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1. ESITYS

Kiitos, etta valitsit taman tuotteen. Tama edustaa elektroniikan taydelli§¥€uudelleensuunnittelua, Monigrafiikka .
johon kuuluu uusi mikrokontrolleri ja uusi nayttd. Tama paivitys yhdistaa kaksi nayttda, joilla on nyt sama kayttoliittyma (HMI).
Niiden valikot ja toiminnot ovat identtiset nappaimistdililkmediattamatth.J& Moninayttd

THE Multimedia Il on monipuolinen laite, joka mahdollistaa:

- Nayttaa kaikki vaylassa olevien eri antureiden tiedot Ylalinja  alla
digitaalisessa, analogisessa tai graafisessa muodossa seka paasy halytysasetuksiin ja anturien kalibrointiin.

« NMEA0183-l4hteen liittaminen, jotta ldhetys vaylassa voidaan suorittaa Ylalinja ~annettujen tietojen
tdman lahteen kautta.

« NMEA 0183 -lahteen liittdminen jopa 30 mukautetun kanavan luomiseksi paikallisesti.
Lisatietoja saat ottamalla yhteytté nke:n asiakastukeen.

- Tilata lentajat tyyppia nke GyroPilot 2, &yroPilot Pilotti HR-tai GyroPilot 3 tuntia.
2. KAYTTO
Multimedia Il on varustettu nappaimistolld, jonka avulla voi kaytta4 laitteen eri toimintoja
Naytto.

Tilauksiin liittyvét toimenpiteet ovat:

* SIVU

Talla nappaimella voit vaihtaa sivua naytdssa.
Pitka painallus avaa paavalikon

* OK
Talla nappaimella voit vahvistaa nykyisen valinnan tai kayttaa tiettyjen sivujen kontekstiasetuksia.

Pitk& painallus avaa nayton taustavalon asetuksen.

* SELAIMEN Voit
kayttaa eri sivuja ja valikoita selaimessa ylos-, alas-, oikealle- ja vasemmalle osoittavilla nuolilla.

«-1,+1,-10, +10
Yhden naisté nappaimista painettaessa ohjauslaitteen asetusarvoa muuttuu 1° tai 10°.
Pitk& painallus +/-10° laukaisee automaattisen luovin.

* AUTO

Tama painike aktivoi autopilotin.
Taman painikkeen pitka painallus tarjoaa suoran paasyn "Lentotila"-valikkoon.

* STOP
Talla painikkeella voit pysayttaa autopilotin.

* MOB
Tamaéan nappaimen pitké painallus laukaisee Topline-vaylan "Mies yli laidan” -toiminnon.
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2.1 VALIKKOSIVU

Anturit

—a

Asetukset Halytykset

Lentaja Suorituskyky

Ensimmaisella kayttokerralla nayttdon tulee paavalikon sivu, josta paaset kasiksi seuraaviin toimintoihin:
» Kohdan parametriasetuksiin ¢ Eri Monigrafiikka I1.
anturiasetuksiin.
 Halytysasetuksiin.
* Pilottiasetuksiin
« Suorituskyky-sivun asetuksiin.

Jokainen selaimen "oikealle" tai "vasemmalle" nuolindppéimen painallus antaa sinun liikkua péavalikon karusellissa ja
valita kaytettavan kuvakkeen.
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2.2 SIVUNRAKENNUSOHJELMA

Multimedia Il Se on suunniteltu siten, etta kayttaja voi rakentaa ja nayttaa haluamiaan sivuja. Rakennettavia sivuja on
kymmenen, ja ne tallennetaan. Kahdeksalle ensimmaiselle sivulle on ennalta méaaritetty oletuskokoonpano.

Sivun rakentamiseksi sinun on tehtava seuraavaa:

* Valitse ensin kuvake “ (Asetukset) paavalikossa ja vahvista sitten

kanssa.
« Valitse [Sivut] ja paina sitten ﬁ

* Valitse selaimen ylds- ja alas-nuolindppaimilla sivu, jota haluat rakentaa Mokata (sivut, joita ei ole
viela rakennettu, nékyvat POIS-kuvakkeella) ja sitten

©-
jatka painamalla nappainta .

Kéaytettavissa on enintdéan 11 sivua, joista ensimmainen kasittelee pilottihanketta ja muut on numeroitu 0—
9.
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2.2.1 Sivutyyppi

Voit valita datakohteiden mééréan ja niiden jarjestyksen sivulla. Voit tehda tdméan tekemalla

paina nappainta , Avattava luettelo tulee nakyviin.

Valitse naytettavat tiedot selaimen yla- ja alanuolindppaimilla. o valitse haluamasi sivutyyppi

Kaytettavissa olevat nayttotyypit:

1 datapiste Nayttaa tiedot

2 datapistetta Nayttaad 2 datapistetta

4 datapistetta Nayttaa 4 datapistetté

6 datapistetta Nayttaa 6 datapistetta

9 datapistetta Nayttada 9 datapistetta

1+3 datapistetta Nayttaa yhden paadatapisteen vasemmalla ja

kolme pikkukuvadatapistettd oikealla.

1/1 tiedot Nayttaa yhden tiedon ja vaihtelee toisen tiedon
kanssa 3 sekunnin vélein.

2/2-tiedot Nayttaa kaksi datapistetta ja vaihtelee kolmen
sekunnin vélein kahden muun datapisteen kanssa.

4/4-tiedot Nayttaa nelja datapistetta ja vaihtelee kolmen
sekunnin valein neljan muun datapisteen kanssa.

XTE-sivu Graafinen sivu "Tien poikkeama
reittipisteessa"

Reittipistesivu Graafinen sivu "reittipisteen suunta suhteessa
maanpinnan suuntaan".

Taktinen sivu Taktisten tietojen grafiikkasivu

Lahtdviivan sivu Ajastimen kaaviosivu ja lahtdviiva

AlS-sivu AlS-grafiikkasivu

2.2.2 Muokkaussivu (tietojen valinta)

Voit valita valitulla naytolla naytettavat tiedot.
"Sivunrakentaja” tulee nakyviin: ¢ "Seuraava"
hyvaksyaksesi naytdn valitussa osassa nakyvat tiedot.

» "Muokkaa” muokataksesi luettelon tietoja ja vaihtaaksesi sen varia
naytto.

» Hyvéksy sivun rakenne ja tallenna se napsauttamalla "Valmis”.
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Kanavien (datan) luettelo ryhmittéin on seuraava:

Bandi Tiedot:
Suhteellinen tuulen
kulma, Suhteellinen tuulen nopeus

Tuuli Todellinen tuulen kulma
Todellinen tuulen nopeus

Suunta Vent Réel Mag.
Syvyys
Pinnan nopeus

Speedo Ultrasonic
Magneettinen korkki

True

Cape

Corrected Cape Daily Loch
Loch Total

Suurin nopeus

Navigointi

Keskinopeus Arvioitu
etaisyys

Arvioitu enimmaismaara

Pilottikulutus
Lentgja Pilottijannite

Tangon kulma
Jannitevayla

BAT1-jannite

BAT1 Nykyinen

Energia BAT1-kapasiteetti
BAT1-taso

BAT1 Kulutus
BAT2-jannite

Krono

CMG

Optimaalinen tuulen kulma

Drift-kulma
Virran mittaus

Mitattu virtanopeus
Nopeuspohja

Suorituskyky

Cape Fond
COG-lehti.
Etaisyys reittipisteeseen

GPS M_atkalla l_<oh1| reittipistetté
Tien poikkeama

Sijainti
Tunnin

Paivamaara

Deklinaatio

llmanpaine
Saaraportti Veden lampdtila
llIman lampétila
Gite

Piki

Oleskelun jannitys

Erikoisanturit Viaston Kulma

Maston HR-kulma
Moottorin kéytttunnit

Tulli Dynaamiset kanavat
Kaikki ] L
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Kun rakentaminen on valmis, nékyviin tulee ikkuna, jossa voit joko tallentaa projektin tai nimeta sen.
Nimea sivu valitsemalla "Nimi..." -valikosta.

Virtuaalinappaimiston avulla voit kayttaa siti selaimen kanssa. o valitaksesi kirjaimen nappaimistolta ja vahvistaaksesi

Kirjoittanut

Numeerinen nappéaimisto ja symbolien vaihton&ppain.

Caps Lock -nappain.

- Askelpalautin-néppain.

Ent

Vahvista merkinta painamalla Enter-nappainta.

2.2.3 Nakyva

Impulssi ﬁ voit muuttaa nakyvyytta.

Valitse selaimella: Nakyva sivu "PAALLA" POIS tai PAALLA .
Sivu ei nay "POIS PAALTA".
2.2.4 Nimen vaihtaminen

Voit nimeta sivun uudelleen virtuaalindppaimistolla.

2.3 SIVUN KATSELU

Jokainen painikkeen painallu@aa valmiita sivuja, nakyvissa olevia tarkastettuja sivuja, pilottisivua ja valikkosivua.
Nayton alareunassa keltainen piste osoittaa naytetyn sivun sijainnin nakyvissa olevien sivujen joukossa.

2.3.1 Kertaluonteinen muutos

Sivun kertaluonteinen muokkaaminen antaa sinun tarkastella tietoja valitulla néyt6lla tallentamatta luomaasi sivua.
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« Siirry sivulla kayttamalla o

« Korosta véliaikaisesti muokattavat tiedot ja paina .
» Kanssa 0valitse naytettavat tiedot ja vahvista painamalla .

Tata muutosta ei tallenneta, joten asennuksen "pyséaytyksen/kéynnistyksen" jalkeen sivu palautuu
alkuperéisen koonnin aikana valittuihin asetuksiin.
Sivun muokkauksen voi myds nopeasti tallentaa pysyvasti.

sivuvalikon kautta kayttamalla -nappainta .
2.4 PARAMETRIEN ASETTAMINEN

Pitka painallus @ voit kayttaa suoraan paavalikkoa, jossa voit

valitse || nayttaaksesi nayton "Asetukset"-sivun.

L

2.4.1 Nayton konfigurointi

"Nayttoasetukset"-valikosta paaset kasiksi seuraaviin toimintoihin:
* Paiva-, yo- tai automaattiseen nayttétilaan
« Paivatilan asetukset
* Yotilan asetukset
» Kun zoomausnayttd on kayttssa

2.41.1 Valikoima paivitila Yotila tai

Naytdsséa on kaksi asetusta nayttéparametrien optimoimiseksi kayttdolosuhteiden mukaan.
Ensimmainen on suunniteltu paivaaikaiseen nayttdon ja toinen ybdaikaiseen nayttdéon erityisen
hamarassa.

Valaistustasoa ja naytettyd teemaa voidaan saataa erikseen kussakin tilassa.

Valoanturin ansiosta on mahdollista vaihtaa automaattisesti paivétilasta yotilaan tai valita haluttu tila
manuaalisesti. Asetus on kullekin laitteelle erillinen.

Multimedia I

Paiva-/ybtilan asettaminen:

* Valitse selaimella O'Nayttéasetukset" ja paina .
» Korosta "Nayttotila” ja paina .

* Valitse "Automaattinen”, "P&iva” tai "Y&” ja paina .

Automaattinen tila: Naytto vaihtaa automaattisesti paivétilasta yoétilaan valoanturin vastaanottaman
kirkkauden mukaan.

Paivatila: Nayttd on pakotettu paivatilassa maaritetylla tasolla ja teemalla.
Yotila: Nayttd pakotetaan kayttamaan yotilassa madritettya tasoa ja teemaa.

2.4.1.2 Valaistustason saataminen

Kunkin tilan valaistustasoa voi saataa 20 eri tasolla:
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« Valitse selaimella o"Néyttbasetukset" ja paina -

« Valitse "Paivaaika-asetus” tai Y 0aika-asetus” ja paina :

« Paina viela kerran a ja muokkaa "Valaistustaso"-arvoa

selain Kun olet tyytyvédinen, paina asetuksen tallentamiseksi.

Valaistustasoa voidaan saatda milloin tahansa painamalla ja pitamalla -painiketta painettuna.

3 sekuntia paalla .

2.4.1.3 Teeman asetukset

« Valitse selaimella o"N<"£1ytt6asetukset" ja paina -

« Valitse "Paivaaika-asetus” tai Y 6aika-asetus” ja paina :
 Korosta "Teema” ja paina @
« Valitse haluamasi teema selaimella O

Voit valita viidesta eri teemasta paiva- ja ydaikaan.

Simulateur Simulateur

0O° oFf =P

Angle de barre Angle de barre

2.4.2 Historia-asetukset

Historiatoiminnon avulla voit tallentaa samanaikaisesti nelja tietoa 48 tunnin ajalta. Nama tiedot voidaan
nayttaa kaaviona... Multimedia Il

Tallennettavien tietojen valintamenettely:

« Valitse selaimella "Historialliset asetukset" ja paina -
« Valitse muokattava historia neljasta kaytettavissa olevasta ja paina :
* Selaimen kaytto . muokkaa tallennettavaa dataa ja vahvista se -
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Kaavion ndyttdmiseksi sinun on luotava sivu yhden datapisteen nayttamiseksi. Vaihtamalla naytettavan
datan tyyppia jarjestelma tarjoaa nayttdvaihtoehdon. Multimedia |l
digitaalinen tai graafinen.

2.4.3 Kielen valinta

Valitse selaimella o valitse haluamasi kieli ja vahvista painamalla..a-

2.4.4 Yksikoiden valinta

Paalla Multimedia !, Nayttdyksikké on mahdollista valita:
« Veneen nopeudet (solmua tai km/h)
« Pituudet ja syvyydet (jalkoina tai metreind)
¢ llman ja veden lampodtilat (Celsius- tai Fahrenheit-asteina)
« Tuulen nopeus (solmua tai metria sekunnissa)

Valitse haluamasi koko ja muokkaa sita painamalla
Valitse selaimella haluttu yksikké ja vahvista painamalla .
2.4.5 Huolto

2.4.5.1  Ylalinjan osoite

Tassa valikossa voit maarittaa instrumentirMdstiteediaoplind-vaylassa toimimista varten. Instrumentti voi olla "Master",
Multimedia Il jolloin silla on osoite 1, tai "Slave", jos toinen instrumentti on "Master", jolloin silla on osoite valilta 2—
20. Osoitetta pyydettaessa, jos Topline-vaylassa ei ole "Masteria", instrumentti ottaa osoitteen 1.

Multimedia I,
Muussa tapauksessa Topline-vaylassa oleva "Master" antaa sille "Slave"-osoitteen. Osoite voidaan milloin
tahansa nollata (ei maéritettyd osoitetta). Multimedia Il

Huomautus: toimituksen yhteydessa Multimedia || on osoitteessa 0, mika tarkoittaa, etta silla ei ole osoitetta.

« Siirry nappaimistoélla kohtaan >> S>> Huolto >> Ylalinjan osoite. Ikkuna

tulee nakyviin, valitse "Kylla" ja vahvista painamalla :

*Sinun  Multimedia !l vaihtaa osoitetta ja ottaa ensimmaisen vapaan osoitteen.

Osoitteen poistaminen:

o

« Siirry nappaimistélla kohtaan >> B >> Huolto >> Ylalinjan osoite. Ikkuna

tulee nakyviin, valitse "Poista" ja vahvista painamalla :

*Sinun  Multimedia !l siirtyy osoitteeseen 0 (ei osoitetta)

Osoitteettomaton nayttod ei voi olla vuorovaikutuksessa verkossa olevien instrumenttien ja antureiden
kanssa, joten nayton kayttd edellyttdd osoitteen hankkimista.
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2.4.5.2  Onheislaitteet

Oheislaitteet-valikkoon paasee Yllapito-valikosta.

2.4.5.2.1 Konsoli

Konsoli Multimedia I mahdollistaa NMEA-tulossa olevien tietojen analysoinnin.

2.4.5.2.2 NMEA-alustus

Integroitu NMEA-tuloliitanta mahdollistaa NMEABalmlol14 Varustettujen instrumenttien (GPS, AlS, PC jne.) liittdmisen
Topline-vaylaan. Se on yksisuuntainen tietolikenneyhdyskaytava, joka muuntaa instrumentin lahettdman NMEA-datan
Topline-kanaviksi, ellei naitd kanavia ole jo luotu Topline-anturilla tai muulla alustetulla NMEA-tulolla. Alustuksen jalkeen
naitd kanavia voi kayttad Topline-jarjestelméassasi. Tiedonsiirtonopeuden tunnistus tapahtuu automaattisesti
kaynnistyksen yhteydessa 4800 tai 38400 baudin nopeudella.

"NMEA Input” -litdnn&n alustaminen:

« Valitse kohdassa >> asetukset >> huolto >> laitteet >> NMEA-tulo

..@ Alustaaksesi, paina uudelleen ..ﬁ

Ikkuna avautuu ja kysyy: "Haluatko aloittaa kaappauksen?"

parametri: "NMEA-tulo",

a ja odota sieppauksen aikana. Kun sieppaus on valmis, useita kanavia on kaytettavissa.

« Napsauta "Vahvista", niin kaytettavissa olevat kanavat tulevat nakyviin luetteloon. « Voit nayttaa tai

piilottaa Topline-verkon NMEA-tulossa kaytettavissa olevat kanavat. Oletusarvoisesti kaikki kanavat naytetaan.
Kanavan piilottamiseksi

Sinun on valittava se valikosta ja sitten poistettava se kéytt')sta :

* Pulssi Topline-vaylan taydentdd NMEA-alustussekvenssin paivittamalla

kanavilla.
2.4.5.2.3 Ylalinjan mittarit

Tassa valikossa voit nayttda Topline-vaylaan kytketyt instrumentit ja tietda kunkin ndytén osoitteen seka kaikkien
instrumenttien ohjelmistoversion.

2.4.5.2.4 WiFi-boksi-apuohjelma

Jos laiteluettelossa néakyy "WiFi Box", sen voi valita naytettavaksi:

* SSID ja sen muokkaaminen

* WPA-avain

» WiFi-kanava ja sen muokkaaminen
» WiFi-boksin IP-osoite

» WiFi-boksiportti

Katso WiFi-boksin kayttdohjetta.
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2.4.5.2.5 GPS-tilastot

Kun GPS-laite on kytketty NMEA-tuloon, "GPS Stats" -laitevalikkadtmidiestyyllisdvalikko. Tama valikko
nayttéa nakyvat satelliitit ja niiden signaalitasot. NMEA 0183 GPS-laitteella talle sivulle paasee, jos se
lahettaa aktivointiin tarvittavat GGA-, GSA- ja GSV-kehykset.

Fix : 3D Stats GPS Views : 12

PNR  Signal Strength  SNR

2.4.5.3  Nappainaani

Nappainaani on laitteen tuottama aani. Voit Multimedia Il kun painat nappaimiston nappaimia. On mahdollista
ottaa aanen kayttoon tai poistaa sen kaytosta valitsemalla >> asetukset >> huolto >> Nappainaani.

2.45.4  Laiteohjelmisto

Tama sivu nayttaa ohjelmistoversion Multimedia |l kokoamispaivamaaran kanssa.

Laiteohjelmistoversion nayttamisen menettely:

» Kayté selainta o valitaksesi "Laiteohjelmisto” ja paastaksesi kasiksi tietoihin

validointi .

« Ikkuna avautuu, ja siina nakyvat laiteohjelmiston versio ja kaynnistyslataimen versio.

* Paina @ poistuaksesi tasta ikkunasta.

2.455 Muisti
Valikko, jonka avulla voit nollata Multimedia |l tehdasasetuksiin.

» Kayta selainta o valitaksesi "Muisti" ja kayttaaksesi vaihtoehtoja

validointi .

« Ikkuna avautuu ja tarjoaa mahdollisuuden tyhjentaa muisti.

* Valitse "Kyll&” ja paina .
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2.45.6 Simulaattori

Taman valikon avulla voit simuloida néytdssé néakyvia tietoja (anturit, pilotti, AlS).
Aktivoi tai deaktivoi se seuraavasti:

» Kayta selainta o Valitse "Simulaattori" ja vahvista valinta, niin paaset asetuksiin.

kanssa .

« Nayttéon avautuu ikkuna, jossa voit vaihtaa simulaattorin "Paalle"- tai "Pois"-tilaan.
Vahvista sitten valintasi painamalla .

2.45.7 Itsetestaus

Itsetestaus tarjoaa paasyn varmennusprosessiin, jolla voidaan tarkistaa, mitké& Multimedia [ITaman prosessin aikana
elementit varmennetaan:

« Nappaimistdn nappaimet

« Varinaytté

« Valoanturi (vlight), sisdinen lampétila-anturi, syottéjannite.
* Taustavalo

* Muistelmat

* Bussi
* NMEA-tulo ja -1&ahto
« Vakoiluohjelman tallentamat tiedot.

« Testista toiseen siirrytddn painamalla "OK"-n&ppainta.

Itsetestauksen kaynnistysmenettely:

» Kayta selainta o valitaksesi "Itsetestaus" ja kayttadksesi vaihtoehtoja kohdassa
validointi .

» Noudata sitten naytolla nakyvia ohjeita ja paina menna sivulle
seuraava.

2.5 ANTURIN SAATO

Valitse tima vaihtoehto paavalikosta. nayttadksesi "Anturit"-sivun.
Taman valikon avulla voit séatdd Topline-vaylan antureiden asetuksia. Saéatdparametrit voivat vaihdella anturista
riippuen. Katso lisatietoja anturin dokumentaatiosta.

Tarkeimmat saatdparametrit:

 Suodatus: Datan keskimaarainen suodatus maaraa naytettavien tietojen paivitystiheyden. Nopeuden, suhteellisen
tuulen, maanopeuden ja Regatta-kompassisuuntakanavien suodatustaso vaikuttaa "Tosituuli"-ohjaustilaan.

« Offset: mahdollistaa tiettyjen antureiden datan kompensoinnin.
« Kerroin: voit maarittda kertoimen datapisteelle sen kalibroimiseksi.

* Alustus: palauttaa valitun anturin oletusarvoihinsa.

15 75_Multigraphic_Il_um_FR_20

MARINE ELECTRONICS



Machine Translated by Google

ietoien qikai by

« Valitse selaimella o muokattavat tiedot ja paina -

(péivittainen loki, ndenndinen tuulen kulma, pintanopeus...)

« Valitse muutettava asetus ja paina -

 Selaimen kaytto , muuta arvoa ja vahvista se painamalla .

2.5.1 Kalibrointiavustajat

Antureiden kalibroinnin helpottamiseksi kaytettavissa on kalibrointiavustajia, joilla voi kalibroida
naennaisen tuulen kulman, pintanopeuden ja kompassianturin.

2.5.2 Suhteellisen tuulen kulman kalibrointiavustaja

Tama sisaltda neljan tiukasti toisiaan vasten tehdyn halssin purjehtimisen, jotta voidaan
tallentaa kunkin halssin keskimaarainen naennéinen tuulikulma ja laskea tuuliperdsimen
siirtyma, joka tallennetaan tuulimittariin ja tuuliperdsimen anturiin, jotta ndenndinen tuulikulma
voidaan mitata tarkasti.

Kulma-arvojen tulisi olla lahella toisiaan (<1°) samoilla halsseilla. Tama osoittaa
kalibroinnin laatua; jos ne ovat liian erilaiset, tuuli on muuttunut tai miehisto ei pysty
purjehtimaan vastatuuleen!

Suhteellisen tuulen kulman kalibrointimenetteli:
« Valitse selaimella "Nakyva tuulen kulma" ja paina -
« Valitse "Kalibrointiavustaja” "a paina -

* Selaimen kaytto . korosta "Kaynnista" ja paina

« Siirry oikealle halssille ja paina sitten Odota tallennuksen aikana ja paina

« Siirry Port Tackille ja paina sitten Odota tallennuksen aikana ja paina

« Palaa oikealle halssille ja paina sitten Odota tallennuksen aikana ja paina

 Palaa Port Tackiin ja paina ¢ Ikkuna avautuu, Odota tallennuksen aikana ja paina
jossa on uusi siirtyma ja joka tarjoaa sinulle mahdollisuuden maarittda uuden siirtyman tai

Sailyta vanha. Tallennaaksesi, valitse selaimessa "Kyll&". Ja

puristaa ..ﬁ :

2.5.3 Pinnan nopeuden kalibrointiavustaja

Tama tarkoittaa pohjanopeuden kalibrointia suhteessa pohjanopeuteen. Tata varten sinun on
purjehdittava noin 0,5 meripeninkulmaa vakiokurssilla ja palattava sitten vastakkaiseen suuntaan
suunnilleen saman matkan. Uusi kalibrointi lasketaan aiemmin tallennetun kalibroinnin perusteella
(nopeusmittarin kalibrointia ei tarvitse nollata arvoon 1).

Nopeusmittarin automaattisen kalibroinnin suorittamiseksi on valttAmatonta, etta "maanopeus” nakyy
Topline-verkossa.
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Pintanopeuden kalibrointimenettely:

« Valitse selaimella c "Pintanopeus" ja paina -
« Valitse "Kalibrointiavustaja” ja paina ~

* Selaimen kayttd o korosta "Kaynnista" ja paina -

« Kun suunta ja nopeus ovat suunnilleen vakioita, paina -

« Siirrd naissé olosuhteissa noin 0,5 Nm ja paina sitten -

* Tee U-kdannoés (nykyinen suuntasi + 180°) ja jatka -

eteenpain. « Pida tdma suunta vakionopeudella 0,5 meripeninkulman matkan. Kun matka on ajettu

lehdistd -

Ikkuna avautuu ja kehottaa sinua tallentamaan uuden kertoimen. Jos olet tyytyvainen naytettyihin
asetuksiin, korosta selaimessa "Kyll&".

0 ja tallenna painamalla -

Talla sivulla nékyy luotaimen lokitietoihin tallennetun kalibrointikertoimen arvo (vanha kerroin), uusi laskettu
kalibrointikerroin (uusi kerroin), edestakaisen matkan aikana lasketut kertoimet (R/R-kerroin) seké&
pintanopeuteen sovellettavan korjausprosentin.

2.5.4 Kompassin itsekompensointi

Joillakin veneilla voi kdyda niin, ettd ymparisto Kairiteassi[epaselvad] suuresti.

Huolellisesta asennuksesta ja siirtyman saadosta huolimatta naytetyn arvon ja todellisen magneettisen
suunnan valilla on merkigaeateke ko mittausalueella 0—359°. Tassa tapauksessa voidaan suorittaa
itsekompensointi hyvaksyttavan tarkkuuden saavuttamiseksi. Kompassi

2.5.5 Itsekompensaation periaate

Toimenpiteesséa venetta kierretdan taydellisessa myotapaivaan ympyrassa taysin vakiolla pydrimisnopeudella.
Kun vene liikkuu tatd ympyraa, anturi tallentaa mittauspisteitéa poikkeamakayraa pitkin. Tama mahdollistaa
veneen kurssin tarkan korjauksen valilla 0-359°. Kompassi

2.5.6 Kompassin itsekompensointimenettely

kompassi 9x, Fluxgate Tai Regatta tarjoa automaattinen korvaustyokalu (katso ohjeet)
(Katso kompassista tarkempia selityksia.)
Onnistuneen itsekompensaation saavuttamiseksi on tarpeen navigoida:

* Tasaisella merellad ilman virtausta.
« Etdinen suurista magneettisista massoista, kuten rahtialuksista.

» Avoimella alueella, jonne voidaan muodostaa halkaisijaltaan noin viisi kertaa suurempi ympyra
veneen pituus.

« Tasaisella noin 2 tai 3 solmun nopeudella.
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« Valitse selaimella o "Magneettinen korkki" ja paina .
« Valitse "Automaattinen kompensointi” ja paina -

» Navigaattorin kaytto, » o korosta "Kylla" ja paina -

K&anna venettasi jatkuvassa myotapaivaan ympyrassa
katsella.

VAROITUS: Kompassin itsekompensointitoiminto vaatii ympyran piirtdmisessa tarkkuutta: vakion 2—3 solmun pydrimisnopeude
ja vakion ympyran halkaisijan. Kompassi
Regatta, Toimenpiteen on oltava valmis alle viidessa minuutissa. Jos et pysty pitimaan naita

kriteerit, itsekompensointi ei onnistu.

257 KompaSSin korjaustaUIUkkO COURBE DE DEVIATION
=lo* -5 o +5 +i0*
kompassi ja Fluxgate 9x tarjoa korjaustaulukko aseEg : 1
Kayttoohjeet. | BESRE 1o
Tapauksissa, joissa kompassin itsekompensointi on vaikeaa, on mahdollista ’ : : HEp
H t t 80
kayttaa tatd menetelmad, jossa poikkeamakayréa otetaan 30° valein ottamalla f f ol {0
suuntimat linjauksiin tai vertaamalla eri suuntia kalibroituun kompassiin ndhden ja ; : X —|
tayttamalla korjaustaulukko manuaalisesti. H : s
H i : ERNNA -
| S :
Korjaustaulukon tayttdmenettely: F L H e
: W T AT !
: FHE I
HH- T | s
* Valitse selaimella o "Magneettilaakeri" : NPz RAEEE B
H BE H .
H ik I oo
ja paina . & : NN
P : i
« Valitse "Merkintataulukko” ja paina : . 5 . iea
* Selaimen kaytto o valitse "Kaynnista" ja paina
paalla.
» Selaimen kaytto o maarita eri siirtymat isojen kirjainten mukaan ja vahvista painikkeella

Kun tdma korjaustaulukko on taytetty, kompassisi on korjattu poikkeamakayran mukaan.

2.5.8 Kompassin kalibrointiavustaja
kompassi ja Fluxgate 9x tarjota kalibrointiavustajaa korjaustaulukon syottamiseen.

Menetelméssa vene pidetddn kompassisuunnassa (+/-5°), taté suuntaa verrataan magneettiseen maasuuntaan ja jalkimmaisen arvo

tallennetaan. TAma tehdaén 30° véalein korjaustaulukon péivittdémiseksi.

Kompassin kalibrointiavustajamenettely:

« Valitse selaimella 0 "Magneettinen korkki" ja paina -
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« Valitse "Kalibrointiavustaja” ja paina ﬁ

« Selaimen kaytté , valitse "Kaynnista" ja paina a Siksi tarvitset

Noudata NKE-kompassin tietoja mahdollisimman tarkasti 30° véalein.

« Kun nke-kompassi on asetettuun pisteeseen, kayta navigaattoria o Valitse "Vahvista"

ja tallenna Toista tama prosessi kaikille tarvittaville kulmille ja vahvista.
sitten korjaus painamalla .

Paina selainta kayttaen a tallentaaksesi uuden korjauksen. Jos et

Jos et halua tallentaa tata korjausta, valitse "Toista timéa toiminto ~ Luovuta » paina sitten ﬁ
30° valein" tayttaaksesi korjaustaulukon. Kun korjaustaulukko on taytetty, kompassisi korjataan poikkeamakayran
mukaan.

2.5.9 Ajokulma
Ajelehtimiskulma on kulma veneen suunnan ja sen pohjaan nahden olevan kurssin valilla.

Viitta —>

Pintatie —>

Tata kulmaa kaytetéaén laskettaessa tosituulta, VMG:t4, virtausta ja korjattua suuntaa.
Kaytetty kaava on seuraava:

Kerroin riippuu veneen muodosta ja suorituskyvysta. Mité tehokkaampi vene, sita pienempi kerroin. Ajelehtimiskerroin on yleinen arvo, jota
sovelletaan kaikkiin purjehdusolosuhteisiin. Siksi sinun tulisi kayttaé tdméan kertoimen keskiarvoa kaikissa olosuhteissa tai vaihtoehtoisesti

saataa kerrointa tuulen voimakkuuden mukaan.

Arkkitehdin toimittamista napa-kaavioista |6ydat pelivarakulman pohjan suhteen nopeuden ja veneesi kallistuksen
funktiona. Laske pelivarakertoimet uudelleen alla olevan kaavan avulla ja laske saatujen tulosten perusteella keskiarvo.

Jos sinulla ei ole liideja, anna kertoimeksi 10,0.
Esimerkiksi tdssé on ajautuminen 17° kallistuksella ja 7 solmun pintanopeudella:

10 x 17° / 7nss +0° = 3,46°:n siirtymé
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Offset on kaavan lisays; sita voidaan kayttda myos ajautumiskulman pakottamiseen asettamalla
kertoimeksi 0 ja sy6ttamalla offset haluttuun ajautumisarvoon.

Rajakulman avulla voidaan rajoittaa ajokulman laskentaa; siten 5°:n rajakulmalla ajokulman laskenta
on sama, mutta lopullinen arvo ei voi koskaan olla yli 5°.

Ajokertoimen saatémenettely:

« Valitse selaimella o "Ajokulma” ja paina -
« Valitse "Kerroin” ja paina -

 Selaimen kaytto aseta haluttuun arvoon ja vahvista painamalla -

Rajakulman ja ajokulman siirtyman saatémenettely on identtinen.

2.5.10 Anturin kayttdoikeuskoodi

Anturin kayttdoikeuskoodi suojaa kalibrointeja muutoksilta. Kun koodi on aktivoitu, anturin kalibroinnin
kayttdoikeusvalikko lukitaan lukitulla naytolla.

* Valitse luetteloselaimella). o Syoté "Kayttokoodi" ja paina (aivan pohjalla

« Valitse PIN-koodi ja sydta se nappaimistolla.

* Vahvista

« Siirry "Anturit”-valikkoon
 Syota PIN-koodi nappaimistolla.

* Vahvista .

valitsemalla « "Anturit”-valikko on taas kaytettavissa.

muksellinen koodi on sailytettava "Anturit"-valikon lukituksen avaamiseksi.
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2.6 HALYTYSASETUKSET

Pitk&a painallus @ mahdollistaa suoran paasyn karuselliin, josta voit valita

nayttaaksesi "Halytys"-valikon.

Halytyksen asettaminen mahdollistaa kanavan arvon seuraamisen. Kun ennalta asetettu kynnysarvo ylittyy, naytt6on
tulee viesti ja kuuluu &animerkki. Esimerkiksi on mahdollista

Aseta kanavalle yla- ja alaraja. Ylarajahalytys laukeaa, Pintanopeus

kun nayttd ylittdé ohjelmoidun kynnyksen.

Matalan lampdtilan halytys laukeaa, kun nayttd on ohjelmoidun kynnysarvon alapuolella.

Huomaa, etté kulmakanaville, kuten halytyskanaville, ovat ja. magneettikorkki tai  tuulen kulma . ali-
Halytysten asettaminen mahdoliiggsiieskasnnuksemaarukan halytys

ja veneen moitteettoman toiminnan tehokkaan valvonnan. YLALINJA ja

2.6.1 Halytyksen asettaminen

Halytysten kayttdmiseksi sinun on ensin madariteltava valvottavat tiedot validoimalla halytys kyseisille tiedoille ja
asettamalla yla- ja alarajat tai perustason ja alueen.

kulmatietoja varten. Kuvake U osoittaa kyseisen kanavan validoinnin.

Esimerkki ndenndisen tuulen nopeuden matalan halytysarvon asetuksesta:

* Valitse selaimella o "N&aennéinen tuulen nopeus" ja paina -
* Paina viela kerran "Vahvista halytys".

* Selaimen kaytto OMéarita matala ja korkea hélytys. Vahvista painamalla
, Halytyksesi soi siis maaritettyjen kynnysarvojen ylittyessa.

2.6.2 Halytyksen laukaiseminen

Halytys laukeaa piippauksella ja ponnahdusikkunalla, joka osoittaa halyttavan kanavan. Nama kanavan tiedot nakyvat
sivullasi punaisella taustalla.
Multimedia Il

Tamaén halytyksen voi keskeyttdd 10 minuutiksi painamalla [painikekuvaketta]. Jos halytysehdot t@vét uudelleen 10
minuutin kuluttua, ikkuna avautuu uudelleen.
Jos haluat, ettd muut laitteet antavat aanimerkin, kun halytys laukeaa

Multimedia I, Sinun on aktivoitava Topline-halytys, joka sijaitsee Halytykset-valikon ensimmaisella rivilla.
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2.7 REGATTA-KRONOMETRI

Sekuntikelloa kaytetaén lahtdlaskenta-ajastimena ennen regatan alkua. Ajat ja " T1»

T2 > Kayttdja voi maarittdd nama asetukset eri kdynnistysmenetelmien mukaan. Oletusarvoisesti aika
on asetettu 5 minutittlid}a aika 4 minuuttiin. Laskennan lopussa vil@eiset 10 sekuntia ilmoitetaan lyhyella
piippauksella kaikissa naytoissd, minké jalkeen kuuluu pitk& piippaus kaynnistyksen merkiksi.

Kun lahtdlaskenta saavuttaa lukeman "0", sekuntikello alkaa tallentaa kulunutta kilpailuaikaa tunneissa ja minuuteissa.

Sekuntikellon tiedot lahetetdan nayttéon kytketyn vaylan kautta. Ylalinja muiden nayttojen salliminen

2.7.1 Sekuntikellon asetus

Oletusarvoisesti kertoo * T1»Ja * T2 » on asetettu 5 minuuttiin ja 4 minuuttiin. On mahdollista maérittaa
omat arvosi seuraavasti:

+ Valitse selaimella o "Anturi"-valilehti valikossa ja paina

« Valitse "Ajanotto” ja paina -

* Selaimen kaytto Aseta Chrono T1 tai T2 haluttuun arvoon ja vahvista painamalla

nappéaimen painalluksella ..a

2.7.2 Sekuntikellon kayttd T1- ja T2-aikojen kanssa

Sekuntikelloa nayttavalla sivulla on mahdollista ohjata regatan sekuntikelloa

kayttamalla aikoja T1 ja T2 avaimella néppaimistolta.

Lehdisto

Naytto tarjoaa sitten tarvittavan komennon:

avataksesi sivuvalikon.

- "Kaynnista ajanotto T1". CHRONO-kanava nayttad anturiin asetetun "T1"-ajan.
"KRONOQ".

- "Kaynnisté ajanotto”. CHRONO-kanava laskee sekunnit alaspain. -
"Synkronoi T2". Mahdollistaa ajanoton nollaamisen ajanottotilaan T2.
- "Pysayta ajanotto”. KRONON kanava naytetaan viidella rivilla.
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2.8 SUORITUSKYKYTOIMINNOT

Suorituskykytoiminto on kéaytettavissa valikossa ja sité edustaa kuvake
2.8.1 Virran laskenta

Kun Multimedia Il on isant&, han laskee virtavektorin.

Luodut kanavat ovat:
Mitattu virtausnopeus (solmuina).

Mitatun virran suunta (asteina Tosi).

Ne voidaan nayttda naytolla. Toisin  Multimedia |l
kuin tuuli, virran sanotaan virtaavan tiettyyn suuntaan. Mitatun virran suunta vastaa virran kulkemaa reittia. Huomaa,
etta tiedot ovat tosiasteikoilla eli suhteessa todelliseen pohjoiseen.

Virran laskemiseksi seuraavien kanavien on oltava aktiivisia:
» Magneettinen korkki
« Magneettinen deklinaatio
« Cap Fond

¢ Pinnan nopeus

¢ Ajokulma

Jotta saadaan tarkkoja ja luotettavia tietoja, ensisijaiset anturit on kalibroitava oikein.
2.8.2 Oikeiden puhaltimien taulukot

Maston huipulla, jopa hiilikuituisen tangon paéssa, sijaitsevan tuulimittari-tuuliperdsimen anturin mittaustulos vaaristyy
purjeiden rakenteen vuoksi.

Purjeiden lahella tuulen suunta ja nopeus todellakin muuttuvat purjeiden ja takilan vuoksi. Tata kutsutaan
"ylosvirtaukseksi".

Tama ilmié mydtavaikuttaa merkittavasti siihen, etta vastatuuleen kaantyessa todellinen tuulen suunta ei ole sama, ja
vastatuulesta myotatuuleen mentéessa laskettu todellinen tuulen nopeus ei ole identtinen.

Koska tdma toiminta on toistettavissa samalla purjekokoonpanolla ja tuulen voimakkuudella, ylavirtausvirhe voidaan
korjata kokeellisesti. Taté varten on taytettéavéa korjaustaulukot tuulen kulman ja nopeuden osalta.

2.8.3 Todellisen tuulikulman taulukko

Todellisen tuulikulman taulukon avulla voit korjata todellisen tuulikulman etsiméatta kulmavirheiden syita. Se on siis
menetelma, jonka avulla voit korjata globaalisti kaikki toistuvat virheet (vaantd, virtauksen kiihtyvyys myétatuuleen,
tuuliperasin).

Todellisen tuulen kalibroimiseksi sinun on tehtava luoveja ja kirjattava todellisen tuulen suunnan kulmaero. Kalibroinnit
on parasta suorittaa suhteellisen vakaassa tuulen suunnassa useiden purjehdusmatkojen aikana ja todellisen tuulen
nopeuden ollessa tasaisesti jakautunut 5 solmun ja 50 solmun vélille.
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Oikeanpuoleinen halssi
TWD 250°

210° kompassi 300° kompassi

Vasen TWD on > oikea TWD:

Lisaa puolet TWD-oikenk&n vasemman ja oikeanpuoleisen asentomallin valisesté erotuksesta.

* Valitse selaimella OVaIitse valikosta "Suorituskyky" ja paina

©
* Valitse "Tuulipdyta” ja paina .

* Valitse "Todellisen tuulikulman taulukko” ja paina .

* Selaimen kaytto o Valitse muokattavat arvot ja vahvista ne painamalla .

A
4—0;\» Korjattavien tietojen valitseminen. O Tietojen korjaus.
v

Vasemmanpuoleinen sarake osoittaa todellisen tuulen nopeuden solmuina, sarake "v1" osoittaa
sovellettavan korjauksen asteina ja sarake "al" osoittaa kulman, jossa korjausta sovelletaan. Sama
koskee arvoja "a2" ja "v2" sateen ulottuvuuden kursseilla ja arvoja "a3" ja "v3" mydétatuulen kursseilla.

2.8.4 Todellisen tuulen nopeuden taulukko

Vaikka anturi olisi asennettu hiilikuitutankoon metrin pd&h&n maston huipusta, se voi vaaristada mittauksia.
Myédtatuuleen taysin ojennettu isopurje aiheuttaa tuulen kiihtymista. Myo6s kallistuminen vaikuttaa tuulen
nopeuden mittaukseen. Kaikista naista syista todellinen tuulen nopeus on kalibroitava.

Mittausmenettely:

« Aseta vene levolle tuuleen pain ja laske todellisen tuulennopeuden keskiarvo.

« Seuraavaksi, purjehdusmatkojen aikana kaikilla nopeuksilla, kirjaa lukemat yl6s. Niiden keskiarvoja voidaan sitten
kayttda korjaustaulukon tayttdmiseen. Nama tuulimittaukset tulisi tehda jatkuvasti 5-30 solmun tuuliolosuhteissa.

Sama menettelytapa patee kuin todellisen tuulikulman parametrointiin.
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Vasemmanpuoleinen sarake osoittaa todellisen tuulen nopeuden solmuina, sarake "v1" osoittaa sovellettavan korjauksen
solmuina ja sarake "al" osoittaa kulman, jolle korjausta sovelletaan. Sama koskee arvoja "a2" ja "v2" sateen ulottuvuuden
kursseilla ja arvoja "a3" ja "v3" myétatuulen kursseilla.

2.8.5 Viimeisen tunnin tilastot

Todellinen tuulen suunta: todellisen tuulen suunnan keskiarvo viimeisen tunnin aikana.
Varéahtely: todellisen tuulen suunnan keskihajonnan laskeminen viimeisen tunnin ajalta.
Keskinopeus: todellisen tuulennopeuden keskiarvo viimeisen tunnin aikana.

Nousut: viimeisen tunnin todellisen tuulen nopeuden keskihajonnan laskeminen.
Suurin nopeus: suurin hopeus 12 sekunnin keskiarvona.

On valttamatonta maarittaa historia siten, etté siiné on tilastot viimeisen tunnin ajalta.

2.8.6 Veneen parametrit

Nama tiedot on syobtettava, jotta regattasivu toimii oikein.
Luovikulma: anna veneesi luovikulma, jotta ndet uudelleenlahténopeuden luovimisen jalkeen regattasivulla.

Veneen koko: tAman tiedon avulla voit laskea regattasivulla etdisyyden maaliviivaan veneen pituutena.

GPS-antenni/keulan sijainti: tiedot mahdollistavat laskennan regattasivulla, etaisyyden maaliviivalle metreina ja ajassa.

2.8.7 Lahtdviiva pystyasennossa

Pystyasennossa "Lahtdviiva"-sivua ei ndyteta; kaytettavissa ovat vain matka-, aika-, suunta- ja linjaetukanavat. "Suorituskyky"-
valikosta voit luoda l&ahtdviivan ja lukita radan leveyden (TWD). Kun linja on syétetty, voit myds nayttaa linjan tiedot. Lahtdviivan
asettamisesta on lisétietoja osiossa " Lahtdviivan asettaminen"”.

2.8.8 Taktinen sivu

"Taktiikka"-sivu tarjoaa strategista tietoa regattaa varten.

Navigation

14°
6.9Kn
Simu]
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A. Magneettinen suunta eli

tosituuli B. Hetkellinen (ja historiallinen) tosituulikulma

C. Hetkellinen (ja historiallinen) ndennainen tuulen kulma
D. Painopiste, magneettinen tai todellinen kurssi

E. Kurssi magneettiseen tai todelliseen reittipisteeseen

F. Layline, kohti seuraavaa rantaa

G. Virtauksen suunta ja nopeus (suhteessa veneeseen)
H. TWA-kohde

Nappaimiston ylos- ja alas-nuolindppaimill&a voit muuttaa ruusukkeen ymparilla olevien tietojen nayttoa:

« Navigointi -> VMG
« Suhteellinen tuuli -> Navigointi
Voit myds tyhjentaa tiedot ruusukkeen naytdn maksimoimiseksi.

2.8.8.1 Viitevalinta

Magneettisen tai todellisen referenssin valinta on saatavilla regatta-sivulla.
Sen avulla voit valita suuntien viitteen (suunta, suunta pohjaan néahden, suunta reittipisteeseen, virtaus).

Lehdistd Valitse viitearvoksi Mag tai True.

2.8.9 Lahtoviivan sivu*

Temps Ligne on

2m46

Distance Ligne

-555.0 i

TWD Maa D

A. Aikaa vaakalaudalla

Aika linjalle lasketaan veneen nopeuden perusteella pohjaan ndhden. Tama tieto ottaa siis huomioon virran
vaikutukset.

Kun tiedot ovat laskettavissa, aika annetaan sekunteina. Tama vastaa veneen maaliviivan ylittdmiseen kuluvaa
aikaa ottaen huomioon sen nykyisen nopeuden ja suunnan.
Jos veneen suunta tai nopeus muuttuu, maaliviivalle saapumisaika muuttuu.

B. Sekuntikello
Kronometrin voi virittdd Regatta-sivulta.
C. Etaisyys linjaan

Etaisyys naytetaan metreina tai jalkoina ja veneen pituuksina.
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Naytetty etdisyys edustaa etdisyytta keulasta linjaan eikd GPS-antennin ja linjan valista etaisyytta.

Jotta lasketut tiedot olisivat oikein, sinun on syétettéva ne valikkoon Suorituskyky >>
Asetukset Vene | Veneen koko ja keulan ja GPS-antennin valinen etéisyys.
D. Lahtoviiva

Kilpailulautakuntaa edustaa oikea poiju ja havaintotaulua vasen poiju.
My®énteinen puoli on merkitty vihredlla, tésséa komitea.
7° edustaa suotuisten asteiden lukumaaraa. Talla hetkelld tuuli on 7° suorempaa kuin linjan neutraali suunta.
Kun tiedetdan linjan pituus, tuulen vahvistus linjan ~ Multimedia Il pystyy laskemaan eron
paiden valilla.
Tama tieto on mielenkiintoista ja antaa meille mahdollisuuden visualisoida, ettd tuulen suuntainen vahvistus
kasvaa erittéin nopeasti linjan koosta ja suotuisten asteiden lukuméaarasta riippuen.
E. Todellisen magneettisen tuulen suunta

Todellisen magneettisen tuulen suunnan nayttd. TWD-arvoa on mahdollista pakottaa, kun tuulessa on hairigita
kaynnistysvaiheen aikana.

Pakotaksesi TWD:n talle sivulle, kaanna veneen keula tuulen ylapuolelle ja paina "pakota TWD". ja validoi

F. Viivan pituus ja suunta

Edustaa komitean ja ndhtavyyden valista etdisyytta metreina.
Se on katseen nostamista, kun olet komiteassa tai vaalipiirissa.

2.8.10 Lahtdviivan asettaminen

Viivan paat on paikannettava joko suuntiman ja etdisyyden perusteella tai osoittamalla sijainti GPS:n avulla.

GPS-sijainnin tallentamiseksi sinun on ajettava mahdollisimman lahell&a merkkeja alhaisella nopeudella ja vahvistettava
sijainti, kun GPS-antenni on hyvin lahella.

Merkinnén tekeminen: Paina , valitse "Merkitse", valitse tuotemerkki

sijainti ja vaIits@en paikannusmenetelma.
Toista sama menetelma kahdelle muulle merkille.
Kun rivi on sydtetty, voit myds nayttaa rivin tiedot.
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2.9 REITTIPISTESIVU JA XTE-SIVU

Reittipiste- ja XTE-sivut ovat kaytettavissa, jos reittipiste on aktiivinen vaylan ylareunassa.

Nayttovalikossa voit madrittda Reittipiste-sivun ja XTE-sivun. Naiden kahden sivun avulla voit tarkastella
aktiivisen reittipisteen tietoja samalla tavalla kuin GPS:n GOTO-tilassa. Nailla kahdella sivulla ei voi muokata
tietoja.

Reittipistesivu

Cap au waypoint

20

100

Cap Fond

88°

XTE-sivu

Cap au waypoint

18°

100

Ecart de route

8.91-
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2.9.1 Kanavan kulma reittipisteessa

Kun reittipiste on aktiivinen vaylassé, nayttd laskee kanavakulman reittipisteeseen nahden.
Reittipisteen kulma on painopisteen ja suuntiman valinen erotus. (Muuten, se on reittipisteen suunta.)

2.10 AIS-SIVU

NMEA-tulo voidaan liittiulitBediataandttimeen tai -transponderiin, jotta varustettuja aluksia voidaan seurata reaaliajassa
AlS-sivulla ja maarittdd, ovatko ne térmayskurssilla.

CPA (1ahin 1&ahestymispiste) on lyhin etdisyys kohteen leikkauspisteeseen. Tata kaytetaén térmaysriskin mittaamiseen.

TCPA (Time Closest Point of Approach) on jaljell& oleva aika ennen CPA:ta (tunnit, minuutit ja sekunnit).

4 Cibles Havaittujen kohteiden maara

Valittu kohde

MMSI tai kohteen nimi

MMSI 278565121

Relévem. 35°T Kohteen haku
Distance 2.0Nm Etaisyys kohteesta
S0G 0.5Kn tavoitepohjanopeus
COG 210° Kohdepohja
CPA-tavoite
Nostaminen — aonae kohde

Kohteen TCPA

AlS-kohteiden symbolinen esitys

l Vihreét kohteet edustavat aluksia, jotka eivat tayta maarittamiasi halytyskriteereja eivatka ole vaaraksi
navigoinnille. Ennustenuoli osoittaa, etta alus on liikkeessa.

VAROITUS :

>

Jos halytysta ei aktivoida, kaikki alukset ovat vihreita, vaikka jotkin kohteet olisivat vaarallisia tai
térmayskurssilla.

4

Punaiset kohteet edustavat aluksia, jotka tayttavat CPA:n hélytyskriteerit.
ja TCPA, jotka olet maéritellyt ja jotka ovat siksi vaarallisia selaamisen kannalta.

A

Yliviivatut kohteet edustavat aluksia, joilta ei ole vastaanotettu tietoja 60 sekuntiin. Ne poistetaan naytolta 120
sekunnin kuluttua.

Kohde valittu.

"Mies yli laidan" AIS

R4

AtoN-kohde. Nama ovat kiinteita transpondereita, joita kaytetddn navigointivalineina. Poijut, signaaliasemat,
majakat jne.

®
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2.10.1 Tutka-asteikon valinta

Voit sdatdad kohteen tunnistusetaisyytta navigointialueen mukaan. Kéytettavissa on kuusi etéisyytta: 1 NM, 2 NM, 4 NM, 6
NM, 12 NM ja 24 NM. Oletusarvoisesti se on 12 NM. Multimedia I

AlS-vastaanoton voi poistaa kaytdsta myos vaa'an valikosta.

Paina nappainta ﬁ Avattava valikko tulee néakyviin.
Valitse mittakaavan asetus ja vahvista sitten painamalla m

2.10.2 AlS-halytysasetukset

Kaytettavissa olevat halytysasteikot ovat:
* Halytys, jos wnamas < 6 Mailiaja ~ TCPA < 30 minuuttia

* Halytys, jos wannanaa < 6,4 kilometria ja TCPA < 20 minuuttia
* Halytys, jos wimaonae < 2 Mailiaja ~ TCPA <15 minuuttia

 Halytys, jos —_— N Y TCPA <5 minuuttia

* Poissa kaytosta (ei halytyslaskentaa)

Halytysympyra nakyy tutkassa punaisena.

Paina nappainta a Avautuva valikko tulee nakyviin. Valitse AlS-halytysasetus.

2.10.3 Térmayksenestotietojen laskeminen

vahvista sitten valittu halytys painamalla

THE Multimedia Il analysoi jatkuvasti AlS-vastaanottimen tai transponderin vastaanottamia signaaleja

Jos AlS-kohteen lasketut arvot ovat ennalta méaritetdfer ffflen alapuolella, halytys laukeaa ja kyseinen kohde ilmoitetaan.
vannaonan JA T CPA

punainen.

b .

Cible

TCPA 20 mn

4 milles

Niveau d'alarme, CPA<4mn et TCPA <20 minutes
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Valittu hélytystaso on "CPA < 4 minuuttia ja TCPA < 20 minuuttia". Koska laskettu tulos on alle 20 minuuttia, halytys

wmoss ON Alle 4 mailia ja laskennan tulos TCPA laukeaa. AlS-halytyksia on mahdollista valittaa
V3.1- ja uudempiin radiovasteanitiiilika Tata varten halytys on vahvistettava AlS-sivulla ja halytystilan on oltava voimassa.
Heti kun kohde on héalytyksessa, radiovastaanotin antaa kolme lyhytta piippausta jatkuvasti, kunnes halytys on poistettu.

2.10.4 Vaarallisten kohteiden luettelo

Vaarallisten kohteiden luettelo sisaltdé yhteenvedon kaikista halytyksissé olevista kohteista. Kohteet on luokiteltu
vaarallisimmasta vahiten vaaralliseen. Jokaiselle kohteelle ilmoitetaan MMSI-numero, suuntima ja etéisyys sekd CPA ja

TCPA.
Paina nappainta .H
vaarallinen, sitten validoitu ..m

Vaarallisten kohteiden luettelossa oleva kohde voidaan tarkastella nopeasti

Avautuva valikko tulee ndkyviin. Valitse Kohdeluettelo

AlS-sivulla painamalla -nappainta u sen valitsemisen jalkeen.
2.10.5 Kuljetuskaluston seurantalista

Laivaston tarkkailulista kokoaa yhteen kaikki kaukaisen aluksen havaitsemat AlS, lahimmasta kohdasta
kohteet. . Halytystilassa olevat kohteet nékyvat punaisina.

Paina nappainta

sitten vahvista .

Laivaston tarkkailulistalla oleva kohde voidaan tarkastella nopeasti AlS-sivulla.

painamalla nappainta .a sen valitsemisen jalkeen.

. Avautuva valikko tulee nékyviin. Valitse Ajoneuvokaluston seurantaluettelo

VAROITUS :

Laivaston ja vaarallisten kohteiden luettelot eivat ole kaytettévissa laiteohjelmistoversiossa V2.0
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2.11 ELEKTRONINEN KALIBROINTI

2.11.1 Johdanto

Luotettavan ja realistisen tiedon saamiseksi on térkeda kalibroida anturit. llman sité sinulla ei ole tarkkaa
tietoa todellisesta tuulen suunnasta, todellisesta tuulen nopeudesta, magneettisesta suunnasta, mitatusta
virtauksesta jne.

Véaara kalibrointi voi johtaa virheisiin taktisessa paatoksenteossa.

Kalibroinnit kannattaa suorittaa kohtuullisella tuulella ja pienilla aalloilla. Parhaat tulokset saadaan, kun
kalibrointialueella ei ole virtausta.

2.11.2 Kalibrointijarjestys
Ennen arvojen sydttamista varsinaisiin tuulitaulukoihin, ensisijaiset anturit, jotka ovat:

« Kompassi

« M&kin kulma
« Nopeusmittari

Tassa on ensisijaisten antureiden kalibrointijarjestys:

[ Kompassin kalibrointi ]

=

[ Harjanteen kalibrointi ]

=

[ Nopeusmittarin kalibrointi ]

=

Ajokulman kalibrointi

=

Suhteellisen tuulen kalibrointi

=

Oikeat puhallinpdydat

Katso anturien kalibroinnista luvusta " Antureiden saato ".
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2.12 KAYTTO GYROPILOT-TIETOKONEEN KANSSA
2.12.1 GyroPilotin hyodyllisia nappéaimia

Pilotin ohjaamiseen kaytettavisséasi ovat seuraavat nappaimet:

Taman painikkeen painallus kytkee GyroPilotin paalle valitun ohjaustilan mukaisella nykyisella
arvolla. Kompassitilassa asetusarvo on kompassin suunta painalluksen hetkella. Tuulitilassa
asetusarvo on tuulen kulma painalluksen hetkelld. Pitk&a painallus (>3 sekuntia) tarjoaa suoran
paéasyn ohjaustilojen valikkoon.

Taman painikkeen painaminen irrottaa GyroPilotin ja vapauttaa tangon.

STOP

Taman painikkeen painaminen saataa GyroPilotin asetusarvoa +1°.

Taman painikkeen painaminen saatda GyroPilotin asetusarvoa -1°.

Taman painikkeen painaminen saataa GyroPilotin asetusarvoa +10°.
Taman nappaimen pitk& painallus laukaisee automaattisen luovin oikealle tai jiipin vasemmalle.

Taman painikkeen painaminen saataa GyroPilotin asetusarvoa -10°.
Taman nappaimen pitk& painallus laukaisee automaattisen luovin vasemmalle tai jiipin oikealle.

Yl6s- tai alas-nuolien pulssi sdataa GyroPilotin vahvistusta valilla 1-9.

Taman painikkeen painaminen antaa paasyn GyroPilotin ohjaustiloihin ja -asetuksiin.
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2.12.2 Pilottisivun valinta

Pilottisivu on kaytettavissa, jos GyroPilot-tietokone havaitaan.
Sivunrakentajassa voit valita, ndytetdanko joko vakiosivu vai mukautettava sivu.

2.12.2.1  Vakiosivu

Pilottitila tai Ohjauksen tilan viite
asetusarvo

Simulateur

00

Angle de barre

Palkin kulman Selvitetyn voiton
Pilotointitila ilmaisin arvo

2.12.2.2 Mukautettava sivu

Sivun
ioSi Simulateur Vit. Surface
Vakiosivu rakentamisen

7 aikana valitaan kolme
_7 (o) 20

digitaalista datapistetta

Ang. Vent app.
Angle de barre " e

10°

Ohjainkytkimen
ilmaisin

Pilottiasetusten painikkeen N&ppaimistd mahdollistaa péas%n lentotiloihin ja

painallus.
Vahvistuksen saatoon paasee ylos- ja alas-nuolilla. o :
v
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3. ASENNUS

Tassa luvussa kuvataan jarjestelman asennus ja alustus. Se kuwvagtigrgpsialustuksen. Jarjestelmaan liittyvan ohjauslaitteen

taydellinen yleineMakinedison kulattu llcomputer GyroPilot 3. (sylinteri, tietokone, perdsinkulma jne.)
jarjestelmén kayttdoppaassa. GyroPilot 3 -laskin
VAROITUS :
- Lue tama koko kayttéohje ennen asennuksen aloittamista.
- TOPLINE-vaylaliitannan sahkoliitanta. bussi YLALINJA laatikon kanssa on tehtava se
Kéayta vain kaapelia bussi YLALINJA
- Kaikki puuttumiset asiaan bussi YLALINJA on suoritettava asennuksen ollessa pois paalta.

3.1 ASENNUKSEN VAROTOIMENPITEET

Ennen asennuksen aloittamista, kayta aikaa sopivimman paikan valitsemiseen.
Sijainti « Se tulee Multimedia Il taytyy:

sijoittaa kayttotarkoituksen mukaan. Valta sen sijoittamista ohjaamon takaosaan, jossa
Katselukulma on epésuotuisa hyvan lukemisen kannalta.

« Vélté vaakasuoraa asennusta veden kertymisen estamiseksi.
« Sijaitsee paikassa, joka on kaukana mahdollisista vaikutuksista,

« Pida magneettikompassi yli 40 cm:n paassa.

3.2 PAKKAUSLISTA

* NMEA- Multimedia Il varustettu kuuden metrin kaapelilla, joka sisaltaa bussi YLALINJA ja sisdénkaynti
laite.

* Suojakansi.
* Lukitusmutteri.

3.3 LISAVARUSTEIDEN LUETTELO
« Vakiomallinen TOPLINE-vaylaliitantarasia: PF000112

* TOPLINE-vaylaliitantarasia NMEA-tulolla: PFO00140

« Valkoinen suojakansi: SF000318

« Hiilipaallysteinen suojakansi: SF000321

3.4 ASENNUKSEN VAROTOIMENPITEET
Ennen asennuksen aloittamista, valitse sopiva paikka huolellisesti.

« sijainti siten, etta Multimedia Il taytyy olla:
peramies voi helposti kayttéda ohjauspaneelia ja lukea sen helposti
naytto,

* sijaitsee paikassa, joka on suojassa mahdollisilta vaikutuksilta,
yli 40 cm:n etéisyydella magneettikompassista.
« Ala asenna sita vaakasuoraan

« Ala venyté tai vahingoita Topline-kaapelia
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3.5 Pinta-asennus seinalle

Varmista, etté paikka on puhdas, tasainen ja tasainen. Tarkista, etté seinan takana on riittavasti tilaa kaapelin vetamiseen.

e Poraa 15 mm:n ja 22 mm:n reiat alla olevan kaavion mukaisestie
Puhdista kiinnityspinta alkoholilla.

« Levita ohut silikonitiivistevana kiinnityskohdan ympérille,

» Tydnna kaapeli halkaisijaltaan 22 mm olevaan reikaan.

« Aseta naytto paikalleen ja kirista sitten kiinnitysmutteria kohtalaisesti.

HUOMIO:

« Kiristd mutteria kohtalaisesti kiinnittdessési. Liian kiristaminen voi rikkoa kotelon ja heikentia sen vesitiiviytta. « Ala kayta
nayton kiinnittdmiseen liima-ainetta.

192

118

-
|
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3.6 VAYLALIITANTA YLALINJA JA NMEA-VAYLALLE

1. Veda kaapeli kohdasta 2. Varmista, Monigrafiikka Il asennuksesi vaylaliitantarasiaan.
etta johtimien varit otetaan huomioon sahkéliitannan aikana.

—
@
— nke Gyropilot 2
Crve ]

FLUXGATE-KOMPASSI <
/\ GerZ—Iaskln <

CRP 9

RVP

nke ' == —
Bussi K“""a palautuva

2 vVdc:n virtalahde “%H Class B AlS transceiver

D iy @
O Bl © |
\ NMEA-tulo \/;
;
y 4 - fA
aau' UEEIHE UEEEHE [o|| ke ®|
aadoruspuncs | | | | | e ’ ).
\ J
Mustat tiedot - 5 i \, /
El | | ‘Z
12 VDC valkoinen g i | | i
Yhteys TOPLINE-vaylaan
Jos lyhennét vaylakaapelia, kuori ja tinaa johtimet ennen niiden kytkemisté kytkentéarasiaan.
Kaapelijohtimien tunnistaminen
5-johtiminen valkoinen kaapeli Johdon tunnistus
Valkoinen lanka +12V
Musta lanka Data  vylalinja Bussi YLALINJA
Punottu Massa
Yhteinen lanka Ei yhdistetty
Keltainen lanka NMEA +
Vihrea lanka NMEA — NMEA-tulo
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3.7  OSOITTEEN HANKKIMINEN

Ensimmaisen kaynnistyksen yhteydesséa naytolle on annettava osoite, jotta se voi Multimedia I niin etta han

toimia vaylassa. Naytto toimitetaanYlalinja -
osoitteessa 0.

Kun osoite on hankittu, se lisatddn automaattisesti asennuksesi vaylassa olevien laitteiden luetteloon:
YLALINJA

- joko isanténa osoitteessa 1, jos tama osoite on vapaa vaylassa, - tai orjana

osoitteessa 2-20, jos osoite 1 on iséntélaitteen kaytdssa.
Osoitteen rekisterdintimenettelyn noudattamiseksi katso tarvintsaesgia imolluksen kohta 2.7.6.1 . oy

Noudata tdman ilmoituksen kohdassa 2.7.6.1 annettua menettelya osoitteen  Multimedia Il viitata
palauttamiseksiarvaon "0".

3.8 NMEA-LAHTEEN LIITTAMINEN JA ALUSTAMINEN

™e Multimedia !l Se sisalta4 liitannan, jonka avulla voit muuntaa protokollaa, jotta lahteesta  NMEA protokollassa
Ylalinja tulevat tiedot voidaan nayttaa naytoilla. Taté varten sinun NiViEittava lahde PF000140-nke .

litantarasiaan NMEA- ja NMEA+-liittimiss& noudattaen napdefiksia (katso kytkentéakaavio) ja jatkettava sitten

rajapinnan alustus tdman saman ilmoituksen 2.7.6.2.2 kohdassa kuvatulla tavalla.
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4 OMINAISUUTTA

Asetus Arvo
Mitat Suojakannen kanssa: 196 x 122 x 28 mm
(pituus x korkeus x lIman suojakantta: 192 x 118 x 23 mm
paksuus)
Paino 800 g 6 m kaapelilla (32 g/m) ja suojakuorella
Ruoka DC (jatkuva) 8-32 V

Virrankulutus alle 12 volttia

Paivaaikainen taustavalo:
Taso 1 =100 mA

Taso 20 =180 mA
Yéllinen taustavalo:
Taso 1 =100 mA
Taso 20 =120 mA
Valmiustilassa: 90 mA

NMEA-tuloliitdnt&

NMEA 183, automaattinen tiedonsiirtonopeus 4800 tai 38400 baudia.
AlS-tietojen lukeminen ilman kayttdliittyméan alustamista.

Ymparisto IP68-vedenpitavyysluokitus (kestaa jatkuvan upotuksen ja
korkeapaineisen vesisuihkun)
Kayttdolampétila -20 °C - +50 °C
Sailytyslampdétila -20 °C - +60 °C

Virtakaapeli @5,5 mm, 4 johdinta + maadoitusjohto, pituus 6 m.

Naytto Vérillinen graafinen nayttd, 5,7 tuumaa, taustavalaistu

nayttéon integroiduilla LED-valoilla.

MARINE ELECTRONICS
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5 TAPAHTUMAVIESTIA

Liste
Asennuksen alussa nékyva viesti, joka ilmoittaa Multigraphic Il:n osoitteen.

Création de liste

Kun Multigraphic Il on "isdntéan&", luettelon luonnin aikana (haku antureiden ja
nayttdjen vaylastd) naytetadn apunayttdjen osoitteet.

Erreur
Koko Topline-jarjestelmaé hallinnoiva "Master"-néytto on irrotettu vaylasta tai ei
enaa toimi. Vianmaaritys on mahdollista vaihtamalla "Master"-naytto toiseen nayttdon
(katso § "Topline-osoite").
Topline-vaylan musta johdin, joka kuljettaa dataa, on oikosulussa toiseen kahdesta

E

e muusta johtimesta. Tdma oikosulku voi sijaita kaapelissa, kytkentarasiassa tai
jossakin vaylaan kytketyssé komponentissa.

Emer Vaylaan on kytketty kaksi samantyyppista anturia, jotka lahettavat samaa dataa, tai
"NMEA Input" -litdnt& on alustettu samoilla tiedoilla kuin vaylaén kytketty anturi.
Tarkista kytketyt anturit ja nollaa "NMEA Input" -litAnnat.
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Homme a la mer Distance MOB

& T&ama sivu naytetaén, kun "Mies yli laidan" -toiminto on aktivoitu. Naytetddn miehen

yli laidan etéisyys ja arvioitu suunta seké veneen suunta pohjan suhteen. Ajastin
el kaynnistyy visualisoimaan kuluneen ajan siitd, kun mies yli laidan...

meri.

Cap Fond

70

Alarme Tama viesti tulee nakyviin, kun Topline-vaylan syottéjannite on alle 9 volttia. Tiedot

tallennetaan ja jarjestelma sammuu. Tarkista akun jannite ja lataa se tarvittaessa.

Alarme pilote Kompassin ohjaamisessa, kun ohjaushélytys on aktivoitu ja suhteellinen tuulen
kulma on ylittanyt maaritetyn halytysalueen, ndppaimen painaminen hiljentéa
halytyksen 7 minuutiksi.

Tuulipilottitilassa, kun pilottihdlytys on aktivoitu ja kompassin suunta on ylittanyt
maadritetyn hélytysalueen, ndppéimen painaminen hiljentéda halytyksen 7 minuutiksi.

Pilottilaitteen virtalahteend olevan akun jannite on laskenut asetetun kynnysjannitteen
alapuolelle. Nappaimen painaminen hiljentaa halytyksen 7 minuutiksi.

VAROITUS: Tama halytys on jatkuvasti aktiivinen.

Lataa apuakku.

6 VASTUU

nke Marine Electronicsin vastuu rajoittuu tapauksiin, joissa se voi osoittaa virheen johtuvan sen omista toimista. Prototyyppi-
tai pilottituotteiden toimituksen osalta asiakas hyvaksyy, etta nke Marine Electronicsilla on ainoastaan parhaansa tekemisen
velvoite, etté ndiden tuotteiden toimintahdirididen riski on niiden luonteen ansiota, eiké nke Marine Electronicsia siksi voida
pitda vastuullisena talta osin.

nke Marine Electronicsin vastuu on joka tapauksessa nimenomaisesti poissuljettu seuraavissa tapauksissa: (I) ylivoimainen
este (artikla 11), (I) asiakkaan virhe, laiminlyonti, rikkomus tai laiminlydnti noudattaa omia lakisaateisia, sédantelyyn
perustuvia tai sopimusvelvoitteitaan, jotka johtuvat ndiden Y-ehtojen soveltamisesta, ja (lll) tuotteiden kayttdé muuhun kuin
aiottuun tarkoitukseen tai niiden varastointi tai kayttd ohjeiden ja suositusten vastaisesti.

nke Marine Electronics ei missdan tapauksessa ole vastuussa asiakkaan tai asiakkaan asiakkaiden karsimista epasuorista
ja/tai aineettomista vahingoista, kuten erityisesti liikevaihdon tai katteen menetyksesté, asiakkaiden menetyksesta ja
imagon heikkenemisestd, eikd mydskaan siind tapauksessa, ettd asiakkaan tai asiakkaan asiakkaiden odottamaa tai
toivomaa sijoitetun pddoman tuottoa ei saavuteta tuotteiden kaytén vuoksi.

Joka tapauksessa tapauksissa, joissa nke Marine Electronics on vastuussa, nke Marine Electronicsin maksettavana olevan
enimmaiskorvauksen maard, kaikki summat mukaan lukien, ei saa ylittdd seuraavista maarista pienempaa: (1)
kaksinkertainen kyseisen tilauksen arvonlisaveroton maara (1) 15 000 euroa (viisitoistatuhatta euroa).
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7 OHJELMISTON KEHITYS

REV Ly— Evoluutiot

V1.8 09/2023 Alkuperainen versio

- Topline 3_11 -integraatio

V19 8.2 2024 - Supersurf-tilasta tulee AWA-tila

- Pilot HR:n teksti on muutettu ranskaksi:
o Parametrista "Ylahaarukka" tulee "Tuuliraja" aiemman "Ylaasetuspistg
sijaan.
o Parametrista "Alahaarukka" tulee "Leeward Limit" aiemman "alempi
asetuspiste” sijaan.

- Lisatty TWA Limit -supertilan asetus, jota voi séatéa liukusaatimella
0-180

- Lisatty supertilan asetus Kuolleen vyéhykkeen nopeustila
liukusdatimen saato 0,0:sta 19,9:84n
- Lisatty supertila-asetus, kuollut alue -tila ja liukutila liukusaatimella 0-30

- Lisétty supertilan asetus, kuolleen vydhykkeen AWA-tila liukuséaatimella 0-40

- Pilot HR:ss4, alikanavien lukeminen kdynnistyksen yhteydessa (TX_TERM)
> ASETUS_0, ASETUS_1, ASETUS_2, ASETUS_3)

- Nopeuskuolon alueen muotoilu

- Lisatty yksikdita uusiin HR-prosessorin alikanavoihin

- Korjattu otsikkovalikossa nakyvan muuttujan fontti

- Lyhenne Nautical Miles M

- Kayttokoodivalikon nayttd (nappaimiston eheyden tarkistus) korjattu

- GPS-paikannuksen korjaus yli 4 numeron tarkkuudella

- Korjattu mittareiden naytto sailiokanavilla
- HR-maston kulman ja kiertym&n nayttdomuodon korjaus

- NMEA: COG-tunnistus VTG:ssa ja tyhja RMC, jos
SOG on saatavilla

V2.0 Toukokuu 2025 - Topline 3_21 -integraatio

- Yhteensopivuus TopSailor V1.7:n kanssa

- Ohjausyksikdn s&atd (magneettinen/oikea)
erikoissivujen nayttamiseen

- Naytdn nimeaminen TopSailor-puussa

- Ajastimen hallinta jopa 99 tuntiin ja 59 minuuttiin asti

- AlS-alusluetteloiden kayttboikeuden poistaminen

- Gyropilot 3 -asetusten paivitys

- Lisatty Gyropilot 3:n sykeasetukset

- Uusi sivu Gyropilot 3 HR:lle

- Parannettu kaynnistysaika

- Valoanturin herkkyyden korjaus

- GPS-sijaintikehysten kasittelyn korjaus

- SOG:n ja COG:n NMEA-tunnistus, jos sijainti on saatavilla
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