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Aloitus
~  AvaAROITUS

Ala kayta moottoria, kun potkuri ei ole vedessa. Pyériva potkuri
voi aiheuttaa vakavia vammoja.

Ala kayta moottoria paikoissa, joissa pyoriva potkuri voi osua
sinuun tai muihin vedessa oleviin ihmisiin.

Moottorin siirtaminen kayttoasennosta saily-
tysasentoon

HUOMAUTUS

Moottorin on oltava taysin pyséhdyksissa, ennen kuin sen voi
siirtaa sailytysasentoon. Jos moottori kay vield, kun siirrdt sen
sailytysasentoon, ohjausjarjestelma saattaa vioittua.

Irrota moottori akusta vammojen valttamiseksi aina ennen
potkurin puhdistusta ja huoltoa.

/\ HUOMIO
Kun nostat moottoria ylds tai poistat sitd kaytosta, varo osien
likkumisen aiheuttamaa puristumis- tai juuttumisriskia.

Kun nostat moottoria ylds tai poistat sitd kaytosta, varo
moottorin ympérilla olevia liukkaita pintoja. Liukastuminen
moottorin nostamisen tai kaytosta poistamisen aikana voi
aiheuttaa vammoja.

Moottorin ottaminen kayttoon, kun se on

nostettuna sivuun
1 lIrrota turvahihna.

2 Vapauta salpa vetamalla vetokaapelista taaksepain niin
pitkalle kuin se tulee. Pida vetokaapeli edelleen tiukalla.

3 Nosta moottoria yl0s- ja eteenpain vetokaapelin avulla ja
laske se hitaasti kayttbasentoon.

4 Tarvittaessa voit painaa kiinnitysvarresta, jotta moottori
lukittuu kayttdasentoon.

Keulamoottorin syvyyden saataminen
1 Siirrd moottoria siten, ettd se pysahtyy sailytys- ja
kayttdasennon puolivaliin.

2 Loysaa ohjausjarjestelméan kotelon alaosan rengasta.

HUOMAUTUS: varaudu siihen, etta moottori liukuu alaspain,
kun I8ysaat rengasta.

3 Lisaa tai vahenna keulamoottorin syvyytta.

HUOMAUTUS

Al sdada moottorin syvyytta niin suureksi, etté kierrekaapeli
jaa puristuksiin. Jos kierrekaapeli on puristuksissa, kitka
saattaa vahingoittaa sita, kun moottori ohjaa venetta.

4 Kirista ohjausjarjestelman kotelon alaosan rengas.
5 Valitse toiminto:

» Jos otat keulamoottoria kayttdéon, siirrd se kayttdasentoon
ja tarkista syvyys.

» Jos poistat keulamoottoria kaytosta, siirra se
sailytysasentoon ja tarkista syvyys.
6 Saada syvyys sopivaksi kaytto- tai sdilytysasentoa varten
toistamalla tama tarvittaessa.

1 Vapauta salpa vetamalla vetokaapelista yldspain niin pitkalle
kuin se tulee. Pida vetokaapeli edelleen tiukalla.

2 Nosta ja laske moottori hitaasti sailytysasentoon nostamalla
vetokaapelista ylos- ja taaksepain.

HUOMAUTUS: peramoottorin syvyytta tarvitsee ehka saataa,
jotta se lepaa sailytysasennossa ollessaan oikein telineen
alaosan paalla (Keulamoottorin syvyyden sé&étéminen,

sivu 1). Jos syvyys on saadetty liilan pieneksi, moottori
saattaa painaa kaasujousta. Jos syvyys on saadetty liilan
suureksi, moottori saattaa riippua telineen alaosan reunan yli.

3 Lukitse moottori tarvittaessa sailytysasentoon painamalla
ohjausjarjestelman kotelosta.

4 Kiinnita turvahihna (Turvahihnan kiinnittdminen, sivu 1).

Turvahihnan kiinnittaminen

Turvahihna pitda moottorin tukevasti kiinni alustassa

sailytysasennossa ja estaa moottorin kaantymisen

kayttéasentoon vahingossa.

1 Kun moottori on séilytysasennossa, nosta hihnan pitka paa
(® moottorin yldosan paalle.

2 Pujota hihnan paa hihnan toisessa paassa olevasta soljesta

3 Veda hihnaa soljen 1api, kunnes hihna pitdd moottoria
tukevasti telinetta vasten.

4 Veda hihnaa poispain soljesta ja kiinnité se hihnan toiselle
puolelle painamalla alaspain.

Keulamoottorin nayttopaneeli

Keulamoottorin telineessa olevassa nayttdpaneelissa naet
tarkeita tietoja yhdella silmayksella.

HUOMAUTUS: nayttopaneelin taustavalo reagoi ympariston
valoisuuteen ja himmenee automaattisesti yoksi.

Aloitus



@ Nayttda moottorin nopeustason (Moottorin nopeuden

Nopeus s&éatadminen, sivu 5).

Vihre&: moottorin akun jénnite on hyva.

Keulamoottorin |Keltainen: moottorin akun jannite on matala.

akun tila Punainen: moottorin akun jénnite on erittiin matala.

~ Vihred: moottorin GPS-signaali on hyva.

GPS-signaalin | Keltainen: moottorin GPS-signaali on heikko.

tila Punainen: moottorilla ei ole GPS-signaalia.

2 Nayttaa keulamoottorin tilan (Tilan merkkivalo,

Moottorin tila sivu 2).

0 Painamalla pitkaan voit sammuttaa moottorin.

Virta HUOMAUTUS: oletusarvoisesti keulamoottori kayn-
nistyy automaattisesti saadessaan virtaa. Sita ei
tarvitse kdynnistda painamalla tata painiketta. Tata
voi muuttaa asetuksista (Keulamoottorin asetukset,
sivu 8).

Keulamoottori sammuu automaattisesti oltuaan saily-
tysasennossa kahden tunnin ajan.

Jos potkuri pyorii, pysayta se painamalla.

Avaa pariliitostila painamalla kolme kertaa.

< Palaa, kun potkuri on kéynnissa (Potkurin kdynnista-

Potkurin tila minen ja sammuttaminen, sivu 5).

2 Palaa, kun kulkusuunnan pito on kaytossa (Kulku-

Kulkusuunnan | suunnan yll&pito, sivu 6).

pidon tila

) Palaa, kun ankkurilukitus on kaytéssa (Sijainnin

Ankkuriluki- séilyttdéminen, sivu 6).

tuksen tila

Tilan merkkivalo
2 merkkivalo ilmaisee moottorin tilan.

Vihrea

Normaali toiminta

Punainen

Palaa: jarjestelma kaynnistyy
Vilkkuu: jarjestelmavirhe

Sininen

Pariliitostila

Keltainen

Palautustila (ohjelmistopaivityksia ja palautustoimia varten)

Keulamoottorin kalibrointi

Keulamoottorin kompassi on kalibroitava, jotta

automaattiohjaustoimintoja voi kayttaa. Varmista paras tulos

kalibroimalla moottori mahdollisimman tyynena paivana tai

tyynessa vedessa. Voit toistaa kalibroinnin, jos

automaattiohjauksen ominaisuudet eivat toimi odotetusti.

1 Ohjaa vene avoimeen, tyyneen veteen ja pysahdy.
Veneen on oltava paikallaan, kun kalibrointi aloitetaan.

2 Aseta keulamoottori tarvittaessa kayttdasentoon (Moottorin
oftaminen k&ytté6n, kun se on nostettuna sivuun, sivu 1).

3 Valitse kaukosaatimessa = > Settings > Trolling Motor >
Calibrate > Compass.

4 Ohjaa polkimella tai ulkolaitamoottorilla ja noudata nayton

ohjeita.

Keulan poikkeaman maarittaminen

Peramoottori ei valttamatta ole veneen keskilinjan suuntainen

asennuskulman vuoksi. Saat parhaan tuloksen asettamalla

keulan poikkeaman.

1 S&ada perdmoottorin kulma @ kaukosaéatimella veneen
keskilinjan suuntaiseksi @ eli suoraan eteenpéin.

2 Valitse kaukosaatimessa = > Settings > Trolling Motor >
Calibrate > Bow Offset.

3 Toista tarvittaessa.

Yhdistaminen karttaplotteriin

Yhteensopivassa Garmin® karttaplotterissa on oltava
asennettuna uusin ohjelmistoversio, jotta keulamoottorin voi
yhdistaa.

Keulamoottorin voi yhdistaa langattomasti veneessa olevaan
yhteensopivaan Garmin karttaplotteriin. Kun olet yhdistanyt
yhteensopivaan karttaplotteriin, voit ohjata keulamoottoria
karttaplotterilla, kaukosaatimella ja polkimella.

1 Kaynnista karttaplotteri ja keulamoottori.

2 Varmista, etta karttaplotteri toimii langattoman verkon
isantana.
HUOMAUTUS: jos asennettuna on useita karttaplottereita,
vain yksi toimii langattoman verkon iséntana. Katso lisatietoja
karttaplotterin kayttboppaasta.

3 Valitse karttaplotterissa Asetukset > Viestinta >
Langattomat laitteet > Garmin Trolling Motor > Aloita.

4 Siirrad keulamoottori pariliitostilaan painamalla sen
nayttépaneelin (>-painiketta kolme kertaa.

2 palaa sinisena keulamoottorin nayttopaneelissa, kun
keulamoottori etsii yhteytta karttaplotteriin. Valo muuttuu
vihreaksi, kun yhteys on muodostettu.

Kartassa nakyy vahvistus, kun yhteys on muodostettu.

5 Kun karttaplotterin ja keulamoottorin valinen yhteys on
valmis, ota karttaplotterissa kaytt6on keulamoottorin palkki,
jotta voit ohjata moottoria.

Tarkista taydelliset kayttdohjeet uusimmasta karttaplotterin
kayttbopasversiosta.

Kaukosaadin

Paristojen asettaminen paikalleen

Kaukosaadin tarvitsee kaksi AA-paristoa (eivat sisally
toimitukseen). Saat parhaan tuloksen kayttamalla litiumparistoja.

1 Kierra D-rengasta vastapaivaan ja avaa kansi vetamalla
yldspain.
2 Aseta kaksi AA-paristoa paikoilleen oikeinpain.

Kaukosaadin



3 Sulje akkulokeron kansi ja kierréd D-rengasta myotapaivaan.

Hihnan liittaminen
1 Pujota hihnan lenkki O kaukos&éatimen taustapuolen
aukosta.

2 Pujota hihnan toinen paa @ lenkista ja veda tiukalle.

3 Tarvittaessa voit kiinnittda hihnan kaytén ajaksi kaulaan tai
ranteeseen.

Kaukosaatimen painikkeet

Painike‘ Kuvaus

Painike Kuvaus

AV Painamalla voit kayttaa valikkoa (Valikon kayttdminen,

) sivu 4).

Painamalla valikossa )-painiketta voit valita valikkokohdan ja
painamalla {-painiketta voit palata takaisin.

Painamalla ankkurilukituksessa voit siirtad ankkurilukituksen
sijaintia eteen- tai taaksepain tai vasemmalle tai oikealle 1,5
metrin (5 jalan) tarkkuudella.

Kun kaytat kulkusuunnan pitoa tai manuaalista ohjausta,
painamalla (- ja )-painiketta voit kéantya yhden asteen tark-
kuudella ja painamalla pitkdan voit ohjata viiden asteen tark-
kuudella.

Painamalla a-ja - -painiketta voit muuttaa nopeutta portait-
tain ja painamalla pitkddn muuttaa nopeutta portaattomasti.

|

Painamalla voit ottaa kayttéon kulkusuunnan pidon (asettaa
nykyisen kulkusuunnan ja yllapitaa sitd) (Kulkusuunnan
yllapito, sivu 6).

Painamalla voit poistaa kaytdsta kulkusuunnan pidon,
pysayttaa potkurin ja jatkaa manuaalista ohjausta.
Painamalla pitkaan voit asettaa kulkusuunnan pidon osoitta-
malla kaukosaatimelld (Kulkusuunnan pidon sé&atédminen
eletoiminnoilla, sivu 6).

3 Painamalla voit ottaa kayttéon ankkurilukituksen. Ankkurilu-
kitus sailyttda sijainnin keulamoottorin avulla (Sijainnin séilyt-
tdminen, sivu 6).

Kun kaytat ankkurilukitusta, painamalla voit poistaa kaytosta
ankkurilukituksen ja palata edelliseen ohjaustilaan.
Painamalla pitkaan voit siirtda ankkurilukituksen sijaintia osoit-
tamalla kaukosaatimella (Pitosijainnin sédatdéminen eletoimin-
noilla, sivu 6).

Avaa valikko painamalla.
Sulje valikko painamalla.

bo

Merkitse reittipiste painamalla.

1-4 Painamalla voit avata painikkeeseen liitetyn Garmin karttaplot-
terin pikavalinnan. '

Kaukosaatimen naytto

4 Kulkus. pito
A 138°M

PROP SOG (KM/H)
2 |05

DO Kéaynnista ja sammuta kaukosaadin painamalla painiketta
pitkaan.

[O) Ota kayttdon vakionopeussaadin painamalla ja aseta asetuk-
seksi nopeus pohjan suhteen (SOG) (Nopeuden yll&pito,
sivu 5).

Painamalla voit poistaa vakionopeussaatimen kaytdsta ja
palata manuaaliseen nopeuden hallintaan.

@ Nayttaa keulamoottorin kayttotilan.

Esimerkiksi manuaalisessa ohjauksessa naytossa nakyy teksti
Manual, ja kun kulkusuunnan pito on kaytdssa, naytdossa nakyy
teksti Heading Hold seka asetettu kulkusuunnan pidon piste
asteina.

= Jos potkuri on kdynnissa, aseta se tdyteen nopeuteen paina-
malla (Tédyden nopeuden vaihtaminen, sivu 5).

Jos potkuri ei ole kdynnissa, painamalla voit ottaa sen
kayttdon ja asettaa sen tdyteen nopeuteen.

Painamalla uudelleen voit palata edelliseen nopeuteen ja
potkurin tilaan.

Nayttaa keulamoottorin akun tilan.

Vihrea: moottorin akun jannite on hyva.

Keltainen: moottorin akun jannite on matala.
Punainen: moottorin akun jannite on erittdin matala.

VIHJE: voit tarkistaa kaukosaatimen paristojen tilan painamalla
=-painiketta.

® Painamalla voit kayttdd manuaalista ohjausta (Keulamoottorin
ohjaaminen manuaalisesti, sivu 5).

Painamalla pitkaan voit ohjata eletoiminnoilla (Ohjaaminen
eletoiminnoilla, sivu 6).

<@ Nayttaa potkurin tilan.
Kun potkurikuvake nakyy, potkuri on kaytéssa. Kun potkuriku-
vake ei ndy, potkuri ei ole kaytdssa.

& Nayttéda keulamoottorin GPS-signaalin voimakkuuden.

PROP |Nayttaa potkurin nopeustason (Moottorin nopeuden sééata-
minen, sivu 5).

<@ Painamalla voit ottaa potkurin kayttdon ja poistaa sen kaytosta
(Potkurin kdynnistdminen ja sammuttaminen, sivu 5).

SOG |Nayttaa mitatun nopeuden pohjan suhteen (SOG) maaritettyind

yksikkéina.

1 Edellyttaa yhteyttd yhteensopivaan Garmin karttaplotteriin. Ohjeet ovat karttaplotterin kdyttdoppaassa.

Kaukosaadin




Valikon kayttaminen

Kaukosaatimen valikkoa voi kayttda valikko- ja nuolipainikkeilla.

 Avaa valikko painamalla =-painiketta.

+ Voit liikkua valikkokohtien valilla painamalla -- ja a -
painiketta.

» Voit valita valikkokohdan painamalla ) -painiketta.

+ Voit palata edelliseen valikkokohtaan painamalla ( -
painiketta.

+ Voit sulkea valikon painamalla =-painiketta tai painamalla
toistuvasti  -painiketta, kunnes palaat paanayttoon.

Kaukosaatimen kalibrointi

HUOMAUTUS

Kalibroi séhkéinen kompassi ulkona. Al seiso I&helld kohteita,
jotka vaikuttavat magneettikenttiin, kuten ajoneuvot,
rakennukset ja jannitelinjat, jotta suuntima olisi mahdollisimman
tarkka.

Kaukosaatimen kompassi on kalibroitava, jotta moottoria voi
ohjata eletoiminnoilla. Jos eletoiminnot eivat toimi oikein
kalibroinnin jalkeen, sen voi toistaa niin usein kuin tarvitaan.

1 Valitse = > Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Valitse Start ja seuraa nayton ohjeita.

Kaukosaatimen pariliittaminen

Kaukosaadin on pariliitetty keulamoottoriin tehtaalla, mutta ne
tarvitsee ehka pariliittda uudelleen, jos yhteys katkeaa.

1 Kaynnista keulamoottori.

2 Siirré keulamoottori pariliitostilaan painamalla sen
nayttdpaneelin (O>-painiketta kolme kertaa.

2 syttyy sinisena keulamoottorin nayttdpaneelissa, kun
keulamoottori etsii yhteytta.

3 Tuo kaukosaadin enintaan 1 metrin (3 jalan) paahan
keulamoottorin nayttépaneelista.

4 Kaynnista kaukosaadin.

5 Valitse kaukosaatimessa = > Settings > Remote Control >
Pair > Start.

2 muuttuu vihreadksi keulamoottorin nayttdpaneelissa, kun
yhteys on muodostettu.

Poljin

Keulamoottoria voi kayttaa polkimella.

(@ |Potkurin tila- | Painamalla pitk&én voit kaynnistaa potkurin asetetulla
painen nopeudella.
hallinta Vapauttamalla voit sammuttaa potkurin.
@ |Nopeusva- |Kaantdmalla valitsinta poispéin itsestési voit lisata
litsin potkurin tai vakionopeussaatimen nopeutta.
Kaantamalla valitsinta itseesi pain voit vahentaa
potkurin tai vakionopeussaatimen nopeutta.
HUOMAUTUS: nopeusvalitsin ei ole kaytdssa, kun
ankkurilukitus on kaytossa.
(®) | Ohjauspoljin | K&anna moottoria myétapaivaan painamalla poljinta
varpailla.
K&anna moottoria vastapaivaan painamalla poljinta
kantapaalla.
HUOMAUTUS: kun ankkurilukitus tai kulkusuunnan
pito on kaytdssa tai seuraat reittia, painamalla poljinta
voit jatkaa manuaalista ohjausta potkurin aiemmalla
nopeudella.
@ | Tilan merk- | limaisee polkimen tilan (Tilan merkkivalo, sivu 5).
kivalo
® Potkurin Painamalla voit ottaa potkurin kaytt6on ja poistaa sen
= | jatkuva kaytosta (Potkurin kdynnistdminen ja sammutta-
* |hallinta minen, sivu 5).
® Kulku- Painamalla voit asettaa nykyisen kulkusuunnan ja
4 [suunnan yllapitaa sita (Kulkusuunnan yllapito, sivu 6).
pito Painamalla voit poistaa kaytdsta kulkusuunnan pidon,
pysayttaa potkurin ja jatkaa manuaalista ohjausta.
@ Ankkurilu- | Painamalla voit ottaa kdyttéon ankkurilukituksen.
3 kitus Ankkurilukitus sailyttéaa sijainnin keulamoottorin avulla
(Sijainnin séilyttdminen, sivu 6).
Painamalla voit poistaa kaytdsté ankkurilukituksen ja
palata edelliseen ohjaustilaan.

Paristojen asettaminen paikoilleen
Polkimessa voi kayttda kahta AA-alkali-, NiMH- tai litiumparistoa
(ei mukana). Saat parhaan tuloksen kayttamalla litiumparistoja.

1 Nosta polkimen etuosa mahdollisimman ylos.

2 Purista paristolokeron kantta D molemmilta puolilta ja irrota
se vetamalla.

3 Aseta kaksi AA-paristoa paikoilleen oikeinpain.

4 Aseta paristolokeron kansi paristojen paalle ja paina, kunnes
molemmat reunat napsahtavat paikoilleen.

Polkimen pariliitos

Poljin on pariliitetty keulamoottoriin tehtaalla, mutta ne tarvitsee
ehka pariliittda uudelleen, jos yhteys katkeaa.

1 Kaynnista keulamoottori.

2 Siirré keulamoottori pariliitostilaan painamalla sen
nayttépaneelin O-painiketta kolme kertaa.
2 syttyy sinisena keulamoottorin nayttdpaneelissa, kun
keulamoottori etsii yhteytta.

3 Tuo poljin enintdén 1 metrin (3 jalan) paahan keulamoottorin
nayttépaneelista.

4 Liita poljin virtalahteeseen virtajohdolla tai kynnista se
asettamalla paristot.

Poljin



5 Kun olet kdynnistanyt polkimen, paina 30 sekunnin kuluessa
$-painiketta pitkdan, kunnes polkimen tilan merkkivalo syttyy
sinisena.

6 Vapauta E-painike.

Polkimen tilan merkkivalo palaa sinisend, kun poljin etsii
yhteytta. Valo sammuu, kun pariliitos keulamoottoriin on
valmis.

2 muuttuu vihredksi keulamoottorin nayttdpaneelissa, kun
yhteys on muodostettu.

Tilan merkkivalo
Polkimen merkkivalo ilmaisee polkimen tilan.

Syttyy vihreana
Syttyy sinisena

Poljin kdynnistyy.

Poljin muodostaa pariliitosta. Merkkivalo
sammuu, kun pariliitos on valmis tai pariliitospro-
sessi aikakatkeaa ilman yhteyden muodosta-
mista.

Vilkkuu vihreana, kun | Poljin on yhteydessa keulamoottoriin ja l1&hettaa
painikkeita painetaan | painettavan painikkeen komentoa.

Vilkkuu punaisena,
kun painikkeita
painetaan

Poljin ei ole yhteydessa keulamoottoriin.

Ei pala Merkkivalo on sammuksissa, kun poljin on
yhteydessa keulamoottoriin mutta ei [aheta

komentoja. Tama saastaa paristojen virtaa.

Kayttd

Keulamoottoria voi kdyttaa kaukosaatimelld, polkimella,
yhteensopivalla Garmin karttaplotterilla tai naiden laitteiden
yhdistelmalla.

Yleisella tasolla useimmat kaukosaadinta koskevat ohjeet
koskevat myds yhdistettya karttaplotteria. Katso
karttaplotterikohtaiset ohjeet karttaplotterin uusimmasta
kayttdoppaasta.

HUOMAUTUS: kaikki kaukosaatimella ja karttaplotterilla
kaytettavissa olevat ominaisuudet eivat ole kaytettavissa
pelkalla polkimella.

Potkurin kaynnistaminen ja sammuttaminen

Ala kayta moottoria paikoissa, joissa pydrivé potkuri voi osua
sinuun tai muihin vedessa oleviin ihmisiin.

1 Aseta keulamoottori tarvittaessa kayttdasentoon (Moottorin
ottaminen kéytté6n, kun se on nostettuna sivuun, sivu 1).

HUOMAUTUS: potkuri ei pyori, kun keulamoottori on
sailytysasennossa.

2 Kaynnista potkuri painamalla kaukosaatimen tai polkimen &*-
painiketta.

3 Sammuta potkuri painamalla &™-painiketta.

Moottorin nopeuden saataminen
Keulamoottorin nopeutta voi sdatéda kaukosaatimella ja
polkimella.

1 Siirry tarvittaessa manuaaliseen tilaan painamalla
kaukosaatimen @-painiketta tai ohjaamalla polkimella.

2 Valitse vaihtoehto:

» Lis&a ja vdhennd moottorin nopeutta kaukosaatimen .- ja
~ -painikkeella.

» Polkimella voit lisata ja vahentda moottorin nopeutta
kaantamalla nopeusvalitsinta poispain itsestasi ja itseesi
pain.

Kaukosaatimen PROP-kentta ja nayttopaneelin palkit

ilmaisevat potkurin nopeuden (Keulamoottorin nédyttépaneeli,

sivu 1).

3 Kaynnista potkuri tarvittaessa (Potkurin kdynnistdminen ja
sammuttaminen, sivu 5).

Valitsemasi potkurin nopeus sailyy, jos sammutat potkurin tai

kaynnistat moottorissa jonkin toisen toiminnon, kuten

vakionopeussaatimen tai ankkurilukituksen.

Tdyden nopeuden vaihtaminen

1 Paina kaukosaatimen =(9-painiketta.
Keulamoottorin potkuri kiihdyttda nopeasti tayteen
nopeuteen.

2 Voit palauttaa potkurin aiemman nopeuden painamalla =2(&-
painiketta.

VIHJE: kun ajat tdydelld nopeudella, voit vahentaa potkurin
nopeutta vahitellen painamalla kaukosaatimen + -painiketta.

Nopeuden yllapito
Kalibroi keulamoottori, jotta voit kdyttda vakionopeussaadinta
(Keulamoottorin kalibrointi, sivu 2).

Vakionopeussaadin on automaattiohjauksen toiminto, joka
asettaa tietyn nopeuden pohjan suhteen ja yllapitaa sita seka
saatyy automaattisesti virtausten ja tuulten mukaan.

HUOMAUTUS: vakionopeussaatimen voi ottaa kayttéon
ainoastaan kaukosaatimesta, mutta nopeutta ja suuntaa voi
hallita seka kaukosaatimella etta polkimella.

1 Paina kaukosaatimen ‘©-painiketta.
Vakionopeusséaadin otetaan kayttddn nykyiselld nopeudella.
2 Saada nopeutta tarvittaessa kaukosaatimella tai polkimella.
3 Saada suuntaa tarvittaessa kaukosaatimella tai polkimella.
VIHJE: vakionopeussaatimella voi asettaa nopeuden
kaytettaessa kulkusuunnan pitoa (Kulkusuunnan yllépito,
sivu 6) tai seurattaessa reittia (Reitin navigoiminen,
sivu 7).
Vakionopeussaadin on poistettava kaytdsta ja potkuri
sammutettava painamalla ‘®©-painiketta.

Potkurin kdayttaminen, kun moottori on kaytéssa vain
osittain

Keulamoottorin potkuria voi kayttaa tietyissa tilanteissa, kun
moottori on vain osittain kaytdssa, esimerkiksi kun ajat
vesikasvillisuuden tai vedenalaisten esteiden ylla.

1 Kun keulamoottori on kayttbasennossa, vapauta salpa
vetadmalla vetokaapelista ylospain niin pitkalle kuin se tulee.
Pida vetokaapeli edelleen tiukalla.

2 Nosta moottoria hitaasti nostamalla vetokaapelista yl6s- ja
taaksepain, kunnes se on niin ylhaalla, etta pystyt ohittamaan
vesikasvillisuuden tai esteen.

Potkuri lakkaa pydrimasta ja moottori kaantyy sivulle.

3 Kaynnista potkuri kaukosaatimella tai polkimella ja ohjaa
moottoria tarpeen mukaan.

HUOMAUTUS: jos nostat moottorin puolivalin ylapuolelle,
potkuri pysahtyy automaattisesti turvallisuuden vuoksi, mutta
moottori ei kdanny sivulle.

4 Kun olet ohittanut esteen, laske moottori hitaasti
kayttdasentoon tai nosta se sailytysasentoon.

Kun olet kayttanyt moottoria sen ollessa osittaisessa
kayttdasennossa, se tarvitsee ehka kaantaa toiselle kyljelleen
manuaalisesti ennen nostamista sailytysasentoon, jotta se on
paikallaan kiinnityskiskoilla.

Ohjaus

Keulamoottorin ohjaaminen manuaalisesti
Manuaalinen tila on keulamoottorin oletusarvoinen kayttotila.
Manuaalisessa tilassa keulamoottorin suuntaa ja nopeutta voi
saataa tarpeen mukaan.

Kaytto



HUOMAUTUS: keulamoottori on oletusarvoisesti manuaalisessa
tilassa, kun se kaynnistetaan.

1 Tarvittaessa voit valita kaukosaatimessa @.
2 Valitse toiminto:

+ Ohjaa painamalla kaukosaatimen «- ja ) -painiketta.
HUOMAUTUS: venettd voi ohjata myds manuaalisesti
kaukosaatimen eletoiminnoilla (Ohjaaminen
eletoiminnoilla, sivu 6).

» Jos kaytat poljinta, ohjaa painamalla poljinta varpailla ja
kantapaalla.

Kulkusuunnan yllapito
Kalibroi keulamoottori, jotta voit kdyttda kulkusuunnan pitoa
(Keulamoottorin kalibrointi, sivu 2).

Kulkusuunnan pito on automaattiohjauksen toiminto, joka
asettaa veneen nykyisen kulkusuunnan ja yllapitaa sita. Voit
maarittda kulkusuunnan pidon toiminnan, kun se huomioi
virtausnopeuden (Kulkusuunnan pidon toiminnan muuttaminen,
sivu 6).
1 Ohjaa venettd haluamaasi suuntaan.
2 Valitse kaukosaatimella tai polkimella 4.
HUOMAUTUS: voit saataa kulkusuunnan pidon suuntaa
painamalla <- ja » -painiketta tai eletoiminnoilla
(Kulkusuunnan pidon sé&étédéminen eletoiminnoilla, sivu 6).
Kulkusuunnan pito on poistettava kaytosta ja manuaaliseen
tilaan on palattava valitsemalla % tai @ taikka painamalla poljinta.

Kulkusuunnan pidon toiminnan muuttaminen
Voit muuttaa, miten kulkusuunnan pitotoiminto sailyttda veneen
kulkusuunnan, kun tuuli tai virtaus vaikuttaa siihen.

1 Valitse kaukosaatimessa = > Settings > Trolling Motor >
Heading Hold.

2 Valitse vaihtoehto:

» Voit pitda veneen samansuuntaisena riippumatta
virtausnopeudesta valitsemalla Vessel Align.

b

» Voit pitda veneen samansuuntaisena, kun se huomioi
virtausnopeuden, valitsemalla Go To.

¢
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Sijainnin sailyttdminen
Kalibroi keulamoottori, jotta voit kayttda ankkurilukitusta
(Keulamoottorin kalibrointi, sivu 2).

Ankkurilukitus on automaattiohjauksen toiminto, joka asettaa
sijaintisi GPS-toiminnon avulla ja yllapitaa sitd keulamoottorin
avulla. Se vastaa fyysisen ankkurin kayttamista.

1 Aja vene tarvittaessa paikkaan, jossa haluat asettaa
ankkurilukituksen.

2 Valitse kaukosaatimella tai polkimella &.

HUOMAUTUS: voit saataa ankkurilukituksen sijaintia 1,5 m
(5 jalkaa) painamalla kaukosaatimen nuolipainiketta tai
eletoiminnoilla (Pitosijainnin sdatdminen eletoiminnoilla,
sivu 6).
Voit poistaa ankkurilukituksen kaytosta painamalla &-painiketta
uudelleen tai ohjaamalla polkimella.

Eletoiminnot

Voit kdyttdad peramoottoria osoittamalla kaukosaatimell tai
likuttamalla sita. Peramoottorin kompassi on kalibroitava
(Keulamoottorin kalibrointi, sivu 2), ja samoin kaukosaatimen
kompassi (Kaukoséétimen kalibrointi, sivu 4), ennen kuin
eletoimintoja voi kayttaa.

Ohjaaminen eletoiminnoilla
Moottoria voi ohjata osoittamalla kaukosaatimella.

1 Kaynnista potkuri tarvittaessa (Potkurin kdynnistdminen ja
sammuttaminen, sivu 5).

2 Paina @--painiketta pitkaan.
3 Ohjaa paapuurin tai tyyrpuurin suuntaan osoittamalla

kaukosaatimella vasemmalle tai oikealle samalla, kun pidat
®@-painiketta painettuna.

4 Lopeta ohjaus vapauttamalla @-painike.
Kulkusuunnan pidon sédéatdminen eletoiminnoilla

Voit saataa kulkusuunnan pitoa liikuttamalla kaukosaadinta
(Kulkusuunnan yllapito, sivu 6).

1 Kaynnista potkuri tarvittaessa (Potkurin kdynnistdminen ja
sammuttaminen, sivu 5).

2 Paina 2--painiketta pitkaan.

3 Osoita kaukosaatimella suuntaa, johon haluat saataa
kulkusuuntaa.

4 Aseta kulkusuunta vapauttamalla X-painike.
Pitosijainnin sdatdminen eletoiminnoilla

Kun kaytat ankkurilukitusta, voit sdataa sijaintiasi liikuttamalla

kaukosaadinta (Sijainnin séilyttdminen, sivu 6).

1 Ota tarvittaessa ankkurilukitus kayttoon.

2 Paina &--painiketta pitkaan.

3 Osoita kaukosaatimella suuntaan, johon haluat siirtda
sijaintiasi.
Sijaintisi siirtyy 1,5 m (5 jalkaa) osoittamaasi suuntaan.

4 Vapauta E-painike.

5 Toista tata, kunnes olet haluamassasi sijainnissa.

Reittipisteet
Reittipisteiden avulla merkitdan sijainteja, jotta niihin voidaan
palata my6hemmin.

Kun yhdistat keulamoottorin karttaplotteriin, karttaplotteriin
tallennetut reittipisteet synkronoidaan keulamoottorin
reittipisteiden kanssa. Jos reittipisteita lisatdan, poistetaan tai
muokataan toisessa laitteessa, muutokset otetaan
automaattisesti kayttdéon myds toisessa laitteessa.

Voit tallentaa enintaan 5000 reittipistetta.

Reittipisteen luominen
Voit tallentaa nykyisen sijaintisi reittipisteeksi.

1 Aja tarvittaessa sijaintiin, jonka haluat tallentaa reittipisteeksi.
2 Paina kaukosaatimen 2-painiketta.

Navigointi reittipisteeseen
1 Valitse kaukosaatimessa = > Waypoints.

Nayttoéon tulee kymmenen Idhimman reittipisteen luettelo.

Kaytto



2 Valitse reittipiste.
Valitse Navigate To.

4 Kaynnista potkuri (Potkurin kdynnistdminen ja
sammuttaminen, sivu 5).

Keulamoottori ajaa reittipisteen sijaintiin (Navigointi,
sivu 8).

w

Reittipistetietojen tarkasteleminen
1 Valitse kaukosaatimessa = > Waypoints.

Nayttoon tulee kymmenen lahimman reittipisteen luettelo.
2 Valitse reittipiste.
3 Valitse Review.

Reittipisteen nimen muokkaaminen
1 Valitse kaukosaatimessa = > Waypoints.

Nayttoon tulee kymmenen lahimman reittipisteen luettelo.
2 Valitse reittipiste.
3 Valitse Edit.
4 Anna reittipisteelle uusi nimi.

Reittipisteen poistaminen
1 Valitse kaukosaatimessa = > Waypoints.

Nayttddn tulee kymmenen I&ahimman reittipisteen luettelo.
2 Valitse reittipiste.
3 Valitse Delete.

Reitit
Reitti on sijaintien sarja, joka johtaa maaranpaahan.

Kun yhdistat keulamoottorin karttaplotteriin, karttaplotteriin
tallennetut reitit synkronoidaan keulamoottorin reittien kanssa.
Jos reitteja poistetaan tai muokataan toisessa laitteessa,
muutokset otetaan automaattisesti kayttéon myods toisessa
laitteessa. Reitteja voi luoda vain karttaplotterissa.

Voit tallentaa enintaan 100 reittia.
Reitin navigoiminen
1 Valitse kaukosaatimessa = > Routes.
Nayttdon tulee kymmenen I&ahimman reitin luettelo.
2 Valitse reitti.
3 Valitse Navigate To.
4 Valitse vaihtoehto:

» Valitse Forward, jos haluat navigoida reittia sen luomisen
aikaisesta aloituspisteesta.

» Valitse Backward, jos haluat navigoida reittia sen
luomisen aikaisesta maaranpaapisteesta.

» Voit navigoida nykyisesta sijainnista reitin alkuun ja
navigoida reitin valitsemalla From Start.

5 Kaynnista potkuri (Potkurin kdynnistdminen ja
sammuttaminen, sivu 5).

Keulamoottori ajaa reittia pitkin valittuun suuntaan
(Navigointi, sivu 8).
Reittitietojen tarkasteleminen
1 Valitse kaukosaatimessa = > Routes.
Nayttoon tulee kymmenen lahimman reitin luettelo.
2 Valitse reitti.
3 Valitse Review.
Reitin nimen muokkaaminen
1 Valitse kaukosaatimessa = > Routes.
Nayttéon tulee kymmenen lahimman reitin luettelo.
2 Valitse reitti.
3 Valitse Edit.

4 Anna reitille uusi nimi.

Reitin poistaminen
1 Valitse kaukosaatimessa = > Routes.
Nayttdéon tulee kymmenen lahimman reitin luettelo.
2 Valitse reitti.
3 Valitse Delete.

Jiljet

Jalki on veneen kulkeman matkan tallenne. Parhaillaan
tallennettavaa jalkea kutsutaan aktiiviseksi jaljeksi, ja sen voi
tallentaa muistiin. Voit tallentaa enintdan 50 jalkea.

Kun yhdistat keulamoottorin karttaplotteriin, karttaplotteriin
tallennetut aktiivinen jalki ja tallennetut jaljet synkronoidaan
keulamoottorin aktiivisen jaljen ja tallennettujen jalkien kanssa.
Jos aktiivista jalkea ja tallennettuja jalkia lisatdan, poistetaan tai
muokataan toisessa laitteessa, muutokset otetaan
automaattisesti kayttéon myods toisessa laitteessa.

Aktiivisen jaljen tallentaminen
Kullakin hetkelld tallennettava jalki on aktiivinen jalki. Voit
tallentaa aktiivisen jaljen ja navigoida sitd myéhemmin.

Keulamoottoriin voi tallentaa enintaan 50 jalkea.

1 Valitse kaukosaatimessa = > Tracks > Save Active Track.
Aktiivinen jalki tallennetaan, ja sen nimena kaytetaan
nykyista paivamaaraa.

2 Muuta tallennetun jaljen nimeé (valinnainen).

Aktiivisen jaljen tyhjentaminen
Valitse = > Tracks > Clear Active Track.

Jalkimuisti tyhjennetaan ja aktiivisen jaljen tallennusta
jatketaan.

Navigointi aktiivisen jaljen alkuun

Kullakin hetkella tallennettava jalki on aktiivinen jalki. Voit

navigoida nykyisesta sijainnistasi takaisin aktiivisen jaljen alkuun

kulkemaasi reittia.

1 Valitse = > Tracks > Backtrack.

2 Kaynnista potkuri (Potkurin kdynnistdminen ja
sammuttaminen, sivu 5).
Keulamoottori navigoi takaisin aktiivisen jaljen alkuun
kulkemaasi reittia (Navigointi, sivu 8).

Tallennetun jaljen navigoiminen
1 Valitse = > Tracks > Saved Tracks.

Nayttoon tulee kymmenen lahimman tallennetun jaljen
luettelo.

Valitse tallennettu jalki.
Valitse Navigate To.
4 Valitse vaihtoehto:

» Navigoi tallennettu jalki alusta loppuun valitsemalla
Forward.

» Navigoi tallennettu jalki lopusta alkuun valitsemalla
Backward.

5 Kaynnista potkuri (Potkurin kdynnistdminen ja
sammuttaminen, sivu 5).

Keulamoottori ajaa tallennettua jalkea pitkin valittuun
suuntaan (Navigointi, sivu 8).
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Tallennetun jaljen tietojen tarkasteleminen
1 Valitse kaukosaatimessa = > Tracks > Saved Tracks.

Nayttéon tulee kymmenen Iahimman tallennetun jaljen
luettelo.

2 Valitse tallennettu jalki.
3 Valitse Review.
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Tallennetun jaljen nimen muokkaaminen
1 Valitse kaukosaatimessa = > Tracks > Saved Tracks.

Nayttoon tulee kymmenen lahimman tallennetun jaljen
luettelo.

2 Valitse tallennettu jalki.
3 Valitse Edit.
4 Anna tallennetulle jaljelle uusi nimi.

Tallennetun jéljen poistaminen
1 Valitse kaukosaatimessa = > Tracks > Saved Tracks.

Nayttodn tulee kymmenen Iahimman tallennetun jaljen
luettelo.

2 Valitse tallennettu jalki.
3 Valitse Delete.

Navigointi
Kalibroi keulamoottori, jotta navigointi onnistuu (Keulamoottorin
kalibrointi, sivu 2).

Keulamoottori ohjaa veneen GPS-toiminnon avulla reittipisteen
sijaintiin tai reittia tai jalkea pitkin.
1 Valitse kaukosaatimessa vaihtoehto:

» Aloita navigointi tallennettuun reittipisteeseen (Navigointi
reittipisteeseen, sivu 6).

» Ala navigoida tallennettua reittia (Reitin navigoiminen,
sivu 7).

» Seuraa aktiivista jalkea (Navigointi aktiivisen jéljen alkuun,
sivu 7).

» Ala navigoida tallennettua jalkeé (Tallennetun jéljen
navigoiminen, sivu 7).

HUOMAUTUS: liséksi keulamoottorin avulla voi seurata
automaattisen opastuksen reitteja, kun navigointi aloitetaan
yhdistetysta karttaplotterista. Lisatietoja on karttaplotterin
kayttdboppaassa.

Kaukosaatimen naytdssa nakyy teksti Navigating, ja
keulamoottori ohjaa veneen automaattisesti maaranpaahan.

2 Saada nopeutta tarpeen mukaan.

Navigoinnin keskeyttiminen ja jatkaminen
1 Valitse navigoinnin aikana kaukosaatimessa vaihtoehto:

» Voit keskeyttdd navigoinnin ja jatkaa samaan suuntaan
samalla nopeudella valitsemalla = > Standby.

» Voit keskeyttdd navigoinnin ja asettaa ankkurilukituksen
valitsemalla &

Navigointi pysahtyy ja keulamoottori palaa manuaaliseen
tilaan tai sailyttda sijainnin ankkurilukituksessa.

2 Jatka navigointia valitsemalla = > Follow Route tai
painamalla &-painiketta.

3 Kaynnista potkuri tarvittaessa.

Navigoinnin lopettaminen
Valitse = > Stop Nav.

Navigointi pysahtyy ja keulamoottori palaa manuaaliseen
tilaan.

Asetukset

Keulamoottorin asetukset

Valitse kaukosaatimessa = > Settings > Trolling Motor.

Wi-Fi: maarittda keulamoottorin langattoman verkon asetukset
(Langattoman verkon asetukset, sivu 8).

Calibrate: kalibroi keulamoottorin kompassin (Keulamoottorin
kalibrointi, sivu 2) ja asettaa keulamoottorin keulan
poikkeaman (Keulan poikkeaman maérittdminen, sivu 2).

Units: mittayksikdiden maarittdminen.

Prop Stow Side: maarittda, kummalle puolelle keulamoottoria
potkuri py0rii, kun keulamoottori siirretdan sailytykseen.
Tasta on hyotya, kun séilytykseen siirretyn potkurin lahelle
asetetaan muita esineita.

Auto Power On: kaynnistéda keulamoottorin, kun kytket
jarjestelmaan virran.

Heading Hold: maarittda kulkusuunnan pidon toiminnan
(Kulkusuunnan pidon toiminnan muuttaminen, sivu 6).

Anchor Gain: maarittaa keulamoottorin reagoinnin
ankkurilukitustilassa. Jos haluat, ettd keulamoottori reagoi
herkemmin ja nopeammin, lisda arvoa. Jos moottori liikkuu
likaa, vahenna arvoa.

Navigation Gain: maarittaa keulamoottorin reagoinnin
navigoitaessa. Jos haluat, ettéd keulamoottori reagoi
herkemmin ja nopeammin, lisda arvoa. Jos moottori liikkuu
liikaa, vahenna arvoa.

Clear User Data: poistaa kaikki tallennetut reittipisteet, reitit,
jaljet ja aktiivisen jaljen.
HUOMAUTUS: jos olet yhteydessa karttaplotteriin, tama
valinta poistaa kayttajatiedot sekéa keulamoottorista etta
yhdistetysta karttaplotterista.

Restore Defaults: palauttaa keulamoottorin oletusasetukset.

Langattoman verkon asetukset

Valitse kaukosaatimessa = > Settings > Trolling Motor > Wi-
Fi.

HUOMAUTUS: aktiivinen Wi-Fi® tila nakyy nayton ylareunassa.

Mode: asettaa Wi-Fi tilan. Voit poistaa kaytostd Wi-Fi tekniikan,
liittya karttaplotterin verkkoon tai luoda langattoman
tukiaseman ActiveCaptain® sovelluksen kayttoa varten
(ActiveCaptain sovelluksen kaytén aloittaminen, sivu 9).

Setup > Name: maarittda keulamoottorin langattoman
tukiaseman nimen (vain ActiveCaptain tila).

Setup > Password: maarittda keulamoottorin langattoman
tukiaseman salasanan (vain ActiveCaptain tila).

Kaukosaatimen asetukset
Valitse kaukosaatimessa = > Settings > Remote Control.

Backlight: saataa taustavaloasetuksia. (Taustavaloasetukset,
sivu 8)

Beeper: maarittda danimerkin kuulumaan painikepainallusten ja
halytysten yhteydessa.

Power: maarittda ajan, jonka kuluttua kaukosaadin sammuu
automaattisesti.

Calibrate: kalibroi kaukosaatimen eletoimintoja varten
(Kaukoséaétimen kalibrointi, sivu 4).

Pair: pariliittad kaukosaatimen keulamoottoriin (Kaukoséaatimen
pariliittdminen, sivu 4).
Language: nayttokielen maaritys.

Restore Defaults: palauttaa kaukosaatimen oletusasetukset.
Tama palauttaa kaukosaatimen oletusasetukset, muttei
poista tallennettuja kayttajatietoja.

Taustavaloasetukset

Valitse kaukosaatimessa = > Settings > Remote Control >
Backlight.

Keys: maarittaa taustavalon syttymaan painikepainallusten
yhteydessa.

Alarms: maarittaa taustavalon syttymaan, kun kaukosaatimesta
kuuluu halytys.

Timeout: maarittda ajan, jonka kuluttua taustavalo sammuu.
Brightness: maarittda taustavalon kirkkauden.

Asetukset



Huoltotarpeet ja -aikataulu

Jotta takuu pysyy voimassa, tarvitaan tiettyja rutiinihuoltotoimia,
kun moottoria valmistellaan kauteen. Jos kaytat tai kuljetat
moottoria kuivissa, polyisissad ymparistdissa (kuten sorateilld),
tee ndma toimet tavallista useammin kauden aikana.

Saat kayttoosi taydelliset tiedot huollosta ja vaihto-osista
lataamalla Force keulamoottori huolto-oppaan osoitteesta
www.garmin.com/manuals/force_trolling_motor .

» Tarkista virtajohto kulumien varalta ja paikkaa tai korjaa se
tarvittaessa (.

+ Tarkista virtaliitinnat ja puhdista ne tarvittaessa @.
+ Voitele saranat ja holkit ®.

» Puhdista ja voitele sailytys- ja kdyttdasennon
salpamekanismi @.

+ Tarkista telineen kiskot ja vaihda ne tarvittaessa ®.
+ Tarkista telineen puskuri ja vaihda se tarvittaessa ®.
+ Puhdista tai vaihda potkurin moottorin anodit @.

Moottorin tiedot

ActiveCaptain sovelluksen kayton
aloittaminen

Voit yhdistda keulamoottoriin mobiililaitteen ActiveCaptain
sovelluksella. Sovelluksella voit kayttaa keulamoottoria nopeasti
ja helposti seka paivittaa laitteen ohjelmiston.

1 Valitse kaukosaatimessa = > Settings > Trolling Motor >
Wi-Fi > Mode > ActiveCaptain > Setup.

2 Kirjoita verkon nimi ja salasana.

3 Asenna ActiveCaptain sovellus mobiililaitteen
sovelluskaupasta ja avaa se.

4 Tuo mobiililaite keulamoottorin lahelle.

5 Avaa mobiililaitteen asetuksista Wi-Fi yhteyssivu ja yhdista

keulamoottoriin kayttamalla edellisessa vaiheessa
maarittdmaasi nimea ja salasanaa.

Ohjelmiston paivittaminen ActiveCaptain
sovelluksella

HUOMAUTUS

Ohjelmistopaivitykset saattavat olla suuria tiedostoja.
Operaattorin normaalit datarajoitukset ja -maksut ovat voimassa.
Pyyda operaattorilta lisatietoja datarajoituksista tai -maksuista.

Asennus voi kestaa useita minuutteja.

1 Yhdista mobiililaite keulamoottoriin (ActiveCaptain
sovelluksen kdytén aloittaminen, sivu 9).

2 Kun ohjelmistopaivitys on saatavilla ja Internet-yhteys on
kaytettavissa mobiililaitteessa, valitse Ohjelmistopaivitykset
> Lataa.

ActiveCaptain sovellus lataa paivityksen mobiililaitteeseen.
Kun yhdistét sovelluksen uudelleen keulamoottoriin, paivitys
siirtyy keulamoottoriin. Siirron jalkeen saat kehotteen asentaa
paivitys.

3 Kun kaukosaatimessa nakyy kehote, asenna paivitys
valitsemalla OK.

Mitat sailytysasennossa

: '&

Kohde 50 tuuman malli 57 tuuman malli

@ vahintaan 1,558 m vahintaan 1,712 m
(615/46 tuumaa) (6753/g tuumaa)
enintdan 1,811 m enintdan 2,066 m
(715/46 tuumaa) (815/4 tuumaa)

® 300 mm (11'3/45 tuumaa) 340 mm (13%/g tuumaa)

®

Mitat kayttoasennossa

GARMIN

®

Kohde 50 tuuman malli 57 tuuman malli

@ vahintaan 461 mm vahintaan 488 mm
(181/g tuumaa) (193/45 tuumaa)
enintdan 721 mm enintdan 817 mm
(283%/5 tuumaa) (32"/g tuumaa)

708 mm (27 7/g tuumaa) 799 mm (31 7/4g tuumaa)

®

® vahintdan 839 mm
(33"/4 tuumaa)
enintdan 1,1 m
(435/45 tuumaa)

enintdan 1,724 m
(677/g tuumaa)
vahintaan 920 mm
(36%/46 tuumaa)

O]

)

57 tuuman malli

Kohde 50 tuuman malli

@ 931 mm (36 '"/45 tuumaa) 1,022 m (40 '/, tuumaa)
® 402 mm (15 13/, tuumaa) 402 mm (15 13/, tuumaa)
® 203 mm (8 tuumaa) 203 mm (8 tuumaa)

Laitteen rekisteroiminen

Saat laajempia tukipalveluja rekisterdimalla tuotteen jo tanaan.
Sailyta alkuperainen kuitti tai sen kopio turvallisessa paikassa.

Huoltotarpeet ja -aikataulu



http://www.garmin.com/manuals/force_trolling_motor

1 Siirry osoitteeseen my.garmin.com/registration.
2 KirjauduGarmin tilillesi.

Yhteyden ottaminen Garmin tukeen
» Osoitteessa support.garmin.com on ohjeita ja tietoja, kuten
tuoteoppaita, usein kysyttyja kysymyksia, videoita ja

asiakastuki.

» Soita Yhdysvalloissa numeroon 913-397-8200 tai

1-800-800-1020.

» Soita Isossa-Britanniassa numeroon 0808 238 0000.

Kaasun taso

Tyontovoima Virrankulutus

60 % 184 Nm (41 Ibf) 21A
70 % 233 Nm (52 Ibf) 29A
80 % 287 Nm (65 Ibf) 40 A
90 % 345 Nm (78 Ibf) 54 A
100 % 355 Nm (80 Ibf) 57 A

36,0 Vdc:n virtalahde

Kaasun taso

Tyontovoima

Virrankulutus

+ Soita muualla Euroopassa numeroon +44 (0) 870 850 1241. 10% 21 Nm (5 Ibf) 1A

20 % 41 Nm (9 Ibf) 2A

. . 30 % 69 Nm (16 Ibf) 4A

Tekniset tiedot 40 % 103 Nm (23 bf) 6A
. 50 % 144 Nm (32 Ibf) 10 A
Keulamoottori 60 % 191 Nm (43 bf) 15 A
Paino (moottori, 50 tuuman malli: 30 kg (66 paunaa) 70 % 246 Nm (55 Ibf) 21A
teline ja kaapelit) 57 tuuman malli: 31,75 kg (70 paunaa) 80 % 307 Nm (69 Ibf) 29 A
Paino (vakain) 0,54 kg (1,2 paunaa) 90 % 375 Nm (84 Ibf) 39A
Kayttolampaotila —-5-40 °C (32-104 °F) 100 % 445 Nm (100 Ibf) 54 A

Sailytyslampdétila

—40-85 °C (—40-185 °F)

Kaukosaadin

Materiaali Teline ja moottorin kotelo: alumiini
Rikiputken suojus, nayttdpaneeli ja sivupaneelit:
muovi
Moottorin rikiputki: lasikuitu

Vesitiiviys Rikiputken suojus: IEC 60529 IPX52

Ohjausmoottorin kotelo: IEC 60529 IPX73
Nayttdpaneelin kotelo: IEC 60529 IPX7
Potkurin moottorin kotelo: IEC 60529 IPX8*

Mitat (LxKxS) 152 x 52 x 32 mm (6 x 2 x 1"/, tuumaa)
Paino 109 g (3,8 unssia) ilman paristoja
Materiaali Lasikuitutaytteinen nailon

Nayton tyyppi

Auringonpaisteessakin luettava, transflektii-
vinen MIP (memory-in-pixel)

Kompassin turvavali

91 cm (3 jalkaa)

Nayton tarkkuus

240 x 240 kuvapistettad

Virtajohdon pituus

50 tuuman malli: 1,2 m (4 jalkaa)
57 tuuman malli: 1,1 m (3,5 jalkaa)

Nayton koko (halkaisija)

30,2 mm (1%/46 tuumaa)

Kayttélampatila

—15-55 °C (5-131 °F)

Tulojannite

20-45 Vdc

Sailytyslampétila

—40-85 °C (-40-185 °F)

Tuloampeeriluku

60 A (jatkuva)

Pariston tyyppi

2 AA-paristoa (eivat sisally pakkaukseen)

Virrankatkaisin (ei
mukana)

Vahintaan 42 VDC, sopii 60 A (jatkuva)

HUOMAUTUS: jos kayttolampétila on korkeampi
tai virtapiiri jaetaan muiden laitteiden kanssa, voit
suojata jarjestelmaa kayttdmalla virrankatkaisinta,
jonka ampeerimaara on suurempi (enintaan 90
A). Ennen kuin vaihdat ampeerimaaraltaan
suurempaan virrankatkaisimeen, varmista etta
veneesi on veneiden kytkentastandardien
mukainen.

Akunkesto

240 tuntia, tavallinen kayttd

Radiotaajuus

2,4 GHz (nimellinen -0,8 dBm)

Vesitiiviys

IEC 60529 IPX7

Virran enimmais-
kayttd (36 Vdc):
60 A

Virta katkaistuna: 72 mW
Taysi teho: 2160 W

Kompassin turvavali

15 cm (6 tuumaa)

poljin

Mitat (P x L x K)

303 x 221 x 110 mm (1175/4g x 811/ x
4 516 tuumaa)

Paino

1,8 kg (4 paunaa)

Kayttélampaotila

~15-55 °C (5-131 °F)

Radiotaajuus

2,4 GHz (nimellinen 28 dBm)

Sailytyslampatila

—40-85 °C (~40-185 °F)

Moottorin tyontovoima- ja virrankulutustiedot

Naista taulukoista naet kaasun tason, lahtétehon ja moottorin
virrankulutuksen keskinadisen suhteen. Naissa arvoissa
oletetaan, etta kaytat virallista Garmin tehopotkuria suhteellisen
tyynessa vedessa, moottori on asennettu riittdvan syvalle, jotta
se ei ota iimaa, ja toleranssit ovat +7 Nm (5 Ibf) ja £5 A.

24,0 Vdc:n virtalahde

Kaasun taso

Virrankulutus

Tyontovoima

Vesitiiviys IEC 60529 IPX7
Materiaali Muovi
Tulojannite 10-45 Vdc

Tyypillinen tulovirta

<1 mA (12 Vdc)

Enimmaistulovirta

10 mA (12 Vdc)

Sulake (virtajohdossa)

2 A, mini blade -tyyppinen

Virtajohdon pituus

2 m (6,6 jalkaa)

Pariston tyyppi

Kaksi AA-paristoa (alkali, NiMH tai litium, ei
mukana)

Paristonkesto

Vahintaan 1 vuosi

Radiotaajuus

2,4 GHz (nimellinen 0,8 dBm)

10 % 25 Nm (6 Ibf) 2A
20 % 45 Nm (10 Ibf) 3A
30 % 70 Nm (16 Ibf) 6 A
40 % 101 Nm (23 Ibf) 9A
50 % 140 Nm (31 Ibf) 14 A

Kompassin turvavali

60 cm (2 jalkaa)

2 Osa kestéé altistumisen vedelle kaikista suunnista (esimerkiksi sateen).
3 Osa kestd4 satunnaisen upottamisen enintdan 1 metrin syvyiseen veteen enintdén 30 minuutiksi.
4 Osa kestaa jatkuvan upottamisen enintédén 3 metrin syvyiseen veteen.

10

Tekniset tiedot


https://my.garmin.com/registration
http://support.garmin.com

Hakemisto

A
ActiveCaptain 9
ohjelmiston paivittaminen 9
ankkurilukitus 6
asetukset 8

E

eletoiminnot 6

G

Garmin tuotetuki. Katso tuotetuki

J

jaljet 7
muokkaaminen 8
navigointi 7
poistaminen 7, 8
tallentaminen 7
tyhjentaminen 7

K
kalibroiminen, moottori 2
karttaplotteri, yhdistaminen 2
kaukosaadin 6
nayttdé 3
painiketoiminnot 3
parilitos 4
kulkusuunta, pito 6

L

laite, rekisterdinti 9

laitteen rekisterdiminen 9

langattomat laitteet
verkon maaritys 8

yhdistaminen langattomaan laitteeseen 9

M
manuaalinen tila 5
Merkkivalo 5

N

navigointi 8
keskeyttaminen 8
lopettaminen 8

nopeus 5
saataminen 5
taysi 5

nayttopaneeli 1

(o]

ohjaustila 5, 6

ohje. Katso tuotetuki
ohjelmisto, paivittdminen 9

P
painikkeet 3, 4
paristo, asentaminen 2
poljin, pariliitos 4
potkuri
kaynnistaminen 5
poissa vedesta 5
paivittdminen, ohjelmisto 9

R

reitit 7
muokkaaminen 7
navigointi 7
poistaminen 7

reittipisteet 6, 7
muokkaaminen 7
navigointi 6
poistaminen 7
tallentaminen 6

S
sijainnit, tallentaminen 6
syvyys, saatadminen 1

T
tuki. Katso tuotetuki

tuotetuki 10
tuotteen rekisteréiminen 9

\'
vakionopeussaadin 5
valikkopainike 4

w

Wi-Fi-tekniikka 8
Wi-Fi 9

Hakemisto
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