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LUKU 1: TARKEITA TIETOJA

Turvallisuusvaroitukset

Varoitus: Varmista turvallinen navigointi

Tama tuote on tarkoitettu kaytettavaksi ainoastaan navigoinnin
apuvalineena eika sita koskaan saa kdyttaa korvaamaan
perinteisia ja hyvaksi havaittuja merenkulun kaytantoja.

Vain viralliset asianmukaisten viranomaisten julkaisemat
merikartat seka merenkulkijoille suunnatut tiedotteet sisaltavat
kaikki voimassa olevat oleelliset tiedot, joita tarvitaan
turvallisessa navigoinnissa. Aluksen kapteenin vastuulla on
mainittujen tietojen kayttd navigoinnin yhteydessa. Kayttdjan
vastuulla on varmistaa, ettd paaasiallisina navigoinnin
apuvalineind kaytetdan virallisia ja ajan tasalla olevia
merikortteja, tiedonantoja merenkulkijoille sekd muita
varoituksia seka asianmukaisia navigointitaitoja tata tai muita
Raymarine-laitteita kaytettaessa.

Varoitus: Automaattinen reittien muodostus

. ALA luota siihen, ettd automaattisesti muodostetut reitit
ovat turvallisia navigoida. Tarkista AINA ehdotettu reitti
huolellisesti ja muokkaa sita tarvittaessa ennen kuin aloitat
sen seuraamisen.

» Jos automaattisesti muodostettuun reittiin lisataan reittipiste
tai jos sen mita tahansa reittipistetta siirretdaan, jarjestelma
El enda kayta automaattista reittien muodostusalgoritmia,
jolloin kayttajan taytyy varmistaa, ettd reittiosuus
ja mahdolliset siirretyt reittipisteet ovat turvallisesti
navigoitavissa.

Varoitus: Aluksen syvdys, leveys ja korkeus ja
turvavali

Alukselle itse maaritettavia [Aluksen syvdays + turvavdlil-,
[Aluksen leveys + turvavdli]- ja [Aluksen korkeus + turvavdili]
-asetuksia kdytetdan kartografiatoimittajasta riippuen
automaattisessa reittien muodostuksessa. Nama asetukset
varmistavat, ettd automaattisia reitteja ei luoda alueille, jotka
eivat sovellu aluksellesi.

Vahimmaisturvavéliasetukset ovat kayttdjan maarittamia
laskelmia. Koska nama laskelmat eivat ole Raymarinen
hallinnassa, Raymarine ei ole vastuussa mistaan fyysisesta

tai muusta vahingosta, joka aiheutuu automaattisen reittien
muodostuksen tai [Aluksen syvdys + turvavdilil-, [Aluksen
leveys + turvavdlil- tai [Aluksen korkeus + turvavdili] -asetusten
kaytosta.

Varoitus: Liikenteen erottelu

Automaattisen reitinmuodostuksen ominaisuudet eivat
noudata International Regulations for Preventing
Collisions at Sea 1972-saantojen kohdassa 10 méaéritettyja
liikenteenerottelukaytantoja.

Raymarine® suosittelee siksi, ettd ET kaytd automaattista
reitinmuodostustoimintoa minkaan sellaisen reitin osan
muodostamiseen, joka ristedd merilikennevaylan kanssa tai
kulkee liikennevdaylan rajan l&helld. Mainituissa tapauksissa
automaattinen reitinmuodostus TAYTYY kytkea pois paalts ja
reitti tai reitin legi taytyy muodostaa MANUAALISESTI edella
mainitun sdddoksen asettamia ehtoja noudattaen.

Varoitus: Kaikuluotaimen minimisyvyys

Pohjan tarkka seuranta voi olla epaluotettavaa kohdissa,
joissa syvyys on alle 0,8 m / 2,62 jalkaa. Varo harhaanjohtavia
paluukaikuja tai virheellisia pohjatietoja, kun liikut talla
syvyydella tai sitd matalammassa vedessa.
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Varoitus: Tutkan lahetysteho ja
henkil6turvallisuus

Tutka-antenni sateilee sahkdmagneettista energiaa. Varmista,
etta kaikki ihmiset ovat poissa tutka-antennin lahelta

ennen kuin kytket tutka-antennin lahettamaan ja aina kun
tutka-antenni lahettaa.




Varoitus: Kaikuluotaimen kaytto

. ALA KOSKAAN kosketa anturin pintaa, kun kaikuluotaimeen
on kytketty virta paalle.

« KYTKE kaikuluotain POIS PAALTA, jos uimareita tai

sukeltajia voi liikkua 7,6 metrin (25 jalan) sateella anturista.

Tuotteen varoitukset

Elektronisten karttojen tiedot

Raymarine ei takaa tallaisten tietojen paikkansapitéavyytta, eika ole vastuussa
vahingoista tai loukkaantumisista, jotka aiheutuvat kolmansien osapuolten
toimittamien ja tuotteen kayttamien kartta- tai muiden tietojen virheista.
Kolmansien osapuolten elektronisten karttojen kayttd on toimittajan
kayttoehtosopimuksen (EULA) alaista.

Saadoksia koskevat ilmoitukset

Kayttoehtosopimukset (EULA:t)

Kolmansien osapuolten elektronisten karttojen kdyttdehtosopimukset ovat
saatavilla seuraavien linkkien kautta:

- LightHouse-kartat: — LightHouse Navigation Charts EULA 84231-3-EN.pdf
- Navionics-kartat: https://www.navionics.com/usa/la

+ CMAP-kartat: https://www.c-map.com/legal/terms-and-conditions-eula

Avoimen ldhdekoodin lisenssisopimukset

Tama tuote on tiettyjen avoimen lahdekoodin sopimusten alainen.
Kayttdoikeussopimukset ovat luettavissa Raymarinen verkkosivuilla:
www.raymarine.com/manuals.

Viranomaishyvaksynnat

Voit katsella tuotteen viranomaishyvaksyntoja monitoimindytossasi
asetusvalikon kautta: [Kotisivu > > Asetukset > > Viranomaishyvéksynndt]

Tarkeita tietoja

Takuu ja laitteen rekisterointi

Rekisterdi Raymarine-tuotteen omistussuhde vierailemalla Internet-sivuilla
osoitteessa www.raymarine.com.

Rekisteroimalla tuotteen voit hyodyntaa taydet takuuehdot. Laitteen pakkaus
sisaltaa viivakooditarran joka siséltaa laitteen sarjanumeron. Tarvitset
sarjanumeron rekisteroidaksesi tuotteen Internet-sivujen kautta. Sailyta tarra
myOhempdad kayttoa varten.

Tekninen tarkkuus

Parhaan tietamyksemme mukaan tdssa dokumentissa olevat tiedot
tuotantohetkella olivat virheettdmat. Raymarine ei kuitenkaan voi vastata
mahdollisista epatarkkuuksista tai puutteista. Jatkuvan tuotteiden
kehitykseen liittyvan tuotepolitikkamme takia tuotteiden ominaisuuksissa

voi tapahtua muutoksia ilman ennakkoilmoitusta. Edellisen seurauksena
Raymarine ei vastaa mahdollisista taman dokumentin ja tuotteen
ominaisuuksien vdlisista eroista. Varmista etta kdytéssasi on uusimmat versiot
tuotteen dokumentoinnista tarkistamalla saatavissa oleva dokumentointi
Raymarine-yhtion Internet-sivuilta osoitteesta www.raymarine.com.


https://raymarine.app.box.com/s/4ym4b86q9snvlgh9xukz78tk6sl3vfxz/file/848074222968
https://www.navionics.com/usa/la
https://www.c-map.com/legal/terms-and-conditions-eula
http://www.raymarine.com/manuals
http://www.raymarine.com
http://www.raymarine.com
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21 Tuotteen dokumentaatio

Tuotteeseen on saatavissa seuraavia dokumentteja:

Sovellettavat dokumentit

+ 81406— LightHouse 4 -ohjelmiston lisdkayttdohjeet

+ 81409 - LightHouse 4 -ohjelmiston peruskayttoohjeet

» 87298 — Axiom-monitoimindytdon asennusohjeet

« 87219 — Axiom Pro -monitoimindyton asennusohjeet

+ 87344 — Axiom XL -monitoimindytdn asennusohjeet

+ 81367 — RMK-10-etédnappéaimiston asennus- ja kayttdohjeet
+ 81351 — RMK-9-etanappdaimiston asennus- ja kayttdohjeet
N&ma ja muita Raymarinen tuotedokumentteja voi ladata PDF-muodossa
osoitteesta www.raymarine.com.

Aiheeseen liittyvat dokumentit

+ 81370— LightHouse 3 -ohjelmiston lisdkayttoohjeet

+ 81405 — Pelastusyksikoiden LightHouse 3 -kdyttéohjeet

Kayttoohjeiden Print Shop

Raymarine tarjoaa Print Shop -palvelun, jonka kautta voit ostaa
Raymarine-tuotteellesi korkealuokkaisen ammattimaisesti painetun
manuaalin.

Manuaalit siséltavat Raymarine-tuotteeseesi liittyvia tarpeellisia tietoja, joten
on suositeltavaa pitda painettu manuaali mukana aluksessa.

Voit tilata painetun manuaalin suoraan kotiovelle toimitettuna Internet-sivuilta
osoitteesta http://www.raymarine.co.uk/view/?id=5175.

Lisatietoja Print Shop -palvelusta on Internet-sivuilla Print Shop FAQ -sivuilla
osoitteessa: http://www.raymarine.co.uk/view/?id=5751.

Dokumentointi- ja tuotetiedot

Huom:

- Painettuja manuaaleja on mahdollista maksaa luottokorteilla ja
PayPal-palvelun kautta.

« Painetut manuaalit voidaan toimittaa minne pdin maailmaa tahansa.

« Lahikuukausina Print Shop -palveluun tullaan lisdamaan muita seka
vanhoihin etta uusiin tuotteisiin liittyvia manuaaleja.

- Raymarinen kayttdohjeet ja manuaalit ovat myos ladattavissa
veloituksetta verkkosivujen kautta PDF-muodossa. PDF-tiedostoja voi
katsella PC:lla tai kannettavalla tietokoneella, tabletilla, &lypuhelimella
tai Raymarinen uusimmilla monitoimin&ytoilla.

2.2 Dokumenttien kuvat ja kuvakaappaukset

Huom:

Vaikka pyrimme varmistamaan, ettd tdssa dokumentissa esitetyt

kuvat ja kuvakaappaukset ovat perdisin uusimmista laitteisto- ja
ohjelmistoversioista, jotkin kuvat tai kuvakaappaukset saattavat olla
laitteiden tai ohjelmien vanhemmista versioista, jos erot uusiin versioihin
ovat puhtaasti kosmeettisia.

2.3 Sovellettava ohjelmistoversio

Tama kasikirja koskee monitoiminayttojen LightHouse™-kayttdjarjestelman
versiota 4.1.65.

LIGHTHOUSE 4

Laitteiden ohjelmistoja paivitetdadan sdannollisesti uusien ominaisuuksien
lisaamiseksi ja olemassa olevien toimintojen parantamiseksi. Saat
viimeisimman ohjelmiston ja kayttdoppaat verkkosivuiltamme:


http://www.raymarine.com
http://www.raymarine.co.uk/view/?id=5175
http://www.raymarine.co.uk/view/?id=5751

« www.raymarine.fi/software

« www.raymarine.fi/manuals

2.4 Yhteensopivat monitoiminaytot

LightHouse™ 4 -kayttdjarjestelma on yhteensopiva alla lueteltujen

monitoimindyttojen kanssa.

1—0

1. Axiom XL
2. Axiom Pro
3. Axiom

4. Axiom +
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2.5 Ohjelmiston uudet ominaisuudet

LightHouse™ 4 -kayttojarjestelman versioon 4.1.65 on lisatty seuraavat uudet
ominaisuudet. Versio 4.1.65 korvaa LightHouse™ 4 -version 4.0.82.

Huom:

Kun monitoiminayttd paivitetaan LightHouse™-kayttojarjestelman
versioon 4.0.70 (tai uudempaan), siihen liitetyt Raymarinen kaikumoduulit
ja etanappaimistot taytyy paivittdd ohjelmistoversioon, joka on
yhteensopiva LightHouse™ 4 -kayttdjarjestelman kanssa. Lisatietoja:
p.19 — Etédnappaimistéjen ja kaikumoduulien yhteensopivuus

Uudet ominaisuudet:

» Mercury VesselView -ominaisuudet:
— Nopeussaadin. Lisatietoja: Nopeussaadin
— Uistelusaadin. Lisatietoja: Uistelusaadin

— Vaihto ohjauskulman ilmaisimen ja laturin jannitteen valilla. Lisatietoja:
Laturin jannitteen vaihtaminen ohjauskulman ilmaisimeen

« Uusi akkukokoonpanotaulukko. Lisdtietoja: p.44 — Akkukokoonpano

+ Reittipisteiden symboleihin lisatty uusia kalatyyppeja. Lisatietoja:
Reittipisteiden symbolit

- Lisatty YachtSense™ Link -reitittimen tuki: p.58 — YachtSense ™ Link

« Lisatty toiminto monitoimindyton synkronointiin Raymarinen
sovellusversioon 2.0: p.60 — Omat tiedot

Spotify-sovelluksen poisto

Aiempiin LightHouse-versioihin asennettu Spotify-sovelluksen versio ei
enda toimi oikein. Siksi Spotify-sovellusta ei enaa toimiteta LightHouse™
4.0.70 -kayttojarjestelman mukana. Sovelluksen uusin yhteensopiva
versio on ladattavissa verkkosivuston LightHouse-sovellussivulta:
https://www.raymarine.eu/multifunction-displays/lighthouse3/lighthouse-
apps/

Ennen uuden Spotify-sovelluksen asentamista sen vanha versio taytyy
poistaa monitoimindytosta.

Lisatietoja sovelluksen poistamisesta: Apk-sovelluksen poistaminen

Lisatietoja ladatun sovelluksen asentamisesta:
Kolmannen osapuolen Lighthouse-sovellusten asentaminen


http://www.raymarine.com/software
http://www.raymarine.com/manuals
https://www.raymarine.eu/multifunction-displays/lighthouse3/lighthouse-apps/
https://www.raymarine.eu/multifunction-displays/lighthouse3/lighthouse-apps/

|
Huom:

Tehdasasetusten palautus poistaa automaattisesti Spotify-sovelluksen
vanhemman version monitoimindytdstasi.

Etanappaimistojen ja kaikumoduulien yhteensopivuus

Kun monitoiminaytto paivitetaan LightHouse™-kayttojarjestelman versioon 4.0

(tai uudempaan), siihen liitetyt Raymarinen kaikumoduulit ja etdn&appaimistot

taytyy myos paivittda kayttamaan viimeisimpid ohjelmistoversioita, jotta ne

pystyvat hyddyntdmaan uusimpia ominaisuuksia ja parannuksia.

Etanappaimiston yhteensopiva ohjelmistoversio

+ RMK-9 (A80217) — Paketti V20.0.8 (sovellus V20.0.15 / alusta V18.0.17).

+ RMK-10 (A80438 / T70293) — Paketti V20.0.8 (sovellus V20.0.15 / alusta
V18.0.17).

Kaikumoduulin yhteensopiva ohjelmistoversio

« CP100 (E70204) — Paketti V21.0.04 (sovellus V21.0.22 / alusta V21.0.20).

« CP200 (E70256) — Paketti V21.0.04 (sovellus V21.0.22 / alusta V21.0.20).

- CP370 (E70297) — Paketti V21.0.04 (sovellus V21.0.22 / alusta V21.0.20).

- CP470 (E70298) — Paketti V21.0.04 (sovellus V21.0.22 / alusta V21.0.20).

+ CP570 (E70258) — Paketti V21.0.04 (sovellus V21.0.22 / alusta V21.0.20).

+ RVX1000 (E70511) — V4.0.70 (sama versionumero kuin monitoimindyton
sovelluksella).

Dokumentointi- ja tuotetiedot
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31 Sovellukset ja integroinnit

LightHouse™ 4 -monitoimindytot tukevat LightHouse-monitoiminadyttdjen
natiivisovelluksia, hyvaksyttyja kolmannen osapuolen sovelluksia ja myos
valikoitujen kumppanien laitteistorajapintojen integrointeja.

Monitoimindytén sovellukset

LightHouse-monitoiminaytdn sovellukset ovat kayttojarjestelman keskeinen
0sa ja niitd voi kayttaa kotisivun sovellussivun kuvakkeilla. Sovellussivun

kuvakkeissa voi olla yksi koko nayton sovellus tai useita sovelluksia jaettuun

nayttoon jarjestettyna.

Lisatietoja LightHouse-monitoimindyton sovelluksista:
p.51 — Monitoiminayton sovellukset

Kolmannen osapuolen LightHouse"-sovellukset

Yleisia tietoja

Kolmannen osapuolen LightHouse™-sovellukset ovat kokonaan ulkopuolisten
tahojen kehittédmia sovelluksia, jotka Raymarine on hyvaksynyt kaytettavaksi

monitoimindytdissd. Naitd sovelluksia kdytetdan LightHousen sovellusten
kaynnistyssivulta, joka loytyy kotisivulta.

Lisatietoja kolmannen osapuolen sovelluksista:
p.243 — Kolmannen osapuolen LightHouse-sovellukset

Kumppanien integroinnit

LightHouse™-kayttojarjestelma sallii myods kumppaniorganisaatioiden
l[aitteistojen kayttoliittymien integroinnin, jotta niitd voi kayttaa
monitoiminaytdn avulla. Kun yhteensopiva kumppanin laite on tunnistettu,
sen kuvake voidaan nayttaa kotisivulla ja sovellusten kaynnistyssivulla.

Lisatietoja kumppanien integroinnista: Kumppanien integrointi

3.2 Valikkotyypit

LightHouse™-kayttojarjestelma kayttda usean tyyppisia valikoita, joissa on
monitoimindyton asetuksia ja valintoja.

Monitoimindyton sovellusten paavalikko

Jokaisessa monitoimindytdn sovelluksessa on pddvalikko, josta paasee
sovelluksen asetuksiin ja toimintoihin.
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Monitoimindyton sovelluksen paavalikko avataan valitsemalla ndyton
oikeassa ylakulmassa oleva valikkokuvake.

Valikko sulkeutuu, jos valitaan [<] (Takaisin)- tai [X] (Sulje) -kuvake tai valikon
ulkopuolinen nayton alue.

Kun valitaan valikon kohta, jossa on [>] (nuoli oikealle), avautuu asetussivu tai
lisdd kohteeseen liittyvia valikkovalintoja.

Asetussivut

Asetussivut ovat koko ndytdn sivuja, jotka sisaltavat asetuksia ja
valikkovalintoja. Asetussivut on yleensa jaettu valilehtiin, jotka ryhmittavat
samankaltaiset asetukset yhteen.

Asetussivut avataan valitsemalla [Asetukset]-kuvake kotisivun oikeasta
alakulmasta tai jokaisen monitoimindayton sovelluksen paavalikon lopusta.
Valitsemalla valikkokohtia, joissa valinnan oikealla puolella on [>] (nuoli
oikealle), voit avata myos muita asetussivuja.

Vililehtien otsikoiden valitseminen asetussivuilla ndyttaa kyseisen valilehden
sisallon.

Valikko sulkeutuu, jos valitaan [<] (Takaisin) tai [X] (Sulje) -kuvake.
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Kontekstivalikot

Monitoimindyton sovelluksissa on kaytettavissad kontekstivalikoita.
Kontekstivalikot avataan painamalla pitkdan (korosta kursorilla ja paina
[OK]-painiketta) nayton kohdetta tai sijaintia monitoiminayton sovelluksessa.

Kontekstivalikoista saat kohteeseen liittyvia tietoja ja valintoja.
N&aet enemman valikkovalintoja valitsemalla [lisGasetukset].

Valikko sulkeutuu, jos valitaan [X] (Sulje) -kuvake tai valikon ulkopuolinen
nayton alue.

Ponnahdusvalikot



Ponnahdusvalikoita on kotisivulla, monitoimindyton sovelluksissa ja
asetussivuilla. Ponnahdusvalikoiden avulla voi kayttaa valikon lisdvalintoja
ja -asetuksia.

Valikko sulkeutuu, jos valitaan valikon ulkopuolinen néytén alue.

3.3 Asetusten saatimet

Asetusten maarittdmiseen on kaytettavissa erilaisia saatimia.

1. Valintakytkin pois kytkettyna (eli ei kdytossd). Valitse se ottaaksesi
asetuksen kayttoon.

2. Valintakytkin paalle kytkettyna (eli kdytossd). Valitse se poistaaksesi
asetuksen kaytosta.

3. Sivu alas -painike — sivu alas -painikkeella voi vierittda nykyista valikkoa
tai asetussivua (kun sivu alas -painike on nékyvissa, voit vierittda ylos/alas

myds pyyhkadisemalla).

4. Asetuskentan numeerinen arvo — kentan valitseminen tuo nakyviin
numeroarvon saatimen, jonka yla- ja alanuolella voi saataa arvoa.

5. Valintaruudut — kun ruudussa on valintamerkki, asetus on kaytossa.
Voit kytkead asetuksen kdayttoodn ja pois kdytosta valitsemalla ruudun.

Yleisia tietoja

10.

Asetuspainike — painikkeen painaminen suorittaa siihen liittyvan
toimenpiteen tai kuittaa ilmoituksen.

Asetuskentdn valinnat — valitseminen nédyttda ponnahdusvalikon, jossa
on kdaytettavissa olevat valinnat, ja kun valitset niista jonkin, se asetetaan
asetuksen arvoksi.

Valintapainikkeet — asetuksen valitseminen muuttaa valitun kohdan
asetuksen arvoksi.

Liukusaadin — kaytetdan yleensa prosenttiarvojen asettamiseen; valitse
sdadin ja saada arvoa nuppia vetamalla.

Asetuskentdn tekstiarvo — valitseminen tuo nakyviin
nayttonappdimiston, jolla voit kirjoittaa haluamasi tekstin.

3.4 Sivupalkki

Sivupalkki on kaytettavissa kaikilla sovellussivuilla, joihin padasee kotisivulta.
Sen kautta paasee nopeasti jarjestelmatietoihin.

Sivupalkkia kaytetdan kosketusnayton avulla.

1.

Sivupalkki tulee nakyviin, kun pyyhkaiset lyhyesti ndyton vasemmassa
laidassa olevaa sivupalkin ohjainta ("kahvaa”) vasemmalta oikealle. Pitka
pyyhkadisy nayttaa sivupalkin ja sivupalkin valikon.
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Kun sivupalkki on auki, sen pyyhkaiseminen vasemmalta oikealle avaa
sivupalkin valikon. Oikealta vasemmalle pyyhkaisy sulkee sivupalkin.

Kun sivupalkin valikko on nakyvissa, voit tuoda esiin tietyn sivupalkin
valitsemalla jonkin sivupalkin kuvakkeista. Oikealta vasemmalle
pyyhkaisy sulkee sivupalkin valikon. Sivupalkin valikko sulkeutuu
automaattisesti noin 10 sekunnin kuluttua, jos mitdan toimia ei tehda.

Jos haluat, etta sivupalkki ndytetaan pysyvasti, valitse sivupalkin kuvake
ja pida sitd painettuna, ja valitse sitten kiinnityskuvake. Kun sivupalkki
on kiinnitetty, sita ei voi sulkea pyyhkaisemallg, ja sen kiinnitys taytyy
poistaa ennen kuin sen voi sulkea.

Voit sulkea sivupalkin ja sivupalkin valikon oikean ylakulman X-painikkeella.

Sivupalkki naytetaan automaattisesti karttasovelluksessa, kun [Mene]- tai
[Seuraa]-toiminto kdynnistetaan.

Sivupalkin valitsin
Kun valitset kuvakkeen sivupalkin valitsimesta, valittu sivupalkki naytetaan.
Seuraavat sivupalkit ovat kaytettavissa:

» Perasinnaytto (perasimen asento)

Naytettavia tietoja voi muokata.

)

1
(]

Datandytto 1 — Datanaytto 1 -sivupalkki on aina saatavilla
oleva oletussivupalkki. Oletustiedot:

+ Aluksen sijainti (lat/lon)

« COG (kurssi maan suhteen)

« SOG (nopeus maan suhteen)

- BTW (ohjaussuunta reittipisteeseen)
« DTW (etdisyys reittipisteeseen)

« Perasinnaytto (perdasimen asento)

Naytettavia tietoja voi muokata.
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Datanaytto 2 — Datanaytto 2 -sivupalkki on aina saatavilla
oleva oletussivupalkki. Oletustiedot:

« Aktiivinen reittipiste (reittipisteen nimi)

RPT TTG (jaljella oleva aika reittipisteeseen)

RPT ETA (arvioitu saapumisaika reittipisteeseen)

BTW (ohjaussuunta reittipisteeseen)

« DTW (etdisyys reittipisteeseen)

[m |

()

Etsinta — Etsinta-sivupalkki on aina saatavilla oleva
oletussivupalkki. Sivupalkissa on etsinnan ja pelastuksen
(SAR) hakukuvioita koskevia tietoja ja asetuksia. Saatavilla
olevat tiedot:

« Suuntima CSP-pisteeseen (ohjaussuunta etsinndn
aloituspisteeseen)

+ Legi1

+ Legi 2

+ Kohde-SOG

- TTP

. COG

« Seuraava reittipiste

« XTE

« SOG

« Lopeta reitin seuraus

+ Perasinnaytto (perdsimen asento)

Naytettdvia tietoja ei voi muokata.
________________________________________________________________________|
Huom:
Suuntima CSP-pisteeseen, Legi 1ja legi 2 paivittyvét reitin
varrella, jolloin naytetaan nykyinen legi ja seuraavat kaksi
legia.

Pilotti — Pilotti-sivupalkki on kaytettavissd, kun
monitoimindytossa on [Pilotin hallinta] kdytdssa. Lisatietoja:
p-73 — Autopilotin hallinta

Sivupalkissa naytettavat tiedot ja asetukset riippuvat
autopilotin tilasta. Lisatietoja: Pilotti-sivupalkki

Naytettavia tietoja ja asetuksia ei voi muokata.




Kilpailun aloitus — Kilpailun aloitus -sivupalkki on + Voit muuttaa datakerroksen kokoa valitsemalla [Muuta kokoa] ja sitten joko
kaytettdvissa, kun purjehdus on valittu aluksen [Pieni], [Keski], [Iso] tai [Erittdin iso].

p&akayttotavaksi monitoimindyton opastetussa . Voit poistaa datakerroksen valitsemalla [Poista]
asetustoiminnossa.

Lisatietoja kaytettavissa olevista tiedoista ja asetuksista: e eeee e
= p.154 _JK“pg“u_sivupalkki J Datakerroksen lisaaminen

Ndaytettdvia tietoja ja asetuksia ei voi muokata. Uusia datakerroksia voi lisatd seuraavia vaiheita noudattamalla.

Audio — Audio-sivupalkki on kaytettavissa, kun

yhteensopiva audiolaitteisto on liitettyna.
Lisatietoja kaytettdvissa olevista asetuksista:
Audio-sivupalkki

Naytettavia asetuksia ei voi muokata.

Mercury VesselView — Mercury-sivupalkki on kaytettavissa,

kun monitoimindyttdon on integroitu Mercury VesselView
-moottoreita.
’-f Lisatietoja kaytettdvissa olevista asetuksista:
p-212 — VesselView-sivupalkki

Naytettavia tietoja ei voi muokata.

3.5 Tietokerroskuvat

Datakerrosten avulla voi ndyttaa jarjestelmatietoja kotisivun sovellussivuilla.

Jokaiselle sovellussivulle voi lisata enintaan nelja datakerrosta. Datakerrokset
eivat ole kaytettavissa Mercury VesselView -sovelluksessa tai kumppanien
rajapintaintegrointien koko nayton sivuilla.

Datakerroksia voi lisata, mukauttaa tai poistaa valitsemalla [Muokkaa
datakerroksia] sovellusten [Sivun asetukset] -valikosta: [Valikko > Asetukset
> Sivun asetukset > Muokkaa datakerroksia].

Olemassa olevia datakerroksia voi mukauttaa muokkaustilassa. Valitse
datakerros, niin ponnahdusvalikko avautuu.

JEEN

Valitse [Muokkaa datakerroksia] [Sivun asetukset] -valikosta: [Valikko >
Asetukset > Sivun asetukset].

Valitse [Lisdd] tai paina sijaintia pitkdan ja valitse [Lisdd uusi].

Valitse tietoluokka luettelosta.

Valitse tieto luettelosta.

Halutessasi voit painaa uutta datakerrosta pitkdan ja vetaa sen uuteen
sijaintiin.

Yleisia tietoja 25

Ponnahdusvalikko sisaltdaa seuraavat valinnat:

» Voit vaihtaa datakerroksen tietoja valitsemalla [Muokkaa] ja valitsemalla
sitten uudet tiedot luettelosta.

« Voit muuttaa datakerroksen sijaintia valitsemalla [Siirrd] ja siirtamalla sen
sitten uuteen sijaintiin.

s wN



6. Vahvista uusi datakerros tai kerrokset valitsemalla [Valmis].

Cyclops Marine -kuormitusanturit

Cyclops Marine on kolmannen osapuolen yhtio, joka tuottaa
langattomia kuormituksentunnistuslaitteita purjehduskayttéon, erityisesti
kilpapurjehdukseen.

Nama anturit mittaavat kuormitusta rikin keskeisissa osissa, kuten
keulaharuksessa, sivutuissa, takaharuksessa tai missa tahansa jaluksessa,
nostimessa, ohjauskdydessa, skuutissa, halssissa tai jalaksessa.

Cyclops Marine -anturit yhdistyvat langattomasti kannen alla olevaan
Cyclops Marine -yhdyskaytavaan, joka on yhteydessa yhteensopiviin
Raymarine-monitoiminayttdihin ja nayttaa tarkeimmat kuormitusarvot
purjealuksen tunnetuista rasituspisteista.

Monitoimindyton kojelautasovelluksesta ndet yhdella vilkaisulla Cyclops
Marine -antureiden lahettamat reaaliaikaiset, staattiset ja dynaamiset
kuormitustiedot jopa 50:sta anturisijainnista.
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41 YachtSense-ekosysteemi

YachtSense™ on Raymarinen digitaalinen seuranta- ja ohjausratkaisu.
YachtSense "-ekosysteemi mahdollistaa aluksen verkkoon liitettyjen
jarjestelmien ja tietojen seurannan ja ohjauksen aluksesta ja sen
ulkopuolelta. Aluksesta kasin seuranta ja ohjaus onnistuu Raymarine

Axiom -monitoimindytolla tai Raymarine-sovelluksella, jonka voi asentaa
matkapuhelimeen tai tablettiin. Aluksen ulkopuolelta (etdyhteydelld) seuranta
ja ohjaus onnistuu Raymarine-sovelluksella, joka toimii yhteensopivassa
matkapuhelimessa tai tabletissa. Aluksen ulkopuolinen seuranta ja ohjaus
edellyttdd myods voimassa olevaa premium-tilausta, joka on saatavilla
erikseen.

Taydelliseen YachtSense "-ekosysteemiin kuuluu:
+ YachtSense Link -reititin

» Digitaalinen YachtSense-ohjausjarjestelmd, jonka ohjelmistoversio on
Release 2 (tai uudempi)

« Raymarine-mobiilisovellus

« Premium-sovellustilaus (vaaditaan aluksen ulkopuolisiin yhteyksiin)
28

+ Axiom-monitoiminaytot

Huom:

« YachtSense™ Link -reititin on liitettdvd samaan SeaTalkng -runkoverkkoon
kuin digitaalinen YachtSense -ohjausjarjestelma ja monitoiminaytot.

 Reititin tarvitsee myos RayNet-yhteyden digitaalisen YachtSense-
ohjausjarjestelman paamoduuliin ja monitoiminayttdihin.

4.2 Alukselta kasin kaytettavat toiminnot

YachtSense ™-ekosysteemi tarjoaa ohjelmistotoimintoja, joita voi kayttaa
alukselta kasin.

Raymarine-sovellus yhdistettyna suoraan monitoiminayttoon

)))
(«

Seuraavat toiminnot ovat kaytettavissa, kun kdytetdan Raymarine-sovellusta
mobiililaitteella, joka on yhdistetty suoraan Raymarine Axiom
-monitoimindyton Wi-Fi-tukiasemaan:

« Monitoimindyton suoratoisto ja ohjaus.

» LightHouse-karttojen lataus ja siirto muistikortille tai Axiomin sisdiseen
muistiin.

« Tiedostojen, kuten reittipisteiden ja asetusten varmuuskopioiden, kuvien
tai videoiden siirto mobiililaitteen ja monitoiminayton valilla.

« NMEA 2000 -tietojen katselu.



Raymarine-sovellus yhdistettyna YachtSense™ Link -reitittimeen

[Eoi=Esrmiojalojolo]

i

Raymarine-sovellus yhdistettyna YachtSense™ Link -reitittimeen
digitaalisen YachtSense "-ohjausjarjestelmén avulla

Seuraavat toiminnot ovat kdytettavissd, kun kdytetddn Raymarine-sovellusta
mobiililaitteella, joka on yhdistetty YachtSense Link™ -reitittimen
Wi-Fi-tukiasemaan:

- Minka tahansa verkossa olevan monitoimindyton suoratoisto ja ohjaus.

« LightHouse-karttojen lataus ja siirto muistikortille tai Axiomin sisdiseen
muistiin.

- Tiedostojen, kuten reittipisteiden ja asetusten varmuuskopioiden, kuvien
tai videoiden siirto mobiililaitteen ja monitoiminayton valilla.

+ NMEA 2000 -tietojen katselu.

« Reitittimen tulokanaviin liitettyjen laitteiden jannitteen seuranta. Myos
reitittimen web-kayttoliittymaa voi kayttaa tulokanavien seurantaan.

« Reitittimen l&htokanaviin liitettyjen laitteiden ohjaus. Myos reitittimen
web-kayttdliittymaa voi kayttaa lahtokanavien ohjaukseen.

YachtSense-ekosysteemi

Seuraavat toiminnot ovat kaytettavissa, kun kdytetaan Raymarine-sovellusta
mobiililaitteella, joka on yhdistetty YachtSense Link™ -reitittimen
Wi-Fi-tukiasemaan jarjestelméassé, jossa on digitaalinen YachtSense™-
ohjausjarjestelma:

+ Minka tahansa verkossa olevan monitoimindyton suoratoisto ja ohjaus.

» LightHouse-karttojen lataus ja siirto muistikortille tai Axiomin sisdiseen
muistiin.

« Tiedostojen, kuten reittipisteiden ja asetusten varmuuskopioiden, kuvien
tai videoiden siirto mobiililaitteen ja monitoiminayton valilla.

« NMEA 2000 -tietojen katselu. (Tarkasteltavien tietojen laajuus riippuu
YachtSense-ekosysteemin kokoonpanosta ja suunnittelusta seka liitetysta
Raymarine-sovelluksesta.)

+ Reitittimen tulokanaviin liitettyjen laitteiden jannitteen seuranta. Myds
reitittimen web-kayttoliittymaa voi kayttaa tulokanavien seurantaan.

+ Reitittimen lahtokanaviin liitettyjen laitteiden ohjaus. Myds reitittimen
web-kayttoliittymaa voi kayttad lahtokanavien ohjaukseen.

« Aluksen jarjestelmien ja digitaalisen YachtSense ™-ohjausjarjestelman tulo-
ja lahtokanaviin liitettyjen laitteiden seuranta ja ohjaus (tulo- ja Iahtokanavia
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VvOi valvoa ja ohjata myods Raymarinen monitoimindytolla tai suoraan paa-
tai etamoduulista).

Huom:

Digitaalinen YachtSense ™-ohjausjarjestelméa edellyttaa tiettya kokoonpanoa
ja sovellussivumallia Raymarine-sovelluksessa. Lisatietoja saat valtuutetulta
Raymarine-jalleenmyyjalta.

4.3 Aluksen ulkopuoliset premium-ominaisuudet

YachtSense ™-ekosysteemi tarjoaa aluksen ulkopuolisia ohjelmistotoimintoja,
joita voit kayttaa ollessasi poissa alukselta.

Huom:

« Aluksen ulkopuoliset ominaisuudet edellyttdvat YachtSense™ Link
-reititintd ja voimassa olevaa Raymarine-sovelluksen premium-tilausta.

- Digitaalinen YachtSense ™-ohjausjarjestelma edellyttaa tiettya
kokoonpanoa ja sovellussivumallia Raymarine-sovelluksessa.
DCS-ohjelmistoversio Release 2 (tai uudempi) kuuluu myds vaatimuksiin.

l
0

LI=1]
T

Ollessasi poissa alukselta voit kdyttaa seuraavia toimintoja:

+ Aluksen sijainnin seuranta sovelluksen aluerajatoiminnoilla.
30

NMEA 2000 -tietojen katselu. (Tarkasteltavien tietojen laajuus riippuu
YachtSense-ekosysteemin kokoonpanosta ja suunnittelusta seka liitetysta
Raymarine-sovelluksesta.)

Reitittimen tulokanaviin liitettyjen laitteiden jannitteen seuranta.
Reitittimen lahtokanaviin liitettyjen laitteiden ohjaus.

Aluksen jarjestelmien ja digitaalisen YachtSense ™-ohjausjarjestelman tulo-
ja lahtokanaviin liitettyjen laitteiden seuranta ja ohjaus.
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51 Saatimet

Axiom-, Axiom +- ja Axiom XL -ohjaimet

Axiom-, Axiom +- ja Axiom XL -monitoimindytoissa on kosketusnaytto ja virran
pyyhkéaisykytkin.

Axiom Pro -ohjaimet

Axiom Prossa on seka kosketusnaytto ettd fyysiset painikkeet, joilla
monitoimindyttod voi ohjata. Alla kuvataan painikkeet ja niiden toiminnot.

1

1.

32

[Virran pyyhkdisykytkin] — Kaynnistd monitoiminayttd pyyhkaisemalla
virran pyyhkaisykytkintd vasemmalta oikealle. Kun virta on paalla, voit
avata pikavalintasivun pyyhkaisemalld uudelleen.

ONU1 WN

HYBRIDTOUCH

[Koti] — paina, kun haluat nayttaa kotisivun.
[Valikko] — paina, kun haluat avata tai sulkea valikkoja.

[Uni-Controller] — Uni-Controller-monitoimisdatimessa on [OKJ-painike
keskelld, [suuntaohjaimet] ja [kiertos&ddin].

[Takaisin] — paina, kun haluat palata edelliselle valikko- tai ikkunatasolle.

[Kéyttdjén ohjelmoitavissa oleva painike] — voit valita itse, mita toimintoa
painikkeella kdytetaan. Lisatietoja: Kayttajan ohjelmoitavissa olevan
painikkeen toiminnon maarittaminen

[Aktiivisen vaihto] — paina kerran, kun haluat vaihtaa aktiivista ikkunaa
jaetussa nakymassa. Pitka painallus suurentaa valitun ikkunan.

[Reittipiste/MOB] — painamalla tatd hetken voit asettaa reittipisteen
aluksen sijaintiin. Pitka painallus aktivoi mies yli laidan (MOB) -halytyksen.

[Pilotti] — paina kerran, kun haluat tuoda Pilotti-sivupalkin nakyviin
tai piilottaa sen. Pitka painallus ottaa autopilotin kayttoon lukitulla
ohjaussuunnalla tai kytkee aktiivisena olevan autopilotin pois kaytosta.

[Virta] — paina, kun haluat kytked laitteen péaalle. Kun monitoimindyttd on
paalla, painamalla virtapainiketta nayttoon tulee Pikavalinnat-sivu.



Uni-Controller-monitoimisaadin

Uni-controllerin toiminta on kuvattu alla.

1. [Suuntaohjaimet] — kayta 8-suuntaista ohjainta kursorin siirtdmiseen
naytolla.

[OK] — vahvista valinta painiketta painamalla.

[Kiertosdddin] — kierrd myotapaivaan, jos haluat supistaa kantamaa tai
lahentdd nakymaa, ja vastapdivaan, jos haluat laajentaa kantamaa tai
loitontaa nakymaa.

5.2 Moottori

Axiom, Axiom + ja Axiom XL

Nayton virran kytkeminen

Kun monitoiminaytto on liitetty virtaldhteeseen ja laite on sammutettuna,
virtasymbolin valo palaa.

Monitoimindyton kdynnistaminen:

Maaritys

1. Pyyhkaise sormellasi virran pyyhkaisykytkintd vasemmalta oikealle.
Monitoiminayttd kaynnistyy.

N&yton sammuttaminen

Kun monitoiminayttd on kdynnissa, voit sammuttaa sen seuraavasti.

1. Pyyhkaise sormellasi virran pyyhkaisykytkinta vasemmalta oikealle
Nayttoon tulee pikavalintojen valikko.
2. Paina [virtasymbolia], kunnes naytté sammuu.

|
Huom:

Sammutettunakin laite voi kuluttaa akkua hiukan. Jos tdmé& on ongelma,
irrota virtalahde tai katkaise virta kytkimella.
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Virran kytkeminen ja katkaiseminen virtakatkaisijalla

Jos haluat varmistaa, ettd monitoiminayttd ei kuluta lainkaan virtaa, sammuta
se virtakatkaisijalla tai irrota virtakaapeli.

Kun virta kytketdadn uudelleen katkaisijalla tai kaapeli liitetdan takaisin
laitteeseen, monitoimindyttd kaynnistyy samassa virtatilassa, jossa se oli
sammutettaessa.

Axiom Pro

Nayton virran kytkeminen

1. K&ynnista nayttd painamalla virtapainiketta.
Monitoiminayttd kaynnistyy.

Naytén sammuttaminen
Kun monitoimindyttd on kdynnissa, voit sammuttaa sen seuraavasti.

1. Paina [Virta]-painiketta.
Nayttoon tulee pikavalintojen valikko.
2. Paina [virtasymbolia], kunnes naytté sammuu.
Vaihtoehtoisesti voit sammuttaa nayton pitamalla [virtapainiketta] painettuna

noin 6 sekunnin ajan.

|
Huom:

Laite voi sammutettunakin kuluttaa pienen maaran virtaa akusta. Jos tdma
on ongelma, irrota se virtaldhteesta tai kytke virta katkaisijasta pois paalta.

34

Virran kytkeminen ja katkaiseminen virtakatkaisijalla

Jos haluat varmistaa, ettd monitoiminadytto ei kuluta lainkaan virtaa, sammuta
se virtakatkaisijalla tai irrota virtakaapeli.

Kun virta kytketadn uudelleen katkaisijalla tai kaapeli liitetdan takaisin
laitteeseen, monitoimindyttd kaynnistyy samassa virtatilassa, jossa se oli
sammutettaessa.

5.3 Opetussovellus — slideshow-tyyppinen
esitys, joka esittelee joitakin monitoiminayton
tarkeimmista ominaisuuksista.

Ensimmainen kaynnistys

Kun kaynnistat uuden monitoiminayttosi ensimmaista kertaa, sinun taytyy
tehda useita toimenpiteita.

Alla on luettelo toimista, jotka uudelle monitoimindytolle taytyy tehda:
1. [Kdynnistd] naytto.

2. Valitse Data Master (tarvitaan vain verkoissa, joissa on useampia kuin
yksi monitoiminaytto).

3. Suorita [opastettu asetustoiminto] (opastettua toimintoa ei naytetd, jos
litat laitteen jarjestelmaan, joka on jo maaritetty).

Lue ja hyvaksy [Kdyttodn liittyvdt rajoitukset] -vastuuvapauslauseke.
Valitse/tarkista tarvittaessa haluamasi [Tietoldhteet].

Suorita tarvittaessa [Moottorien tunnistus].

N oo oo s

Valitse/tarkista tarvittaessa [Anturiasetukset].

Data Master -ndyton valitseminen ensimmaisella
kaynnistyksella
SeaTalkhs ®-verkoissa, joissa on useampia kuin yksi monitoiminaytto, yksi

naytoistd on maaritettava Data Master- eli isantanaytoksi. Data Master -naytto
on verkon ensisijainen monitoiminaytto, jonka tulee olla liitettyna SeaTalkng ®



/ NMEA 2000 -CAN-véylaverkkoon ja muihin jarjestelman tietoldhteisiin.
Data Master siltaa tiedot SeaTalkhs ®-verkon kautta kaikille muille samaan
verkkoon liitetyille yhteensopiville monitoiminaytoille ("toistimet").

Monitoiminayttd maaritetaan oletusarvoisesti Data Master -naytoksi. Jos olet
littdmassa uutta monitoimindyttdod verkkoon, jossa on jo monitoiminaytto,
naet ensimmaisellad kdynnistykselld Useampia Data Master -nayttdja [oydetty
-ilmoituksen.

Paina ilmoituksen painiketta ja valitse haluamasi Data Master luettelosta.

|
Huom:

Jos valitset uuden Data Master -nayton, kaikki verkkoon liitettyjen
monitoiminayttojen asetukset ja tallennetut reittipisteet, reitit ja jaljet
korvataan uuden Data Master -monitoimindyton tiedoilla. Esta tietojen ja
asetusten katoaminen varmuuskopioimalla nykyisen Data Master -nayton
tiedot ja asetukset ennen kuin maaritat uuden Data Masterin.

Voit vaihtaa Data Masteria milloin tahansa valitsemalla [Mddritd
datamasteriksi] monitoiminayttdluettelon ponnahdusvalikosta
[Verkko]-asetusvalikossa: [Kotisivu > Asetukset > Verkko].

Maaritys

Opastettu asetustoiminto

Jos monitoimindyttd asennetaan erillisend asennuksena tai uuden
jarjestelman osana, nayttoon tulee ensimmaisella kaynnistyksella Opastettu
asetustoiminto. Opastettu asetustoiminto auttaa sinua maarittdmaan
monitoimindyton asetukset.

Jos Data Masteriksi valitaan olemassa oleva monitoiminadytto, opastettu
asetustoiminto ohitetaan.

Noudata ndytdn ohjeita ja maarita tarvittavat asetukset.

Opastettu asetustoiminto ndytetdan myos [tehdasasetusten palautuksen]
jalkeen.

Monitoiminayttd opastaa sinua seuraavissa maarityksissa:
+ Kielen valinta
+ Aluksen kayttotavan valinta

+ Alustietojen méaaritys

Aluksen kayttotavat

Opastetun asetustoiminnon aikana taytyy valita aluksen kayttotapa. Valittu
aluksen kayttotapa esimaarittdd monitoimindyttéon soveltuvat asetukset.
Osa naista asetuksista ei ehka ole kaytettavissd muissa kayttétavoissa.

Voit valita yhden seuraavista aluksen kayttotavoista:
- [Kalastus (makeavesi)]

« [Kalastus (avomeri)]

+ [Moottoriveneily]

+ [Pelastusyksikkd]

« [Purjehdus]

+ [Muu]

« [Jdalleenmyyjé/demo]
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Limitation on Use (LoU) -vastuuvapauslausekkeen
hyvaksyminen ensimmaisella kaynnistyksella

Kun olet kdynyt lapi opastetun asetustoiminnon, ndyttoon tulee Limitation
on Use (LoU) -vastuuvapauslauseke.

Sinun on luettava ehdot ja hyvaksyttdva ne ennen kuin voit kayttaa
monitoimindyttoa.

Hyvaksyt kayttdehdot, kun painat [OKJ-painiketta.

Turvaetaisyydet

Turvallinen vahimmaissyvyys

Opastetun asetustoiminnon aikana voit asettaa aluksellesi turvallisen
vahimmaissyvyyden. Turvallisen vahimmaissyvyyden voi myos lisata tai sitd
voi muuttaa milloin tahansa [Alustiedot]-asetusvalikosta: [Kotisivu > Asetukset
> Alustiedot].

Sopiva vahimmaissyvyysarvo muodostuu aluksen enimmaissyvayksestd ja
turvamarginaalista.

+ Aluksen enimmaissyvays — etdisyys vesilinjasta aluksen rungon/kolin
alimpaan kohtaan.

« Turvamarginaali — riittdva vali aluksen rungon/kolin alimman kohdan alla
syvayksen vaihtelujen ja sdaolosuhteiden tai pohjan vaihtelun aiheuttamien
riskien valttdmiseksi.
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Vesilinja
Aluksen enimmaissyvays

Turvamarginaali
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[Turvallinen véhimmdissyvyys]

Turvallinen vahimmaiskorkeus

Opastetun asetustoiminnon aikana voit asettaa aluksellesi turvallisen
vahimmaiskorkeuden. Turvallisen vahimmaiskorkeuden voi myds lisata
tai sita voi muuttaa milloin tahansa [Alustiedot]-asetusvalikosta: [Kotisivu >
Asetukset > Alustiedot].

Sopiva vahimmaiskorkeusarvo muodostuu aluksen enimmaiskorkeudesta
vesilinjasta mitattuna ja turvamarginaalista.

- Aluksen enimmaiskorkeus — etdisyys vesilinjasta aluksen korkeimpaan
kohtaan, esim. maston huippuun.

- Turvamarginaali — riittdva vali maston ylapuolella korkeuden vaihtelujen
aiheuttamien riskien valttamiseksi.



Turvamarginaali
Enimmaiskorkeus vesilinjasta

Vesilinja
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[Turvallinen véhimmdiskorkeus]

Turvallinen vdhimmaisleveys

Opastetun asetustoiminnon aikana voit asettaa aluksellesi turvallisen
vahimmaisleveyden. Turvallisen vahimmaisleveyden voi myds lisata tai sita
voi muuttaa milloin tahansa [Alustiedot]-asetusvalikosta: [Kotisivu > Asetukset
> Alustiedot].

Sopiva vahimmaisleveysarvo muodostuu aluksen enimmaisleveydesta ja
turvamarginaalista kummallakin sivulla.

- Enimmaisleveys — mitataan leveimmasta kohdasta.

- Turvamarginaali — riittdva vali aluksen kummallakin puolella.

Maaritys

Paapuurin turvamarginaali
Aluksen enimmaisleveys

Styyrpuurin turvamarginaali

N =

[Turvallinen véhimmdisleveys]

Moottorin valmistajan valinta

Monitoimindytossa voidaan nayttaa moottoritiedot moottorin
hallintajarjestelmistd, jotka lahettavat yhteensopivaa dataa tai jotka on
litetty yhteensopivan moottoriyhdyskaytavan kautta. Voit valita moottorisi
valmistajan opastetussa asetustoiminnossa. Moottorin valmistajan voi
myds valita tai sitd voi muuttaa milloin tahansa [Alustiedot]-asetusvalikosta:
[Kotisivu > Asetukset > Alustiedot].

Voit valita jonkin seuraavista moottorivalmistajista:

+ [Mercury] — Valitse Mercury, niin Mercury VesselView -monitoiminayt-
tosovellus asennetaan monitoiminayttoon.

« [Yamaha] — Valitse Yamaha, niin Yamaha-monitoiminayttosovellus
asennetaan monitoiminayttoon.

- [Yamaha HDMI] — Valitse Yamaha HDMI, niin Yamaha HDMI
-monitoimindyttdsovellus asennetaan monitoimindyttoon.

« [Muu] — Jos valitset Muu, otetaan kayttoon moottoritiedot yhteensopivista
moottoreista, jotka on joko liitetty suoraan tai monitoiminayton
ECI-100-liitannan kautta.
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Moottorien tunnistaminen

Jos monitoiminayttd on tunnistanut moottorit vaarin, voit korjata asian
moottorin tunnistuksen ohjatulla toiminnolla.

Kun moottorin valmistajan asetus on [Muu], moottorin tunnistuksen ohjattu
toiminto on kaytettavissa [Alustiedot]-valikosta: [Kotisivu > Asetukset >
Alustiedot > Tunnista moottorit].

1. Varmista, ettd moottorien lukumé&aéarad on oikein [Moottorien médrd:]
-ruudussa.

2. Valitse [Tunnista moottorit].

3. Suorita ohjattu moottorien tunnistustoiminto loppuun noudattamalla
naytdlle tulevia ohjeita.

Kaikuanturin kalibrointi

Kaikuanturit tdytyy kalibroida, jotta monitoiminaytdssa naytettavat tiedot
olisivat tarkkoja.

Syvyyskorjaus

Syvyydet mitataan anturin pohjapinnasta pohjaan (esim. merenpohja).
Syvyystietoihin voi lisatad korjausarvon, joka muuttaa lukemaa siten, etta se
ilmaisee syvyyden merenpohjaan mitattuna kolin alareunasta (negatiivinen
korjaus) tai aluksen vesilinjasta (positiivinen korjaus).

Ennen kuin ryhdyt asettamaan korjausta vesilinjaan tai kdliin, selvita alukseen
asennetun anturin ja vesilinjan tai kolin alareunan valinen etadisyys. Aseta
sitten tdma etaisyysmitta syvyyskorjauksen arvoksi.
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[Syvyys vesilinjasta] — Syvyysarvoa korjataan suuremmaksi kuin anturin
oletuslukema.

[Syvyys anturista] — Tama on anturin oletuslukema (ilman korjauksia).

[Syvyys kélin alareunasta] — Syvyysarvoa korjataan pienemmaéksi kuin
anturin oletuslukema.

Syvyyskorjauksen asetus

Voit maarittaa pisteen, josta syvyyslukemat otetaan.

pwWwnN =

Kaynnista [kaikuluotainsovellus].

Avaa [Anturi]-asetusvalikko: [Valikko > Asetukset > Anturi].

Jos asennettuna on enemman kuin yksi kaikuanturi, valitse oikea anturi.

Valitse tarpeen mukaan joko [Syvyys kélin alareunasta], [Syvyys

vesilinjasta] tai [Syvyys anturista].

i. Jos valitset [Syvyys kélin alareunasta], sy6ta korjauskenttdan anturisi
etadisyys kolin alimmasta pisteesta.

ii. Jos valitset [Syvyys vesilinjasta], syotd korjauskenttaan anturisi
etdisyys vesilinjasta.



Lampéotilalukeman korjaus

Jos kaikuanturissasi on lampétila-anturi, voit tarkistaa ja kalibroida
[ampdtilalukemasi.

Kaynnista [kaikuluotainsovellus].
Avaa [Anturi]-asetusvalikko: [Valikko > Asetukset > Anturi].
Jos asennettuna on enemman kuin yksi kaikuanturi, valitse oikea anturi.

Ota lampdtila-anturi tarvittaessa kayttoon [Ota IGmpétila-anturi kéGyttodn]
-valintakytkimella.

Mittaa veden todellinen lampotila [ampomittarin avulla.
6. Vertaa lukemaa naytettyyn [Nykyinen IGmpdtila] -arvoon.

7. Jos lukemat eivat ole samat, valitse [Ldmpdétilan kalibrointi] ja sy6ta
naiden kahden lukeman erotus.
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RealVision™ AHRS-kalibrointi

RealVision™-antureissa on sisdanrakennettu AHRS (Attitude and Heading
Reference Sensor) -anturi, joka avustaa kaikukuvien muodostusta mittaamalla
aluksen liiketta. Kaikki RealVision™-anturit on kalibroitava asennuksen
jalkeen.

Kalibroimaton anturi voi tuottaa pohjakuvan reunan siirtyman kaikukuvassa,
kuten alla esitetaan.

Maaritys

Kalibroimaton Kalibroitu

Kalibrointi on automaattinen prosessi ja kaynnistyy, kun alus on kaantynyt
noin 100° nopeuden ollessa 3—-15 solmua. Kalibrointi ei edellyta kayttajan
toimia, mutta aluksen on kaannyttava vahintdan 270° ennen kuin
kalibrointiprosessi pystyy maarittamaan paikallisen poikkeaman ja tarvittavan
siirron.

Kalibrointiprosessiin kuluva aika riippuu aluksen ominaisuuksista, anturin
asennusympadristosta ja kyseiselld hetkelld vaikuttavien magneettisten
hairididen suuruudesta. Oleelliset magneettiset hairiot saattavat pidentaa
kalibrointiprosessiin tarvittavaa aikaa. Tietyilla alueilla, joilla magneettinen
poikkeama on merkittava, on ehkd tehtdva ylimaaraisia lenkkeja tai
kahdeksikkoja. Magneettisia hairioita voivat aiheuttaa mm. seuraavat:

+ Aluksen moottorit

« Aluksen laturit

» Ponttoonit

+ Metallirunkoiset alukset

» Vedenalaiset kaapelit
______________________________________________________________________________________________|
Huom:

Joissakin olosuhteissa voi olla hyodyllista poistaa Realvision AHRS kaytosts,
jos paikalliset magneettiset hairioldhteet vaaristavat kaikuluotainkuvaa.
Realvision AHRS -toiminnon voi poistaa kaytosta [asetuksissaj.

[Valikko > Asetukset > Kaikuluotain > AHRS-vakautus]

|
Huom:

Kalibrointiprosessi on toistettava [Kaikuluotaimen nollauksen] tai
monitoiminayton [tehdasasetusten palauttamisen] jalkeen.



Anturin kalibrointi (iTC-5)

Voit kalibroida Lighthouse-monitoimindyttoon liitetyt syvyys-, nopeus- ja
tuulimittarien anturit iTC-5 (Instrument Transducer Converter) -muuntimen
kautta.

Huom:

Anturin kalibrointivaatimukset:

« iTC-5-mittarianturimuunnin.

« Data Masteriksi maaritetty monitoiminaytto.

« LightHouse-versio 3.11 tai uudempi, tai LightHouse-versio 4.0 tai
uudempi.

|
Huom:

Voit kalibroida vain antureita, jotka on liitetty suoraan kalibrointia varten
valitsemaasi iTC-5-muuntimeen. Jarjestelmiss§, joissa on enemman kuin
yksi iTC-5-muunnin, on tarkedd muistaa, mika anturi tai mitka anturit on
litetty kuhunkin iTC-5-laitteeseen.

Anturin iTC-5-muuntimen valinta

Kalibroi mittariantureita etsimalla oikea iTC-5-muunnin monitoiminayton
verkkoon liitettyjen laitteiden luettelosta.

1. Valitse [Verkko]-asetusvaélilehti
[Kotisivu > Asetukset > Verkko]

2. Etsija valitse iTC-5-muunnin, johon kalibroitava anturi on liitetty.
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3. Valitse [Kalibroi] ponnahdusvalikosta.

4. Valitse anturin tyyppi (joko [Syvyys], [Tuuli] tai [Nopeus)).



Syvyysmittarin kalibrointi

Kalibroi mittarin syvyysanturi seuraavasti.

Valitse seuraavista:

« [Syvyys kélin alareunasta] — Syvyysarvoa korjataan pienemmaksi kuin
anturin oletuslukema antamasi korjausarvon perusteella. Korjausarvon
pitaisi olla anturin ja kolin alimman kohdan vélinen etaisyys.

« [Syvyys vesilinjasta] — Syvyysarvoa korjataan suuremmaksi kuin anturin
oletuslukema antamasi korjausarvon perusteella. Korjausarvon pitaisi olla
vesilinjan ja anturin valinen etdisyys.

» [Syvyys anturista] — Tama on anturin oletuslukema, eli korjausta ei tarvita.

Maaritys

Tuulen kalibrointi

Kalibroi tuulianturi seuraavasti:

+ [Linearisoi anturi] — Ohjaa alusta ympyrassda, kunnes kaikki sektorit on
kalibroitu (rengas muuttuu vihreaksi sektorien valmistuessa).

« [Linjaa tuulianturi] — Ohjaa alus suoraan havaittuun tuulensuuntaan ja
paina [Linjaa].

« [Kulman sé&dto] — Voit kayttaa tuulikulmalukemissa maarittamaasi
korjausarvoa.

» [Nopeuden sddtd] — Lisdd ndennéiselle tuulen nopeudelle skaalauskerroin.

Nopeuden kalibrointi
Kalibroi nopeusanturi seuraavasti:

Parhaat tulokset kalibroitaessa nopeutta veden lapi (STW) saadaan
varmistamalla, ettd vuoroveden/virtausten vaikutus on mahdollisimman pieni
tai olematon.
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- [Aseta STW samaksi kuin SOG] — Maarita skaalauskerroin kaikille
STW-lukemille STW- ja SOG-lukemien nykyisen eron perusteella.

« [Sdddda STW-lukemaa] — Maarita skaalauskerroin kaikille STW-arvoille.

Tietolahdevalikko

Kun jarjestelmassa on useita lahteitd MDS-yhteensopivalle tietotyypille,
jarjestelma valitsee automaattisesti sopivimman tietolahteen. Voit halutessasi
myds valita itse tietolahteen.

[TietoléGhteet]-valikkoon pédasee Data Masterina toimivalla monitoiminaytolla
[Asetukset]-valikosta: [Kotisivu > Asetukset > Verkko > Tietoldhteet].

42

Voit katsella kdytettavissa olevia tietolahteita jokaisella valikon vélilehdella
ja tarvittaessa valita manuaalisesti haluamasi tietolahteen. Talld hetkella
kaytossa oleva tietoldhde ndkyy valittuna ja nayttaa nykyisen kdytossa
olevan arvon.

Jos haluat valita tietolahteen manuaalisesti, ota kdyttoon [Manuaalinen
valinta] -valintakytkin ja valitse sitten haluamasi tietolahde luettelosta.

Verkkoon liitetyt monitoimindytot paivitetdan automaattisesti kayttdmaan
Data Master -monitoimindytdssa valittuja tietoldhteita.

Paivita luettelo painamalla nayton alareunan [Pdivitd]-painiketta.

Asetusten nollaaminen tai tehdasasetuksiin palaaminen

[Palauta tehdasasetukset] -toiminto poistaa KAIKKI kayttajan tiedot ja nollaa
nayton asetukset tehdasasetuksiin. [Asetuksien nollaus] palauttaa ndyton
asetukset tehdasasetuksiin, mutta sailyttdd kayttajan tiedot.

1. Nollaa asetukset valitsemalla [Asetuksien nollaus] [TGdmé& ndyttd]
-valikosta: [Kotisivu > Asetukset > Tdmd ndyttd > Asetuksien nollaus].

2. Palauta tehdasasetukset valitsemalla [Palauta tehdasasetukset] [TGmd
ndyttd] -valikosta: [Kotisivu > Asetukset > Tdmd ndyttd > Palauta
tehdasasetukset].

Kayttdjan tietojen tuonti

Voit tuoda monitoiminayttoon kayttajan tietoja (esim. reittipisteita, reitteja

ja jalkia).

1. Aseta kayttajan datatiedostot sisaltava MicroSD-kortti monitoimin&yton
korttipaikkaan tai ulkoiseen kortinlukijaan.

2. Valitse [Tuo kortilta] Tuonti/vienti-sivulta: ((Kotisivu > Omat tiedot >
Tuonti/vienti > Tuo kortilta]).

3. Valitse SD-korttipaikka tiedostonhallinnassa ja etsi kayttdjadatatiedosto
(-.gpx).

4. Valitse oikea GPX-tiedosto.
Kayttajatietosi on nyt tuotu.

5. Valitse [OK].



5.4 Pikavalinnat-valikko

Pikavalintavalikkoon p&asee pyyhkaisemalla [virran pyyhkdisykytkintd]
vasemmalta oikealle Axiom™-, Axiom™ +- tai Axiom™ XL -monitoiminaytdissa
tai painamalla [virtapainiketta] Axiom™ Pro -monitoimindytossa.

|
Huom:

Jotkin naytettavista valinnoista riippuvat liitetyista laitteista, esim. [Kytke
autopilotti kdyttoon / pois kdytostd] -valinta on kdytettavissa vain, jos olet
liittdnyt monitoimindyttddn autopilottijarjestelman.

Seuraavat pikavalinnat ovat kaytettavissa.
« Ota kuvakaappaus

+ Aktivoi kosketuslukitus

+ Lopeta tutkapulssien lahetys

» Poista kaikki kaikuluotaimet kaytosta

» Saada lukittua ohjaussuuntaa

+ Kytke autopilotti kdyttoon / pois kaytosta
» Poista SD-kortti

- Virta pois
Maaritys

. S&aada Bluetooth-kaiuttimen danenvoimakkuutta
. Saada kirkkautta
» Nayton tila

Kuvakaappauksen ottaminen

Voit ottaa kuvakaappauksen ja tallentaa sen ulkoiseen muistiin.
1. (koskee vain Axiom™-, Axiom™ +- tai Axiom™ XL -monitoiminayttdja).
Vaihtoehtoisesti voit painaa [virtapainiketta] nopeasti.
i. Pyyhkaise Axiom™-, Axiom™ +- tai Axiom™ XL -monitoimindytdissa
[virran pyyhkdéisykytkinté] vasemmalta oikealle.
ii. Paina Axiom™ Pro -monitoiminaytoissa [virtapainiketta].
Nayttdoon tulee pikavalintojen valikko.
2. Valitse [Ota kuvakaappaus].

Kuvakaappaus tallennetaan .png-muodossa [Kuvakaappaustiedosto]-
sijaintiin. Kuvakaappaustiedoston sijainnin voi valita [Tdmd

ndyttd] -asetusvalikossa: [Kotisivu > Asetukset > Tdmd ndytto >
Kuvakaappaustiedosto:].

Huom:

Suojatun siséallon rajoituksien vuoksi et voi ottaa kuvakaappausta, kun
Axiom™ Pro -néyton videotulo tai Axiom™ XL -monitoimindytdn Video 2- tai
HDMI-tulo ndkyy naytdssa.

Nayttotila

Voit muuttaa monitoimindyttosi nayttotilaa.

@ Day
O Night

Display brightness splay mode

. () Extradark

Paina tai pyyhkaise [VirtaJ-painiketta tuodaksesi esiin pikavalinnat ja valitse
sitten [NdyttotilaJ-symboli, jolla voit vaihtaa [Pdivd]-, [YO]- ja [Erittdin tumma]
-nayttotilojen valilla.

Voit saataa [Nayttotilaj-asetuksen olosuhteiden mukaan:
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Akkukokoonpanotaulukossa on lueteltu kaikki tunnistetut akut seka niiden
tiedot ja tila. Akkujen oletusnimet perustuvat laitteen nimeen ja akun
numeroon (instanssi).

Akun valitseminen taulukosta avaa ponnahdusvalikon, jossa voit
nimetd valitun akun uudelleen tai maarittaa sille matalan ja korkean
jannitetason halytykset. Muutetut akkujen nimet nakyvat sivupalkkien,
1. [Pdivd] — valkoinen kayttdliittyma ja vaalea tausta. kojelautasovelluksen ja sovellusten datakerrosten akkutiedoissa.

2. [Y8] — punainen kéayttoliittyma ja tumma tausta. Akkukokoonpanotaulukko 18ytyy myos hélytysasetuksista: [Kotisivu >
Hdlytykset > Asetukset > Mddiritd akut].

3. [Erittdin tumma] — punainen kayttoliittyma ja erittdin tumma tausta.

Huom: [Y6/-tilan on oltava kdytdssa ennen kuin [Erittdin tumma]
voidaan valita. 5.6 Muistikorttien yhteensopivuus

5.5 Akkukokoon pano MicroSD-muistikortteja voi kadyttaa tietojen varmuuskopiointiin/arkistointiin

(esim. reittipisteet, reitit ja jaljet). Kun tiedot on varmuuskopioitu muistikortille,
vanhat tiedot voi poistaa jarjestelmasta. Arkistoidut tiedot voidaan lukea
takaisin jarjestelmaan koska tahansa. On suositeltavaa varmuuskopioida
tiedot muistikortille s&&nndllisin valiajoin.

Monitoimindyttd tunnistaa automaattisesti akkujen maaran jarjestelméassasi,
kun tiedot I&hetetdén standardimuotoisilla NMEA 2000 -PGN-lauseilla
127506 ja 127508 tai muilla tuetuilla jarjestelmilla. Tunnistettuja akkuja voi

tarkastella ja mukauttaa akkukokoonpanotaulukosta kasin. Yhteensopivat kortit

Akkukokoonpanotaulukko 18ytyy [Alustiedot]-asetusvalikosta: [Kotisivu >

. a0 Seuraavan t iset MicroSD-muistikortit ovat yhteensopivia
Asetukset > Alustiedot > Mddiritd akut]. uraavan tyyppl l uistikortit ovat y pivi

monitoimindyttosi kanssa. Jos kortin natiivimuoto ei ole jokin
monitoimindytén tukemista muodoista, monitoiminédytto ei tunnista korttia.
Tassa tilanteessa kortti taytyy alustaa uudelleen erillisella laitteella, kuten
kannettavalla tai PC-tietokoneella.
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MicroSD-kortin poistaminen adapterista

MicroSD-muisti- ja karttakortit toimitetaan yleensad SD-korttiadapteriin
asennettuina. Kortti tulee poistaa adapterista ennen naytt6on asettamista.

Monitoim-
indyton
Kortin tukema
Tyyppi Koko natiivimuoto muoto
MicroSDHC (Micro Enintaan 4 Gt FAT12, FAT16 | NTFS,
Secure Digital High tai FAT16B FAT32,
Capacity) exFAT
MicroSDHC (Micro 4 Gt-32 Gt FAT32 NTFS,
Secure Digital High FAT32,
Capacity) exFAT
MicroSDXC (Micro 32Gt-2Tt exFAT NTFS,
Secure Digital FAT32,
eXtended Capacity) exFAT

- Nopeusluokitus — Parhaan suorituskyvyn saat kayttdmalla vahintaan
luokan 10 tai UHS (Ultra High Speed) -luokan muistikorttia.

- Kayta tunnettuja muistikorttimerkkeja — Tietojen arkistointiin on
suositeltavaa kayttda tunnettujen valmistajien hyvalaatuisia muistikortteja.

Huomautus: Kartta- ja muistikorttien hoito

Noudata alla olevia ohjeita valttaaksesi kartta- ja muistikorttien
peruuttamattoman vahingoittumisen ja/tai tietojen
menetyksen:

- Varmista, etta kartta- ja muistikortit on asennettu oikein
pain. ALA yrita pakottaa karttakorttia paikoilleen.

. ALA yrita poistaa kartta- tai muistikorttia paikoiltaan
kayttamalla mitaan metallisia tydkaluja, kuten ruuvimeisselia
tai pihteja.

» Noudata aina oikeaa toimintatapaa muistikorttia poistaessasi
ennen kuin irrotat kartta- tai muistikortin kortinlukijasta.

Maaritys

MicroSD-kortin asettaminen — Axiom-mallit

9” 12”

1. Veda MicroSD-korttilukijan kansi taaksepadin, kuten yll&d olevassa kuvassa.
2. Asenna MicroSD-kortti siten, etta kontaktit osoittavat alaspain.
3. Sulje kansi ja varmista, ettd se on kunnolla paikallaan.

MicroSD-muistikortin poistaminen
1. Valitse [Poista SD-kortti] [Tuonti/vienti]-sivulla: [Kotisivu > Omat tiedot
> Tuonti/vienti > Poista SD-kortti.]
2. Poista MicroSD-muistikortti monitoimindyton takaosasta.
3. Varmista, etta suljet kortinlukijan kannen.
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MicroSD-kortin asettaminen — Axiom Pro -mallit Ulkoisten tallennusvalineiden lisaaminen — RCR

RCR-2 RCR-SDUSB

1. Avaa korttipaikan luukku.
2. Veda kortinlukijan kansi alas.
3. Tyonna kortti korttipaikkaan ja paina, kunnes se napsahtaa paikalleen.

Huom: Kun asetat kortin alempaan korttipaikkaan, muistikortin
kontaktipintojen taytyy olla ylospain.

MicroSD-muistikortin poistaminen — Axiom Pro

Kortinlukijan luukku auki ja kansi alas vedettyna: 1. Avaa Korttipaikan luukku.

1. Avaa [Pikavalinnat]-valikko pitamalla [virtapainiketta] painettuna, ja valitse 2. Tyonna tallennusviline korttipaikkaan ja paina, kunnes se napsahtaa
sitten [Poista SD-kortti] -valinta. paikalleen.

2. Tydnna korttia sisaanpdin, kunnes kuulet napsahduksen. . RCR-SDUSB-paikka 1 — Tyonna SD-kortti (tai MicroSD-kortti, joka on

3. Veda kortti ulos korttipaikasta. SD-korttisovittimessa) liittimet alaspain ylempaan korttipaikkaan, jossa

on merkinta (1), ja paina, kunnes se napsahtaa paikalleen.

« RCR-SDUSB-paikka 2 — Tyonna USB-asema liittimet alaspdin suoraan
alempaan paikkaan, jossa on merkinta (2).

+ RCR-2-paikka 1 — Tyonna MicroSD-kortti liittimet alaspain ylempaan
korttipaikkaan ja paina, kunnes se napsahtaa paikalleen.

« RCR-2-paikka 2 — Tyonna MicroSD-kortti liittimet ylospdin alempaan
korttipaikkaan ja paina, kunnes se napsahtaa paikalleen.

Ulkoisen tallennusvilineen poistaminen (SD ja MicroSD)

Avaa korttipaikan luukku ja sitten:

1. Avaa [Pikavalinnat]-valikko monitoimindyton virtapainikkeella, ja valitse
sitten [Poista SD-kortti] -valinta.
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2. Tyonna korttia sisdanpéain, kunnes kuulet napsahduksen.
3. Veda kortti ulos korttipaikasta.

Ulkoisen USB-tallennusvilineen poistaminen

Kortinlukijan luukku auki ja kansi alas vedettyna:
1. Veda asema ulos korttipaikasta.

Huomautus: Sulje kortinlukijan kansi ja luukku
huolellisesti

Estd veden péasy laitteen sisdan ja siten veden aiheuttamat
vauriot varmistamalla aina, ettad kortinlukijan luukku tai kansi
on kunnolla suljettu.

5.7 Ohjelmistopaivitykset

Raymarine® julkaisee tuotteilleen sdanndllisesti ohjelmistopdivityksia,
jotka tuovat kayttdjille uusia ja tehostettuja ominaisuuksia ja parantavat
suorituskykya ja kaytettavyytta. Muista varmistaa, ettd tuotteissasi on
viimeisin ohjelmistoversio, tarkistamalla Raymarinen® verkkosivut uusien
ohjelmistopaivityksien varalta.

www.raymarine.fi/software

Huom:

« Suosittelemme, etta teet aina varmuuskopion omista tiedoistasi ennen
ohjelmistopaivityksen asentamista.

+ Yhteensopivien SeaTalkng ®-tuotteiden paivityksissa on kaytettava
maaritettya Data Master -monitoimindyttoa, joka on liitetty fyysisesti
SeaTlalkng ®-runkokaapeliin.

« Ohjelmistopaivityksen suorituksen ajaksi kaikki liitetyt autopilotit tai
tutkalaitteet on asetettava valmiustilaan.

« Monitoiminayton "Tarkista Internet-yhteydelld" -toiminto on kaytettavissa
vain, kun monitoimindyttd on yhteydessa internetiin.

- Tietoja tuotteiden yhteensopivuudesta monitoimindayton ohjelmiston
paivitysprosessin kanssa on osoitteessa www.raymarine.com/software.

Maaritys

Nykyisen ohjelmiston tarkistaminen

Verkkoasetusvalikossa on tietoja monitoimindyttdjen ja liitettyjen laitteiden
ohjelmistoversioista.

1. Avaa [Verkko]-asetusvalikko: [Kotisivu > Asetukset > Verkko].

Nakyviin tulee luettelo liitetyista laitteista. Versio-sarakkeessa on
laitteiden nykyinen ohjelmistoversio.

2. Valitse tuote luettelosta ja katso lisdtietoja siita valitsemalla avautuvasta
ponnahdusvalikosta [Tuotetiedot].

Ohjelmiston paivittaminen muistikortilta

Yhteensopivat SeaTalkhs ®- ja SeaTalkng ®-tuotteet voidaan paivittaa
noudattamalla alla olevia vaiheita.

1. Tarkista tuotteesi ohjelmistoversio.

Katso tuotteen mukana toimitetusta dokumentaatiosta, miten
ohjelmistoversio tarkistetaan.

2. Tarkista uusin saatavilla oleva ohjelmistoversio Raymarinen verkkosivuilta:
((www.raymarine.com > Tuki > Ohjelmistopdivitykset)).

3. Lataa ohjelmistopaketti.
4. Kopioi tiedostot MicroSD-kortille.
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5.

6.

7.

Aseta monitoimindyton kdynnissd ollessa MicroSD-muistikortti
kortinlukijaan.

Monitoimin&dyttod tunnistaa ohjelmistotiedostot automaattisesti.
Paivita tuotteen ohjelmisto noudattamalla naytdn ohjeita.

Voit myds valita [Tarkista SD-kortti] -kohdan Aloitus-valilehden [Pdivitd
ohjelmisto] -ponnahdusvalikosta: ([Kotisivu > Asetukset > Aloitus > Pdivitd
ohjelmisto)).

Ohjelmiston paivittaminen internetin kautta

Yhteensopivat SeaTalkhs ®- ja SeaTalkng ®-tuotteet voidaan paivittaa
noudattamalla alla olevia vaiheita.

1.

2.
3.

4.

Valitse [Pdivitd ohjelmisto] Aloitus-vélilehdelta: ((Kotisivu > Asetukset >
Aloitus)).

Valitse [Tarkista Internet-yhteydelld] ponnahdusvalikosta.

Maaritd Wi-Fi-yhteys valitsemalla [Wi-Fi-asetukset] ja yhdistamalla
haluamaasi Wi-Fi-tukiasemaan/hotspot-asemaan.

Valitse [Kdynnistd] ja seuraa nayton ohjeita.

5.8 Laitteen pariutus

Pariutus Quantum-tutkan kanssa

Voit yhdistdd Quantum-tutkan monitoimindyttéén Wi-Fin avulla.

Perusedellytykset:

« Varmista, ettd olet liittdnyt Quantum-tutkasi sen mukana toimitettujen

ohjeiden mukaisesti.

« Varmista, ettd tiedat tutkasi SSID-tunnuksen ja salasanan.

1.

2.
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Valitse [Pariuta Quantum-tutkan kanssa] [Témd ndyttd] -valilehdelta:
[Kotisivu > Asetukset > Tdmd ndyttd > Pariuta Quantum-tutkan kanssaj.

Tee pariutus Quantum-tutkan kanssa nayton ohjeiden mukaan.
Pariutusprosessi voi kestdd useita minuutteja.

Saat lisétietoja Quantum-tutkan pariutuksesta (sekd vianmddritystietoja)
Quantum-tutkan asennusohjeet -dokumenteista.
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6.1 Kayttoon liittyvien rajoitusten hyvaksyminen

Kun monitoimindyttd on kdynnistynyt, nayttéon tulee kotisivu ja Kayttoon
liittyvat rajoitukset -vastuuvapauslauseke.

Ennen kuin voit aloittaa monitoimindyton kayttamisen, sinun on
hyvaksyttava -vastuuvapauslauseke. Naet koko vastuuvapauslausekkeen
valitsemalla [Valitse tdmd jos haluat lisétietoja] -linkin.

Kayttdrajoitusten hyvaksyntd ndytetéddn aina, kun ndytté kdynnistetddn, ja
Jjokaiselle uudelle kayttdjaprofiilille. Voit lukea koko kéyttorajoitustekstin
milloin tahansa [Aloitus]-asetusvalikosta: [Kotisivu > Asetukset > Aloitus >
Katso kdyttéehdot].

|
Huom:

Painamalla OK-painiketta hyvaksyt taydet kayttéehdot.
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6.2 Kotisivun esittely

Kotisivulta padasee kaikkiin asetuksiin ja sovelluksiin. Kotisivu on jaettu
kolmeen sivuun. Keskisivu naytetdaan oletusarvoisesti.

GNSS-sijainti/-paikannustiedot— Tarkastele GNSS-asetuksia ja
paikannuksen tarkkuustietoja valitsemalla teksti tai kuvake. Lisatietoja on
kohdassa p.54 — GNSS/GPS-tila

MOB (Mies yli laidan) — Aktivoi MOB-halytys valitsemalla ja painamalla
pitkdan. Lisatietoja: p.64 — Mies yli laidan (MOB)

Profiilit — Avaa kayttdja- ja demoprofiileja valitsemalla teksti tai kuvake.
Lisatietoja: p.57 — Omat profiilit

Premium-logo — Premium-logo ilmaisee, etta laitteeseen on liitetty

LightHouse™-karttakortti, jolla on voimassa oleva premium-tilaus. Et nde
logoa, jos tilauksesi on paattynyt. Lisatietoja: p.93 — LightHouse-kartat

Ulkoisten laitteiden liitannat ja jarjestelman aika — Ulkoisten laitteiden
litannat naytetdan kuvakkeina. Valitsemalla tdman alueen voit kayttaa
Bluetoothia ja YachtSense ™ Link -asetuksia, poistaa autopilotin kaytosta
tai saataa UTC-ajan siirtoa. Lisatietoja: p.58 — Tila-alue

Kotisivun taustakuva — Oletuskuva maaraytyy opastetussa
asetustoiminnossa alukselle valitun kdyttotavan mukaan. Taustakuvan



10.

.

12.

13.
14.

15.

voi mukauttaa [TGdmd ndytto] -asetusvalikosta: [Kotisivu > Asetukset >
Tdmd ndytto]. Lisatietoja: Kaynnistyskuva ja taustakuvat

Koko nayton sovellussivun kuvake — Avaa monitoimindyton sovelluksen
sivu valitsemalla sita vastaava kuvake. Lisatietoja saatavilla olevista
monitoimindyton sovelluksista: p.51 — Monitoiminayton sovellukset

Kotisivun sivuilla navigointi — Selaa kotisivun vasemmalla olevia sivuja
[<] (vasen) -nuolindppdimella tai pyyhkaise kotisivua sormella vasemmalta
oikealle.

Kotisivun sivuilla navigointi — Selaa kotisivun oikealla olevia sivuja
[<] (oikea) -nuolindppaimelld tai pyyhkaise kotisivua sormella oikealta
vasemmalle.

Jaetun nayton sovellussivun kuvake — Avaa monitoimindyton
sovelluksen sivu valitsemalla sitd vastaava kuvake. Sovellussivut
voivat sisaltdd enemman kuin yhden monitoimindytdn sovelluksen.
Lisatietoja uusien kotisivun sovellussivujen luomisesta on kohdassa
p.53 — Sovellussivun luominen

Omat tiedot — Valitsemalla taman ndet omat tietosi (reittipisteet,
reitit ja jaljet) ja polttoaineen hallinnan ja voit tarkastella ulkoisen
tallennusvalineen tiedostoja. Lisatietoja: p.60 — Omat tiedot

Sovellusten kdynnistyssivu — Valitsemalla taman voit kdyttaa asennettuja
Android-apk-sovelluksia ja pikavalintoja kumppanien laitteistorajapintojen
integrointeihin. Lisatietoja: Sovellusten kaynnistyssivu

Kotisivun sivuilla navigointi — limaisee nykyisen kotisivun sivun.

Halytyksien hallinta — Valitsemalla taman p&aaset halytyksien hallintaan
ja voit tarkastella halytyshistoriaa. Lisatietoja: Halytykset

Asetusvalikot — Valitsemalla tdman paaset monitoimindyton
asetusvalikkoihin. Lisatietoja: p.65 — Kotisivun asetusvalikot

|
Huom:

Jos samaan verkkoon on liitetty useampia kuin yksi ndyttd, Data
Master -ndytoksi maaritetyn monitoiminayton kotisivu peilataan kaikkiin
monitoiminayttoihin.

Kotisivu

6.3 Monitoiminayton sovellukset

Monitoimindyton sovellukset nakyvat monitoimindyton sovellussivuilla.
Jokaiselle sovellussivulle padsee kotisivulta. Sovellussivut voivat olla koko
naytdn kokoisia ja sisdltda vain yhden monitoimindyton sovelluksen, tai ne
voivat olla osiin jaettuja ja sisdltaa enintdan nelja sovellusta.

Huom:

- Kaikki sovellukset eivat ndy kotisivulla oletusarvoisesti. Jos jokin sovellus
ei nay kotisivulla, voit luoda uuden sovellussivun, joka siséltda kyseisen
sovelluksen.

« Osa sovelluksista on saatavilla vain tietyissé monitoiminayttokokoon-
panoissa tai kun tietty laitteisto on liitetty jarjestelmaan.

Saatavilla olevat monitoimindyton sovellukset:

Navigointisovellukset

[Kartta] — Karttasovellus néyttda elektronisia
karttatietoja karttakorteilta ja yhdessd GNSS-
vastaanottimen kanssa kaytettynd paikantaa aluksen
sijainnin. Karttasovelluksella voit merkita tiettyja
sijainteja reittipisteilld, luoda ja navigoida reitteja tai
pitaa kirjaa aluksen liikkeista tallentamalla jalkia.
Lisatietoja: p.84 — Karttasovellus — yleista

Jotta karttasovellusta voi kayttda navigointiin,
tarvitaan vahintaan elektronisia navigointikarttoja ja
GNSS-vastaanotin.

[Tutka] — Tutkasovellus auttaa pysymaan tilanteen
tasalla ndyttamalla graafisen esityksen ymparistosta
suhteessa alukseen nayttoon liitetyn tutka-antennin
paluukaikuja hyodyntamalla. Tutkasovelluksella

voi my0ds seurata kohteita ja mitata etdisyyksia ja
ohjaussuuntia.

Lisatietoja: p.175 — Tutkasovellus

Tutkasovelluksen kayttamiseksi tarvitaan yhteensopiva
tutka-antenni.
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Kaikuluotain-/kalakaikusovellukset

Tieto- ja moottorisovellukset

[Kaikuluotain] — Kaikuluotainsovellus kayttaa liitettya
kaikumoduulia ja -anturia kalojen etsimiseen luomalla
vedenalaisen nakyméan pohjan muodoista ja kohteista
anturin vedenalaisella havaintoalueella.

Tama kaikuluotainsovelluksen kuvake tarkoittaa, etta
kdytetaan kartiokeila-anturikanavaa.

Lisatietoja: p.166 — Kaikuluotainsovellus
Kaikuluotain-/kalakaikusovelluksen kayttoon tarvitaan
yhteensopiva kaikuanturi.

[Kojelauta] — Kojelautasovellus nayttaa tietolukemia
litetyistd antureista ja laitteista. Kojelautasovellusta
kdytetaan myos maaritettyjen ja yhteensopivien
digitaalisten kytkentalaitteiden hallintaan.

Lisatietoja: p.200 — Kojelautasovellus

Tietojen nayttamiseksi tarvitaan yhteensopivia tuotteita,
jotka lahettavat tuettua dataa.

Tama kaikuluotainsovelluksen kuvake tarkoittaa, etta
kdytetaan DownVision™-anturikanavaa.

[Yamaha] — Yamaha-sovellus nayttaa tietolukemia
yhteensopivista Yamaha-moottoreista.

Lisatietoja: p.207 — Yamaha-sovellus

Kaytto edellyttdd yhteensopivia Yamaha-moottoreita ja
yhdyskdytavaa.

Tama kaikuluotainsovelluksen kuvake tarkoittaa, etta
kaytetaan SideVision™-anturikanavaa.

[Yamaha HDMI] — Yamaha HDMI -sovellus nayttaa
tietolukemia yhteensopivista Yamaha-moottoreista,
jotka kayttavat yhteensopivaa HDMI-rajapintaa.
Lisatietoja: p.207 — Yamaha-sovellus

Kayttd edellyttaa yhteensopivia Yamaha-moottoreita ja
HDMI-yhdyskaytavaa.

Tama kaikuluotainsovelluksen kuvake tarkoittaa, etta
kdytetaan RealVision™ 3D -anturikanavaa.

[VesselView] — VesselView-sovellus nayttaa
tietolukemia yhteensopivista Mercury-moottoreista.
Lisatietoja: p.210 — Mercury VesselView -sovellus
Kaytto edellyttdd yhteensopivia Mercury VesselView
-moottoreita ja yhdyskaytavaa.
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Viihdesovellukset

[Audio] — Audiosovelluksen avulla voi hallita liitetyn ja
yhteensopivan viihdejarjestelmén danentoistoa.
Lisatietoja: p.225 — Audiosovellus

Kaytto edellyttdd yhteensopivaa viihdejarjestelmaa.

[Video] — Videosovelluksella voi hallita ja katsella
syotteitd, jotka tulevat liitetyista videolaitteista, kuten
IP-kamerasta tai lampodkamerasta.

Lisatietoja: p.213 — Videosovellus

Kaytto edellyttdd yhteensopivaa nakyvan valon
kameraa tai lampodkameraa.

[UAV] — UAV (miehittdmaton ilma-alus) -sovelluksessa
on kauko-ohjaimia, asetuksia ja videonayttd seka
lentotietoja yhteensopivalle UAV-laitteelle.

Lisatietoja:

p.245 — UAV (miehittamaton ilma-alus) -sovellus
Kaytto edellyttdd yhteensopivaa dronea.

[PDF-katselusovellus] — PDF-katselusovelluksella
voit avata PDF-tiedostoja, jotka sijaitsevat ulkoisilla
tallennuslaitteilla.

Lisatietoja: p.231 — PDF-katselusovellus

YachtSense- ja DockSense-sovellukset

Kotisivu

[DockSense] — DockSense-sovellusta kdytetaan
DockSense™ Alert- ja DockSense™ Control
-laituriinajojarjestelmien ohjaukseen.

+ DockSense™ Alert -jarjestelmalle on erilliset
kayttoohjeet — asiakirjan numero 81393.

+ DockSense™ Control -jarjestelmélle on erilliset
kayttdohjeet — asiakirjan numero 81398.

Kaytto edellyttaa kayttovalmista DockSense-
jarjestelmaa.

[YachtSense] — YachtSense-sovellusta kdytetdaan
digitaalisen YachtSense ™-ohjausjarjestelman
ohjaukseen.

Kaytto edellyttaa kayttovalmista digitaalista
YachtSense-ohjausjarjestelmaa.

Muut sovellukset

[Viestit] — Aluksen Pelastusyksikko-kayttotapaprofiiliin
sisaltyy viestisovellus. Lisatietoja: p.69 — Viestit
Viestisovelluksen kaytto edellyttdd myos
STEDS-yhteensopivaa AlS-laitteistoa.

6.4 Sovellussivun luominen

Kotisivulla oleviin tyhjiin kohtiin voi luoda uusia sovellussivuja.

1. Paina pitkdan tyhjaa kohtaa naytossa.

2. Valitse haluamasi sivun asettelu valitsemalla [Ndkymd:]-kohta.
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Jotkin sovellukset voivat kdyttdd vain tiettyjd asetteluja.




Dynaaminen tietopienoisohjelma ("dynaaminen ruutu”) voi ndyttda enintdan
neljd reaaliaikaista tietokohdetta.

Tietopienoisohjelman ("dynaamisen ruudun”) valitseminen avaa
kojelautasovelluksen.

Ota tietopienoisohjelma ("dynaaminen ruutu”) kdyttoon tai mukauta sitd
painamalla koko ndyton kojelaudan sovellussivukuvaketta pitkaan.

6.6 Maailmanlaajuinen paikannus

GNSS/GPS-tila

Aluksesi GNSS/GPS-sijainti nakyy kotisivun vasemmassa ylédkulmassa.
Paikkatiedon tila ja kaytettavat satelliitit naytetaan GPS-valikossa.

1. Jos latitudi ja longitudi ndytetaan kotisivulla, sijaintisi on paikannettu
luotettavasti. Jos teksti muuttuu punaiseksi, paikannustarkkuus on
heikko.Avaa [GPS]-valikko valitsemalla sijaintitietoalue kotisivulla ja
valitsemalla sitten [Satelliitit] ponnahdusvalikosta.

Avaa GNSS/GPS-vastaanottimen asetukset.

Jarjestelman sijaintitietojen hankintaan kaytossa olevan
GNSS/GPS-vastaanottimen nimi nékyy nayton ylareunan keskella.
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4. Naytossa nakyvat myods paikkatieto ja paikkatiedon tarkkuus.

Huom: Kaikki laitteistot eivat tue paikkatietojen ja paikkatiedon
tarkkuuden nayttamista.

5. Satelliittisymbolien muoto kertoo, mihin GNSS-jarjestelmaan ne kuuluvat.
________________________________________________________________________________________|
Huom: Kun kaytdssa on yhteensopiva GNSS-vastaanaotin,
symboleiden vieressa naytetdan valintamerkki sen merkiksi, etta
kyseiset jarjestelmat on valittu sijaintitietojen l&hteeksi.Luettelo
yhteensopivista GNSS-vastaanottimista [0ytyy kohdasta p.56 — GNSS-
jarjestelman valinnan kanssa yhteensopivat vastaanottimet

6. Sivun vasemmalla puolella oleva taivasndkyma nayttaa
navigointisatelliittien sijainnin. Satelliitin vari ilmaisee sen tilan:

« Vihred = satelliitti kaytdssa

- Oranssi = satelliittia seurataan (ei talla hetkelld kaytossa paikkatiedon
hankkimiseen)

« Harmaa = satelliitteja haetaan

~N

Satelliittien signaalin voimakkuuden ilmaisimen voi ottaa kayttoon ja
poistaa kaytosta [Ndytd signaali (dB)] -valintakytkimella.

GNSS-asetukset

GNSS (GPS) -vastaanottimen (sisdisen tai ulkoisen) asetuksiin paasee
[Satelliitit]-valikosta: [Kotisivu > GNSS-ponnahdusvalikko > Satelliitit >
Asetukset].

Naytettavat asetukset koskevat kaytossa olevaa GNSS/GPS-vastaanotinta.
Jarjestelman kaytossa talla hetkellda olevan GNSS/GPS-vastaanottimen nimi
naytetaan [GPS]-valikossa.



GNSS-jarjestelmat:

GPS-jarjestelma (USA) on aina kaytossa eika sitd voi poistaa kaytosta. GPS:n
kanssa samaan aikaan voidaan ottaa kayttoon yksi muu GNSS-jarjestelma:

Kaytettavissa olevat GNSS-jarjestelmat:
+ BeiDou (Kiina)

« Galileo (EU) — Ei tueta talla hetkella.
+ GLONASS (Venija)

|
Huom:

GNSS-jarjestelman valinta-asetukset poistetaan kaytosta (ndkyvat
harmaina), kun kaytossa oleva GNSS/GPS-vastaanotin ei ole yhteensopiva.

« Luettelo yhteensopivista GNSS-vastaanottimista: p.56 — GNSS-
jarjestelman valinnan kanssa yhteensopivat vastaanottimet

- Tietoja muiden kuin yhteensopivien vastaanotinten asetuksista:
GNSS-asetukset ei-yhteensopiville GNSS-vastaanottimille

Differentiaalinen paikkatieto:

- [Differentiaalinen paikkatieto] (SBAS) otetaan kayttoon tai poistetaan
kdytosta valintakytkimelld. Differentiaalisen paikkatiedon kayttéonotto
tuottaa tarkemman paikkatiedon SBAS-jarjestelman (Satellite Based
Augmentation Systems) kantaman alueella.

Kotisivu

+ Valitsemalla [Valitse SBAS] néaet luettelon differentiaalisen paikkatiedon
tuottamisessa tuetuista SBAS-jarjestelmista. Kaytettavat SBAS-jarjestelmat
voidaan ottaa kayttoon ja poistaa kaytosta valintaruuduilla.

|
Huom:

SBAS-jarjestelman valinta-asetukset poistetaan kaytosta (nakyvat
harmaina), kun kdytdssa oleva GNSS-vastaanotin ei ole yhteensopiva.

« Luettelo yhteensopivista GNSS-vastaanottimista: p.56 — GNSS-
jarjestelman valinnan kanssa yhteensopivat vastaanottimet

« Tietoja muiden kuin yhteensopivien vastaanotinten asetuksista:
GNSS-asetukset ei-yhteensopiville GNSS-vastaanottimille

COG/SOG-suodin

COG/SOG-suotimen asetus aluksen liikkeitad vastaavalla tavalla (esim.
poikittais- ja pitkittaiskallistelu sek& horisontaalinen poikkeama) tuottaa
tarkemman paikkatiedon.

GNSS-vastaanottimen ilmoittamat tiedot kertovat vastaanottimen senhetkisen
nopeuden ja suunnan. Tietyissa olosuhteissa tiedot voivat olla epéluotettavia
(esim. kovassa merenkaynnissa hitaasti liikkkuvan purjeveneen heilahdukset
ovat suuria ja talldin kannattaa valita asetukseksi Korkea, kun taas
moottorivene, jonka nopeutta ja suuntaa voi muuttaa nopeasti, ei heilahtele
suuresti, ja siksi sille kannattaa valita asetukseksi Matala).

Vaihtoehdot ovat:

+ Korkea

« Keski (Oletusarvo)
+ Matala
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|
Huom:

Suodatin ei vaikuta GNSS-vastaanottimen ilmoitettuun sijaintiin.

Sisdinen GPS

Jos monitoiminaytdssa on sisdinen vastaanotin, voit kytked sen kayttoon
tai pois kaytosta valintakytkimella.

Poista se kaytosta, jos et halua kdyttdaa monitoiminayton sisaista
GNSS-vastaanotinta sijaintitietojen lahteena.

Vianmaaritysta varten aktiivisen GNSS-vastaanottimen voi myos [kdynnistdd
uudelleen].

GNSS-jarjestelman valinnan kanssa yhteensopivat
vastaanottimet

GNSS-jarjestelmien ja SBAS-jarjestelmien valinta on kaytettavissa vain
tuetuissa Raymarinen GNSS-vastaanottimissa.

Yhteensopivat vastaanottimet
Seuraavat GNSS-vastaanottimet tukevat GNSS-jarjestelman ja
SBAS-jarjestelméan valintaa:

« Axiom™t+-monitoiminayton sisdinen GNSS-vastaanotin, kun kaytossa
on LightHouse™-versio 4.0 tai uudempi tai LightHouse™-versio 3.14 tai
uudempi.

+ Axiom™ Pro -monitoimindyton sisdinen GNSS-vastaanotin, kun kaytdssa
on LightHouse™-versio 4.0 tai uudempi tai LightHouse™-versio 3.14 tai
uudempi.

+ Axiom™ XL -monitoimindyton sisdinen GNSS-vastaanotin, kun kdytosséa
on LightHouse™-versio 4.0 tai uudempi tai LightHouse™-versio 3.14 tai
uudempi.

+ Ulkoinen RS150-GNSS-vastaanotin, kun kaytdssa on ohjelmistoversio 1.28
tai uudempi.
Ei-yhteensopivat vastaanottimet

Seuraavat GNSS-vastaanottimet EIVAT tue GNSS-jarjestelmén ja
SBAS-jarjestelman valintaa:

+ Axiom™-monitoimindyton sisdinen GNSS-vastaanotin.

« Axiom™t-monitoiminayton sisdinen GNSS-vastaanotin, kun kaytdssa on
LightHouse™-versio 313 tai vanhempi.
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« Axiom™ Pro -monitoiminayton sisdinen GNSS-vastaanotin, kun kéytdssa on
LightHouse™-versio 3.13 tai vanhempi.

+ Axiom™ XL -monitoimindytdn sisdinen GNSS-vastaanotin, kun kdytdssa on
LightHouse™-versio 3.13 tai vanhempi.

+ Ulkoinen RS150-GNSS-vastaanotin, kun kaytdssa on ohjelmistoversiota
1.28 vanhempi versio.

« AR200, lisatyn todellisuuden anturi.

GNSS-asetukset ei-yhteensopiville GNSS-vastaanottimille

Alla esitetdan kaytettavissa olevat asetukset, kun kdytossa on
GNSS-vastaanotin, joka El tue GNSS-jarjestelméan ja SBAS-jarjestelman
valintaa.

|
Huom:

GNSS-jarjestelman valintaa ei tueta ja asetukset poistetaan kaytosta, kun
kaytdssa oleva GNSS-vastaanotin ei ole yhteensopiva.

Differentiaalinen paikkatieto:

« [Differentiaalinen paikkatieto] (SBAS) otetaan kayttoon tai poistetaan
kaytosta valintakytkimelld. Differentiaalisen paikkatiedon kayttéonotto
tuottaa tarkemman paikkatiedon SBAS-jarjestelman (Satellite Based
Augmentation Systems) kantaman alueella.



|
Huom:

Differentiaalisen paikkatiedon voi ottaa kayttoon ja poistaa kaytdsta, mutta
yksittdisten SBAS-jarjestelmien valintaa ei tueta, ja asetus poistetaan
kaytosta, kun kaytossa oleva GNSS-vastaanotin ei ole yhteensopiva.

COG/SOG-suodin

COG/SOG-suotimen asetus aluksen liikkeitd vastaavalla tavalla (esim.
poikittais- ja pitkittdiskallistelu seka horisontaalinen poikkeama) tuottaa
tarkemman paikkatiedon.

GNSS-vastaanottimen ilmoittamat tiedot kertovat vastaanottimen senhetkisen
nopeuden ja suunnan. Tietyissa olosuhteissa tiedot voivat olla epaluotettavia
(esim. kovassa merenkaynnissa hitaasti liikkkuvan purjeveneen heilahdukset
ovat suuria ja talloin kannattaa valita asetukseksi Korkea, kun taas
moottorivene, jonka nopeutta ja suuntaa voi muuttaa nopeasti, ei heilahtele
suuresti, ja siksi sille kannattaa valita asetukseksi Matala).

Vaihtoehdot ovat:
+ Korkea
« Keski (Oletusarvo)

- Matala
|

Huom:

Suodatin ei vaikuta GNSS-vastaanottimen ilmoitettuun sijaintiin.

Sisdinen GPS

Jos monitoimindytdssa on sisdinen vastaanotin, voit kytked sen kayttoon
tai pois kaytdsta valintakytkimella.

Poista se kdaytostd, jos et halua kayttaa monitoiminayton sisaista
GNSS-vastaanotinta sijaintitietojen Iahteena.

Kotisivu

Vianmaaritystad varten aktiivisen GNSS-vastaanottimen voi myos [kdynnistdd
uudelleen].

6.7 Omat profiilit

Voit jakaa monitoiminayttdsi toisten kayttdjien kanssa luomalla siihen
kayttajaprofiileja. Profiilien avulla voit sailyttdd henkilokohtaiset asetuksesi,
vaikka toiset kayttajat muokkaisivat monitoimindayton asetuksia omiin
tarpeisiinsa.

Huom:

Kayttajatiedot, kuten reittipisteet, reitit, jaljet, kuvat ja videotallenteet jne.
ovat kaikkien kayttdjien kaytettavissa ja jaettuja kayttajien kesken. Tama
tarkoittaa esimerkiksi sitd, etta jos lisdat tai poistat reittipisteen yhdella
kayttajaprofiililla, muutos nakyy myos muissa monitoiminayton profiileissa,
mukaan lukien demoprofiilit.

Paaset profiilisivulle valitsemalla profiilikuvakkeen kotisivulla.

Valitsemalla [+] (plus) -kuvakkeen voit luoda uuden profiilin silla hetkella
kaytossa olevan profiilin pohjalta.

Monitoimindyton asetusten muutokset koskevat vain kaytossa olevaa profiilia
ja ne sailyvat profiilin seuraavaan kayttokertaan.
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Jokaisesta profiilista ndaytetaan aika ja matka, jonka profiili on ollut kdytossa.

Profiilin nimia ja kuvakkeita voi muokata. Voit myds nollata kunkin profiilin
matkan ja ajan.

Tilapdisia kayttajia varten on vierasprofiili. Vierasprofiilin asetusten muutoksia
ei tallenneta. Aina, kun vierasprofiili otetaan kayttoon, asetukset perustuvat
viimeksi kaytossa olleeseen profiiliin.

Kun monitoimindytté kdynnistetdan uudelleen, kayttoon otetaan viimeksi
kaytetty profiili.

Saatavilla on myos demoprofiileja, joiden avulla voit harjoitella
monitoimindyton kayttoa simuloidulla tiedolla.

6.8 Tila-alue

Voit tarkastella tiettyjen liitettyjen laitteiden tilaa monitoiminayton
Tila-alueella kotisivulla. Tila-alue sijaitsee kotisivun oikeassa ylakulmassa.
Tila-alueella nédkyy myos [Aika], joka saadaan sisdiselta tai ulkoiselta
GNSS-vastaanottimelta ja maarittaa, milloin Axiom™ Pro -monitoiminaytto
on [Kosketuslukitus]-tilassa.

Laitteen tila

Seuraavien laitteiden tila ndytetdan tila-alueella: autopilotti, AlS, tutka,
kaikuanturi, YachtSense Link -reititin ja Bluetooth-yhteys.
Ponnahdusvalikon valinnat

Ponnahdusvalikko sisaltda seuraavat valinnat:

« [YachtSense Link] — Avaa YachtSense Link -reitittimen kayttoliittyman.
« [Kytke autopilotti pois] — Kytkee autopilotin pois kaytosta.

« [Bluetooth-asetukset] — Avaa Bluetooth-yhteysasetukset.
Kaiutinkuvakkeen valitseminen avaa Bluetooth-aanenvoimakkuuden
saatimet.
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+ [Poikkeama UTC-gjasta] — Saataa poikkeamaa UTC-ajasta.

Monitoimindytoissd, joihin aluksen kayttotavaksi on maaritetty
Pelastusyksikkd, on lisaksi [AIS-tila]- ja [SITREP]-asetukset ja ne ilmoittavat
tietojen kirjauksen tilan. Lisatietoja: Pelastusyksikko

Tila-alueen kuvakkeet

Tila-alueen kuvakkeet ilmaisevat tiettyjen liitettyjen laitteiden nykyisen tilan.

YachtSense™ Link

Kuvake Tila Kuvake Tila
YachtSense™ Link YachtSense™ Link ei
yhdistetty yhdistetty / yhteys

> katkaistu.
AIS

Kuvake Tila Kuvake Tila
AIS lahettaa ja AIS — vain vastaanotto
vastaanottaa (hiljainen toimintatila)
AlS-virhe

|
Huom:

Aluksen Pelastusyksikko-kayttotapaprofiilissa on myods AlS-kuvake.
Lisatietoja: Pelastusyksikko



Autopilotti Kaikuanturi
Kuvake Tila Kuvake Tila Kuvake Tila Kuvake Tila
Autopilotti kaytossa Kaikuanturi 1&8hettaa Kaikuanturi ei laheta
pulssia pulssia
Kaikuanturin virhe
Bluetooth
Kuvake Tila Kuvake Tila
Bluetooth kaytossa Bluetooth yhteydessa /
/ ei yhteydessa pariutettu Kosketuslukitus
Kuvake Tila Kuvake Tila
n Kosketuslukitus
aktiivinen
Tutka
Kuvake | Tila Kuvake | Tila d" J
Tutka lahettaa Tutkan valmiustila
| S—

Tutkavirhe

Kotisivu

Huom:

Aluksen Pelastusyksikkd-kayttotapaprofiilissa on myos tietojen kirjauksen

tilan kuvakkeet. Lisatietoja: Pelastusyksikko
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6.9 Omat tiedot

Valitsemalla kotisivulta [Omat tiedot] paaset tarkastelemaan kayttdjan tietoja,
kuten reittipisteitd, reitteja ja jalkia. Voit kayttaa myds polttoaineen hallintaa,
tiedostonhallintaa ja tietojen tuonti- ja vientiasetuksia.

1. [Reittipisteet] — Avaa reittipisteluettelon, jossa voit hallita reittipisteita.

2. [Reitit] — Avaa reittiluettelon, jossa voit hallita reitteja.

3. [Jdljet] — Avaa jalkiluettelon, jossa voit hallita jalkia.

4. [Polttoaine/trippi] — Avaa polttoaineen hallinnan, jotta voit maarittda sen
ja tarkastella trippitietoja.

5. [Tiedostot] — Avaa tiedostonhallinnan.

6. [Mobiilisynkronointi] — Peruuttaa synkronoinnin Raymarine-sovelluksen
kanssa.

7. [Tuonti/Vienti] — Avaa varmuuskopiointi- ja palautusasetukset.

8. [Poista SD-kortti] — Valitse tdma ennen muistikortin poistamista, jotta

se poistetaan turvallisesti.
______________________________________________________________________________________________________________|]

Huom:

Monitoiminaytdissa, joihin aluksen kdyttotavaksi on maaritetty
Pelastusyksikkd, on Omat tiedot -sivulla Viestit-kuvake, joka avaa
viestisovelluksen. Lisatietoja: p.69 — Viestit

Viestisovelluksen kayttd edellyttaa myos STEDS-yhteensopivaa
AlS-laitteistoa.
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Tarkeaa:

- Navigointitilan paavalikko

- Kalastuskarttatilan paavalikko
+ p.147 — Kilpatilan paavalikko

- Fish mapping -tilan paavalikko

6.10 Halytyksien hallinta

Halytyksien hallintaa kdaytetaan kaytettavissa olevien halytysten asetusten
maarittamiseen, aktiivisten halytysten tietojen katseluun ja halytyshistorian
tarkasteluun.

Aktiiviset halytykset

Halytyksien hallintaan paasee valitsemalla [Hdlytykset]-kuvakkeen kotisivulta.

Esimerkki: Aktiivisten halytysten luettelo

Aktiiviset halytykset -vdlilehdella luetellaan kaikki halytykset, jotka ovat
silld hetkella aktiivisia. Halytykset pysyvat aktiivisina, kunnes halytyksen
kdynnistaneet olosuhteet eivat enda pade, esim. matalan veden halytys
kuittaantuu automaattisesti, kun syvyys kasvaa.



Halytyshistoria

Esimerkki: Halytyshistoria-vililehti

Kaikki Vaara (punainen)- ja Varoitus (oranssi) -halytykset ndkyvéat
halytyshistorian luettelossa. Historiassa on kirjaus seka halytyksen
antamisesta ettd sen kuittauksesta (poisto). Halytyskentta sisaltaa halytyksen
nimen ja tapahtumakentassa on tietoja halytyksen olosuhteista seka sen
aika ja paivamaara.

Halytystapahtumat sailyvat halytyshistorialuettelossa, kunnes se
tyhjennetaan. Luettelon voi tyhjentaa valitsemalla [Tyhjennd historia].

Halytysasetukset

Halytysasetukset voi maarittaa halytysasetusten vélilehdella.

Kotisivu

Aktiivisen halytyksen ilmaisin

Kun aktiivisia halytyksia on, kotisivun [Hdlytykset]-kuvake nayttaa aktiivisten
halytysten maaran oikeassa yldakulmassa. Sovellussivujen [Koti]-kuvakkeen
voi myOs maarittad ndyttdmaan aktiivisten halytysten ilmaisimen.

Sovellussivujen koti-kuvakkeen ilmaisimen voi ottaa kayttdoon ja poistaa
kaytosta halytyksien hallinnasta: [Kotisivu > Hélytykset > Asetukset >
HOME-painikkeen aktiivisen hdlytyksen ilmaisin].

Kun tdma on kaytossa, [Koti]-kuvake nékyy punaisena ja sen sisalla on
huutomerkki.

Kotisivun [Hdlytykset]-kuvake nédyttaa aktiivisten halytysten maaran.

Halytysasetukset

Alla luetellut halytykset voi ottaa kayttoon ja poistaa kaytdsts, ja soveltuvissa
tapauksissa halytyksen kynnysarvoja voi saataa. Jotkin halytykset saattavat
edellyttaa tiettyja oheislaitteita tai maarityksia.

Huom:

Laitteistosta riippuvat halytykset annetaan vain, kun kyseinen laite (esim.
anturi) on liitetty ja ilmoittaa hélytyksen tarvitsemat tiedot.

« [Vaaralliset tutkakohteet]— Jos valinta on kdytossa, annetaan halytys, kun
tutkakohteet muuttuvat vaarallisiksi. Tutkakohteet katsotaan vaarallisiksi,
jos ne saattavat osua aluksen reitille tietyn etdisyyden ja ajan rajoissa.
Lisatietoja halytysparametreista: p.195 — Vaarallisten kohteiden halytys
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[Kadotetut tutkakohteet]— Jos valinta on kaytdssa, annetaan halytys, kun
vaaralliset tutkakohteet muuttuvat kadotetuiksi (eli kohteesta ei saada
paluukaikua yli 20 sekuntiin).

[Vaaralliset AlS-kohteet]— Jos valinta on kaytdssd, annetaan halytys, kun
AlIS-kohteet muuttuvat vaarallisiksi. AlS-kohteet katsotaan vaarallisiksi,
jos ne saattavat osua aluksen reitille tietyn etdisyyden ja ajan rajoissa.
Lisatietoja halytysparametreista: Vaarallisten kohteiden halytys

[Ei hdlytystd staattisista AlS-kohteista] — Ottaa kayttoon staattisiksi
katsottavien (alle 2 solmun nopeudella liikkuvien) AlS-kohteiden
sivuuttamisen. Staattiset kohteet, jotka muuttuvat vaarallisiksi, ndytetaan
silti n@ytdssa, mutta ne eivat aiheuta vaarallisten kohteiden halytysta.

[Varoalue 1] — Jos valinta on kdytdssa, annetaan hélytys, kun havaitaan
tutkan paluukaikuja varoalueella 1.

[Varoalue 2] — Jos valinta on kaytossa, annetaan halytys, kun havaitaan
tutkan paluukaikuja varoalueella 2.

[Reittipisteeseen saapuminen] — Jos valinta on kaytdssa, annetaan halytys
reittipisteeseen saapuessa. Tassa asetuksessa voit maarittdaa kolmen
saapumishalytystyypin alueen sateen. Kun aluksesi ylittad maaritetyn
sateen rajan, annetaan reittipisteeseen saapumisen halytys. Seuraavat
reittipisteeseen saapumisen halytykset ovat kdytettavissa:

— [Saapumissdde] — Kaytetddn, kun monitoimindyttd El ole pilotin
integrointitilassa ja autopilotti on Jalki-tilassa.

— [Pilotin Jélki-tilan sdde] — Kaytetdan, kun monitoimindyttodn on
integroitu autopilotti ja autopilotti on Jalki-tilassa.

— [Etsintdreitin saapumissdde] — Kaytetaan, kun monitoiminaytto
seuraa etsinta- ja pelastuskuviota. Tama on hyddyllinen myods
kilpapurjehduksessa ja leikkareita kaytettaessa tai kalastuksessa, koska
halytysasetuksen sade on pienempi, jolloin halytystd ei anneta turhan
kaukana kohdereittipisteesta.

[Saapuminen risteGmiseen] — Jos valinta on kaytdssa, annetaan
halytys kohteen kanssa ristedamisesta, kun aluksesi saavuttaa kohdassa
[Saapumissdde] maaritetyn etaisyyden.

[Kurssista poikkeaminen] — Jos valinta on kdytdssa, annetaan halytys
aktiivisen navigoinnin aikana, kun alus poikkeaa kurssista enemman kuin
maaritetyn [Kurssista poikkeamisvirhe] -arvon verran.

[Matala vesi] — Jos valinta on kaytossd, annetaan halytys, kun syvyysanturin
havaitsema syvyys ohittaa matalan veden halytykselle m&aritetyn arvon.

Huom: Monitoimindyton matalan veden halytys on erillinen
mittarindyttdjen matalan veden hélytyksesta. Jos jarjestelm&an on
litetty mittarindyttoja, niilden matalan veden halytykset on suositeltavaa
poistaa kaytosta.

« [Ajelehtiminen] — Jos valinta on k&ytoss&, annetaan héalytys,
kun alus ajelehtii nykyisesta GNSS/GPS-sijainnistaan yli
[Ajelehtimisalue]-asetuksessa maaritetyn matkan.

» [Ankkurin siirtyminen] — Kun ankkurin siirtymishalytys on maaritetty ja
aktivoitu karttasovelluksessa, ankkurin siirtymishalytykset voi kuitata
valitsemalla [Nosta ankkuri].

« [VGhdn polttoainetta jdljelld] — Jos valinta on kaytdssa, annetaan halytys,
kun polttoainesailidissa jaljella oleva polttoaine saavuttaa maaritetyn
[Polttoainetasoj-arvon.

Huom: Polttoaineen hallinnan taytyy myos olla kdytossa, jotta
halytyksia annetaan.

« [LightHouse-karttojen esteet] — Jos valinta on kaytossa,
annetaan halytys, kun havaitaan este. Liséatietoja:
p.113 — Estehalytys (vanhat LightHouse-kartat)

+ [DSC-hdlytykset] — Jos valinta on kaytdssa, annetaan halytys, kun
vastaanotetaan DSC-hatékutsuja.

« [AlS-turvaviestit] — Jos valinta on kaytdssa, annetaan halytys, kun
vastaanotetaan AlS-turvaviesteja.

+ [MOB-navigointi] — Maarittaa, sijaitseeko MOB-reittipiste kiintedsti siina
[sijainnissa], josta héalytys annettiin, vai siirtyykd sen sijainti vuoroveden ja
tuulen vaikutuksesta ((Merkintépaikan mddrittdminen)).

» [Kalastusalue] — Jos valinta on kaytossa, annetaan halytys, kun

syvyyslukema saavuttaa asetuksessa [Matalaan veteen saapuminen] tai
[Syvddn veteen saapuminen] maaritetyn syvyyden.

[Veden IGdmpdtilahdlytys] — Jos valinta on kdytdssa, annetaan halytys, kun
veden lampdtila saavuttaa asetuksessa [Ldmpdtilan alaraja]tai [Ldmpdtilan
ylaraja] maaritetyn l&mpatilan.

« [Digitaalisen kytkenndn hdlytykset] — Jos jarjestelméssa on digitaalisia

kytkentojd, naytetadn luettelo kaikista madaritetyista digitaalisen kytkennéan
halytyksista. Jos jarjestelmassa on YachtSense™ Link -reititin, naytetaan
reitittimen halytykset.



— Lisatietoja digitaalisen kytkennan halytyksistda on kohdassa
Digitaalisen kytkennan halytykset

— Lisatietoja YachtSense™ Link -reitittimen halytyksista on kohdassa
YachtSense Link -reitittimen hélytykset

« [AX8-kameraviestit] — Jos valinta on k&ytossa, litetyn AX8-kameran viestit
esitetdan halytyksind monitoimindytossa.

« [Moottorihdlytykset] — Jos valinta on kdytdssa, annetaan halytyksia, kun
vastaanotetaan moottorin varoitushalytyksia liitetyistd, yhteensopivista
moottorin hallintajarjestelmista tai kayttoliittymista.

« [Kaikuluotaimen minimisyvyys] — Kun kaikuluotain havaitsee alle 0,8 m:n
(2,62 jalan) syvyyden, annetaan halytys.

|
Tarkeada: Tarkka pohjan seuranta voi olla epédluotettavaa vesialueilla,

joiden syvyys on alle 0,8 m / 2,62 jalkaa. Varo harhaanjohtavia
paluukaikuja tai virheellisid pohjatietoja, kun liikut talla syvyydella tai
sita matalammassa vedessa.

+ [HOME-painikkeen aktiivisen hélytyksen ilmaisin] — Jos valinta on
kaytossda, nayton kotikuvake on punainen ja sisaltda varoituskolmion, kun
halytys on aktiivinen.

Halytyksien kuittaaminen

Kuittaa aktiivinen halytys noudattamalla seuraavia vaiheita.

Kun naytdssa on halytysilmoitus:
1. Valitse [OK].
IImoitus poistetaan ja aanihalytys pysaytetaan.

Kuitattu halytys pysyy aktiivisena, kunnes halytyksen aiheuttaneet olosuhteet
eivat enaa ole voimassa.

Huom:

Jos halytysilmoitus siséltdd [Muokkaa]-painikkeen, sen valitseminen nayttaa
asiaan liittyvan asetuksen Héalytykset-valikossa, jotta voit halutessasi
muuttaa halytyksen kynnysarvoa.

Kotisivu

DSC-hatailmoitus

Monitoimindyttd voi nayttaa liitetyn DSC-VHF-radion vastaanottamia
DSC-hatailmoitustietoja.

Kun DSC-halytykset ovat kdytossa ([Kotisivu > Hdlytykset > Asetukset
> DSC-hdlytykset]), ja DSC-VHF-radiosi vastaanottaa DSC-hatakutsun,
monitoimindytdssa naytetaan ilmoitus.

[Tee reittipiste] — [Tee reittipiste] -valinta sijoittaa reittipisteen
ilmoituksessa maaritettyjen leveys- ja pituusasteiden mukaisesti.
DSC-ilmoituksista luoduille reittipisteille kdytetaan erityista
DSC-reittipistesymbolia. DSC-reittipisteet kayttavat alkuperdaluksen
MMSI-tunnusta reittipisteen nimena. Jos samalla aluksen
MMSI-tunnuksella vastaanotetaan lisdaa DSC-hatakutsuja, voit [Tee
reittipiste] -valinnan jalkeen valita kahdesta vaihtoehdosta:

« [Korvaa reittipiste] — [Korvaa reittipiste] -valinta korvaa olemassa
olevan reittipisteen uudella reittipisteelld kayttden paivitettyja
ilmoitustietoja.

- [Tee uusi reittipiste] — [Tee uusi reittipiste] -valinta luo uuden
reittipisteen ja lisdd kunkin uuden reittipisteen nimeen loppuliitteen
(A, B, C, jne.).
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2. [Mene reittipisteelle] — [Mene reittipisteelle] -valinta asettaa
mene-komennon ilmoituksen leveys- ja pituusasteiden osoittamaan
paikkaan.

3. [Tyhjennd viesti] — [Tyhjennd viesti] -valinta poistaa ilmoituksen naytosta.

Huom:

Jos DSC-ilmoituksessa ei ole sijaintitietoja, [Tee reittipiste]- ja [Mene
reittipisteelle] -valinnat eivat ole kaytettavissa.

6.11 Mies yli laidan (MOB)

Jos aluksesta putoaa mereen henkilo tai esine, Mies yli laidan (MOB)
-halytyksen avulla voit merkita sijainnin, jossa alus oli putoamishetkella.

MOB-halytys aktivoidaan MOB-kuvakkeilla.

1. MOB-halytyksen voi aktivoida painamalla MOB-kuvaketta pitkdan
kotisivulla.

2. MOB-halytyksen voi aktivoida myds painamalla kaikkien
monitoimindyttdjen sovellusten ylareunassa olevaa reittipiste/MOB-
kuvaketta pitkaan.
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MOB-toiminto edellyttaa, etta aluksella on luotettava paikkatieto GNSS (GPS)
-vastaanottimesta. Merkintalaskutila edellyttdd myos kurssi- ja nopeustietoja.

Kun aktivoit MOB-halytyksen:
+ Kuulet danihalytyksen 30. sekunnin valein, kunnes halytys peruutetaan.

« Nayton ylareunassa nakyy MOB-datapalkki, joka nayttdd MOB-pisteen
suuntiman ja alueen sekda MOB-halytyksestd kuluneen ajan. Datapalkki
pysyy nakyvissad myos kotisivun ja sovellusten paalld, kunnes MOB-héalytys
peruutetaan.

+ Nayton alareunassa naytetddan MOB-varoitus, joka taytyy kuitata.

» Karttasovellus siirtyy erityiseen MOB-tilaan, jonka avulla voit navigoida
takaisin pisteeseen, jossa aluksesi oli MOB-hélytyksen aktivointihetkella.

MOBA-tila

MOB-tilaksi voi asettaa Merkintdpaikan mddrittdminen tai Sijainti.
Merkintapaikan maarittaminen -tila huomioi tuulen ja vuorovesivirtausten
vaikutukset. Tama tuottaa yleensa tarkemman kurssin. Sijainti-tila ei

ota naita tekijoitd huomioon. Voit vaihtaa MOB-tilan milloin tahansa
Halytykset-valikosta: [Kotisivu > Hdlytykset > Asetukset > MOB-navigointi:].



612 DSC-VHF-radion integrointi

Monitoiminayttd voi nayttaa liitetyn DSC-VHF-radion vastaanottamia
DSC-hatailmoitustietoja.

Kun DSC-hélytykset ovat kaytossa ([Kotisivu > Hdlytykset > Asetukset >
DSC-halytykset] ), ja DSC-VHF-radiosi vastaanottaa DSC-hatakutsun, myos
monitoimindytdssa naytetaan ilmoitus.

1. [Tee reittipiste] — [Tee reittipiste] -valinta sijoittaa reittipisteen
ilmoituksessa maaritettyjen leveys- ja pituusasteiden mukaisesti.
DSC-ilmoituksista luoduille reittipisteille kdytetaan erityista
DSC-reittipistesymbolia. DSC-reittipisteet kayttavat alkuperaaluksen
MMSI-tunnusta reittipisteen nimena. Jos samalla aluksen
MMSI-tunnuksella vastaanotetaan lisda DSC-hatakutsuja, voit [Tee
reittipiste] -valinnan jalkeen valita kahdesta vaihtoehdosta:

« [Korvaa reittipiste] — [Korvaa reittipiste] -valinta korvaa olemassa
olevan reittipisteen uudella reittipisteella kayttaen paivitettyja
ilmoitustietoja.

- [Tee uusi reittipiste] — [Tee uusi reittipiste] -valinta luo uuden
reittipisteen ja lisdd kunkin uuden reittipisteen nimeen loppuliitteen
(A, B, C, jne.).

2. [Mene reittipisteelle] — [Mene reittipisteelle] -valinta asettaa
mene-komennon ilmoituksen leveys- ja pituusasteiden osoittamaan
paikkaan.

3. [Tyhjennd viesti] — [Tyhjennd viesti] -valinta poistaa ilmoituksen naytosta.
_____________________________________________________________________________________________________|]
Huom:

Jos DSC-ilmoituksessa ei ole sijaintitietoja, [Tee reittipiste]- ja [Mene
reittipisteelle] -valinnat eivat ole kaytettavissa.

Kotisivu

613 Kotisivun asetusvalikot

Kotisivun asetusvalikko [0ytyy kotisivun alareunasta ja sisaltaa tarkeita tietoja
ja monitoiminayton asetuksia.

[Asetukset]-valikko on jaettu valilehtiin. Kaytettavissd olevat asetukset:
Valikko Asetukset

[Aloitus] « N&aytd monitoiminayton laite- ja ohjelmistotiedot.

« Naytad kartografiatietoja laitteeseen asennetuista
karttakorteista.

« Paivita monitoiminaytdén ohjelmisto

« Nayta kayttoon liittyvien rajoitusten vastuuvapaus-
lauseke (fAloitus]-vélilehti).

» Vaihda kayttoliittyman kieli.

« Tarkastele viranomaishyvaksyntoja.

[Alustiedot] + Aseta aluksen kuvake ja nimi.

- Maarita purjehdus [vain purjealukset].

- Maarita vahimmaisturvasyvyys, -korkeus ja -leveys.
» Lisda ankkurointitilan etaisyydet.

+ Maarita moottorit.

+ Maarita akut.

- Maarita polttoainesailiot.

» Maaritd ymparistéanturit.

[Mittayksikét] | » Maaritd kaytettavat mittayksikot.

« Maaritad suuntatila.

+ Maarita eranto.

+ Maaritd GNSS/GPS-jarjestelman datumi.

- Aseta aikadifferentiaalit.
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Nollaa asetukset tai palaa tehdasasetuksiin.

[Autopilotti]

Ota kayttoon / poista kaytosta autopilotin hallinta.
Aseta autopilotin vaste.

Avaa autopilotin lisdasetukset.

66

Valikko Asetukset Valikko Asetukset
[TGdmd ndytto] | « Variteema (paivatila) [Verkko] « Nayta luettelo verkossa olevista monitoiminaytoista.

- Valitse kotisivu tai sovellus aloitusnaytoksi » Maarita Data Master -monitoimin&ytto.
kaynnistettaessa. + Naytd kayttdmasi monitoimindyton ohjelmisto- ja

- Valitse kuvakaappausten tallennussijainti. verkkotiedot.

. ("Maarita kayttdjan ohjelmoitavissa oleva painike (vain « Nimea liitetyt verkkolaitteet uudelleen.

Axiom Pro -naytot). » Tallenna diagnostiikkalokit ulkoiseen tallennusvali-

- Maarita jarjestelman taustavalo. neeseen tai poista ne.

« (@Vaihda tai nollaa kdynnistyskuva. » Nayta ja tallenna diagnostiikkatietoja monitoimindyttoon

- Vaihda tai nollaa kotisivun taustakuva. yhdistetyista tuotteista.

. Tee/pura pariliitos ulkoisiin RMK-n&ppaimistsihin. + Ota kayttoon kaikutallennus vianmaaritysta varten.

. (BOta kayttédn / poista kaytdsta ulkoisen halytyksen » Maaritda NMEA 0183 -asetukset Axiom Pro -laitteessa.
lahetys. - Maarita ensisijaiset tietolahteet (vain Data Master).

+ (@Yhdista langattomaan nayttoon. » Paivita verkkoluettelo.

. Ma&érita Wi-Fi-jako, tee parilitos langattomaan [Pelastusalus] | Pelastusalus-valikkovdlilehti on kaytettdvissa vain,
Quantum-tutka-antenniin, maarita Wi-Fi-asetukset ja kun aluksen kayttotavaksi on valittu [Pelastusyksikkd]
aseta mobiilisovelluksen kayttooikeudet. monitoimindytdn opastetun asetustoiminnon vaiheessa

N s o 2. Pelastusalus-valikko siséltaa asetuksia erityisille

’ Otakm?.rjltf}mmayton DHCP-palvelin kayttGon tai poista STEDS-ominaisuuksille, joita varten jarjestelmaan
S€ kaytosta. taytyy olla liitetty AIS5000-laite. Lisatietoja:

« (A@Yhdista Bluetooth-laitteeseen. Pelastusaluksen maaritys

Huom:

() Saatavilla Axiom™ Pro -monitoimindytoissa.

(2 Saatavilla Axiom™-, Axiom™ +-, Axiom™ Pro- ja Axiom™ XL
-monitoimindytdissa.

(3) Saatavilla Axiom™ XL -monitoiminaytoissa.

Nayton kielen valinta

Voit valita, milla kielella nayton kayttoliittyma naytetaan.
1. Valitse [Kieli]-painike [Aloitus]-valikosta: [Kotisivu > Asetukset > Aloitus

> Kieli:].

2. Valitse haluamasi kieli.




Alustiedot

Oikean toiminnan ja tietojen ndytdn varmistamiseksi kannattaa asettaa
Alustiedot tarpeidesi mukaan.

Alustiedot I6ytyvét [Asetukset]-valikosta: [Kotisivu > Asetukset > Alustiedot]

Asetus

Kuvaus

Asetus Kuvaus

[Aluksen Anna aluksen kuormaamaton enimmaiskorkeus
korkeus (+ vesilinjasta. Jotta turvavali olisi riittava, on suositeltavaa
turvavdli):] lisdtd arvoon turvamarginaali aluksen liikkeen

aiheuttamien muutosten varalta.

[Alustyyppi:]

Valinta maarittaa kuvakkeen, jota kaytetdan kuvaamaan
alustasi karttasovelluksessa.

|
Huom:

Kun aluksen kdyttotapa-asetus monitoimindytdssa on
purjehdus, purjealuksen valinta voi myds parantaa
sortolaskelmien tarkkuutta.

[Aluksen leveys

Anna aluksen enimmaisleveys leveimmassa kohdassa.

[Aluksen nimi:]

Maarittaa aluksen nimen jarjestelmaan.

[[Vain
purjehdus]]
[Purje-
hdustapa:]

Valitse Kiinteat kulmat tai Polaarileikkarit.

(+turvavdli);] Jotta turvavali olisi riittdva molemmin puolin, on
suositeltavaa lisdta arvoon turvamarginaali paapuurin
ja styyrpuurin puolelle aluksen liikkeen aiheuttamien
muutosten varalta.

[Aluksen syvdys | Anna aluksen enimmaissyvyys tdyteen kuormattuna.

(+ turvavdli):]

Tama on syvyys vesilinjasta aluksen kdlin alimpaan
kohtaan. Jotta turvavali olisi riittava, on suositeltavaa
lisdtd arvoon turvamarginaali aluksen liikkeen
aiheuttamien muutosten varalta.

[[Vain
purjehdus]]
[[Vain kiintedt
kulmat]]
[Vastatuulen
kulma:]

Aseta vastatuulen kulma leikkarilaskelmia varten.

[[Vain
purjehdus]]
[[Vain kiintedt
kulmat]]
[Myétatuulen
kulma:]

Aseta myotatuulen kulma leikkarilaskelmia varten.

[[Vain
purjehdus]]
[[Vain polaarit]]
[Polaari:]

Valitse leikkarilaskelmissa kaytettava polaaritaulukko.

[Aluksen Anna aluksen pituus keulasta perdaan. Aluksen pituutta

pituus:] kaytetaan ankkurointitilassa ja karttasovelluksen
ankkurin siirtymishalytyksessa.

[Keulasta Anna GNSS/GPS-vastaanottimen etéisyys aluksen

GPS:adn:] keulasta. Tata mittaa kaytetdaan ankkurointitilassa ja
karttasovelluksen ankkurin siirtymishalytyksessa.

[Moottoreiden Valitse aluksen moottoreiden maara. Yhdistettyna

mddrd:] yhteensopivaan jarjestelmaan monitoiminayttosi voi
valvoa moottorin tietoja.

[Tunnista Kun olet valinnut moottoreiden maaran, valitse [Tunnista

moottorit:] moottorit] ja maaritd moottorit seuraamalla nayton
ohjeita. Moottoreiden tietojen ndyttaminen saattaa
edellyttaa lisalaiterajapintaa.

[Moottorin Valitse [Yamaha]-, [Yamaha HDMI]J- ja [Mercury]-

valmistaja:] yhdyskaytavien kayttoa varten asianmukainen valmistaja

luettelosta. Valitse muussa tapauksessa [Muu].

Kotisivu
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Asetus Kuvaus

[[Moottoreiden | Valitse, ndyttdakd monitoimindyttd kahden moottorin
mdadrd vain jarjestelman vai paapuurin tai styyrpuurin puoleiset
kaksi]] moottorit neljan moottorin jarjestelmdssa.

[Mddérité neljén

Yamaha -

moottorin

ndyttd:]

[Akkujen Maarittaa aluksen akkujen maaran jarjestelmaan.
lukumadrd:]

[Sdiliét:] Kalibroi aluksen sailiot.

[Sisdym- Sallii sisalampdtilan ja kosteusanturin tietojen usean
pdristéanturien | arvon ndyton. Voit kayttdaa enintaan kymmenta anturia.
mddrd:]

NMEA 0183 -asetukset
NMEA 0183 -laitteet voi liittdd Axiom™ Pro-, Axiom™ XL-, €S Series- ja gS

Series -monitoimindyttdihin laitteen mukana toimitetun virta-/video-/NMEA

0183 -kaapelin NMEA 0183 -johdoilla.
Kaytettavissd on 2 NMEA 0183-porttia:

« Portti 1: Tulo ja 1ahto, 4 800 tai 38 400 baudia.
« Portti 2: Vain tulo, 4 800 tai 38 400 baudia.

Kunkin tuloportin baudinopeus taytyy maarittdd [NMEA-asetukset]-valikossa

((Kotisivu > Asetukset > Verkko > NMEA-asetukset ).

Huom:

- Portin 1 tapauksessa seka tulo- etta lahtoportti toimivat samalla
baudinopeudella. Esimerkiksi, jos Portti 1 Tulo -liittimeen on liitetty yksi
NMEA 0183 -laite, ja toinen NMEA 0183 -laite on liitetty Portti 1 Lahto
-littimeen, molempien NMEA-laitteiden tulee olla asetettu kayttdamaan
samaa baudinopeutta.

68

NMEA 0183 -asetukset

[NMEA-asetukset]-valikossa on seuraavat valinnat.

Valikkovaihtoehto | Kuvaus Asetukset
[NMEA-portti 1] Baudinopeuden valinta. + 4800
+ 38400
[NMEA-tuloportti Baudinopeuden valinta. + 4800
2] . 38400
[Siltaa suunta] Siltaa suuntatiedot NMEA 0183 « Kylld
-verkosta NMEA 2000- / SeaTalkng Ei
- Ei
-verkkoon®
[L&hetystila] Vaihtaa epdasymmetrisen ja » Epasymmetri-
differentiaalisen lahetystilan valilla. nen
Differentiaalinen lahetystila tukee . -
. : . + Differentiaali-
korkeampia nopeuksia, pidempia
S S nen
kaapelointeja ja parempaa tietojen
eheytta. Differentiaalinen tila toimii
NMEA 0183 -standardin mukaisia
optoeristettyja tuloja kaytettdessa.
Epasymmetrista tilaa
tarvitaan, kun lahetetaan
signaali epasymmetriseen
vastaanotinlaitteeseen, kuten
PC:hen.
Katso NMEA 0400 -asennus-
standardista johdotusohjeita eri
lahetystiloihin.
]
Huom: Kaytettavissa vain Axiom™
Pro- ja Axiom™ XL -ndytdissa.
[Erilliset IGhdét] Luettelo NMEA 0183 -lauseista, - Paalla
joiden lahetys voidaan poistaa Poi
s « Pois
kaytosta.




614 Viestit

Pelastusyksikdiksi maaritetyt monitoimindytot, joissa on myds
STEDs-toiminnot, voivat lahettaa ja vastaanottaa suojattuja tekstiviesteja
muiden asianmukaisesti varusteltujen STEDs-alusten kanssa.

Kun viesti vastaanotetaan, se ndytetdan naytossa valintaikkunassa.
Valintaikkunassa nakyy ldahettdjd, linkkitunnus ja itse viesti.

Viestivalintaikkunassa on seuraavat valinnat:

« [OK] — Sulkee valintaikkunan (viesti tallentuu saapuneiden viestien
kansioon).

« [Vastaa] — Avaa nayttonappdimiston vastauksen kirjoittamista varten.

Lahetetyt ja vastaanotetut viestit tallennetaan saapuneiden viestien kansioon.

Viestikansioon paasee luomalla Viestit-sovellussivun kotisivulta tai [Omat
tiedot] -valikosta: [Kotisivu > Omat tiedot > Viestit].

Kotisivu

Saapuneet viestit

Saapuneisiin tallennetaan kaikki suorat viestit ja yleisléahetysviestit, jotka on
l[ahetetty tai vastaanotettu aluksen ja muiden pelastusalusten valilla.

[Lahetetyt] yleislahetysviestit ja suorat viestit (valkoinen, oikea puoli).
[Vastaanotetut] yleislahetysviestit ja suorat viestit (harmaa, vasen puoli).

[Vie saapuneet] — Vie nykyisessa ndkymassa/suodatuksessa

olevat viestit pilkuilla erotettuna .csv-laskentataulukkotiedostona
monitoimindytdn kortinlukijaan asetetulle muistikortille. Saapuneiden
vienti on kaytettdvissa vain, kun monitoiminaytdn kortinlukijassa on
muistikortti.

[Uusi yleisldhetys] — Lahettaa yleislahetysviestin kaikille pelastusaluksille.

[Uusi suora viesti] — Lahettda suoran viestin tietylle pelastusalukselle.

Huom:

« Kunkin saapuneen viestin paivdmaara ja aika on sen viimeinen

muokkauspaivd, eikd se valttamatta ole sama paiva ja aika, jolloin viestit
alun perin luotiin tai vastaanotettiin.

- Yli 72 tuntia vanhat viestit poistetaan saapuneista viesteista, kun virta

katkaistaan.
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Uusi yleisviesti
Kaikille pelastusaluksille voi ldhettdd uuden viestin samalla STEDs-salasanalla.

[Yleisldhetysviesti]-kohdan valinta karttasovelluksen [Uusij-valikosta tai [Uusi
yleisldhetys] -kohdan valinta saapuneista viesteistd avaa nayttonappaimiston,
jolla voit kirjoittaa viestisi. Kun viesti on valmis, l1dhetda se valitsemalla [Ldhetd].

|
Huom:

Yleislahetysviestin merkkim&éara voi olla enintaan 57 merkkia.

Uusi suora viesti

Voit lahettda uuden suoran viestin tietylle alukselle sen MMSI-numerolla tai
AlS-alukselle, joka on maaritetty kaverikohteeksi.

[Suora viesti] -kohdan valinta karttasovelluksen [Uusi]-valikosta tai

[Uusi suora viesti] -kohdan valinta saapuneiden viestien kansiosta

avaa [Vastaanottaja]-sivun, josta voit valita [Askettdinen]-luettelon
yhteystietoja (8skettdin kaytetyt viestien lahettajat ja vastaanottajat) ja
[Kaveri]-yhteystietoja, tai voit syottaa sen aluksen MMSI-numeron, jolle haluat
lahettda suoran viestin.

Valitse askettdinen tai kaveriyhteystieto ja valitse [Seuraava], niin
nayttonappdimistd avautuu ja voit kirjoittaa viestisi. Kun viesti on valmis,
l&heta se valitsemalla [Ldhetd], tai

Valitse Anna MMSI syottaaksesi uuden MMSI-numeron, ja valitse sitten
[Seuraava], niin nayttonappdimistd avautuu ja voit kirjoittaa viestisi. Kun viesti
on valmis, l&heta se valitsemalla [Ldhetd].

|
Huom:

Suoran viestin merkkimaara voi olla enintdaan 57 merkkia.

Suorat viestit Blue Force -kohteille
Voit 1ahettdd suoran viestin Blue Force -kohteille kartta- ja tutkasovelluksesta.

Avaa Blue Force -kohteen kontekstivalikko ja valitse [Ldhetd
i nearet viesti], niin ndyttoon tulee nayttonappdimisto, jolla voit kirjoittaa
PR | viestisi. Kun viesti on valmis, laheta se valitsemalla [Ldhetd].
g’“;ﬂdmssag: Lisatietoja Blue Force -AlS-kohteista on kohdassa
Blue Force -seuranta

= Move boat here
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Viesteihin vastaaminen
Voit vastata suoriin viesteihin ja yleislahetyksiin [Saapuneet]-kansiosta.

Vastaa viestiin painamalla vastaanotettua suoraa viestia tai yleisviestia,
kunnes kontekstivalikko avautuu:

« [Vastaa] — Vastaa suoraan viestiin suoralla viestilla.
« [Ldhetd vastaus] — Vastaa yleislahetykseen yleislahetyksella.

« [Vastaa / Lédhetd vastaus (linkkitunnuksella)] — Vastaa suoraan viestiin tai
yleislahetykseen, jolla on linkkitunnus, vastaamalla suoralla viestilla tai
yleislahetyksella, joka sisaltdd saman linkkitunnuksen.

Virtuaalinappaimisto

Kayta virtuaalindppaimistoa viestien kirjoittamiseen. Viesteissa voi olla
enintdan 57 merkkia.

Jos valitset [Malliteksti]-kuvakkeen, virtuaalindyton sijaan

naytetaan malliviestien lista, josta voit nopeasti lisata valmista
tekstia viestiisi. Valitsemalla [Oma sijainti] voit lisata viestiin

aluksesi senhetkiset koordinaatit.

|
Huom:

Viestiin lisatyissa koordinaateissa asteiden merkki on [DEG].




Viestisymbolit

[Saapuneet]-luettelon viesteihin liitetyt symbolit kertovat viestien tyypin

[Yleisviesti] — Yleislahetysviesti kaikille pelastusaluksille.

[Suora viesti] — Suora viesti tietylle pelastusalukselle.

[Ldhettdja] — limaisee suoran viestin [&hettdjan (nuolen vasemmalla
puolella) ja vastaanottajan (nuolen oikealla puolella).

[Viesti IGhetetty] — Suora viesti on |&hetetty ja vastaanottajan
laitteisto on kuitannut sen vastaanotetuksi.

IN®mME)

[Viestid Idhetetddn] — Suora viesti odottaa edelleen vastaanotetuksi
kuittausta vastaanottajan laitteistolta.

Huom:

Lahettajan laitteisto yrittaa lahettaa viestin enintdaan nelja kertaa,
ja yritysten valilla pidetdan 150 sekunnin tauko.

[Viestin Idhetys epdonnistui] — Vastaanottajan laitteisto ei kuitannut
suoraa viestia vastaanotetuksi.

Huom:
Lahettamatta jaanyt viesti sailyy [Saapuneissa].

[Linkkitunnus] — Linkkitunnus, joka luodaan pelastusalusten
kayttoon.

Huom:

Kun vastataan suoraan tai yleisviestiin, jossa on linkkitunnus,
myds vastauksessa on sama linkkitunnus.

Kotisivu
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71 Autopilotin hallinta

Monitoiminayton voi integroida Evolution-autopilottijarjestelmaan ja se
voi toimia autopilotin hallintalaitteena. Tietoja autopilotin asentamisesta
ja yhdistamisestd monitoiminayttéon on autopilotin mukana toimitetussa
dokumentaatiossa.

Autopilotin hallinnan monitoimindytosta kasin voi kytked kayttdoon ja pois
kaytosta [Autopilotti]-valilehdella [Asetukset]-valikossa: [Kotisivu > Asetukset
> Autopilotti > Pilotin hallinta].

1. [Pilottikuvake] — Kun [Autopilotin hallinta] on kaytossa, pilottikuvake
nakyy naytossa; kuvakkeen valitseminen tuo nakyviin Pilotti-sivupalkin.
Kun autopilotti on kdynnissa, pilottikuvake vaihtuu Irtikytke pilotti
-kuvakkeeksi.

2. [Pilotti-sivupalkki] — Pilotti-sivupalkissa on autopilottijarjestelméaan liittyvia
ohjaimia ja tietoa. Kun autopilotti on kdynnissa, Pilotti-sivupalkin siséltd
laajenee kattamaan lisda ohjaimia ja tietoa. Pilotti-sivupalkin voi piilottaa

pyyhkdisemalla sivupalkin vasemmalle. Sivupalkin saa takaisin nakyviin
pyyhkaisemallda ndyton vasemmasta laidasta nayton keskelle pain.

Autopilotin kytkeminen kayttoon — lukittu ohjaussuunta

Kun autopilotin hallinta on kaytossa:

Autopilotin hallinta

1. Ruori- ja pinnapilottien mekaaninen tydyksikko kytketdan kayttoon
kytkemalld ruorin tyoyksikon kytkin pdélle tai pinnan tyontotanko
pinnatappiin.

2. Valitse [Autopilotti-kuvake].

Pilotti-sivupalkki tulee nakyviin.
3. Valitse [Ohjaa ohjaussuunnan mukaanj.
4. Valitse [Kytke pilotti].

Autopilotin paallekytkenta — navigointi

Kun autopilotin hallinta on kaytossa:

1. Ruori- ja pinnapilottien mekaaninen tydyksikko kytketdan kayttoon
kytkemalld ruorin tydyksikon kytkin pdélle tai pinnan tyontotanko
pinnatappiin.

2. Kaynnistd Mene- tai Seuraa-toiminto karttasovelluksesta.

3. Valitse [Autopilotti-kuvake].

Pilotti-sivupalkki tulee nakyviin.
4. Valitse [Ohjaa navigoinnin mukaan].

5. Valitse joko [Kytke pilotti] tai jos on tapahtunut kurssipoikkeamavirhe,
valitse [reittilegié PITKIN] tai [SUORAAN tdstd].

Jos valitset [reittilegic PITKIN], ohjataan alkuperdistd jélked pitkin.

Jos valitset [SUORAAN tdstd], luodaan uusi jélki nykyisestd sijainnista
kohteeseen.

Autopilotin kayttoon ja pois kaytosta kytkeminen — fyysiset

painikkeet

Alla on kuvattu autopilotin kayttoon kytkeminen fyysisilla painikkeilla, joka on

kaytettavissa RMK-etanappaimistolla tai Axiom Pro -monitoiminaytolla.

1. Kytke autopilotti lukittuun ohjaussuuntaan painamalla [Pilotti]-painiketta
pitkaan.

2. Kytke autopilotti pois kdytosta painamalla [Pilotti]-painiketta uudelleen.
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Autopilotin irtikytkenta

Voit irtikytked autopilotin milloin tahansa valitsemalla [Irtikytke pilotti
-kuvakkeen].

[Irtikytke pilotti -kuvake] on kaytettavissa kaikissa sovelluksissa. Se
on kaytettavissa myds Pilotti-sivupalkissa, pilotin ponnahdusviesteissa,
kotisivulla ja pikavalintasivulla.

7.2 Pilotin ponnahdusikkuna

Aktiivisen navigoinnin aikana ndyttoon tulee pilotin ponnahdusikkuna, kun
saavut kohteeseesi.

Mene

Suoritettaessa Mene-toimintoa pilotin ponnahdusikkuna tarjoaa valinnat
autopilotin pois kytkemiseen tai nykyisen kurssin sdilyttamiseen lukittuna
ohjaussuuntana.
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Seuraa

Reittid seurattaessa pilotin ponnahdusikkuna tarjoaa valinnat kdanndksen
tekemiseen seuraavaa reittipistetta kohti, autopilotin pois kytkemiseen tai
nykyisen kurssin sdilyttamiseen lukittuna ohjaussuuntana.
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8.1 Reittipisteet

Reittipisteilla merkitdan tiettyja sijainteja tai kilnnostavia kohteita. Reittipisteita
voi kayttda kartta-, tutka- ja kalakaikusovelluksissa. Monitoimindyttéon

voi tallentaa enintaan 10 000 reittipistettd, jotka voi lajitella jopa 200
reittipisteryhmaan.

Voit navigoida reittipisteeseen valitsemalla [Mene] reittipisteen
kontekstivalikosta.

Reittipisteitd voi tarkastella ja hallita reittipisteluettelossa.

Reittipisteitd voi mukauttaa niitd luotaessa tai luonnin jalkeen
reittipisteluettelon kautta.

Reittipisteen sijoittaminen

Esimerkki — reittipisteen sijoittaminen karttasovelluksessa

1. Paina haluttua sijaintia pitkdan ja valitse kohdevalikosta [Sijoita reittipiste].

2. Valitse [Muokkaa] muokataksesi reittipisteen tietoja, [Mene]
navigoidaksesi reittipisteeseen tai [OK] palataksesi normaalitilaan.

(M)

Voit asettaa reittipisteen aluksesi nykyiseen sijaintiin
painamalla Reittipiste/MOB-kuvaketta tai fyysista
painiketta.

PRSI

Voit myds luoda reittipisteen tiettyyn paikkaan/koordinaatteihin. Lisatietoja:
Reittipisteen sijoittaminen tiettyyn kohtaan leveys- ja pituusasteilla
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Jos aluksen kayttotavaksi on valittu pelastusyksikkd, voit myos luoda
reittipisteen tietyn etdisyyden ja suuntiman pdahan maaritetysta sijainnista.
Lisatietoja: Reittipiste etdisyyden ja suuntiman paassa sijainnista
Reittipisteen sijoittaminen tiettyyn kohtaan leveys- ja pituusasteilla

Voit asettaa reittipisteen haluamaasi kohtaan leveys- ja pituusasteilla:

1. Valitse [Uusi reittipiste kohdassa lat/long] karttasovelluksen valikon Uusi
sivu -kohdasta: [Valikko > Uusi > Uusi reittipiste kohdassa lat/long]

2. Syota reittipisteen leveys- ja pituusasteet.
3. Valitse [Tallenna].

Reittipisteiden hallinta

Reittipisteita voi hallita reittipisteluettelon kautta.

Reittipisteluetteloon p&éasee kotisivulta ja karttasovelluksesta: [Kotisivu >
Omat tiedot > Reittipisteet] tai [Karttasovellus > Valikko > Reittipisteet, reitit,
jdljet > Reittipisteet].

Reittipisteluettelo

Reittipisteluettelo on lajiteltu ryhmiin. Ryhman valitseminen nayttaa luettelon
kaikista ryhmaan kuuluvista reittipisteista.

1. [Haku] — hae reittipisteita tekstin tai symbolin perusteella.
2. KAIKKI REITTIPISTEET — katsele kaikkien reittipisteiden luetteloa.
3. PAIVAN REITTIPISTEET — katsele kaikkia tdn&an luotuja reittipisteit.



[Uusi ryhmd] — luo uusi reittipisteryhma.

LAJITTELEMATON — katsele kaikkia reittipisteitd, joita ei ole lisatty
reittipisteryhmaan.

6. [Luo pdivittdisid tapahtumaryhmid] — kun valinta on kaytossa, reittipisteet
tallennetaan automaattisesti paivan perusteella tapahtumaryhmiin.

7. Tapahtumaryhmat — Tapahtumaryhmat luodaan automaattisesti joka
paiva, jos [Luo pdivittdisid tapahtumaryhmid] on kaytossa.

8. [Uusi reittipiste] — luo uusi reittipiste aluksen nykyiseen sijaintiin.

Reittipisteryhma — valitse ryhma nahdaksesi luettelon kaikista ryhman
reittipisteista.

10. [Poista] — valitse poistettavat reittipisteet.

Reittipisteryhman valitseminen luettelosta nayttaa luettelon kaikista ryhmaan
kuuluvista reittipisteista.

Ryhmaluettelo

1. Reittipisteryhméa/tapahtumaryhma — reittipiste- tai tapahtumaryhman
nimi.
Reittipisteet — luettelo reittipisteistd ryhmassa.

[Valikko] — avaa ryhman ponnahdusvalikon. Valittavissa ovat seuraavat
vaihtoehdot:

Reittipisteet, reitit ja jéljet

8.

« [Nimed ryhmd uudelleen] — nimeéd ryhma uudelleen.
« [Poista ryhmd] — poista ryhma ja kaikki sen reittipisteet.

« [Piilota kartalla] / [N&ytd kartalla] — kun reittipisteluettelo avataan
karttasovelluksesta, taman valinnan avulla voit nayttaa tai piilottaa
ryhman reittipisteet. Piilotetut ryhmat eivat nay karttasovelluksessa.

LiveView — Karttasovelluksen kautta avattaessa ndytetdan
LiveView-ruutu, joka nayttaa reittipisteen kartalla suhteessa aluksen
nykyiseen sijaintiin. Kun valitaan reittipiste, LiveView nayttaa valitun
reittipisteen LiveView-ruudun keskella.

[Tadmdé kartta: ndytetddn] / [Tdmd kartta: piilotettu] — limaisee,
naytetdanko vai piilotetaanko nykyinen ryhma karttasovelluksessa.
Asetuksen valinta vaihtaa piilotuksen ja ndyttdmisen valilla.

[Monimuokkaus] — muuttaa useamman kuin yhden reittipisteen tietoja
ryhmassa. Kun valinta on kaytossa, LiveView-ruudun asetukset muuttuvat
ja voit valita luettelosta reittipisteet, joita haluat muokata. Valittavissa
ovat seuraavat vaihtoehdot:

« [Valitse kaikki] — valitsee kaikki ryhman reittipisteet.

« [Poista valitut] — poistaa valitut reittipisteet.

« [Muuta symbolia] — muuttaa valittujen reittipisteiden symbolin.

- [Siirrd toiseen ryhmddn] — siirtaa valitut reittipisteet eri ryhmaan.

[Lajittelu] — ryhman reittipisteiden lajitteluperusteet: [Nimi], [Pdivéimdadrd],
[Etdisyys], [Symboli] tai [Rommentti].

[Uusi reittipiste] — luo uuden reittipisteen aluksen nykyiseen sijaintiin.

Reittipisteen valitseminen néayttda ponnahdusvalikon. Ponnahdusvalikon
[Ndytd reittipisteen tiedot] -valinta ndyttad kyseisen reittipisteen tiedot.

Reittipisteen tiedot

Karttasovelluksen kautta avattaessa reittipisteen tietosivulla ndytetaan
LiveView-ruutu, joka nayttaa reittipisteet kartalla suhteessa aluksen
nykyiseen sijaintiin.
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8.2 Reitit

Reitteja kaytetaan matkan suunnittelemiseen etukdteen. Voit suunnitella
matkasi suoraan monitoiminaytolla tai kotona ohjelmistolla, joka pystyy
viemaan reittipisteita ja reittejd standardoidussa .gpx-muodossa, kuten
Raymarinen Voyage Planner -ohjelmisto.

Reittipisteen [Nimed], [Symbolia], [Ryhmdd], [Sijaintia] ja [Kommenttia] on
mahdollista muokata valitsemalla kyseinen kentta. LiveView-ruudun alla on
seuraavat valinnat: [Poista] reittipiste, maaritd [MeneJ-komento tai [Katso
kartalla].

Reitit muodostuvat joukosta reittipisteitd. Monitoimindyttoon voi tallentaa
enintddn 250 reittia, joissa voi olla enintdan 500 reittipistettd. Reittien
kapasiteettiraja noudattaa monitoimindayton 10 00O reittipisteen rajaa
(monitoimindyttdon voi siis tallentaa esimerkiksi 20 reittig, joissa jokaisessa
on 500 reittipistettd).
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Reitin luominen

Reitteja voi luoda monitoimindyton karttasovelluksessa.

1. Luo ensimmainen reittipiste painamalla sijaintia pitkaan.
2. Valitse [Rakenna reitti] kohdevalikosta.
3. Valitse toisen reittipisteen sijainti.

Nama kaksi reittipistetta yhdistetadan viivalla ja tastda muodostuu reitin
ensimmainen legi.

4. Valitse seuraavien reittipisteiden sijainnit.

|
Tarkeaa:

Jos sijoitat reittipisteen vaaraan paikkaan, voit milloin tahansa poistaa
viimeksi sijoitetun reittipisteen valitsemalla [Kumoaj.

5. Tarkista, etta reittid on turvallista seurata. Voit siirtaa reitin reittipisteita

vetamalla ne uuteen paikkaan.
6. Kun olet valmis, valitse [Lopeta reitin rakentaminen].

Reittipisteet, reitit ja jéljet

Automaattireitityksen kaytto reitin luonnin aikana

Luodessasi reittiad voit kdyttdad automaattireititystoimintoja reittiosuuden

lisadmiseen automaattisesti reittiin, jonka rakentamisen olet jo aloittanut.

Automaattireititystoiminto edellyttaa yhteensopivia karttoja.

1. Paina pitkdan mitd tahansa nayton aluetta ja valitse joko [Automaattinen
reititys reittipisteelle] tai [Autoreititd tdhdn].

[Automaattinen reititys reittipisteelle] -vaihtoehdon valitsemalla voit valita
reitille reittipisteen reittipisteluettelostasi, kun taas [Autoreititd téhdn] luo
reittiosuuden kursorin nykyiseen sijaintiin.

Kun automaattinen reittiosuus on lisatty, voit valita [Tallenna reitti] -valinnan
tai lisata vield manuaalisia tai automaattireititettyja reittiosuuksia.

Autoreititysta tukevat kartografiatoimittajat

Autoreititystoiminto on yhteensopiva seuraavien kartografiatoimittajien
ominaisuuksien kanssa.

» Navionics® Autorouting.
+ Navionics® Dock-to-dock
+ C-MAP® Easy Routing

Reitin tuonti

Voit tuoda reitteja, jotka on luotu standardoidussa gpx-muodossa.
Tallenna reitti muistikortille.

2. Aseta muistikortti monitoiminayttoon.

3. Valitse Tuo kortilta Tuonti/vienti-sivulla: [Kotisivu > Omat tiedot >
Tuonti/vienti > Tuo kortilta].

4. Etsija valitse gpx-tiedosto, joka sisaltda reitin.
Reitti tuodaan monitoimindyttoon.

Reittien hallinta

Reitteja hallitaan reittiluettelon kautta.

Reittiluetteloon paasee kotisivulta ja karttasovelluksesta:

+ [Kotisivu > Omat tiedot > Reitit]

+ [Karttasovellus > Valikko > Reittipisteet, reitit, jGljet > Reitit]

Jos reittiluettelo avataan karttasovelluksen valikosta, valittu reitti ndytetaan
LiveView-ruudussa ndyton oikealla puolella.
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Reittiluettelo

[Poista] reitteja, luo [Uusi reitti] olemassa olevien reittipisteiden pohjalta tai
[Ndytd/piilota] olemassa oleva reitti reittiluettelosta.

[Seuraa] reittia tai [Katso reittisuunnitelmaa] valitsemalla kyseinen valinta
reitin ponnahdusvalikosta.
Reittisuunnitelma

Reittisuunnitelma nayttaa luettelon kaikista reitin reittipisteista, ja
kun se avataan karttasovelluksesta, naytetaan reitin sijainti myos
LiveView-karttaruudussa.
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Reittipisteen valitseminen luettelosta avaa ponnahdusvalikon.
Ponnahdusvalikosta voit valita seuraavat toiminnot:

« [Seuraa tdstd] — seuraa reittia valitusta reittipisteesta.

« [Muokkaa reittipistettd] — muokkaa reittipisteiden tietoja.

« [Poista reitistd] — poista reittipiste reitista itse reittipistettd poistamatta.
« [Siirrd ylos] — siirra reittipistettd ylospadin reittiluettelon jarjestyksessa.
« [Siirrd alas] — siirra reittipistettd alaspain reittiluettelon jarjestyksessa.
« [Poista reittipiste] — poista reittipiste.

Reittisuunnitelmasta voit myos:

« navigoida reittid valitsemalla [Seuraaq].

« vaihtaa reitin suuntaa valitsemalla [Vaihda suunta]. [Vaihda suunta]
-valinnan valitseminen korvaa alkuperdisen reitin vaihtamalla alku- ja
paatereittipisteiden paikkaa, jotta reittid voi seurata vastakkaiseen
suuntaan. Voit palauttaa reitin alkuperdiseen suuntaansa valitsemalla
[Vaihda suunta] uudelleen.

- lisata olemassa olevan reittipisteen reittiin valitsemalla [Lisdd reittipiste].

+ muuttaa reitin asetuksia valitsemalla [Reittiasetukset].



Reittiasetukset

Reittiasetuksiin paasee reittisuunnitelmaluettelosta.

Valittavissa ovat seuraavat vaihtoehdot:

[Nimed reitti uudelleen] — nimea reitti uudelleen.
[Viéri] — vaihda reitin vari.

[Aika] — vaihda arvioidun saapumisajan (ETA) ja jaljelld olevan ajan (TTG)
valilla.

[Nopeus] — vaihda [Todellinen] (SOG) ja [Suunniteltu] -asetusten valilla.
Kun nopeuden asetus on Suunniteltu, voit valita haluamasi nopeuden reitin
navigointiin.

[Piilota/ndytd kartalla] — piilota tai nayta valittu reitti. Kun reitti on piilotettu,
sita ei naytetad karttasovelluksessa, mutta sitd voi silti edelleen kayttaa
reittiluettelosta.

[Vienti] — vie reitti muistikortille.

[Poista reitti] — poista reitti.

Reittipisteet, reitit ja jéljet

8.3 Jaljet

Jalkien avulla voit tallentaa tiedon siita, missa olet ollut. Jaljet koostuva
jalkipisteista, jotka luodaan sdanndllisesti tietyn ajan tai matkan vélein. Voit
tallentaa enintdan 15 jalked nayttodsi, ja jokainen jalki voi siséltdd enintaan
10 000 pistetta.

Kun jaljessa on 10 000 pistetta, se tallennetaan, ja jos kayttamattomia jalkia
on vielg, aloitetaan uusi jalki automaattisesti. Jos kaikki jaljet on kaytetty,
tallentaminen lopetetaan, kun 15. jaljessa on 10 000 pistettd, ja ndytetaan
ilmoitus.

Jaljet on mahdollista muuntaa reiteiksi, jotta niita voi myos seurata.

Jaljen luonti
Voit tallentaa aluksesi matkan jalkien avulla.

. Paina aluksen kuvaketta pitkaan, jotta aluksen ponnahdusvalikko avautuu.
2. Valitse [Aloita jéalki].
Aluksesi matkan tallennus aloitetaan.
3. Valitse [Pysdytd jélki] ponnahdusvalikosta, kun jalki on valmis.
4. Tallenna jalki valitsemalla [Tallenna] tai poista se valitsemalla [Poista].

Voit my0s aloittaa uuden jaljen tallennuksen milloin tahansa Kartta-valikosta:
[Valikko > Uusi > Aloita uusi jélki]. Jos aloitat uuden jaljen tallentamisen
Kartta-valikon kautta, kun jéljen tallennus on jo kdynniss&, kesken oleva
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jalki tallennetaan ennen kuin uuden jaljen tallennus alkaa. Kun jalki on
tallennettu, sen voi muuntaa reitiksi, jotta voit seurata samaa reittida uudelleen
myodhemmin.

Jaljen muuntaminen reitiksi

Jalkilistasta: [Valikko > Reittipisteet, reitit, jGljet > Jdljet].

1. Valitse jalki.

2. Valitse [Luo reitti jéljestd] ponnahdusvalikon asetuksista.
3. Valitse [OK].

Jalkien hallinta
Jalkia hallitaan jalkilistan kautta.

Jalkilistaan paasee kotisivulta ja karttasovelluksesta: [Kotisivu > Omat tiedot
> Jdljet] tai [Karttasovellus > Valikko > Reittipisteet, reitit, jdljet > Jdljet].

Jos jélkilista avataan karttasovelluksen valikosta, valittu jalki ndytetaan
karttaruudussa nayton oikealla puolella.

Jalkilista

Jalkilistasta voit aloittaa tai pysayttaa jalkien tallennuksen, [poistaa | jaljen
tai valita, miten jalkia tallennetaan.

Jalkivali

Jalkivali maarittaa jalkipisteiden valisen aikavalin tai etaisyyden jalkeda
tallennettaessa. Voit valita, tallennetaanko jalkipisteita ajan mukaan,
etdisyyden mukaan vai automaattisesti.
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« [Auto]-tilassa jalkivéli asetetaan automaattisesti siten, etta jalkipisteita on
mahdollisimman vahan, mutta etta todellinen reitti silti merkitaan.

« Kun asetus on [Aika], voit valita tietyn aikavalin jalkipisteiden valille.
+ Kun asetus on [Etdisyys], voit valita tietyn etéisyyden jalkipisteiden vilille.

Jalkien muokkaus

Jalki-ponnahdusvalikon valinnoilla voit:

+ nimeta jaljen uudelleen

» vaihtaa jaljen varin

» luoda jalkeen perustuvan reitin

« poistaa jaljen

. piilottaa/nayttaa jaljen karttasovelluksessa.

8.4 Reittipisteiden, reittien ja jalkien jakaminen

Reittipisteitd, reitteja ja jalkia voi jakaa toisten laitteiden kanssa

« SeaTalkhs ® (RayNet) -verkkoon liitetyt monitoiminaytot jakavat reittipisteet,
reitit ja jaljet automaattisesti. Kun ne luodaan yhdessad monitoimindytossa,
ne kopioidaan automaattisesti muihin verkon monitoiminayttoihin.

- Reittipisteet, reitit ja jaljet voidaan jakaa muihin monitoiminayttoihin ja
yhteensopiviin laitteisiin, jotka eivat ole verkossa, viemalla ne muistikortille

ja tuomalla ne sitten haluttuun laitteeseen. Lisatietoja: Tuonti/vienti
______________________________________________________________________________________________________|]
Huom:

« Kun monitoiminayton kayttotavaksi on maaritetty Pelastusyksikka,
reittipisteet ja reitit voi tuoda ja vieda NMEA 0183 -yhteyden kautta
ja tuoda NMEA 2000 / SeaTalkng ® -yhteyden kautta. Lisatietoja:
Reittipisteiden ja reittien tuonti ja vienti NMEA-verkkojen kautta

- Reittipisteita, reitteja ja jalkia ei voi jakaa langattomien yhteyksien kautta.

8.5 Reittipisteiden, reittien ja jalkien kapasiteetti
Reittipisteill§, reiteilld ja jaljillda on kapasiteettirajoituksia. LightHouse™ 3
-monitoimindyttojen kapasiteettirajoitukset on mainittu alla:

 Reittipisteet — Monitoimindytt6on voi tallentaa enintdan 10 000
reittipistettd, jotka voi lajitella jopa 200 reittipisteryhméaan.



« Reitit — Monitoimindyttoon voi tallentaa enintdadn 250 reittia, joissa
voi olla enintdan 500 reittipistettad. Reittien kapasiteettiraja noudattaa
monitoiminayton 10 00O reittipisteen rajaa (monitoiminayttoon voi siis
tallentaa esimerkiksi 20 reittia, joissa jokaisessa on 500 reittipistetta).

« Jaljet — Monitoimindyttoon voi tallentaa enintaan 15 jalkea, joissa voi olla
enintaan 10 000 pistetta.

Reittipisteet, reitit ja jéljet
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91 Karttasovellusluvut

Tasséd dokumentissa on karttasovellusta koskeva luku jokaiselle kaytettavissa
olevalle karttatilalle. Tama luku sisaltaa yleiskatsauksen karttasovelluksen
kdytettavissa olevista toiminnoista ja asetuksista.

Lisatietoja karttatilan tietyistd ominaisuuksista ja asetuksista on asiaan
littyvassa karttasovellusluvussa:

« p.138 — Karttasovellus — navigointitila

. p.140 — Karttasovellus — kalastuskarttatila
+ p.142 — Karttasovellus — ankkurointitila

« p.158 — Karttasovellus — saatila

+ p.164 — Karttasovellus — vuorovesitila

« p.146 — Karttasovellus — kilpatila

« p.155 — Karttasovellus — Fish Mapping -tila

9.2 Karttasovelluksen esittely

Karttasovellus nayttdd aluksesi suhteessa maa-alueisiin ja muihin
karttakohteisiin, jotta voit suunnitella reittisi ja navigoida haluamaasi
kohteeseen. Karttasovellus tarvitsee GNSS/GPS-paikkatiedon nayttaakseen
aluksesi oikeassa paikassa maailmankartalla. Suunta-anturia suositellaan,
jotta karttasovellus tunnistaisi aluksen suunnan. Jos suuntatietoja ei ole
saatavilla, voidaan kayttdd myos kurssia maan suhteen (COG).

Karttasovellus kdyttaa karttatiloja karttandyton ja -asetusten maarittamiseen
asianmukaiselle kayttotavalle. Lisatietoja kdytettdvissa olevista
karttatiedoista: p.87 — Karttatilat

Voit valita jokaiselle karttasovelluksen esiintymalle erikseen, mité karttatilaa
ja elektronista kartografiaa kdytetdaan. Valinta tallennetaan ja se sailyy myos
virran katkaisun jalkeen.

Karttasovellus voidaan nayttdd seka koko nayton tilassa etta
sovellussivujen jaetussa nakymaéassa. Sovellussivuilla voi olla enintdén nelja
karttasovellusnakymaa.

Jos olet liikkeelld ja kaytat karttatilaa, joka ei sovellu navigointiin, on
suositeltavaa, etta luot jaetun sovellussivun ja kaytat navigointitilaa yhdessa
jaetun nayton ruuduista.

Karttasovellus — yleista

Alla on yleiskatsaus karttasovelluksen ominaisuuksista. Osa ominaisuuksista
ei ehka ole kaytettavissa kaikissa karttatiloissa. Jos etsimasi asetus, valinta
tai ominaisuus ei ole kaytettdvissa, kokeile vaihtaa karttatilaa.

1. Reittipiste — Reittipisteiden avulla voit merkita tiettyja sijainteja tai
kiinnostavia kohteita.

Reitti — Voit tallentaa aluksesi kulkureitin jalkien avulla.

Aluksen kuvake — Tama kuvake edustaa alustasi ja se ndytetaan vain,
kun GNSS/GPS-paikkatieto on saatavilla. Kuvake on musta piste, jos
ohjaussuuntaa ei ole saatavilla.

4. Tuuliosoitin — Kertoo tuulen suunnan ja nopeuden (edellyttda
tuulianturia).

5. Reitti — Voit suunnitella ja luoda reittisi etukateen asettamalla
reittipisteita kullekin matkan legille.

6. Kohdereittipiste — Mene-toiminnon aikana tama on valittu
kohdereittipiste.

7. Ohjaussuuntavektori — Jos kurssitiedot ovat kaytettavissa, alukselle
voidaan ndyttdd ohjaussuuntavektori.
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8. COG-vektori —Jos COG-tiedot ovat kaytettavissa, alukselle voidaan
nayttaa COG-vektori.

9. Vuorovesi-ilmaisin — Nayttad vuoroveden sortokulman ja -nopeuden.
Tarvitsee seuraavat tiedot: COG, ohjaussuunta, SOG ja nopeus veden
lapi (STW).

10. Kartta-alue — limaisee naytettdvan kartta-alueen mittakaavan.

11. Etaisyysrenkaat — limaisevat etdisyyden aluksen ymparilla maaratyin
valein.

12. Sivupalkki — Sivupalkki sisaltda jarjestelmatietoja, joita voi tarkastella
kaikissa sovelluksissa.

Karttasovelluksen saatimet

Kuvake Kuvaus Toiminto
Kantama Pienentdd nayton nakyman
I pienemmaksi aluetta/etéisyytta.
Kantama Suurentaa ndyton ndkyman
suuremmaksi aluetta/etaisyytta.
I

Kuvake Kuvaus Toiminto

Siirtyy kotisivulle

Aseta reittipiste / aktivoi Mies yli laidan
(MOB) -halytys pitkaan painamalla

m Koti-kuvake

Reittipiste / MOB
X P

()

Pilottikuvake

Avaa ja sulkee Pilotti-sivupalkin

®,

Valikkokuvake Avaa sovellusvalikon

Etsi alus Keskittdd aluksen naytolla.
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Kartan zoomaus ja panorointi

Voit muuttaa karttasovelluksessa naytettdvaa aluetta naytolla olevilla
kantaman s&adailld tai nipistys-zoomaus-monikosketuseleella.

Voit panoroida kartta-aluetta pyyhkdisemalla sormella kartan poikki.

Karttasovelluksen kontekstivalikko
Kontekstivalikoissa on kohteeseen liittyvia valintoja.

. Kontekstivalikot avataan karttasovelluk-
sessa painamalla sijaintia tai kohdetta
pitkaan.

« Kontekstivalikosta naet latitudin,

longitudin, etaisyyden ja suuntiman tiedot
valitulle sijainnille tai kohteelle.

« Kontekstivalikon kautta paadsee nopeasti
tarvittaviin asetuksiin tai ominaisuuksiin.

« Ndet enemman asetuksia valitsemalla
[LisGvaihtoehtoja].
|
Huom:
[Siirréi alus tdnne] -valinta on kaytettavissa
vain Demo-/simulaattoritilassa.




Karttakortin valitseminen

Voit kayttaa LightHouse™-karttoja ja yhteensopivia elektronisia Navionics-
ja C-MAP-karttoja. Elektroniset karttakortit asetetaan monitoiminayton
MicroSD-kortinlukijaan (tai samassa verkossa olevan monitoimindyton
kortinlukijaan).

Settings

Layers Depths  View & Motion  Advanced  Page settings

LightHouse Chart - N. AMERICA
product number: LHC-NAM-001
last updated: 12: 20
subscription expires: 04:45 12/02/2020

LightHouse Chart - MALTA
product number:

last updated: 12:
subscription expil

Nautical Chart

Karttasovelluksen valikosta:
1. Valitse [Asetukset]-kuvake (hammasrattaat).
2. Valitse haluamasi kartografia Kartografia-vélilehdella.

Seuraavat karttatilat ovat kaytettavissa:

Voit valita eri kartan jokaiselle karttasovelluksen ndakymalle kotisivun kautta.
Kartografian valinta sdilyy, kunnes se muutetaan.

Huom:

Jos monitoiminayton verkosta ei 160ydy karttakortteja, [karttasovellus]
kayttda oletusarvoisesti Lighthouse-kartografiaa.

Karttatilat

Karttasovelluksessa on esiasetettuja tiloja, joita voidaan kayttaa
karttasovelluksen nopeaan maarittamiseen tiettya tarkoitusta varten.

Jos haluat vaihtaa karttatilaa, valitse haluamasi tila sovelluksen valikosta.

1. [NAVIGOINTI] — Navigointi on oletustila. Taydet karttatiedot
ja valikkojen valinnat ovat kaytettavissa. Asetusten muutokset
tallennetaan kaytossé olevaan kayttajaprofiiliin. Lisatietoja:
p.138 — Karttasovellus — yksityiskohtainen tila

Karttasovellus — yleista
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[KALASTUSKARTTA] — Kalastuskartta optimoi karttasovelluksen
kalastusta varten ja ndyttda tarkemmat syvyyskayrat, jos valitsemasi
kartografia tukee tata. Taydet valikkojen valinnat ovat kéaytettavissa.
Asetusten muutokset tallennetaan kaytdssa olevaan kayttajaprofiiliin.
Lisatietoja: p.140 — Karttasovellus — kalastuskarttatila

[ANKKURI] — Ankkurointitila optimoi karttasovelluksen ankkurointia
varten ja sen opastettu ankkurointitoiminto auttaa maarittdmaan
ankkurin siirtymishalytyksen parametrit. Taydet valikkotoiminnot

ovat kaytettavissa ankkurointitilassa ja kaikki asetusten muutokset
tallennetaan kaytossa olevaan kayttajaprofiiliin. Lisatietoja on kohdassa
p.142 — Karttasovellus — ankkurointitila

[SAA] — Séétilassa voit kerrostaa sastiedot suoraan kartalle, katsella
sddanimaatioita tai lukea saatiedotuksia. Asetusten muutokset
tallennetaan kaytossa olevaan kayttajaprofiiliin. Saatila on kaytettavissa,
kun monitoiminayttd on liitetty SR150- tai SR200-Sirius-vastaanottimeen,
jota varten tarvitaan SiriusXM-saatietotilaus. Lisatietoja:

p.158 — Karttasovellus — saétila

[VUOROVESI] — Vuorovesitilassa vuorovesiasema- ja virtausase-
makuvakkeet korvataan vuorovesi- ja virtausolosuhteita kuvaavilla
grafiikoilla. Tilassa naytetddn animoinnin sdatimet, joilla vuoroveden
ja virtausten ennusteita voi toistaa 24 tunnin ajanjaksolta. Lis&tietoja:
p.164 — Karttasovellus — vuorovesitila

[KILPAILU] — Kilpatila optimoi karttasovelluksen kilpapurjehdusta
varten. Kilpatila on kaytettavissa, kun monitoiminaytdssa on
maaritetty kayttotavaksi Purjehdus. Kilpatilassa Kilpailun [&htdviiva-
ja Kilpa-ajastin-asetukset ovat kaytettavissa valikosta, jotta voit luoda
[ahtoviivan ja lahtdlaskenta-ajastimen kilpailulahdon optimoimiseksi.
Lisatietoja: p.146 — Karttasovellus — kilpatila

[FISHMAPPING] — Fish mapping -tilassa voit lisata fish mapping -kerroksia
ja kalatyyppeja suoraan kartalle. Asetusten muutokset tallennetaan
kaytossa olevaan kayttajaprofiiliin. Fish mapping -tila on kaytettavissa,
kun monitoiminayttd on liitetty SR200-Sirius-vastaanottimeen,

jota varten tarvitaan SiriusXM-saatietotilaus. Lisatietoja:

p.155 — Karttasovellus — Fish mapping -tila

Alustiedot

Alustiedot-ponnahdusikkuna nadyttaa alukseen liittyvia asetuksia.

Alustiedot-ponnahdusikkunassa voit:

+ Aloittaa tai pysayttaa jaljen tallennuksen valitsemalla [Aloita jélki] / [Pysdytda
jélki].

« Muuta aluksen symbolin sijaintia valitsemalla [Aluksen sijainti] -asetus.

» Vaihda alustasi edustavan symboli valitsemalla [Aluksen symboli] -asetus.



- Nayta tai piilota aluksen ohjaussuuntavektori valitsemalla
[Ohjaussuuntaj-valintaruutu tai poistamalla sen valinta. Oletusarvoisesti
ohjaussuuntavektorin pituus maaritetdan nopeusanturista saadun Nopeus
veden l&pi (STW) -lukeman mukaan. Voit myds kayttaa SOG-arvoa
ottamalla [Kdytd SOG-arvoa suuntavektorin pituutena] -asetuksen kayttoon
[Lisdasetukset]-valikosta: [Valikko > Asetukset > Lisdasetukset].

« Nayta tai piilota aluksen COG-vektori valitsemalla [COGJ-valintaruutu tai
poistamalla sen valinta.

+ Kaytd aaretonts tai viitejakson viivan pituutta vektoreille valitsemalla
[Adrettomdt vektorit] -valintaruutu tai poistamalla sen valinta.

. Jos et kayta [Adrettomdt vektorit] -valintaa, aseta vektoreiden pituus
valitsemalla [Viitejakso]-asetus. Vektorin pituus mitataan minuutteina ja se
nayttdd odotetun sijaintisi, kun valittu aika on kulunut.

- Nayta tai piilota etdisyysrenkaat aluksen ymparilld valitsemalla
[Etdisyysrenkaat]-valintaruutu tai poistamalla sen valinta.

- Nayta tai piilota vuorovesivektorigrafiikka valitsemalla [Vuorovesi]-
valintaruutu tai poistamalla sen valinta.

- Nayta tai piilota tuulivektorigrafiikka valitsemalla [Tuuli]-valintaruutu tai
poistamalla sen valinta.

- Nayta tai piilota leikkarigrafiikat valitsemalla [Leikkarit]-valintaruutu tai
poistamalla sen valinta. Leikkarit-valinta on kaytettavissa vain, kun
monitoimindyttoon on maaritetty aluksen kayttotavaksi [Purjehdus].

|
Huom:

Saatilassa ja Fish mapping -tilassa ainoa kaytettavissa oleva valinta on
[Aloita jalki] / [Pysdytd jalki].

Karttatilakohtaiset toiminnot

Karttatilasta riippuen jotkin asetukset ovat oletusarvoisesti kaytossa:
« Vuorovesitila — Ohjaussuunta, COG ja Vuorovesi.

« Ankkurointitila — COG, Vuorovesi ja Tuuli.

« Kilpatila — Ohjaussuunta, COG, Vuorovesi, Tuuli ja Leikkarit.

« Navigointitila — Leikkarit, kun monitoiminayttdon on maaritetty aluksen
kayttotavaksi [Purjehdus].

Aluksen tiedot -asetuksen muutokset tallennetaan jokaiselle karttatilalle
senhetkiseen karttasovelluksen esiintymaan.

Karttasovellus — yleista

Karttakohteiden valinta ja tiedot
Kartalta voi valita karttakohteita ja tarkastella niiden tietoja.
Kun valitset kohteen, kursori muuttuu kohdekursoriksi.

Kursoritietoruudut kaytéssa

Depth —

2419

Wreck

® Category of wreck: wreck showing
any portion of hull or
superstructure

Value of sounding: -1.6ft

Water level effect: covers and
uncovers

Rng: 1.34nm Brg: 083°T

— [ 4

¢ - *i ' i1/2nm
/ .
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Jos Kursoritietoruudut-asetus on kaytossa, kohteita valittaessa naytetaan
tietoikkuna. Valitsemalla tietoikkunan voit avata koko nayton tietosivun.

[Kursoritietoruudut]-asetuksen voi valita lisdasetusvalilehdelta: [Valikko >
Asetukset > Lisdasetukset > Kursoritietoruudut:]
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Taydet karttatiedot Kerrokset

Kerrokset ovat lisatietondkymia, joita voi lisata (kerrostaa)
karttasovelluksessa. Kerrosten tyyppeja ovat mm. ilmakuvat, AlS-kohteet,
tutkakuvat, etdisyysrenkaat, vuorovesikayrat, saatutkatiedot ja joukkotuotettu

sisalto.

Kohteen painaminen pitkdaan avaa kohteen pikavalikon.

Valitsemalla [Karttatiedot] naet karttatietosivun.

Karttakerrosten asetukset ovat Kerrokset-valilehdellad karttasovelluksen
Asetukset-valikossa: [Valikko > Asetukset > Kerrokset].
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Nakyma ja liike

Nakyma ja liike -valilehdelld voit maarittdd, miten kartta ndytetdan suhteessa
alukseen.

Kartan liike

Kartan liike maarad, miten kartta ja alus esitetadn aluksen pitdmiseksi naytolla
aluksen liikkuessa.

Kartan suuntaus

Kartan suuntaus maaraa, kohdistetaanko kartta alukseen, reittiin vai
pohjoiseen.

Aluksen sijainti

Aluksen sijaintia s&datamalld voit suurentaa tai pienentaa aluksen edelld
nakyvaa aluetta.

Tahdista nakyma muiden karttojen kanssa
Kaikkien tatd asetusta kayttavien karttojen suunta ja sijainti tahdistetaan.

Kameraseuranta

Kun jarjestelm&an on liitetty yhteensopiva panoroiva/kallistuva lampdkamera,
voit seurata kohteita tai kohdistaa kameran tiettyyn kohteeseen tai alueeseen.

Kameraseurannalle on kaytettavissa kaksi valintaa:

Karttasovellus — yleista

+ [Kohdista kamera ténne] — Kohdistaa kameran tiettyyn pisteeseen
naytdssa. Kamera pysyy kohdistettuna tahan alueeseen oman aluksen
kurssista riippumatta.

« [Seuraa kameralla] — Seuraa valittua kohdetta oman aluksen tai kohteen
kurssista riippumatta.

Kameran seurantavalinnat ovat kaytettavissa kontekstivalikosta kartta- ja
tutkasovelluksissa: [Kontekstivalikko > lisdvaihtoehtoja > Kohdista kamera
tdnne] tai [Kontekstivalikko > lisGvaihtoehtoja > Seuraa kameralla].

Automaattinen seuranta

Voit kdyttad kamerasovelluksen asetuksia automaattisen seurannan
maarittamiseen AIS-, tutka- ja MOB-kohteille: [Kamerasovellus > Valikko >
Asetukset > Kameran liike > AUTOSEURANTA]

9.3 Kartografian esittely

Karttasovellus siséaltaa perustason maailmankartan. Jos haluat kayttaa
karttasovellusta navigointitarkoituksiin, tarvitset yhteensopivat ja
yksityiskohtaiset elektroniset navigointikartat (ENC) tai rasterinavigointikartat
(RNC).

- Rasterinavigointikartta (RNC) — Rasterikartta on paperikartan digitaalinen
kopio, ja siksi sen tiedot rajoittuvat vastaavan paperikartan tarjoamiin
tietoihin.

+ Elektroninen navigointikartta (ENC) — ENC-kartat ovat vektoripohjaisia
karttoja ja sisaltavat tietoja, joita paperi- tai rasterikartoissa ei ole.
Vektorikartoissa kohteita ja ominaisuuksia voi valita ja niistd voi saada
tietoja, jotka eivat muutoin olisi helposti saatavilla. Karttakohteita ja
-ominaisuuksia voi myos ottaa kdyttoon ja poistaa kaytosta tai mukauttaa.

|
Huom:

- Karttojen yksityiskohtien taso ja kaytettdavissa olevat ominaisuudet
vaihtelevat toimittajan, karttatyypin, tilauksen tason ja maantieteellisen
sijainnin mukaan. Tarkista ennen karttojen ostamista toimittajan
verkkosivuilta, kuinka yksityiskohtaisia ostettavat kartat ovat.

. Tassa oppaassa mainittuja karttojen yksityiskohtaisuuteen ja asetuksiin
littyvia tietoja on pidettava vain ohjeellisina, silla niiden mahdolliset
muutokset eivat ole Raymarinen hallinnassa.
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Karttasovelluksen kantaman mittakaava vaikuttaa ndytossa naytettavien
tietojen tasoon. Yleisesti ottaen pienemmilld kantamilla on enemman
tietoja saatavilla. Kartan mittakaava ilmaistaan mittakaavailmaisimen avulla.
Naytettdva arvo on etaisyys, jota mittakaavan viiva kuvaa ndytossa.

Voit poistaa ja asentaa karttakortin koska tahansa. Monitoimindytto tunnistaa
automaattisesti yhteensopivat karttakortit ja sinulta kysytaan, haluatko
vaihtaa nykyista valintaa.

Lisatietoja karttakortin valinnasta: Kartografia-asetusvalikko

Eri kartografiatyyppeja voi tarkastella samaan aikaan sovellussivulla, joka
sisaltaa useita karttasovelluksen esiintymia.

Kayttoehtosopimukset (EULA:t)

Kolmansien osapuolten elektronisten karttojen kayttéehtosopimukset ovat
saatavilla seuraavien linkkien kautta:

- LightHouse-kartat: — LightHouse Navigation Charts EULA 84231-3-EN.pdf
- Navionics-kartat: https://www.navionics.com/usa/la

« CMAP-kartat: https://www.c-map.com/legal/terms-and-conditions-eula

Tuetut kartografiatoimittajat

Monitoimindyttosi tukee alla lueteltujen toimittajien kartografioita.

Seuraavan sukupolven LightHouse™-kartat

Kaytosta poistuneet LightHousen™ vektori-, rasteri- ja NC2-kartat
Salatut S-63-kartat

Navionics-kartat

C-Map

Loydat luettelon uusimmista LightHouse™-kartoista Raymarinen verkkosivuilta
osoitteesta www.raymarine.com/marine-charts/
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Voit tarkistaa talla hetkella tuetut Navionics-karttakortit osoitteesta
www.navionics.com tai www.navionics.it.

Talla hetkelld tuetut C-MAP®-kartat naet osoitteesta www.c-map.com

Kolmannen osapuolen rasterikartat

Alla on lueteltu tuetut kolmannen osapuolen toimittajien rasterinavigoin-
tikartat.

|
Huom:

Rasterikartat luodaan skannaamalla paperikarttoja, jolloin paperikartan
jokainen segmentti muunnetaan digitaaliseksi kuvaksi. Rasterikartoissa
olevat yksityiskohdat rajoittuvat alkuperaisissa paperikartoissa oleviin
tietoihin. Rasterikartoissa ei ole dynaamista sisaltod, jota vektoripohjaisissa
elektronisissa kartoissa tyypillisesti on.

« Standard mapping — Vain Yhdysvallat. (Lisatietoja: https://www.stan-
dardmap.com/)

+ CMOR Mapping — Vain Yhdysvallat. (Lisatietoja: https://www.cmormap-
ping.com/)

« Strike Lines -kartat — Vain Yhdysvallat. (Lisatietoja: https://strikelines.com/)

- Imray — (Lisatietoja: https://www.imray.com/

|
Huom:

Kysy neuvoa karttatoimittajalta, jos tarvitset apua naiden karttojen kaytossa.

Huomautus: Kartta- ja muistikorttien hoito

Noudata alla olevia ohjeita vélttaaksesi kartta- ja muistikorttien
peruuttamattoman vahingoittumisen ja/tai tietojen
menetyksen:

- Varmista, etta kartta- ja muistikortit on asennettu oikein
pain. ALA yritd pakottaa karttakorttia paikoilleen.

. ALA yrita poistaa kartta- tai muistikorttia paikoiltaan
kayttamalla mitddn metallisia tydkaluja, kuten ruuvimeisselia
tai pihteja.

» Noudata aina oikeaa toimintatapaa muistikorttia poistaessasi

ennen kuin irrotat kartta- tai muistikortin kortinlukijasta.



https://raymarine.app.box.com/s/4ym4b86q9snvlgh9xukz78tk6sl3vfxz/file/848074222968
https://www.navionics.com/usa/la
https://www.c-map.com/legal/terms-and-conditions-eula
https://www.raymarine.com/marine-charts/
https://www.navionics.com/
http://www.navionics.it/
https://www.c-map.com/home/
https://www.standardmap.com/
https://www.standardmap.com/
https://www.cmormapping.com/
https://www.cmormapping.com/
https://strikelines.com/
https://www.imray.com/

9.4 LightHouse-kartat

LightHouse™-kartat ovat Raymarinen elektronisia navigointikarttoja.
LightHouse™-karttoihin voi hankkia premium-tilauksen, joka lisd& niihin uusia
ja parannettuja ominaisuuksia.

|
Huom:

Vanhat vektori-, rasteri- ja NC2-LightHouse™-kartat on poistettu kaytosta
eika niitd enaa voi ladata tai paivittaa.

Uusiin LightHouse™-karttoihin sisaltyy maksuton yhden vuoden LightHouse™
Premium -tilaus. Premium-tilaus tuo kayttoon tietoa tarjoavat kiinnostavat
kohteet (POI), korkearesoluutioiset ilmakuvakerrokset ja sdannolliset
karttapadivitykset. Kun maksuton tilaus paattyy, premium-ominaisuudet voi
sdilyttdd maksamalla vuosittaisen maksun.

LightHouse™-karttoja voi ostaa Raymarine-jalleenmyyjilté joko esiladattuna
karttana tai tyhjana karttakorttina, joka siséltda Chart storessa lunastettavan
kupongin.

Lisatietoja saatavilla olevista alueista ja uusimmista ominaisuuksista saat
LightHouse™ Chart Storesta: https://chartstore.raymarine.com/lighthouse-
charts

LightHouse Chart Store

LightHouse™-karttoja voi ostaa LightHouse™ Chart Storesta, jota voi kayttaa
tietokoneella (PC) tai mobiililaitteella Raymarine-sovelluksen kautta.

Sinulla taytyy olla Chart Store -tili ja sinun taytyy kirjautua tilille ennen kuin
voit ostaa karttoja Chart Storesta. Tilin voi luoda tarvittaessa maksuprosessin
yhteydessa.

Chart Storeen paasee seuraavan linkin kautta: https://chartstore.rayma-
rine.com/lighthouse-charts

Karttasovellus — yleista

Esiladatut LightHouse-karttakortit

LightHouse™-kartat ovat saatavilla myds esiladattuina MicroSD-kortille. Aseta
vain kortti monitoimindytdn kortinlukijaan ja aloita kaytto.

|
Huom:

Uusia alueita lisataan jatkuvasti, tarkista uusimmat saatavilla olevat alueet
paikalliselta Raymarine-jalleenmyyjalta.

+ R70794 — Esiladatut LightHouse™-kartat, Pohjois-Amerikka.

« R70794-AUS — Esiladatut LightHouse™-kartat, Australia.

+ R70794-DEN — Esiladatut LightHouse™-kartat, Pohjois-Tanska.
+ R70794-FIN — Esiladatut LightHouse™-kartat, Suomi.

« R70794-FRA — Esiladatut LightHouse™-kartat, Ranska.

+ R70794-GER — Esiladatut LightHouse™-kartat, Saksa.

+ R70794-IGB — Esiladatut LightHouse™-kartat, Irlanti ja Iso-Britannia.
93


https://chartstore.raymarine.com/lighthouse-charts
https://chartstore.raymarine.com/lighthouse-charts
https://chartstore.raymarine.com/lighthouse-charts
https://chartstore.raymarine.com/lighthouse-charts

+ R70794-ITA — Esiladatut LightHouse™-kartat, Italia.

+ R70794-NED — Esiladatut LightHouse™-kartat, Alankomaat.
+ R70794-NOR — Esiladatut LightHouse™-kartat, Norja.

+ R70794-SWE — Esiladatut LightHouse™-kartat, Ruotsi.

+ R70795 — Tyhja 32 Gt:n karttalatauskortti ja kuponkikoodi mink& tahansa
kahden alueen lataamiseen.

+ R70838 — Tyhja 32 Gt:n MicroSD-kortti LightHouse™-kartoille.

Karttojen lunastuskuponki
Jos ostit karttalatauskortin ja kuponkikoodin, kuponki lunastetaan
LightHouse™ Chart Storessa.

1. Siirry LightHouse™ Chart Storeen: https://chartstore.raymarine.com/light-
house-charts

Napsauta [Lunasta].

Luo uusi tili tai kirjaudu jo luodulle tilille.

Syo6td kuponkikoodisi ja valitse [Ldhetd].

Valitse [NéGytd kartat] kupongin hyvaksyntasivulta.
Valitse haluamasi alue.

Jos kuponkiisi sisdltyy toinenkin alue, napsauta kohtaa [Pick 2nd chart]
(Valitse toinen kartta) ja valitse toinen alueesi.

8. Valitse [Done] (Valmis).

Valitsemasi alue tai alueet ovat nyt saatavilla [MY CHARTS] (OMAT
KARTAT) -osiossa.

NO oA WwN

Karttojen lataaminen My Charts (Omat kartat) -osiosta
Lunastuksen jalkeen kartat voi ladata LightHouse™ Chart Storen My Charts
(Omat kartat) -alueelta.

Kirjaudu sisaan tilillesi.

Siirry [MY CHARTS] (OMAT KARTAT) -osioon.

Laajenna haluamasi alueen tai alueiden latausvalinnat.

Jos paivityksid on saatavilla, valitse [Get latest data] (Hae uusimmat
tiedot).

5. Jos sinulla on voimassa oleva Premium-tilaus, lisda [Kadut ja POI-kohteet]
ja [Satelliittikuvat], jotka haluat sisallyttaa lataukseen.

AwN e
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Jos lisédt [Kadut ja POI-kohteet] ja [Satelliittikuvat], voit luoda enintddén
viisi alueruutua kullekin ominaisuudelle ostettua aluetta kohden.
Noudata néytdn ohjeita kattavuusalueiden mdédrittdmisessd.

o

Valitse [Lataal].

Jos sinulla on enemman kuin yksi alue, voit ryhmittdd ne yhteen
valitsemalla sopivan ryhmittelyasetuksen.

~N

Ryhmittely pienentdd latauksen kokoa, kun ryhmittelet yhteen enintdén
kolme aluetta samasta maanosasta.

8. Tarkista SD-kortin vaatimukset.

Tarkeaa:

Raymarinen jalleenmyyjaltad ostettu tyhja kortti on valmiiksi oikeassa
muodossa.

9. Valitse [JATKA].
10. Tarkista yksilollinen tunnustiedosto.

Tarkeaa:

Raymarinen jalleenmyyjalta ostettu tyhja kortti sisaltad valmiiksi yksilollisen
tunnustiedoston.

11. Valitse [JATKA].
12. Tarkista "LightHouse_charts"-kansio

Tarkeaa:

Raymarinen jalleenmyyjalta ostettu tyhja kortti sisaltaa valmiiksi
"LightHouse_ charts"-kansion.

13. Valitse [JATKA].

14. Valitse [Etsi tiedosto selaamalla] ja etsi Lighthouse_id.txt-tiedosto
karttakortin juurihakemistosta.

15. Valitse [JATKA].
Latauspaketti valmistellaan nyt ja ladataan tietokoneeseesi.
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|
Huom:

- Tiedostojen koosta ja yhteyden nopeudesta riippuen paketin valmistelu
ja lataus saattaa kestda jonkin aikaa. Valitse [receive email notification]
(s8hkoposti-ilmoitus), jos haluat saada sahkopostiviestin, kun paketti on
valmis ladattavaksi.

- Jos lataus ei ala automaattisesti, kun paketti on valmisteltu, valitse
[Lataa].

16. Etsi ladattu tiedosto ja kopioi se Lighthouse_charts-kansioon SD-kortille.
|
Tarkeaa:

Varmista, ettd kansiossa on vain yksi tiedosto.

17. Nyt voit asettaa muistikortin monitoiminayttoon.

9.5 Salatut S-63-kartat

S-63 on International Hydrographic Organization (IHO) -organisaation
kehittdama standardi elektronisten navigointikarttojen (ENC) tietojen
salaamiseen, suojaukseen ja pakkaukseen. Kun monitoimindyttdodsi on
maaritetty voimassa oleva S-63-aktivointitiedosto, monitoiminaytto pystyy
kayttamaan salattuja S-63-karttoja.

Salattujen S-63-karttojen kayton etuja:

» Karttatietojen todenmukaisuus on taattu.

+ S&anndlliset paivitykset.

Lisatietoja salatuista S-63-kartoista: https://iho.int/en/

Salattujen S-63-karttojen asennusprosessi

Toisin kuin muiden toimittajien elektroniset kartografiat, salatut S-63-kartat

vaativat asennusprosessin.
______________________________________________________________________________________________________________|]
Huom:

Suositeltuun asennusprosessiin tarvitaan enintaan kolme muistikorttia,
ja monitoimindytdssa taytyy olla kdytettavissa enemman kuin yksi
korttipaikka. Monitoiminaytoissa, joissa on vain yksi sisdinen kortinlukija,
tarvitaan ulkoinen kortinlukija, kuten RCR-SDUSB tai RCR-2.

Karttasovellus — yleista

1. Aktivoi monitoiminayton laitteisto. Katso:
p.95 — Monitoimindyton S-63-aktivointitiedoston hankkiminen

2. Kopioi kayttolupatiedosto(t) monitoimindytosta. Katso:
p.96 — Kayttolupatiedosto(je)n kopiointi muistikortille

3. Osta ja lataa karttoja (edellyttaa kayttolupatiedostoa). Katso:
p.96 — Salattujen S-63-karttojen ostaminen

4. Asenna perussolutiedostot ja solun kayttdlupatiedosto. Katso:
p.97 — Perussolujen ja solujen kayttélupien asennus

5. Asenna kumulatiiviset paivitystiedostot sekd uusien
solujen kayttdlupatiedosto, jos sait sellaisen. Katso:
p.98 — Kumulatiivisten paivitysten asentaminen

Tarkeaa:

« Muistikortin, jolle kartat asennetaan, on oltava monitoimindyton
kortinlukijassa, jotta asennettuja karttoja voi kayttaa.

« Asennuksen jalkeen perussolut ja kumulatiiviset paivitykset sisaltavat
muistikortit on suositeltavaa sdilyttaa aluksella, jotta ne on tarvittaessa
helppo asentaa uudelleen.

Monitoimindyton S-63-aktivointitiedoston hankkiminen

Monitoimindytt6on on asennettava S-63-aktivointitiedosto, jotta salattuja
S-63-karttoja voidaan katsella ja kdyttaa monitoiminaytolld. Jos
monitoimindyton S-63-aktivointitiedostoa ei asenneta, S-63-karttavalikoima ja
siihen liittyvat asetukset eivat ole kdytettavissa.

Huom:

Monitoimindyton S-63-aktivointitiedosto taytyy olla jokaisessa
monitoimindytossa, jolla halutaan katsella salattuja S-63-karttoja. Salattuja
S-63-karttoja ei jaeta muille samassa verkossa oleville monitoiminaytdille.

1. Tunnista monitoimindyttdsi tuotenimi, tuotenumero ja sarjanumero.

Loyddt tarvittavat tiedot [Aloitus]-vdlilehdeltd Asetukset-valikosta:
[Kotisivu > Asetukset > Aloitus], tai tuotteen tarrasta.
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Esimerkki

« A — Tuotenimi
« B — Tuotenumero
- C — Sarjanumero

2. Ota yhteytta Raymarine-jadlleenmyyjaan tai Raymarinen tekniseen
tukeen ja ilmoita edelld mainitut tiedot saadaksesi monitoimindyton
S-63-aktivointitiedoston.

Sinulle 1&hetetdan juuri omalle monitoiminaytollesi maaritetty

S-63-aktivointitiedosto.

Kopioi saamasi tiedosto tyhjalle MicroSD-kortille.

4. Aseta MicroSD-muistikortti monitoiminayttosi korttipaikkaan.
Muutaman sekunnin kuluttua monitoiminayttdé tunnistaa ja asentaa
tiedoston. Nayttoon tulee ilmoitus, kun asennus on valmis.

Taman jalkeen voit valita monitoimindytossa salattuja S-63-karttoja ja

katsella niitd karttasovelluksessa. Myds karttoihin liittyvat asetukset ovat

kaytettavissa.

w

Jarjestelman hallinnoijan sertifikaatti

Salatuilla S-63-kartoilla taytyy olla voimassa oleva jarjestelman hallinnoijan
(Scheme Administrator, SA) sertifikaatti. Voimassa oleva SA-sertifikaatti
toimitetaan LightHouse™ 3- ja LightHouse™ 4 -kayttdjarjestelmien mukana.
SA-sertifikaatti tulee kdyttoon, kun monitoimindyton S-63-aktivointitiedosto
asennetaan monitoiminayttoon.

Asennettu SA-sertifikaatti on voimassa ennalta maéaritetyn ajan, minka jalkeen
se vanhenee. IHO voi myds myontda uuden sertifikaatin turvallisuussyista.
Kun SA-sertifikaatti vanhenee, monitoiminaytdssa naytetaan SSE-22-ilmoitus
ja SA-sertifikaatti taytyy pdivittdd, ennen kuin voit paivittaa tai ostaa uusia
salattuja S-63-karttoja.
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Jos jarjestelman hallinnoija myodntaa uuden sertifikaatin, monitoimindytossa
naytetaan SSE-O6-ilmoitus ja SA-sertifikaatti taytyy paivittdd, ennen kuin voit
paivittaa tai ostaa uusia salattuja S-63-karttoja.

Paivitetyn SA-sertifikaatin saa IHO:n sivustosta: https://iho.int/en/. Talla
hetkelld saatavilla seuraavalta sivulta: https://iho.int/en/enc-data-protection

Voit korvata monitoiminayttdon asennetun SA-sertifikaatin
SA-sertifikaatti-védlilehden kautta: [Karttasovellus > Valikko > Asetukset
> Kartografia > S-63-asetukset > SA-suojaussertifikaatti > Pdivitd
SA-suojaussertifikaatti].

Kayttolupatiedosto(je)n kopiointi muistikortille

Ostettaessa salattuja S-63-karttoja myyja tarvitsee niiden monitoiminayttojen
kayttolupatiedostot, joissa karttoja halutaan kayttaa.

1. Aseta MicroSD-muistikortti monitoiminayton kortinlukijaan.

2. Avaa [Kartografia]-asetusvalilehti karttasovelluksessa: [Karttasovellus >
Valikko > Asetukset > Kartografia].

Valitse [S-63-asetukset].

Valitse [Kdyttdlupa]-vélilehti.

Valitse [Tallenna kdyttoluvat tiedostoon].

Valitse korttipaikka, johon asetit muistikortin.

Valitse [OK] vahvistusikkunassa.

Poista muistikortti turvallisesti ndytosta pikavalintasivun kautta valitsemalla
[Poista SD-kortti].

S-63-kayttolupatiedosto taytyy lahettdd kartan myyjélle ostoprosessin aikana.

©NO U AW

Salattujen S-63-karttojen ostaminen

Alla kuvattu prosessi on ostotapahtuman tavallinen kulku. Kunkin myyjan
prosessi voi kuitenkin olla hieman erilainen.

1. Luo tili myyjan sivustoon.

2. Kirjaudu sisaan tilillesi.

3. Valitse kartta-alueet, jotka haluat ostaa.

4

Lahetd monitoiminayttosi kayttolupatiedosto karttamyyjalle (taméa saattaa
olla osa maksuprosessia).

Lataa solujen kayttolupatiedosto.
Lataa perussolutiedosto (taméa on tyypillisesti pakattu zip-tiedosto).

7. Lataa kumulatiivinen paivitystiedosto (tdma on tyypillisesti pakattu
zip-tiedosto).

o o
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Tarkeaa:

Salatut S-63-kartat lukitaan karttamyyjalle toimittamassasi
kayttolupatiedostossa maaritettyyn monitoiminayttéon. Jos olet ostanut
karttoja useisiin monitoiminayttoihin (eli toimitit useamman monitoiminayton
kayttolupatiedostot), sinun taytyy varmistaa, ettd jaat saamasi solujen
kayttolupatiedostot oikeisiin monitoiminayttdihin.

Perussolujen ja solujen kayttolupien asennus

Kun ostetaan salattuja S-63-karttoja ensimmaista kertaa tai tehdaan
sdanndllista paivitysta, perussolut ja niiden kayttdluvat taytyy asentaa, ennen
kuin niitd voi kayttaa. Perussolutiedostot sisaltavat kartografiatiedot ja solujen
kayttolupia kaytetdan perussolutiedostojen kayton sallimiseen.

Tavallisesti perussolutiedostot ja niihin liittyvat kayttoluvat paivitetdan kaksi
kertaa vuodessa.

Huom:

« Perussolutiedostot ja solujen kayttdlupatiedosto on asennettava ennen
saatavilla olevia kumulatiivisia paivitystiedostoja.

« Perussolutiedostot, kumulatiiviset paivitystiedostot ja asennetut
karttatiedostot on suositeltavaa tallentaa kaikki erillisille muistikorteille,
esim. seuraavasti:

— Kortti 1= Perussolutiedostot ja solun kayttolupatiedosto.

— Kortti 2 = Kumulatiiviset paivitystiedostot ja tarvittaessa solun
kayttolupatiedosto.

— Kortti 3 = Asennetut kartat (sijainti, johon perussolutiedostot, solujen
kayttolupatiedostot ja kumulatiiviset paivitystiedostot asennetaan).

|
Huom:

Jos saat SSE-viesteja perussoluasennuksen aikana, jatka suorittamalla
kumulatiivisen pdivityksen asennus. Taman pitaisi korjata virheet. Jos
virheitd ilmenee vield kumulatiivisen paivityksen asennuksen jalkeen,

pyyda apua Raymarinen tuotetuesta.

1. Pura ladattu perussolutiedosto kdayttamalla tietokoneesi
zip-purkuohjelman Pura kaikki -valintaa.

Karttasovellus — yleista

Tadmd takaa, ettd perussolutiedostot luodaan samannimiseen kansioon,
Jjossa ne ovat alkuperdisessd zip-tiedostossa.

2. Kopioi kansio ja sen koko siséltdé muistikortin juurihakemistoon.

3. Kopioi saamasi solujen kayttolupatiedosto saman muistikortin
juurihakemistoon.

4. Aseta muistikortti monitoiminayttdsi kortinlukijaan.

5. Avaa karttasovelluksen [Kartografia]-valilehti: [Karttasovellus > Valikko
> Asetukset > Kartografia].

6. Valitse [Pdivitd S-63-kartat].

7. Valitse kortinlukija, jossa perussolutiedostot ja solujen kdyttélupatiedosto
sijaitsevat.

Kortilta etsitéddn sallittuja tiedostoja ja kéyttdlupia. Tadmd voi kestdd
hetken. Kun prosessi on valmis, néytetddn luettelo kéytettdvissd olevista
karttasoluista.

8. Valitse [Valitse kaikki] tai valitse yksittaisia soluja.
9. Asenna kaikki perussolut valitsemalla [Pdivitd valitut kartat].
10. Valitse korttipaikka, jonka kortille haluat asentaa tiedostot.

|
Tarkeaa:

Perussolutiedostojen ja kumulatiivisten paivitystiedostojen asennukseen
ja paivitykseen TAYTYY kayttdaa samaa karttojen asennuskorttia ja
korttipaikkaa.

11. Odota, ettd asennus valmistuu.
Perussolujen asennuksen aikana ndéet edistymispalkin.

12. Valitse [OK], kun saat ilmoituksen onnistuneesta tuonnista.

|
Huom:

Asennusprosessi luo ja tallentaa karttatiedot muistikortille kahteen
kansioon: "senc" ja "seapilot". Naiden kansioiden tai niiden sisaltamien
tietojen korvaaminen, poisto tai muokkaaminen tekee kartoista
kayttokelvottomia.
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Kumulatiivisten paivitysten asentaminen

Salattuja S-63-karttoja ensimmaista kertaa ostettaessa tai sdannollista
paivitysta tehtdessa taytyy asentaa kumulatiiviset paivitykset. Kumulatiiviset
paivitystiedostot sisdltavat paivitettyja kartografiatietoja.

Tavallisesti kumulatiiviset paivitystiedostot tulevat saataville myyjan

web-palvelimelle kahden viikon vilein.
]
Huom:

« Kumulatiiviset paivitystiedostot asennetaan perussolutiedostojen
jalkeen.

« Jos saat uuden solujen kayttooikeustiedoston, se taytyy asentaa
kumulatiivisen pdivityksen mukana.

« Perussolutiedostot, kumulatiiviset paivitystiedostot ja asennetut
karttatiedostot on suositeltavaa tallentaa kaikki erillisille muistikorteille,
esim. seuraavasti:

— Kortti 1= Perussolu ja solun kayttdlupatiedosto.

— Kortti 2 = Kumulatiiviset paivitystiedostot ja tarvittaessa uusi solun
kayttolupatiedosto.

— Kortti 3 = Asennetut kartat (sijainti, johon perussolutiedostot, solujen
kayttolupatiedostot ja kumulatiiviset paivitystiedostot asennetaan).

|
Tarkeaa:

Jos karttamyyja ei toimita kumulatiivisia paivitystiedostoja, paivitykset on
asennettava erikseen ja julkaisupdivien mukaisessa jarjestyksessa.

1. Pura ladattu kumulatiivinen pdivitystiedosto kayttamalla tietokoneesi
zip-purkuohjelman Pura kaikki -valintaa.

Tadmda takaa, ettd kumulatiiviset pdivitystiedostot luodaan samannimiseen
kansioon, jossa ne ovat alkuperdisessd zip-tiedostossa.

2. Kopioi kansio ja sen koko sisaltd muistikortin juurihakemistoon.

3. Kopioi tarvittaessa saamasi uusi solun kayttélupatiedosto saman
muistikortin juurihakemistoon.

4. Aseta muistikortti monitoiminayttdsi kortinlukijaan.

5. Avaa karttasovelluksen [Kartografia]-valilehti: [Karttasovellus > Valikko
> Asetukset > Kartografia].
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Valitse [Pdivitd S-63-kartat].
Valitse kortinlukija, joka sisaltaa kumulatiiviset paivitystiedostot ja
tarvittaessa uuden solun kayttdlupatiedoston.

~N

Kortilta etsitddn pdivityksid. Tamdé voi kestdd hetken. Kun prosessi on
valmis, ndytetddn tdydellinen luettelo asennetuista perussoluista, ja
solut, joille on saatavilla pdivityksid, valitaan automaattisesti.

o

Asenna kaikki perussolut valitsemalla [Pdivitd valitut kartat].
Valitse korttipaikka, jonka kortille haluat asentaa tiedostot.

|
Tarkeaa:

©

Perussolutiedostojen ja kumulatiivisten paivitystiedostojen asennukseen
ja paivitykseen TAYTYY kayttdd samaa karttojen asennuskorttia ja
korttipaikkaa.

10. Odota, ettd asennus valmistuu.
Perussolujen asennuksen aikana ndet edistymispalkin.

11. Valitse [OK], kun saat ilmoituksen onnistuneesta tuonnista.

|
Huom:

Asennusprosessi luo ja tallentaa karttatiedot asennettujen karttojen
muistikortille kahteen kansioon: "senc" ja "seapilot". Naiden kansioiden tai
niiden sisaltamien tietojen korvaaminen, poisto tai muokkaaminen tekee
kartoista kayttokelvottomia.

|
Huom:

Jos virheitd ilmenee vielda kumulatiivisen paivityksen tiedostojen
asennuksen jalkeen, pyyda apua Raymarinen tuotetuesta.

Varoitus: Vanhentuneet salatut S-63-kartat

Salatut S-63-kartat vanhentuvat maaratyn ajanjakson kuluttua.
Vanhentuneita karttoja ei saa kayttda navigointiin. Sinulle
ilmoitetaan ndytollda vanhentumisesta. Kartat taytyy paivittaa
ennen kuin niitd voi kayttaa navigointiin.




Salattujen S-63-karttojen asetukset

Kun monitoimindytdn S-63-aktivointitiedosto on asennettu,
salattuihin S-63-karttoihin liittyvat asetukset ovat kaytettavissa
Kartografia-asetusvalilehdella.

« [Pdivitd S-63-kartat] — Tata valintaa kaytetdan ostamiesi salattujen
S-63-karttojen tietojen purkamiseen, jotta ne voidaan nayttaa
monitoiminaytdssa.

« [Ndytd asennetut S-63-kartat] — Nayttaa taulukon kaikista asennetuista
karttasoluista.

+ [S63-asetukset] — Avaa seuraavat S-63-karttojen asetukset:
— [SD-kortti] — Valitse ulkoinen tallennussijainti, johon kartat asennetaan.
— [Kéyttolupa] —Katsele kayttodlupia ja tallenna ne tiedostoon.

— [SA-suojaussertifikaatti] — Katsele asennettua SA-sertifikaattia ja paivita
se.

9.6 Navigointi

Reittipisteen sijoittaminen

Esimerkki — reittipisteen sijoittaminen karttasovelluksessa

1. Paina haluttua sijaintia pitkaan ja valitse kohdevalikosta [Sijoita reittipiste].

2. Valitse [Muokkaa] muokataksesi reittipisteen tietoja, [Mene]
navigoidaksesi reittipisteeseen tai [OK] palataksesi normaalitilaan.

Karttasovellus — yleista

Voit asettaa reittipisteen aluksesi nykyiseen sijaintiin
painamalla Reittipiste/MOB-kuvaketta tai fyysista
painiketta.

()
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Voit my06s luoda reittipisteen tiettyyn paikkaan/koordinaatteihin. Lisatietoja:

Reittipisteen sijoittaminen tiettyyn kohtaan leveys- ja pituusasteilla
Jos aluksen kayttotavaksi on valittu pelastusyksikkd, voit myods luoda

reittipisteen tietyn etdisyyden ja suuntiman pdahan maaritetysta sijainnista.

Lisatietoja: Reittipiste etdisyyden ja suuntiman paassa sijainnista

Mitta

Mittatoiminnolla voi mitata etaisyyksia aluksesta tai kahden pisteen valisia
etdisyyksia.

Mittatoiminto on kaytettavissa kartan kontekstivalikosta: [Kontekstivalikko
> lisdvaihtoehtoja > Mitta].

1. Pisteesta pisteeseen -mittaviivain.
2. Aluksesta pisteeseen -mittaviivain.
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Voit luoda ja nayttdad useita mittaviivaimia samaan aikaan.

Reittipisteeseen tai kiinnostavaan kohteeseen navigointi

Mene-toiminnolla voit siirtya reittipisteeseen tai tiettyyn sijaintiin.

1. Paina reittipistetta tai kiinnostavaa kohdetta pitkdan ja valitse [Mene]
kontekstivalikosta.

Voit pysdyttdd [Mene]-toiminnon milloin tahansa painamalla pitkéddén
mitd tahansa kohtaa karttasovelluksessa ja valitsemalla [Pysdytd] tai
kdynnistdmdlld uuden [Mene]-toiminnon.

2. Karttasovellus aloittaa navigoinnin, kytke autopilotti kayttoon fyysisesti,
jos tarpeen.

3. Kuulet halytyksen, kun saavut reittipisteeseen.

Voit kdynnistda Mene-toiminnon myos [Mene]-valikosta: [Valikko > Mene >
Reittipiste] tai [Valikko > Mene > Lat/long].

Lisatietoja reittipisteista ja reittipisteiden hallinnasta: Luku 8 Reittipisteet,
reitit ja jaljet
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Kurssistapoikkeamisvirheen (XTE, Cross Track Error)
nollaus

Kurssistapoikkeamisvirhe (XTE) tapahtuu, kun todellinen reittisi eroaa
alkuperadisestd suunnitellusta reitistd. Kun nollaat XTE-virheen, kurssi luodaan
uudelleen suoraan nykyisesta sijainnistasi kohteeseen sen sijaan, etta
jatkettaisi alkuperaisen suunnitellun reitin seuraamista.

1. Valitse [Aloita XTE uudelleen] [Navigointi]-valikosta: [Valikko > Navigointi
> Aloita XTE uudelleen].

Reittien seuraaminen

Kun reitti on luotu tai tuotu monitoiminayttoon, sitd voi seurata.

Reittejad voi seurata aloitusreittipisteesta lopetusreittipisteeseen, tai voit
aloittaa reitin seuraamisen sen mista tahansa reittipisteestd. Reittien
suunnan voi myds kaantaa ja niiden reittipisteita voi talldoin seurata
kdanteisessa jarjestyksessa (eli alkuperaisestad lopetusreittipisteesta
aloitusreittipisteeseen).

Reitin seuraaminen alusta

Voit aloittaa aktiivisen navigoinnin / seurata reittia sen aloitusreittipisteesta
seuraavien vaiheiden mukaisesti.



Kun reitti on nakyvissad karttasovelluksessa:

1. Valitse mika tahansa seurattavan reitin reittipiste tai legi (viiva reitin
reittipisteiden valilld) ja paina sita pitkaan.

Nayttoon tulee reittipisteen tai reitin kontekstivalikko.
2. Valitse kontekstivalikosta [Seuraa reittid] (kohta A yll&).

Jos valitsit reittipisteen reitin legin sijaan, sinun tdytyy ensin valita
[lisévaihtoehtoja] (kohta B yliG) nGhdcéksesi [Seuraa reittid] -valinnan.

3. Jos valitsit aloitusreittipisteen, aktiivinen navigointi alkaa, muussa
tapauksessa valitse Seuraa reittia -valintaikkunasta [Aloituksesta] (kohta
C ylla).

|
Huom:

« Jos haluat k&antaa reitin suunnan, valitse [Vaihda reitin suunta]
-valintaruutu (kohta D ylld) ennen kuin valitset kohdan [Aloituksestaj.

« Jos reittipiste kuuluu useampaan kuin yhteen reittiin, ndytetaan
reittiluettelo, jotta voit valita, mita reittia haluat seurata.

- Voit aloittaa reitin seuraamisen myds reittiluettelosta. Katso:
p.79 — Reittien hallinta

Reitin seuraaminen seuraavasta reittipisteesta

Voit aloittaa aktiivisen navigoinnin / seurata reittid mista tahansa reitin
reittipisteesta seuraavien vaiheiden mukaisesti.
Kun reitti on nakyvissa karttasovelluksessa:

1. Valitse mika tahansa seurattavan reitin reittipiste (paitsi aloitusreittipiste)
tai legi (viiva reitin reittipisteiden valilld) ja paina sita pitkaan.
Nayttoon tulee reittipisteen tai reitin kontekstivalikko.

2. Valitse kontekstivalikosta [Seuraa reijttid].

Jos valitsit reittipisteen reitin legin sijaan, sinun tdytyy ensin valita
[lisévaihtoehtoja] ndhddksesi [Seuraa reittid] -valinnan.

3. Valitse [Tdstd reittipisteestd]- tai [Seuraavasta reittipisteestd] -valinta
Seuraa reittiad -valintaikkunasta.

Karttasovellus — yleista

|
Huom:

- Jos haluat kdantaa reitin suunnan, valitse [Vaihda reitin suunta]
-valintaruutu.

« Jos reittipiste kuuluu useampaan kuin yhteen reittiin, ndytetaan
reittiluettelo, jotta voit valita, mita reittia haluat seurata.

- Voit aloittaa reitin seuraamisen myos mista tahansa reitilla
olevasta reittipisteesta reittisuunnitelmaluettelosta kasin. Katso:
p-79 — Reittien hallinta

Reitin korostus

Kun reitti on valittu tai sitd seurataan, se korostetaan naytossa.

- Seurattava reitti — Talld hetkelld seurattavan reitin nykyinen legi ja tulevat
legit korostetaan. Korostus on dynaaminen, eli se poistetaan jo kuljetuista
reittilegeista.

- Valittu reitti — Kun valitset nayto6lla reitin kursorilla, reitti korostetaan sen
erottamiseksi muista ndytolld mahdollisesti olevista reiteista.
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9.7 Syvyydet ja kayrat

Syvyyslukemat

Kartoilla naytettavia veden syvyysmittauksia sanotaan syvyyslukemiksi.
Tavallisesti syvyyslukemat naytetdan paa- ja alayksikding, joissa alayksikot
nakyvat pienempind ja alaindeksind, esim. seuraavasti: mittayksikoista
riippuen 1s on joko 1,5 metrid, 1 syli ja 5 jalkaa tai 1,5 jalkaa.

Rasterikartat

Rasterikartoilla syvyyslukemien mittayksikkd on aina sama. Syvyyslukemien
nayttdtapa sailyy myds samana ja muuttuu ainoastaan karttasovelluksen
mittakaavan mukaan.

Vektorikartat

Vektorikartoissa syvyyslukemat kayttavat monitoimindyton asetuksissa
maaritettyja mittayksikoita: [Kotisivu > Asetukset > Yksikot > Syvyysyksikot:].

Syvyyslukemien arvot ndkyvat ndytossa eri tavalla:

Esimerkki LightHouse™-karttojen syvyyslukemista

1. Lihavoidut syvyyslukemat — lihavoituina naytettavat syvyyslukemat
kuvaavat syvyyksia, jotka ovat turvarajaa matalampia.

2. Valkoisella reunustetut syvyyslukemat — syvyyslukemat, joilla on
valkoinen sddekehamainen reunus, ovat samoja kuin turvarajasyvyys.
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3. Harmaat syvyyslukemat — harmaina naytettavat syvyyslukemat ovat
syvyyksid, jotka ovat turvarajaa syvempia.

Vektorikartoissa syvyyslukemia voi mukauttaa [Syvyydet]-asetusvalikosta:
[Valikko > Asetukset > Syvyydet > Ndytd syvyyslukemat.]

Seuraavat syvyyslukemien valinnat ovat kaytettavissa:
« [Ei mitddn] — Syvyyslukemia ei naytet, elleivat ne liity syvyyskdyraan.

+ [Manuaalinen] — Syvyyslukemat naytetaan vain nollasta syvyyteen, joka on
maaritetty kohdassa [Zero to:] (Nollasta arvoon:).

+ [Kaikki] — Kaikki syvyyslukemat naytetaan.

Kun [Ndytd syvyyslukemat] -asetus on [Kaikki], ndytetdan kaikki
syvyyslukemat.

Syvyyskayrat

Syvyyskayrat ovat kartografiaan samansyvyisten kohtien mukaisesti piirrettyja
viivoja, jotka luovat visuaalisen kuvan vedenalaisesta pohjanmuodosta.
Kdyrien sisalla kdytetdan varitysta ilmaisemaan syvyyttd suhteessa muiden
kayrien rajaamiin alueisiin.

Rasterikartat

Rasterikartoissa syvyyskayrat ovat kiinteita ja ne naytetaan aina.

Vektorikartat

Vektorikartoissa syvyyskayrida voi mukauttaa [Syvyydet]-asetusvalikosta:
[Valikko > Asetukset > Syvyydet > Ndytd syvyyskdyrdt.]

Syvyyskayrat sisaltdavat syvyyslukemat. Syvyyskayrien lukemat erotetaan
muista syvyyslukemista valkoisella reunuksella.

Seuraavat syvyyskayrien asetukset ovat kaytettavissa:
+ [Ei mitddn] — Syvyyskayrien viivoja tai syvyyslukemia ei ndyteta lainkaan.

« [Manuaalinen] — Syvyyskayrat naytetadn vain nollasta syvyyteen, joka on
maaritetty kohdassa [Zero to:] (Nollasta arvoon:).

» [Kaikki] — Kaikki syvyyskayrat naytetaan.

|
Huom:

Syvyyskayraasetus ei vaikuta kayrien tayttovariin.



Esimerkki LightHouse™"-karttojen syvyyskayrista

1. Matalan veden raja — Syvyydet nollasta [Matalan veden raja]

-asetuksessa maaritettyyn syvyyteen kuuluvat matalan veden alueeseen.

Oletuksena matalan veden alueella kdytetaan tumminta sinisen savya.

2. Turvaraja— Syvyydet [Matalan veden raja] -asetuksesta
[Turvarajaj-asetuksessa maaritettyyn syvyyteen kuuluvat
turvaraja-alueeseen. Turvaraja merkitddn paksumpana kuin muut
syvyyskayrat ja sen tayttovari on sinisen keskisavy.

|

Tarkeaa: Turvarajaksi tulee asettaa sama arvo kuin aluksen [Aluksen
syvdys + turvavdli] -asetus ja sitd taytyy kayttaa sellaisten alueiden
tunnistamiseen, jotka eivat ole alukselle turvallisia.

3. Syvyyskayra — Kaikki syvyyskayrat muodostuvat viivasta ja sen varrella
naytettavista syvyyslukemista.

4. Syvan veden aariviiva— Syvyydet [Turvarajaj-asetuksesta [Syvdn
veden ddriviiva] -asetuksessa maaritettyyn syvyyteen kuuluvat syvan
veden alueeseen. Oletuksena syvan veden alueella kaytetdan vaaleinta
sinisen savyd. Syvan veden &é&riviivaa suuremmat syvyydet esitetdan
oletusarvoisesti valkoisina.

Matalan veden raja-, Turvaraja- ja Syvan veden &aariviiva -arvoja voi muokata
[Syvyydet]-asetusvalikosta: [Valikko > Asetukset > Syvyydet].

Karttasovellus — yleista

Syvyysgradientti

Oletusarvoisesti syvyyskdyrien esittamisessa kaytettava varigradientti

on [Tummasta vaaleaan], kuten edeltdvassa esimerkissa on kuvattu.
[Syvyysgradientti]-asetukseksi voidaan haluttaessa muuttaa [Vaaleasta
tummaan], mika kaantaa variskaalan siten, ettd valkoista kdytetaan matalalle
vedelle ja sinisen tumminta savya kadytetdaan syvan veden rajaa syvemmilld
vesialueilla.

Syvyysgradientti-asetusta voi muuttaa [Syvyydet]-asetusvalikosta: [Valikko >
Asetukset > Syvyydet].

|
Huom:

Eri kartografiatoimittajien kartat voivat esittaa syvyyskayrat eri tavoin.

Navionics-syvyyskayrat

Kaytettdaessa Navionics®-karttoja syvyyskayrat varitetdan automaattisesti
sinisen savyilla siten, ettd matalin alue on tummin ja syvimmat alueet valkoisia.

Esimerkki Navionics®-karttojen syvyyskayrista

1. Matala alue — Kun [Matala alue] -ominaisuus on kaytdssa, kaikki
syvyydet nollasta [Zero to:] (Nollasta arvoon:) -asetuksessa maaritettyyn
syvyyteen kayttdvat punaista kuviointia matalien alueiden esittdmiseen.

2. Syvyyskdyra — Kaikki syvyyskayrat esitetdaan viivalla ja sinisella
tayttovarilla.
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3. Syvidn veden aariviiva — Kaikki syvyydet, jotka ovat syvempia kuin
[Syvén veden ddriviiva:] -asetus, naytetaan oletusarvoisesti valkoisina.

Syvan veden vari

Syvan veden &adriviivan variksi voi valita joko valkoisen tai sinisen. Kun variksi
valitaan sininen, syvan veden &éariviivassa kaytetdan sinisen vaaleinta savya.

Syvyyskadyraasetukset [0ytyvat [Syvyydet]-asetusvalikosta: [Valikko >
Asetukset > Syvyydet].

C-MAP-syvyyskayrat

Kaytettdaessa C-MAP®-karttoja syvyyskayrat varitetadan automaattisesti sinisen
savyilla siten, ettd matalin alue on tummin ja syvimmat alueet valkoisia.

Esimerkki C-MAP®-karttojen syvyyskayrista

1. Syvyyskayrat — Kaikki syvyyskayrat esitetdaan viivalla ja sinisella
tayttovarilla.

2. Syvan veden &aariviiva — Kaikki syvyydet, jotka ovat syvempia kuin
[Syvén veden Gdriviiva:] -asetus, ndytetaan oletusarvoisesti valkoisina.

Syvan veden vaéri

Syvéan veden &ariviivan variksi voi valita joko valkoisen tai sinisen. Kun
valitaan sininen, tayttovarin savyt vaihdetaan siten, ettd syvan veden
aariviivassa kaytetaan sinisen tumminta savya ja sininen tayttdvari vaalenee
syvyyksien madaltuessa.
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Syvyyskayraasetukset I6ytyvat [Syvyydet]-asetusvalikosta: [Valikko >
Asetukset > Syvyydet].

9.8 Kohteen seuranta

Monitoimindyttd pystyy seuraamaan ja nayttamaan eri tyyppisia kohteita
tilannetietoisuuden parantamiseksi ja tormaysten estamiseksi. Seurattavissa
olevat kohdetyypit riippuvat liitetyista laitteista ja monitoiminayton
maarityksista.

Seuraavan tyyppisid kohteita voidaan seurata:

» AlS-kohteet — Kun jarjestelmaan on liitetty yhteensopiva AlS-vastaanotin
tai AlS-lahetinvastaanotin, voidaan seurata AlS-kohteita. Lisatietoja
AlS-kohteista: AlS-kohteet

+ Tutkakohteet — Kun jarjestelmaan on liitetty yhteensopiva tutka-antenni,
voidaan seurata tutkakohteita. Lisatietoja tutkakohteista: Tutkan asetukset

Seurattavat kohteet naytetdan karttasovelluksessa ja tutkasovelluksessa niita
edustavilla kuvakkeilla ja ne luetellaan kohdeluetteloissa.

Kohdeluetteloita voi tarkastella valitsemalla [Kohteet] tutkasovelluksen
ja karttasovelluksen valikosta: [Valikko > Kohteet ], ja valitsemalla sitten
kyseisen vililehden.

Pelastusyksikdiden kohteiden seuranta

Seuraavia kohteita voi seurata vain, kun monitoimindytossa on kayttdénoton
yhteydessa maaritetty aluksen kayttotavaksi Pelastusyksikkd:

« DSC-kohteet — DSC-hatakutsua lahettavia aluksia voidaan
seurata.Lisatietoja DSC-kohteista: DSC-kohteet

« Tiedustelukohteet — Kohteita voi luoda manuaalisesti sycttamalla kohteen
sijainnin, kurssin ja nopeuden. Tiedustelukohteita voi seurata. Lisatietoja
tiedustelukohteista: Tiedustelukohteet

» TOl-kohteet — Kohteita voi maéarittda TOIl-kohteiksi (Targets Of
Interest).Lisatietoja TOI-kohteista: Kiinnostavat kohteet (TOI)
|
Tarkeaa:

- Navigointitilan paavalikko
+ Kalastuskarttatilan paavalikko

+ p.147 — Kilpatilan paavalikko



AlS-kohteiden seuranta

Tehostetut AlS-kuvakkeet

AlS-kohteet Purjealus Kauppa-alus
Kun monitoiminayttoon on liitetty AlS-vastaanotin tai AlS-lahetinvastaanotin,
AlS-jarjestelmaa kayttavat alukset voidaan nayttaa AlS-kohteina kartta- ja
tutkasovelluksessa. Eri tyyppisten AlS-kohteiden esittamiseen kdytetdan eri
kuvakkeita.
Oletusarvoisesti kdytetaan seuraavia kuvakkeita:
AlS-kuvakkeet Nopeakulkuinen Rahtialus
alus /
Alus Etsinta- ja pelas- maaefektialus
tuspalveluiden
transponderi
(SART) / Mies
yli laidan (MOB)
/ EPIRB (hé&ta- )
paikannusra- Matkustaja-alus Muu
diopoiju)
Maa-asema ATON
Tehostetut AlS-kuvakkeet skaalataan tai niiden aariviivat piirretdaan aluksen
ilmoitetun koon mukaan, kuten alla:
Etsinta ja Virtuaalinen Suhteellinen
pelastus (SAR) ATON pituus (harmaa
reunus)

Tehostetut AlS-kohdekuvakkeet voi ottaa kayttoon [A/IS-asetukset]-valikosta:

[Valikko > Kohteet > AlS-asetukset > Tehostetut AlS-kohteet] tai
[Lisdasetukset]-asetusvalikosta: [Valikko > Asetukset > Liscéiasetukset >
Tehostetut AlS-kohteet]. Kun Tehostetut AlS-kohteet -valinta on kaytdssa,

kaytetdaan tehostettuja AlS-kuvakkeita.

Karttasovellus — yleista

AlS-kohteen tila ndytetaan eri varein, reunaviivoin ja vilkkumisella, kuten alla:
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AlS-kohteet-kohteen tila

Menetetty (ei Epéavarma
reunaviivaa, rasti (katkonainen
yli) reunaviiva)
Kaveri (keltainen Vaarallinen

taytto)

ja epavarma
(katkonainen
reunaviiva

ja vilkkuu
punaisena)

Vaarallinen
(vilkkuu
punaisena)

ATON pois
sijainnistaan
(punainen
reunaviiva)

Huom:

Kun monitoimindyttd on maaritetty Pelastusyksikko-tilaan ja liitetty
STEDs-yhteensopivaan AlS-laitteistoon, kdytetaan Blue Force
-AlS-kuvakkeita muiden STEDs-jarjestelmaa kayttavien alusten

tunnistamiseen. Lisatietoja: Blue Force -seuranta
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AlS-kohteen tiedot

Alukset, joissa on AlS-l&hetinvastaanotin, voivat lahettdd ohjelmoituja
alustietoja, jotka voidaan nayttda karttasovelluksessa.

AlS-kohdekuvakkeen valitseminen karttasovelluksessa nayttaa
tietoruudun, jossa on AlS-tunniste- ja sijaintitietoja. Tietoruutu sulkeutuu
automaattisesti noin viiden sekunnin kuluttua.

Tietoruudun voi kytkea kayttoon tai pois kaytosta yksittdisille kohteille
AlS-kohteen kontekstivalikosta. Kun tietoruutu on kytketty kdyttoon, se
naytetdan aina valitulle kohteelle.

Taysia AlS-tietoja voi katsella valitsemalla kohdan [Katso AlS-tiedot]
AlS-kohteen kontekstivalikosta tai valitsemalla kohteen kohdeluettelosta
ja sitten kohdan [Katso kaikki tiedot kohteesta] ponnahdusvalikosta.

AlS-kohteen nimi voidaan nayttaa kohdekuvakkeen vieressa. AlS-nimet
voi kytked kayttoon tai pois kaytosta [AIS-asetukset]-valikosta: [Valikko >
Kohteet > AlS-asetukset > AlS-nimet].



Kohteen asetusten kaytto

Seurattaville kohteille on kaytettdavissa kohdekohtaisia asetuksia.
Kohteen asetukset I6ytyvat kohteen kontekstivalikosta ja kohdeluettelon
ponnahdusvalikosta. Kaytettdvissa olevat asetukset riippuvat kohteen

tyypista.

Kohteen kontekstivalikon avaaminen:

» Paina kohdetta naytossa pitkaan tai

+ Korosta kohde naytossa [suuntaohjaimilla] ja paina [OK]-painiketta.
Kohdeluettelon ponnahdusvalikon avaaminen:

» Valitse kohde asianmukaisesta kohdeluettelosta tai

- Korosta kohde luettelossa [suuntaohjaimilla] ja paina [OKJ-painiketta.

AlS-kohteen asetukset
AlS-kohteille on kaytettavissa seuraavat asetukset.

« [Katso kaikki tiedot kohteesta] — Nayta koko sivun naytto, jossa on kaikki
saatavilla olevat AlS-tiedot.

« [LisGd kaveri] — Lisdd kohde kaveriksi. Kaveritoiminnolla voit lisata
AlS-jarjestelmaa kayttavia tuttuja ja saannollisesti yhteydessa olevia
aluksia kavereiksi. Kaverialukset naytetdan naytdssa ja kohdeluettelossa
keltaisena AlS-kaverikuvakkeena. Kun maaritat AlS-kohteen kaveriksi, voit
mukauttaa kohdealuksesta kaytettavan nimen. Kaverialuksille on lisaksi
kaytettavissa seuraavat kohdeluettelon ponnahdusvalinnat:

— [Poista kaveri] — Kohde palautetaan kayttdmaan normaalia
AlS-kohdekuvaketta.

— [Muokkaa kaverin nimed] — Muuta kaverikohteen nimi.

+ [Ristedminen] — Aloittaa kohteen kanssa risteamisen. Lisatietoja:
p.114 — Kohteiden kohtaaminen

AlS-kohdeluettelo

Kohdeluettelossa luetellaan kohteen nimi seka etéisyys ja ohjaussuunta
aluksesta. Tilanteen mukaan voidaan nayttdaa myos lahin sivuamispiste (CPA)
ja aika l&himpaan sivuamispisteeseen (TCPA).

AlS-kohdeluettelon voi avata tutka- ja karttasovellusten Kohteet-valikosta:
[Valikko > Kohteet > AIS]

Kohdeluettelo on lajiteltu sen mukaan, kuinka lahelld kohde on alusta siten,
etta 1ahin kohde on luettelon alussa. Luettelo pdaivittyy automaattisesti, kun
kohteet Iahestyvat tai loittonevat.

Karttasovellus — yleista

Kohteen valitseminen luettelosta korostaa valitun kohteen
LiveView-sovellusruudussa sivun oikeassa laidassa ja avaa
ponnahdusvalikon.

AlS-asetusvalikko

Voit maarittaa AlS-kohteen asetukset [AlS-asetukset]-valikosta: [Valikko
> Kohteet > AlS-asetukset].

Valittavissa ovat seuraavat vaihtoehdot:

« [NdGytd AlS-kohteet kartalla] / [NGytd AlS-kohteet tutkassa] — Kytkee AIS-
kohteet kayttoon tai pois kaytosta karttasovelluksessa/tutkasovelluksessa.

+ [Tehostetut AlS-kohteet] — Kytkee tehostetut AlS-kohteiden kuvakkeet
kayttoon tai pois kaytosta.

« [AIS-nimet] — Kun tdma on kaytdssa, AlS-kohteiden nimet nékyvat
pysyvasti AlS-kohteiden kuvakkeiden vieressa.

« [NGytd ndmd AlS-tyypit] — Ottaa kayttoon naytettavien AlS-kohteiden
tyypin valinnan. Kaytettavissa olevat AlS-tyypit:

— Kaikki
— Vaarallinen

— Kaverit
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«+ [Piilota staattiset kohteet] — Kun tama on kaytdssa, alle 2 solmun
nopeudella kulkevia AlS-kohteita ei ndyteta, elleivat ne ole vaarallisia tai
muutu vaarallisiksi.

« [Hiljainen tila (GlG IGhetd sijaintia)] — Kun tdma on kaytossa,
aluksen AlS-lahetinvastaanotin ei |&aheta sijaintiasi tai tietojasi muille
AlS-jarjestelmaa kayttaville aluksille.

Tutkakohteiden seuranta

Tutkakohteet

Tutkakohdesymboleita kaytetdan tutkakohteiden tunnistamiseen naytossa.

Tutkakohteet néaytetddn tutkasovelluksessa ja kun tutkan kerroskuva

on kaytdssa ([Karttasovellus > Valikko > Kohteet > Tutkan asetukset >
TUTKAN KERROSKUVA > Ndytdn tutkan kerroskuva])), ne naytetaan myos
karttasovelluksessa.

108

Maaritetaan
kohdetta
(manuaalisesti)
— Ohuella
katkoviivalla
piirretty vihrea

ympyra

01

Kohde maaritetty
(manuaalisesti) —
Vihred ympyra ja
kohteen tunnus

Maaritetaan
kohdetta
(automaattisesti)
— Paksulla
katkoviivalla
piirretty
punainen
ympyra, joka
vilkkuu, kunnes
se on kuitattu

Kuittaamaton
kohde maaritetty
(automaattisesti)
— Punainen
ympyra, joka
vilkkuu, kunnes
se on kuitattu

01

Vaarallinen
kohde —
Punainen ympyra
ja kohteen
tunnus, joka
vilkkuu, kunnes
se on kuitattu

Menetetty kohde
(kohdetta ei
havaittu neljan
tutkapyyhkaisyn
aikana) —
Harmaa ympyra,
jonka paalla on
punainen rasti

Kohteen maarittamisen jalkeen sen COG (kurssi maan suhteen) ja SOG
(nopeus maan suhteen) voidaan nayttaa kohteen tunnuksen alla.

Kohteen tiedot nakyvat sinising, jos COG- ja SOG-arvot ovat tosia, tai
oranssina, jos arvot ovat suhteellisia. Kohteen tiedot muuttuvat punaisiksi, jos
kohde muuttuu vaaralliseksi.

Kohteen maéaritys manuaalisesti

Voit maarittdad tutkakohteen manuaalisesti kayttamalla MARPA (Mini
Automatic Radar Plotting Aid) -toimintoa seuraavasti.

Kun tutkan kerroskuva on kdytdssa:



1. Valitse objekti/kohde.
Nayttoon tulee kohdevalikko.
2. Valitse [lisdasetukset].
3. Valitse [Mddritd kohde].
Kun kohde on I8ytynyt, sitd aletaan seurata.

Kohteen asetusten kaytto

Seurattaville kohteille on kaytettdvissa kohdekohtaisia asetuksia.
Kohteen asetukset I6ytyvat kohteen kontekstivalikosta ja kohdeluettelon
ponnahdusvalikosta. Kaytettavissa olevat asetukset riippuvat kohteen
tyypista.

Kohteen kontekstivalikon avaaminen:

» Paina kohdetta naytossa pitkaan tai

« Korosta kohde naytossa [suuntaohjaimilla] ja paina [OK]-painiketta.
Kohdeluettelon ponnahdusvalikon avaaminen:

« Valitse kohde asianmukaisesta kohdeluettelosta tai

+ Korosta kohde luettelossa [suuntaohjaimilla] ja paina [OKJ-painiketta.

Tutkakohteen asetukset
Seuraavat asetukset ovat kaytettavissa tutkakohteille.

« [Peruuta kohde] — Peruuttaa tutkakohteen. Kun kohde on peruutettu, sen
symboli ei enda ndy naytossa tai kohdeluettelossa.

. _______________________________________________________________________________________________|
Huom: Peruutettuja kohteita ei seurata eivatka ne aiheuta vaarallisen

kohteen halytysta.

« [NGytd CPA] — Maarittaa, milloin CPA-grafiikka naytetaan naytossa.
Valittavana ovat seuraavat asetukset:

— Auto — CPA-grafiikka naytetaan, jos kohde muuttuu vaaralliseksi
(vaarallisten kohteiden hélytyksen asetusten mukaan).

— Padlld — CPA-grafilkka naytetaan, jos aluksen ja kohteen kurssit
ristedvat.

— Pois — CPA-grafiikkaa ei nayteta kohteelle.

__________________________________________________________________________________________]
Huom: CPA-grafiikka naytetdan vain tutkasovelluksessa. [Naytd CPA]

-valinta ei ole kaytettavissa karttasovelluksessa.

Karttasovellus — yleista

+ [Kohdetieto] — Kytkee kohteen kurssin (COG) ja nopeuden (SOG)
nayttdmisen naytdssa kdyttdoon ja pois kaytosta.

+ [Ristedminen] — Maarittaa kohteen kanssa ristedmisen. Lisatietoja:
p-114 — Kohteiden kohtaaminen

Tutkakohdeluettelo

Kohdeluettelossa luetellaan kohteen numero seka etaisyys ja ohjaussuunta
aluksesta. Tilanteen mukaan voidaan nayttaa myos lahin sivuamispiste (CPA)
ja aika l[ahimpaan sivuamispisteeseen (TCPA).

Tutkakohdeluettelon voi avata tutka- ja karttasovellusten Kohteet-valikosta:
[Valikko > Kohteet > Tutka].

Tutkakohdeluettelon voi jarjestda joko Numeron tai Etdisyyden perusteella
valitsemalla [Jdrjestysperiaate]-valinnan LiveView-ruudun alareunasta:

« Numero — Luettelo jarjestetdan kohteen numeron mukaan siten, etta
ensimmaisena havaittu kohde on luettelon alussa.

« Etadisyys — Luettelo jarjestetdan sen mukaan, kuinka lahellda kohde on
alusta siten, etta 1ahin kohde on luettelon alussa. Luettelo paivittyy
automaattisesti, kun kohteet [ahestyvat tai loittonevat.

Kohteen valitseminen luettelosta korostaa valitun kohteen
LiveView-sovellusruudussa sivun oikeassa laidassa ja avaa
ponnahdusvalikon.
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Tutkakohteita voi peruuttaa yksitellen valitsemalla [X]-painikkeen kohteen « [NGytd sektorin tyhjennyksen rajat] — Kytkee tyhjat sektorit kayttoon

tietojen vieressa luettelossa, tai voit myds peruuttaa kaikki kohteet tai pois kdytosta yhteensopivissa tutka-antenneissa. Lisatietoja tyhjista
valitsemalla [Peruuta kaikki kohteet]. sektoreista: 19.13 Tyhjat sektorit
Tutkan asetukset + [DOPPLER] — Kytkee Dopplerin kayttoon tai pois kaytosta yhteensopivissa

tutka-antenneissa. Liséatietoja Dopplerista: 19.12 Doppler-tutkan

Kun tutkan kerroskuva on kaytossa karttasovelluksessa, voit maarittaa yleiskatsaus

[Tutkan asetukset] [Kohteet]-valikosta: [Valikko > Kohteet > Tutkan

asetukset]. Huom: Jos tutkan kerroskuvan paletiksi on valittu taydet varit,
Seuraavat asetukset ovat kaytettavissa: l&hestyvat kohteet nakyvat vaaleanpunaisina punaisen sijaan.
« [Tutkan valinta] — Kun jarjestelmaan on liitetty enemman kuin yksi o . N
tutka-antenni, voit valita tutkan kerroskuvassa kéytettdvan tutkan » [Kdytd COG-arvoa, kun ohjaussuuntatietoja ei ole] — Kytkee tutkan
karttasovelluksessa. kerroskuvan kayttoon tai pois kaytosta, kun ohjaussuuntatietoa ei ole
kaytettavissa.

« [Ldhetys] — Kaynnista tutka-antennin |&hetys tai aseta se valmiustilaan.

+ [Kaksoisalue] — Kytkee kaksoisalueen kayttdoon tai pois kaytosta
yhteensopivissa tutka-antenneissa. Kohdevektorien asetukset

- [Kanava] — Kun kaksoisalue on kaytossa, voit vaihtaa kanavan 1 ja 2 valilla. Kohdevektorit nayttdavat kohteen ennustetun kulkureitin.

+ [Kantama] — Maarittda tutkan kerroskuvassa kaytettavan kantaman.

« [Synkronoi tutkan kantama karttaan] — Kytkee karttasovelluksen kantaman Kohdevektorien asetuksiin paasee [Kohteet]-asetusvalikosta: [Valikko >
synkronoinnin kaikkiin saman sovellussivun tutkasovellusesiintymiin Kohteet > Kohteiden asetukset].
kayttoon tai pois kaytosta.
___________________________________________________________________________________________]
Huom: Nykyinen kantama synkronoidaan, kun asetus otetaan kayttoon.
Myodhemmin synkronoidaan kantaman muutokset joko valitussa
karttasovelluksen esiintyméassa tai missa tahansa tutkasovelluksen
esiintymassa samalla sovellussivulla.

« [Ndytdn tutkan kerroskuva] — Kytkee tutkan kerroskuvan kayttoon tai pois
kdytosta karttasovelluksessa.

« [NGkyvyys] — Maarittaa tutkan kerroskuvan nakyvyysprosentin
(lapinakyvyyden).

+ [Paletti] — Tutkan kerroskuva voidaan néayttda seuraavissa vareissa:
— Taydet vdirit (256 varia)
— Purppura
— Musta

- Punainen . e . . . . . .
- Vektoreiden viitetilaksi voi asettaa [Tosi] tai [Suhteellinen].
Huom: Kun valitaan taydet varit, lahestyvat objektit ndytetaan

. « [Tosi]-viitetilassa jéaljet, vektorit ja historia ndytetdaan suhteessa maanpintaan
vaaleanpunaisina.

(eli niiden todellinen kulku maan pinnalla).
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« [Suhteellinen]-tilassa jaljet, vektorit ja historia ndytetddn suhteessa aluksen

liikkeeseen.

Vektorit ndytetdan tutkakohteille aina. AlS-kohteiden vektorit voidaan nayttaa

[Ndytd AlS-vektorit] -valinnalla. Vaihtoehdot ovat:
« [Kaikki] — Vektorit ndytetaan kaikille AlS-kohteille.

+ [Manuaalinen] — Vektorit naytetaan vain, kun ne otetaan kayttéon kullekin

kohteelle kohteen kontekstivalikon kautta.

Vektorin pituus ilmaisee, misséd kohde tulee olemaan, kun [Veektorin periodin
pituus] -kohdassa maaritetty aika paattyy.

Ennustetut vaara-alueet

Ennustetut vaara-alueet -ominaisuus seuraa tutkakohteita ja AlS-kohteita
suhteessa oman aluksen Kurssi maan suhteen (COG)- ja Nopeus maan
suhteen (SOG) -arvoihin.

Jos aluksen kulkureitti ennusteen mukaan risteda kohteen kanssa, niiden
vélille piirretdan ristedmisviiva. Lisaksi ndytetaan ristedmisvyohykkeet, jotka
auttavat hahmottamaan, missa tormdysvaara on suurin. Ristedmisviiva ja

ristedmisvyohykkeet perustuvat oman aluksesi ja kohteen nykyiseen kurssiin

ja nopeuteen, ja ne voivat auttaa paattamaan, pitaisikd aluksen kurssia ja/tai
nopeutta muuttaa tormayksen valttamiseksi.

Grafiikat paivittyvat automaattisesti, kun monitoiminaytté vastaanottaa uutta
sijaintitietoa kohteesta.

Tarkeaa:

Tormayksen esto on graafinen toiminto joka on tarkoitettu lisdamaan
miehiston tietoutta ymparistostdaan ja auttamaan aluksen miehistoa
havaitsemaan térmaysvaarat ja valttamaan niitd. Miehiston taytyy kuitenkin
tuntea kansainvalisten merenkulun saantdjen térmaysten valttamiseen
littyvat meriliikenne- ja vdistamissaannaot, jotka on maaritetty International
Regulations for Preventing Collisions at Sea (IRPCS/COLREGS)
-maarayksissa, jotta toiminnot aluksella vastaavat kansainvalisia kdytdntoja.
Tormaysten eston suhteen tarkeitd kasitteitd ovat mm. riskien arviointi,
etuajo-oikeus, rajallinen nakyvyys, valojen ja muotojen tulkinta, dani- ja
valomerkkien tulkinta. Ristiriitatilanteissa tulee noudattaa IRPCS:n saantoja.
Lisatietoja IRPCS/COLREGS -saannoistd on kohdassa IRPCS

Karttasovellus — yleista

Liikkuvien kohteiden grafiikka

Liikkuvien kohteiden grafiikkaa kaytetdan kohteille, jotka liikkuvat yli 2
solmun nopeudella.

1 2 3 4

1. Risteamisvydhyke (ennustettu alue kohteen viimeisen ilmoitetun sijainnin
perusteella)

2. Risteamisviiva
3. Kohteen COG-viiva
4. AlS-kohde (viimeksi vastaanotettu sijainti)

Paikallaan olevien kohteiden grafiikka

Paikallaan olevien kohteiden grafiikka naytetaan kohteille, jotka liikkuvat alle
2 solmun nopeudella.
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1 <‘ 2

1. Risteamisvydhyke (ennustettu alue kohteen viimeisen ilmoitetun sijainnin
perusteella)

2. Paikallaan oleva AlS-kohde (viimeksi vastaanotettu sijainti)

|
Tarkeaa:

Jatkuvaa tahystysta tulee silti yllapitaa, jotta havaitaan seuraavat:

« Alukset, joissa ei ole AlS-laitteita, tai alukset, joissa on AlS-laitteet,
mutta aluksen sijaintia ei lahetetd, koska nama kohteet eivat nay
karttasovelluksessa.

« Alukset, joissa on AlS-laitteet, mutta jotka ilmoittavat virheellisen
GPS-sijainnin, oman aluksesi GPS-sijainnin tarkkuus tai AlS-kohteet,
joiden sijaintipaivitykset saapuvat viiveelld. Naissa tilanteissa
aluksesi sijainti ja/tai AlS-kohteiden sijainnit nakyvat virheellisesti
karttasovelluksessa.

« Kohteet, joita tutka-antenni ei havaitse.

Tormaysten eston kdyttéonotto
[Térmdéysten esto] -toiminnon voi ottaa kayttoon karttasovelluksessa.

[Karttasovellus > Valikko > Kohteet > Térmdysten esto]

[Térmdysten esto] -valikossa voit muuttaa asetuksia, jotka maarittdvat, minka
tyyppisilla kohteilla (esim. AIS tai tutka) on [Ennustettu vaara-alue] -vyohyke:

Asetus Kuvaus

Tutkakohteet Ota kayttdoon / poista kaytosta
— Tutkakohteilla on [Ennustettu
vaara-alue] -vyohyke.

AlS-kohteet Ota kayttoon / poista kaytosta

— AlS-kohteilla on [Ennustettu
vaara-alue] -vyohyke.

Kaikki kohteet Nayttad [Ennustettu vaara-alue]
-vyohykkeen kaikille aluksen lahelld

oleville kohteille.

Aluksen kanssa ristedvat kohteet Nayttda [Ennustettu vaara-alue]
-vyohykkeen vain kohteille, jotka
mahdollisesti risteavat aluksesi

[Kohtaamisviivan] kanssa.




Asetus

Kuvaus

Etaisyys eteenpdin

Muuttaa [Kohtaamisviivan]
enimmaisetdisyyttd aluksesta
eteenpain (kaytettavissa vain, jos
[Aluksen kanssa ristedvdt kohteet]
on kaytossa).

« Vahintaan: 0,5 mpk
« Enintdan: 5,0 mpk

Piilota staattisten kohteiden
vyohykkeet

Ota kéayttoon / poista kaytosta —
Staattisilla kohteilla (kohteet, jotka
liikkuvat alle 2,0 solmun nopeudella)
El ole [Ennustettu vaara-alue]
-vyohyketta.

Tormaystilanteet

Ennustetut vaara-alueet -ominaisuus voi varoittaa kolmessa mahdollisessa

tilanteessa:

« Oma alus liikkkuu nopeammin kuin kohde

« Kohde liikkuu nopeammin kuin oma alus

« Molemmat kohteet liikkuvat samalla nopeudella

Estehalytys (vanhat LightHouse-kartat)

Estehalytys antaa varoituksen, jos havaitaan karttaobjekti, kartan syvyyskayra
tai korkeusturvavali, joka on ristiriidassa monitoiminayttodn maaritettyjen
[Turvasyvyys]- ja/tai [Turvakorkeus]-asetusten kanssa.

Huom:

- Estehélytys tarvitsee vanhoja LightHouse™-vektorikarttoja

[karttaldhteekseen].

- Objektien syvyydet, syvyyskayréat ja turvakorkeudet perustuvat kdaytosséa

oleviin karttoihin.

- Jos estetta ei ole merkitty maaritettyyn [karttaldhteeseen], halytysta ei

anneta.

Karttasovellus — yleista

Kun estehalytys annetaan, ndet halytysilmoituksen ja kuulet merkkidadanen
monitoimindytosta. Nayttoon tulevasta ilmoituksesta voit kuitata halytyksen
valitsemalla [OK], tai voit muokata halytyksen parametreja valitsemalla
[Muokkaa].

Estehdlytyksen parametrit

Estehdlytyksen parametrit on maaritettava [Hdlytyksien hallinnassaj
ennen kuin ominaisuutta voi kdyttaa: [Kotisivu > Hdlytykset > Asetukset >
LightHouse-karttojen esteet].

Seuraavat asetukset taytyy maarittaa, jotta ominaisuus toimisi oikein:

- [LightHouse-karttojen esteet] — Kytkee estehalytyksen kayttoon tai pois
kaytosta.

« [Vain merkintd] — Kytkee varoitusilmoitusikkunan kayttéon tai pois
kaytosta (vain aanimerkki ja punainen havaintoalueen rajaus).

« [Karttaldhde:;] — Valitse sopiva (vanha) LightHouse-kartta alueellesi.

» [Turvasyvyys] — Maarittdd aluksesi vahimmaisturvasyvyyden.
Karttasovelluksen [Turvarajaj-syvyysarvo synkronoidaan
Turvasyvyys-arvon kanssa.

« [Turvakorkeus] — Maarittaa aluksesi vahimmaisturvakorkeuden.

« [Estevaroitus edempdnd] — Maarittda, kuinka paljon ennen esteelle
saapumista halytys annetaan. Tama tarkoittaa, ettd mitd nopeammin
aluksesi kulkee, sitd kauemmas sen edelle havaintoalue on ulotettava.

« [VGhimmdisetdisyys esteeseen] — Viittaa etdisyyteen aluksen
rajasta (virtuaaliseen) esteen havaintoalueeseen aluksen ymparilla.
Tama parametri maarittda vahimmaisetdisyyden aluksesta esteen
havaintoalueeseen neljassa suunnassa: paapuuri, styyrpuuri, pera
ja (paikallaan ollessa) keula. Esteiden havaintoalue naytetaan

karttasovelluksessa pitkulaisena muotona aluksen ymparillg, ja se muuttuu

punaiseksi, kun havaitaan este.
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Estehdlytyksen havaintoalue

Jos avataan karttasovelluksen esiintymé, joka kayttda samaa
LightHouse™-karttaa kuin estehéalytyksen [Karttaldhde], havaintoalue
piirretdaan aluksen kuvakkeen ympadrille. Havaintoalueen reuna muuttuu
punaiseksi, kun estehalytys annetaan.

1. Jos esteita ei ole, havaintoalueen reuna on musta, kunnes havaitaan este.

2. Kun karttasyvyys on sama tai pienempi kuin maaritetty turvasyvyys,
annetaan estehalytys.

3. Kun karttaobjektin syvyys on sama tai pienempi kuin maaritetty
turvasyvyys, annetaan estehalytys.

Kun estehélytys on maaritetty, halytyksen parametreja voi muokata [T6rmdyk-
sien vdlttdminen] -valikon vélilehdellad karttasovelluksessa:/Karttasovellus >
Valikko > Kohteet > Toérmdyksien vdlttdminen > LightHouse-estehdlytys].
_____________________________________________________________________________________________________|]
Huom:
- Et voi kayttaa estehalytystd, jos [Karttaldhde]-asetusta ei ole maaritetty
Halytyksien hallinnassa.

- Esteitd ei ehka nayteta kaikissa karttasovelluksen kantamissa, joten
kantamaa taytyy ehka pienentas, jotta ndet estehalytyksen aiheuttaneen
objektin.
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Kohteiden kohtaaminen

[Ristedmistoimintoa] voi kayttda apuna halutun aluksen tai luotsialuksen
kohtaamisessa ja rannikkovartiosto voi kdyttaa toimintoa tarkistettavien
alusten ristedmiskohdan maarittamisessa.

Kayta [ristedmistoimintoa] valitsemalla ja painamalla kohteen
kuvaketta, kunnes valikko tulee ndkyviin, ja valitsemalla sitten
[Ristedminen]. Karttasovellus maarittaa automaattisesti suoran
kurssin pisteeseen, jossa aluksesi ja kohdealus kohtaavat
(risteavat).

Jarjestelma lisaa ristedmismerkin kohtaan, jossa aluksesi
oletettavasti kohtaa kohdealuksen.

|
Tarkeaa:

Kun suoritetaan yksittaista risteamistd, oma alus asetetaan
tormayskurssille kohdealuksen kanssa. Kurssi ON MUUTETTAVA
RINNAKKAISEKSI ennen kohtaamista, jotta valtytdan
tormaykselta.

Perusedellytykset:

+ Miehiston tulee ehdottomasti tuntea kansainvalisten merenkulun saantdjen
tormaysten valttamiseen liittyvat meriliikenne- ja vaistamissaannot, jotka
on maaritetty International Regulations for Preventing Collisions at Sea
(IRPCS/COLREGS) -méaarayksissa, jotta aluksella toimitaan kansainvalisten
kaytantojen mukaisesti. Lisatietoja IRPCS/COLREGS-maarayksista: IRPCS

« Sinun on tunnettava AlS-toiminnot.

« Sinulla taytyy olla selkeé kasitys kohteiden kohtaamistoiminnosta ja sen
seurauksista ennen kuin yritat kayttaa sitad todellisessa tilanteessa.
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1. Kohteen kohtaamisgrafiikka alussa.

2. Todelliset aluksen liikkeet kohtaamisen toteuttamiseksi.

9.9 Etsinta- ja pelastuskuviot (SAR)

Kohteen etsiminen vedesta voi olla haastavaa merten valtavuuden ja
vuorovesivirtausten vaikutusten vuoksi. Lisaksi etsittava kohde harvoin pysyy
sen viimeisessa tunnetussa sijainnissa.

Etsinta- ja pelastuskuviot ovat reitteja, jotka voivat auttaa I6ytamaan
vedessa olevan kohteen. Kuviota voi muokata ja siind voidaan
huomioida vuorovesivirtausten vaikutukset, jolloin etsintareitti on
tarkempi ja johdonmukaisempi. SAR-kuvioita voi luoda monitoimindyton
[karttasovelluksessal].

Karttasovellus — yleista

Etsintdkuvioasetukset [0ytyvat kohdasta [Karttasovellus > Valikko > Uusi
> Etsintédkuviot].

Valittavissa olevat etsintakuviot:
+ Sektorietsintd

+ Laajeneva nelié

« Mutkitteleva linja

« Rinnakkaislinja

Kun etsintdkuvio on luotu, se tallentuu reittina ja sitad voi hallinnoida ja
navigoida aivan kuten mitd tahansa muuta tallennettua reittia. Lisatietoja:
8.2 Reitit

Kun monitoiminayttoon on maaritetty aluksen kayttoprofiiliksi Pelastusyksikko,
SAR-kuvioita voi vastaanottaa STEDS-viesteilla. Lisatietoja: SAR-kuvion
vastaanotto

Sektorihakukuvio

Sektorihakukuvio muodostuu yhdekséasta legistd, joista 3., 6. ja 9. legi
kulkevat datumin ohi (etsintélinjavali maaraytyy sen mukaan, kuljetaanko

sorron mukana vai sita vastaan).

_______________________________________________________________________________________________________________|]
Huom: Koska hakukuviossa otetaan huomioon sorto, aikaansaatu reitti ei
valttamatta muistuta taysin alla kuvattuja kuvioita.
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Sektorihakukuvion luominen
Voit luoda Sektorihakukuvion seuraavasti:

16

Valitse [Sektorietsintd] [Etsintdkuvio]-asetuksista: [Karttasovellus >
Valikko > Navigointi > Etsintdkuviot]

Aseta Etsinnan aloituspiste (CSP)

i. Syotd [CSPJ-koordinaatit manuaalisesti; [Etdisyys]- ja [Suunta]-arvot
ohjaavat aluksen kohti tata pistetta.

ii. Vaihtoehtoisesti voit asettaa [CSP]-pisteen aluksen nykyiseen sijaintiin
painamalla () [CSP-pikavalinta]-painiketta.

3. Aseta sorto

i. Pudota [datumimerkki] veteen ja valitse [Merkki pudotettu].

ii. Odota, ettd [datumimerkki] ajelehtii vedessa.

iii. Palaa [datumimerkkiin] uudessa sijainnissa ja valitse [Ajelehtimisen
Jjdlkeinen sijainti] laskeaksesi [Sortokulma (suunta)]- ja [Sortonopeus
(nopeus)] -arvot.

iv. Vaihtoehtoisesti voit kayttaa aluksen [Ohjaussuuntal- ja [SOGJ-arvoja
sortokulman ja -nopeuden maarittdmiseen valitsemalla (2 [Sortokulman
Jja -nopeuden pikavalinta] -kuvakkeen.

. Aseta Etsintélinjavali/sade, Hakunopeus ja Legiaika

[Kaikki kolme muuttujaa ovat riippuvaisia toisistaan. Yksi muuttuja on
aina kahden muun tuote.]

i. Valitse yksi muuttujista valitsemalla 3 [Tulos]-kuvake.

ii. Valittu muuttuja lasketaan tamaén jalkeen tuloksena kahteen muuhun
muuttujaan tehdyistd muutoksista.

Muuttuja Enimmaisarvo
Etsintalinjavéli/sdde 5mpk/5sm/5km
Hakunopeus 40 solmua / 46 mph / 74 km/h
Legiaika 59 min 59 s

! 2 3

1.  [CSP-pikavalinta]
2. [Sortokulman ja -nopeuden pikavalinta]
3. [Lahto]

. Luo hakureitti

[Kun kaikki edelld mainitut vaiheet on tehty, voit luoda etsintd- ja
pelastuskuvion.]



i. Luo hakukuvio painamalla [Luo hakureitti] -painiketta ndyton oikeassa
alakulmassa.

ii. Luontisivulla ndet etsinta- ja pelastuskuviosi ja sen sijainnin
karttasovelluksessa.

iii. Valitse [Seuraa reittid], jolloin kuvio kerrostetaan [karttasovelluksen]
padlle ja reitin seuraaminen alkaa automaattisesti.

iv. Vaihtoehtoisesti voit valita [OK], jolloin kuvio kerrostetaan
[karttasovelluksen] paalle, mutta sita ei lahdetad seuraamaan.

Sorron vaikutukset sektorihakukuvioihin

Koska hakukuviossa otetaan huomioon sorto, aikaansaatu [reitti] ei
valttamattd muistuta ylla kuvattua kuviota.

Karttasovellus — yleista

Esimerkki

Sorto

Suunta: 0°
Nopeus: O solmua

Suunta: 45°
Nopeus: O solmua

Suunta: 0°
Nopeus: 0.5 solmua

Suunta: 0°
Nopeus: 1 solmua
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Laajeneva nelio -hakukuvio Laajeneva neli6 -hakukuvion luonti

Laajeneva neli6 -hakukuvio on ulospain kiertyva nelidmainen kuvio, ja se Voit luoda Laajeneva neli6 -hakukuvion seuraavasti:

sopii erityisesti erittdin tarkkoihin ja jarjestelmallisiin etsintdihin. E T e p—"

| 1. LOCATE THE COMMENCE SEARCH POINT (CSP)
Huom: 25°41°.408 N Range: 346ft

08013132 W Bearing: 180°T

Hakukuviossa otetaan huomioon sorto, joten aikaansaatu reitti ei
valttamatta muistuta alla kuvattuja kuvioita.

2. DROP TIDE MARKER AT CSP & PRESS BUTTON:

8 Marker dropped ©--

3. ALLOW MARKER TO DRIFT THEN RELOCATE & PRESS BUTTON:

rift ositiol Drift (Speed): 0.0kts

Search speed
&
Leg time:

Number of Legs:

Create search route

& 1. Valitse [Laajeneva nelid] [Etsintdkuvio]-asetuksista: [Karttasovellus >

Valikko > Navigointi > Etsintdkuviot]

2. Aseta Etsinndn aloituspiste (CSP)

i. Syotd [CSPJ-koordinaatit manuaalisesti; [Etdisyys]- ja [Suunta]-arvot
ohjaavat aluksen kohti tata pistetta.

ii. Vaihtoehtoisesti voit asettaa [CSP]-pisteen aluksen nykyiseen sijaintiin
painamalla O [CSP-pikavalinta]-painiketta.

3. Aseta sorto

i. Pudota [datumimerkki] veteen ja valitse [Merkki pudotettu].

ii. Odota, ettd [datumimerkki] ajelehtii vedessa.

iii. Palaa [datumimerkkiin] uudessa sijainnissa ja valitse [Ajelehtimisen
Jélkeinen sijainti] laskeaksesi [Sortokulma (suunta)]- ja [Sortonopeus
(nopeus)] -arvot.

iv. Vaihtoehtoisesti voit kayttda aluksen [Ohjaussuuntal- ja [SOGJ-arvoja
sortokulman ja -nopeuden maarittdmiseen valitsemalla @) [Sortokulman
ja -nopeuden pikavalinta] -kuvakkeen.

4. Aseta Etsintélinjavdli/sade, Hakunopeus ja Legiaika

[Kaikki kolme muuttujaa ovat riippuvaisia toisistaan. Yksi muuttuja on
aina kahden muun tuote.]

18



i. Valitse yksi muuttujista valitsemalla @ [Tulos]-kuvake. Search created

ii. Valittu muuttuja lasketaan taman jalkeen tuloksena kahteen muuhun
muuttujaan tehdyistd muutoksista.

Muuttuja Enimmaisarvo

Etsintalinjavéli/sdde 5mpk/5sm/5km

Hakunopeus 40 solmua / 46 mph / 74 km/h

Legiaika 59 min 59 s
1 2 3 _
A 4 A 4 v CSP: Y 420N 078°37.443W

Search length: 76.80nm

Follow route

OK

iii. Valitse [Seuraa reittid], jolloin kuvio kerrostetaan karttasovelluksen
paadlle ja reitin seuraaminen alkaa automaattisesti.

iv. Vaihtoehtoisesti voit valita [OK], jolloin kuvio kerrostetaan
karttasovelluksen péaalle, mutta sitad ei Idhdeta seuraamaan.

1. [CSP-pikavalinta]
2. [Sortokulman ja -nopeuden pikavalinta]
3. [Léhtd]

5. Aseta legien maara

i. Valitse laajeneva nelio -hakukuvion legien maara.
6. Luo hakureitti

[Kun kaikki edelld mainitut vaiheet on tehty, voit luoda etsintd- ja
pelastuskuvion.]

i. Luo hakukuvio valitsemalla [Luo hakureitti] ndytdon oikeassa
alakulmassa.

ii. Luontisivulla ndet etsinta- ja pelastuskuviosi ja sen sijainnin
karttasovelluksessa.

Karttasovellus — yleista 19



Sorron vaikutus Laajeneva neli6 -hakukuvioihin

Koska hakukuviossa otetaan huomioon sorto, aikaansaatu [reitti] ei

vélttamatta muistuta ylld kuvattua kuviota.

Esimerkki

Sorto

Suunta: 0°
Nopeus: 0 solmua

Suunta: 45°
Nopeus: 0 solmua
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Esimerkki Sorto

Suunta: 0°
Nopeus: 0.5 solmua

Suunta: 0°
Nopeus: 1solmua

Mutkitteleva linja / Rinnakkaislinja -hakukuvio

[Mutkitteleva/rinnakkaislinja -hakukuvio] kattaa neliskulmaisen alueen. Alue
kaydaan lapi aloittamalla joko hakualueen yhdesta paasta (mutkitteleva), mika
tarjoaa paremman kattavuuden yhdessa paassa mutta koko alueen lapikaynti
kestdd pitempaan, tai hakemalla aluetta pituussuunnassa (rinnakkaislinja).
Tama tarjoaa melko hyvan kattavuuden nopeammin.

Ryomivaa hakukuviota tulee kayttas, jos hakualueella on looginen
paatekohta, josta haku voidaan kaynnistaa.



Mutkitteleva linja / Rinnakkaislinja -hakukuvion luominen

Voit luoda Mutkitteleva linja / Rinnakkaislinja -hakukuvion seuraavasti:

1. Valitse [Mutkitteleva linja] tai [Yhdensuuntaisetsintd] [Etsintdkuvio]
-asetuksista: [Karttasovellus > Valikko > Navigointi > Etsintékuviot]

2. Aseta Etsinndn aloituspiste (CSP)
i. Syotd [CSPJ-koordinaatit manuaalisesti.

Karttasovellus — yleista

3.

4.

ii. Vaihtoehtoisesti voit asettaa [CSP]-pisteen aluksen nykyiseen sijainti
painamalla () [CSP-pikavalinta]-painiketta.

Aseta Hakunopeus ja Etsintalinjavali

i. Valitse kaikki muuttujat ja muokkaa niita.

Maarita nelikulmainen hakualue (maarita akselit)

i. Maaritd nelikulmion ulottuvuudet kayttamalla [Isoakseli]- ja
[PikkuakseliJ-ruutuja.

ii. Aseta [Mutkittelevan/rinnakkaislinjan suunta] manuaalisesti tai aseta
se aluksen ohjaussuunnaksi @ [Pikavalinta]-painikkeella.

iii. Aseta ensimmaisen kdanndksen suunta valitsemalla [Paapuuri] tai
[Styyrpuuri].

in

Muuttuja Enimmaisarvo

Etsintélinjavali/sade 5mpk/5sm/5km

Hakunopeus 40 solmua / 46 mph / 74 km/h

Isoakseli/pikkuakseli 20 mpk /23 sm /37 km

¢ =
<N

1. [CSP-pikavalinta]

2. [Mutkittelevan/rinnakkaislinjan suunnan pikavalinta]

5. Maérita nelikulmainen hakualue (maarita kulmapisteet)

[Jos et halua mddrittdd nelikulmaisen hakualueen ulottuvuuksia
isoakselin ja pikkuakselin avulla, nelikulmion voi mddrittGd myds
asettamalla kunkin kulmapisteen koordinaatit]:

i. Anna koordinaatit kulmapisteille 1-4.
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|
Huom:

- Kulmapisteista taytyy muodostua nelikulmio. Jos koordinaatit eivat ole
oikein, et voi luoda hakureittia.

« CSP:n tulee olla hakukuvion jollakin sivulla.

« Ryomivan hakukuvion tapauksessa CSP:n tulee sijaita jomman kumman
pitemman reunan kohdalla.

« Rinnakkaishakukuvion tapauksessa CSP:n tulee sijaita jomman kumman
lyhyemman reunan kohdalla.

« CSP:n tulee olla ohjaussuunnalla 85° - 95° (suorakulma * 5°) suhteessa
edelliseen sivuun.

« CSP:n tulee olla puolen jalkileveyden etaisyydelld kulmapisteesta.

9.10 RealBathy™-syvyyskayrat

Raymarinen RealBathy™-ominaisuudella voit tallentaa syvyystietoja ja luoda
omia syvyyskayria.

Kaytettdessa RealBathy™-ominaisuutta uudet syvyyskayrat piirretaan
reaaliajassa naytdlle anturin syvyyslukemien perusteella. Kayrien syvyyserot
ilmaistaan varityksellda. Syvyystiedot tallennetaan laitteeseen asetetulle
muistikortille.
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RealBathy™-vaatimukset

RealBathy™edellyttdd seuraavia:

» Vektoripohjaiset LightHouse™-kartat.

» MicroSD-kortti, jossa on riittavasti tilaa syvyystietojen tallentamiseen.
« Vesilinjan ja anturin valinen etaisyys (kohta 3 alla olevassa kuvassa).

7

33 i \\TL\J/U
2 b4

1. Vesilinja.
2. Veden syvyys anturin aktiivisen pinnan alapuolella.
3. Etaisyys syvyysanturin pohjapinnasta ylospdin vesilinjaan.

RealBathy-syvyyskayrien maaritys ja luominen
|
Tarkeaa:

« Sinun taytyy tietaa etaisyys anturin pohjapinnasta vesilinjaan.

» Vuorovesiympadristoissa tarvitaan LightHouse™ NC2 -karttoja, joissa on
vuorovesiasemien tiedot sijainnissasi.

Karttasovelluksesta:
1. Aseta LightHouse™ NC2 -karttakortti ndyton kortinlukijaan.

2. Valitse LightHouse™-karttakortti karttasovelluksessa kaytettavaksi
kartaksi.

Lisdtietoja kartografian valinnasta on kohdassa
p.87 — Karttakortin valitseminen

3. Syota etdisyys anturin pohjapinnasta vesilinjaan [Vesilinjasta anturiin:]
-asetuskenttaan.

4. Kytke [RealBathy]-valintakytkin paalle [Syvyydet]-valikosta: [Valikko >
Syvyydet]



5. Valitse asianmukainen [Korkeuskorjaus]-valinta:
« [Ei mitddn] — korjauksia ei tehda.

« [Vuorovesitaso] — kayttaa lahelld olevaa vuorovesiasemaa korkeuden
korjaamiseen. Kun valitset [Vuorovesitaso]-asetuksen, ohjelma etsii
vuorovesiasemat ja nayttaa luettelon kaytettavissa olevista asemista.
Valitse sijaintiasi [ahinna oleva asema.

« [Jdrven pinta] — kayttajan vedenpinnan merkkien perusteella
maarittama arvo sijainnissasi.
______________________________________________________________________________________________________________|]
Huom:

Jotta syvyyskayrat olisivat tarkkoja, suositellaan, etta:

« vuorovesiympaéristoissa (esim. meri- ja valtamerialueilla) kaytetdan
LightHouse™ NC2 -karttoja, joissa on vuorovesiasemien tiedot, ja valitaan
sijaintia 1ahinna oleva asema

« makean veden vesistoissa (esim. jarvet) valitaan [Jdrven pinta]
[Korkeuskorjaus:]-kentassa ja syotetdan sijaintisi vedenpinnan merkin
nykyinen lukema korkeuskorjauskenttaan.

6. Saada [Nakyvyys:J-asetus haluttuun lapindkyvyystasoon.

100 % tarkoittaa, ettd RealBathy-kdyrdt ovat tdysin ndkyvid, ja prosentin
alentuessa kartan yksityiskohdat RealBathy-kdyrien takana tulevat
nakyvdmmiksi.

7. Valitse haluamasi [Tiheys:]-asetus.

Jyrkdt syvénteet saattavat johtaa syvyyskdyrien pddllekkdisyyteen,
jolloin tiheyden pienentdminen selkeyttGd nGkymdd.

911 Reeds-almanakka

Reeds-almanakka on kaytettdvissa Raymarinen LightHouse-kartoissa.

Reeds-almanakkaan sisaltyvat Portugali, Espanja, Ranska, Saksa,
Alankomaat, Tanska, Irlanti/lso-Britannia.

Reeds-satamia on vain Irlannissa/lsossa-Britanniassa.

Reeds-symbolit naytetaan karttasovelluksessa, kun [Kadut ja POI-kohteet]
-kerros on kdytossa: [Karttasovellus > Valikko > Asetukset > Kerrokset >
Kadut ja POI-kohteet].

Karttasovellus — yleista

Reeds-symbolin valitseminen ndyttdd ponnahdusikkunan, jossa on lyhyesti
tietoja. Ponnahdusikkunan valitseminen nayttaa kaikki tiedot ja asiaan liittyvat
kuvat. Kuvien valitseminen avaa kuvan koko néyttoon.

912 Mitta

Mittatoiminnolla voi mitata etaisyyksia aluksesta tai kahden pisteen valisia
etdisyyksia.

Mittatoiminto on kaytettavissa kartan kontekstivalikosta: [Kontekstivalikko
> lisévaihtoehtoja > Mitta].
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Etaisyyden mittaaminen pisteesta pisteeseen

Voit mitata kahden pisteen vdlisen etdisyyden ja suuntiman ensimmaiseen

pisteeseen seuraavien vaiheiden mukaisesti.

1. Valitse (painamalla pitkd&n) mikad tahansa sijainti ndytossa.

Nayttoon tulee kontekstivalikko.

Valitse [lisGasetukset].

Valitse [Mittaa].

Valitse ponnahdusvalikosta [Mittaa pisteiden vdali].

Valitse ensimmaisen pisteen sijainti.

Valitse toisen pisteen sijainti.

Jos haluat pitéda mittaviivaimen, valitse [Sdilytd mitta] ndyton ylareunasta.

Mittaviivain jaa pysyvasti nayttoon.

8. Jos et halua sailyttaa mittaa, valitse [Valmis] nayton ylareunasta ja sitten
[Hylkdd] vahvistusvalintaikkunasta.

N oA WN

Mittaviivainten poistaminen
1. Pisteesta pisteeseen -mittaviivain. ) ) o
Voit poistaa yksittaisia mittoja tai kaikki mitat samalla kertaa.
1. Valitse mitan piste (painamalla pitkaan).
Voit luoda ja nayttda useita mittaviivaimia samaan aikaan. 2. Valitse [Poista mitta] kontekstivalikosta.

2. Aluksesta pisteeseen -mittaviivain.

. . . Voit myo6s poistaa kaikki mitat valitsemalla [Poista kaikki mitat]
Etaisyyden mittaaminen aluksesta pisteeseen kontekstivalikosta.
Voit mitata sijainnin etdisyyden ja suuntiman aluksen sijainnista seuraavien

vaiheiden mukaisesti.
1. Valitse (painamalla pitk&an) haluamasi sijainti. 913 CIearCruise”” Augmented Reality (Ilsatty

Nayttoon tulee kontekstivalikko. .

2. Valitse [lisdasetukset]. tOde”ISUUS)

3. Valitse [Mittaq]. Karttasovelluksessa on lisdtyn todellisuuden toimintoja, jotka ovat

4. Valitse ponnahdusvalikosta [Etdisyys aluksestal]. kaytettavissa, kun jarjestelmaan on liitetty AR200 ja yhteensopiva IP-kamera.
Nayttoon tulee mittaviivain aluksen sijainnista kursorin sijaintiin. Etdisyys Lisatyn todellisuuden ominaisuudet on myds otettava kayttdsn ja maaritettava

ja suuntima aluksestasi naytetdan myads tietoruudussa.
5. Jos haluat pitda mittaviivaimen, valitse [Sdilytd mitta] ndayton ylareunasta.

videosovelluksessa.

e L e . Kun lisatyn todellisuuden ominaisuudet ovat kdytossd, karttasovelluksen
Viivain jaa pysyvasti nayttoon, sen aluksen paa liikkuu aluksen mukanaja s kohde-, reittipiste- ja karttaobjektitiedot ovat kaytettavissa myds
etaisyys ja suuntima muuttuvat matkan edetessa. videosovelluksessa, jossa tiedot kerrostetaan reaaliaikaisesti videosyotteen

6. Jos et halua sailyttda mittaa, valitse [Valmis] nayton ylareunasta ja sitten paille.

[Hylkéd] vahvistusvalintaikkunasta.
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Lisatietoja ClearCruisen™ lisatystd todellisuudesta:
ClearCruise-ominaisuudet.

Kuvakulma

Kuvakulma (FOV) -keila toimii kantaman ilmaisimena ja kuvaa kameran
kattamaa aluetta ndytettdessa karttaobjekteja videosovelluksessa osana
ClearCruisen™ lisatyn todellisuuden ominaisuuksia.

Karttaobjektit, jotka ovat naytettdvan FOV-keilan alueella,
naytetdan videosovelluksessa "merkkeina”. Lisatietoja merkeista:
Lisatyn todellisuuden merkit

FOV-keilan kattaman alueen maarittavat:

« Kameran horisontaalinen kuvakulma (FOV). Tata asetusta voi saataa
videosovelluksessa: [Videoasetukset > Kamera-asetukset-vdlilehti].

« Lisatyn todellisuuden alueen raja. Lisatietoja: Alueen raja Voit
maarittdd alueen enimmaisrajan myos manuaalisesti. Kun saadat tata

asetusta, karttasovelluksen FOV-keila muuttuu vastaavasti. Lisatietoja:

ClearCruise-asetukset (lisdtty todellisuus)

Karttasovellus — yleista

FOV-keilan voi ottaa kayttoon / poistaa kaytosta karttasovelluksen
asetuksissa: [Valikko > Asetukset > Kerrokset].

9414 SonarChart" Live (reaaliaikainen kuva)

Voit luoda omia syvyyskayrékarttoja syvyysanturin ja SonarChart™
Live -toiminnon avulla, kun kaytat yhteensopivia elektronisia
Navionics®-kartografiakortteja.

Huom: Varmista ennen SonarChart™ Live -ominaisuuden kayttoa, ettd olet
maarittanyt anturin syvyysasetukset oikein.

SonarChart™ Live -toimintoa kaytettdessa uudet syvyyskayrat piirtyvat
reaaliajassa naytolle anturin syvyyslukemien mukaan. Syvyyserot
ilmaistaan varitykselld, jossa tummanpunainen savy on matalin vesialue.
Kaikuluotaintiedot tallennetaan kartografiakortille ja toimitetaan Navionicsille,
kun paivitat karttakorttisi verkossa.
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Vuorovesikorjaus 915 UAV -karttaintegraatio

SonarChart™ Live tallentaa syvyysanturisi todelliset lukemat nykyisissa S ) . .
vuorovesi-/vedenkorkeusolosuhteissa. Voit ottaa kayttédn automaattisen Kun monitoiminayttoon on yhdistetty yhteensopiva UAV, jolla on GNSS (GPS)
syvyyslukemien s&adon lahistolld olevan vuorovesiaseman normalisoitujen -paikkatieto, UAV-kuvake osoittaa UAV-laitteen sijainnin karttasovelluksessa.

matalan vuoroveden / matalan veden tason syvyystietojen mukaan.

SonarChart Live -toiminnon kayttoonotto
SonarChart™ Live mahdollistaa reaaliaikaisten syvyyskayrien luomisen.

Kun anturin syvyysasetukset on mééritetty oikein ja yhteensopiva kartografia
on valittu:

1. Valitse [Syvyydet]-vélilehti karttasovelluksen asetusvalikosta:
[Karttasovellus > Valikko > Asetukset > Syvyys].

2. Ota kayttoon [Syvyyskdyrien tallennus] -valintakytkin.
3. Valitse [SonarChart Live] -kentta ja valitse ponnahdusvalikosta [Pd&dlld].

SonarChart™ Live -asetukset:

» [Pois] — SonarChart™ Live -syvyyskayria ei ndytetd ndytossa eika niita
luoda.

« [Pddlld] — SonarChart™ Live -k&yrid tallennetaan ja ndytetaan
reaaliajassa.

1 [UAV-laitteen COG]
« [Historia] — SonarChart™ Live -kayria ei tallenneta, mutta aiemmat Sinisen viivan suunta ilmaisee UAV:n nykyisen kurssin maan
tallennukset naytetadn naytossa. suhteen (COG). Viivan pituus ilmaisee UAV:n ennustetun

. .. 5 do . sijainnin, kun maaritetyn vektorin viitejakso on kulunut loppuun.
4. Valitse [NGkyvyys]-asetuskentta ja sdada sen arvo haluamallesi tasolle. Vektorin viitejaksoa voi s&&taa aluksen kuvakkeen

5. Ota [Vuorovesikorjaus] kayttoon. kontekstivalikosta.

Kun vuorovesikorjaus on kaytdssa, se saataa automaattisesti
syvyyslukemia lahistolld olevan vuorovesiaseman normalisoitujen matalan
vuoroveden / matalan veden tason tietojen mukaan.

6. Valitse [Tiheys]-taso.

2 [UAV-kuvake]
Naytetaan, kun UAV-valinta on otettu kayttoon karttasovelluksen
asetuksissa ja UAV-laitteella on GNSS (GPS) -paikkatieto.

3 [Kameran suunta]
Musta kameran suunnan nuoli ndyttaa kiintedsti suunnan, johon
UAV:n kameran osoittaa.

4 [Viiva alukseen]
Keltainen katkoviiva kuvaa UAV:n sijainnin kulmaa suhteessa
alukseen.
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UAV -kuvakkeen nayttaminen tai piilottaminen

UAV -kuvake naytetdadn oletusarvoisesti karttasovelluksessa. Kuvakkeen voi
tarvittaessa piilottaa.

Karttasovelluksen valikosta:

1. Valitse [Asetukset].

2. Valitse [Kerrokset]-vililehti.
3. Valitse [UAV:]-valintakytkin.

UAV -valintakytkimella voit tuoda UAV-kuvakkeen nakyviin tai piilottaa sen.

UAV-kohdetoiminnon kayttaminen

Kun UAV on lennolla, voit valita karttasovelluksessa sijainnin tai kohteen ja
suorittaa [UAV-kohde]-toiminnon (UAV lentaa talloin valittuun sijaintiin tai
kohteeseen ja leijuu sielld).

1. Valitse sijainti tai kohde karttasovelluksessa.
Kartan kontekstivalikko tulee nayttoon.

2. Valitse [Lisdd].

3. Valitse [UAV-kohde].
UAV:n maaranpaa merkitaan UAV -reittipistemerkilla ja UAV lentaa
kyseiseen sijaintiin.

Voit pysayttaa UAV-kohdetoiminnon milloin tahansa valitsemalla punaisen
[Peruuta UAV-kohde] -valinnan, joka nakyy UAV-sovellusnaytdssa, kun
UAV -kohdetoiminto on kdynnissa. UAV-kohdetoiminnon peruuttaminen
pysdyttaa toiminnon ja UAV jaa leijumaan senhetkiseen sijaintiinsa.

UAV-kohdetoiminnon voi peruuttaa milloin tahansa valitsemalla [Lopeta
UAV-kohde] kartan kontekstivalikosta.

Karttasovellus — yleista

9.16 Kartan asetusvalikko

Kartan asetusvalikko on jarjestetty valilehtiin, joilla asetukset ja valinnat
sijaitsevat asianmukaisella vdlilehdella. Kartan asetusvalikon asetukset
riippuvat kéytetystd karttatilasta ja kartografiasta.

|
Huom:

- Karttojen yksityiskohtien taso vaihtelee toimittajan, karttatyypin, tilauksen
tason ja maantieteellisen sijainnin mukaan. Tarkista ennen karttojen
ostamista toimittajan verkkosivuilta, kuinka yksityiskohtaisia ostettavat
kartat ovat.

. Tassa oppaassa mainittuja karttojen yksityiskohtaisuuteen ja asetuksiin
liittyvia tietoja on pidettadva vain ohjeellisina, silla niiden mahdolliset
muutokset eivat ole Raymarinen hallinnassa.

Kaytettavissa ovat seuraavat asetusvdlilehdet:

- [Kartografia] — Lisatietoja: Kartografian asetusvalikko

- [Kerrokset] — Lisatietoja: p.128 — Kerrosten asetusvalikko

« [Syvyys] — Liséatietoja: p.130 — Syvyyden asetusvalikko

« [Nékymdi ja lilke] — Lisatietoja: p.133 — Nakyman ja lilkkeen asetusvalikko
 [Lisdasetukset] — Lisdtietoja: p.134 — Lisdasetusvalikko

- [Sivun asetukset] — Lisatietoja: p.135 — Sivun asetusvalikko

Saatilaa koskevat asetusvalikot
Seuraavat asetusvalikot ovat kdytettavissa vain saéatilassa:
. [Sdd] — Lisatietoja: Saan asetusvalikko

« [Tilaus] — Lisatietoja: Saan tilaus

Fish mapping -tilaa koskevat asetusvalikot
Seuraava asetusvalikko on kdytettavissa vain Fish mapping -tilassa:

« [Fish Mapping] — Liséatietoja: Fish mapping -tilaus

Kilpatilaa koskevat asetusvalikot
Seuraava asetusvalikko on kaytettavissa vain kilpatilassa:

- [Leikkarit] — Lisatietoja: p.148 — Leikkarien asetusvalikko
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Kerrosten asetusvalikko

Kerrosten asetusvalikossa on asetuksia, jotka liittyvat kartografian
yksityiskohtien tasoon, kartografian tyyliin ja kdytettavissa oleviin kerroksiin,
jotka voidaan lisata nayttoon. Kaytettavissa olevat valinnat riippuvat
kaytetysta kartografiasta ja minitoimindayton verkkoon liitetyista laitteista

(esim. tutka-antenni, AlS-vastaanotin, jne.)

Valikkokohta ja kuvaus

Asetukset

[Kartan tietotaso:]

Asetuksella voi valita vektoripohjaisen kartografian
naytdssad naytettdvien tietojen tason.

Asetus on kaytettavissa, kun kaytetaan
LightHouse™-karttoja, vanhoja LightHouse™-karttoja,
C-MAP®-karttoja ja Navionics®-karttoja.

« Matala
o Keski

- Korkea

[Karttaobjektin koko]

Saataa karttaobjektien kokoa.

Asetus on kaytettdvissa, kun kaytetdaan
LightHouse™-karttoja ja S-63-karttoja.

Liukusaadin.

[Pdivévdripaletti]

[Kirkas auringonpaiste] -asetuksen valitseminen
tekee karttasovelluksen véripaletista tummemman,
jolloin se on helpommin luettavissa kirkkaassa
auringonpaisteessa.

Asetus on kaytettdvissa, kun kaytetdaan
LightHouse™-karttoja.

« Padlla

« Pois

[Karttatyyli]

Vaihtaa kartan esitystyylien valilla.
Asetus on kaytettavissa, kun kaytetaan
LightHouse™-karttoja.

o Huvi
« Julkishallinto

[AIS]
Kytkee AlIS-kohteiden ndyton kayttoon tai pois kaytosta
karttasovelluksessa.

|
Huom:

Edellyttaa AlS-laitteita.

Asetus on aina kaytettavissa eika se riipu kaytossa
olevista kartoista.

« Padlla

- Pois

Valikkokohta ja kuvaus Asetukset
[Tutka] - Pddlld
Kytkee tutkan kerroskuvien naytdn kayttoon tai pois Poi

. - Pois
kaytosta karttasovelluksessa.
|

Huom:

Edellyttaa tutkalaitteita.
Asetus on aina kaytettavissa eika se riipu kaytossa
olevista kartoista.
[Etdisyysrenkaat] « Pdadlla
Kytkee tutkatyylisten etdisyysrenkaiden nayton . Pois
kayttoon tai pois kaytosta karttasovelluksessa.
Asetus on aina kaytettdvissa eikd se riipu kaytossa
olevista kartoista.
[FOV:] - Pddlla
Kytkee ClearCruisen™ lisatyn todellisuuden kameran . Pois
kuvakulma (FOV) -kerroksen kayttdoon tai pois kaytosta
karttasovelluksessa.
|

Huom:

Edellyttaa ClearCruise-yhteensopivaa kameraa.
Asetus on aina kaytettavissa eika se riipu kaytossa
olevista kartoista.
[Sddtutka] - Pddlla
Kytkee saatutkan sadetietokerroksen kayttoon . Pois

karttasovelluksessa.
|
Huom:
Kaytettavissa vain, kun jarjestelméasséa on

yhteensopiva SiriusXM-saavastaanotin ja voimassa
oleva tilaus.

Asetus on aina kaytettavissa eika se riipu kaytossa
olevista kartoista.
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AlS-kohteille.
Kaytettavissa vain, kun AlS-kerros on kaytossa.

|
Huom:

Lisatietoja tormayksen valttamisominaisuudesta:
p.-111 — Ennustetut vaara-alueet

Asetus on aina kaytettdvissa eikd se riipu kaytossa
olevista kartoista.

Jjen varjostus

« SonarChart-

Valikkokohta ja kuvaus Asetukset Valikkokohta ja kuvaus Asetukset

[Vuorovedet] « Paalla [Tutkan vaara-alueet] - Paalléa

Kytkee vuorovesi- ja virtausgrafiikkojen nayton kayttoon . Kytkee tormadysten estoalueen kerroksen kdyttoon .
AR S ) + Pois . « Pois

tai pois kaytosta vuorovesi- ja virtausasemilla. tutkakohteille.

Asetus on kaytettdvissa, kun kaytetdan Kaytettavissa vain, kun tutkakerros on kaytossa.

Navionics®-karttoja. |

[Kadut ja POI-kohteet] . Pl Huom:

Kytkee tehostettujen katutietojen ja kiinnostavien . Pois Lisatietoja tormayksen valttamisominaisuudesta:

kohteiden nayton kayttoon tai pois kaytosta p.111 — Ennustetut vaara-alueet

karttasovelluksessa.

Asetus on kaytettédvissa, kun kaytetaan LightHouse™- Asetus on aina kaytettdvissa eika se riipu kdytossa

karttoja voimassa olevalla premium-tilauksella. olevista kartoista.

[ UAV] - Paalld [llmakuvakerros] . Padlla

Nayttaa UAV-kuvakkeen, UAV-aluksen suunnan . Poi Kytkee ilmakuvakerroksen kayttoon tai pois kaytosta. .

(kameran suunta), UAV:n COG:n ja viivan UAV:n ja Asetus on kaytettavissa, kun kaytetaan LightHouse™-

aluksesi valilla. -~~~ ja C-MAP®-karttoja.

Asetus on aina kaytettavissa eika se riipu kaytossa — ——

olevista kartoista. [Nawon./cs—kerroskuvatj o S « Ei mitddn

— Kytkee ilmakuvakerroksen kdyttoon tai pois kaytosta, . Satelliitti
[AlS-vaara-alueet] o - Pddlld kun kéytetdanNavionics®-karttoja.
Kytkee tormaysten estoalueen kerroksen kayttoon . Pois « Pinnanmuoto-

Karttasovellus — yleista

varjostus
[NéGkyvyys] « 0-100 %
Asetus maarittaa ilmakuvakerroksen lapindkyvyyden.
Asetus on kaytettavissa, kun kaytetdaan LightHouse™-,
Navionics®- ja C-MAP®-karttoja.
[Peittoalue] + Maa

Tassa voit asettaa ilmakuvakerroksen peittoalueen.

Asetus on kaytettavissa, kun kaytetdan LightHouse™- ja
Navionics®-karttoja.

______________________________________________________________|
Huom:

(1) Vain Navionics®-kartat.

« Maa ja meri

- OMaa ja
matala meri
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huvikalastus on kiellettya tai rajoitettua.
Asetus on kaytettavissa, kun kaytetaan C-MAP®-karttoja.

Valikkokohta ja kuvaus Asetukset Valikkokohta ja kuvaus Asetukset
SIRIUS XM [Kalastus-AOl] - Paalléa
Kerroskuvavalinnat ovat kaytettavissa kalas- Kytkee kiinnostavat kalastusalueet (Areas Of Interest, . Pois
tuskarttatilassa, kun kaytetdan SiriusXM-vastaan- AQI) kayttoon tai pois kaytosta.
otinta voimassa olevalla tilauksella. Lisatietoja: Asetus on kaytettavissa, kun kaytetdan LightHouse™-
SiriusXM-kerroksen asetukset ja C-MAP®-karttoja.
[EasyView] « Pdadlla [ActiveCaptain] « Pdgdlla
Kytkee hyodyllisten kuvakkeiden ja tekstien Poj Kytkee joukkotuotettujen tietojen nayton kayttoon tai .

e e s . « Pois sl « Pois
suurennuksen kayttoon, jotta ne ovat helpommin pois kaytosta.
luettavissa, tai poistaa sen kaytdsta. Asetus on kaytettavissa, kun kdytetaan C-MAP®-karttoja.
Asetus on kaytettdvissa, kun kaytetdaan
Navionics®-karttoja. —Térkeéé:
[Yhteisén muokkaukset] « Padlla C .

: : Co i s . - Navigointitilan asetusvalikot

Kytkee joukkotuotettujen tietojen naytdon kayttoon tai . Pois
pois kaytosta. . Kalastuskarttatilan asetusvalikot
Ase’_[us.on kaytetfcawssa, kun kaytetaan . Ankkuritilan asetusvalikot
Navionics®-karttoja.
[Tarkat syvyyskéyrdt] . Pddlld - Kilpatilan asetusvalikot
Kytkee kayttoon tai pois kaytosta tarkat . Pois
syvyyskayrakartat, jotka nayttdvat paremmin Syvyyden asetusvalikot
pohjan yksityiskohdat, ddriviivat ja rakenteen. . i .
Asetus on kaytettavissa, kun kaytetaan C-MAP®-karttoja. Syvyyden asetusvalikossa on syvyyskayriin liittyvid asetuksia.
[Urheilukalastus] . Pddlld Valikkokohta ja kuvaus Asetukset
Nayttaa kalastuspaikoista helppokayttoisia tietosivuja, . Pois [Néiytd syvyyslukemat] . Ei mitddn
joista selviaa mm. kalatyyppi, koko, syvyys seka riutan Kytkee syvyyslukemien naytdn kayttdsn tai pois Y i
ja pohjan koostumus. kaytostd kartalla. Kun asetus on [Manuaalinen], * Manuaaiinen
Asetus on kaytettavissa, kun kdytetaan C-MAP®-karttoja. syvyyslukemat naytetéan nollasta [Zero to] (Nollasta . Kaikki
[Merisuojelualueet] . P4dllé a.r.volc.)n) —kohdqssa m.é';iéritté'i.m.éé%i enimméissyvyyteen.
Auttaa tunnistamaan selvasti alueet, joilla kaupallinenja | = 5 . Tama asetus ei ole kaytettavissa rasterikartoissa
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[Naytd syvyyskdyrdt] « Ei mitddn
Kytkee syvyyskayrien nadyton kdyttoodn tai pois kaytosta
kartalla. Kun asetus on Manuaalinen, syvyyskayrat

ndytetdan nollasta maarittamaasi enimmaissyvyyteen. « Kaikki
Asetus on kaytettdvissa, kun kaytetdaan LightHouse™-,

« Manuaalinen

C-MAP®- ja Navionics®-vektorikarttoja.




[Turvarajal

Maarittda syvyyden, jossa turvaraja naytetaan.
Turvarajaksi ei voi asettaa Matalan veden raja -arvoa
pienempaa tai Syvan veden &éariviiva -arvoa suurempaa
arvoa.

Asetus on kaytettavissa, kun kaytetaan
LightHouse™-karttoja, vanhoja LightHouse™-karttoja ja
S-63-vektorikarttoja.

Numeerinen
syvyysarvo

MicroSD-muistikortille.
Asetus on kdytettavissd, kun kaytetdan LightHouse™- ja
vanhoja LightHouse™-vektorikarttoja.

Valikkokohta ja kuvaus Asetukset Valikkokohta ja kuvaus Asetukset

[Matalan veden raja] Numeerinen [Syvén veden vdri] » Valkoinen

Maarittda syvyyden, jossa matalan veden raja ndytetaan. | syvyysarvo Maarittaa varin, jota kaytetdadn syvan veden Sini

SN . . " T « Sininen

Matalan veden rajaksi ei voi asettaa Turvaraja- tai Syvan esittamiseen.

veden &ariviiva -arvoja suurempaa arvoa. Asetus on kéytettavissa, kun kaytetaan C-MAP®- ja

Asetus on kaytettavissa, kun kaytetaan Navionics®-karttoja.

;|g6gtHolt(Jtse.|;katrttt9Ja, vanhoja LightHouse™-karttoja ja [Tallenna syvyystiedot] . Pddlld
“o2-vextorikarttoja. Ottaa kayttoon syvyys- ja sijaintitietojen tallennuksen . Pois

[Vesilinjasta anturiin]

Numeerinen

[Matala alue]

Kytkee mataliksi katsottavien alueiden tunnistuksen
kayttoon tai pois kaytosta. Kun asetus on kaytossa,
[Zero to] (Nollasta arvoon) -kentdssa maaritettya
syvyyttd matalammat alueet merkitadn punaisella
kuvioinnilla.

Asetus on kaytettavissa, kun kaytetaan
Navionics®-karttoja.

- Padlla

« Pois

[Syvén veden ddriviiva]

Maarittaa syvyyden, jossa syvan veden aariviiva
naytetdan. Esimerkki: jos arvoksi asetetaan 30 metria,
kaikki yli 30 metrin syvyiset vesialueet ndytetdaan syvana
vetena.

Tama asetus ei ole kaytettavissa rasterikartoissa.

Numeerinen
Syvyysarvo

[Syvyysgradientti]

Maarittda matalan ja syvan veden sdavyeron.

Asetus on kdytettavissa, kun kaytetaan LightHouse™- ja
vanhoja LightHouse™-vektorikarttoja.

« Tummasta
vaaleaan

- Vaaleasta
tummaan

Karttasovellus — yleista

Sy6té vesilinjan ja syvyysanturin valinen etaisyys. syvyysarvo
Asetus on kdaytettavissa, kun kaytetaan LightHouse™- ja

vanhoja LightHouse™-vektorikarttoja.

[Tallenna kohteeseen] . SD1
Kun sopiva MicroSD-kortti on asetettu korttipaikkaan, . SD2
naytetdan syvyystietojen ja RealBathyn tallennukseen

kaytettavissa oleva tila.

Asetus on kdytettavissd, kun kaytetdan LightHouse™- ja

vanhoja LightHouse™-vektorikarttoja.

[RealBathy] - Pddlld
Nayttaa kartalla aiemmin kerattyja RealBathy™-tietoja, . Pois
jotka on tallennettu MicroSD-muistikortille.

Asetus on kaytettavissa, kun kaytetdan LightHouse™- ja

vanhoja LightHouse™-vektorikarttoja.

[NdGkyvyys] « 0-100 %
Maarittdd naytettavien RealBathy-tietojen

l&apindkyvyyden.

Asetus on kdytettavissd, kun kaytetdan LightHouse™- ja

vanhoja LightHouse™-vektorikarttoja.

[Korkeuskorjaus] « Ei mitddén

Maarittaa RealBathy- ja syvyystietojen korkeuskorjauk-
sen tason.

Asetus on kaytettavissa, kun kaytetdan LightHouse™- ja
vanhoja LightHouse™-vektorikarttoja.

« Vuorovesitaso

- Jdrven pinta

131



Erittéin suuri

[Syvyyskdéyrien tallennus]

Taman avulla voi kirjata syvyys- ja sijaintitietoja
Navionics-karttakortille.

Asetus on kaytettavissa, kun kaytetaan
Navionics®-karttoja.

padlla

Pois

[SonarChart Live]

Kytkee kayttoon tai pois kaytdstd Navionics SonarChart
Live -ominaisuuden, jolla voi luoda reaaliaikaisesti
korkearesoluutioisia syvyyskarttoja ja nayttaa niita.

Kun asetus on [Historia], ndytetdan aiempia SonarChart
Live -tietoja.

Asetus on kaytettavissa, kun kaytetaan
Navionics®-karttoja.

Pddllé
Pois

Historia

[Nékyvyys]

Maarittaa lapinakyvyyden tason SonarChart-tietoja
naytettdessa.

Asetus on kaytettavissa, kun kaytetdan
Navionics®-karttoja.

0-100 %

[Vuorovesikorjaus]

Ottaa kayttoon kaikuluotaimen syvyyslukemien
korjauksen lahistdn vuorovesiasemilta saatavilla
vuoroveden korkeustiedoilla.

Vuorovesikorjaus poistetaan kaytosta, kun katsellaan
aiemmin tallennettuja SonarChart Live -tietoja.
Asetus on kaytettavissa, kun kaytetadn
Navionics®-karttoja.

pPadalla

Pois
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punaisella kuvioinnilla.
Asetus on kaytettdvissa, kun kaytetdaan
Navionics®-karttoja.

Valikkokohta ja kuvaus Asetukset Valikkokohta ja kuvaus Asetukset
[Tiheys] + Matala [Matalan veden varjostus] « Padlla
Valitsee kaytettavissa olevien syvyyskdyrien tiheyden. . Keski Kytkee mataliksi katsottavien alueiden tunnistuksen . Pois
Asetus on kdytettavissa, kun kaytetaan LightHouse™- ja kayttoon tai pois kaytosta. Kun asetus on kaytossa,

vanhoja LightHouse™-vektorikarttoja. + Korkea madritettya syvyyttd matalammat alueet merkitdan

[Kalastusalue]-asetuksen ja maarittamalla vahimmais-
ja enimmaissyvyyden. Kartan alueet, jotka ovat
naiden syvyyksien valilla, naytetdan valkoisina; niiden
ulkopuoliset alueet ndytetaan sinisina.

Asetus on kaytettdvissa, kun kaytetaan
Navionics®-karttoja.

[Tiheys] o FErittdin suuri
Maarittaa kaytettavissa olevien syvyyskayrien tiheyden.

. AR % « Korkea
Asetus on kaytettavissa, kun kaytetaan
Navionics®-karttoja. o Keski

« Matala

[Kalastusalue] « Padllé
Voit maarittaa kalastusalueen ottamalla kayttoon . Pois

Tarkeaa:

- Navigointitilan asetusvalikot

. Kalastuskarttatilan asetusvalikot
» Ankkuritilan asetusvalikot

« Kilpatilan asetusvalikot




Nakyman ja liikkeen asetusvalikko

Nakyma ja liike -asetusvalikossa on asetuksia, joilla voit maarittad, miten

kartta naytetdaan suhteessa alukseen.

Valikkokohta ja kuvaus

Asetukset

[Kartan liike]

Suhteellinen liike

Suhteellisen liikkeen tilassa aluksen kuvake pysyy
samassa kohdassa naytolld ja kartta-alue liikkuu

« Suhteellinen
liike

« Tosiliike

Pohj. ylés

Pohjoinen ylos -tilassa ndyton ylareuna on aina
pohjoista kohti. Kun aluksen ohjaussuunta muuttuu,
aluksen kuvake kaantyy vastaavasti.

Keula ylos

Keula ylos -tilassa nayton yléreuna on aina aluksen
senhetkista ohjaussuuntaa kohti, ja ohjaussuunnan
muuttuessa kartta kdantyy vastaavasti.

Kurssi ylos

Kurssi ylos -tilassa naytdn ylareuna on aina
maaranpdaata kohti, ja maaranpaan muuttuessa kartta
kaantyy vastaavasti.

suhteessa sijaintiisi. « Autoalue
Tassa tilassa aluksen kiinnitettya sijaintia voi s&ataa

Aluksen sijainti -asetuksella.

Tosiliike

Tosiliike -tilassa kartta pysyy paikallaan ja aluksen

kuvake liikkuu kartalla. Kun aluksen kuvake tulee

nayton reunaan, kartta piirretdan uudelleen siten, etta

naet aluksen edessa olevan alueen.

Autoalue

Autoalue-tilassa sailytetdan suurin mahdollinen

skaalaus, jossa seka alus ettd maaranpaa/kohdereittip-

iste ndkyvat samaan aikaan.

[Kartan suunta] » Pohj. ylos

« Keula ylés

« Kurssi ylos

Karttasovellus — yleista

Valikkokohta ja kuvaus

Asetukset

[Aluksen sijainti]

Aluksen sijainti maarittda aluksen kuvakkeen sijainnin
naytolla. Oletus on Keskikohta, mutta voit saataa tata,
jotta naet pidemman matkan aluksen etupuolella.
Aluksen sijaintia voi muuttaa vain, kun Kartan liike
-asetus on Suhteellinen liike.

« Keskikohta
« Osittaissiirto

« Tdysi siirto

[Tahdista ndkymd muiden karttojen kanssa:]
Kaikki kartat, joiden [Synkronoi]-asetus on [P&dlld],
synkronoivat suuntansa ja sijaintinsa.

« Padlla

- Pois

Tarkeaa:

- Navigointitilan asetusvalikot

- Kalastuskarttatilan asetusvalikot
» Ankkuritilan asetusvalikot

- Fish mapping -tilan asetusvalikot

- Kilpatilan asetusvalikot
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Lisaasetukset-valikko

Lisdasetusvalikossa on karttasovelluksen kayttoliittymaan liittyvia

lisaasetuksia, ja sen kautta voit maarittaa, mitka karttaobjektit ndytetaan,

seka kartan ulkoasun ja tiedot.

Valikkokohta ja kuvaus

Asetukset

[Kartan suunta]

Pohj. ylés

Pohjoinen ylds -tilassa nayton yldreuna on aina
pohjoista kohti. Kun aluksen ohjaussuunta muuttuu,
aluksen kuvake kaantyy vastaavasti.

Keula ylos

Keula ylos -tilassa nayton ylareuna on aina aluksen
senhetkista ohjaussuuntaa kohti, ja ohjaussuunnan
muuttuessa kartta kddntyy vastaavasti.

Kurssi ylos

Kurssi ylos -tilassa nayton ylareuna on aina
maaranpdaata kohti, ja maaranpdan muuttuessa kartta
kaantyy vastaavasti.

« Pohj. ylos
+ Keula ylés

« Kurssi ylbs

objekteille.

[Tehostetut AlS-kohteet] « Padllé
Vaihtaa AlS-kohteiden vakio- ja tehostetun muodon . Pois
valilla.
[Automaattinen aluksen etsintd] « Padllé
Kun asetus on kaytossa, karttasovellus keskittaa Poj
. . R + Pois

aluksen automaattisesti 30 sekunnin vélein.
[Kéytd tutkaa ilman ohjaussuuntatietoa] « Padllé
Ottaa kayttoon tutkan kerroskuvan kdyton ilman Poj

. . + Pois
ohjaussuuntatietoa.
[Kéytd SOG-arvoa suuntavektorin pituutena] « Padllé
Mahdollistaa SOG-tietojen kdayton aluksen Poj

. e srere + Pois
ohjaussuuntavektorin pituuden maarittamiseen Nopeus
veden suhteen (STW) -arvon sijaan.
[Kursoritietoruudut] « Padlla
Sallii ponnahdustietoruutujen n&yton kohteille ja . Pois

Valikkokohta ja kuvaus Asetukset
[Vuorovesianimaation vdili] « 15 minuuttia
Valitsee aikavalin, jota kdytetadn vuorovesi- ja — 2 tuntia
virtausanimaatioissa Vuorovedet-tilassa. 15 minuutin
askelissa.
[Kartografiset kohteet] « Merimerkit (1)
Kytkee kartografisten kohteiden nayton kayttoon tai M
R . . « Mer-

pois kaytosta. Kaytettavissa olevat asetukset riippuvat . ,

kaytetysta kartografiasta imerkKkisym-
’ bolit (1)

____________________________________________________________________|

Huom: « Karit (2)

« (1) Kaytettavissa Navionics®- ja C-MAP®-kartoissa
seka vanhoissa LightHouse™-kartoissa.

+ (2) Kaytettavissa kaikissa kartoissa.

+ (3) Kaytettavissa Navionics®-, C-MAP®-
ja LightHouse™-kartoissa seka vanhoissa
LightHouse™-kartoissa.

+ (4) Kaytettavissd Navionics®-, C-MAP®-
ja LightHouse™-kartoissa, vanhoissa
LightHouse™-kartoissa seka S-63-kartoissa.

« (5) Kaytettavissa Navionics®- ja C-MAP®-kartoissa.

« (6) Asetus on aina kaytettavissa eika se riipu
kaytossa olevista kartoista.

« (7) Kaytettavissa Navionics®-kartoissa.

+ (8) Kaytettavissa salatuissa S-63-kartoissa.

« Valosektorit (1)

« Reittijér-
Jjestelmdit (3)

« Varoalueet (1)

« Merialuetiedot
3)

+ Maa-
aluetiedot (4)

« Kaupalliset
palvelut (5)

« Panoraa-
makuvat (5)

. Tiet (6)

« Merenpohjan
vdirit (7)
« Poijujen nimet

(8)

« Valojen
kuvaukset (8)

134




Valikkokohta ja kuvaus

Asetukset

[Kartan ulkoasu]

Muuttaa karttasovelluksen ulkoasua. Kaytettavissa
olevat asetukset riippuvat kaytdssa olevasta
kartografiasta.

|
Huom:

+ (1) Kaytettavissa Navionics®-kartoissa.

+ (2) Kaytettavissa Navionics®- ja LightHouse™-
kartoissa.

« (3) Kaytettavissa Navionics®-, C-MAP®- ja
LightHouse™-kartoissa.

+ (4) Asetus on aina kaytettavissa eika se riipu
kdytdssa olevista kartoista.

+ (5) Kaytettavissa Navionics®-, C-MAP®-
ja LightHouse™-kartoissa seka vanhoissa
LightHouse™-kartoissa.

(6) Kaytettavissa C-MAP®- ja LightHouse™-kartoissa.

(7) Kaytettavissa Navionics®- ja C-MAP®-kartoissa.

« 2D-varjostus
)

« llmakuvaker-
ros (2)

« lImakuvak-
erroksen
IGpinékyvyys
3)

« Pinnanmuoto-
jen varjostus

(1)
« Ruudukko (4)

« Karttatekstit
(4)

« Kartan rajat (5)

« Tekstin/sym-
bolien koko (6)

« Syvdn veden
vdri (7)

« Yhteison
muokkaukset

(1)

[Omien tietojen ulkoasu]

Voit muuttaa kayttajatietojesi ulkoasua karttasovelluk-
sessa.

Asetus on aina kaytettavissa eika se riipu kaytossa
olevista kartoista.

+ Reittipisteiden
nimet

+ Reittien nimet
» Jalkien nimet
+ Reitin leveys
« Jéljen leveys

« Vektorin
leveys

« Vektorin
pituus

Karttasovellus — yleista

|
Tarkeaa:

Navigointitilan asetusvalikot
Kalastuskarttatilan asetusvalikot
Ankkuritilan asetusvalikot
Kilpatilan asetusvalikot

Fish mapping -tilan asetusvalikot
Saatilan asetusvalikot

Vuorovesitilan asetusvalikot

Sivun asetusvalikko

Sivun asetusvalikossa on sivun asetteluun liittyvid asetuksia.

Valittavissa ovat seuraavat vaihtoehdot:

[Datakerrokset] — Voit maarittaa datakerroksia, jotka lisddvat keskeisia
tietoja liitetyista antureista kerroskuvina kartta-, tutka-, kaikuluotain- ja
kamerasovellukseen.

[Muokkaa jakosuhde] — Voit mukauttaa jaettujen sovellussivujen osien
suhdetta. Esimerkiksi 50/50, 70/30, jne.

|
Tarkeaa:

p.25 — Datakerrokset
Navigointitilan asetusvalikot
Kalastuskarttatilan asetusvalikot
Ankkuritilan asetusvalikot
Kilpatilan asetusvalikot
Fish mapping -tilan asetusvalikot
Saatilan asetusvalikot

Vuorovesitilan asetusvalikot
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LUKU 10: KARTTASOVELLUS - PELKISTETTY TILA

Luvun sisaltd
10.1 Pelkistetty tila sivulla 137
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101 Pelkistetty tila

Pelkistetyssa tilassa ominaisuuksia ja asetuksia on rajoitettu karttasovelluksen
yksinkertaistamiseksi. Pelkistetty nakyméa antaa perustiedot sijainnista.

Huom:
Pelkistettya tilaa El pida kayttda navigointiin. Syvyyskayria ja syvyystietoja
ei nayteta pelkistetyssa tilassa.
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LUKU 11: KARTTASOVELLUS — NAVIGOINTITILA

Luvun sisalto
111 Navigointitila sivulla 139
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111 Navigointitila

Navigointitila on navigoinnissa ensisijaisesti kaytettdva tila. Taydet aktiivisen
navigoinnin ja kohteen seurannan ominaisuudet ovat kdytettdvissa ja

navigointikayrat, syvyystiedot ja objektit ndytetdan naytdssa, kun soveltuva
kartografia on kaytossa.

Karttasovellus — navigointitila
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LUKU 12: KARTTASOVELLUS — KALASTUSKARTTATILA

Luvun sisalto
121 Kalastuskarttatila sivulla 141
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121 Kalastuskarttatila

Kalastuskarttatila optimoi karttasovelluksen kalastusta varten. Kun kdaytetaan
tuettua kartografiaa, kalastuskarttatila vaihtaa kayttoon kalastuskartan, jonka
tehostettuja syvyyskayrid ei ndyteta muissa karttatiloissa.
____________________________________________________________________________________________|]
Tarkeaa:
Kalastuskarttatilaa ei ole suositeltavaa kayttaa navigointiin.

Kun jarjestelmaan on liitetty yhteensopiva SiriusXM-vastaanotin, kdytettavissa

on [Kalastustieto]-valikko, josta 16ytyy kalastussuosituksia ja fish mapping
-kerroskuvien asetuksia. Lisatietoja on kohdassa Kalastustietovalikko

Karttasovellus — kalastuskarttatila 141



LUKU 13: KARTTASOVELLUS — ANKKUROINTITILA

Luvun sisalto
13.1 Ankkurointitila sivulla 143
13.2 Ankkurin siirtymishalytyksen maaritys sivulla 144
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131 Ankkurointitila

Ankkurointitilaa kaytetaan, kun alus on ankkurissa. Ankkurointitila kayttaa
aluksen GNSS/GPS-paikannusta sijainnin tallentamiseen, kun ankkuri osuu
pohjaan. Ankkurointitila laskee maaritettyjen arvojen perusteella, onko
aluksen ankkuri siirtynyt alkuperaisesta sijainnista, ja antaa tarvittaessa
ankkurin siirtymishalytyksen. Ankkurin siirtymishalytys otetaan kayttoon
suorittamalla opastettu ankkurointitoiminto.

Huom:

[Ankkurointitila] ei huomioi vuoroveden mahdollisia vaikutuksia ketjun
pituuteen tai syvyysarvoihin.

Ennen ankkurointitilan kdyttoa jarjestelma tarvitsee seuraavat tiedot:
+ GNSS/GPS-sijainti — liitetyn vastaanottimen kautta.
+ Syvyys — liitetyn anturin kautta.

+ Aluksen pituus (keulasta perdan)— arvo maaritetaan [Aluksen pituus]
-kentassa.

« GNSS/GPS-vastaanottimen etdisyys aluksen keulasta — arvo méaéaritetaan
[Keulasta GPS:ddén] -kentassa.

[Aluksen pituus]- ja [Keulasta GPS:ddn] -arvot voi asettaa [Alustiedot]-
asetusvililehdella: [Kotisivu > Asetukset > Alustiedot]. Jos arvoja ei ole
asetettu, sinua pyydetdan syottdmaan ne, kun otat [Ankkurointitilan] kayttoon
ensimmaista kertaa.

|
Huom:

Jos syvyystiedot ja sijaintitiedot eivat ole kaytettavissa, et voi kdynnistaa
opastettua ankkurointitoimintoa.

Ankkurointitila kdyttaa seuraavia tietoja, mittauksia ja laskelmia:

Karttasovellus — ankkurointitila

A
h 4

h 4

it
e

1.  Enimmaissdde liikkeelle — lasketaan aluksen pituuden, keulasta
GPS:&an -etaisyyssarvon, ketjun pituuden ja syvyyden perusteella.

2. Ajelehtimisraja — lasketaan lilkkkeen enimmaisséateen, aluksen pituuden
ja keulasta GPS:aan -etdisyysarvon perusteella.

3. Aluksen pituus — kayttajan maarittdma mitta.
Keulasta GPS:aan — kayttajan maarittama mitta.

5. Vesilinjasta kannelle — laskelmaan lisdtdan 1 metri, jotta huomioidaan
vesilinjan ja kannen valinen etaisyys.

Syvyys — syvyysanturista saatavat tiedot.

7. Syvyyskorjaus — maaritetty syvyyskorjaus lisdtaan laskelmaan.
Syvyyskorjaus perustuu anturin asetuksiin: nolla, jos [Syvyys anturista] on
valittu, positiivinen arvo, jos [Syvyys vesilinjasta] on valittu ja negatiivinen
arvo, jos [Syvyys kélin alareunasta] on valittu. Lisatietoja: Syvyyskorjaus

8. Ketjun pituus — oletusarvo on nelja kertaa syvyys. Ketjun pituuden voi
muuttaa manuaalisesti vastaamaan ketjun todellista pituutta.

Ankkurin siirtymishalytys annetaan, jos GNSS/GPS-vastaanottimen sijainti
ohittaa ajelehtimisraja-arvossa maaritetyn etdisyyden alkuperdisestd ankkurin
sijainnista.
Kun ankkurointitila on kaytossa, aluksen liikkeista tallennetaan jalki ja sita
kuvaava grafilkka naytetdan karttasovelluksessa.
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1. [Peruuta — nosta ankkuri] — taman painikkeen valitseminen peruuttaa
ankkurihalytyksen. Halytyksen tila ndytetdan painikkeen alla.

2. Enimmaissade liikkeelle -ympyra — ankkurikuvakkeen ymparilla
naytettdva mustalla reunustettu ympyra kuvaa liikkeen enimmaissadetta.

3. Vuorovesivektori — vuoroveden sortokulman ja nopeuden grafiikka.

4. Ajelehtimisrajan ympyra — ankkurikuvakkeen ymparilla
naytettdva punaisella katkoviivalla reunustettu ympyra kuvaa
ajelehtimisrajaa. Ankkurin siirtymishalytys annetaan, kun aluksen
GNSS/GPS-vastaanottimet ohittavat tdman rajan.

5. Ankkurin sijainti — ankkurikuvake sijoitetaan aluksen GPS-sijaintiin
silla hetkelld, kun ankkurin pudotus valitaan opastetussa
ankkurointitoiminnossa.

6. Ankkuriketju — ankkurikuvakkeen ja aluksen kuvakkeen vilille piirretaan
viiva, joka kuvaa ankkuriketjua.

7. Jalkiviiva — kun ankkurihalytys on aktiivinen, tallennetaan jélkiviiva, joka

nayttaa, missa alus on ollut.
_________________________________________________________________________________________|
Huom: Jos jalkea tallennetaan jo silloin, kun ankkuritila kdynnistetaan,

kdynnissa oleva jalki pysaytetdan ja tallennetaan, ja kun ankkuritila
poistetaan kaytosta, aloitetaan uuden jaljen tallennus automaattisesti.

8. Tuulivektori — Tuulen nopeuden ja suunnan vektorigrafiikka

9. Ajelehtimisraja-arvo — Ajelehtimisrajan etaisyys ankkurista.
144

13.2 Ankkurin siirtymishalytyksen maaritys

Ankkurin siirtymishalytys maaritetaan opastetulla ankkurointitoiminnolla
seuraavien vaiheiden mukaan.

1.
2.
3.

10.

Valitse sopiva sijainti aluksesi ankkurointiin.
Valitse [ANKKURI[-tila karttasovelluksen valikosta.

Syota [Aluksen pituus] ja [Keulasta GPS:Gdn] -etdisyysarvot, jos niita
kysytaan, ja valitse [OK].

Paina nayton keskelld olevaa [Aloita ankkurointi -opastoiminto] -painiketta.
Opastetun ankkuroinnin ensimmainen sivu tulee nayttoon:

Varmista Live View -ruudussa naytetyn alkuperdisen Enimmaissade
liikkeelle -tiedon perusteella, ettd sijainti on sopiva ja etta alus ei osu
esteisiin ajelehtiessaan.

Suuntaa alus tuulta/vuorovetta vastaan.
S&aada tarvittaessa ketjun pituutta [plus]- ja [miinus]-painikkeilla.

Ketjun oletuspituus on neljG kertaa veden syvyys.

Laske aluksen ankkuri.
Kun ankkuri osuu pohjaan, valitse [Merkitse ankkurin sijainti].

Laske jaljelld oleva ketju samalla, kun peruutat tai ajelehdit
tuulen/vuoroveden mukana.



11. Valitse [Ketju ulos].
Opastetun ankkuroinnin toinen sivu tulee nayttoon:

12. Varmista, etta ankkuri on tukevasti kiinni. Jos olosuhteet ovat muuttuneet,
saada ketjun pituutta tai laske ankkuri uudelleen.
13. Valitse [Valmis (Hdlytys pddlld)].

14. Ankkurin siirtymishélytys annetaan, jos aluksen antenni ajelehtii
maaritetyn ajelehtimisrajan ulkopuolelle.

Kun ankkurin siirtymishalytys on aktiivinen, sen voi peruuttaa milloin tahansa
valitsemalla [Peruuta — nosta ankkuri] karttasovelluksen naytosta tai Nosta
ankkuri Halytyksien hallinnasta: [Kotisivu > Hdlytykset > Asetukset > Ankkurin
siirtyminen > Nosta ankkuri].

Karttasovellus — ankkurointitila
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LUKU 14: KARTTASOVELLUS - KILPATILA

Luvun sisalto

. 14.1 Kilpatilan paavalikko sivulla 147

« 14.2 Leikkarit sivulla 147

. 14.3 Kilpailun Iahtoviiva (SmartStart) ja kilpa-ajastin sivulla 151
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141 Kilpatilan paavalikko

Kilpatilassa on valikkokohtia, jotka koskevat purjehdusta ja kilpapurjehdusta.
Seuraavat valinnat ovat kdytettdvissa paavalikosta:

» [Etsi alus] — Etsi alus -kuvake on kaytettdvissa paavalikosta ja nayton
kuvakkeena aina, kun alus ei ole keskitettyna karttasovelluksessa.

« [Tila] — Karttasovelluksen tilaa voi vaihtaa milloin tahansa valitsemalla tilan.
Lisatietoja kaytettdvissa olevista karttatiedoista: p.87 — Karttatilat

+ [Mene] — Tarjoaa valintoja aktiivisen navigoinnin aloittamiseen.

« [Uusi] — Tarjoaa valintoja uusien reittipisteiden, reittien, jalkien ja
etsintakuvioiden luontiin.

+ [Kilpa-agjastin] — Lisatietoja:
p.151 — Kilpailun lahtoviiva (SmartStart) ja Kilpa-ajastin

- [Kilpailun Idhtbviiva] — Lisatietoja:
p-151 — Kilpailun ldhtoviiva (SmartStart) ja Kilpa-ajastin

« [Reittipisteet, reitit, jéljet] — Avaa [Omat tiedot] -valikon, josta paasee
reittipiste-, reitti- ja jalkiluetteloihin. Lisatietoja: p.60 — Omat tiedot

- [Kohteet] — Avaa kohteen seurannan valinnat. Lisatietoja:
Kohteen seuranta

+ [Asetukset] — Avaa karttasovelluksen asetusvalikon. Lis&tietoja:
Kilpatilan asetusvalikot

14.2 Leikkarit

Leikkareita kdytetddn purjehduksessa ndyttamaan, kuinka aluksen tulee
purjehtia nykyiselld halssilla, jotta se saavuttaa reittipisteen seuraavan
halssinvaihdon jalkeen, nykyiset tuulitiedot huomioon ottaen.

Kun kdytetaan leikkaria reitin laskemiseen reittipisteeseen, otetaan huomioon
useita tekijoitd paremman vaihtoehtoisen reitin tarjoamiseksi sen sijaan, etta
navigoitaisi suoraviivaisesti reittipisteeseen.

Leikkarit ovat tehokkaampi tapa purjehtia tiettyyn pisteeseen, koska

ne perustuvat todelliseen tuulensuuntaan (TWD) ja joko a) kiinteisiin
vasta-/myo6tatuuleen purjehtimiskulmiin tai b) polaarien kayttdon oman
aluksesi suorituskyvyn mukaisesti. Taman vuoksi leikkareita pitkin
purjehtiminen maksimoi VMG-nopeuden (Velocity Made Good) tuuleen.
Toinen syy miksi leikkarit ovat tarkempia on se, ettd ne voidaan maarittaa
ottamaan huomioon vuorovesivirtaukset ja oman aluksen liikkkumavara.

Karttasovellus — kilpatila

Jotta leikkarilaskelmat olisivat mahdollisimman tarkkoja, on tarke&aéa
varmistaa, ettd seuraavat asetukset on maaritetty oikein:

- Aluksen tiedot (erityisesti purjehdukseen liittyvat): [Kotisivu > Asetukset
> Aluksen tiedot]

- Leikkariasetukset: [Karttasovellus > Valikko > Asetukset > Leikkarit]

Lisatietoja naista asetuksista: p.67 — Alustiedot ja
p-148 — Leikkareiden asetusvalikko

|
Huom:

Alusta ei pida ohjata siten, ettd sen ohjaussuunta on suoraan leikkarin
mukainen. Yritd sen sijaan maarittaa kurssi maan suhteen (COG)
visuaalisten leikkareiden suuntaiseksi ja [kojelautasovelluksen]
Purjehdus-sivulla ndkyvien tietojen mukaan optimaaliseen tuulikulmaan.
Nain aluksen pitdisi kulkea leikkarin mukaisesti vuoroveden ja sorron
vaikutuksen alaisena.
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Purjehdustietosivu

Leikkarien yhteydessa voi nayttda purjehdustietoja ja mittareita,
jotka osoittavat, mihin suuntaan pitdd kaantya, jotta voi maksimoida
VMG-nopeuden tuuleen.

SAILING =

STEER TO LAYLINE SPEED THRU WAT!

027°. 11.2.

TIME TO TACK

19m 25s

044° 1
11.2kts

Purjehdusmittarit saa nakyviin [kojelautasovelluksessa] valitsemalla
purjehduksen oletustietosivun. Lisdtietoja purjehdustietosivun
mukauttamisesta on Luku 20 kojelautasovelluksessa

Leikkarit — jarjestelmavaatimukset

Jotta voisit kayttaa leikkaritoimintoa, jarjestelmasi on taytettava seuraavat
vaatimukset:

« [Aluksen kdyttStapa] -asetukseksi on maaritettava [Purjehdus]
monitoimindyton ohjatussa asetustoiminnossa. Lisatietoja [Aluksen
kdyttétapa] -asetusten maarittamisesta on kohdassa p.34 — Aloitus

« Seuraavien tietojen on oltava saatavilla monitoiminayton verkossa:
— Tuuli
— Nopeus veden lapi (STW)
- GPS

— Ohjaussuunta
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Leikkareiden kayttoonotto

Leikkarit-ominaisuuden voi ottaa kayttoon Leikkarit-asetussivulla

[karttasovelluksessal.
[Karttasovellus > Valikko > Asetukset > Leikkarit]

Talla sivulta voit valita leikkarien Purjehdustapa-profiilin:
» Kiintea tai
+ Polaarinen

Kun sopiva Purjehdustapa-profiili on valittu, leikkarit ndytetd&n automaattisesti

karttasovelluksessa.

Leikkareiden asetusvalikko

Seuraavat asetuksen ovat kaytettavissa leikkareiden asetusvalikosta:

Valikkokohta ja kuvaus

Asetukset

[Purjehdustapa]

Taman avulla voit valita profiilin, joka maarittaa
halutun purjehdustavan leikkareita kdytettdessa.
Leikkarit-ominaisuus on kaytettavissa vain, kun profiilin
asetus on [Kiintedt kulmat] tai [Polaarit].

« [Ei mddritetty] — leikkarit eivat ole kaytdssa.

« [Kiintedt kulmat] — leikkarit luodaan mé&aritettyjen
vastatuulen ja myotatuulen kulmien mukaan. Nama
kulmat ovat oletusarvoisesti 45° ja 140° (samassa
jarjestyksessa) ja ne voi maarittaa valikossa.

« [Polaarit] — leikkarit luodaan monitoimindyton
polaaritaulukon mukaan. Voit valita asianmukaisen
polaaritaulukon [Polaari]-valikkokohdan avulla, kuten
alla on kuvattu.

« Ei maaritetty
« Kiintea

« Polaari

[(Kiinted kulma) Vastatuulen kulma |

« Aseta vastatuulen kulma leikkarilaskelmia varten.

. 15°-70°
« 45° (oletus)




muuttuvan TWD-arvon (todellinen tuulen suunta)
mukaan viimeiseltd maaritetyltd ajanjaksolta.

Karttasovellus — kilpatila

Valikkokohta ja kuvaus Asetukset Valikkokohta ja kuvaus Asetukset

[(Kiinted kulma) Myététuulen kulma | « 125° - 175° [(Tuulenmuutokset) Ajanjakso] + 3 min

« Aseta myotatuulen kulma leikkarilaskelmia varten. + 140° (oletus) « Aseta maaritetty ajanjakso tuulenmuutoksille. + 6 min (oletus)

[(Polaari) Polaari] + Kaytettavissa + 12 min

. . . . N o . olevien polaar- .

- Valitse leikkarilaskelmissa kaytettéva polaaritaulukko. itauluko%en + 30 min
Jos valitset aluksesi merkin sekd mallin, joka vastaa luettelo . 60 min
mahdollisimman hyvin omaa alustasi, saat parempia
laskelmatuloksia ja tarkemmat leikkarit purjehdusta [(Tuulenmuutokset) Nollaa] - Nollaa
varten. « Nollaa tuulenmuutoshistorian tallennusajan.

« Jos aluksesi merkkia ja mallia ei ole luettelossa,
laheta aluksesi' polaaritigdot osoittgeseen - e
polars@raymarine.com, jotta ne voidaan lisata . )
seuraavaan ohjelmistojulkaisuun.  Navigointitilan asetusvalikot

[Nciytd leikkarit télld kartalla] Paalla - Kilpatilan asetusvalikot

- Nayttaa tai piilottaa leikkarit karttasovelluksen Pois ) ) e ) )
nykyisessa esiintymassa. Leikkareiden nayttaminen ja tulkinta

[Sd&ddd vuorovesien suhteen] Paalla Kun leikkarit on otettu kayttoon ja maaritetty oikein [Leikkarit]-valilehdella

e a1 . . , . karttasovelluksen asetuksissa, ne alkavat piirtyd karttandyttoon aluksen

. Saada leikkarit siten, ettd ne ottavat huomioon Pois . =

o ollessa liikkeella.
vuorovesivirtaukset.
; - o Leikkarit naytetdan suunnikkaana seuraavissa tapauksissa:
[Alustyyppi] Kaytettavissa
L . . . . olevien « Alus navigoi aktiivisesti [reittipisteeseen ] tai [Mene]-kohteeseen.

- Maarita aluksesi alustyyppi saadaksesi tarkempia alust ien
sortolaskelmia. | ylypp - Aktiiviseen [reittipisteeseen ] tai [Mene]-pisteeseen paasemiseksi on

uetielo tehtava halssinvaihto.

[Ndytd tuulenmuutokset] Palla » Etadisyys kohteeseen suorinta tietd on alle 150 mpk aluksesta.

- Nayttaa reittipisteiden vahimmais- ja enimmaisleikkarit Pois

Kun kohdepiste on tuulen ylapuolella, leikkarit ndytetdan suunnikkaana,
jossa vihreat ja punaiset leikkarit kuvaavat paapuurin ja styyrpuurin puoleisia
halssinvaihtoja, kuten alla:
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Kun kohdepiste on tuulen alapuolella, leikkarit ndytetdan oranssina
suunnikkaana, jiippia varten saadettyna, kuten alla:

Kohde

Styyrpuurin puoleinen kohteen leikkari
Paapuurin puoleinen aluksen leikkari
Paapuurin puoleinen kohteen leikkari

Styyrpuurin puoleinen aluksen leikkari
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Tuulensuunnan muutostietojen nayttaminen

Koska todellinen tuulen suunta (TWD, True Wind Direction) vaihtelee
jatkuvasti, leikkareiden sijainti muuttuu ajan myoéta. Mainitut muutokset
naytetdaan vaaleampina varjostettuina kolmioina, jotka edustavat
TWD-vaihtelua maaritetylld ajanjaksolla.

+ TWD:n ollessa vaihtelualueen ylapaéassa alus voi vaihtaa halssia styyrpuurin
puolelle ja ohittaa vastatuuli- tai myotatuulimerkin aluksen siirtyessa
varjostetulle alueelle. Jos TWD siirtyy takaisin kohti vaihtelualueen
alapaatd, alus jaa leikkarista ja saattaa joutua tekemaan ylimaaraisia
halssinvaihtoja saavuttaakseen reittipisteen.

+ TWD:n ollessa vaihtelualueen alapdassa alus voi vaihtaa halssia styyrpuurin
puolelle ja ohittaa vastatuuli- tai mydtatuulimerkin vasta saapuessaan
varjostetun alueen paahan. Jos taas TWD siirtyy takaisin vaihtelualueen
ylapaahan, alus kiertaa vastatuuli- tai myotatuulimerkin liian kaukaa ja
saattaa joutua kulkemaan pidemma&n matkan saavuttaakseen reittipisteen.

- Tapauksesta riippuen normaali toimintatapa olisi vaihtaa halssia kun alus
on puolivélissa varjostettua aluetta. Tama ei valttdmattd kuitenkaan ole
nopein tai lyhyin reitti.

Tuulensuunnan muutostietovalinnat ovat kaytettavissa [Leikkarit]-
asetussivulla:

[Karttasovellus > Asetukset > Leikkarit]



« [NdGytd tuulensuunnan muutokset] — Kytke tuulensuunnan muutokset
kéyttdoon / pois kaytosta

« [Aikajakso] — Valitse aikajakso, jolta haluat tuulensuunnan muutostietoja
« [Nollaus] — Nollaa tallennetut tuulensuunnan muutostiedot

14.3 Kilpailun lahtoviiva (SmartStart) ja
kilpa-ajastin

Kilpailun l&htoviiva- ja Kilpa-ajastin-toiminnot voivat auttaa saamaan
paremman lahdon kilpailussa. Ominaisuudet auttavat kilpailuissa
[ahestymadan lahtdviivaa siten, ettd nopeus, kulma ja aika ovat optimaaliset.

Tehokkaan kilpailulahdon perusajatuksena on ohjata alusta ja saataa
sen purjekonfiguraatio optimaalisesti siten, etta I1ahtdviiva saavutetaan
viime hetkelld ja tdydelld teholla. Kilpapurjehduksessa lahtolaskenta
tahan viimeiseen hetkeen tunnetaan nimelld "Time to burn", aika tayteen
nopeuteen.

Kilpailulahtdoominaisuudet auttavat tassa nayttamalla lahtoviivan sijainnin
visuaalisena kartalla sekd nayttamalla keskeisia tietoja, kuten kilpa-ajastin,
etaisyys lahtoviivalle, [ahtoviivan edullisempi paa ja aika tayteen nopeuteen.
Na&itd ominaisuuksia voi kdyttad myos yhdessa leikkareiden kanssa lisdapuna
l[ahtoviivan lahestymisen optimoinnissa. Kun kilpailun l1ahtdviiva, kilpa-ajastin
ja leikkarit ovat kaytossa, leikkarit yleensa nakyvat visuaalisesti kilpailun
lahtoviivan paapuurin ja styyrpuurin puoleisista pdista lahtien ja ohjaavat
aluksen optimaaliselle kurssille lahtoviivalta alkaen.

Lisatietoja leikkareista: p.147 — Leikkarit
Kilpailun 1dhtoviiva- ja kilpa-ajastintiedot naytetaan kahdessa eri paikassa:

- Karttasovelluksen sivupalkissa — Kun karttasovellus on kilpailutilassa,
saat ruudun vasemmasta laidasta pyyhkaisemalld esiin sivupalkin, jossa
on tarkeimmat kilpailun lahtotiedot.

- Kojelautasovelluksessa— Erityinen kilpailuldhtosivu nayttda tarkeimmat
kilpailun lahtétiedot, kuten ndennaisen tuulikulman purjehdusmittari,

Karttasovellus — kilpatila

kilpa-ajastin, etaisyys lahtoviivalle, l&htoviivan edullisempi p&a, aika tayteen
nopeuteen jne. Lisatietoja: p.205 — Kilpailuldhdon tietokohteet
_________________________________________________________________________________________|]
Huom:
- Kilpailun 1ahtoviiva- ja Kilpa-ajastin-ominaisuudet edellyttdvat, etta
karttasovellus asetetaan kilpailutilaan, jonka voi valita karttasovelluksen
valikosta.

« Kilpailun lahtoviiva ja Kilpa-ajastin synkronoituvat kaikkiin verkon
monitoiminadyttdihin ja niita voi kayttaa kaikista verkon monitoimindytdista.

- Kilpailun [&htoviiva- ja Kilpa-ajastin-valinnat ovat kdytettavissa sivupalkin
kautta, kun karttasovellus on kilpailutilassa.

Kilpailun lahtoviivan luonti

Kilpailun lahtdviivan voi luoda maarittamalld sen paapuurin ja styyrpuurin
puoleiset paadyt.

Paadyt voi luoda seuraavasti:

« Sijoittamalla ne mihin tahansa karttasovelluksessa — tai suuremmalla
tarkkuudella — sijoittamalla ne olemassa olevien reittipisteiden ja
karttakohteiden (kuten poijut) avulla.

« Tallentamalla aluksen nykyinen sijainti GPS-sijaintitietojen perusteella.
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Kun kumpikin paaty on asetettu, kilpailun lahtoviiva piirtyy pisteiden valille. 2. Valitse [Kilpailun IGhtéviiva].
3. Valitse joko [Tallenna paapuurin pdd] tai [Tallenna styyrpuurin pddj.

Kilpailun lahtéviivan sijoittaminen ) . e
4. Toista toisessa paassa.

Kilpailun 1ahtoviivan paadyt voi sijoittaa minne tahansa karttasovelluksessa.
Voit kayttaa reittipisteitd tai karttakohteita kilpailun lahtdviivan paatyjen
sijoittamiseen tiettyihin koordinaatteihin.

Paatyjen sijoittaminen reittipisteeseen tai karttakohteeseen:

1. Valitse reittipiste tai karttakohde avataksesi kontekstivalikon.

2. Valitse [Aseta IGhtoviival.

3. Valitse [Paapuurin pdd] tai [Styyrpuurin pdd].

4. Toista toisessa paassa.

|
Tarkeaa:

Lahtdviivan paatyjen tallennus kayttaa GPS-sijaintiasi (sisdisesta tai
ulkoisesta GPS-vastaanottimesta). Tallennettaessa p&aatyja on tarkeaa
huomioida aluksen keulan etdisyys GPS-laitteen sijainnista.

Saat tarkemmat Iahtoviivan paiden sijainnit seuraavasti:

1. L&hesty pdatyad samasta suunnasta, josta tulet kilpailun alkaessa.
2. Linjaa alus siten, etta se on kohtisuorassa paatyyn nahden.

3. Kun aluksen keula saavuttaa l&htdviivan pdan, tallenna sijainti.
4

Toista tdma toisessa padssa varmistaen, ettd alus pysyy kohtisuorassa
[ahtoviivaan nahden.

Kilpailun lahtéviivan tallentaminen Kilpailun lahtéviivan muokkaaminen ja poistaminen
Voit kayttaa aluksen sijaintia [&htdviivan kummankin p&an tallentamiseen. Kilpailun lahtoviivaa voi muokata ja sen voi poistaa.
Kun aluksesi on lahtdviivan paassa: Kilpailun 1&ahtoviivan muokkaaminen:

1. Avaa valikko. 1. Valitse viiva tai sen paa karttasovelluksessa.
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2. Valitse [Muokkaa viivaaj.

Tasta voit vaihtaa paapuurin ja styyrpuurin paan paikkaa, tallentaa ne
uudelleen aluksen nykyisen sijainnin perusteella tai poistaa l&ahtoviivan.

3. Tallenna muutokset painamalla [Valmis].

Kilpa-ajastimen kaynnistaminen

Kilpa-ajastimella voit laskea aikaa kilpailun 1ahtoon.

Kilpa-ajastimen kdynnistdminen:

1. Avaa valikko.

2. Valitse [Kilpa-ajastin].

3. Valitse [Ajastimen kesto] asettaaksesi lahtdlaskenta-ajan (oletus on 5
minuuttia).

4. Aloita lahtolaskenta valitsemalla [Kdynnistd].

_____________________________________________________________________________________________|
Tarkeaa: Kilpa-ajastin voidaan asettaa valille 1 minuutti ... 30 minuuttia.

5. Voit muuttaa laskenta-aikaa seka pysayttaa ja nollata ajastimen avaamalla
uudelleen kilpa-ajastimen asetusvalikon.

|
Huom:

Kilpa-ajastinta voi kdyttdd myds kojelautasovelluksen kilpailulahtdsivulta.

Kilpailun leikkarit

Kun kilpailun lahtdviiva, kilpa-ajastin ja leikkarit ovat kaytdssa, leikkarit
yleensa nakyvat kilpailun lahtoviivan paapuurin ja styyrpuurin puoleisista
paista lahtien ja ohjaavat aluksen optimaaliselle kurssille 1ahtoviivalta alkaen.
Edullisemman p&an merkki tulee myds nakyviin paatypisteelle, joka tarjoaa
paremman lahdon kilpailuun. Lisatietoja leikkareista: 14.2 Leikkarit

Lahtoviiva nakyy eri tavoin sen mukaan onko 1ahtd vasta- vai mydtatuuleen:

« Vastatuulilahdoissad naytetdadn punainen ja vihrea leikkari seka
edullisemman paan merkki siind paatepisteessa, joka on lahempéana
todellista tuulensuuntaa (TWD).

« Mydtatuulilahdoissd naytetdaan oranssi leikkari ja edullisemman paan
merkki on siind paatepisteessa, joka on kauempana todellisesta
tuulensuunnasta (TWD).

Karttasovellus — kilpatila
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Kilpailusivupalkki

Kilpailun 1&htdviiva- ja Kilpa-ajastin-tiedot ja -valinnat ovat kaytettavissa

sivupalkin kautta, kun se on kilpailulahtdtilassa.

Valikkokohta ja kuvaus

Asetukset

[Kilpa-ajastin]

Nayttaa lahtdlaskennan kilpailun alkuun. Kun ajastin
paasee nollaan, se alkaa laskea yldspain, ndyttaen ajan,
joka on kulunut Kkilpailun alkamisesta.

Ennen aloitusta
. Alku

« Ajastimen
kesto

Laskennan
aikana

+ Synkronoi
[ahimpaan
minuuttiin

« Lisda minuutti

- Vahenna
minuutti

« Pysayta ja
nollaa

Ylospain laskun
aikana

» Pysayta ja

Tassa voit muokata lahtoviivan paatyja tai poistaa sen.
Voit tallentaa nykyisen sijaintisi 1&htéviivan paapuurin
tai styyrpuurin paaksi tai vaihtaa paiden paikkaa.

Valikkokohta ja kuvaus Asetukset
[Aika tdyteen nopeuteen] Ei sow.
Nayttaa, kuinka paljon aikaa sinulla on, ennen
kuin lahtoviivalle navigointi taytyy aloittaa. Arvo on
negatiivinen, jos sinun katsotaan olevan mydhassa,
etkd arvion mukaan ehdi lahtoviivalle kilpailun alkuun
mennessa.
. Jos kaytat purjehdustapana polaareja,
polaaritaulukon nopeutta kaytetdan aloituksen
oletettuna nopeutena veden lapi (STW).
« Jos kaytetdan kiinteitd kulmia tai asetusta ei ole
tehty, voit asettaa odotetun nopeuden manuaalisesti
tai kayttaa nykyista nopeuttasi avaamalla kilpailun
lahtoviivan kontekstivalikon (painamalla l&htoviivaa
pitkaan).
[Muokkaa viivaa] - Tallenna

paapuurin paa

. Tallenna
styyrpuurin
paa

« Vaihda paiden
paikkaa

« Tyhjenna

« Valmis

nollaa
[Etdisyys viivalle] Ei sov.
Nayttaa, kuinka kaukana alus on lahtdviivasta.
[Ldhtoviivan edullisempi pdd] Ei sow.

Nayttaa, kuinka paljon l8hempana tai kauempana
edullisempi p&a on tuulesta verrattuna toiseen paahan.
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Kojelauta

Kojelautasovelluksessa on saatavilla uusia kilpailulahdon tietokohteita. Nama
on mahdollista mukauttaa ja nayttaa kilpailun l&ahtdviivan ja kilpa-ajastimen

ohella. Lisatietoja: Kilpailulahdon tietokohteet




LUKU 15: KARTTASOVELLUS - FISH MAPPING -TILA

Luvun sisalto
15.1 Fish Mapping -tila sivulla 156

Karttasovellus — Fish Mapping -tila
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151 Fish Mapping -tila

Fish mapping -tila on karttatila, jossa voit kdyttaa Sirius XM
-kalastustietoja karttasovelluksessa. Kun havaitaan yhteensopiva laite
(esim. SR200), Fish mapping -tila on kaytettavissa. Fish mapping
-tila edellyttdad voimassa olevaa SiriusXM-tilausta. Lisatietoja Fish
mapping -tiedoista ja -tilauksista saat kaymalla SiriusXM-sivustossa:
https://siriusxmcommunications.com/fishmapping/#features

Fish mapping -tila lisda kalastuksen kerroskuvia ja kalastuspaikkasuosituksia
karttasovellukseen.

|
Tarkeaa:

« Fish mapping -tilan kaytto edellyttaa, etta hyvaksyt vastuuvapauslausek-
keen, joka naytetaan, kun Fish mapping -tila aktivoidaan. Lue teksti ja
varmista, ettd ymmarrat vastuuvapauslausekkeen ehdot.

- Fish mapping -tilaa El pida kayttda navigointiin. Turvalliseen navigointiin
tarvittavat syvyyskayrat ja niihin liittyvat merkinnat ja objektit
piilotetaan Fish mapping -tilassa. Aktiivisen navigoinnin ohjaimet ja
valikot eivat myoskaan ole kaytettavissa.

- Fish mapping -tiedot ovat saatavilla vain Pohjois-Amerikassa ja sen
rannikkovesilla.

Kun haluat siirtya Fish mapping -tilaan, avaa karttasovelluksen valikko, valitse
[Tila:] ja valitse sitten Fish mapping -kuvake.
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1. Esimerkki kalastussuosituksesta — kiiltolahnojen sijainti.

2. Esimerkki kalastuksen kerroskuvasta — meriveden pintalampétilan
rajaviiva.

3. Esimerkki kalastuksen kerroskuvasta — planktonesiintyma, heikko kayra.

4. Esimerkki kontekstivalikosta — kalastussuositus.

5. Esimerkki kalastussuosituksesta — miekkakalojen sijainti.

6. Esimerkki kalastuksen kerroskuvasta — planktonesiintyma, erittain vahva

kayra.
7. Fish mapping -selite.

Fish mapping -kerroskuvat ja kalastussuositusten kerroskuvat ovat
kdytettavissa myods karttasovelluksen kalastuskarttatilassa.

SiriusXM-vastaanottimen aktivointi

Monitoiminadyttosi on yhteensopiva SR150- ja SR200 SiriusXM -vastaanotinten
kanssa. Vastaanotin taytyy aktivoida ennen kuin voit kayttdad Fish mapping
-tilaa monitoimindytossa.

Tarvitset seuraavat tiedot SiriusXM-vastaanottimen aktivointiin:


https://siriusxmcommunications.com/fishmapping/#features

« Elektroninen sarjanumero (ESN) — ESN on painettu SiriusXM-
vastaanottimen alapinnassa olevaan tuotetarraan. Loydat ESN-numeron
my0ds [Fish mapping] -asetusvalikosta karttasovelluksesta: ([Valikko >
Asetukset > Fish mapping > Vastaanottimen ESN)).

+ Nykyiset laskutustiedot (jos sinulla on jo voimassa oleva tilaus).
« Haluttu tilauspaketti.

1. Etsi SiriusXM-vastaanottimesi ESN.

2. K@y Sirius Marinen saatietosivustossa: SiriusXM Fish mapping -sivusto:
https://siriusxmcommunications.com/fishmapping/#features ja valitse
tilauspaketti.

3. Aktivoi vastaanottimesi verkossa napsauttamalla [Aktivoi nyt] -linkkia. Voit
myds soittaa numeroon 1-844-342-0665.

Kun SiriusXM-vastaanotin on aktivoitu, Fish mapping -tila on kaytettavissa
karttasovelluksen valikossa.

Karttasovellus — Fish Mapping -tila 157
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LUKU 16: KARTTASOVELLUS - SAATILA
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16.1 Saatila

Saatilassa voit seurata saatietoja suhteessa alukseesi kerrostamalla
reaaliaikaisia ja tallennettuja saatietoja ja ennusteita suoraan kartalle.
Saatilassa voit myos katsella sddanimaatioita ja lukea saatiedotuksia. Saéatila
on kaytettavissa karttasovelluksessa, jos kdytdossasi on yhteensopiva
Sirius-sdavastaanotin ja voimassa oleva tilaus. Vaihtamalla karttasovelluksen
saatilaan voit kerrostaa saapalvelun ja sdavastaanottimen tietoja kartalle.

|
Tarkeaa:

- Saatilan kaytto edellyttaa, etta hyvaksyt vastuuvapauslausekkeen, joka
naytetaan, kun saatila aktivoidaan. Lue teksti ja varmista, ettd ymmarrat
vastuuvapauslausekkeen ehdot.

- Saatilaa El pida kayttaa navigointiin. Turvalliseen navigointiin tarvittavat
syvyyskayrat ja niihin liittyvat merkinnat ja objektit piilotetaan Fish
mapping -tilassa. Aktiivisen navigoinnin ohjaimet ja valikot eivat
mydskaan ole kaytettavissa.

- Saatiedot ovat saatavilla vain Pohjois-Amerikassa ja sen rannikkovesilla.

Kun haluat siirtya saatilaan, avaa karttasovelluksen valikko, valitse [Tila:] ja
valitse sitten sdakuvake.

Saatilassa [Kartan suunta] on aina [Pohjoinen yl&s] -tilassa.

Karttasovellus — saatila

Saasymbolit on jarjestetty kerroksiin, joita voi kdyttaa karttavalikosta: [Valikko
> Sddkerrokset]. Jokaisen kerroksen voi ottaa kayttoon ja poistaa kaytosta
erikseen. Lisatietoja: Saakerrokset

Saatilan kontekstivalikko

Saatilan kontekstivalikosta 10ydat normaalit lat/lon- seka etéisyys- ja
kantamatiedot suhteessa alukseesi. Kontekstivalikosta paaset myds saatilaa
koskeviin tietoihin.

Naytdn alueen valitseminen avaa kontekstivalikon.

Kontekstivalikosta paaset seuraaviin raportteihin:

« [Sddtiedot] — aina kaytettavissa.

+ [Raportit] — aina kaytettavissa.

« [Vahtiruututiedot] — kaytettavissa, kun valitaan vahtiruutualue.

- [Myrskyennustetiedot] — kaytettavissd, kun valitaan myrskyennustenuoli.
« [Myrskytiedot] — kaytettavissa, kun valitaan myrskyjaljen symboli.

+ [Ennuste kohteelle...] — kaytettavissa, kun valitaan kaupungin symboli.

16.2 Saaanimaatiot

Saatilassa voidaan toistaa sddanimaatioita aiemmista [sddtutkan] tiedoista ja
tuulen, aaltojen ja merenpinnan ilmanpaineen ennustetiedoista.

Saadanimaatiot ovat kaytettavissa saatilassa valitsemalla valikosta [Animointi].

Kun Animointi on valittuna, animaatioiden toisto-ohjaimet ja kaytettavissa
olevien animaatiotietojen tyypin symbolit ndaytetaan naytossa.
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Katselutoiminnon ohjaimet

Katselutoiminnon ohjaimissa on edistymispalkki, toisto/tauko-painike ja
pikakelaus eteen ja taakse.

Animoidut saatiedot

Ennusteiden pituus riippuu tilauksen tyypista.

[Aaltovidili]
Lol | Merialueiden aaltovéliennuste enintdan 48 tunnin ajalle.
Suurten jarvien aaltovaliennuste enintdaan 24 tunnin ajalle.

[Aaltojen suunta]
ol | Merialueiden aaltojen suuntaennuste enintdan 48 tunnin ajalle.
Suurten jarvien aaltojen suuntaennuste enintdadn 24 tunnin

direction ajalle.

[llmanpaine merenpinnassaj
Merenpinnan ilmanpaine-ennuste enintdan 48 tunnin ajalle.

[Sadtutka]

Kahden edellisen tunnin sademaaratiedot voidaan nayttaa
animaationa.

[Tuuli]

Merialueiden tuuliennuste enintaan 48 tunnin ajalle.
Rannikko- ja siséamaan tuuliennuste korkealla resoluutiolla
enintddn 24 tunnin ajalle.

[Aallonkorkeus]

Merialueiden aallonkorkeusennuste enintddn 48 tunnin ajalle.
Rannikkoalueiden aallonkorkeusennuste korkealla
resoluutiolla enintdan 24 tunnin ajalle.

Suurten jarvien aallonkorkeusennuste enintdan 24 tunnin
ajalle.
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16.3 Saatermien sanasto

Termi

Maaritelma

Kylma rintama

Kahden eri ilmamassan rajapinta, jossa kylma ilma tyontaa lamminta ilmaa pois ja tuo tilalle kylman saan.

Sykloni Laaja matalan ilmanpaineen alue, tyypillisesti sisdanpain spiraalimaisesti supistuva tuuli. Matala, eli matalapaine. Nimitys, jota
kdytetddn myos Intian valtameren ja Lantisen Tyynenmeren hurrikaaneista.

Matalapaine Matalapainealue. Kutsutaan myds sykloniksi.

Kuiva linja Kuivan ja kostean ilmamassan raja, jolla ilmenee vahva kastepisteen gradientti. Esiintyy usein alueilla, joilla kehittyy voimakkaita
ukkoskuuroja.

Ennuste Arvio, joka pyrkii kuvaamaan tulevaa saata ja sen kehitysta.

Rintama Raja kahden eri lampdtilassa olevan ilmamassan vélilla (esim. kylméan ja lampiman ilmamassan véalinen raja).

Korkea Kaytetddn myos nimitystd antisykloni, eli korkean ilmanpaineen alue, jossa tuulet pyorivat ulospéin kyseiseltd alueelta. Tarkoittaa

yleensa kuivaa saata. Matalan vastakohta.

Korkeapaine

lImamassa, joka painaa maapallon pintaa suurella voimalla, koska se jaahtyy ja sen tiheys kasvaa.

Hurrikaani

Karttasovellus — saatila

Raju spiraalimainen myrsky, joka muodostuu Atlantin valtameren ylla ja jonka tuulennopeus yli 120 km/h. Tallaisten myrskyjen kesto
on tavallisesti useita paivia. Tunnetaan myods nimella taifuuni tai trooppinen sykloni. Hurrikaanit jaetaan viiteen eri tasoon:

+ Luokka 1— tuulennopeus 119-153 km/h (64—82 kt tai 74—95 mph). Myrskyn aiheuttama merenpinnan &killinen nousu tyypillisesti
1,2-1,5 m (4-5 jalkaa) normaalia korkeammalla. Ei merkittdvid vahinkoja rakennuksille. Vahingoittaa I&hinn& kiinnittamattomia
asuntovaunuja, kasvustoa ja puita. Heikkorakenteiset kyltit voivat vahingoittua. Jonkin verran tulvia rannikkoteilld seka vahaisia
laitureiden vaurioita.

+ Luokka 2 — tuulennopeus 154-177 km/h (83—-95 kt tai 96—110 mph). Myrskyn aiheuttama merenpinnan akillinen nousu tyypillisesti
1,8-2,4 m (6—8 jalkaa) normaalia korkeammalla. Jonkin verran rakennusten kattojen, ovien ja ikkunoiden vaurioita. Huomattavaa
kasvuston ja puiden vaurioita, jotkut puut kaatuvat. Huomattavia vahinkoja asuntovaunuille, heikoille kylteille ja laitureille.
Rannikolla ja alavilla mailla olevat poistumistiet tulvivat noin 2—4 tuntia ennen hurrikaanin keskuksen saapumista alueelle. Pienet
alukset suojaamattomissa satamissa irtoavat kiinnityksistaan.

+ Luokka 3 — tuulennopeus 178—209 km/h (96—113 kt tai 111-130 mph). Myrskyn aiheuttama merenpinnan akillinen nousu tyypillisesti
2,7-3,6 m (9-12 jalkaa) normaalia korkeammalla. Jonkin verran pienten rakennusten ja piharakennusten vaurioitumista ja jonkin
verran seinaverhoilujen vaurioita. Kasvuston ja puuston vaurioita, puiden lehdet irtoavat ja suuret puut kaatuvat. Asuntovaunut
ja heikot kyltit tuhoutuvat. Alavilla mailla olevat poistumistiet tulvivat noin 3-5 tuntia ennen hurrikaanin keskuksen saapumista
alueelle. Rannikkoalueilla tulvat tuhoavat pienia rakennuksia, vedesséa kelluvat kappaleet vahingoittavat suurempia rakennuksia ja
rakenteita. Alle 1,5 metrin (5 jalan) korkeudella merenpinnan normaalitasosta oleva maa-alueet voivat joutua tulvan alle jopa 13 km
(8 mailia) sisémaahan. Alavilla mailla olevien rakennusten evakuointi tarpeellista usean korttelin alueelta rannikolla.

« Luokka 4 — tuulennopeus 210-249 km/h (114-135 kt tai 131-155 mph). Myrskyn aiheuttama merenpinnan &killinen nousu
tyypillisesti 3,9-5,5 m (13—18 jalkaa) normaalia korkeammalla. Pienten rakennusten suurehkoja seinarakenteiden vaurioita, kattoja
saattaa irrota kokonaan. Kasvusto, puut ja kaikki kyltit irtoavat. Asuntovaunut tuhoutuvat tdydellisesti. Huomattavia vahinkoja
oville ja ikkunoille. Alavilla mailla olevat poistumistiet voivat tulvia noin 3-5 tuntia ennen hurrikaanin keskuksen saapumista
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alueelle. Rannikkoalueiden rakennusten pohjakerrokset vaurioituvat pahoin. Alle 3 metrin (10 jalan) korkeudella merenpinnan
normaalitasosta oleva maa-alueet voivat joutua tulvan alle jopa 10 km (6 mailia) sisamaahan.

« Luokka 5 — tuulennopeus yli 249 km/h (135 kt tai 155 mph). Myrskyn aiheuttama merenpinnan &killinen nousu tyypillisesti 5,5 m

(18 jalkaa) normaalia korkeammalla. Useiden asuintalojen ja teollisuuskiinteistdjen katot tuhoutuvat taydellisesti. Joitakin taydellisia
rakennustuhoja, pienet piharakennukset sortuvat tai irtoavat. Kaikki kasvusto, puut ja kyltit irtoavat. Asuntovaunut tuhoutuvat
taydellisesti. Laajoja ja huomattavia ikkunoihin ja oviin kohdistuvia vaurioita. Alavilla mailla olevat poistumistiet tulvivat noin 3-5
tuntia ennen hurrikaanin keskuksen saapumista alueelle. Huomattavia vaurioita kaikkien alle 450 metrin etaisyydella rantaviivasta
sijaitsevien ja alle 4,5 metria (15 jalkaa) merenpinnan normaalitason ylapuolella olevien rakennusten pohjakerroksiin. Massiiviset
evakuointitoimet todennakoisesti valttamattomia alavilla mailla jopa 8—16 km (5—10 mailin) paassa rantaviivasta.

Isobaari Saakartan kayrd, joka yhdistaa alueita, joiden ilmanpaine on sama.

Salamointi lImakehdssa olevan staattisen sahkon purkaus, yleensa maanpinnan ja myrskypilven valilla.

Matala Matalapaineen alue, jolla tyypillisesti esiintyy sadetta.

Matalapaine [Imamassa, joka painaa maapallon pintaa normaalia pienemmalld voimalla, koska se [ampenee ja sen tiheys vdahenee.

Millibaari lImakehan paineen yksikko.

Okluusiorintama Alue, jolla lammin ilma tydntyy ylospdin kylman rintaman painaessa kylmaa ilmaa lampiman ilmamassan alapuolelle.

Sade Kosteus, joka vapautuu ilmakehasta vetend, tihkuna, rakeina, rantdana tai lumena, tai joka tiivistyy kasteeksi tai sumuksi.

Painekeskus

Korkean tai matalan ilmanpaineen alue.

Kuuropilvinauha

Ukkosmyrskyjen muodostama ketjumainen ilmentyma.

Supertaifuuni

Taifuuni, jonka tuulten jatkuvasti enimmillddn minuutin kestava pintanopeus on véhintdaan 65 m/s (130 kt, 150 mph). Tama vastaa
rajua luokan 4 tai 5 hurrikaania Atlantilla tai rajua luokan 5 trooppista syklonia Australiaa ymparoivilla merialueilla.

Tornado

Suppilon muotoinen pydrremyrsky, joka ulottuu maanpinnan tasosta myrskypilvien tasalle.

Trooppinen sykloni

Matalapainejarjestelma, joka yleensa muodostuu trooppisella alueella. Sykloni esiintyy usein yhdessa ukkospilvien ja pohjoisella
pallonpuoliskolla vastapaivaan kiertdvien maanpinnan lahelld esiintyvien voimakkaiden tuulien kanssa.

Trooppinen
matalapaine

Pilvista ja ukkosmyrskyistda koostuva jarjestelma, joka liikkuu yhtena ryhmana ja jossa jatkuva tuulennopeus on jopa 61 km/h
(33 kt, 38 mph).

Trooppinen myrsky

Rajuista ukkosmyrskyistd koostuva jarjestelma, joka liikkuu yhtenad ryhméana ja jossa jatkuva tuulennopeus on jopa 63—117 km/h
(34-63 kt, 39-73 mph).

Trooppinen vyohyke

Maapallon alue, joka sijaitsee 30 leveysastetta pdivantasaajasta sekad pohjoiseen etta eteldan.

Kieleke

Pitkanomainen suhteellisen matalan ilmanpaineen alue, joka yleensa ulottuu matalapainealueen keskelta ulospain.

Taifuuni

Tyynen valtameren alueella esiintyva trooppinen myrsky, esiintyy tyypillisesti Kiinan merella. Periaatteessa vastaa Atlantin valtameren
hurrikaaneja ja Bengalin lahden sykloneja.
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Ekstratrooppinen
sykloni

Myrsky tai matalapaineen alue, joka liikkuu rintamaa pitkin.

Aaltovali

Aikavali kahden perakkaisen aallon valilla. Mita pitempi aaltovali, sitd hitaammin aallot kulkevat.

Karttasovellus — saatila
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LUKU 17: KARTTASOVELLUS - VUOROVESITILA

Luvun sisalto
171 Vuorovesitila sivulla 165
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171 Vuorovesitila

Vuorovesitilassa naytdssad ndytetdadn vuorovesien animaatioiden
hallintasaatimet ja karttasovelluksen Vuorovesiasema- ja Virtausasema-
symbolit korvataan vuorovesi- ja virtausolosuhteita kuvaavilla dynaamisilla
grafiikoilla. Animaation hallintas&&atimilld voit toistaa vuorovesi- ja
virtausennusteita 24 tunnin jaksolta. Oman aluksen vuorovesivektori on
myds kaytdssa vuorovesitilassa.

Huom:

- Vuorovesitila on kaytettavissa vain, jos kaytat kartografiaa, joka nayttaa
vuorovesi- ja virtaustietoja. Kysy kartografiatoimittajaltasi lisatietoja.

« Vuorovesitila edellyttaa tarkkaa paivamaaratietoa, joka haetaan
yleensa monitoimindyton kaytossa olevista GNSS/GPS-sijaintitiedoista.
Vaihtoehtoisesti voit syottaa tietyn paivamaaran manuaalisesti.

1. Animaation edistymispalkki — Edistymispalkki on sininen kuluvan 24

tunnin jakson aikana, tai vihred, kun toistetaan animaatioita eri paivalta.

2. Siirry eteenpéin — Siirtyy eteenpéain kayttdjan maarittdmin askelin, ja
kun paastaan edistymispalkin loppuun, eteenpain siirtyminen siirtyy
seuraavaan paivaan.

3. Siirry taaksepdin — Siirtyy taaksepadin kayttdjan maarittamin askelin.
Kun saavutaan edistymispalkin alkuun, taaksepain siirtyminen palaa
edelliseen paivaan.

Karttasovellus — vuorovesitila

4. Siirry t&han paivaan/aikaan — Kuluvan péivan ja ajan maérittdmiseen
tarvitaan sijaintitieto GNSS/GPS-vastaanottimesta.

Oman aluksen vuorovesivektori (sortokulma ja -nopeus).

6. Toista/keskeytd animaatio — Kun animaatiota toistetaan, se kay
toistuvasti 1api nykyistd 24 tunnin jaksoa.

Dynaaminen vuoroveden korkeusgrafiikka.

Dynaaminen virtausgrafiikka.

Huom:

Vuorovesi- ja virtausgrafiikoissa ilmoitetut tiedot ovat viitteellisid. Niihin
luottaminen El korvaa vastuullista navigointia. Vain viralliset viranomaisten
julkaisemat merikartat sekd merenkulkijoille suunnatut tiedotteet sisaltavat
kaikki tiedot, joita tarvitaan turvallisessa navigoinnissa.
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LUKU 18: KALAKAIKUSOVELLUS

Luvun sisalto

- 181 Kalakaikusovelluksen esittely sivulla 167
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- 18.6 Kaikuluotaimen taaksepadin vieritys (historia) sivulla 172

. 18.7 Kaikuluotaimen herkkyyssaatimet sivulla 173
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18.1 Kalakaikusovelluksen esittely

Kalakaikusovellus nayttda kaikumoduulista ja -anturista saadut kaiut
visuaalisesti. Kalakaikusovellus on yhteensopiva perinteisten, CHIRP-,
DownVision™-, SideVision™- ja RealVision™ 3D -kaikuluotainmoduulien ja
-anturien kanssa. Kalakaikusovellus rakentaa vedenalaisen ndkyman pohjan
muotojen ja vesipatsaan kohteiden perusteella.

Useita kaikumoduuleita on mahdollista liittaa yhtd aikaa. Kaikumoduulit
voivat olla sisaisia (sisaltyvat monitoimindyttoon) tai ulkoisia (erillinen laite
verkossasi).

Voit valita jokaiselle kalakaikusovelluksen ndkymalle erikseen, mita
kaikumoduulia ja kanavaa kaytetdan, ja kaikumoduulin ja kanavan valinta
sdilyy myos virran katkaisun jalkeen.

Kalakaikusovellus voidaan nayttaa sekd koko nayton tilassa etta
sovellussivujen jaetussa ndkymaéassa. Sovellussivuilla voi olla enintdén nelja
kalakaikusovellusndkymaa.

Kalakaikusovellus

Kalakaikusovelluksen ohjaimet

Kuvake Kuvaus Toiminto

m Koti-kuvake Siirtyy kotisivulle
Reittipiste / Aseta reittipiste / aktivoi Mies yli laidan (MOB)
MOB -halytys

Pilottikuvake

Avaa ja sulkee Pilotti-sivupalkin

Valikkoku-
vake

Avaa sovellusvalikon

Kuvan saato

Nayttdd naytolla herkkyys-/kuvansaatosaa-
timet

Tauko Keskeyttaa RealVision™ 3D -kaikuluotainku-
van.
Jatka Kun kalakaikusovellus on pysaytettyna, voit

jatkaa vieritysta Jatka-kuvakkeella.
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Kuvake

Kuvaus

Toiminto

==

Kantama/Zoo-
maus sisaan

Kun [Autoalue] on kaytossa, plus-kuvakkeen
painaminen kaynnistdd zoomaustilan

ja painallukset suurentavat zoomausta.

Kun Kantama-asetus on Manuaalinen,
plus-kuvakkeen painaminen pienentaa
naytolla naytettavaa etaisyytta.
Autoalue-asetuksen voi ottaa kayttoon

tai poistaa kaytosta valikosta: [Valikko >
Autoalue].

Kantama/Zoo-
maus ulos

Zoomaustilassa miinus-kuvakkeen
painaminen pienentdad zoomauskerrointa
ja palaa lopulta normaalitilaan. Kun
Kantama-asetus on Manuaalinen,
miinus-kuvakkeen painaminen lisaa
naytolla ndytettavaa etaisyytta.

Kosketusndyton saatimet

+ Nipistys-zoomaus muuttaa kuvan suurennusta.

« Kantaman saatdé maaraa, kuinka kauas kaikuluotain ulottuu.

« Paina nayttoa pitkdan, jotta kohdevalikko avautuu

168

RealVision 3D -saatimet

Kayttdessasi RealVision 3D -kaikuluotainta voit muokata ndkyméaa
kosketuseleilla.

Kosketusnayton saatimet

+ Yhdelld sormella pyyhkadisy kiertaa kuvaa.

» Kahdella sormella pyyhkaisy siirtdd kuvaa naytolla sivusuunnassa.
» Nipistys-zoomaus muuttaa kuvan suurennusta.

» Kantaman saatd maaraa, kuinka kauas kaikuluotain ulottuu.

« Paina nayttoa pitkdan, jotta kohdevalikko avautuu

Fyysiset painikkeet

+ [OK]-painike keskeyttaa kaikuluotainkuvan vierityksen.

« [Takaisin]-painike jatkaa vieritysta.

+ [OK]-painike avaa taukotilassa kohdevalikon.

« Kayta Uni-controllerin [suuntasddtimid] (ylos, alas, vasen, oikea) kuvan
kiertdmiseen.

« Kayta Uni-controllerin [kiertonuppia] tai RMK:n [Kantama pienemmdksi]-
ja [Kantama suuremmaksi] -painikkeita kantaman laajentamiseen ja
supistamiseen.



18.2 Kalakaikusovelluksen avaaminen
Kalakaikusovellus avataan valitsemalla kotisivulla kalakaikusovelluksen
sisaltavan sivun kuvake.

Perusedellytykset:

1. Varmista, ettd kaikuluotainmoduuli on yhteensopiva (tarkista
viimeisimmat tiedot Raymarinen verkkosivuilta). Kysy tarvittaessa neuvoa
valtuutetulta Raymarine-jalleenmyyijalta.

2. Varmista, etta olet asentanut kaikuluotainmoduulisi moduulin mukana
toimitetun dokumentaation mukaisesti.

Kalakaikusovellus avautuu yhdessé neljasta tilasta:

Valitse kaikuluotaimen kanava

Kun ensimmaisen kerran avaat uuden sovellussivun, jolla on
kalakaikusovellus, sinun on valittava kaikuluotaimen kanava.

Paina [OK]-painiketta ja valitse haluamasi kaikuluotainkanava luettelosta:

Kalakaikusovellus

Kaikuluotain kdynnissa ja lahettaa kaikupulsseja

Jos kalakaikusovellus on jo méaaritetty, kaikukuva tulee sovelluksen
avautuessa nayttdoon ja alkaa vieria.
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Kaikuldhdetta ei kaytettavissa

Jos nayttoon tulee Kaikuldhdetta ei kaytettavissa -varoitus:

+ kaikumoduuli on vield kdynnistymistilassa

« monitoimindyttd ei voi muodostaa yhteytta ulkoiseen kaikumoduuliin

« sisdiseen kaikumoduuliin ei ole liitetty anturia.

Tarkista ulkoisen kaikumoduulin verkko- ja virtaliitanta, tarkista
monitoiminaytdn verkko- tai anturiliitdntd ja varmista, etta liitdnnat ja
johdotus ovat oikein, eika niissa ole vikoja. Katkaise sitten jarjestelman
virta ja kytke se uudelleen. Jos kaikumoduulia ei siltikdan 16ydy, katso lisda
vianmaaritysohjeita laitteesi asennusoppaista.

Anturia ei ole liitetty

Jos Anturia ei ole liitetty -varoitus tulee nayttoon, kaikumoduuli ei saa
yhteytta anturiin.

Tarkista, ettd anturin liitdannat ovat oikein eika niissa ole vikoja, ja katkaise
sitten jarjestelman virta ja kytke se uudelleen. Jos anturia ei siltikdan |0ydy,
katso lisda vianméaaritysohjeita laitteesi asennusoppaista.
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18.3 Kaikuluotainkanavat

Kaytettavissa olevat kaikuluotainkanavat riippuvat liitetystd kaikumoduulista
seka siihen liitetystd kaikuanturista.

RealVision™ 3D SideVision™ DownVision™

Low CHIRP / Matala
taajuus

Medium CHIRP /
Keskitaajuus

High CHIRP / Korkea
taajuus

Kaikuluotainkanavan valinta

Kun ensimmadisen kerran avaat uuden sovellussivun, jolla on
kalakaikusovellus, sinun on valittava kaikuluotaimen kanava. Taman
jalkeen voit vaihtaa kaikuluotainkanavaa valitsemalla kanavakuvakkeen
kalakaikusovelluksen valikosta.

1. Valitse sopivan kanavan kuvake valikosta.

2. Voit myos valita [Kaikki kanavat] valikosta ja valita sitten haluamasi
kaikumoduulin ja kanavan.

18.4 Reittipisteen sijoittaminen (kaikuluotain,
DownVision ja SideVision)

Kun huomaat jotakin kiinnostavaa kalakaikusovelluksessa, voit merkita
paikan reittipisteelld, jotta I6ydat alueen uudelleen.

1. Valitse kiinnostava kohde naytolla ja paina sitd pitkaan.
Kohdevalikko avautuu ja vieritys keskeytetdan toistaiseksi.



2. Valitse kohdevalikosta [Lisdd reittipiste]. 3. Saada merkin sijaintia ennen reittipisteen luomista valitsemalla [Siirré
sijaintial.
Kaikuluotainkuva pysyy keskeytystilassa noin 10 sekuntia reittipisteen
merkitsemisen jdlkeen.

Reittipisteen sijoittaminen (RealVision 3D)

Jos haluat sijoittaa reittipisteen RealVision 3D -kanavaa katsellessasi,
noudata alla olevia vaiheita.

1. Paina pitkaan sijaintia naytolla.
Nayttoon tulee reittipisteen kohdevalikko ja punainen reittipisteen merkki:

Voit siirtaa reittipistettad nykyisella akselillaan liu'uttamalla sormea naytolla.
Voit myos sdataa nayton nakymaa tavallisilla kahden sormen eleilla.

4. Kun merkki on haluamassasi kohdassa, valitse [Sijoita reittipiste]
tallentaaksesi reittipisteen merkin kohdalle.

18.5 Kalojen tunnistus

o . . o o ) Kalojen tunnistustoiminnot ovat kaytettavissa, kun kaytetddn yhteensopivaa
2. Luo reittipiste merkin kohtaan valitsemalla [Sijoita reittipiste] tai Raymarine®-kaikuluotainmoduulia, jossa on kartiomaista keilaa kayttava
Raymarine®- tai Airmar-kaikuanturi.

Kalojen tunnistustoiminto on kaytettavissa, kun kaytetdan seuraavia
kartiomaisen keilan kaikukanavia:

« [50 kHz]

« [200 kHZz]

« [KAIKU]

« [CHIRP Low]
« [CHIRP High]
+ [CHIRP Auto]

Kalakaikusovellus 7



_____________________________________________________________________________________________________|] ..
Huom: « [AlG huomioi kaloja syvemmdssd kuin:] — Maarittaa syvyyden, jossa

. . o . B L . o kalojen tunnistusalgoritmin kayttd lopetetaan.
Kalojen tunnistustoiminto ei ole kaytettavissa, kun kdytetaan DownVision-,

SideVision-, RealVision-, RealVision Max- tai HyperVision-kaikukanavia. Nailla asetuksilla voit maarittaa tietyn syvyysalueen, jolla haluat kalastaa,
seka saaliiksi haluttujen kalojen kokoluokan.

Kalojen tunnistustoimintoa voi kayttad kaikuluotainsovelluksen valikosta:
[Valikko > Asetukset > Kalojen tunnistus]

Kalojen tunnistuksen asetukset; 18.6 Kaikuluotaimen taaksepain vieritys
. [Kalojen tunnistuksen dénimerkki] — Laite antaa kaksiosaisen aanimerkin, (hIStOI‘Ia)
kun havaitaan kaikukohde, joka on kalojen tunnistusalgoritmin mukaan
kala. Voit tarkastella kaikuluotainhistoriaa vierittdmalla tietoja taaksepain
» [Kalakuvakkeet] — Kaikukohteet, jotka kalojen tunnistus tulkitsee kaloiksi, kalakaikusovelluksessa.
korvataan naytossa kalakuvakkeella. Jos haluat vierittda kaikuluotainkuvaa taaksepdin, tee seuraavat toimet:
« [Kalojen syvyystiedot] — Kaikukohteiden syvyydet ndytetdan kalojen - Kaikuluotain ja DownVision — Pyyhkdise sormella vasemmalta oikealle
tunnistusalgoritmin kalaksi tulkitsemien kohteiden vieressa. kaikuluotainnayton poikki.

- SideVision — Pyyhkaise sormella kaikuluotainndyton alaosasta ylospain.
- RealVision 3D — Valitse naytolld oleva [Tauko]-kuvake.

Kun kaikuluotaimen taaksepdin vieritys on kaytossa, kaikuluotaimen
[Taaksepdin vierityspalkki] ja [Jatka]-kuvake tulevat nayttoon.

Kalojen tunnistustoimintoa voi saatdd manuaalisesti seuraavasti:

« [Tunnistusherkkyys] — Tunnistusherkkyyden asetus maarittaa kalaksi
tulkittavien kaikukohteiden koon. Mita suurempi arvo on, sitd useampia
kaikukohteita tulkitaan kaloiksi.

. [Ald huomioi kaloja matalammassa kuin:] — M&arittaa syvyyden, jossa o ) ] ) o
kalojen tunnistusalgoritmia aletaan kayttaa. 1. [Jatka] — Tama valinta palauttaa kaikuluotaimen normaaliin vieritystilaan.
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2. [Taaksepdin vierityspalkki] — Talla voit selata kaytettavissa olevaa

kaikuluotainhistoriaa taakse- ja eteenpain. Voit joko vetda sijaintiosoitinta

oikealle tai vasemmalle tai valita palkista tietyn kohdan ja siirtya siihen.

Kaikuluotain-, DownVision- ja SideVision-kanavilla lisapyyhkaisyt
siirtyvat taaksepain kaikuluotainhistoriassa ja vastakkaiseen suuntaan
pyyhkdiseminen siirtyy historiassa eteenpain.

18.7 Kaikuluotaimen herkkyyssaatimet

Laite toimii yleensa parhaiten oletusasetuksilla. Voit sdataa kuvaa sen
laadun parantamiseksi herkkyyssaatimien avulla. Herkkyysasetusten saato
koskee myos kaikuhistoriaa, joka naytetdan, kun selaat kaikuluotaintietoja
taaksepain.

Herkkyysasetukset voi avata nayton [Kuvan sdddot]
-kuvakkeella tai S&ada herkkyys -valikkokohdalla: [Valikko
> Sddadd herkkyys].

Kdytettavissa olevat herkkyyssaatimet riippuvat kdaytdssa olevasta
kaikumoduulista.

Kalakaikusovellus

Saadin

Nimi

Kuvaus

[G — Vahvistus]

Saatd maarittada signaalinvahvuuden,
jolla paluukaiku naytetdan naytossa.
Vahvistuksen saadon asetus voi
olla [Auto] tai [Manuaalinen].
Kaikumoduulista riippuen voit
Auto-tilassa maarittaa korjausarvoksi
enintaan +50 %.

Suurempi arvo tuottaa enemman
paluukaikuja ja hairioitd naytolla.

[l — Voimakkuus]
tai

Saato maarittaa vahvinta paluukaikua
edustavan varin alimman raja-arvon.

[CG — Kaikki tata arvoa vahvemmat paluukaiut

Viérivahvistus] naytetaan vahvinta signaalitasoa
edustavalla varilla. Raja-arvoa
heikommat kaikusignaalit jaetaan
tasavalein kaytettavissa oleville vareille.
S&adon asetus voi olla [Auto] tai
[Manuaalinen]. Kaikumoduulista
riippuen voit Auto-tilassa maarittaa
korjausarvoksi enintdan 50 %.

[SF — S&ato vahentda naytolla nakyvien

Pintasuodin] tai | hairididen maaraa ja vaikutusta

[NF — muuttamalla vahvistuskerrointa lapi

Kohinasuodin] vesipatsaan.

Matalampi arvo pienentad saadon
kayttosyvyytta.

Saadon asetus voi olla [Auto] tai
[Manuaalinen].
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Saadin

Nimi

Kuvaus

[TVG - TVG
(Time Varied
Gain) -suodin]

Saatoé maarittaa vesipatsaan lapi
kaytettavan vaimennuksen, jotta saman
kokoisesta kohteesta saatavat kaiut
antavat saman kohdekoon naytolla
kohteen syvyydesta huolimatta.
Suurempi arvo tuottaa heikompia
kohteita ja vahemman hairioita naytolla.
S8adon asetus voi olla jokin kolmesta
[Auto]-tilasta tai [Manuaalinen].

[Kaikki Auto-
tilaan]

Asettaa kaikki herkkyysasetukset
[Auto]-tilaan, jonka siirto on 0 %.
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191 Tutkasovelluksen esittely

Tutkasovellus nayttaa jarjestelmaan liitetyn tutka-antennin vastaanottamat
kaiut visuaalisina. Tutkasovellusta kdytetdan navigointiapuna tormaysten
estossa ja tilannetietoisuudessa seuraamalla kohteen etaisyytta ja nopeutta
suhteessa alukseen.

Enintdan kaksi tutka-antennia voi olla liitettyna samaan aikaan. Kuitenkin vain
yksi tutkista voi olla tyypiltdan Quantum™-tutka.

Voit valita jokaiselle tutkasovelluksen nakymaélle erikseen, mita tutka-antennia
kdytetaan, ja tutka-antennin valinta sailyy myds virran katkaisun jalkeen.

Tutkasovellus voidaan ndyttaa seka koko nayton tilassa etta
sovellussivujen jaetussa ndkymassa. Sovellussivuilla voi olla enintdan kaksi
tutkasovellusnakymaa.

1. Atsimuuttirengas — ilmaisee ohjaussuunnan.

2. Reittipistesymbolit — reittipistesymbolit voidaan nayttaa
tutkasovelluksessa.

3. Etaisyysrenkaat — tasavalein keskitetysti piirretyt renkaat auttavat
maarittamaan etdisyyksia tutkasovelluksessa.
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4. Seurattava tutkakohde — seurattavat tutkakohteet esitetddn symboleilla
ja vektoriviivoilla.

5. Tutkan paluukaiku — mahdollinen kohde, esim. alus.

6. Keulasuuntimaviiva (SHM) — osoittaa kulkusuuntaan
atsimuuttirenkaassa.

7. Oman aluksen sijainti — ilmaisee oman aluksen sijainnin suhteessa
tutkan paluukaikuihin.

8. AIS-kohde — AlS-kohteet esitetdan symboleilla ja vektoriviivoilla.
9. Tutkan paluukaiku — maa-alue.

10. Tietokerros — syvyys naytetaan oletusarvoisesti.

1. Herkkyyssaadot — avaa tutkasovelluksen herkkyyssaadot.

12. Tutkan tila —ilmaisee tutkan toimintatilan, suuntauksen ja liiketilan.

13. Kantama ja renkaat — nayttaa tutkasovelluksen nykyisen kantaman
ja etaisyysrenkaiden valin.

Tutkasovelluksessa voidaan maarittaa halytyksia, jotka laukeavat, kun kohde
tai esine on ristiriidassa [Vaaralliset kohteet]- tai [Varoalue]-halytysasetusten
kanssa.

Etaisyysrenkaita, atsimuuttirengasta ja VRM/EBL-kursoreita voidaan kayttaa
kohteen etdisyyden ja kulkusuunnan tunnistamiseen suhteessa alukseesi.

Tutkasovelluksen saatimet

Kuvake Kuvaus Toiminto

Koti-kuvake Siirtyy kotisivulle

Reittipiste / MOB Tee reittipiste / aktivoi Mies yli laidan

(MOB) -halytys

1 Pilottikuvake Avaa ja sulkee Pilotti-sivupalkin

Valikkokuvake Avaa sovellusvalikon




Kuvake

Kuvaus

Toiminto

Kuvan saato

Nayttaad naytollda herkkyys-
/kuvansaatosaatimet

Virta pois Kytkee tutka-antennin virran pois
Virta paalla Kytkee valitun tutka-antennin virran
Lahetys Aloittaa tutkaldhetyksen

Kantama Pienentda nayton ndkyman etaisyytta

pienemmaksi

(v8himmaiskantama 1/16 nm).

Kantama
suuremmaksi

Suurentaa ndytdn ndkyman
etaisyytta (enintdan tutka-antennin
enimmaiskantama).

Tutkasovellus

Tutkasovelluksen kontekstivalikko

Kontekstivalikoissa on kohteeseen liittyvia valintoja.

« Naet kontekstivalikot tutkasovelluksessa
valitsemalla sijainnin tai kohteen.

- Kontekstivalikosta néet latitudin,
longitudin, etdisyyden ja suuntiman tiedot
valitulle sijainnille tai kohteelle.

« Kontekstivalikon kautta pdasee nopeasti
tarvittaviin asetuksiin tai ominaisuuksiin.

« Naet enemman asetuksia valitsemalla
[Lisévaihtoehtojal.

Kameraseuranta

Kun jarjestelm&an on liitetty yhteensopiva panoroiva/kallistuva lampdkamera,
voit seurata kohteita tai kohdistaa kameran tiettyyn kohteeseen tai alueeseen.

Kameraseurannalle on kdytettavissa kaksi valintaa:

» [Kohdista kamera ténne] — Kohdistaa kameran tiettyyn pisteeseen
naytdssa. Kamera pysyy kohdistettuna tahan alueeseen oman aluksen
kurssista riippumatta.

« [Seuraa kameralla] — Seuraa valittua kohdetta oman aluksen tai kohteen
kurssista riippumatta.

Kameran seurantavalinnat ovat kaytettavissa kontekstivalikosta kartta- ja
tutkasovelluksissa: [Kontekstivalikko > lisdvaihtoehtoja > Kohdista kamera
tdnne] tai [Kontekstivalikko > lisévaihtoehtoja > Seuraa kameralla].

Automaattinen seuranta

Voit kayttaa kamerasovelluksen asetuksia automaattisen seurannan
maarittdmiseen AIS-, tutka- ja MOB-kohteille: [Kamerasovellus > Valikko >
Asetukset > Kameran lilke > AUTOSEURANTA]
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19.2 Tutkien ominaisuuksien vertailu

Tutkasovelluksessa kaytettavissa olevien ominaisuuksien ja asetuksien
valikoima riippuu liitetyn tutka-antennin tyypista.

Herkkyyssaatimet

Vahvistustilat

Ominaisuudet/asetukset

Tutkatyyppi

Ominaisuudet/asetukset

Tutkatyyppi

Vahvistus

Kaikki

Poiju

Magnum — avoantenni
SuperHD™ — avoantenni
HD — avoantenni

HD — Radome-kupuantenni

Varivahvistus

Cyclone — puolijohdeavoantenni
Magnum — avoantenni

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni

Quantum™ — Radome-kupuantenni
SuperHD™ — avoantenni
HD — avoantenni

HD — Radome-kupuantenni

Satama

Cyclone — puolijohdeavoantenni
Magnum — avoantenni

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni

Quantum™ — Radome-kupuantenni
SuperHD™ — avoantenni
HD — avoantenni

HD — Radome-kupuantenni

Sade

Kaikki

Merivalke

Kaikki

FTC (Fast Time Constant)

Digital — Radome-kupuantenni

Tehovahvistus

Magnum — avoantenni

SuperHD™ — avoantenni

Antennivahvistus

Magnum — avoantenni

SuperHD™ — avoantenni

Rannikko

Magnum — avoantenni

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni

Quantum™ — Radome-kupuantenni
SuperHD™ — avoantenni
HD — avoantenni

HD — Radome-kupuantenni

Keilan tarkennus

Cyclone — puolijohdeavoantenni

Lahikohteiden korostus

Cyclone — puolijohdeavoantenni
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Avomeri

Cyclone — puolijohdeavoantenni
Magnum — avoantenni

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni

Quantum™ — Radome-kupuantenni
SuperHD™ — avoantenni
HD — avoantenni

HD — Radome-kupuantenni




Ominaisuudet/asetukset

Tutkatyyppi

Ominaisuudet/asetukset

Tutkatyyppi

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni

Quantum™ — Radome-kupuantenni

Lintu « Cyclone — puolijohdeavoantenni Kaksoisalue « Cyclone — puolijohdeavoantenni
« Magnum — avoantenni « Magnum — avoantenni
« SuperHD™ — avoantenni « SuperHD™ — avoantenni
« HD — avoantenni « HD — avoantenni
« HD — Radome-kupuantenni « HD — Radome-kupuantenni
Saa « Cyclone — puolijohdeavoantenni RangeFusion™ « Cyclone — puolijohdeavoantenni

Hairionpoisto

Kaikki

Ominaisuudet

Ominaisuudet/asetukset

Tutkatyyppi

Sektorin tyhjennys

Cyclone — puolijohdeavoantenni
Magnum — avoantenni

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni (tutkan
ohjelmistoversio 2.46 tai uudempi)

Hairionpoistotaso

Cyclone — puolijohdeavoantenni

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni

Quantum™ — Radome-kupuantenni

Digital — Radome-kupuantenni

Laajennetut paluukaiut « Kaikki

Laajennustaso - Digital — Radome-kupuantenni
Varoalueet « Kaikki =2

Varoalueen herkkyys « Kaikki

Tosijaljet
|
Huom:

Edellyttdaa ohjaussuunta-
anturia.

Cyclone — puolijohdeavoantenni
Magnum — avoantenni

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni

Quantum™ — Radome-kupuantenni

Doppler

Cyclone — puolijohdeavoantenni

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni

Tutkasovellus

Tutkakohteet

Cyclone — puolijohdeavoantenni = 50
Magnum — avoantenni = 25

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni = 25

Quantum™ — Radome-kupuantenni =10
SuperHD™ — avoantenni = 25
HD — avoantenni = 25

HD — Radome-kupuantenni = 25

Digital — Radome-kupuantenni =10
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Ominaisuudet/asetukset

Tutkatyyppi

Ominaisuudet/asetukset

Tutkatyyppi

Automaattimaaritys (kohteet)

Cyclone — puolijohdeavoantenni = 50
Magnum — avoantenni = 25

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni = 25

Perusasennon siirto

- Magnum — avoantenni
« SuperHD™ — avoantenni

« HD — avoantenni

Hienosaato « Magnum — avoantenni

« SuperHD™ — avoantenni

« HD — avoantenni

« HD — Radome-kupuantenni
Lahetystaajuus « Cyclone — puolijohdeavoantenni

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni

Quantum™ — Radome-kupuantenni

Antennikoon valinta

« Magnum — avoantenni

« SuperHD™ — avoantenni = 4 jalkaa / 6
jalkaa

+ HD — avoantenni = 4 jalkaa / 6 jalkaa

|
Huom:

Antennikoon valinta (3, 4 tai 6
jalkaa) Cyclone-tutkille tunnistetaan
automaattisesti eika sita voi valita
manuaalisesti.

Tutka-antennin kiertonopeus

Cyclone — puolijohdeavoantenni = 12
RPM, 24 RPM, 36 RPM, 48 RPM, 60
RPM ja Auto

Magnum — avoantenni = 24 RPM ja
Auto (48 RPM)

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni = 24 RPM

Quantum™ — Radome-kupuantenni =
24 RPM

SuperHD™ — avoantenni = 24 RPM ja
Auto (48 RPM)

HD — avoantenni = 24 RPM ja Auto (48
RPM)

HD — Radome-kupuantenni = 24 RPM
ja Auto (48 RPM)

Digital — Radome = 24 RPM

Ajastettu lahetys « Kaikki
Ohjaussuunnan kohdistus « Kaikki
MBS (Main Bang Suppression) |« Kaikki

-vaimennus ei kaytdsséa

Viritysesiasetus

« Magnum — avoantenni

« SuperHD™ — avoantenni

« HD — avoantenni

« HD — Radome-kupuantenni

- Digital — Radome-kupuantenni

STC (Sensitivity Time Control)
-esiasetus

- Digital — Radome-kupuantenni

VRM/EBL (Variable Range
Markers / Electronic Bearing
Lines)

« Kaikki

Merivalkekayra

Kaikki
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Ominaisuudet/asetukset

Tutkatyyppi

Kaapelointiviive

SuperHD™ — avoantenni = 0-767 m
HD — avoantenni = 0-767 m
HD — Radome-kupuantenni = 0-767m

Digital — Radome-kupuantenni =
0-153,6 m

Maksimialue

Cyclone — puolijohdeavoantenni = 96
mpk

Magnum — avoantenni =4 kW =72 nm,
6 kW = 96 mpk

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni = 24 mpk

Quantum™ — Radome-kupuantenni =
24 mpk

SuperHD™ — avoantenni = 72 mpk
HD — avoantenni = 72 mpk
HD — Radome-kupuantenni = 48 mpk

Digital — Radome-kupuantenni = 48
mpk

Varit

Cyclone — puolijohdeavoantenni = 256
Magnum — avoantenni = 256

Quantum™ 2 Doppler —
Radome-kupuantenni = 256

Quantum™ — Radome-kupuantenni =
256

SuperHD™ — avoantenni = 256
HD — avoantenni = 256
HD — Radome-kupuantenni = 256

Digital — Radome-kupuantenni = 8

Tutkasovellus

Yhteensopivat tutka-antennit

+ Cyclone — puolijohdeavoantenni

+ Magnum — avoantenni

+ Quantum™ 2 Doppler — Radome-kupuantenni
+ Quantum™ — Radome-kupuantenni

+ SuperHD™ — avoantenni

+ HD - avoantenni

+ HD — Radome-kupuantenni

- Digital — Radome-kupuantenni

19.3 Tutkasovelluksen avaaminen

Tutkasovellus avataan valitsemalla kotisivulla tutkasovelluksen sisaltavan
sivun kuvake.

Perusedellytykset:

1. Varmista, etta tutka-antennisi on yhteensopiva. Saat viimeisimmat tiedot
Raymarinen verkkosivuilta ja tarvittaessa voit kysya neuvoa valtuutetulta
Raymarine-jalleenmyyjalta.

2. Varmista, etta olet asentanut tutka-antennisi tutkan mukana toimitetun
dokumentaation mukaisesti.

Tutkasovellus avautuu yhdessa kolmesta tilasta:

Pois/Ei liitetty

Off/Not connected

Jos néet viestin Pois/Ei liitetty:
. tutka-antennissa ei ehka ole virtaa tai

+ monitoiminayttd ei voi muodostaa yhteytta tutka-antenniin.
181



Kytke virta tutkaan valitsemalla [Pddlld]. Jos nayttoon tulee viesti Tutkaa ei Lahetys
I6ydy, yhteytta ei saatu. Varmista, ettd tutkan ja monitoiminayton verkko- ja

virtaliitdnnat on tehty oikein eika niissa ole vikoja. Katkaise sitten jarjestelman

virta ja kytke se uudelleen pdaalle. Jos tutka-antennia ei siltikaan loydy, katso

lisdd vianmaaritysohjeita tutkan asennusoppaista.

Pois

Quantum (-58028)
Off

Jos nayttdon tulee viesti Pois, tutka-antenni on yhdistetty Wi-Fiin, mutta sen
virta ei ole p&alla. Kaynnista tutka valitsemalla [P&dlld].

Valmiustila(ei ldhetysta)
Jos tutka-antenni on liitetty, sen virta on paalla ja se lahettda, nayttdon tulee
4kW 18" HD Color Radome (-90006) tutkakuva ja kaiut/kohteet nakyvat naytolla.

Standb . . .
andby Tutkan asettaminen valmiustilaan

Kun valitsemasi tutka nédkyy ndytossa:
1. Valitse [Léhetys] paavalikosta.
Tutka-antenni lopettaa lahetyksen ja siirtyy valmiustilaan.

Transmit

o N o o _ o Tutka-antennin poiskytkenta
Jos nayttoon tulee viesti Valmiustila, aloita |&8hetys valitsemalla [Ldhetd].
Kun tutka-antenni on valmiustilassa:

1. Valitse [Pois]-kuvake.
2. Vahvista poiskytkentd painamalla [Kylld].

Tutka-anturi kuluttaa sammutettunakin edelleen pienen mddrdn virtaa,
jotta sen voi k@ynnistdd nopeasti uudelleen.
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19.4 Asennus ja maaritys

Tutka-antennin valinta

Kahta tutka-antennia kayttavissa jarjestelmissa voit valita kunkin
tutkasovelluksen ndkyman kayttdman tutka-antennin.

1. Valitse [Asetukset]-kuvake (hammasratas) tutkasovelluksen valikosta.

2. Valitse [Antenni:]-ruutu [Lédhetys]-valilehdella.
Kaytettavissa olevien tutka-antennien luettelo avautuu.

3. Valitse tutka-antenni, jonka haluat liittda kaytossa olevaan
tutkasovelluksen nakymaan.

4. Sulje [Asetukset]-sivu.

Tutkasovelluksen nykyinen nakyma vaihtuu nayttamaan valitun

tutka-antennin. Tutka-antennin valinta sdilyy virran katkaisun jalkeenkin.

Vaihtoehtoisesti voit tutkan ollessa virta pois tai valmiustilassa vaihtaa
tutka-antennia valitsemalla kohdan [Vaihda antennia].

Tutkasovellus

=~ Quantum (-60545)

Change scanner Sta nd by

Transmit

Kaksoisalue

Cyclone-, Magnum-, HD- ja SuperHD™-tutka-antennit tukevat [kaksoisaluetta].
Kaksoisalueen avulla voit katsella kahta kantamaa (eli lyhytta ja pitkaa
kantamaa) samaan aikaan.

Jotta voidaan seurata kumpaakin kantamaa, taytyy maarittaa
jaettuun nayttoon kaksi tutkasovellusnayttod, jotka nayttavat saman
tutka-antennin kummassakin ikkunassa. Sen jalkeen voidaan ottaa
kayttoon [Kaksoisalue]-tila ja asettaa kummankin ikkunan [Kanava]
[L&hetys]-valilehdelta: [Valikko > Asetukset > Ldhetys].

|
Huom:

Seuraavat kaksoisalueen rajoitukset eivat koske Cyclone-tutka-antenneja.

Kaksoisalueen rajoitukset:

- Kaksoisaluetta ei voi ottaa kayttoon, kun tutkakohteita seurataan (tyhjenna
kohdeluettelo ja yritd uudelleen).

« Kun kaksoisalue on kaytdssd, manuaalinen ja automaattinen
tutkakohteiden maaritys poistetaan kaytosta.

- Kaksoisaluetta kaytettdessa enimmaiskierrosnopeus on 24 rpm.

« Kun kaytetaan Magnum- tai SuperHD™ -avotutka-antennia,
[Antennivahvistus]- ja [Tehovahvistus]-s&atdja kaytetaan vain pitkan
kantaman kanavalla.

+ Avotutka-antenneissa, joiden ohjelmistoversio on 1.xx tai 2.xx, lyhyen
kantaman kanavan alueen enimmaiskoko on 3 mpk.

« Kun kaksoisalue on kaytossa tutka-antennissa, jonka ohjelmistoversio on
1.xx tai 2.xx, [Lagjennus]-s&atd on pois kaytosta.
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RangeFusion™

Kun kaytetdan Cyclone-tutka-antennia, RangeFusion™-ominaisuus on
kdytettavissa kaksoisalueen asetuksissa. RangeFusion mahdollistaa lyhyen
ja pitkdn kantaman nayttamisen samaan aikaan yhdistetyssa ndakymassa
samassa tutkasovelluksessa.

RangeFusion-ominaisuutta kdytettdessa lyhyen kantaman kanavaa voi
katsella erikseen. Pitkdn kantaman kanava on aina yhdistettyna lyhyen
kantaman kanavaan.

Ajoitettu tutkalahetys
Virran saastamiseksi tutkan voi maarittaa lahettamaan vain ajoittain.

Tutkavalikosta:
1. Valitse [Asetukset]-kuvake (hammasrattaat).
Asetussivu tulee nakyviin.
2. Kytke [Ajastettu Idhetys:] kayttoon valintakytkimella.
3. Valitse [Valmiustila:;] ja aseta aikavali.
4. Valitse [Ldhetys:] ja kierrosmaéara, jonka haluat tutkan tekevan.
Tutka [&hettdd maaritetyn kierrosmaéran ajan ja siirtyy sitten valmiustilaan

maaritetyn aikavalin ajaksi. Tama kuvio toistuu, kunnes ajoitettu lahetys
kytketdan pois kaytosta.

Ajoitettu [ahetys kytkeytyy pois kaytosta, jos laitteen virta katkaistaan ja
kytketdaan uudelleen.

Avoantennin koon asettaminen

Kun kéaytossa on HD-, SuperHD- tai Magnum-avotutka-antenni, [antennin
koon ] voi maéarittda. Antennin koon asettaminen voi auttaa [Perusasennon
siirto] -asetuksen maarityksessa.

|
Huom:

Antennikoon valinta (3, 4 tai 6 jalkaa) Cyclone-tutkille tunnistetaan
automaattisesti eika sitéd voi valita manuaalisesti.

Tutkasovelluksesta:
1. Valitse [Valikko > Asetukset > Ldhetys].
2. Valitse oikea koko tutka-antennillesi [Antennikoko]-asetuksessa.
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Suuntiman kohdistus

Tutka-antennin suunnan kohdistuksella varmistetaan, ettd kohteet nakyvat
naytolla oikeassa suunnassa suhteessa aluksen keulaan. Uuden asennuksen
suuntima on tarkistettava aina ennen tutkan kayttéa navigointiin.

Kohdistuksen tarkistaminen
Kohdista keula kiintedan kohteeseen, joka on 0,25-2 mpk:n etaisyydella.
Pienennd vahvistusta, jotta kohde nakyy naytdossa mahdollisimman pienena.

Huomioi kohteen sijainti tutkandytolla. Jos kohde ei ole aluksen
keulasuuntimaviivan (SHM) alla, suuntiman kohdistusta on sdadettava.

Kohdistuksen saato

Saada [Suuntiman kohdistus] -asetusta, kunnes kohde nakyy
keulasuuntimaviivan alla.

[Suuntiman kohdistus] -asetus |6ytyy [Asennus]-védlilehdelta: [Valikko >

Asennus > Suuntiman kohdistus].

|
Huom: Kurssi (HDG) naytetaan tutkasovelluksessa. Huomaa, etta
suuntiman kohdistus viittaa kohteiden suhteelliseen suuntimaan aluksen
keulaan nahden visuaalisten tarkistusten / perinteisten menetelmien avulla.

19.5 Tutkatilat

Tutkasovelluksessa on esiasetettuja tiloja, joiden avulla saat nopeasti
parhaan kuvanlaadun tilanteesta riippuen. Vain tutka-antennisi tukemat
tutkatilat naytetaan.

Jos haluat vaihtaa tutkatilaa, valitse haluamasi tila tutkasovelluksen valikosta.

|
Huom:

Ei-HD Digital Radome -kupuantennit kayttavat [Merivdlke]-asetusten
valintaa tuettujen tilojen kayttéonottoon.



Tutkasovellus

[SATAMA]

Satamatila huomioi satama-alueille tyypillisen
maa-alueiden aiheuttaman vélkkeen, jotta
pienet kohteet nakyvat siitd huolimatta. Tila on
hyodyllinen, kun navigoidaan satamassa.
Tutka-antennit: Kaikki.

[POIJU]

Poijutila parantaa pienten kohteiden kuten
kiinnityspoijujen tunnistusta ja toimii parhaiten
enintdan 3/4 nm:n kantamalla.
Tutka-antennit: SuperHD™ Open Array, HD
Open Array ja HD Radome.

[RANNIKKO]

Rannikkotila huomioi satama-alueiden
ulkopuolella hieman useammin esiintyvan
merivalkkeen vaikutuksen. Tila on hyddyllinen
liikuttaessa avovesilla, mutta rannikon
tuntumassa.

Tutka-antennit: Kaikki paitsi Cyclone.

[AVOMERI]

Avomeritila huomioi runsaan merivalkkeen
vaikutuksen siten, etta kohteet nakyvat silti
hyvin. Hyodyllinen avomerella kaukana
rannikoista navigoitaessa.

Tutka-antennit: Kaikki.

[LINTU]

Lintutila optimoi naytdn tunnistamaan
lintuparvet. Hyddyllinen etsittdessa hyvaa
kalastuspaikkaa.

Tutka-antennit: Cyclone, MagnumHD,
SuperHD™-avoantenni, HD-avoantenni ja HD
Radome-kupuantenni.

[SAA]

Saatila optimoi naytdon sadealueiden
tunnistamista varten. Hyodyllinen saarintamia
maaritettdessa.

Tutka-antennit: Quantum™ ja Quantum™ 2
Doppler.

19.6 Etaisyysrenkaat

Etaisyysrenkaat ovat ndytossa nakyvia, aluksen ymparille tasaisin valein
keskitetysti piirrettyja ympyroita. Etdisyysrenkaiden avulla voit helposti
arvioida tutkanaytolla nakyvien kahden pisteen valisen etdisyyden.

Etdisyysrenkaiden oletusasetus on automaattinen, jolloin tutkasovelluksen
kantama maaraa automaattisesti etaisyysrenkaiden maaran ja valit.

[Etdisyysrenkaiden tila] -asetukseksi voi vaihtaa [Haluttu mé&dérd]. Kun haluttu
maara on valittu, voit maarittdd haluamasi maaran etaisyysrenkaita (esim. 2, 4
tai 6). Renkaiden haluttu m&éara sisaltda atsimuuttirenkaan.

|
Huom:

Kantaman ja renkaiden valien suhteen vuoksi haluttua rengasmaaraa ei
aina ole mahdollista nayttaa kaikilla kantamilla.

Etaisyysrenkaiden asetuksiin paasee Esitystapa-valilehdelta: [Valikko >
Esitystapal.
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Etdisyysrenkaan etdisyys — jokaisessa etdisyysrenkaassa ndytetaan
etaisyys aluksesta.

Atsimuuttirengas — atsimuuttirengas on uloin naytélla nakyva
etdisyysrengas ja kaukaisin kokonaan ndytdssa néakyva rengas.

Etdisyysrengas — tasavaliset keskitetyt renkaat.

Kantama — néaytossa esitetty kantama seka atsimuuttirenkaan etdisyys.

Renkaat — ilmaisee renkaiden valisen etaisyyden.

19.7 Kantama ja ohjaussuunta

Tutkasovellus auttaa tunnistamaan kohteen etdisyyden ja suunnan
aluksestasi katsoen.

1. Keulasuuntimaviiva (SHM)

2. COG/SOG-viiva (osoittaa kulkusuuntaan (COG), ja vektorin pituus
ilmaisee nopeuden (SOG)).

3. FEtaisyysrenkaat.
Aluksen sijainti.

5. Atsimuuttirengas (valkoinen rengas ilmaisee etaisyyden aluksesta ndyton
ylareunaan, renkaan ympaérillda ndkyvat myos ohjaussuunnan ilmaisimet).

Pohjoisosoitin (osoittaa aina pohjoiseen).

Talla hetkelld nakyva kantama ja renkaiden valimatka (Kantama: etaisyys
aluksesta nayton ylareunaan; Renkaat: etaisyys kunkin etdisyysrenkaan
valilla).

Naytettdavaa kantamaa voi saataa milloin tahansa kantaman saatimilla.

Etaisyysrenkaat voi poistaa kaytosta Esitystapa-vélilehdelta: [Valikko >
Asetukset > Esitystapa > Etdisyysrenkaat:]

[Etdisyysrenkaiden merkit;] -valinnalla voit my06s valita, ndytetaanko jokaiselle
renkaalle numeerinen kantaman ilmaisin.



VRM (Variable Range Marker) / EBL (Electronic Bearing VRM/EBL:n muokkaaminen
Line) Kun VRM/EBL on sijoitettu, voit saataa sen kokoa ja sijaintia.

VRM/EBL-kursoreita kdytetaan kohteen etdisyyden ja ohjaussuunnan
maarittdmiseen suhteessa alukseen tai toiseen kohteeseen. Kaytettavissa on
kaksi VRM/EBL-kursoria, jotka otetaan kayttoon kontekstivalikosta.

[Kontekstivalikko > Lisdvaihtoehtoja > VRM/EBL 1] tai [Kontekstivalikko >
Lisévaihtoehtoja > VRM/EBL 2]

1. Valitse [Muokkaa VRM/EBL] kontekstivalikosta.

2. Saada VRM/EBL-kursoria valitsemalla haluttu kohde tai vetdmalla merkitty
ympyrd kohteeseen.

3. Luo kelluva VRM/EBL vetamalla keskiympyra haluttuun kohteeseen.

1. Keskitetty VRM/EBLVoit kdyttaa (alukseen) keskitettyd VRM/EBL-kursoria
kohteiden etédisyyden ja ohjaussuunnan maarittdmiseen suhteessa

alukseen. 19.8 AlS-kohteet
2. Kelluva VRM/EBLVoit kayttdd kelluvaa VRM/EBL-kursoria kahden
kohteen vilisen etdisyyden ja ohjaussuunnan maarittamiseen. Jos monitoimindyttddn on liitetty yhteensopiva AlS-laite, AlS-kohteet voidaan

nayttda automaattisesti kartta- ja tutkasovelluksessa.

Seurattavat AlS-kohteet tunnistetaan naytolla kohdesymbolien avulla.

Tutkasovellus 187



Jarjestelma pystyy seuraamaan jopa sataa AlS-kohdetta samanaikaisesti. Jos
kantaman alueella on yli 100 kohdetta, naytetaan 100 alusta I&ahinna olevaa
kohdetta.

Kunkin kohteen kohdevektorit ja tiedot voidaan nayttaa valitsemalla kyseinen
vaihtoehto AlS-kohteen pikavalikosta. AlS-kohteen pikavalikkoon paasee
valitsemalla AlS-kohteen.

Voit my0s valita, minka tyyppiset AlS-kohteet naytetaan: [Kaikki],
[Vaarallinen], [Kaverit]. Lisaksi voit piilottaa staattisia kohteita AlS-asetusten
valilehdelta.

AlS-kohdeluettelo

AlIS-kohteet nakyvat AlS-kohdeluettelossa.

AlS-kohdeluettelon voi avata valitsemalla [A/S]-vdlilehden [Kohteet]-valikosta:
[Valikko > Kohteet > AlS].
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Luettelossa luetellaan kohteen nimi seka etdisyys ja ohjaussuunta aluksesta.
Tilanteen mukaan voidaan nayttaa myos lahin sivuamispiste (CPA) ja aika
[ahimpaan sivuamispisteeseen (TCPA).

Kohteen valitseminen luettelosta korostaa valitun kohteen
[LiveView]-ruudussa nayton oikeassa laidassa ja ndyttaa ponnahdusvalikon.
Ponnahdusvalikosta voit [Katsoa kaikki tiedot kohteesta] tai lisata
AlS-kohteen kaveriksi valitsemalla [Lisdd kaveri].

Kavereiksi merkittyjen kohteiden AlS-kuvakkeissa on keltainen taytto. Voit
myds nimetd kaverikohteita uudelleen tai poistaa kavereita ponnahdusvalikon
avulla.

AlS-kohteet

Kun monitoiminayttoon on liitetty AlS-vastaanotin tai AlS-lahetinvastaanotin,
AlS-jarjestelmaa kayttavat alukset voidaan nayttda AlS-kohteina kartta- ja
tutkasovelluksessa. Eri tyyppisten AlS-kohteiden esittdmiseen kaytetdan eri
kuvakkeita.

Oletusarvoisesti kdytetdan seuraavia kuvakkeita:



AlS-kuvakkeet

Tehostetut AlS-kuvakkeet

Alus

Etsinta- ja pelas-
tuspalveluiden
transponderi
(SART) / Mies
yli laidan (MOB)
/ EPIRB (h&ta-
paikannusra-
diopoiju)

Maa-asema

ATON

Etsinta ja
pelastus (SAR)

Virtuaalinen
ATON

Purjealus Kauppa-alus
Nopeakulkuinen Rahtialus
alus /

maaefektialus

Matkustaja-alus Muu

Tehostetut AlS-kohdekuvakkeet voi ottaa kayttoon [AIS-asetukset]-valikosta:

[Valikko > Kohteet > AlS-asetukset > Tehostetut AlS-kohteet] tai
[LisGasetukset]-asetusvalikosta: [Valikko > Asetukset > LisGdasetukset >
Tehostetut AlS-kohteet]. Kun Tehostetut AlS-kohteet -valinta on kaytossa,

kaytetdaan tehostettuja AlS-kuvakkeita.

Tutkasovellus

Tehostetut AlS-kuvakkeet skaalataan tai niiden aariviivat piirretdan aluksen
ilmoitetun koon mukaan, kuten alla:

Suhteellinen
pituus (harmaa
reunus)

AlS-kohteen tila ndytetaan eri varein, reunaviivoin ja vilkkumisella, kuten alla:
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AlS-kohteet-kohteen tila

Menetetty (ei Epavarma
reunaviivaa, rasti (katkonainen
yli) reunaviiva)

Vaarallinen
ja epavarma
(katkonainen
reunaviiva

ja vilkkuu
punaisena)

Kaveri (keltainen
taytto)

Vaarallinen
(vilkkuu
punaisena)

ATON pois
sijainnistaan
(punainen
reunaviiva)

Huom:

Kun monitoimindyttd on maaritetty Pelastusyksikko-tilaan ja liitetty
STEDs-yhteensopivaan AlS-laitteistoon, kdytetaan Blue Force
-AlS-kuvakkeita muiden STEDs-jarjestelmaa kayttavien alusten
tunnistamiseen. Lis&tietoja: Blue Force -seuranta

AlS-asetusvalikko

Voit méaarittaa AlS-kohteen asetukset [AlS-asetukset]-valikosta: [Valikko
> Kohteet > AlS-asetukset].

Valittavissa ovat seuraavat vaihtoehdot:
« [NGytd AlS-kohteet kartalla] / [NGytd AlS-kohteet tutkassa] — Kytkee AlS-

kohteet kayttoon tai pois kaytosta karttasovelluksessa/tutkasovelluksessa.

« [Tehostetut AlS-kohteet] — Kytkee tehostetut AlS-kohteiden kuvakkeet
kayttoon tai pois kaytosta.
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+ [AlIS-nimet] — Kun tdmé& on kaytossa, AlS-kohteiden nimet nakyvat
pysyvasti AlS-kohteiden kuvakkeiden vieressa.

« [NdGytd ndmd AlS-tyypit] — Ottaa kayttoon naytettavien AlS-kohteiden
tyypin valinnan. Kaytettdvissa olevat AlS-tyypit:

— Kaikki
— Vaarallinen
— Kaverit

« [Piilota staattiset kohteet] — Kun tama on kaytdssa, alle 2 solmun
nopeudella kulkevia AlS-kohteita ei ndyteta, elleivat ne ole vaarallisia tai
muutu vaarallisiksi.

« [Hiljainen tila (GlG IGhetd sijaintia)] — Kun tdma on kaytossa,

aluksen AlS-lahetinvastaanotin ei |l&heta sijaintiasi tai tietojasi muille
AlS-jarjestelmaa kayttaville aluksille.

19.9 Tutkakohteet

Jos monitoiminayttoon on liitetty yhteensopiva tutka-antenni, tutkakohteita
voidaan seurata kartta- ja tutkasovelluksessa. Tutka-antennista riippuen
tutkakohteet voidaan etsid manuaalisesti tai automaattisesti maaritettyjen
[varoalueiden] perusteella.

Seurattavat tutkakohteet tunnistetaan naytolla kohdesymbolien avulla.



Jarjestelma pystyy seuraamaan useita tutkakohteita samanaikaisesti.
Voit tarkastella kunkin kohteen kohdevektoreita ja tietoja.

Tutkakohteen valinnat ovat kdytettavissa tutkakohteen pikavalikosta.
Tutkakohteen kontekstivalikon valinnoilla voit [peruuttaa kohteen],
[ndyttéid CPA]-grafiikan tai nayttaa [kohteen tiedot] naytolla. Tutkakohteen
pikavalikkoon paasee valitsemalla tutkakohteen.

Tutkakohteiden maarityksen tietoldhdevaatimukset

Tutkakohteiden maaritys edellyttdd, etta jarjestelméassa on kaytettavissa
seuraavat tietolahteet (esim. yhdistettyna monitoiminayttoon SeaTalkng ®- tai

NMEA 0183 -verkon kautta).

Tutkakohteet

Tutkakohdesymboleita kdytetaan tutkakohteiden tunnistamiseen naytdssa.

Tutkakohteet naytetadn tutkasovelluksessa ja kun tutkan kerroskuva
on kaytossa ((Karttasovellus > Valikko > Kohteet > Tutkan asetukset >
TUTKAN KERROSKUVA > Ndytdn tutkan kerroskuva]), ne naytetaan myos

karttasovelluksessa.

TN
| 1

-~ -

Maaritetaan
kohdetta
(manuaalisesti)
— Ohuella
katkoviivalla
piirretty vihred

ympyra

01

Kohde maaritetty
(manuaalisesti) —
Vihrea ympyra ja
kohteen tunnus

Tietotyyppi

Esimerkki tietoldhteesta

COG (kurssi maan suhteen)

GPS- tai GNSS-vastaanotin
(monitoimindytdn sisdinen
vastaanotin tai ulkoinen vastaanotin).

SOG (nopeus maan suhteen)

GPS- tai GNSS-vastaanotin
(monitoimindytdn sisdinen
vastaanotin tai ulkoinen vastaanotin).

“.

2
. o
0.‘0

Maaritetaan
kohdetta
(automaattisesti)
— Paksulla
katkoviivalla
piirretty
punainen
ympyra, joka
vilkkuu, kunnes
se on kuitattu

Kuittaamaton
kohde maaritetty
(automaattisesti)
— Punainen
ympyra, joka
vilkkuu, kunnes
se on kuitattu

01

HDG / HDT (Tosisuunta )

Kompassi tai autopilotin anturi, joka
toimittaa Fastheading-tietoja (esim.
Evolution EV-1/ EV-2).

Tutkasovellus

Vaarallinen
kohde —
Punainen ympyra
ja kohteen
tunnus, joka
vilkkuu, kunnes
se on kuitattu

Menetetty kohde
(kohdetta ei
havaittu neljan
tutkapyyhkaisyn
aikana) —
Harmaa ympyra,
jonka paalla on
punainen rasti

Kohteen maarittamisen jalkeen sen COG (kurssi maan suhteen) ja SOG
(nopeus maan suhteen) voidaan nayttaa kohteen tunnuksen alla.
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Kohteen tiedot ndkyvat sinising, jos COG- ja SOG-arvot ovat tosia, tai
oranssina, jos arvot ovat suhteellisia. Kohteen tiedot muuttuvat punaisiksi, jos
kohde muuttuu vaaralliseksi.

Kohteen maaritys manuaalisesti

Voit maarittaa tutkakohteen manuaalisesti kayttamalla MARPA (Mini
Automatic Radar Plotting Aid) -toimintoa seuraavasti.
1. Valitse objekti’/kohde.
Nayttoon tulee kohdevalikko.
2. Valitse [Mddrita kohde].
Kun kohde on loytynyt, sita aletaan seurata.

Automaattinen kohteen maaritys

Jos laitteeseen on liitetty yhteensopiva tutka-antenni, tutkakohteet voidaan
madrittdd automaattisesti.

Kun toiminto on maaritetty, [varoalueelle] tulevat tai ilmestyvat kohteet
otetaan automaattisesti seurantaan.
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Huom:

- Automaattinen kohteen maaritys ei voi olla kdytdssa samaan aikaan
[Ajastettu lGhetys]- tai [Kaksoisalue]-toimintojen kanssa.

« Automaattinen kohteen maaritys keskeytetdadn valiaikaisesti, jos
tutkandyton kantama on 12 mpk tai suurempi.

Automaattisen kohteen tunnistuksen asetukset

Maarita automaattinen kohteen tunnistus seuraamalla alla olevia vaiheita.

1. Valitse [Automaattitunnistus]-vélilehti Kohde-valikosta: ([Valikko > Kohteet
> Automaattitunnistus)).

2. Ota automaattinen kohteen tunnistus kaytt6on valitsemalla [Kerdd
tutkakaiut automaattisesti kohteiksi] -valintakytkin.

3. Valitse [Kerdd alueelta] -ruutu ja valitse tarpeidesi mukaan [Varoalue
1], [Varoalue 2] tai [Alueet 1ja 2].

4. Jos haluat ndhda naytossa ponnahdusilmoituksia uusista kohteista,
jotka on tunnistettu automaattisesti, valitse [Varoita uusista kohteista]
-valintakytkin.

Jos samaan aikaan tunnistetaan useita kohteita, ndytetdan tietoikkuna.



5. Voit myos saataa varoalueiden kokoa ja sijaintia [Automaattitunnistus]-
sivulla valitsemalla [SGddd aluetta 1] tai [SGddd aluetta 2].

Tutkakohdeluettelo

Kohdeluettelossa luetellaan kohteen numero sekd etéisyys ja ohjaussuunta
aluksesta. Tilanteen mukaan voidaan nayttaa myos lahin sivuamispiste (CPA)
ja aika l[8himpaan sivuamispisteeseen (TCPA).

Tutkakohdeluettelon voi avata tutka- ja karttasovellusten Kohteet-valikosta:
[Valikko > Kohteet > Tutka].

Tutkakohdeluettelon voi jarjestda joko Numeron tai Etdisyyden perusteella
valitsemalla [Jdrjestysperiaate]-valinnan LiveView-ruudun alareunasta:

« Numero — Luettelo jarjestetddn kohteen numeron mukaan siten, etta
ensimmaisend havaittu kohde on luettelon alussa.

« Etdisyys — Luettelo jarjestetddn sen mukaan, kuinka lahelld kohde on
alusta siten, ettd Iahin kohde on luettelon alussa. Luettelo paivittyy
automaattisesti, kun kohteet l&ahestyvat tai loittonevat.

Kohteen valitseminen luettelosta korostaa valitun kohteen

LiveView-sovellusruudussa sivun oikeassa laidassa ja avaa
ponnahdusvalikon.

Tutkakohteita voi peruuttaa yksitellen valitsemalla [X]-painikkeen kohteen
tietojen vieressa luettelossa, tai voit myds peruuttaa kaikki kohteet
valitsemalla [Peruuta kaikki kohteet].

Tutkasovellus

Kohdeasetukset

Kohdevektorit, kohdehistoria ja kohteen jalkigrafiikat voidaan nayttaa
naytdssa tormdysvaara- ja tilannetietoisuuden parantamiseksi.

Kohdeasetuksiin paasee [Kohdeasetukset]-vélilehdelta: [Valikko > Kohteet >
Kohdeasetukset].

Referenssitila

Kohteen asetukseksi voidaan maarittaa joko [Tosi]- tai [Suhteellinen]-tila.
Tositilassa jaljet, vektorit ja historia ovat sinisia ja ne naytetdaan suhteessa
maanpintaan (eli kohteen todellinen kurssi maan suhteen (COG)).
Suhteellisessa tilassa jaljet, vektorit ja historia ovat oransseja ja ne naytetaan
suhteessa aluksen liikkeeseen.

Voit vaihtaa kohteen referenssitilojen valilla [REFERENSSITILA]-asetuksella.
Vaihtoehtoisesti voit vaihtaa referenssitilaa valitsemalla nayton [Kuvan sééto]
-kuvakkeen ja sitten joko [Tosi] tai [Suhteellinen].

Tositila Suhteellinen tila

[Kohdeasetusten] referenssitila on erillinen aluksen liiketilasta.
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Kohdevektorit
Kohdevektorit ndyttavat kohteen ennustetun kurssin.

Havaituille tutkakohteille ndytetdaan aina kohdevektorit. Kohdevektorit
naytetdan oletusarvoisesti myos kaikille AlS-kohteille. Voit vaihtaa [N&ytd
AlS-vektorit] -asetukseksi Manuaalinen, jolloin voit valita kunkin yksittdisen
AlIS-kohteen kontekstivalikosta, ovatko kohteen vektorit P&dllé vai Pois.

Vektoriviivan pituus ilmaisee, missa kohde tulee olemaan, kun
[Vektoriperiodin pituus] -arvon aika paattyy. Vektorijaksoa voi
saataa valitsemalla nykyisen [Vektorijakso]-arvon ja asettamalla ajan
ponnahdusvalikosta.

Kohdehistoria

Kohdehistoria nayttaa kohteen aiemmat sijainnit.

Kohdehistorian voi ottaa kayttoon tai poistaa kaytosta [Ndytd historia]
-valinnalla.

Kohdehistoria merkitd@n kartalle ndyttamalla kohteen symboli aluksen
sijainnissa aina, kun [AikavdliJ-asetuksen aika on kulunut. [Aikavdili] lasketaan
automaattisesti jakamalla kohdevektorin [Vektoriperiodin pituus] neljalla.
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Jaljet

Jaljet nayttavat kohteiden aiemmat liikkeet (tutkan paluukaiut)
[JdlkivdliJ-asetuksessa maaritetylla aikavalilla.

Jaljet riippuvat valitusta referenssitilasta (esim. [Tosi], joka nayttaa todellisen
liikkeen maan suhteen (COG), tai [Suhteellinen], joka nayttaa liikkeen
suhteessa alukseen).

Jaljet voi ottaa kayttoon ja poistaa kaytosta [Ndytd jdljet] -valinnalla.

Kohteiden aiemmat sijainnit ndytetaan varillisena jalkena kohteen perassa.

Kohteen asetukset naytossa

Kohteen asetukset ja tiedot voi avata myos naytossa olevalla [Kuvan séaddot]
-kuvakkeella.

Seuraavat kohteen asetukset ja tiedot ovat saatavilla:



+ [REFERENSSITILA] — Valitse, naytetaanko tutkakohteet ja -objektit [Tosi]-
vai [Suhteellinen] -tilassa.

« Vektori periodin pituus ja Jalkivali — Nayttaa valitut arvot.

« [Poista jdljet] — Tyhjentda ja nollaa ndaytossa nakyvat jaljet.

Jalkien poisto/nollaus

Alueella, jossa on useiden kohteiden paluukaikuja, jaljet saattavat tehda
tutkakuvasta sekavan ja heikentda sen kykya nayttdd kohteen kulkureitti.
Talloin voit poistaa kaikki jo luodut jaljet ndyton [Poista jdljet] -valinnalla.
1. Valitse naytdn [Kuvan sdddét] -kuvake.

2. Valitse [Poista jdljet].

Kohteen kontekstivalikko

Kohteella on kontekstivalikko, jonka kautta pdasee nopeasti hyodyllisiin
kohteen asetuksiin.

Avaa tutkakohteen kontekstivalikko valitsemalla kohde naytdssa.

Tutkan kontekstivalikosta 16ytyvat valitun kohteen
CPA-, TCPA-, COG- ja SOG-tiedot.
Kontekstivalikko sisaltaa myos seuraavat kohteen
valikkotoiminnot:

» [Peruuta kohde] — Tutkakohdetta ei enaa
seurata.

« [Ndytd CPA] — Maarittaa, naytetaanko
CPA-grafiikka.Oletusasetus on Auto, joka
nayttaa kohteen CPA-grafiikan, jos kohde
muuttuu vaaralliseksi. Voit myos asettaa
CPA-grafiikan asetukseksi Pgdlld, jolloin
CPA-grafiikka naytetdan, kun aluksesi nykyinen
kurssi ristedd kohteen kurssin kanssa.

Jos asetus on Pois, kohteelle ei nayteta
CPA-grafiikkaa.

» [Kohteen tiedot] — Maarittaa, naytetdanko
kohteen SOG- ja COG-tiedot ndytossa kohteen
alla.

Tutkasovellus

1910 Vaarallisten kohteiden halytys

Voit kdyttaa vaarallisten kohteiden halytystad saadaksesi ilmoituksen, jos
tutka- tai AlS-kohde saapuu tietylle etdisyydelle aluksestasi tietyssa ajassa.

Maarita vaarallisten kohteiden halytys asettamalla ensin [Turvaetdisyys]-arvo
ja valitsemalla sitten haluttu arvo [Aika turvaetdisyydelle] -kohtaan. Halytys
laukeaa, jos seurattava kohde saapuu maaritetyn turvaetdisyyden paahan
aluksesta valitun ajanjakson kuluessa.

Voit valita, haluatko kayttaa vaarallisten kohteiden hélytysta tutka- ja/tai
AlS-kohteille.

Voit ndyttda turvaetdisyysrenkaan aluksen ympadrilld tutkasovelluksessa
[Néytd turvaetdisyys] -valinnalla.

1911 Varoalueen halytykset

Varoaluehalytykset varoittavat sinua, jos varoalueella havaitaan tutkan
paluukaiku.

Jokaiselle liitetylle tutkalle voidaan maarittaa kaksi varoaluetta.

Varoalueet maaritetaan [Hdlytykset]-valikossa: [Valikko > Hdlytykset >
Varoalue 1] tai [Valikko > Hélytykset > Varoalue 2]
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Varoalue voidaan maarittaa sektorina tai ympyrand aluksen ympadrille.

Voit maarittaa varoalueen koon valitsemalla [Koko ja muoto] -kohdan.

Saada varoalueen kokoa vetamalla sisa- ja ulkokehdan paatepisteet (ympyréat)
haluttuun kohtaan.

196

Kun maaritys on tehty, valitse [Takaisin].

Tarvittaessa voit saatdad myos varoalueen herkkyyttd. Herkkyys maaras,
mink& kokoinen kohde laukaisee halytyksen.

1912 Doppler-tutkan yleiskatsaus

Doppler-tutkateknologia tekee yli 3 solmun maanopeudella liikkuvien
kohteiden seuraamisesta helppoa.

Doppler-toiminto korostaa tutkandytossa objektit, jotka liikkuvat alusta kohti
tai siita poispain (mm. muut alukset, mutta ei esimerkiksi maata tai poijuja).
Paikoillaan olevia kohteita ei korosteta.

Doppler-tutkateknologiasta on erityistd hydtya meriymparistosséa, jossa heikot
sddolosuhteet ja huono nakyvyys voivat tehda kohteiden seuraamisesta
haastavaa. Kun Doppler-tiedot integroidaan tutkanayttoon, naytossa
nakyvien paluukaikujen yhdistaminen todellisiin kohteisiin on huomattavasti
yksinkertaisempaa.

Doppler-tutka toimii [ahettamalla mikroaaltosignaalia, joka heijastuu etaalla
olevasta liikkuvasta objektista. Doppler-tutka analysoi, miten objektin lilkke on
muuttanut paluusignaalin taajuutta, ja tuottaa muutoksia tulkitsemalla erittain
tarkkoja tietoja objektin kulkusuunnasta suhteessa tutka-antenniin.



Doppler-tila Huom:
Doppler-tila on kaytettavissa, kun jarjestelmaan on liitetty yhteensopiva Jos tutkan paletiksi on valittu taydet varit, Iahestyvat kohteet nakyvat
tutka-antenni. vaaleanpunaisina punaisen sijaan.

Varipaletit voi valita Esitystapa-valilehdelta: [Valikko > Asetukset > Esitystapal.

Huomautus: Dopplerin rajoitukset

Kun kohteen SOG (nopeus maan suhteen) on yli 60 solmua,
tai suhteellinen nopeus aluksen ja kohteen valilla on vyli

120 solmua, nopeakulkuisten alusten paluukaikujen suunta
saattaa nakya virheellisesti. Siksi ndytettavien kohteiden
vdrit saattavat olla kddnteiset, eli kohteet ovat punaisia, kun
niiden pitaisi olla vihreita, ja painvastoin.

Doppler-tutkan tietolahdevaatimukset

Doppler-tutka-antennin kaytto edellyttdd, ettd seuraavat tietolahteet ovat
jarjestelman kaytettavissa (esim. kytkettyna monitoimindyttoon SeaTalkng ©-
tai NMEA 0183 -liitdnnalla).

Tarvittavat tietolahteet

. o . e Tietotyyppi Esimerkkitietolahde
Doppler-tila — kayttoon ottaminen ja kaytosta poisto - - -

. o ' COG (kurssi maan suhteen) GPS- tai GNSS-vastaanotin
Doppler-tila otetaan kayttdon paavalikosta: [Valikko > Doppler]. (monitoimin&dytdn sisdinen
Kun Doppler-tila on kaytdssé, véripaletti vaihtuu Dopplerin oletuspaletiksi: vastaanotin tai ulkoinen vastaanotin).
kaikki |ahestyvat kohteet ovat punaisia ja kaikki aluksesta poispain liikkuvat SOG (Nopeus maan suhteen) GPS- tai GNSS-vastaanotin
kohteet ovat vihreita. (monitoimindytén sisdinen

Doppler-tila keskeytetdan, jos kantama on 12 mpk tai suurempi. Tutkan vastaanotin tai ulkoinen vastaanotin).

varipaletti pysyy samana, mutta kohteita ei korosteta.

Suositeltu tietolahde

Doppler-tila — varipaletit - - - —
Tietotyyppi Esimerkkitietolahde

HDG / HDT (Tosisuunta) Kompassi tai autopilotin anturi, joka

lahettda Fastheading-tietoja (esim.

Evolution EV-1/ EV-2).

Doppler kayttaa erityisia varipaletteja, jotka varmistavat, etta punaiset ja
vihreat Doppler-kohteet erottuvat tutkakuvasta. Kun Doppler on kaytdssa,
normaali varipalettiasetus ndyttda vain Dopplerin erityisvaripaletit: [Doppler
harmaa], [Doppler sininen] ja [Doppler keltainen]. [Tédydet vdrit] -vaihtoehto
on myos kdytettavissa.

Tutkasovellus 197



|
Huom:

Dopplerin kayttoon ei valttdmatta tarvita suunnan tietoldhdetta. Se
parantaa kuitenkin Doppler-tilan suorituskykya hitailla nopeuksilla (< 15
solmua), kun vuorovesivirtaukset ja sorto vaikuttavat olosuhteisiin.

1913 Tyhjat sektorit

Tutkanaytostd voi piilottaa tiettyja osia maarittdamalld manuaalisesti tyhjid
sektoreita.

Tama ominaisuus on hyodyllinen aluksilla, joissa aluksen rakenteet tai laitteet
aiheuttavat virheellisia tutkatietoja.

Koska tyhjennys myds poistaa antennin lahettimen fyysisesti kdytosta
maarittdmallasi sektorilla, ominaisuus on myds kateva miehiston
suojaamiseen tutkan radiotaajuiselta sateilyltd, kun he ovat tutka-antennin
laheisyydessa. Tallainen tilanne voi syntya esimerkiksi silloin, kun ohjauspiste
on tutka-antennin keilan alueella.

|
Huom:

Sektorin tyhjennys on kaytettavissa vain Cyclone-puolijohdeavoanten-
neissa, Magnum™-avoantenneissa ja Quantum™ 2 Doppler -antenneissa,
joiden tutkan ohjelmistoversio on 2.46 tai uudempi.

Tyhjat sektorit voi ottaa kayttoon tutkasovelluksen asetuksissa:
[Tutkasovellus > Asetusvalikko > Asennus]

Voit maarittaa kaksi tyhjaa sektoria. Voit muokata kunkin tyhjan sektorin ala-
ja ylarajaa; tama maaraa, kuinka suuri osa tutkandkymasta piilotetaan.
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Tyhjat sektorit voi ottaa kdyttoon / poistaa kaytdsta tutkan kerroskuvassa
karttasovelluksessa: [Karttasovellus > Asetusvalikko > Tutka-asetukset]

Lisatietoja: Tutkan asetukset



1914 Tutkan herkkyyssaatimet

Paras suorituskyky saavutetaan yleensa oletusasetuksilla. Voit sdataa kuvaa
herkkyyssaatimilla parantaaksesi naytettavaa kuvaa.

Herkkyysasetukset voi avata nayton [Kuvan sdddot]
-kuvakkeella tai S&dada herkkyys -valikkokohdalla: [Valikko

> Sadda herkkyys].

Kaytettavissa olevat herkkyyssaatimet riippuvat kdytosséa olevasta

tutka-antennista.

Saadin Nimi Kuvaus
[CG - Saaté maarittaa vahvinta paluukaikua
Vérivahvistus] edustavan varin alimman raja-arvon.

Kaikki tata arvoa vahvemmat paluukaiut
naytetdan vahvinta signaalitasoa
edustavalla varilla. Raja-arvoa
heikommat kaikusignaalit jaetaan
tasavalein kaytettavissa oleville vareille.
S8adon asetus voi olla [Auto] tai
[Manuaalinen].

Saadin

Nimi

Kuvaus

[G — Vahvistus]

S4aatd maarittaa signaalinvahvuuden,
jolla paluukaiku naytetaan ndytossa.
Vahvistuksen saddon asetus voi olla
[Auto] tai [Manuaalinen].

Suurempi arvo tuottaa enemman
paluukaikuja ja hairidita naytolla.

[Kaikki Auto-
tilaan]

Asettaa kaikki herkkyysasetukset
[Auto]-tilaan, jonka siirto on 0 %.

[R —Sade]

Sade nakyy tutkanaytolla
runsaslukuisina ja kooltaan,
intensiteetiltdan ja sijainniltaan
muuttuvina pienind kaikupulsseina.
Sade-saadin poistaa nama kaiut

ja helpottaa todellisten kohteiden
tunnistamista.

Mitd suurempi Sade-saatimen asetus
on, sitd enemman kaikuja poistetaan.

[S —Meri]

Aalloista heijastuvat paluukaiut voivat
sekoittaa tutkanayttod. Meri-saadin
poistaa nama kaiut (enintdan 5

mpk:n paéasta olosuhteiden mukaan)

ja helpottaa todellisten kohteiden
tunnistamista.

Mitd suurempi Meri-sdatimen asetus on,
sitd enemman kaikuja poistetaan.

Tutkasovellus

199



LUKU 20: KOJELAUTASOVELLUS

Luvun sisalto

. 20.1 Kojelautasovelluksen esittely sivulla 201

. 20.2 Oletustietosivut sivulla 202

. 20.3 Olemassa olevien datasivujen muokkaaminen sivulla 202
. 20.4 Kojelaudan asetusvalikko sivulla 202

. 20.5 Navigointi- ja purjehdusnaytot sivulla 204

200



201 Kojelautasovelluksen esittely

Kojelautasovelluksessa voit tarkastella jarjestelman tietoja. Jarjestelmatietoja
tuottavat mm. monitoimindytto ja siihen SeaTalkng ® / NMEA 2000- ja
SeaTalkhs ™-verkkojarjestelmilla liitetyt laitteet. Kojelautasovelluksen voi
myos maarittdd ohjaamaan yhteensopivia Digital Switching -laitteita.
_________________________________________________________________________________________|]
Huom: Jotta tiedot olisivat kaytettavissa kojelautasovelluksessa, ne
on lahetettdva monitoiminayttoon yhteensopivalla laitteistolla tuettuja
protokollia ja viesteja kayttaen.

Kojelautasovellus voidaan ndyttaa seka koko nayton tilassa ettd puolen
nayton pystysuuntaisilla sovellussivuilla.

Voit valita jokaiselle kojelautasovelluksen ndkymadlle erikseen, mita datasivuja
kaytetaan, ja valinta sailyy myos virran katkaisun jalkeen.

I B ROLLING ROAD WITH DATA =

HEADING VMG TO W COG S0G BTW & DTW
o _ . 074° T 255° T 4 : - a
280 & 9 9 Ck;?,, e D 5.41 nm ) U 5 ] U U
v ETA & Y ®

24.7

015°. 11I.a

12:03:18.n

Kojelautasovellukseen on maaritetty ennalta useita muokattavia datasivuja.

Kojelautasovellus

Kojelautasovelluksen saatimet

Kuvake Kuvaus Toiminto
m Koti-kuvake Siirtyy kotisivulle.
Reittipiste / MOB Asettaa reittipisteen / aktivoi Mies yli

laidan (MOB) -halytyksen.

i Pilottikuvake Avaa ja sulkee Pilotti-sivupalkin

Valikkokuvake Avaa sovellusvalikon.

Vasen nuoli Nayttaa edellisen datasivun.

Oikea nuoli Nayttdd seuraavan datasivun.

Datasivun vaihtaminen

1. Selaa kaytettavissa olevia datasivuja ndytdn alareunassa olevilla
[vasemmalla] ja [oikealla] nuolipainikkeella.

2. Voit myds valita tietyn datasivun kojelautasovelluksen valikosta.

Naytettavien datasivujen valitseminen

Voit valita kullekin kojelautasovelluksen ndkymalle erikseen, mita datasivuja

haluat katsella.

1. Valitse [Sivut]-vadlilehti: [Valikko > Asetukset > Sivut].
2. Valitse haluamasi sivu luettelosta.

3. Valitse [Piilota sivu] ponnahdusvalikosta.

Valittu sivu ei endd ole kéytettdvissd kojelautasovelluksen kéytdssd
olevassa ndkymdssa.



Valitsemalla [Néyté sivu] piilotetun sivun kohdalla voit lisétéd sivun
uudelleen sovelluksen nGkymdadn.

20.2 Oletustietosivut

Kojelautasovelluksessa on valikoima oletustietosivuja:
+ Moottorit

+ Purjehdus (ndytetdan vain, jos aluksen kayttotavaksi on opastetussa
asetustoiminnossa valittu Purjehdus)

+ Kilpailun aloitus (ndytetdan vain, jos aluksen kayttotavaksi on opastetussa
asetustoiminnossa valittu Purjehdus)

+ Navigointi

» Tiendytto datalla
+ Tankit

» Kaksi tietoa

+ Yksi tieto

« Polttoaine

Voit mukauttaa ndiden sivujen nayttamia tietoja.
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20.3 Olemassa olevien datasivujen
muokkaaminen

Voit muuttaa kunkin sivun ndayttamia tietoja.

1. Paina haluamaasi datayksikkoa pitkaan.

2. Valitse [Muokkaa] datayksikdén ponnahdusvalikosta.
3. Valitse uusi datayksikko, jonka haluat nayttaa.

Voit myds valita [Muokkaa sivua] -valinnan sovellusvalikosta: [Valikko >

Muokkaa sivual.

20.4 Kojelaudan asetusvalikko

Sivut-vililehti

Sivut-vdlilehdella on lista kaikista kaytettavissa olevista sivuista.

Asetukset

Kuvaus

Asetukset

Sivuluettelo

Voit mukauttaa kojelautasovellusta
ponnahdusvalikoiden avulla.
Voit jarjestad sivut uudelleen, lisata
uusia sivuja, nimeta olemassa olevia
sivuja uudelleen tai palauttaa sivujen
oletusasetukset.
]
Huom: * Voit poistaa vain sellaisia
sivuja, jotka on lisatty Lis&a sivu
-valinnalla.

« Piilota/nayta sivu
« Siirrd ylos

- Siirra alas

« Lisaa sivu

« * Poista sivu

« Nimea
uudelleen

« Nollaa kaikki

[Lisdd sivu]

Voit lisatd uusia mukautettavia
kojelautasivuja valitsemalla [Lisdd
sivuj.

Nayttad ponnah-
dusikkunan, jossa
on sivuasetteluja.




kanavien lista.
Aktivoidut kanavat voi kuitata ja
nollata ponnahdusvalinnoista.

Asetukset Kuvaus Asetukset Mitta Yksikot
[Tuo muokatut | Voit tuoda digitaalikytkinsivuja. Nayttaa [Syvyysmittayksikt] + Metri
sivut] Saat lisatietoja Raymarinen tiedostoselaimen
- Jalka
tuotetuesta.
[Vie muokatut | Voit vieda digitaalikytkinsivusi, Tallennusvalin- - Syl
sivut] jotta voit tarvittaessa palauttaa ne taikkuna [Lampdtilamittayksikt] « Celsius
mydhemmin. Kayta tata toimintoa, Fahrenheit
jos haluat vieda tai varmuuskopioida
digitaalikytkinsivusi, silld ne eivat [Pvm-muoto:] « KK:PP:VVVV
sisally monltplmmayton tqval!lseen . PPKKVVVV
varmuuskopiointiprosessiin, jota
kdytetaan vain kayttdjan asetusten + KK:PP:VV
varmu'u§I§op|9|nt||n. . . PP-KK:VV
Saat lisdtietoja Raymarinen
tuotetuesta. [Tilavuusyksikot] « US gallona
D|g|‘.[.ag.l|kyf[k|n5|vu!en y|ent| on « Brittildinen gallona
tehtdva erikseen jokaisessa
monitoimindyttokokoonpanossa. - Litra
[Taloudellisuusyksikot] « Matka per tilavuus
Piirit-vililehti Til K
Asetukset Kuvaus Asetukset » Tilavuus per matka
Aktivoitujen | Piirit-vélilehdeltd I6ytyy digitaalisten | Kuitattu - Litraa per 100 km
kanavien lista | kytkinjarjestelmien aktivoitujen . Nollaa [Tuulennopeusyksikot] « Solmu

Metria sekunnissa

Yksikot-vdlilehti

Mitta

Yksikot

[Etdisyysyksikot]

« mpkjam
» Maamaili

« Kilometri

» Meripeninkulma

[Paineyksikét] . Bar

. PSI

» Kilopascal
[Aikamuoto] « 12 h

« 24 h

[Nopeusyksikét]

« Kts
- MPH
« Km/h

Kojelautasovellus



Sivun asetukset -valilehti

Asetukset Kuvaus
[Datakerrokset] Mahdollistaa datakerrosten méaéarityksen
[Muokkaa jakosuhde] Tassa voit mukauttaa jaettujen sovellussivujen

osien suhdetta.

Asetukset Kuvaus Asetukset
[Suuntatila] Maarittaad ohjaussuunta- ja - Tosi
kurssitietojen nayttotavan. . Magneettinen
[Jérjestelmdn | Maarittdd monitoiminayton Lista kaytettavissa
datumi] kayttdman datumin. olevista datumivai-
Taman pitaa olla sama kuin htoehdoista.
paperikarttojen datumi.
[Eranto] Kun asetus on [Auto], « Auto
monitoiminayttd kompensoi .
- . « Manuaalinen
automaattisesti maapallon
magneettikentdssa ilmenevia
poikkeamia.
[Manuaalinen | Kun erantoasetus on [Manuaalinen], | « 30°W —30°E
eranto] voit maarittda siirtoarvon.

Lisdasetukset-valilehti

Asetukset Kuvaus Asetukset
[Maksimi-RPM] | Voit valita moottorimittareiden « Auto
ol S 51N | 3 000 e -
’ 10 000 RPM

automaattisesti.

[Mukautettu Voit luoda RPM-mittaritauluille « ORPM -10 000
RPM:n mukautetun punaisen alueen. RPM
punainen alue]
[Tuulikul- Voit maarittda nopeuden, jolla . 1-15
mavaste] tuulikulmatietoja péaivitetaan
monitoiminaytdssa.
Suurempi vasteasetus tuottaa
tiheammat paivitykset.
[Tuulennopeu- | Voit maarittdd nopeuden, jolla . 1-15
svaste] tuulennopeustietoja paivitetdan

monitoiminaytdssa.
Suurempi vasteasetus tuottaa
tiheammat paivitykset.
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20.5 Navigointi- ja purjehdusnaytot

Navigointi- ja purjehdusnaytoissa on tarjolla kompassitaulu, jossa on erilaisia

tietoilmaisimia.

aop wN S

Kompassi

Navigation dial
1 2

Sailing wind angle dial
1 2

Néaenndaisen tuulikulman (AWA) ilmaisin
Todellisen tuulensuunnan (TWD) osoitin
Paapuurin close hauled -kulma
Styyrpuurin close hauled -kulma




6. Ohjaussuunta
7. Na&enndinen tuulikulma (AWA)

8. Vuoroveden suuntaosoitin

Purjehdusnaytot leikkareille

Purjehdussivulla ja Navigointisivulla voidaan ndyttaa ndenndisen
tuulensuunnan tai todellisen tuulensuunnan nayttd leikkarien mukaan
purjehtimisen tueksi.

True wind dial

Apparent wind dial

1

Paapuurin tuulikulman kohdealue
Styyrpuurin tuulikulman kohdealue
Mydétatuulen kulman kohdealue
N&enndinen tuulennopeus (AWS)
Todellinen tuulennopeus (TWS)
Néenndainen tuulikulma (AWA)
Todellinen tuulikulma (TWA)

N oo s wN s

Kojelautasovellus

Purjehtiessa voit maksimoida nopeuden tuulen suhteen
(VMG) kohdistamalla tuulikulman siten, ettad se asettuu
tuulikulman kohdealueen keskelle, kun luovit vastatuuleen
tai teet kdannoksia mydtatuuleen.

Purjehdustietokohteet

Oletuspurjehdussivulla on tietokohteita, jotka on suunniteltu auttamaan
purjehduksessa:

Naennaisen tuulen purjehdusnaytto
Etaisyys halssinvaihtoon

Aika halssinvaihtoon

Purjehdusetdisyys reittipisteeseen
Reittipisteeseen jdaljella oleva purjehdusaika
Nopeus veden suhteen

Kohdenopeus veden suhteen

Ohjaa leikkarin mukaan

Polaarisuorituskyky (aktiivinen vain, jos purjehdusprofiiliksi on valittu
polaarinen)

Perasinpalkki

Purjehdustietokohteiden kanssa on suositeltavaa kayttaa Leikkarit-toimintoa,
joka loytyy [karttasovelluksesta]. Lisatietoja: p.147 — Leikkarit

Kilpailulahdon tietokohteet

Kilpailulahtosivulla on joukko hyodyllisia tietokohteita, jotka on suunniteltu
kilpailulahtojen parantamiseen.

Naenndaisen tuulen purjehdusnaytto

Kilpa-ajastin (I&htdlaskennan kdynnistaminen, pysayttaminen ja
muokkaaminen)

Etaisyys viivalle

Lahtoviivan edullisempi paa
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« Aika tayteen nopeuteen
« Aika

Kilpailulahdon tietokohteita on suositeltavaa kayttdaa yhdessa
karttasovelluksen Leikkarit-, Kilpailun [ahtoviiva- ja Kilpa-ajastin-
ominaisuuksien kanssa. Lisatietoja on kohdassa:

14.2 Leikkarit
14.3 Kilpailun lahtoviiva (SmartStart) ja Kilpa-ajastin

RACE START

25:44

25:44

2.11 mm

Stbd 1.00 V v

- 4m 6s

Edit line : 2 [ ] 1 1 nm 9, | @ _
1 q_. D &

12:02:13 am
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211 Yamaha-sovelluksen yleiskatsaus

[Yamaha-sovelluksen] avulla voit tarkastella moottorijarjestelman tietoja
yhdistetystd Yamaha Command Link- tai Command Link Pro -verkosta.

Huom:

- Yamaha-sovellus nayttaa tietoja vain, kun monitoiminayttodén on
yhdistetty yhteensopiva Yamaha Command Link- tai Command Link Pro
-verkko Yamaha NMEA 2000 -yhdyskaytavan tai CL7-laitteen kautta.

« Yamaha-sovelluksen voi nayttdaa vain koko sivun sovellussivuna.

« Yamaha-sovellukseen on maaritetty ennalta useita muokattavia
tietosivuja.

- Voit valita jokaiselle Yamaha-sovelluksen nakymalle erikseen, mita
tietosivuja kaytetaan, ja valinta sailyy myos virran katkaisun jalkeen.

Yamaha-moottorin yhdyskaytavan valinta

Kun monitoimindyttd on liitetty Yamaha-moottoreihin yhteensopivalla
yhdyskaytavalla/liitannalld, moottorin tiedot voidaan nayttaa erillisessa
Yamaha-sovelluksessa.

Moottorin yhdyskaytava valitaan Aluksen tiedot -asetusten osana
monitoimindyton ohjatun asetustoiminnon aikana. Valintaa voi myds muuttaa
Aluksen tiedot -asetusvalilehdella: [Kotisivu > Asetukset > Aluksen tiedot >
Moottorin valmistajaj.
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+ Jos kaytossasi on yhteensopiva yhdyskaytava, valitse moottorin valmistajan
asetuksissa [Yamaha].

« Jos kaytossasi on yhteensopiva yhdyskaytéva, jossa on myos Yamahan
HDMI-liitdnta monitoimindytdlle, valitse moottorin valmistajan asetuksissa
[Yamaha HDMI].

Yhteensopivat Yamaha-yhdyskaytavat

Seuraavat yhdyskaytavat ovat yhteensopivia:

+ Yamaha-sovellus on yhteensopiva Yamaha Command Link- ja Command
Link Pro -verkkojen kanssa, kun ne on liitetty monitoiminayttédn Yamaha
NMEA 2000 -yhdyskdaytavan tai CL7-laitteen kautta.

« Yamaha HDMI -sovellus on yhteensopiva Yamaha Command Link- ja
Command Link Pro -verkkojen kanssa, kun ne on liitetty monitoiminayttoon
Yamaha Helm Master EX 6YG -yhdyskaytavan ja monitoiminayttdliitdnnan
(MFDI) kautta.

Vaatimukset

Yamaha-sovelluksen ominaisuudet ovat kaytettavissa, kun seuraavat
vaatimukset tayttyvat:

+ Monitoiminayttdon on yhdistetty yhteensopiva Yamaha Command Link-
tai Command Link Pro -verkko Yamaha NMEA 2000 -yhdysk&aytavan
(6YG-8A2D0-00-00) tai CL7-laitteen kautta.

« Monitoimindyton LightHouse 3 -version on oltava vahintaan 3.9.

Huom:

Ala kayta yhdyskaytavamoduulia (6YG-8A2D0-00-00) ja CL7-laitetta
samassa verkossa.

Yamaha-sovelluksen saatimet

Kuvake Kuvaus Toiminto

m Koti-kuvake

Reittipiste / MOB

Siirtyy kotisivulle.

Asettaa reittipisteen / aktivoi Mies yli
laidan (MOB) -halytyksen.




Kuvake Kuvaus Toiminto
Pilottikuvake Avaa ja sulkee Pilotti-sivupalkin
Valikkokuvake Avaa sovellusvalikon.
Vasen nuoli Nayttaa edellisen datasivun.
Oikea nuoli Nayttaa seuraavan datasivun.

Datasivun vaihtaminen

1. Selaa kaytettavissa olevia datasivuja ndayton alareunassa olevilla
[vasemmalla] ja [oikealla] nuolipainikkeella.

2. Voit myds valita tietyn tietosivun Yamaha-sovelluksen valikosta.

21.2 Tietosivujen muokkaaminen

Yamaha-sovelluksessa on kolme oletustietosivua: [Moottorit], [Tiedot] ja
[Sdiliot]. Voit muuttaa, piilottaa tai nollata kunkin sivun nayttamia tietoja.

Kunkin sivun mukauttaminen:

1. Paina haluamaasi tietokohdetta pitkaan.
i. Voit myds valita [Muokkaa sivua] -valinnan sovellusvalikosta: [Valikko
> Muokkaa sivuaj.
2. Valitse [Muokkaa], [Piilota] tai [Nollaa] tietokohteen ponnahdusvalikosta.
i. [Muokkaa]— voit valita uuden tietokohteen, jonka haluat lisata sivulle.
ii. [Piilota] — poistaa tietokohteen sivulta.
iii. [Nollaa] — nollaa valitun tietokohteen arvon (kdytettavissa vain tietyille
tietokohteille).

Yamaha-sovellus
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221 VesselView-sovelluksen esittely

Mercury-moottoreiden moottoritiedot voidaan nayttaa VesselView-
sovelluksessa, kun monitoimindyttd on liitetty samaan SeaTalkng ® / NMEA
2000 -runkoverkkoon kuin Mercury-moottorin yhdyskaytava.

Huom:

« VesselView-sovellussivun kuvake on kaytettavissa kotisivulla, kun
[Mercury] on valittu moottorin valmistajaksi monitoiminayton opastetussa
alkuasetustoiminnossa.

« VesselView-sovelluksen voi myos ottaa kdyttoon vaihtamalla moottorin
valmistajan asetukseksi [Mercury] ja lisdadmalla VesselView-sovellussivun
kuvakkeen manuaalisesti kotisivulle.

— Moottorin valmistaja -asetus sijaitsee monitoimindyton
Alustiedot-asetuksissa: [Kotisivu > Asetukset > Alustiedot > Moottorin
valmistaja:].

— Katso ohjeet VesselView-sovellussivun luomiseen manuaalisesti

kohdasta Sovellussivun luominen/muokkaaminen . o ) ) .
1. Moottorin akkujannitteet — Naytettavien akkujen maara riippuu

Sivulla voidaan nayttdaa enintdan neljan moottorin tiedot. Moottoreiden moottorien maarasta, eli kullekin moottorille naytetddn yksi akku.

maéra, joiden tiedot ndytetdan, masraytyy monitoimindytdn alustietojen 2. Jarjestelmdn tila — Nayttaa moottorien tilan ja k&ynnistysjarjestyksen.
asetusvalikossa maaritetyn moottorimaaran mukaan: [Kotisivu > Asetukset > 3. Dynaaminen moottorin RPM:n punainen alue — RPM-mittarin punainen
Alustiedot > Moottoreiden mdadrd.]. alue mééritetddn automaattisesti moottorin tyypin perusteella. Kun
Paapuurin moottori(e)n tiedot ndytetdan vasemmassa mittaritaulussa ja moottori saavuttaa punaisen kierroslukualueen, punaisen alueen vari
styyrpuurin moottori(e)n tiedot naytetdan oikeassa mittaritaulussa. Kolmen muuttuu tummanpunaisesta kirkkaanpunaiseksi.

moottorin jarjestelmissd oikea mittaritaulu ndyttda myods keskimoottorin 4. Dynaaminen moottorin kierroslukuilmaisin— limaisee moottorin nykyisen
tiedot. kierrosluvun.

Kolmen tai neljan moottorin kokoonpanossa RPM-mittari ja vaihteiston 5. Moottorin kierroslukuarvo — Nayttdaa nykyiset kierroslukuarvot.

grafiikat ovat dynaamisia ja vaihtavat moottoreiden valilld eri olosuhteissa. 6. Dynaaminen vaihteiston tila — limaisee valitun vaihteen.

7. Polttoainesailididen tasot ja kokonaispolttoainemaarda — Kun s&ilion
tayttoaste on 20 % kapasiteetista, tason ilmaisin muuttuu punaiseksi.
Enintaan viitta polttoainesailiota tuetaan.

8. Aluksen nykyinen nopeus (nopeus veden suhteen).

9. Trimmitason asento — limaisee aluksen trimmitason asennon
prosenttilukuna, jossa O % on taysin ylhaalla ja 100 % taysin alhaalla.

10. Moottorin kippikulma — Iimaisee moottorin kippikulman. Tassa naytetdaan
numeeriset arvot 1-10. Vaikka korkein numeerinen arvo on 25, arvoja,

Mercury VesselView -sovellus pAll



jotka ovat yli 10 ei ndytetd ja ne korvataan kuvakkeella aluksen 22.2 VesselView-sivupalkin esitte|y
trailerisiirron merkiksi.

Moottorin ilmoitukset VesselView-sivupalkki on kaytettavissa kaikissa monitoiminayton
sovelluksissa ja sen kautta paasee nopeasti Mercury-moottorien

Moottorin ilmoitukset, kuten halytykset ja varoitukset naytetaan L L RN
Yy J y ominaisuuksiin ja moottoritietoihin.

monitoimindytossa. Lisatietoja: Halytykset
Mercury-kuvakkeen valitsemalla ndet Mercury-sivupalkkien kuvakkeet.
Jérjestelmén tila Mercury-sivupalkin kuvakkeen valitseminen nayttaa kyseisen sivupalkin.

Jarjestelman tila ndytetaan sivun keskella.

Kun jarjestelma kaynnistetaan, suoritetaan tarkistus, jonka jalkeen naytetdan
ilmoitus Jarjestelma OK.

Ei tiedonsiirtoa -ilmoitus ndytetaan, jos moottorit on sammutettu tai moottorin
tietoja ei havaita.

Jos jarjestelméa kaynnistetaan nopeasti uudelleen, jarjestelméan tarkistusta
ei suoriteta.

Vikakoodihistoria

Vikakoodivélilehdella ndytetaan reaaliaikaisia ja aiemmin havaittuja
moottorivikoja.

[Mercury-sivupalkit]
[Data-sivupalkki]

[Nopeussdddin-sivupalkki]

A w N =

[Uistelusdddin-sivupalkki]

Kun kdytdssa on aktiivinen hallintatoiminto, kuten nopeusséaadin tai
uistelusaadin, Mercury-kuvakkeen oikeassa ylédkulmassa on keltainen pallo,
kuten ylla olevan kuvan kohdassa (1). Vastaava sivupalkin kuvake on myds

Vikakoodien historiavdlilehdelld ndytetdan oletuksena kaikkien moottorien keltainen, kuten ylla olevan kuvan kohdassa (3).

vikakoodit. Voit kayttdaa [Suodatinj-valintaa valitaksesi tietyn moottorin
vikakoodit.

Aktiivisia ja aiemmin havaittuja moottorien vikakoodeja voi tarkastella myos
monitoiminayton halytyksien hallinnassa: [Kotisivu > Hélytykset], valitse
[Aktiivinen]- tai [Historia]-valilehti.
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231 Videosovelluksen esittely

Monitoimindyton videosovelluksella voi katsella, tallentaa ja toistaa
analogisia videosyotteita (vain Axiom™ Pro) ja IP (Internet protocol)
-digitaalivideosyoétteitd. Esimerkkeja videosyotteista ovat CCTV-kamerat,
[ampdkamerat, DVD-soittimet jne. Analogisia videosydtteita saattaa olla
mahdollista katsella myds muista lahteista sopivan kolmannen osapuolen
analogi-/IP-videomuuntimen avulla.

Enintdan nelja videosyodtetta voidaan nayttdad samaan aikaan sovellussivujen
jaetussa ndkymassa.

Axiom™ Pro -monitoimindytdt Idhettdvat niihin liitetyn analogivideosyotteen
RayNet-verkon kautta, jotta sitd voi katsella verkossa olevilla
monitoiminaytoilla.

Videosovellussivut

Jokainen videosovelluksen ndakyma on erillinen, eli kun olet valinnut syotteen
naytettdvaksi videosovellussivulla, syodtevalintasi tallennetaan ja sama syote
naytetdan aina, kun kyseinen sovellussivukuvake valitaan kotisivulta. Jos
avaat saman videosovellussivun verkkoon liitetylld monitoimindytolla, sama
syote ndytetdan kaikilla monitoiminaytailla.
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MFD 1 < VIDEO x

@ Record

®
®

[O] Take photo

MFD 2 £ VIDEQ MFD 2

(O)i—

@® Record

(O)i—

[3] Take photo

Voit luoda lisda videosovellussivuja ja maarittda kuhunkin eri syotteen. Nain
voit katsella useita syodtteitd usealla verkkoon liitetylld monitoiminaytolla
samanaikaisesti.

Jos esimerkiksi haluat nayttaa eri videosydtteita useilla verkkoon liitetyilla

monitoiminadytoillg, sinun tdytyy ensin luoda lisaa videosovellussivuja.
________________________________________________________________________________________|
Huom:

Jos kotisivullasi on useita videosovellussivun kuvakkeita, haluat
ehka nimetd kuvakkeet uudelleen, jotta tunnistat kullekin
sovellussivulle maaritetyt syotteet. Lisatietoja kotisivun kuvakkeiden
uudelleennimeamisesta:

Olemassa olevan sovellussivun mukautus

Videosyotteiden uudelleennimeaminen

Usean kameran asennuksissa voit nimetd sydtteen uudelleen
videosovelluksessa.

Videosovelluksen valikosta:

Valitse uudelleennimettavan kameran kuvake, jotta ndet sen syotteen.
Avaa videosovelluksen [Asetukset]-valikko: [Valikko > Asetukset].
Valitse [Kameran asetukset] -vélilehti.

Valitse Kameran nimi -kentta.

ENINEES



5. Anna nimi syo6tteelle virtuaalindppéaimistolla ja valitse sitten [Tallenna].

Toista edelliset vaiheet jokaiselle uudelleennimettévalle videosyotteelle. Voit
myos maarittad videosyotteelle eri kuvakkeen valitsemalla [Kuvake]-kentén.

Videosovelluksen saatimet

Kuvake Kuvaus Toiminto

Koti-kuvake Siirtyy kotisivulle

Reittipiste / MOB Aseta reittipiste / aktivoi Mies yli laidan

(MOB) -halytys

' Pilottikuvake Avaa ja sulkee Pilotti-sivupalkin

Valikkokuvake Avaa sovellusvalikon

Tallenna Aloita tallennus (muuttuu
Pysayta-kuvakkeeksi tallennuksen

aikana)

Pyséayta tallennus (muuttuu
Tallenna-kuvakkeeksi, kun tallennus ei
ole kdynnissa)

Pysayta

Ota kuva Ota kuva aktiivisen syo6tteen

nakymasta.

Kameran panorointi-, kallistus- ja zoomaussaatimet

Kameroille, joissa on panorointi-, kallistus- tai zoomaustoiminnot, on

ylimaaraisia saatimia.

« Voit kaantaa tai kallistaa kameraa pyyhkaisemalla kosketusndyttoa
sivusuunnassa.

Videosovellus

+ Zoomaa videokuvaa lahemmas tai kauemmas kayttamalla kosketusnayton
nipistys-zoomausta peukalolla ja etusormella.

» Kun kamera ei ole kaytdssa, aseta se parkkiasentoon valitsemalla valikosta
[Pysdkoi kamera]: [Valikko > Pysdkoi kamera]

« Voit siirtdd kameran kotiasentoon valitsemalla valikosta [Koti]: [Valikko >
Koti]

23.2 Lampokameran nayton esittely

Katseltaessa lampdkameran tai ndkyvan valon videosyotetta yhteensopivasta
lampokamerasta kdytettdvissa on lisasaatimia.

|
Huom:

Tilan kuvakkeet on upotettu kameran videosuoratoistoon. Vain tarkennus-
ja zoomaussaatimet ovat kayttajan kaytettavissa.

1. Nakyma Automaattisen vahvistussaadon asetukset— valitun ndkyman
kuvake naytetaan. Seuraavat nakymat ovat kaytettavissa:
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[Y6nékymd] — optimoitu yokayttoon avovesilla.

b. [Kontrastindkymd] — optimoitu parantamaan pienten liikkuvien
kohteiden nakyvyytta.

[Pdivdndkymd] — optimoitu paivakayttoon avovesilla.

d. [Laituriinajondkymd] — optimoitu aluksen laituriin ajoa varten
yoolosuhteissa.

2. [Infrapunatarkennus] — nayttaa toiminnon edistymisen, kun
automaattitarkennus on kaytdssa.

3. OfLjsdd tarkennusta] — lisda kameran tarkennusta manuaalisesti.

4. OfAutomaattitarkennus] — kytkee automaattitarkennuksen kayttoon
/ pois kaytosta.

5. (fVdhennd tarkennusta] — vahentda kameran tarkennusta manuaalisesti.

_______________________________________________________________________________________]
Huom: (1) Jos kamera tukee manuaalista tarkennusta, sdatimet

naytetaan valiaikaisesti, kun napautat kosketusnayttoa.

6. Atsimuutin (asento) ja korkeuden (kallistus) ilmaisin — Nayttaa
kameran atsimuutin (tai suunnan) suhteessa alukseen, sekd kameran
pystykallistuksen. Kolmio osoittaa kameran arvioidun nakékentan (FOV).
Timantti osoittaa kameran arvioidun asennon.

7. Kuva — limaisee naytettdvan videosyotteen tyypin, esim. 1ampo tai
nakyva valo.

A B
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a. [Ldmpoékameran videosydte]

b. [Pdivdnvalon / ndkyvdn valon kameran videosyote]
8. [Zoom Out (loitonnus)]
9. [Zoom In (IGhennys)]

23.3 Videosovelluksen avaaminen

Videosovellus avataan valitsemalla kotisivulla videosovelluksen sisaltavan
sivun kuvake.

Perusedellytykset:

1. Varmista, ettd videosydte on yhteensopiva vertaamalla Raymarinen
verkkosivuilla olevia viimeisimpia tietoja laitteesi tietoihin. Kysy
tarvittaessa neuvoa valtuutetulta Raymarine-jalleenmyyjalta.

2. Varmista, etta olet asentanut videolaitteesi sen mukana toimitetun
dokumentaation mukaisesti.

Videosovellus avautuu yhdessa kolmesta tilasta:

________________________________________________________________________________________|]
Huom: Jos avaat videosovelluksen pian jarjestelman kdynnistymisen

jalkeen, joudut ehkd odottamaan kdynnistymista ennen kuin videosyote
tulee nakyuviin.

Videosyo6te naytetaan

Jos laitteeseen on kytketty virta ja se on kdynnissa, sen videosyodte naytetaan.



Kamera ei viela ole kaytettavissa
Kameran viesti Kamera ei vield kaytettavissa tulee nayttoon, jos:
« videosovelluksen sivu avataan ennen kuin kamera on ehtinyt kdynnistya

+ yhteys kameraan on katkennut.

Jos kameran viesti Kamera ei vield kaytettavissa nakyy yli 2 minuuttia,
monitoiminayttd ei saa yhteyttda kameraan. Varmista, ettd kameran ja

monitoiminayton verkko- ja virtaliitannat on tehty oikein eika niissa ole vikoja.

Katkaise sitten jarjestelman virta ja kytke se uudelleen. Jos kameran sydte ei
siltikdan nay, katso lisaa vianmaaritysohjeita laitteesi asennusoppaista.

Kameraa ei I6ytynyt
Viesti Ei tunnistettuja kameroita naytetaan, kun:

+ videosovellussivu avataan ensimmaistd kertaa eika yhteensopivaa
kameraa ole liitettyna

Videosovellus

- videosovellussivu avataan ensimmaista kertaa ennen kuin kamera on
ehtinyt kdynnistya.

Jos kameran viesti Ei tunnistettuja kameroita nékyy yli 2 minuuttia,
monitoiminaytto ei saa yhteyttda kameraan. Varmista, ettd kameran ja
monitoimindyton verkko- ja virtaliitdnnat on tehty oikein eika niissa ole vikoja.
Katkaise sitten jarjestelman virta ja kytke se uudelleen. Jos kameran sydte ei
siltikdan nay, katso lisda vianmaaritysohjeita laitteesi asennusoppaista.

Videosyotteen valinta

Voit vaihtaa videosovelluksessa naytettavaa syotetta.
Valitse videosovelluksen valikosta sen kameran kuvake,
jonka haluat nayttaa.

Kaksoissuoratoisto

M-sarjan kamerat, joissa on kaksi linssia (ndkyva valo ja lampdkamera), voivat
suoratoistaa nakyvan valon kuvaa ja lampdkamerakuvaa samaan aikaan.
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Huom:

Kaksoissuoratoisto edellyttda seuraavia:
« Kaksilinssinen M-sarjan kamera: M300, M400 ja M500.

Yksi monitoiminaytto

Ota videon kaksoissuoratoisto kayttoon yhdellda monitoiminaytolla.

1. Luo [kotisivulta] mukautettu yhdistelm&sovellus, joka sisaltaa vahintdan
kaksi [videosovellusta]. Lisatietoja LightHouse-sovellusten luonnista ja
mukautuksesta on kohdassa p.53 — Sovellussivun luominen

2. Avaa yhdistelmé&sovellus ja valitse yksi videosovelluksen ndkymista.

3. Valitse kaksilinssinen kamera ja sitten videosyoéte, jonka haluat nayttaa
(ndkyva valo tai lampdkamera):

[Yhdistelmdsovellus > Valikko > Asetukset > Kuva-vdlilehti > Aktiivinen
syéte > Ndkyvda/Idmpd]

4. Toista vaiheet 2 ja 3 toiselle nakymalle ja videosyotteelle.

Kaksi monitoiminayttoa

Ota kayttoon kaksoissuoratoisto vahintaan kahdella samaan verkkoon
litetylla monitoiminaytaolla.

|
Huom:

Varmista, ettd kumpikin monitoiminaytto on liitetty oikein samaan verkkoon
kuin kaksilinssinen kamera.

1. Avaa [videosovellus] yhdelld monitoiminaytoista.

2. Valitse kaksilinssinen kamera ja sitten videosyote, jonka haluat ndyttaa
(n8kyva valo tai lampokamera):

[Videosovellus > Valikko > Asetukset > Kuva-vdlilehti > Aktiivinen syGte >
Nékyvd/ldmpd]

3. Toista vaiheet 1ja 2 toiselle monitoiminaytdlle ja videosydtteelle.
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241 ClearCruise™-ominaisuudet

ClearCruise™-ominaisuudet on suunniteltu parantamaan tilannetietoisuutta ja
avustamaan navigoinnissa.

ClearCruise™-teknologia tarjoaa kaksi erillistda ominaisuutta, jotka kuvataan
tarkemmin tdssa luvussa:

+ Kohteen huomaaminen (videoanalyysi)
+ Lisatty todellisuus (AR)

Kohteen huomaaminen

[Kohteen huomaaminen] (videoanalyysi) on M100-, M200- ja M300-sarjan
lampdkameroiden ominaisuus. Alykas lampodanalyysitekniikka antaa
aanimerkkeja ja visuaalisia varoituksia, kun kuvassa havaitaan esteita.
Kamera tunnistaa alukset, esteet ja merimerkit automaattisesti iiman kartta-
tai tutkatietoja.

Kohteen tunnistukseen tarvittavat komponentit

+ Monitoiminaytto: Axiom / Axiom Pro / Axiom XL tai €S Series / gS Series
-naytto, jossa on LightHouse 3.

. Lampokamera (M100-, M200- tai M300-sarja), jossa on uusin
ohjelmistoversio.
« LightHouse™-ohjelmisto (v3.0 tai uudempi)

________________________________________________________________________________________|]
Huom: Lataa uusin ohjelmisto monitoimindytolle ja kameralle osoitteesta

www.raymarine.com/software.
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______________________________________________________________________________________________________|]
Huom: S&&olosuhteiden vaikutuksesta kohteen lampdtila, luminanssi,

kontrasti tai krominanssi voi olla alle havaittavissa olevan alueen suhteessa
taustakuvaan. Siksi ClearCruisen Kohteen huomaaminen (videoanalyysi)
-toiminnon tehokkuus kohteiden ja ei-kohteiden erottamisessa riippuu
optimaalisista nakymé&olosuhteista. Suosituksia:

. Saada nakyvaa kuvaa, jotta sen varit, kirkkaus ja kontrasti ovat hyvét.

« Tarkkuutta voi parantaa sulkemalla pois tarpeettomia alueita, kuten
auringon heijastumat.

Lisatty todellisuus

[Lisdtty todellisuus] -ominaisuus lisda digitaalisia tietokerroksia suoraan
videosovelluksen videosyotteen pdalle. Karttasovelluksen tietoja kaytetaan
informatiivisen tekstin ja kuvien (merkkien) luomiseen videosovelluksessa.
Oikein kalibroituna ClearCruisen™ lisatty todellisuus lisda automaattisesti
paivittyvia merkkeja videosovellukseen siten, ettd ne osuvat tarkasti
todellisten kohteiden kohdalle.

Lisatyn todellisuuden vaatimat komponentit (IP-kamerat)

+ Monitoiminayttd (Axiom, Axiom Pro tai Axiom XL)

« AR200, lisatyn todellisuuden anturi

+ |IP-kamera (CAM210IP tai CAM220IP)

+ LightHouse™-ohjelmisto (versio 3.7 tai uudempi)

Lisatyn todellisuuden vaatimat komponentit (M-sarjan kamerat)
+ Monitoiminadytté (Axiom, Axiom Pro tai Axiom XL)

« AR200, lisatyn todellisuuden anturi

« M-sarjan kamera (M100-, M200- ja M300-sarja)

« M100/M200-sarjan kamerat edellyttavat vahintaan LightHouse™-
ohjelmistoversiota 3.9.

+ M300-sarjan kamerat edellyttdvat vahintdan LightHouse™-
ohjelmistoversiota 3.10.71.
___________________________________________________________________________________________|]
Tarkeaa:

Kameroissa, jotka kayttavat ClearCruisen™ lisdttya todellisuutta, kuva
saattaa olla epavakaa voimakkaassa merenkaynnissa.


http://www.raymarine.com/software

__________________________________________________________________________________________|]
Huom: ClearCruisen toimintakyky riippuu ymparistdolosuhteista eika se

korvaa ihmisen havaintokykya.

24.2 Kameran asetukset

Ennen lisatyn todellisuuden toimintojen kayttod on tarkedéd asentaa ja
maarittaa yhteensopiva kamera asianmukaisesti.

Katso kamerasi asennusoppaasta ohjeita oikean fyysisen asennuksen ja
litantojen tekemiseen kameran kayttamiseksi osana lisatyn todellisuuden
jarjestelmaa.

Videosovelluksessa on tehtava useita kameraan liittyvia lisdasetuksia ja
kalibrointeja ennen kuin lisdtyn todellisuuden toimintoja voi kayttaa:

« Kameran korkeus vesilinjasta.
« Kameran suunta.

- Kameran horisontaalinen kuvakulma [ei tarpeen kameroissa, jotka
maarittavat kuvakulman automaattisesti].

« Horisontin kalibrointi.

ClearCruise (kohteen huomaaminen / videoanalyysi ja lisatty todellisuus)

|
Huom:

- Kameran korkeus vesilinjasta ja kameran nakyman suuntaus on mitattava
fyysisesti, jotta kamera saadaan asennettua oikein.

« Kameran horisontaalinen kuvakulma loytyy kameran asennusoppaan
teknisista tiedoista.

Kiintean kameran kalibrointi

Kiintedsti asennetut kamerat on kalibroitava, jotta lisatty todellisuus toimii
oikein.
1. Toimi ensimmaiselld asennuksella jommallakummalla tavalla:
i. Valitse [Anna tiedot] -kehote videosovelluksessa.
ii. Valitse [ClearCruise]-valilehti videosovelluksen asetuksissa:
[Videosovellus > Asetukset > ClearCruise.] Esiin tulee [Anna tiedot]
-kehote [Kameran asennus] -sivulla.

2. Voit siirtya suoraan [Kameran asennus] -sivulle videosovelluksessa
((Asetukset > Kameran asetukset > Kameran asennus)).

3. [Kameran asennus] -sivulla on sarja kameran asennusvalintoja, joille on
kaikille asetettava oikeat arvot.

|
Huom:

Kameran virheellinen fyysinen asennus ja kameran asetussivulla annetut
virheelliset asetukset voivat johtaa siihen, etta lisdtyn todellisuuden kerros
ei nay oikein.

« Saada [Kameran korkeus vesilinjasta]-, [Kameran suuntal- ja
[Kuvakulma]-asetuksia valitsemalla kunkin valinnan arvokentta ja
saatamalla sita nuolipainikkeilla.



Valikkovaihtoehto Asetukset
[Kameran korkeus vesilinjasta] « 0-50m

+ 0-165 jalkaa
[Kameran suunta] + 0° (eteenpadin) (oletus)

+ 0°-180°p (paapuuri)
« 0°-180°s (styyrpuuri)
[Kuvakulma] « 30°-120°

« [CAM210IP — 53°]

« [CAM220IP — 93]

« Kalibroi horisontti [yl&s]-, [alas]-, [kierrd vasempaan]- ja [kierrG oikeaan]
-nuolipainikkeita, kunnes punainen viiva on horisontin kohdalla. Kun viiva
on kohdallaan, valitse [Tallenna].

|

Tarkeaa:

Horisontin kalibrointi oikein on olennaista, jotta lisatyn todellisuuden kerros
olisi tarkka. Kalibrointi on suositeltavaa tehda tyynissa olosuhteissa ja
paikassa, jossa on selked nakyvyys horisonttiin.
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Panoroivan ja kallistuvan kameran kalibrointi

Panoroivat ja kallistuvat kamerat on kalibroitava, jotta lisatty todellisuus
toimii oikein.
1. Toimi ensimmaiselld asennuksella jommallakummalla tavalla:

i. Valitse [Anna tiedot] -kehote videosovelluksessa.

ii. Valitse [ClearCruise]-valilehti videosovelluksen asetuksissa:
[Videosovellus > Asetukset > ClearCruise.] Esiin tulee [Anna tiedot]
-kehote [Kameran asennus] -sivulla.

2. Voit siirtyd suoraan [Kameran asennus] -sivulle videosovelluksessa

((Asetukset > Kameran asetukset > Kameran asennus)).

3. [Kameran asennus] -sivulla on sarja kameran asennusvalintoja, joille on
kaikille asetettava oikeat arvot.

|
Huom:

Kameran virheellinen fyysinen asennus ja kameran asetussivulla annetut
virheelliset asetukset voivat johtaa siihen, etta lisatyn todellisuuden kerros
ei nay oikein.

« Saada [Kameran korkeus vesilinjasta] -asetusta valitsemalla arvokentta
ja saatamalla sitd nuolipainikkeilla.



Valikkovaihtoehto Asetukset

[Kameran korkeus vesilinjasta] « 0-50m
+ 0-165 jalkaa

+ Kalibroi kameran [Kotiasento] saatamalla kameran suuntaa siten, etta
musta pystyviiva on suoraan edessa ja samansuuntainen aluksen
keskilinjan kanssa.

|
Tarkeaa:

- Kameran kotiasennon kalibrointi on olennainen toimi
lisatyn todellisuuden tarkkuuden varmistamiseksi, kun
kamera panoroi ja kallistuu. Kalibrointi suositellaan
tehtavaksi tyynelld ilmalla ja paikassa, jossa on selkea
nakyvyys aluksesta eteenpadin.

. Tietyt kamerat nayttavat kameran suunnan ilmaisimen,
joka voi auttaa havaitsemaan, milloin kamera osoittaa
suoraan eteenpain.

- Kalibroi kameran [Horisontin sijainti] saatamalla nuolindppaimilla
vaakasuuntainen punainen viiva siten, etta se on horisontin tasolla.

ClearCruise (kohteen huomaaminen / videoanalyysi ja lisatty todellisuus)

« Panoroi ja kallista kameraa 360° kalibroinnin aikana varmistaaksesi, etta
horisonttiviiva on oikeassa kohdassa.

Tarkeaa:

Horisontin kalibrointi oikein on olennaista, jotta lisatyn todellisuuden kerros
olisi tarkka. Kalibrointi on suositeltavaa tehda tyynissa olosuhteissa ja
paikassa, jossa on selked nakyvyys horisonttiin.

24.3 AR200-anturin maaritys lisatyn
todellisuuden kayttoon

Ennen lisatyn todellisuuden toimintojen kayttda on tarkeda asentaa ja
maarittdd asianmukaisesti lisatyn todellisuuden AR200-anturi.

Katso AR200-anturin asennusoppaasta (87372) ohjeita oikean fyysisen
asennuksen ja liitantdjen tekemiseen AR200-anturin kdyttamiseksi osana
lisdtyn todellisuuden jarjestelmaa.



24 .4 Lisatyn todellisuuden (AR) yleiskatsaus

ClearCruisen™ lisatty todellisuus kayttaa karttasovelluksen tietoja ja nayttaa
nama tiedot reaaliaikaisena kerroksena videosovelluksessa.

[Lisdtty todellisuus] -ominaisuus lisda digitaalisia tietokerroksia suoraan
videosovelluksen videosydtteen pdalle. Karttasovelluksen tietoja kaytetaan
informatiivisen tekstin ja kuvien (merkkien) luomiseen videosovelluksessa.
Oikein kalibroituna ClearCruisen™ lisatty todellisuus lisdad automaattisesti
paivittyvia merkkeja videosovellukseen siten, ettd ne osuvat tarkasti
todellisten kohteiden kohdalle.

Lisatty todellisuus -toiminnon kayttoon vaaditaan Axiom-, Axiom Pro- tai
Axiom XL -monitoiminadyttd, AR200-anturi ja yhteensopiva kamera.

Lisatietoja: p.220 — ClearCruise-ominaisuudet
______________________________________________________________________________________________________________|]

Huom:

- Lisatty todellisuus -toiminto edellyttda, ettd kamera on oikein kalibroitu,
jotta kuvan kerrostaminen toimii tarkasti.

« Lisatty todellisuus toimii vain navigoinnin apuna ja tilannetietoisuuden
tukena, eika siihen pida yksinomaisesti luottaa navigoinnissa. Noudata
aina jatkuvaa tahystysta.
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Tarkeda: Taaksepdin osoittavat kamerat, joissa kuva on kdannetty tai
peilattu, eivat valttamatta sijoita lisatyn todellisuuden sisaltoa yhta tarkasti
kuin eteenpain suunnatut kamerat.
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251 Audiosovelluksen esittely

Audiosovellusta voi kayttaa yhteensopivan viihdejarjestelman hallintaan, jos
se on liitetty samaan verkkoon monitoimindyton kanssa.

Audiosovellus voidaan nayttda seka koko nayton tilassa ettd puolen nayton
pystysuuntaisilla sovellussivuilla.

1. [Vaimenna kaikki] — Vaimentaa kaikki alueet kaikissa liitetyissa
viihdejarjestelmissa.

2. [Laite] — Jarjestelmissa, joissa on asennettuna enemman kuin yksi
viihdejarjestelmd, voit valita mita laitetta audiosovellus ohjaa.

3. [Alue] — Laitteissa, josta tukevat useita alueita, voit valita, mita aluetta
audiosovellus ohjaa.

[Ldhde] — Vaihtaa valitun viihdejarjestelman medialahdetta.

Aénildhteen tiedot ja sdatimet valitulle Idhteelle.

N oo oo s

[Virta] — Kaynnista tai sammuta liitetyt viihdejarjestelmat.
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Audiosovelluksen

Audioasetukset

saatimet

Kuvaus

[Virta pois]
Sammuttaa viihdejarjestelman.

[Vaimenna kaikki]
Vaimentaa kaikki audioalueet.

[Adnenvoimakkuus alas.]
Alentaa nykyisen alueen d@nenvoimakkuutta.

[Aénenvoimakkuus yl5s.]
Lisda nykyisen alueen danenvoimakkuutta.

Valitun alueen tai usean alueen danenvoimakkuus ja soittimen saatimet.

[Eteenpdin]

- Siirtyy seuraavaan kappaleeseen (USB ja
Bluetooth)

- Haku eteenpain (Radio)

|
Huom:

Saadin ei ole kaytettavissa SiriusXM-laitteesta.




Kuvaus Kuvake Kuvaus
[Taaksepdin] [Satunnaistoisto]
« Siirtyy takaisin nykyisen kappaleen alkuun (USB . Paalla

ja Bluetooth) . Pois
« Haku taaksepain (Radio)
|

Huom: [Toista]

Saadin ei ole kaytettavissa SiriusXM-laitteesta.

Manual Tune

[Manuaalinen viritys ]

. Paalla — (ottaa kayttoon Eteenpdin- ja
Taaksepdin-kuvakkeet manuaalista viritysta
varten)

- Pois

Aloita toisto valitsemalla tama.

[Viritys yléspdin |

Etsii manuaalisesti radioasemia/kanavia ylemmilta

taajuuksilta.

|
Huom:

Saadin ei ole kaytettavissa SiriusXM-laitteesta.

[Tauko]
Keskeyta toisto valitsemalla tama.

[Viritys alaspdin]

Etsii manuaalisesti radioasemia/kanavia alemmilta

taajuuksilta.

|
Huom:

Saadin ei ole kaytettavissa SiriusXM-laitteesta.

[Pysdytd]
Taman valitseminen pysayttdaa (vaimentaa)
radiolaitteet.

[Toisto]

» Pois

- Toista kappale
» Toista kaikki

[Tykkdcidin]
Tykkaa kappaleesta (vain Pandora).

Audiosovellus
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Kuvake

Kuvaus

Kuvake

Kuvaus

[En tykkdd]
Sanoo, ettet tykkaa kappaleesta (vain Pandora).

[Reittipiste / MOB]
Asettaa reittipisteen / aktivoi Mies yli laidan (MOB)
-halytyksen.

[Radion esiasetukset]

Tallenna suosikkiradioasemasi/-kanavasi neljaan
esiasetuspainikkeeseen. Tallenna painamalla
pitkdan, vaihda tallennettuun asemaan/kanavaan
painamalla kerran.

|
Huom:

Saadin ei ole kaytettavissa SiriusXM-laitteesta.

[Pilotti]
Avaa ja sulkee Pilotti-sivupalkin

Sovelluksen vakiosaatimet

Kuvake

Kuvaus

[Valikko]
Avaa sovellusvalikon.

[Home (koti)]
Siirtyy kotisivulle.

Audiosovelluksen avaaminen

Audiosovellus avataan valitsemalla kotisivulla audiosovelluksen sisaltavan

sivun kuvake.

Perusedellytykset:

1. Varmista, etta viihdejarjestelmasi on/ovat yhteensopivia tarkistamalla
uusimmat tiedot Raymarinen verkkosivuilta. Kysy tarvittaessa neuvoa
valtuutetulta Raymarine-jalleenmyyjalta.

2. Varmista, ettd olet asentanut viihdejarjestelméasi sen/niiden mukana
toimitetun dokumentaation mukaisesti.

Audiosovellus avautuu yhdessa kolmesta tilasta:

Audiosovellus nakyvissa

Jos viihdejarjestelméa on kaynnissa, soittimen saatimet tulevat ndyttoon ja
niilld voi ohjata jarjestelmaa.




Viihdejarjestelma pois paalta

Jos kaikki viihdejarjestelmat ovat pois paaltd, jokaiselle liitetylle jarjestelmalle
naytetdan virtakuvake. Naytdssa on kuvake myos kaikkien jarjestelmien
kdynnistamista varten. Voit kdynnistaa viihdejarjestelman valitsemalla
[virtakuvakkeen]. Kaikki-kuvakkeen valitseminen kaynnistaa kaikki liitetyt
jarjestelmat.

Audiosovellus

Audiolaitteita ei I6ytynyt

Jos audiosovellus avataan pian monitoimindyton kaynnistamisen

jalkeen, ndyttoon saattaa tulla viesti Audiolaitteita ei I6ydetty silla valin,
kun verkkoyhteyttd muodostetaan. Jos viesti nakyy yli 10 sekuntia,
monitoimindyttd ei saa yhteytta viihdejarjestelmaan tai -jarjestelmiin.
Varmista, ettad viihdejarjestelman ja monitoimindyton verkko- ja virtaliitdnnat
on tehty oikein eika niissa ole vikoja. Katkaise sitten jarjestelméan virta ja
kytke se uudelleen. Jos viihdejarjestelmaa ei siltikdan 1oydy, katso liséda
vianmaaritysohjeita laitteesi asennusoppaista.

Audioalueen valinta
Jos valittu viihdejarjestelma tukee useita alueita, voit valita mitd aluetta
audiosovellus ohjaa.
1. Valitse [Alue].
Alueen ponnahdusvalikko tulee nayttéon.
2. Valitse alue, jota haluat ohjata.
Tip
Katso viihdejarjestelman mukana toimitetuista ohjeista tietoja alueiden

nimeamisesta. Tama auttaa laitteen ja alueen tunnistuksessa, kun liitettyna
on useita jarjestelmia, joissa jokaisessa on useita alueita.

Audiolahteen valinta

Ennen kuin voit valita audioldhteen monitoiminaytdssa, lahteen taytyy olla
kdytettavissa viihdejarjestelman padohjausyksikossa (padyksikka).

1. Valitse audioldhde (tila) -kuvake sovelluksen [valikostaj.
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Valittuna oleva alue vaihtaa valitsemaasi audiolahteeseen.
Viihdejarjestelmastasi riippuen joko kaikki alueet vaihtavat toistamaan samaa
audiolahdetta tai voit ehka toistaa eri lahdetta kullakin alueella. Katso
lisatietoja jarjestelman mukana toimitetuista ohjeista.
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26.1 PDF-katseluohjelman yleiskatsaus

PDF-katseluohjelmaa voi kayttaa ulkoisilla tallennuslaitteilla sijaitsevien
PDF-tiedostojen selaamiseen ja avaamiseen.

PDF-katseluohjelmalla katsellaan tyypillisesti Raymarine-tuotteiden
kdyttooppaita, jotka on ladattu Raymarinen verkkosivuilta
(www.raymarine.com/manuals). PDF-tiedostot on ensin kopioitava
MicroSD-kortille ulkoisella laitteella (kuten tietokone tai tabletti). Sen jalkeen
voit asettaa MicroSD-kortin monitoimindyton korttipaikkaan ja katsella
PDF-tiedostoja PDF-katselusovelluksella.

Huom:

- PDF-katseluohjelma edellyttda LightHouse-ohjelmistosta vahintaan
versiota 3.10.

- Suojattuja PDF-tiedostoja (sertifikaatilla tai salasanalla salattuja) ei tueta.

26.2 PDF-tiedostojen avaaminen

Kun avaat PDF-katseluohjelman, voit selata ulkoisilla tallennuslaitteillasi
olevia PDF-tiedostoja.

Avaa PDF-tiedosto valitsemalla [Selaa].

Viimeaikaiset tiedostot ndytetddn sovelluksen aloitusndytdn oikeassa
laidassa, josta niita voi kayttda nopeasti. Voit avata tiedostoja, kiinnittaa ne
luettelon alkuun tai poistaa niita luettelosta.

Voit kayttaa naita valintoja painamalla tiedostonimea pitkdan, kunnes

kontekstivalikko tulee nakyviin.

__________________________________________________________________________________________|]
Huom:

« Viimeaikaisia tiedostoja ei voi avata, jos ne on poistettu tai jos ulkoinen
tallennuslaite poistetaan.

- Enintdan 15 viimeksi kaytettya tiedostoa voidaan nayttaa kiinnitettyjen ja
kiinnittamattdomien viimeaikaisten tiedostojen luettelossa.
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26.3 PDF-katseluohjelman saatimet

Kun PDF-tiedosto naytetdaan PDF-katseluohjelmassa, seuraavat valinnat ovat
kdytettavissa.

1. Ensimmainen sivu — Siirry PDF-asiakirjan ensimmaiselle sivulle.

Sivu taaksepain — Siirry edelliselle sivulle.

Sivut — N&yttdaa nykyisen sivun ja kokonaissivumaaran. Voit myds
napauttaa tata elementtia ja syottaa tietyn sivunumeron.


http://www.raymarine.com/manuals

N o o os

10.

1.

12.

Sivu eteenpain — Siirry seuraavalle sivulle.

Viimeinen sivu — Siirry PDF-asiakirjan viimeiselle sivulle.
Zoomaus kauemmas — Zoomaa ulos 10 %:n askelissa.
Zoomaus lahemmas — Zoomaa sisaan 10 %:n askelissa.

Etsi — Valitse avataksesi virtuaalindppaimiston ja kirjoita etsittdva sana
tai lause.

Sovita sivun leveys — Zoomaa asiakirjandyttdé PDF-sivun leveyteen.

Sovita sivun korkeus — Zoomaa asiakirjanayttdé PDF-sivun korkeuteen.

Sulje PDF — Sulkee PDF-tiedoston ja nayttaa PDF-katseluohjelman
aloitusnayton.

Asetukset — Nayttda asetusvalikon, jossa voit lisata tietokerroksia
PDF-katseluohjelmaan.

26.4 Etsiminen PDF-tiedostosta

Voit etsia PDF-tiedostosta sanaa tai lausetta Etsi-toiminnolla.

PDF-katseluohjelma

Kun PDF-tiedosto on auki katseluohjelmassa:

1. Valitse [Etsi].

2. Kirjoita sana tai hakutermi

3. Valitse [ETSI].

Asiakirja vieritetdan etsityn termin ensimmaiseen esiintymaan, joka
korostetaan. Kay hakutermeja 1api siirtymalld edelliseen tai seuraavaan
esiintymaan [oikealla] tai [vasemmalla] nuolipainikkeella. Voit myods hakea eri

termia valitsemalla [Etsi] ja syottamalld uuden hakutermin, tai voit peruuttaa
hakutoiminnon valitsemalla [Peruutaj.
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271 Raymarine-mobiilisovellukset

Etsi Raymarinen mobiilisovellukset kayttamastasi sovelluskaupasta.

Huom: Kun paivitdat monitoimindyton ohjelmistoa, varmista, etta tarkistat
myos mobiilisovellusten paivitykset.

27.2 Android-laitteen liittaminen nayttoon

Android-laitteet voi liittda ndyton Wi-Fi-yhteyteen.

Avaa Android-laitteesi Wi-Fi-asetukset ylareunan avattavasta valikosta tai
[Asetukset]-kuvakkeella.

Mobiilisovellustuki

Esimerkki Android-laitteen Wi-Fi-yhteydesta

v v v
< WiFi Wi-FiDirect  Advanced < RM ET0100 0123456 < Wi WiFiDirect  Advanced
lo o o)
Enter password an
= Network? Current ork
— Auto reconnect [ @] 000123456
= RME701000123456
Advanced
,) Network2
= Networkl
% Networkd
T Metwork?
75 Networkd
+  Add network = Networkd
& - % Networkd
18080806080 S Sodpetvak
gw e ritiyflu o p
aflsjdffjajhlifk]!
4+ z x cvbnma
W, English (UK . | Done
1l 11 ) v ] C

Huom:

Kaytettavan Android-kayttojarjestelman laitetyypistd, valmistajasta ja
versiosta riippuen naytot ja valinnat voivat poiketa ylla olevasta esimerkista.

1. Ota Wi-Fi kayttoon kytkemalla kytkin p&alle (muuttuu siniseksi) ja
valitsemalla monitoiminaytto kaytettavissa olevien verkkojen luettelosta.

2. Syo6td monitoiminaytdon Wi-Fi-salasana ja valitse [Yhdistd].
Varmista, ettd sydttdmdsi salasanan kirjainkoko on oikea.

3. Kun Android-laitteesi on yhdistynyt monitoimindytdon Wi-Fi-yhteyteen,
nayton nimen alla ndkyy tieto yhteydesta.

Katso ohjeita Wi-Fi-yhteyden vianmaaritykseen Vianmaaritys-luvusta

27.3 iOS-laitteen liittaminen nayttoon

iOS-laitteet voi liittdd nayton Wi-Fi-yhteyteen.

Avaa iOS-laitteesi Wi-Fi-asetukset ylareunan avattavasta valikosta tai
[Asetukset]-kuvakkeella.



v v v
essssorange T 1754 e pree—— 754 EET =
Enter the password for “RM E70100 0123456
Seftings Wi-Fi Settings Wi-Fi
Cancel Enter Password
Wi-Fi [ ) Wi-Fi [
Password ssesssse ~ RME70100 0123456 (i fi)l
CHOOSE A NETWORK -
Networkl &= ( HOOSE A NETWORK...
RME70100 0123456 &= (0 Networkl & T 'L‘
Network2 =D Network2 ®
Netwaork3 * ® Network3 = (D
Networks [RCN O] Networké ez @
Other... alwlelrliTiYlulilolpr Other...
AIS|DJF|G|H]J|K]L
4 ZXCVBNMS
Ask to Join Networks o T Ask to Join Netwerks
networks are available, you will have to manually select a etworks are available, you will have to manually select a

Huom:

Kaytettavasta laitetyypista ja iOS-kayttojarjestelmén versiosta riippuen
naytot ja valinnat voivat poiketa ylla olevasta esimerkista.

1. Ota Wi-Fi kayttoon kytkemalla kytkin p&élle (muuttuu vihredksi) ja
valitsemalla monitoiminaytto kaytettavissa olevien verkkojen luettelosta.

2. Syota monitoimindyton Wi-Fi-salasana ja valitse Liity.
Varmista, ettd syédttédmdsi salasanan kirjainkoko on oikea.

3. Kun iOS-laitteesi on yhdistynyt monitoiminaytdon Wi-Fi-yhteyteen, nayton
nimen vieressa nakyy valintamerkki.

Katso ohjeita Wi-Fi-yhteyden vianmaaritykseen Vianmaaritys-luvusta

27.4 Raymarine-sovellus

Kaytd Raymarine-sovellusta LightHouse-karttojen ostamiseen ja lataamiseen
Chart Storesta.

Kdyta Raymarine-sovellusta seuraavasti:

1. Kirjaudu sisdan aiemmin luodulla Raymarine-tililla tai luo tili sovelluksessa.
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2. Osta LightHouse-karttoja Chart Storesta.

3. Maarita niiden kartografisten tietojen alueet ja tyypit, jotka haluat kartan
sisaltavan.

4. Lataa kartat SD-kortille, joka on asetettu Axiom™- tai Element™-

monitoimindyttoon, tai lataa karttatiedot suoraan Axiom™-monitoiminayton
sisdiseen muistiin.

Sisallon valinta

Maarita alue ja sisdltotyyppi, jota haluat karttasi sisaltavan.

1. Valitse [Lisdd nyt] kohdassa [Karttatiedot], [Kadut ja POI-kohteet] tai
[lImakuvat].

2. Valitse alueen méaaritysruutu vasemmassa yldkulmassa ja piirrda vetamalla
alue, jolta haluat tietoja. Voit toistaa taman vaiheen useilla alueilla.

3. Vahvista ja tallenna tiedot valitsemalla [+ Valmis].
- [Kumoa] — Poistaa viimeksi mddritetyn alueen.
- [Tyhjennd kaikki] — Poistaa kaikki mddritetyt alueet.

Karttatiedoston lataaminen ensimmaista kertaa

RayConnect-sovelluksella voit ladata uusia karttatiedostoja mobiililaitteeseesi
ja siirtdd ne Wi-Fi-verkon kautta MicroSD-kortille tai monitoiminayton
sisdiseen muistiin.

Huomaa seuraavat ennakkovaatimukset:

1. Jos kaytat mobiilidataa, varmista, etta datamaarasi ei lopu kesken, jotta
latauksesta ei aiheudu lisdkuluja.

2. Varmista, etta [Anna laitteiden muodostaa yhteys Wi-Fin kautta] on
kdytdssa monitoimindyton asetuksissa: [Kotisivu > Asetukset > Tdmd
ndytté > Wi-Fi-jako].

Jos tallennat karttoja MicroSD-kortille:

1. Kortin on suositeltavaa olla exFAT -muodossa.

2. Varmista, ettd MicroSD-kortti on asetettu monitoimindyton korttipaikkaan
ennen kuin aloitat prosessin (tdméa luo kortin juurihakemistoon tarvittavan
Lighthouse_ID-tiedoston).

Tarkeaa:

Kun olet valinnut kartalle tallennuspaikan (joko sisdinen muisti tai SD-kortti),
et enaa voi muuttaa sita.



1. Asenna RayConnect-sovellus kdyttamastasi sovelluskaupasta.

2. Valitse [Kirjaudu sisddn].

Anna Chart Storessa kayttamasi sahkdpostiosoite ja salasana ja valitse
[Kirjaudu sisdén].

Valitse pyydettdessa [SALLI VAIN SOVELLUSTA KAYTETTAESSA].
Valitse [OMAT KARTAT].

Valitse kartta-alue, jonka haluat ladata.

[LISAA] tai poista karttatietoja tarpeen mukaan.

Valitse [Lataal].

Valitse joko [Lataa Axiom/Element-laitteen sisdiseen muistiin] tai [Lataa
SD-kortille].

10. Valitse [Seuraava].

11. Valitse monitoiminayttdsi [kotisivulta] [Omat tiedot].
12. Valitse [Tiedostot].

13. Valitse [Seuraava] RayConnect-sovelluksessa.

14. Valitse haluamasi tallennuspaikka ja etsi ja avaa [Lighthouse_ID.txt]-
tiedosto.

w
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« MicroSD-korteilla Lighthouse ID -tiedostot sijaitsevat juurihakemistossa
(eli SD card 1\Lighthouse_ID.txt).

« Monitoimindyton sisGisessd muistissa Lighthouse ID -tiedosto sijaitsee
karttakansiossa (eli Internal\Cartography\Lighthouse_ID.txt)

15. Valitse [Seuraava] RayConnect-sovelluksessa.

16. Anna tarvittaessa RayConnect-sovellukselle lupa kayttaa mobiililaitteesi
kameraa.

Nyt olet valmis skannaamaan monitoimindytossasi olevan QR-koodin.
17. Kohdista mobiililaitteesi kamera QR-koodiin.
18. Valitse [Seuraava].

Karttatiedostot ladataan nyt mobiililaitteeseesi.
19. Kun lataus on valmis, valitse [Jatka].

20.Valitse monitoimindyton [kotisivulta] [Asetukset] ja sitten [Tadmd ndyttd]
-vélilehti.

21. Ota kayttoon [Anna laitteiden muodostaa yhteys Wi-Fin kautta].
22.Valitse [Seuraava] RayConnect-sovelluksessa.
23.Yhdista mobiililaitteesi monitoimindyton Wi-Fi-verkkoon.

Mobiilisovellustuki

|
Tarkeaa:

Lisatietoja mobiililaitteen liittamisesta:
« Android — p.235 — Android-laitteen liittdminen nayttoon

+ iOS — p.235 — iOS-laitteen liittaminen nayttoon

24.Valitse [Yhdistd], jos nayttoon tulee Ei internetyhteytta -valintaikkuna.
25.Valitse [Aloita siirto].
26.Valitse monitoimindytdssa [Kylld], kun nayttoon tulee Ota synkronointi
kayttoon -viesti.
Karttatiedostot siirretdan nyt monitoiminayttoon.
27. Odota, etta siirto on valmis.

|
Huom:

Kun karttoihin on saatavilla paivityksia, voit ladata ne [Omat kartat]
-vélilehdelta.

Tilin asetukset

Voit muokata Raymarine-tilisi tietoja [TiliJ-valikon kautta.
Voit muokata seuraavia tilisi tietoja:

« Nimi

« Sahkopostiosoite

» Salasana

+ Alue

« Uutisten ja tarjousilmoitusten asetukset
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27.5 Fishidy-synkronointi Ota synkronointi kdytté6n

. . o . . . L . Kun olet liittdnyt mobiililaitteesi monitoimindyton Wi-Fi-verkkoon, voit aloittaa
Voit 'sy!'\k'rolljo[(.:ia Fishidy-paikat ja —re'.l'c.tlplsteet Fishidy-sovelluksen ja reittipisteiden ja Fishidy-paikkojen synkronoinnin Fishidy-sovelluksen kanssa.
monitoimindyton karttasovelluksen valilla. . o s

1. Valitse Fishidy-sovelluksessa [More] (Lisaa).

__________________________________________________________________________________________|]
Huom: 2. Valitse [Raymarine Sync].

3. Valitse [Enable Sync] (Ota synkronointi kdyttoon) aloittaaksesi

Fishidy-synkronoinnin edellytykset:
e ! yty synkronoinnin Fishidy-sovelluksen ja monitoimindyton valilla.

« Fishidy-ohjelmistoversio 6.1.0 tai uudempi.
« LightHouse-versio 3.11 tai uudempi.

« LightHouse-versio 4.0 tai uudempi.

|
Huom:

Fishidy on téalla hetkelld saatavilla seuraavasti:

« Pohjois-Amerikka

Alueita lisataan tulevissa Fishidy-paivityksissa.

4. Vahvista synkronointi vastaamalla monitoimindyton kehotteeseen [Kyilld].

Jos vastaat [Ei], synkronointi peruutetaan ja se tdytyy kdynnistdd
uudelleen.

© Fishidy sync

Enable sync with Fishidy user awesome.fisher@flir.com?

e Merges all waypoints on your system with your Fishidy spots.

o Allows the app to access files on your MFD and SD cards.

Kun synkronointi on otettu kayttoon, tiedot synkronoidaan automaattisesti
reaaliajassa laitteiden valilla Wi-Fi-yhteyden kautta.



|
Huom:

- Fishidy-paikat ja reittipisteet ovat jaettuja ja niita voi kayttaa kummastakin
laitteesta.

« Yksityiset reittipisteesi sailyvat yksityisind riippumatta siita, katseletko
niitd Fishidyssa vai Raymarine-monitoimindytdssa.

. Jos muokkaat Fishidy-paikkaa tai reittipistettd kummassa tahansa
laitteessa synkronoinnin ollessa pois kaytdsta (esim. nimen
muokkaaminen), synkronoinnin uudelleen kayttoon kytkeminen saattaa
siirtdd kohteen Fishidyn [roskakoriin]. Tallaisessa tapauksessa tiedot voi
palauttaa Fishidy-sovelluksen roskakorin kautta.

« Jos yritat synkronoida uuden Fishidy-tilin monitoimindyton kanssa,
kun se on jo synkronoitu toisen tilin kanssa, ndet kehotteen lopettaa
synkronointi ensimmaisen tilin kanssa. Jos lopetat synkronoinnin
ensimmaisen tilin kanssa, toisen tilin synkronointi korvaa kaikki olemassa
olevat Fishidy-paikat ja reittipisteet.

Poista synkronointi kaytosta

Voit poistaa Fishidy-synkronoinnin kaytosta Fishidy-sovelluksen tai
monitoimindyton kautta.
1. [Fishidy-sovellus]
i. Avaa [Raymarine Sync] -valikko ja valitse [Poista synkronointi
kdytostd].
ii. [LisGd > Raymarine-synkronointi > Poista synkronointi kGytostd]
2. [Monitoiminéyttd]
i. Avaa [Omat tiedot] -sivu, valitse [Mobiililaitteen synkronointi] ja valitse
[Poista synkronointi kéytostd].
ii. [Kotisivu > Omat tiedot > Mobiililaitteen synkronointi > Poista
synkronointi kdytostd]

Mobiilisovellustuki

Raymarine MFD Sync enabled

O MFD connected 0

Mobile sync

DISABLE SYNC

27.6 Monitoiminayton ohjaaminen
RayControl-sovelluksella

RayControl-sovelluksella voit tarkastella ja etdohjata monitoiminayttoa
mobiililaitteestasi.

1.

Lataa ja asenna RayControl sovelluskaupastasi.

2. Varmista, etta mobiililaitteesi on yhteydessa monitoiminayton Wi-Fiin.
3.
4. Ohjaa monitoiminayttdéd mobiililaitteen kosketusnayton avulla samaan

Avaa RayControl-sovellus.

tapaan, kuin kayttaisit monitoimindyton omaa kosketusnayttoa.

Voit myds kayttaa Axiom Pron tai RMK-etdnappaimiston fyysisten
nappainten virtuaaliversiota liu'uttamalla ohjaussivupalkin esiin ndyton
oikeasta laidasta tai pienemmissa laitteissa valitsemalla [Kauko-ohjain].



27.7 Monitoiminayton ohjaaminen
RayRemote-sovelluksella

RayRemote-sovelluksella voit etdohjata monitoimindyttéd mobiililaitteestasi.

Lataa ja asenna RayRemote sovelluskaupastasi.
Varmista, ettd mobiililaitteesi on yhteydessa monitoiminaytdén Wi-Fiin.
Avaa RayRemote-sovellus.

Ohjaa monitoimindytt6d mobiililaitteellasi kdayttamalla virtuaaliversiota
Axiom Pro -monitoimindyton tai RMK-etanappaimiston fyysisista
nappaimista.

LTINS
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27.8 Monitoiminayton ruudun tarkastelu
RayView-sovelluksella

RayView-sovelluksella voit tarkastella monitoimindytt6a mobiililaitteestasi.

Lataa ja asenna RayView sovelluskaupastasi.

Varmista, ettd mobiililaitteesi on yhteydessa monitoiminaytdon Wi-Fiin.
Avaa RayView-sovellus.

Monitoimindyton ruutu kahdentuu nyt mobiililaitteesi nayttoon.

pwnN =

Mobiilisovellustuki 241



LUKU 28: KUMPPANIEN INTEGROINTI JA KOLMANNEN OSAPUOLEN
SOVELLUKSE

Luvun sisalto
28.1 Kolmannen osapuolen LightHouse-sovellukset sivulla 243
28.2 Sovellusten kaynnistyssivu sivulla 243
28.3 Internetiin yhdistaminen sivulla 244
28.4 Bluetooth-kaiuttimeen yhdistaminen sivulla 244
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28.1 Kolmannen osapuolen LightHouse-
sovellukset

Kolmannen osapuolen LightHouse™-sovellukset ovat ulkopuolisen tahon
kehittamia Androidin APK-sovelluksia, jotka on hyvaksytty kayttoon
Raymarine Axiom™ -monitoimindyttdjen LightHouse™ 3- tai LightHouse™ 4
-kayttojarjestelmassa.

Androidin APK-sovellusten tdytyy olla Raymarinen digitaalisesti
allekirjoittamia. Allekirjoitetut APK:t voidaan taman jalkeen lisata
LightHouse™-kayttojarjestelmapaivitykseen ja/tai ladata Raymarinen
verkkosivustosta ja asentaa Axiom™-monitoimindyttoihin.

APK-sovellukset voi kdynnistaa sovellusten kdynnistyssivulta.

Luettelo talla hetkelld hyvaksytyistda APK-sovelluksista |0ytyy Raymarinen
verkkosivustosta. Tiedot nykyisista integrointikumppaneista ovat saatavilla
Raymarinen verkkosivustosta: http://www.raymarine.com/multifunction-
displays/lighthouse3/lighthouse-apps/

|
Huom:

- Muista lahteista, kuten Google Play -kaupasta saatavat APK:t
eivat ole Raymarinen allekirjoittamia, eikéd niitd voi asentaa
Axiom™-monitoimindyttoihin.

- Raymarine ei takaa kolmannen osapuolen sovellusten tai niihin liittyvien
kolmannen osapuolen laitteiden toimintaa eika tarjoa niille tukea. Ota
yhteytta asianomaiseen kolmannen osapuolen sovelluksen kehittdjaan
saadaksesi tukea ja vianmaaritysapua.

28.2 Sovellusten kaynnistyssivu

Sovellusten kaynnistyssivulta 16ydat kolmannen osapuolen
LightHouse™-sovellukset ja kolmannen osapuolen laitteiden kayttoliittymien
pikakuvakkeet.

Avaa sovellusten kaynnistyssivu valitsemalla [Sovellukset]-kuvake kotisivun
alareunasta.

Kumppanien integrointi ja kolmannen osapuolen sovellukset

Kuvakkeen valitseminen kdynnistaa sovelluksen.

Jotkin sovelluksen tarvitsevat Internet-yhteyden. Voit yhdistaa
monitoimindyton Internetiin valitsemalla Wi-Fi-yhteyspainikkeen nayton
oikeasta ylakulmasta. Lisatietoja: Internet-yhteys

Raymarinen verkkosivustosta ladatut APK-sovellukset voi asentaa
valitsemalla [Asenna SD-kortilta / USB-laitteelta]. Lisatietoja:
Kolmannen osapuolen Lighthouse-sovellusten asentaminen

Jos haluat kuunnella danta, monitoiminayttoon taytyy liittaa Bluetooth-kaiutin.
Lisatietoja: Bluetooth-kaiuttimen maaritys

Sovellukset voivat toimia taustalla, jolloin voit kdyttdd monitoimindyttoa
normaalisti samalla, kun esimerkiksi kuuntelet musiikkia.

Monitoimindyton halytykset ndytetaan ja toistetaan normaalisti sovellusten
ja kumppanien kayttoliittymien kdyton aikana. Kun nayttdon on yhdistetty
Bluetooth-kaiutin, halytykset toistetaan myds kaiuttimen kautta.

Bluetooth-kaiuttimen aanenvoimakkuutta voi saataa Pikavalinnat-sivulla tai
tilapalkista kotisivulla.
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« Sovellusten kdynnistyssivu, kolmannen osapuolen sovellukset ja
kayttoliittymien pikakuvakkeet eivat ole kaytettavissa eS Series- ja gS
Series -monitoimindytdissd, joihin on paivitetty LightHouse™ 3 -versio.

. Jos kaytat langatonta yhteytta Quantum-tutkaan, tutka taytyy asettaa
valmiustilaan ennen monitoimindyton yhdistamista Internetiin.

. e e 1. Valitse tilapalkin alue ndyton oikeassa ylakulmassa.
28.3 Internetiin yhdIStamlnen 2. Valitse [Bluetooth-asetukset].

3. Ota Bluetooth kayttoon valitsemalla Bluetooth-asetussivun oikeassa

Kotisivulta: laidassa oleva valintakytkin.

1. Valitse [Sovellukset].
Sovellusten kaynnistyssivu tulee nayttoon.

2. Paina Wi-Fi-yhteyden tilapainiketta, joka on sovellusten kdynnistyssivun
oikeassa ylakulmassa.

Wi-Fi-asetussivu tulee nayttoon ja laite etsii kaytettavissa olevia verkkoja.
3. Valitse haluamasi yhteys.
4. Anna verkon salasana ja valitse [Yhdistd].

Monitoimindyttd yhdistda valittuun verkkoon.

5. Valitse [Takaisin]-kolmiosymboli tai [Koti]-ympyrasymboli ndyton
alalaidassa.

Bluetooth-asetussivulle pdadasee myods Tama nayttd -asetusvalilehdelta:
[Kotisivu > Asetukset > Tdmd ndyttd > Bluetooth > Bluetooth-asetukset].

Nyt voit kdyttaa LightHouse™-sovelluksia, jotka tarvitsevat internetyhteyden.

28.4 Bluetooth-kaiuttimeen yhdistaminen

Ennen kuin yritdat muodostaa yhteyden Bluetooth-kaiuttimeen, varmista, etta
kaiutin on paalla ja loytotilassa.
Monitoimindyton Bluetoothin kaytdssa ollessa:

1. Valitse Bluetooth-asetussivun [Kdytettdvissd olevat laitteet] -luettelosta
haluamasi laite.

2. Vahvista pyydettdessa Bluetoothin parilitoskoodi.

Jos yhdistéaminen onnistuu, kaiutin lisdtaan [Yhdistetyt laitteet] -luetteloon
ja laite nayttaa [Yhdistetty]-viestin.
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291 UAV-sovelluksen yleiskatsaus

Axiom (Axiom™, Axiom™ Pro ja Axiom™ XL) -monitoimindytdissa on UAV
(miehittdmaton ilma-alus) -sovellus, jonka avulla voit ohjata DJI Mavic Pro- tai
Mavic Pro Platinum -UAV-laitetta monitoiminaytdn avulla. UAV-sovelluksessa
voit kayttda yhdistetyn UAV:n lisdkauko-ohjausta, asetuksia, videonayttda ja
lentotietoja.

UAV:t ja monitoimindytot yhdistetaan yksi yhteen, eli voit ohjata

UAV -laitetta vain monitoiminaytosta, johon se on fyysisesti yhdistetty.
Monitoiminayttoverkossa jokaisen monitoiminaytdn voi tarvittaessa yhdistaa
eri UAV-laitteeseen.

[Valikko]
Avaa UAV-sovelluksen valikon.

[Ripustustelineen kallistuss&ddin]

Saatda UAV:n kameran ripustustelinetta siten, ettd kun saadin
on ylaasennossa, kamera osoittaa eteenpadin, ja kun se on
ala-asennossa, kamera osoittaa suoraan alaspain.

[Lentotiedot]

Etaisyys-, nopeus- ja korkeustiedot naytetadn naytolla.

I
Huom:

Naytettavat lentotiedot ovat UAV-sovelluksen maarittamia eika
niitd voi muokata.

[Sddtimet]
Sallii virtuaalisten joystick-ohjainten kayton.

[Tila-alue]
Tila-alueella ndytetddn seuraavat tiedot:

« UAV:n GNSS (GPS) -paikkatiedon signaalin vahvuus
« kauko-ohjaimen ja UAV:n vilisen signaalin vahvuus
» akun varaustila

- jaljella oleva lentoaika

- rajoitettujen lentokieltoalueiden tunnistus.

[Virtuaalinen joystick]
Ohjaussaadot [YlIos], [Alas], [KGdnny vasemmalle] ja [KGdnny
oikealle].

1 [Tallenna]

Aloita UAV:n videosydtteen tallennus muistikortille, joka on
asetettu UAV:n muistikorttipaikkaan. Tallennuksen aikana

Tallenna-kuvake vaihtuu Pysayta-kuvakkeeksi ja ndytetaan
aikalaskuri.

[Virtuaalinen joystick]
Ohjaussaadot [Eteenpdiin], [Taaksepdin], [Siirry vasemmalle] ja
[Siirry oikealle].

2 [Ota kuva]

Ota kuvakaappaus siitd, mitd UAV:n videosyotteessa nakyy.
Kuva tallennetaan muistikortille, joka on asetettu UAV:n
muistikorttipaikkaan.
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Huom: 29.2 Opetussovellus — slideshow-tyyppinen
« UAV-sovellus ei ole saatavana eS Series- ja gS Series esitys, joka esittelee joitakin monitoiminéytén

TS ST, tarkeimmistad ominaisuuksista.

« Axiom XL -monitoiminaytdissd UAV liitetaan samaan liitantdan kuin
etélgortinlukija. Siksi karttakortilta luettavat elektroniset kartografiat UAV:n kayton aloitusvaiheet.
EIVAT ole kaytettavissa samaan aikaan UAV-yhteyden kanssa Axiom 1
XL -monitoiminaytdissa. Vain esiladatut maailman peruskartat ovat
kaytettavissa karttasovelluksessa.

Liita USB A — USB Micro B -kaapelin Micro B -pda monitoimindyton
oheislaiteliitantaan.

2. Kytke virta monitoiminayttoon.
UAV-urheilutila 3. Hae GNSS (GPS) -paikkatieto monitoiminaytolle.
4. Avaa UAV-sovellus.
Kun UAV -laite on urheilutilassa (S-tila), sitd voi ohjata monitoimindytosta 5. Yhdistd monitoimindyttd internetiin. (Internetyhteytta tarvitaan vain, kun
vain rajoitetusti. ensimmaisen kerran avaat UAV-sovelluksen, kun tehdasasetukset on
Urheilutilassa seuraavat monitoimindytdn ohjaimet poistetaan kaytosta: palautettu tai kun monitoiminayton ohjelmisto on paivitetty).
[virtuaalinen joystick], [Ripustustelineen kallistussdddin], [Nouse], [Palaa
alukseen] ja [Kalastus kdytsssd] / [Kierrd minual. Varmista, ettd internetyhteys toimii monitoimindytossd
rekisterdintihetkelld. Jos aluksesi tulee todenndkdbisesti olemaan
Varoitus: U AV-vastuuvapausI auseke matkapuhelin- tai satelliittiyhteyksien kantaman ulkopuolella
rekisterdintihetkelld, rekisterdi UAV ennen kuin IGhdet vesille.

UAV -sovellus sallii FLIR-monitoimindyton toimia lisdohjaimena

hyvaksytyllle UAV-malleille. Vastaat itse omasta toiminnastasi 6. Odota’ etta rekisterointi on suoritettu onnistuneesti.

UAV-laitteen kdytdssa sekd mahdollisista seurauksista. . . .

Kayta UAV-laitetta kaikkien asiaa koskevien lakisaadosten 7. Kytke v!rta UAV:n kauko-ohjameen.

ja UAV-laitteen valmistajan turvasuositusten mukaisesti. 8. Kytke virta UAV-laitteeseen.

Ensisijainen ohjain on pidettava aina kasilla, kun kaytetaan 9. Odota, ettd UAV saa GNSS (GPS) -paikkatiedon ja kauko-ohjaimen

monitoimindyttda lisdohjaimena. FLIR ei ole vastuussa nayttoon tulee "Ready to go" (Valmis 1ahtoon) -viesti.

vahingoista, menetyksista tai loukkaantumisista, jotka UAV 10. Liita USB-kaapelin USB A -p&& vastaavaan liitantaan UAV:n

aiheuttaa, rilppumatta siitd, onko syyna monitoiminayton tai kauko-ohjaimessa.

muun FLIR-tuotteen kayttd. Erityista huomiota vaatii UAV:n

laskeutuminen, joka on tehtava ensisijaisella ohjaimella eika

monitoimindytolla ohjaten. Jatkamalla vahvistat, ettd ymmarréat .

ja hyvéksyt Xémé ehéot, Y 29.3 UAV-sovelluksen avaaminen.

UAV-sovellus avataan valitsemalla kotisivulla UAV-sovelluksen sisaltavan
sivun kuvake.

UAV-sovellusta ensimmaista kertaa avattaessa ja aina virran sammuttamisen
jalkeen naytetdan vastuuvapauslauseke. Valitsemalla [Jatka] hyvaksyt
vastuuvapauslausekkeen ehdot.

UAV-sovellus avautuu yhdessa kolmesta tilasta:
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Ei Wi-Fi-yhteytta Ei yhteytts

Ensimmaista kertaa UAV-sovellusta avattaessa, monitoimindyton Onnistuneen rekisterdinnin jalkeen naytetdaan Ei yhteytta -ilmoitus. Liita
tehdasasetusten palautuksen jalkeen tai kun monitoimindytdn ohjelmisto on USB-kaapelin USB A -p&da UAV:n ensisijaiseen ohjaimeen. Kun yhteys on
paivitetty, UAV-sovellus on rekisterditdva monitoiminayton internetyhteyden muodostettu, ilmoitus suljetaan.

kautta. Muodosta internetyhteys valitsemalla [Wi-Fi-asetukset].

UAV-sovellus

© Info

Device registration successful

(You may now turn off Wi-Fi) &' WA SEilge

Kun rekisterointi on valmis, voit halutessasi katkaista Wi-Fi-yhteyden
valitsemalla [Wi-Fi-asetukset] ja sammuttamalla monitoimindyton
Wi-Fi-toiminnon. Jos valitset [OK], tietoikkuna sulkeutuu ja Wi-Fi-yhteys sailyy.

Rekisterointi epaonnistui

Rekisterdinnin epdonnistumisilmoitus naytetaan, jos DJI-palvelimiin ei saada
yhteytta. Rekisterdintia yritetdan uudelleen automaattisesti. Jos se edelleen

N . . ST S . : Kun UAV on maaritetty asianmukaisesti ja liitetty monitoiminayttoon
epdonnistuu, tarkista Wi-Fi- ja internetyhteys tai yrita mydhemmin uudelleen. y J y Y

ja monitoiminayton UAV-sovellus on rekisterdity onnistuneesti, UAV:n
videosyote naytetadn ja sovellus on valmis kdyttoon UAV:n lisdohjaimena.
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29.4 UAV:n lentoon lahettaminen

Voit kdyttdd UAV-sovellusta UAV-laitteen lentoon lahettamiseen, jos se
onnistuu turvallisesti.

Varmista ennen lentoon ldhetysta, ettd kaikki tarvittavat varotoimet on tehty
menetysten, vahinkojen tai loukkaantumisten valttdmiseksi.

1.

2.

Varmista, ettda UAV on liitetty ja maaritetty oikein.

Varmista, ettd olet maarittanyt [Alkukorkeus nousun jélkeen:] -asetuksen
Lisdasetukset -valikossa: [Valikko > Asetukset > Lisdasetukset >
Alkukorkeus nousun jélkeen:]

Korkeuden tulee olla riittavd, jotta UAV ei tormdd aluksen purjeisiin,
mastoihin, rikiin tai muihin rakenteisiin.

Aseta UAV avoimeen paikkaan, jossa on riittdvasti tilaa esteettomaan
nousuun, huomioiden tuulensuunnan ja nopeuden, vuoroveden suunnan
ja nopeuden seka aluksen ajelehtimisen vaikutukset.

Valitse UAV-valikosta [Nouse].

Vahvista nousu valitsemalla [Kylld].

UAV lGhtee lentoon ja nousee vaiheessa 2 mddritettyyn korkeuteen
leijjumaan.

UAV (miehittamaton ilma-alus) -sovellus

Nousun voi peruuttaa milloin tahansa painamalla punaista [Peruuta nousu]
-painiketta. Jos [Peruuta nousu] valitaan, UAV pysahtyy ja jaa leijumaan
senhetkiseen sijaintiinsa. Voit tdman jalkeen tarvittaessa kayttdd manuaalista
ohjausta UAV:n takaisin tuomiseen.

29.5 UAV:n ohjaaminen lennon aikana

Lennon aikana voit ohjata UAV-laitetta ndytdn virtuaalisilla joystick-ohjaimilla.
1. Valitse [Ohjaimet]-kuvake [Virtuaaliset joystick-ohjaimet].
2. Virtuaalisilla joystick-ohjaimilla on seuraavat toiminnot: [YI6s], [Alas],

[K&énny vasemmalle], [KdéGnny oikealle], [Eteenpdin], [Taaksepdin], [Siirry
vasemmalle] ja [Siirry oikealle].

3. Kéayta [Ripustustelineen kallistusséddin] -ohjainta UAV:n kameran
saatamiseen haluttuun asentoon.

4. Halutessasi voit kayttaa [Tallenna] ja [Ota kuva] -kuvakkeita lennon
aikana kuvaamiseen.

Huom:

Virtuaaliset joystick-ohjaimet ohittavat UAV:n kauko-ohjaimen joystickit.
Jos haluat kayttda kauko-ohjaimen joystick-ohjaimia, piilota virtuaaliset
joystickit valitsemalla [Ohjaimet]-kuvake.

29.6 UAV:n takaisin tuominen

Tuo UAV takaisin alukseen seuraavasti:

1. Varmista, etta [Vdhimmdiskorkeus]- ja [Paluuetdisyys]-asetukset ovat
olosuhteisiin nédhden sopivia (véhimmaiskorkeutta ja paluuetéisyytta voi
saataa Lisaasetukset-valikosta: [Valikko > Asetukset > Lisdasetukset].

2. Kun olet valmis tuomaan UAV:n takaisin, valitse [Palaa alukseen] -kohta
UAV-sovelluksen valikosta: [Valikko > Palaa alukseen].

UAV palaa aluksesi sijaintiin mddritetylle paluuetdisyydelle ja
vdhimmdiskorkeuteen monitoimindyttési GNSS/GPS-sijainnin perusteella.

3. Kun UAV on saapunut Palaa alukseen -sijaintiin, kayta UAV:n
kauko-ohjainta manuaalisesti UAV:n tuomiseen alas turvallisesti.



|
Huom:

Paluun alukseen voi peruuttaa milloin tahansa valitsemalla naytolla
punaisen [Peruuta paluu alukseen] -valinnan. Valinnan jalkeen UAV
pysahtyy ja jaa leijumaan senhetkiseen sijaintiinsa.
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3041 Raymarine tuotetuki ja huolto

Raymarine tarjoaa kattavan tuotetuen ja huollon sekéa takuun ja varaosa- ja
korjauspalvelun. Lisatietoja palveluista ja palvelupisteistd on Internet-sivuilla,
jonka lisaksi voit ottaa yhteyttd Raymarineen puhelimella tai sahkdpostilla.

Tuotetiedot

Jos tarvitset huoltoa tai teknista tukea, ole hyva ja keradd seuraavat tiedot
saatavillesi:

« Tuotenimi.

» Tuotteen tunnistetiedot.

« Sarjanumero.

« Ohjelmiston versiotiedot.

« Jarjestelméakaaviot.

Saat nama tuotetiedot yhdistetyn monitoimindyton diagnostiikkasivuilta.
Huolto ja takuu

Raymarinella on omat osastot takuuasioita, huoltoa ja korjauksia varten.

Muista rekisterdida tuotteesi Raymarinen verkkosivustossa saadaksesi
pidennetyn takuun edut: http://www.raymarine.co.uk/display/?id=788.

Yhdistynyt kuningaskunta (UK), EMEA ja Tyynenmeren Aasia:

« Sahkoposti: emea.service@raymarine.com

« Puh.: +44 (0)1329 246 932

Yhdysvallat (USA):

« Sahkoposti: rm-usrepair@flircom

« Puh.: +1(603) 324 7900

Web—tuki

Lisatietoja Raymarinen Internet-sivuilla alasivulla “Support™:

- Manuaalit ja dokumentit — http://www.raymarine.com/manuals
« Teknisen tuen foorumi — http://forum.raymarine.com

« Ohjelmistopaivitykset — http://www.raymarine.com/software
Maailmanlaajuinen tuki

Yhdistynyt kuningaskunta (UK), EMEA ja Tyynenmeren Aasia:
+ Asiakastuki: https://raymarine.custhelp.com/app/ask

« Puh.: +44 (0)1329 246 777

Yhdysvallat (USA):
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+ Asiakastuki: https://raymarine.custhelp.com/app/ask
« Puh.: +1(603) 324 7900 (Maksuton numero: +800 539 5539)
Australia ja Uusi-Seelanti (Raymarinen tytéaryhtio):
« Sahkoposti: aus.support@raymarine.com

« Puh.: +61 2 8977 0300

Ranska (Raymarinen tytaryhtio):

« Sahkoposti: support.fr@raymarine.com

« Puh.: +33 (0)1 46 49 72 30

Saksa (Raymarinen tytaryhtio):

+ Sahkoposti: support.de@raymarine.com

« Puh.: +49 40 237 8080

Italia (Raymarinen tytaryhtio):

+ Sahkoposti: support.it@raymarine.com

« Puh.: +39 02 9945 1001

Espanja (Raymarinen valtuutettu jalleenmyyija):
» Sahkoposti: sat@azimut.es

« Puh.: +34 96 2965 102

Alankomaat (Raymarinen tytaryhtio):

» Sahkoposti: support.nl@raymarine.com

« Puh.: +31(0)26 3614 905

Ruotsi (Raymarinen tytaryhtio):

« Sahkoposti: support.se@raymarine.com

« Puh.: +46 (0)317 633 670

Suomi (Raymarinen tytaryhtio):

« Sahkoposti: support.fi@raymarine.com

« Puh.: +358 (0)207 619 937

Norja (Raymarinen tytaryhtio):

« Sahkoposti: support.no@raymarine.com

« Puh.: +47 692 64 600

Tanska (Raymarinen tytédryhtio):

« Sahkoposti: support.dk@raymarine.com
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« Puh.: +45 437 164 64

Vendja (Raymarinen valtuutettu jalleenmyyja):
« Sahkoposti: info@mikstmarine.ru

+ Puh.: +7 495 788 0508

Tuotetietojen katselu

[Asetukset]-valikosta naet monitoimindyton ja siihen liitettyjen laitteiden laite-
ja ohjelmistotiedot.

1. Valitse kotisivulla [Asetukset].
[Aloitus]-valikko sisdltda monitoimindyton laitteisto- ja ohjelmistotietoja.

2. Naet lisatietoja monitoiminaytostasi tai tietoja tuotteista, jotka on
litetty verkkoon SeaTalkhs ®- ja SeaTalkng ® / NMEA 2000 -yhteydell§,
valitsemalla [Verkko]-vélilehden ja sitten:

i. Jos haluat nahda yksityiskohtaisia ohjelmistotietoja ja monitoimindayton
verkon IP-osoitteen, valitse monitoimindyttosi luettelosta.

ii. Jos haluat nahda yksityiskohtaisia vianmaaritystietoja kaikille tuotteille,
valitse [Tuotetiedot] [Diagnostiikka]-ponnahdusvalikosta.

Tekninen tuki

AnyDesk-etatuki

AnyDesk-etatyopoytasovellus on kaytettdavissa Raymarine-
monitoimindytossasi sovellusten kaynnistyssivulta: [Kotisivu > Sovellukset].

AnyDesk-sovelluksen avulla Raymarinen tuotetuen edustaja voi muodostaa
etdyhteyden monitoimindyttdosi ja hallita sita Internet-yhteyden kautta
teknista tukea ja vianmaaritysta varten.

Ota aluksi yhteyttd Raymarinen tuotetukeen. Jos tukiedustaja katsoo, etta
etdyhteydesta olisi tapauksessasi hyotya, sinun tdytyy ensin varmistaa, etta
monitoimindytdssasi on aktiivinen Internet-yhteys Wi-Fin kautta. Kaynnista
sen jalkeen AnyDesk-sovellus monitoiminaytdn kotisivulta ja anna nayttoon
tuleva yksildllinen tunnus Raymarinen tuotetuen edustajalle. Noudata sitten
edustajan mahdollisesti antamia lisdohjeita.

Attention

- AnyDesk on tarkoitettu vain vianmaaritys- ja tukitarkoituksiin. Sita ElI
ole tarkoitettu etdtoimintojen suorittamiseen aluksella. Raymarine El ole
vastuussa monitoimindyton etayhteyden kaytén vuoksi laitteillesi tai
henkilGille aiheutuneista vaurioista tai vammoista.

. Al4 luovuta AnyDesk-tunnustasi kenellekddan muulle kuin Raymarinen
tuotetuen valtuutetulle henkildkunnalle.

. Ala kadyta AnyDesk-sovellusta liitettyjen laitteiden, kuten autopilotin,
tutkan tai kaikuluotaimen aktivointiin etayhteydella.

30.2 Opetusresurssit

Raymarine on tuottanut valikoiman erilaisia opetusresursseja joiden avulla
voit hyddyntaa tuotteesi ominaisuuksia tehokkaammin.

Opetusvideot

Raymarinen virallinen kanava YouTubessa:

» YouTube

Opetuskurssit

Raymarine jarjestdaa sdanndllisesti erilaisia syvillisid opetuskursseja, joiden
avulla saat mahdollisimman paljon hyodtya tuotteistasi. Lisatietoja Raymarinen
Internet-sivujen Training-osiosta:

+ http://www.raymarine.co.uk/view/?id=2372


mailto:info@mikstmarine.ru
http://www.youtube.com/user/RaymarineInc
http://www.raymarine.co.uk/view/?id=2372

Teknisen tuen foorumi

Teknisen tuen foorumissa voit esittaa teknisia kysymyksia Raymarinen
tuotteista tai selvittdd, miten muut kdyttavat Raymarine-laitteitaan.
Raymarinen asiakkaat ja henkilokunta paivittavat resurssia saannollisesti:

« https://raymarine.custhelp.com/app/home


https://raymarine.custhelp.com/app/home

Liite A NMEA 0183 -lauseiden tuki

Huom:

NMEA 0183 -lausetuki riippuu monitoimindytdn mallista.

. Axiom®- ja Axiom®+-monitoimindytdt EIVAT tue NMEA 0183 -yhteyksia.
« Axiom® Pro- ja Axiom® XL -monitoimindytot tukevat NMEA 0183

-yhteyksia.

Tuetut lauseet:

AAM — Reittipisteeseen saapumishalytys (vastaanotto/ldhetys)
ALR — Halytyksen tilan asetus (vastaanotto)

APB — Autopilotin B-lause (vastaanotto/lahetys)

« BWC — Suunta ja etaisyys reittipisteeseen — isoympyra

(vastaanotto/ldhetys)

BWR — Suunta ja etdisyys reittipisteeseen — loksodromi
(vastaanotto/lahetys)

DBT — Syvyys anturista (vastaanotto/lahetys)

DPT — Syvyys (vastaanotto/lahetys)

DSC — Digitaalisen selektiivikutsun tietolause (vastaanotto)

DSE — Laajennettu DSC (vastaanotto)

DTM — Datumin referenssi (vastaanotto/lahetys)

GBS — GPS-satelliitin viantunnistus (vastaanotto/ldhetys)

GGA — GPS-jarjestelman sijaintitieto (vastaanotto/ldhetys)

GLL — Maantieteellinen sijainti — latitudi/longitudi (vastaanotto/lahetys)
GLC — Maantieteellinen sijainti — Loran-C (vastaanotto/lahetys)
GSA — GPS DORP ja aktiiviset satelliitit (vastaanotto/lahetys)

GST — GPS-pseudokantaman virhestatistiikka (vastaanotto/lahetys)
GSV — Taivaalla ndkyvat GPS-satelliitit (vastaanotto/lahetys)

« HDG — Suunta — poikkeama ja eranto (vastaanotto/lahetys)

HDM — Suunta — magneettinen (vastaanotto/lahetys)

HDT — Suunta — tosi (vastaanotto/lahetys

NMEA 0183 -lauseiden tuki

MDA — Meteorologiset yhdistelmatiedot (vastaanotto/lahetys)
MSK — Signaalivastaanottimen ohjaus (vastaanotto/lahetys)
MSS — Signaalivastaanottimen tila (vastaanotto/lahetys)
MTW — Veden keskilampotila (vastaanotto/lahetys)

MWV — Tuulen nopeus ja kulma (vastaanotto/lahetys)

RMA — Suositeltavat navigointiin liittyvat vahimmaistiedot — Loran-C-tiedot
(vastaanotto/lahetys)

RMB — Suositeltavat navigointiin liittyvat vahimmaistiedot — GPS-tiedot
(vastaanotto/lahetys)

RMC — Suositeltavat navigointiin liittyvat vahimmaistiedot —
GPS-erityistiedot (vastaanotto/lahetys)

RTE — Reitit (vastaanotto/ldahetys)

SSD — AIS - aluksen staattiset tiedot (vastaanotto)

VDM — AIS VHF Data Link -viesti (vastaanotto)

VDO — AIS VHF Data Link, oman aluksen raportti (vastaanotto)
VHW — Nopeus ja suunta veden suhteen (vastaanotto)

VLW — Matka veden suhteen (vastaanotto/lahetys)

VTG — Kurssi ja nopeus maan suhteen (vastaanotto/lahetys)
VSD — AIS — matkan staattiset tiedot (vastaanotto)

WPL — Reittipisteen sijainti (vastaanotto/lahetys)

XTE — Kurssistapoikkeamisvirhe (vastaanotto/ldhetys)

ZDA — Aika ja paivamaara (vastaanotto/ldahetys)



Liite B NMEA 2000 -PGN-tuki

Hallinta-PGN-lauseet

« 59392 — ISO-kuittaus (vastaanotto/ldhetys)

« 59904 — ISO-pyynto (vastaanotto/lahetys)

+ 60160 — ISO-siirtoprotokolla, tiedonsiirto (vastaanotto)

+ 60416 — ISO-siirtoprotokolla, yhteyden hallinta — BAM-ryhmatoiminto
(vastaanotto)

+ 60928 — ISO-osoitepyynto (vastaanotto/l&hetys)
« 65240 — [SO-maaritetty osoite (vastaanotto)

+ 126208 — NMEA — ryhmatoiminnon pyyntd, komento, kuittaus
(vastaanotto/l&hetys)

+ 126464 — PGN-listan lahetys ja vastaanotto (vastaanotto/lahetys)
+ 126996 — Tuotetiedot (vastaanotto/lahetys)
+ 126998 — Konfigurointitiedot (vastaanotto/ldhetys)

Data-PGN-lauseet

+ 126983 — Halytys (vastaanotto)

+ 126984 — Halytysvaste (lahetys)

+ 126985 — Halytysteksti (vastaanotto)

+ 126986 — Halytyksien konfigurointi (vastaanotto)

+ 126992 — Jarjestelman aika (vastaanotto)

+ 126993 — Syke (vastaanotto/ldahetys)

« 127237 — Suunnan/jaljen ohjaus (vastaanotto)

« 127245 — Perasin (vastaanotto)

« 127250 — Aluksen ohjaussuunta (vastaanotto/lahetys)

« 127251 — Kaantymisnopeus (vastaanotto/ldhetys)

« 127257 — Asento (vastaanotto/lahetys)

+ 127258 — Magneettinen eranto (lahetys)

+ 127488 — Moottoriparametrit, nopea paivitys (vastaanotto)
+ 127489 — Moottoriparametrit, dynaamiset (vastaanotto)

« 127493 — Voimansiirtoparametrit, dynaamiset (vastaanotto)

+ 127496 — Trippiparametrit, alus (vastaanotto)
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127497 — Trippiparametrit, moottori (vastaanotto)

127498 — Moottoriparametrit, staattiset (vastaanotto)

127503 — AC-tulotila (vastaanotto)

127504 — AC-lahtotila (vastaanotto)

127505 — Nestetaso (vastaanotto)

127506 — Tarkat DC-tilatiedot (vastaanotto)

127507 — Laturin tila (vastaanotto)

127508 — Akun tila (vastaanotto)

127509 — Invertterin tila (vastaanotto)

128259 — Nopeus (vastaanotto/l&hetys)

128267 — VVeden syvyys (vastaanotto/lahetys)

128275 — Etaisyysloki (vastaanotto/lahetys)

129025 — Sijainti, nopea paivitys (vastaanotto/lahetys)

129026 — COG ja SOG, nopea paivitys (vastaanotto/lahetys)
129029 — GNSS-sijaintitiedot (vastaanotto/lahetys)

129033 — Aika ja paivamaara (vastaanotto/ldhetys)

129038 — AIS Class A -sijaintiraportti (vastaanotto)

129039 — AIS Class B -sijaintiraportti (vastaanotto)

129040 — AIS Class B -sijaintiraportti, laajennettu (vastaanotto)
129041 — AIS AtoN -raportti (vastaanotto)

129044 — Datumi (vastaanotto/lahetys)

129283 — Kurssistapoikkeamisvirhe (vastaanotto/lahetys)
129284 — Navigointitiedot (vastaanotto/lahetys)

129285 — Navigointi — reitti-/reittipistetiedot (I&hetys)

129291 — Sortokulma ja -nopeus, nopea paivitys (vastaanotto/l&hetys)
129301 — Aika merkille tai merkilta (vastaanotto)

129539 — GNSS DOP:t (vastaanotto/I&hetys)

129540 — GNSS taivaalla ndkyvat GNSS-satelliitit (vastaanotto/I&hetys)
129542 — GNSS pseudokantaman kohinastatistiikka (vastaanotto)
129545 — GNSS RAIM -l&hto (vastaanotto)

129547 — GNSS pseudokantaman virhestatistiikka (vastaanotto)



129550 — GNSS differentiaalikorjausvastaanottimen liitdnta (vastaanotto)
129551 — GNSS differentiaalikorjausvastaanottimen signaali (vastaanotto)
129793 — AIS UTC- ja paivamaararaportti (vastaanotto)

129794 — AIS Class A — staattiset ja matkaan liittyvat tiedot (vastaanotto)
129798 — AIS SAR lima-aluksen sijaintiraportti (vastaanotto)

129801 — AIS osoitettu turva-aiheinen viesti (vastaanotto)

129802 — AIS turva-aiheinen yleisviesti (vastaanotto)

129808 — DSC-kutsun tiedot (vastaanotto)

129809 — AIS class B "CS" — staattinen raportti osa A (vastaanotto)
129810 — AIS class B "CS" — staattinen raportti osa B (vastaanotto)
129811 — AIS yksipaikkainen binaariviesti (vastaanotto/lahetys)

129812 — AIS monipaikkainen binaariviesti (vastaanotto/lahetys)

- 130064 — Reitti- ja reittipistepalvelu — tietokantalista (vastaanotto/lahetys)

130065 — Reitti- ja reittipistepalvelu — reittilista (vastaanotto/lahetys)

130066 — Reitti- ja reittipistepalvelu — reitti-/reittipistelistan maaritteet
(vastaanotto/l&hetys)

130067 — Reitti- ja reittipistepalvelu — reittien/reittipisteiden nimet ja
sijainnit (vastaanotto/lahetys)

130068 — Reitti- ja reittipistepalvelu — reitin/reittipisteen nimi
(vastaanotto/lahetys)

130069 — Reitti- ja reittipistepalvelu — XTE-raja ja navigointimenetelma
(vastaanotto/l&hetys)

130070 — Reitti- ja reittipistepalvelu — reittipisteen huomautus
(vastaanotto/ldahetys)

130072 — Reitti- ja reittipistepalvelu — tietokannan huomautus
(vastaanotto/l&hetys)

+ 130074 — Reitti- ja reittipistepalvelu — reittipistelista — reittipisteen nimi ja

sijainti (vastaanotto/lahetys)
130306 — Tuulitiedot (vastaanotto/ldhetys)
130310 — Ymparistoolosuhteet (vastaanotto/lahetys)

130311 — Ympadristoolosuhteet (vastaanotto)

NMEA 2000 -PGN-tuki

130312 — Lampdtila (vastaanotto)

130313 — Kosteus (vastaanotto)

130314 — Todellinen paine (vastaanotto)

130316 — Lampdtila, laajennettu alue (vastaanotto)
130569 — Viihde — nykyinen tiedostotila (vastaanotto)
130570 — Viihde — kirjastotiedosto (vastaanotto)

130571 — Viihde — kirjastotietoryhma (vastaanotto)

130572 — Viihde — kirjastotiedostohaku (vastaanotto)
130573 — Viihde — tuetut Iahdetiedot (vastaanotto)
130574 — Viihde — tuetut aluetiedot (vastaanotto)

130576 — Pienvenetila (vastaanotto)

130577 — Suuntatieto (vastaanotto/lahetys)

130578 — Aluksen nopeuskomponentit (vastaanotto)
130580 — Viihde — jarjestelman konfiguraation tila (vastaanotto)
130586 — Viihde — alueen konfiguraation tila (vastaanotto)

130582 — Viihde — alueen danenvoimakkuus (vastaanotto)

Raymarine® mahdollistaa laitteen ja jarjestelmainstanssien PGN 60928
-ohjelmoitavuuden, jota voidaan ohjata PGN 126208 -komennoilla, kuten
[NMEA 2000] -standardi edellyttaa.
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