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Johdanto

Vastuuvapausilmoitus

Navico kehittdd tuotteitaan jatkuvasti. Siksi piddtamme oikeuden tehda tuotteeseen milloin
tahansa my&s sellaisia muutoksia, jotka eivat sisédlly tdhdn ohjeeseen. Ota yhteyttd Idhimpadan
jalleenmyyjdadn, jos tarvitset lisdtietoa.

Omistaja on yksin vastuussa laitteen asentamisesta ja kdyttamisestd tavalla, joka ei aiheuta
onnettomuuksia, henkildvahinkoja tai omaisuusvahinkoja. Téman tuotteen kdyttdja on yksin
vastuussa turvallisten veneilykdytdntdjen noudattamisesta.

NAVICO HOLDING AS SEKA SEN TYTARYHTIOT JA SIVULIIKKEET SANOUTUVAT IRTI
KORVAUSVASTUUSTA SILLOIN, KUN TUOTETTA ON KAYTETTY TAVALLA, JOKA SAATTAA
AIHEUTTAA ONNETTOMUUKSIA TAI VAHINKOA TAI RIKKOA LAKIA.

Tassa ohjeessa tuote esitetdan sellaisena kuin se ohjeen tulostushetkelld oli. Navico Holding
AS sekd sen tytaryhtiot ja sivuliikkeet pidattavat oikeuden tehda muutoksia teknisiin tietoihin
ilman erillista ilmoitusta.

Hallitseva kieli

Tama lauseke, kdyttdohjeet ja muut tuotetta koskevat tiedot (dokumentaatio) voidaan
kadntaa toiselle kielelle tai ne on kddnnetty toiselta kielelta (kddnnos). Mikali ristiriitoja
havaitaan dokumentaation eri kddnnosten valilld, dokumentaation englanninkielinen versio
on virallinen versio.

Tekijanoikeudet
Tekijanoikeudet © 2020 Navico Holding AS.

Takuu

Takuukortti toimitetaan erillisend asiakirjana. Jos sinulla on kysyttavad, siirry yksikon tai
jarjestelman tuotesivustoon osoitteeseen

www.simrad-yachting.com

Vaatimustenmukaisuustiedot

Vakuutukset
Asianmukaiset vaatimustenmukaisuusvakuutukset ovat saatavilla sivustossa
www.simrad-yachting.com

Eurooppa
Navico vastaa siita, ettd tuote on seuraavien vaatimusten mukainen:
RED 2014/53/EU -direktiivin CE-vaatimukset

Yhdysvallat
Navico vastaa siita, ettd tuote on seuraavien vaatimusten mukainen:

FCC-s83nndstdn osa 15. Kayttd on kahden seuraavan ehdon alaista: (1) laite ei saa
aiheuttaa haitallisia hairioitd ja (2) laitteen tulee sietdd mitd tahansa hairiditd, myos sellaisia,
jotka voivat haitata toimintaa.

Varoitus: Kdyttdjaa varoitetaan, etta muutokset tai muokkaukset, joita
vaatimustenmukaisuudesta vastaava osapuoli ei ole nimenomaisesti
hyvaksynyt, voivat mitatdida kayttajan oikeuden kdyttaa laitetta.

- Huomautus: Tama laite tuottaa, kdyttdd ja saattaa sateilld radiotaajuusenergiaa. Jos sitd
ei asenneta ja kdytetd ohjeiden mukaisesti, se saattaa aiheuttaa haitallista hairiota
radiolikenteelle. Tietyn laiteasennuksen hdiriottdmyytta ei voi kuitenkaan taata. Jos tdma
laite aiheuttaa haitallista hairiota radio- tai televisiovastaanottoon, joka voidaan havaita
kytkemalld ja katkaisemalla laitteen virta, kdyttdjaa kehotetaan korjaamaan hairi¢ jollakin
tai useilla seuraavista tavoista:
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vastaanottoantennin suuntaaminen uudelleen tai sen paikan vaihtaminen
laitteen ja vastaanottimen vdlisen etdisyyden lisédminen

laitteen ja vastaanottimen kytkeminen eri virtapiireihin

neuvon kysyminen jalleenmyyjalta tai kokeneelta tekniseltd asiantuntijalta

ISED Canada

Tama laite on ISED (Innovation, Science and Economic Development) Canadan
lisenssittomien RSS-standardien mukainen. Kayttd on kahden seuraavan ehdon alaista: (1)
laite ei saa aiheuttaa hdiriditad ja (2) laitteen tulee sietdd mita tahansa hdiridita, myos sellaisia,
jotka voivat haitata sen toimintaa.

Australia ja Uusi-Seelanti
Navico vastaa siita, ettd tuote on seuraavien vaatimusten mukainen:

radioliikenteen (sahkdmagneettisen yhteensopivuuden) standardin (2017) mukaiset
tason 2 laitteet
radioliikenteen (lyhyen kantaman laitteet) standardit 2014.

Internetin kdytto
Jotkin tdman tuotteen ominaisuudet kdyttavat Internet-yhteytta tietojen lataamiseen.

Internetin kdytté mobiiliyhteydelld tai megatavujen maaran mukaan maksettavalla yhteydella
voi edellyttda suuria datamaaria. Palveluntarjoaja saattaa peria maksun tiedonsiirrosta. Jos et
ole varma asiasta, varmista hinnat ja rajoitukset palveluntarjoajalta.

Tavaramerkit

Navico” on Navico Holding AS:n rekisterdity tavaramerkki.
Simrad” on kdytdssa Kongsbergin lisenssilla.

Bluetooth” on Bluetooth SIG, Inc.:n rekisterdity tavaramerkki.
C-Monster” on JL Marine Systems, Inc.:n tavaramerkki.
CZone" on Power Products LLC:n tavaramerkki.

Evinrude® on BRP US, Inc:n rekisterdity tavaramerkki.

FLIR® on FLIRin rekisterdity tavaramerkki.

HDMI® ja HDMI™, HDMI-logo ja High-Definition Multimedia Interface ovat HDMI Licensing
LLC:n tavaramerkkeja tai rekisterdityja tavaramerkkeja Yhdysvalloissa ja muissa maissa.

Mercury” on Mercuryn rekisterdity tavaramerkki.

NMEA® ja NMEA 2000° ovat National Marine Electronics Associationin rekisterdityja
tavaramerkkeja.

Power-Pole” on JL Marine Systems, Inc..n rekisteréity tavaramerkki.

SD™ ja microSD™ ovat SD-3C, LLC:n tavaramerkkeja tai rekisteroityja tavaramerkkeja
Yhdysvalloissa ja muissa maissa.

SmartCraft VesselView” on Mercuryn rekisterdity tavaramerkki.
Suzuki” on Suzukin rekisterdity tavaramerkki.

Yamaha® on Yamahan rekisteroity tavaramerkki.

Navico-tuotteet
Tdssd kdyttoohjeessa viitataan seuraaviin Navico-tuotteisiin:

Broadband Radar™ (laajakaistatutka)
GoFree™ (GoFree)
Halo™-pulssikompressiotutka (Halo-tutka)

Tietoa tasta kayttoohjeesta
Tdssd kayttoohjeessa kdytetyt kuvat saattavat olla hieman erilaisia kuin laitteesi ndytto.
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Tarkeitda huomioita tekstikdytannoista
Lukijan erityishuomiota vaativat tarkedt tekstin kohdat on korostettu seuraavasti:

- Huomautus: kdytetddn kiinnittdmaan lukijan huomio kommenttiin tai muihin tarkeisiin
tietoihin.

Varoitus: kdytetddn varoittamaan henkilostoa mahdollisista
loukkaantumisriskeista tai laite- tai henkildvahingoista seka kertomaan
naiden riskien ehkdisemisesta.

Oppaan kohdeyleiso
Tama kayttdohje on kirjoitettu jarjestelman asentajille.

Oppaassa oletetaan, etté lukijalla on perustiedot vastaavan kaltaisista laitteista seuraavien
seikkojen suhteen:

tehtavat asennustyot
merenkulkuterminologia ja -kdytannot

Kdannetyt kayttoohjeet
Taman kayttdohjeen kddannetyt versiot ovat saatavana seuraavassa osoitteessa:
www.simrad-yachting.com
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Johdanto

Mukana toimitettavat osat

Nayttoyksikkod
Kehyksen reunus
Dokumentaatiopaketti

Aurinkosuoja

m O N @ >

Virtakaapelisarja
Virtajohto
Sulake
Sulakepidin

Fa  U-telinepaketti — 9 tuuman yksikdt
Muovinen U-teline
Telineen nupit
Kiinnitysruuvit
— 4 itsekierteittdvaa kartiopaaruuvia #10x3/4

Fb  U-telinepaketti — 12 tuuman yksikot
- Metallinen U-teline
Telineen suoja
Telineen nupit
Kiinnitysruuvit
- 6 itsekierteittdvad kartiopdaruuvia #14x1"
— 4 kartiopadruuvia M4x12

G  Paneelinasennussarja
Tiiviste
Ruuvikiinnitin
Kiinnitysruuvit
- 9ja 12 tuuman yksikot: 8 itsekierteittavaa kartiopdaruuvia #4x1/2"
- 16 tuuman yksikot: 12 itsekierteittavaa kartiopdaruuvia #4x1/2"

- Huomautus: 16 tuuman yksikdille tarkoitettu U-telinepaketti on myytavana erikseen.

Johdanto | NSS evo3S Asennusohje |



Etuohjaimet

i
5

xe
s

g

|
3
9
&

)

\
5

C
:

J <

O
Q
|

r

A Kosketusndytto

B Sivut/Koti
Painamalla tétd avaat aloitussivun sivun valintaa ja asetusten muokkaamista
varten.

C WheelKey - kdyttdjan madritettavissa oleva ndppdin. Katso "Konfiguroi WheelKey"
sivulla 26.
Oletusarvo, kun jarjestelmdén ei ole liitetty autopilottia:
Lyhyt painallus vaihtaa paneelien valilld jaetun ndkyman tilassa.
Pitkd painallus suurentaa aktiivisena olevan paneelin jaetun ndyton tilassa.

Oletusarvo, kun jarjestelmaan on liitetty autopilotti:
Lyhyt painallus avaa autopilottiohjauksen ja kytkee autopilottitoiminnon
valmiustilaan.
Pitkd painallus vaihtaa paneelien vélilla jaetun ndkyman tilassa.

D Valikko-nappain
Painallus avaa aktiivisen paneelin valikon.

E Kiertonuppi
Suurenna tai selaa valikoita kiertamalla ja avaa valinta painamalla.

F Enter-ndppdin
Valitse vaihtoehto tai tallenna asetukset painamalla.

G Exit-ndppain
Painallus sulkee valintaikkunan, palaa valikossa edelliselle tasolle ja poistaa
kohdistimen paneelista.

H MOB
Enter- ja Exit-ndppdinten painaminen samanaikaisesti luo MOB-merkin aluksen
sijainnin kohdalle.

| Nuolindppaimet
Painallus aktivoi kursorin tai siirtaa sita.
Kaytto valikoissa: selaa valikkoa ja sdatda arvoa.

J Merkintdpainike
- Aseta reittipiste aluksen sijaintiin tai, kohdistimen ollessa aktiivisena,
kohdistimen sijaintiin.
Pitdamalld ndppainta painettuna saat nakyviin Piirto-valintaikkunan, jossa voit
lisdtd uusia tai hallita vanhoja reittipisteitd, reittejd ja jalkia.
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K Virtapainike
-+ Kytke yksikkd ON- tai OFF-tilaan painamalla tata painiketta pitkdan.
Jos ndppainta painetaan kerran, ndyttodn avautuu Jarjestelmaasetukset-
valintaikkuna. Usealla lyhyelld painalluksella voidaan vaihdella oletusarvoisten
himmennystasojen valilla.

L Kortinlukija

Kortinlukija

Muistikortin kayttotavat:
karttatiedot
Ohjelmistopdivitykset
Kayttajatietojen siirto
Kayttdjatietojen tallentaminen
Jarjestelmdn varmuuskopiointi

= Huomautus: Alé lataa, siirra tai kopioi tiedostoja karttakorttiin. Se voi vahingoittaa
karttakortissa olevia karttatietoja.

Kortinlukijan suojakansi on aina suljettava huolellisesti heti kortin asettamisen tai poistamisen
jalkeen veden sisadnpddsyn estamiseksi.
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Liittimet

Liittimet

9" laitteet 12" laitteet
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Ethernet - Ethermnet-verkko

Power - virta, virranhallinta ja ulkoinen halytys
Video - komposiittivideo ja NMEA0183
NMEA 2000 - NMEA 2000 -tiedot
Kaikuluotainkanava CH1
Kaikuluotainkanava CH2

HDMI - HDMI-videoldht®

USB-liitin — hiiri, ndppadimisto tai massamuisti
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Asennus

Yleiset asennusohjeet

Varoitus: Ald asenna laitetta vaaralliseen/syttyvaan ymparistoon.

- Huomautus: Valitse asennuspaikka, jossa yksikko ei altistu teknisten tietojen madrityksia
ylittéville olosuhteille.

Asennuspaikka
Tama tuote tuottaa ldmpda. Tama on otettava huomioon asennuspaikan valinnassa.
Varmista, etta valitsemasi asennuspaikka mahdollistaa seuraavat:

kaapelien reititys, liitannat ja tuki

kannettavien tallennuslaitteiden liitanta ja kayttd

LED-merkkivalojen hyva nakyvyys

helppo pdasy huollettaviin osiin.

Ota huomioon myos seuraavat asiat:

Laitteen ymparilld on vapaata tilaa, mika estaa ylikuumenemisen.
Kiinnityspinnan rakenne ja vahvuus on suhteutettu laitteen painoon.
Kiinnityspinnan varahtely saattaa vaurioittaa laitetta.

Piilossa oleva sahkojohdot voivat vaurioitua reikien poraamisen yhteydessa.

limanvaihto

Riittdmatodn ilmanvaihto ja siitd johtuva yksikdn ylikuumeneminen saattavat heikentda
suorituskykyd ja pienentad kayttoikaa.

Yksikoiden takana on suositeltavaa olla riittava ilmanvaihto etenkin, jos yksikkoa ei ole
asennettu telineeseen.

Varmista, etteivat kaapelit esta ilmavirtausta ja etteivat ilmanvaihtoaukot ole peitettyina.
Esimerkkejd ilmanvaihdosta paremmuusjarjestyksessa:

Ylipaineilma aluksen ilmastointijarjestelmasta.

Ylipaineilma paikallisista tuulettimista (pakollinen tuuletin tulossa, valinnainen tuuletin
l[ahdossa).

Passiivinen ilmavirtaus tuuletusaukoista.

Sahko- ja radiotaajuushairiot
Tama laite on asianmukaisten sahkdmagneettista yhteensopivuutta (EMC) koskevien
saaddsten mukainen. Noudata seuraavia ohjeita, jotta EMC-yhteensopivuus ei vaarannu:

Aluksen moottorissa kdytetddn erillistd akkua.

Laitteen, laitteen kaapeleiden ja radiosignaalia lahettdvien laitteiden tai radiosignaalia
kuljettavien kaapeleiden vdliin jaa vahintdaan 1 m (3 jalkaa).

Laitteen, laitteen kaapeleiden ja SSB-radion valiin jaa vahintdan 2 m (7 jalkaa).
Laitteen, laitteen kaapeleiden ja tutkakeilan véliin jaa yli 2 m (7 jalkaa).

WiFi
Wi-Fi-yhteyden toimivuus on testattava ennen kuin yksikdn asennuspaikasta paatetaan.

Rakenteiden materiaali (terds, alumiini tai hiilikuitu) ja raskaat rakenteet voivat vaikuttaa Wi-Fi-
yhteyden suorituskykyyn.
Seuraavaa ohjeistusta on noudatettava:

Valitse paikka, jossa Wi-Fi-verkkoon liitettyjen laitteiden valillda on suora ndkdyhteys.

Pida Wi-Fi-yksikoiden vélinen etdisyys mahdollisimman lyhyend

Kiinnitd Wi-Fi-yksikko vahintdan 1 metrin (3 jalan) pddhan seuraavista:

- muut Wi-Fi-yhteensopivat tuotteet

- tuotteet, jotka ldhettdvat langattomia signaaleja samalla taajuusalueella
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- laitteet, jotka voivat aiheuttaa hairidita.

Kompassin turvaetaisyys

Yksikkd aiheuttaa séhkdmagneettista hairiotd, joka voi heikentaa ldhelld olevan kompassin
tarkkuutta ja aiheuttaa virheellisia lukemia. Kompassin epatarkkuudet voidaan estaa
asentamalla yksikko riittdvan kauas, jotta hairidt eivat vaikuta kompassin lukemiin. Pienin
kompassin turvaetdisyys kerrotaan kohdassa "Tekniset tiedot" sivulla 43.

GPS
On térkeda testata GPS-laitteen toiminta ennen kuin sen asennuspaikasta paatetaan.

Rakenteiden materiaali (terds, alumiini tai hiilikuitu) ja raskaat rakenteet voivat vaikuttaa GPS:n
suorituskykyyn. Valtd asennuspaikkaa, jossa metalliset esteet peittavat nakyman taivaalle.

Hyvin sijoitettu ulkoinen GPS-moduuli voi parantaa suorituskykya.

A Paras asennuspaikka (kannen ylapuolella)
B Asennuspaikka, jossa suorituskyky on heikentynyt

C Asennuspaikka, jota ei suositella

- Huomautus: Ota sivuttaisliike huomioon, jos kiinnitat GPS-anturin merenpintaan
nahden korkeaan paikkaan. Sivuttais- ja pitkittaiskallistus voivat aiheuttaa vaaria
sijaintitietoja ja vaikuttaa todelliseen suuntaliikkeeseen.

Kosketusnaytto

Laitteen asennuspaikka voi vaikuttaa kosketusndyton suorituskykyyn. Valtd paikkoja, joissa
naytto altistuu:

suoralle auringonvalolle
pitkittyneesti sateelle tai suurille vesiroiskeille.
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U-telinekiinnitys

] Aseta teline haluamaasi kiinnityskohtaan. Varmista, etta valitussa paikassa on
tarpeeksi tilaa telineeseen kiinnitetylle yksikolle ja etta yksikkda voidaan kallistaa.
Molemmilla puolilla on liséksi oltava riittévasti tilaa nuppien kiristamiseen ja
|6ysddmiseen.

2 Merkitse ruuvien kohdat kdyttdmalla telinettd mallina ja poraa ohjausreiat.

3 Kiinnita teline kayttamalla kiinnittimid, jotka sopivat telineen asennusalustan
materiaaliin.

4 Jos kaytat metallista telinettd, asenna sen alaosaan muovisuoja.

Kiinnita yksikko telineeseen nuppien avulla. Kiristd ainoastaan kdsin.

Seuraavassa kuvassa nakyvat ruuvit on tarkoitettu ainoastaan havainnollistamistarkoituksiin.
Kayta kiinnittimid, jotka sopivat telineen asennusalustan materiaaliin.
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Paneeliasennus
Lisatietoa on paneeliasennusohjeiden erillisessa kiinnitysmallissa.

Kehyksen asennus ja poisto

- Huomautus: Kuvassa nakyva yksikkd on vain esimerkki.
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Kytkenta

Liittimet
Eri malleissa on eri liittimet. Katso kdytettdvissa olevat liittimet ja liittimien asettelu kohdasta
"Liittimet" sivulla 10.

Johdotusohjeet
Al3 tee nain:
Al3 tee johtoihin terdvia taitoksia.
Al3 veda johtoja siten, etté vesi padsee virtaamaan liittimiin.
Ala veda datakaapeleita tutkan, ldhettimen tai suurta/korkeaa virtaa johtavien johtojen tai
suurtaajuuksisten merkinantokaapeleiden ldhelta.
Al3 ved johtoja siten, ettd ne hairitsevat mekaanisia jarjestelmia.
Al3 vedi kaapeleita terdvien reunojen yli.

Tee ndin:

Tee kaarteita ja silmukoita.

Kiinnita kaikki johdot johtositeilla.

Juota/purista ja erista kaikki liitdnnat, jos pidennat tai lyhenndt johtoja. Johtojen
pidennyksessa tulee kdyttda sopivia puristusliittimia tai juottamista ja kutistamista. Pida
liitokset mahdollisimman ylhaallad veden sisddnpadsyn minimoimiseksi.

Jata liittimien ymparille tilaa, jotta johdot on helppo kytked ja irrottaa.

Varoitus: Muista katkaista séhkovirta ennen asennuksen aloittamista. Jos
virta on kytkettyna tai se kytketaan kdyttdon asennuksen aikana, tilanne voi
johtaa tulipaloon, sahkoiskuun tai muuhun vakavaan vammaan. Varmista,
etta virtalahteen jannite on yhteensopiva yksikon kanssa.

Varoitus: Positiivinen syottdjohto (punainen) on aina kytkettava (+) DC-
virtaan sulakkeella tai katkaisijalla (mahdollisimman lahella sulakkeen arvoa).

Virta

Virtaliitdntaa kdytetdan virransyottoon, virranhallintaan ja ulkoiseen halytyslahtoon.

Virtaliittimen tiedot

)

OO0

¢

Uy

Yksikdn pistorasia (uros)

Nasta Kaytto ‘
1 DC, negatiivinen
2 Ulkoinen halytys
3 Virranhallinta
4 +12/24V DC

Virtaliitanta
Yksikkdon on suunniteltu virtalahteeksi 12 tai 24 V DC -jdrjestelma.
Se on suojattu vaihtonapaisuudelta seka ali- ja ylijannitteeltd (rajoitetun ajan).
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Positiiviseen syottddn on asennettava sulake tai katkaisija. Katso suositellut sulakkeen arvot
kohdasta "Tekniset tiedot" sivulla 43.

NN

11

Néppain Kaytto

A +12/24V DC Punainen
B DC, negatiivinen Musta
C Sulake

Virranhallinnan liitanta

Virtajohdon keltaisella johdolla voidaan sdadella sita, miten yksikon virta kytketaan ja
katkaistaan.

Virranhallinta virtapainikkeella
Yksikko kytkeytyy toimintaan tai pois toiminnasta, kun sen virtapainiketta painetaan.
Ala kytke keltaista virranhallinnan johtoa. Estd oikosulut teippaamalla tai kutistamalla sen paa.

Virranhallinta virtaldhteen kautta

Yksikkd kytkeytyy toimintaan tai pois toiminnasta ilman virtapainikkeen painamista, kun
virransyotto kytketdan tai katkaistaan.

Liitd keltainen johto punaiseen johtoon sulakkeen jalkeen.

= Huomautus: Yksikkda ei voi sammuttaa virtapainikkeesta, mutta sen voi asettaa
valmiustilaan (ndyton taustavalo sammuu).

A

| —=

Nappadin Kaytto

A Virranhallintajohto, liitetty virtalahteeseen Keltainen

Virranhallinta sytytyksen kautta
Yksikkd kaynnistyy, kun sytytysvirta kytketdan moottoreiden kdynnistamiseksi.

- Huomautus: Moottorin kdynnistysakuilla ja kotiakuilla pitdisi olla yhteinen maadoitus.
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Nappain Kaytto

A Virranhallintajohto Keltainen
B Virtakytkin

Virranhallinta virtavdyldn avulla

Virranhallinnan keltainen johto voi toimia tulona, joka kdynnistaa yksikdn, kun virta on
kytkettyna, tai lahtong, joka kdynnistda muut laitteet, kun yksikkddn on kytketty virta. Se
voidaan maarittdd asennusvaiheessa, ja ndin voidaan hallita nayttojen ja yhteensopivien

laitteiden virransyoton tilaa. Jarjestelman kdyttéonoton aikana yksikkd voidaan madrittaa
virranhallinnan Slave- tai Master-yksikoksi.

14
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Néppain Kaytto

A Virranhallintajohto Keltainen

B Virranhallintavayld ‘

Jos yksikkd on madritetty virranhallinnan Master-yksikoksi ja se kytketddn toimintaan
virtapainikkeesta, se syottaa jannitetta virtavayldan. Ndin sekd muihin virranhallinnan Master-
yksikoihin ettd virranhallinnan Slave-yksikoihin kytkeytyy virta. Jos yksikkd madritetdan
virranhallinnan Slave-yksikoksi, sitd ei voi sammuttaa omasta virtapainikkeestaan, kun
virranhallinnan Master-yksikon virta on kytkettynd. Virtapainikkeen painaminen asettaa
laitteen valmiustilaan. Jos missdan virranhallinnan Master-yksikdssa ei ole virta kytkettyna,
virranhallinnan Slave-yksikot voi kytked toimintaan tai pois toiminnasta kayttdmalld ndiden

omia virtapainikkeita. Tama ei kuitenkaan kytke muita virranhallintavayldan liitettyja yksikoita
toimintaan.
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Ulkoinen halytys

A
| — )

; -_él

Jos sireenin virrankulutus on enemman kuin 1 A, kdyta reletta.

Nappain Kaytto

A Ulkoisen halytyksen 1dhto Sininen
B Sireeni ja rele
C Summeri

NMEA 2000

NMEA 2000 -dataportti mahdollistaa useiden tietojen vastaanottamisen ja jakamisen eri
lahteista.

Liittimen tiedot

7
4

3
Yksikdn pistorasia (uros)

Nastan Kaytto

Suoja / vaippa

NET-S (+12 V DQ)

NET-C (DC negatiivinen)
NET-H

NET-L

i B WN =

NMEA 2000 -verkon suunnittelu ja asennus
NMEA 2000 -verkko koostuu virrallisesta rungosta, josta liitdntékaapelit liittyvat NMEA 2000 -
laitteisiin. Rungon on kuljettava enintddn 6 metrin padssa kaikista liitettavista tuotteista,
tavallisesti keulasta perdan pain.
Seuraavaa ohjeistusta on noudatettava:
Rungon kokonaispituus ei saisi olla yli 100 metrid (328 jalkaa).
Yhden liitdntékaapelin enimmaispituus on 6 metrid. Kaikkien liitdntdkaapelien
yhteenlaskettu enimmaispituus ei saisi olla yli 78 metrid (256 jalkaa).
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Rungon kumpaankin padhdn on asennettava pdatevastus. Padtevastus voi olla
tulppamallinen tai yksikkd, jossa on sisdinen padtevastus.

NMEA 2000 -laite
Liitdntakaapeli
Paatevastus

Virransyottd

m O Nn ©® >

Runko

NMEA 2000 -verkon virransyotto
Verkkoa varten on oltava oma 3 ampeerin sulakkeella suojattu 12 V DC:n virtaldhde.
Pienemmissd jarjestelmissa virran voi kytkea mihin kohtaan runkoa tahansa.

Kytke suuremmat jarjestelmat rungon keskikohtaan verkon jannitteen laskun
tasapainottamiseksi. Tee asennus niin, ettd kuormitus/virrankulutus on yhta suuri virtasolmun
kummallakin puolella.

- Huomautus: 1 LEN (Load Equivalency Number, kuormituskerrointunnus) vastaa 50 mA:n
virrankulutusta.

4 2
LEN || LEN|| LEN

1 1
N|| LEN || LEN|| LEN

o— : 0
(T) (8 LEN) (8 LEN) (T)

= Huomautus: Alé kytke NMEA 2000 -virtajohtoa samaan liitdntdan moottorin
kdynnistysakkujen, autopilottitietokoneen, keulapotkurin tai jonkin muun korkeavirtaisen
laitteen kanssa.

Video IN ja NMEA 0183

Yksikossa on yhdistetty Video IN- ja NMEA 0183 -liitin. Yksikdn takana olevassa liittimessa on
VIDEO-merkinta.

Liittimen tiedot

8

=
3\‘
4
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Yksikdn pistorasia (uros)

Nasta Kaytto ‘

Video 1 maa
Video 1 (+)
Video 2 maa
Video 2 (+)
NMEA 0183 TX_B
NMEA 0183 TX_A
NMEA 0183 RX_A
NMEA 0183 RX_B

O N OGO B A WN =

VIDEO IN- / NMEA 0183 -kaapeli

- Huomautus: Tatd kaapelia (osanumero 000-00129-001) ei toimiteta yksikdn mukana.

Nappain

A Videotulo-/datakaapelin liitin yksikkdon
B Punainen Kameran tulo 1 (RCA-koaksiaaliliitin)

C Vihred Kameran tulo 2 (RCA-koaksiaaliliitin)

D Sininen NMEA 0183 TX_B

E Keltainen NMEA 0183 TX_A

F Vihred NMEA 0183 RX_A

G Oranssi NMEA 0183 RX_B

Videotulo

Yksikkd voidaan liittad komposiittivideoldhteeseen, ja sen ndytdssa voi ndyttaa videokuvaa.

= Huomautus: Kameran kaapelit eivat sisdlly toimitukseen, ja ne pitad valita padtteeseen
sopivaksi — RCA yksikdsséd ja yleensd BNC- tai RCA-liitin kameran pddssa.

- Huomautus: Videokuvaa ei jaeta toisen yksikdn kanssa verkon kautta. Videota on
mahdollista katsella vain videoldhteeseen liitetysta yksikosta.

= Huomautus: Sekd NTSC- ja PAL-muotoja tuetaan.

Videotulon madidiritys
Videotulon méaéritykset tehdadn videopaneelissa. Katso lisatietoja kdyttdohjeesta.

NMEA 0183

Yksikdssd on NMEA 0183 -sarjaliittyms, jossa on seké tulo- ettd |ahtdpuoli. Portti/portit
kayttavat NMEA 0183 (sarja, tasapainotettu) -standardia, ja ne voidaan madrittaa
ohjelmistossa eri siirtonopeuksille (enintddn 38 400 baudia).
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Ldhettimet ja vastaanottimet

Yksikon sarjatuloon (RX) voi littdd vain yhden l3hettimen (Idhtolaite) NMEA 0183 -protokollan
mukaisesti. Yksikdn ldhtéportin (TX) voi kuitenkin liittdd enintddn kolmeen |3hetinlaitteeseen
(vastaanottimeen) vastaanottimen laitteisto-ominaisuuksien mukaan.

Ethernet

Ethernet-portteja voidaan kdyttad tiedonsiirtoon ja kdyttdjan luomien tietojen synkronointiin.
Suosittelemme liittdmaan jérjestelman jokaisen laitteen Ethernet-verkkoon.

Ethernet-verkon madrittdmiseen ei tarvita erityisasetuksia.

Ethernet-liittimen tiedot

@J”/

7
N

1
Yksikdn pistorasia (naaras)

O
O\—
N

«

Nastan Kaytto

Lahetd positiivinen TX+

Lahetd negatiivinen TX-

Vastaanota positiivinen RX+

Vastaanota negatiivinen RX-

i A W N =

Suoja / vaippa

Ethernet-laajennuslaite

Verkkolaitteiden liitdnta voidaan tehda Ethernet-laajennuslaitteen kautta. Haluttu porttien
maara saadaan laajennuslaitteita lisddmalla.
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Kaikuluotainkanava CH1 - sininen liitin
Tuetut toiminnot:

Luotain/CHIRP-luotain

DownScan

= Huomautus: 7-nastainen anturijohto voidaan kytked 9-nastaiseen porttiin 7-
nastaisella/9-nastaisella sovitinkaapelilla. Jos anturissa on siipirattaan nopeusanturi,
veden nopeustiedot eivdt ndy yksikossa.

Liittimen tiedot

Yksikdn pistorasia (naaras)

Nasta Kaytto

Maadoituslanka/maa

Ei kdyteta

i kaytets

Anturi —

Anturi +

i kaytets

Ei kdyteta

Lampotila +

O 00 N & L1 A W N =

Anturin tunnus

Kaikuluotainkanava CH2 - musta liitin
Tuetut toiminnot:

Luotain/CHIRP-luotain

DownScan

SideScan

Active Imaging / Active imaging 3-in-1/ TotalScan / StructureScan.
ForwardScan

- Huomautus: 7-nastainen anturijohto voidaan kytked 9-nastaiseen porttiin 7-
nastaisella/9-nastaisella sovitinkaapelilla. Jos anturissa on siipirattaan nopeusanturi,
veden nopeustiedot eivdt ndy yksikossa.

- Huomautus: Kanava 2 voi hoitaa SideScan-kuvausta Active Imaging-, Active Imaging 3-
in-1-, TotalScan- tai StructureScan HD -anturin avulla.
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Liittimen tiedot
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Yksikdn pistorasia (naaras)

Y
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Nasta Kaytto ‘

Maadoituslanka/maa

Styyrpuuri +

Styyrpuuri -

Anturi —

Anturi +

Paapuuri +

Paapuuri -

Lampotila

O 00 N &1l A W N =

Anturin tunnus

HDMI-lahto

Yksikkd voidaan liittaa ulkoiseen ndyttddn ja ndin toistaa video etdalta. Kuva nakyy ulkoisessa
ndytossa yksikdn natiiviresoluutiossa, joten ulkoisen ndytdn pitdisi tukea samaa resoluutiota
tai pystya skaalaamaan.

= Huomautus: Joissain HDMI TV -ndytoissa voi olla kdytossa yliskannaus, joka kdytdnnossa
rajaa kuvan, jolloin térkeda sisaltda saatetaan menettaa. Katso nayton ohjekirjasta, kuinka
voit poistaa yliskannauksen kdytosta tai sadtaa skaalausta.

HDMI-liittimen tiedot

(—/

Yksikan pistorasia (naaras)

Yksikdssa on HDMI-vakioliittimet (tyyppi A).

HDMI-kaapelin vaatimukset
= Huomautus: Yksikon virta on katkaistava ennen HDMI-kaapelin liittdmista tai irrottamista.

Vaikka HDMI-standardi ei kerro kaapelin enimmaispituutta, signaali voi heikentya pitkissa
kaapeleissa. Kdyta vain Navicon tai muita korkealaatuisia HDMI-sertifioituja kaapeleita.
Kolmansien osapuolten kaapelit tulee testata ennen asennusta. Jos kaapeli on yli 10 metria
pitkd, HDMI-vahvistimen lisdédminen tai HDMI-CAT6-sovittimien asennus voi olla tarpeen.

USB-portti
USB-portteja voi kdyttaa

nappdimiston littdmiseen
hiiren liittdmiseen
liitetyn laitteen lataamiseen. Katso enimmaislahtdteho kohdasta "Tekniset tiedot" sivulla 43.
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tallennusvélineen liittamiseen
kortinlukijan liittdmiseen.

- Huomautus: Jos haluat lukea karttakortteja USB-porttiin litetyn USB-kortinlukijan avulla,
tarvitset MI10-USB-kortinlukijan.

USB-laitteiden on oltava tietokoneen kanssa yhteensopivia peruslaitteistoja.

- Huomautus: USB-kaapelin pituus ei saa olla yli 5 metrid, jos kdytetdan tavallisia
kaapeleita. Pituus voi olla yli 5 metrig, jos kdytetdan aktiivista USB-kaapelia.

USB-liittimen tiedot

i—

Yksikan pistorasia (naaras)

Yksikdssa on USB-vakioliittimet (tyyppi A).
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Jarjestelmaasetukset

Jarjestelman virran kytkeminen ja katkaiseminen
Jérjestelmadn kytketdan virta painamalla virtapainiketta.
Laite sammutetaan painamalla pitkdadn virtapainiketta.

Jos painike vapautetaan, ennen kuin jérjestelma on kokonaan sammunut, virrankatkaisu
peruuntuu.

Yksikdn virran voi katkaista myds Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

- Huomautus: Jos yksikon virtaa hallitaan virranhallinnan johdon kautta, lisatietoa yksikon
virran kytkemisestd ja katkaisemisesta on virranhallinnan johdoista kertovassa kohdassa.

Ensimmainen kaynnistys

Kun yksikko kdynnistetddn ensimmadisen kerran tai asetusten palauttamisen jalkeen, ndyttdéon
avautuu erilaisia valintaikkunoita. Saat maaritettyd olennaisimmat asetukset vastaamalla
valintaikkunan kehotteisiin.

Asetuksia voi maarittaa lisad tai muuttaa Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Jarjestelmaasetusten jarjestys

1 Yleisasetukset — katso kohta "Jdrjestelmdasetukset” sivulla 25.
Madrita yleisasetukset haluamallasi tavalla.
Konfiguroi virranhallinta.

2 Lisaasetukset - katso kohta "Lisdasetukset" sivulla 26.
Ota ominaisuuksia kayttdon tai poista niita kaytosta.
Tarkista lisdasetusten vaihtoehdot ja tee niihin halutessasi muutoksia.

3 Lahteen valinta - katso "Verkkoasetukset" sivulla 37.
Varmista, ettd oikeat ulkoiset tietoldhteet ovat valittuina.

4 Ominaisuuksien asetukset
Voit madrittaa tiettyja ominaisuuksia mydhemmin tdssa luvussa kuvatulla tavalla.

Asetukset-valintaikkuna
Jarjestelmaasetukset madritetadn asetusvalintaikkunassa.

SETTINGS

LF sarjestelm Kieli
ﬁ Toiminnot

Aluksen asetukset...

Taletiknlkn

a Jarjestelmé Kieli Suomi
i Aluksen asetukset...
Y Toiminnot
Tekstikoko Normaali -
& ralvelut Nappainaanet Pois
@ Kartta Aika...
. Satellitit...
@ Kaiku
PIN-koodi >
Tutka
@ Palauta oletukset...
@ Autopilotti Power control
@ Navigointi Lisdtoiminnot...
Mobile app...
BN poittoaine
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Aluksen asetukset
Kaytetddn veneen fyysisten tietojen maarittdmiseen.

Aika
Maérita aika-asetukset sekd aika- ja pdivdmaaramuodot aluksen sijaintiin sopiviksi.

Konfiguroi WheelKey
Voit mdarittad yksikdn etuosan WheelKey-valitsimen toiminnot.

PIN-koodi
Voit estdd jarjestelmdasetusten luvattoman kdytdon maarittdmalla PIN-koodin.

- Huomautus: Tallenna PIN-koodi ja sdilytd sita turvallisessa paikassa.

Kun maaritat salasanasuojauksen, PIN-koodi pitdd antaa aina, kun jokin seuraavista kohdista
valitaan. Kun PIN-koodi on annettu oikein, kaikkia kohteita voidaan kdyttaa ilman, etta PIN-
koodi pitaa antaa uudelleen.

Asetukset, aktivoidaan aloitussivulla tai Jarjestelmanhallinta-valintaikkunassa.

Halytykset, aktivoidaan tyokalupalkissa.

Tallennustila, aktivoidaan tyokalupalkissa.

Kauppa, aktivoidaan tyokalupalkissa.

Virranhallinta-asetukset

Madrittaa yksikon vasteen signaaleihin, joita kdytetadn virranhallinnan johdossa. Katso
"Virranhallinnan liitdntd" sivulla 16.

Tama asetus on voimassa vain, jos virranhallinnassa kdytetaan keltaista johtoa.

Asetetaan Slave-tilaan, jos virranhallintajohto on liitetty suoraan virtaliitdntaan,
virtakytkimeen tai erilliseen kytkimeen. Yksikko pitdisi asettaa Slave-tilaan myds silloin, jos
haluat yksikon toimivan Slave-laitteena, kun se on liitetty virranhallintavaylaan.

Asetetaan Master-tilaan, kun tdman yksikon halutaan kytkevan muut virranhallintavayldan
liitetyt laitteet kdyttdon tai pois kaytosta.

Kun Master-yksikko kytketadn kayttdoon tai pois kaytostd, kaikki samaan virranhallintavaylaan
liitetyt yksikot kytketaan kayttdon tai pois kaytosta.
Slave-yksikkda ei voi sammuttaa, jos Master-yksikdssa on virta.

Jos Master-yksikkoon ei kytketd virtaa, Slave-yksikot voi kytked kayttddn ja pois kaytostd
yksitellen.

Lisdasetukset

Tdssd voidaan madrittaa lisdasetukset ja se, miten jarjestelma ndyttaa erilaisia
kayttoliittymatietoja.

Ominaisuuksien ottaminen kdyttoon ja niiden poistaminen kdytostd
Ominaisuuksien valinnoilla voi ottaa kdyttddn tai poistaa kdytdstd ominaisuuksia, joita
jarjestelma ei ota kdyttdon tai poista kaytdsta automaattisesti.

LISAASETUKSET “

v Reittipisteet

v Laitteisto

+ Kaytesliittyms

Aikaplottaus v Maarittéd, ndytetaanko Aikaplottaus-toiminnot.

Video Maarittad, ndytetadnkd Video-toiminnot.

Tutka v Marittéa, ndytetaanko Tutka-toiminnot.

StructureScan Miirittd, néytetdanks StructureScan-toiminnot.
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SOG veneen nopeutena ja COG suuntana

LISAASETUKSET

Kéytd suuntatietona: COG Midrittad kéytetédnks COG-arvoa tosituulilaskennoissa

- Kayta aluksen nopeutena: S0G Maéritté kiytetianks COG-arvoa aluksen nopeutena tosituulilaskennoissa
Nopeuden decimaalin paikka 1 Madrittia decimaali paikkojen maran nopeus arvoille

Vesilsmpétilan desimaalin paikka 1 Méritta decimaali paikkojen maarén vedenlsmpétila arvoille

SOG:n kdytto veneen nopeutena

Jos veneen nopeutta ei ole saatavilla siipirattaan anturista, voidaan kdyttaa GPS:n antamaa
nopeutta maan suhteen. SOG ndytetdan veneen nopeutena ja sita kdytetaan
tosituulilaskelmissa ja nopeuslokissa.

Kayta suuntatietona: COG

Jos ohjaussuuntatietoja ei ole saatavilla kompassianturista, voidaan kayttdd GPS:n antamia
COG-tietoja. COG-tietoja kaytetaan tosituulilaskelmissa.

- Huomautus: Autopilottia ei voi kdyttdd, kun COG on ohjaussuunnan ldhteend. COG-
tietoja ei voi laskea, kun alus ei liiku.

Toimintojen ja sovellusten aktivointi / aktivoinnin
poistaminen

Voit aktivoida toimintoja ja sovelluksia tai poistaa niiden aktivoinnin kdyttamalla
Jarjestelmaasetukset-toimintoa.

Q. Jirjestelm3 Hallitse ominaisuuksia ja sovelluksia

{( Toiminnot

& Palvelut

Toimintojen ja sovellusten hallinta

Voit hallita ja asentaa/poistaa toimintoja ja sovelluksia. Kun toiminto/sovellus poistetaan,
kuvake poistuu aloitussivulta. Toiminto/sovellus voidaan asentaa uudelleen.

Lisatoiminnon avaaminen

Jotkin lisdtoiminnot ovat myytavissa erikseen. Lisdtoimintoja voi avata antamalla
lisdtoimintojen avauskoodin.

Valitse avattava lisdtoiminto. Noudata annettuja osto-ohjeita ja anna lisdtoiminnon
avauskoodi.

Kun lisdtoiminnon avauskoodi on annettu yksikkddn, kyseista toimintoa voi kayttaa.

- Huomautus: Lisdtoiminnon avaamisvaihtoehto on kdytettavissa ainoastaan silloin, jos
yksikkosi tukee lukittua toimintoa.

Halytykset

SETTINGS

“ * @ Navigointi

E’B Polttoaine
~.

Asetukset...

Halytysaani sallittu v

aljet ja tripit

A lytykset

Asetukset
Luettelo kaikista jarjestelmassa olevista halytysvaihtoehdoista ja niiden nykyisistd asetuksista.
Tastad luettelosta voit ottaa kdyttodn halytysrajat, poistaa ne kdytdsta tai muuttaa niita.
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Halytysaani sallittu
Halytysdani sallittu -asetuksen pitda olla maaritetty, jotta yksikko voi aktivoida summerin, kun
hélytys annetaan.

Sen madritykset myos maarittavat ulkoisen halytyslahdon toiminnan.

Tutkan asennus

Tutkajarjestelma vaatii tutka-antennin mukaiset asetukset, jotta eri kokoonpanojen muuttujat
voidaan huomioida saaddissa.

- Huomautus: Valittavissa olevat asennusasetukset vaihtelevat tutkan tyypin ja mallin

mukaan.
'a' Jarjestelma
A|Uevmpyrat TUTKAN ASENNUS “
Y > G
Aluemerkit
Tutkan tila...
© Tutka Kompassi
. Saada antennin korkeus...
@ Navigointi Suuntaviiva
Saéda aluekorjaus...
Ei] Polttoaine Aseta suuntiman kohdistus...
Tietopalkki
Jaljet ja tripit Sivukeilarajoitus...
MARPA )
a SALS...
S Halytykset Asennus... Aseta paikallinen hairignpoisto...
j Yksikot Resetoi tutka tehdasasetuksile...
o
Tutkaldhde

Jos jdrjestelmassa on enemman kuin yksi tutka-anturi, madritettavan laitteen voi valita tastad
valikosta.

- Huomautus: Tutkat, jotka tukevat kahden tutkan kayttda, nakyvat kaksi kertaa
|ahdeluettelossa A- ja B-paatteilla.

Tutkan tila

Nayttdd antennin tiedot ja antennin ominaisuudet. Kdytetddn Idhinnd tiedonantoon ja
vianmadritykseen.

Antennin korkeuden sadtaminen

Méérita tutka-antennin korkeus suhteessa veden pintaan. Tutka laskee tdman arvon avulla
oikeat STC-asetukset.

Valitse antennin pituus
Valitse oikea antennin pituus.

Alueen poikkeaman asettaminen

Tutkapyyhkdisyn pitdisi kdynnistya aluksessa (tutka-alue nolla). Saatat joutua sadtamaan tutka-
alueen poikkeamaa tatd varten. Jos tdma on asetettu vadrin, pyyhkaisyn keskiosassa saattaa
nakya suuri tumma ympyrd. Saatat huomata, ettd suorat rantavallit tai laiturit ndyttavat
kaarevilta tai sakaramaisilta. Alusta lahelld olevat kohteet saattavat ndyttaa sisddnvedetyilta tai
ulostyonnetyilta.

Aseta alueen poikkeama alla kuvatun mukaisesti, kun alus on noin 45-90 metrin (50-100
jaardin) pddssa suoraseindisestd laiturista tai vastaavasta rakennelmasta, joka tuottaa suoran
kaiun naytolle.

1 Aluksen sijainti suhteessa laituriin.

2 S33dd alueen poikkeamaa siten, etta laiturin kaikukuva nakyy suorana viivana
naytossa.
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Suuntiman kohdistuksen asettaminen

Tarkoitus on kohdistaa suuntiman merkki ndytossa aluksen keskilinjaan. Tdma kompensoi
antennin asennuksessa mahdollisesti sattuneet lievat poikkeamat.

Korjaamaton poikkeama tekee kohteenseurannasta epdvarmaa ja saattaa aiheuttaa
mahdollisten navigointivaarojen vaarallisia vaarintulkintoja.

Epdtarkkuudet nékyvat selvasti MARPAa tai kartan tietokerroksia kaytettaessa.

1  Suuntaa alus kohti paikallaan pysyvaa erilliskohdetta tai pitkdn kantaman AlSia siten,
ettd AlS-kuvake vastaa tutkan kaikua.

2 S33dd suuntiman karkeaa ja tarkkaa kohdistusta niin, ettd keulaviiva koskettaa valitun
kohteen reunaa.

Sivukeilarajoitus

Toisinaan tutkassa saattaa nakya virheellisid kohteita suurten laivojen, konttisatamien tai
muiden isokokoisten kohteiden lahelld. Tdma johtuu siitd, ettd tutka-antenni ei voi keskittaa
koko ldhetysenergiaansa yksittdiseen keilaan, vaan pieni maara energiaa heijastuu toiseen
suuntaan. Tatd energiaa kutsutaan sivukeilaenergiaksi, ja sitd esiintyy kaikissa
tutkajarjestelmissa. Sivukeilaheijastukset nakyvat usein kaarina.

= Huomautus: Ala muuta titd asetusta, ellet ole kokenut tutkan kayttdja. Satamissa saattaa
esiintyd kohteiden havikkid, jos tata asetusta ei madritetd oikein.

Kun tutka on kiinnitetty Idhelle metallisia esineitd, sivukeilaenergia lisdantyy, koska keilan
keskitys heikkenee. Sivukeilaheijastuksia voidaan véhentaa kayttamalla Sivukeilarajoitus-
toimintoa.

Oletusasetuksena on Automaattinen, ja yleensa sita ei tarvitse muuttaa. Jos tutkan ympadrilld
kuitenkin esiintyy paljon metallihdiriéitd, sivukeilarajoitusta saattaa olla tarpeen lisata.

Sivukeilarajoituksen arvon sdataminen:

1. Aseta tutkan kantamaksi 1/2-1 nm ja sivukeilarajoituksen asetukseksi Automaattinen.

2. Ohjaa alus paikkaan, jossa sivukeilaheijastukset ovat todennakoisia. Yleensa tallaisia
paikkoja on esimerkiksi suurten laivojen, konttisatamien tai metallisten siltojen
|aheisyydessa.

3. Kiertele alueella, kunnes 16ydat paikan, jossa sivukeilaheijastuksia esiintyy eniten.

4. Vaihda automaattinen sivukeilarajoitus pois padlta ja sadda sitten sivukeilarajoituksen
asetusta vain sen verran, etta sivukeilaheijastuksia ei ndy. Tutkaa kannattaa tarkkailla 5-10
pyyhkdisyn ajan ja varmistaa, etta sivukeilat on poistettu.

5. Kiertele aluetta uudelleen ja mukauta saatojd, jos sivukeilat toistuvat.

Sektorivaimennus

Tutka on asennettu ldhelle mastoa tai muuta rakennetta, joka saattaa aiheuttaa heijastuksia
tai hairioita tutkakuvaan. Sektorivaimennustoiminnon avulla tutkaa voidaan estaa
l&hettdmasta signaaleja enintdan neljaan sektoriin kuvassa.

- Huomautus: Sektorit on maaritetty suhteessa tutkan keulalinjaan. Sektorin suuntima
mitataan sektorin keskilinjaan.

- Huomautus: Sektorien vaimennusta tulee kdyttda varovasti, jotta tutkan hyodyllisyys
oikeiden ja mahdollisesti vaarallisten kohteiden tunnistamisessa ei laske.
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Tutkan pddndytto Tutkan tietokerros kartalla

Sadda avoantennin pysdytyskohta

Pysaytyskohta on antennin lopullinen lepopiste suhteessa tutkan keulaviivaan, kun tutka on
asetetaan valmiustilaan. Antenni lakkaa pyorimasta halutulla viiveelld.

Paikallisen hdirion poiston asettaminen

Joistakin aluksen laitteista tuleva hairio saattaa hairita laajakaistatutkaa. Hairio saattaa ilmeta
esimerkiksi ndytolla nakyvana suurena kohteena, jonka suhteellinen suuntima sailyy samana,
vaikka alus muuttaa suuntaa.

Halo-valo
Saataa Halo-tutkan sinisen korostusvalon tasoja. Korostusvaloa voi saatda vain, kun tutka on
valmiustilassa.

- Huomautus: Sinisen korostusvalon kdyttd voi olla kielletty joillakin alueilla. Tarkista
paikalliset sdddodkset, ennen kuin sytytat sinisen valon.

Saito
Automaattisdatd toimii hyvin useimmissa kokoonpanoissa. Manuaalista sadtda kaytetaan, jos
automaattisdddon tulosta on saddettdva.

Resetoi tutka tehdasasetuksille

Poistaa kaikki valitun tutkalahteen kayttdjan ja asentajan asetukset ja palauttaa
tehdasasetukset.

- Huomautus: Kayta tata asetusta harkiten. Merkitse ensin nykyiset asetukset muistiin,
erityisesti tutkan kayttdjan asettamat, jos tutka on jo ollut kdytossa.

Kaikuluotainasetukset

p % |

a. Jirjestelma Sisainen kaiku CH1 v
ﬁ o Sisainen kaiku CH2

Jaettu kaikuluotain
& Palvelut Verkkoluotaimen tila Menillide 5
@ Kartta Naytd kaikuluotaintallenne...

Structure kélikorjaus... 0.0m

Asennus...

Palauta kaiun oletusasetukset...
@ Autopilotti Kaytd verkon syvyys ja limpétilatietoja Estetty -

Sisdisen kaikuluotaimen CH1 ja CH2
Kun asetus on valittuna, sisdisen kaikuluotaimen kanava on valittavissa kaikuluotainruudussa.

Kun asetus ei ole valittuna, se poistaa sisdisen kaikuluotaimen kanavan kdytosta yksikdssa. Se
ei ole valittavana kaikuluotainlahteend verkon minkdén yksikdn kohdalla. Poista tdma valinta
kdytosta kanavilla, joihin ei ole liitetty kaikuanturia.
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Verkkoluotain

Valitsemalla tdman voit jakaa tdman yksikon anturit muiden samaan Ethernet-verkkoon
liitettyjen yksikoiden kanssa. Lisdksi asetuksen on oltava valittuna, jotta voit havaita muut
saman verkon kdytettavissa olevat kaikuluotainlaitteet.

Kun asetus ei ole valittuna, tdhan yksikkoon liitettyja antureita ei voi jakaa muiden samaan
verkkoon liitettyjen yksikkdjen kanssa. Talloin yksikkd ei mydskadn voi havaita muita verkkoon
liitettyjd lahteitd, joissa tdmd ominaisuus on kaytdssa.

Verkkoluotaintila

Verkkoluotaintilan asetuksella valitaan, voiko kerralla valita vain yhden kaikuluotainldhteen vai
useita lahteita.

- Huomautus: Yksittdinen lahde on automaattisesti valittuna, jos verkkoon on liitetty
vanhempia kaikuluotaimia. Tata asetusta ei voi muuttaa, jos verkkoon on liitetty
vanhempia kaikuluotaimia. Usean l&hteen tila tulee valita, jos verkkoon ei ole liitetty
vanhoja kaikuluotaimia.

- Huomautus: Kun tila vaihdetaan usean ldhteen tilaksi, odota 30 sekuntia ja katkaise
sitten virta kaikista lahteistd. Odota 1 minuutti ja kdynnista sitten kaikki liitettynd olevat
lahteet uudelleen.

Structure-kolikorjaus

Kaikki anturit mittaavat veden syvyyden anturista pohjaan. Tdman vuoksi veden
syvyyslukemissa ei huomioida anturin ja veneen alimman kohdan valista etdisyyttd vedessa
tai anturin ja veden pinnan vdlista etdisyytta.

Voit ndyttaa syvyyden aluksen alimmasta kohdasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhté
suureksi kuin kaikuanturin ja aluksen alimman kohdan vélinen pystysuora etdisyys A
(negatiivinen arvo).

Voit ndyttda syvyyden veden pinnasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhta suureksi kuin
kaikuanturin ja veden pinnan valinen pystysuora etdisyys B (positiivinen arvo).

Syvyys anturin alla -poikkeaman arvoksi asetetaan 0.

Kayta verkon syvyys- ja lampétilatietoja
Valitsee verkkoldhteen, josta syvyys- ja lampdtilatiedot jaetaan NMEA 2000 -verkossa.

Asennus
Tassa valintaikkunassa voit maarittaa kdytettavissa olevat lahteet.
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KAIKU ASENNUS “

Lahde

Tamé laite CH1
Lahteen nimi

Etsi syvyys
Rajoittamaton
Syvyyskorjaus (m)
0.0

Vesinopeuden kalibrointi (%)
100

Vesinopeuden keskiarvo
1s

Veden lampétila...

Anturityyppi
Tallenna Peruuta

Ldhde
Valitsemalla tdman vaihtoehdon voit ndyttaa luettelon madrityksessa kdytdssa olevista

ldhteistd. Muut valintaikkunassa tekemasi asetukset koskevat valittua ldhdetta.

Léhteen nimi
Tassa voit antaa valitulle anturille kuvaavan nimen.

Etsi syvyys

Kohinan vuoksi kaikuluotain saattaa etsia eparealistisissa syvyyksissa. Kun hakusyvyys
maaritetddn manuaalisesti, jarjestelma ndyttaa objekteilta saadut kaiut maaritetylld
syvyysalueella.

Syvyyskorjaus

Kaikki anturit mittaavat veden syvyyden anturista pohjaan. Taman vuoksi veden
syvyyslukemissa ei huomioida anturin ja veneen alimman kohdan valista etdisyyttd vedessa
tai anturin ja veden pinnan valista etdisyytta.

Voit ndyttda syvyyden aluksen alimmasta kohdasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhta
suureksi kuin kaikuanturin ja aluksen alimman kohdan vdlinen pystysuora etdisyys A
(negatiivinen arvo).

Voit ndyttda syvyyden veden pinnasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhta suureksi kuin
kaikuanturin ja veden pinnan valinen pystysuora etdisyys B (positiivinen arvo).

Syvyys anturin alla -poikkeaman arvoksi asetetaan 0.

Vesinopeuden kalibrointi

Vesinopeuden kalibroinnilla séddetdan siipirattaan nopeusarvo vastaamaan veneen todellista
nopeutta veden ldpi. Todellinen nopeus voidaan maarittdd GPS:n antamasta maanopeudesta
(SOG) tai ajoittamalla vene tunnetulla etdisyydelld. Vesinopeuden kalibrointi tulee tehda
tyynissa olosuhteissa, joissa on mahdollisimman vahan tuulta ja virtausta.

Suurenna arvoa 100 %:n yli, jos siipiratas on lukeman alapuolella, ja pienennd arvoa, jos se on
lukeman yldpuolella. Jos esimerkiksi keskimadrdinen vesinopeus on 8,5 solmua (9,8 mph) ja
SOG ndyttdd 10 solmua (11,5 mph), kalibrointiarvoa pitdd suurentaa 117 %. Voit laskea sdadon

jakamalla SOG:n siipirattaan nopeudella ja kertomalla tuotteen sadalla.

Kalibrointialue: 50-200 %. Oletusarvona on 100 %.
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Vesinopeuden keskiarvo

Laskee vesinopeuden keskiarvon mittaamalla nopeuden valitulla aikavélilla. Vesinopeuden
valit ovat 0-30 sekuntia. Jos esimerkiksi valitset viisi sekuntia, ndytetty vesinopeus perustuu
viiden sekunnin mittaisen otoksen keskiarvoon.

Kalibrointialue: 1-30 sekuntia. Oletusarvona on yksi sekunti.

Veden Iimpétilan kalibrointi
Lampatilan kalibroinnin avulla sdddetdan kaikuanturin veden lampétila-arvoa. Kalibrointia
voidaan tarvita korjaamaan mitatun ldampaétilan paikallisia vaikutuksia.

Kalibrointialue: =9,9..49,9°. Oletusarvo on 0°.

- Huomautus: Veden ldampdtilan kalibrointi tulee nakyviin vain, jos anturi voi mitata
lampdtiloja.

Anturityyppi

- Huomautus: Jos anturi tukee anturin tunnusta (XID), anturin tyyppi asetetaan
automaattisesti, eikd se ole kayttajan valittavissa.

Anturin tyypin avulla valitaan luotainmoduuliin yhdistetty anturimalli. Valittu anturi maarittaa,
mita taajuuksia kayttaja voi valita luotaimen kaytdn aikana. Joissakin antureissa, joissa on
sisdiset lampotilananturit, lampatilalukema voi olla epétarkka tai se ei ole saatavilla, jos vaara
anturi on valittuna. Anturin lampdtila-antureissa on kaksi impedanssia: 5k ja 10k. Jos samalle
anturimallille on annettu molemmat vaihtoehdot, maaritd impedanssi anturin mukana
toimitettujen dokumenttien mukaan.

Palauta kaikuluotaimen oletusasetukset
Palauttaa kaikuluotaimen tehdasasetukset.

ForwardScanin asennus
Kaytettavissa, kun ForwardScan-anturi on liitetty.
Madrityksista on tietoa kdyttoohjeessa.

Autopilotin asetukset

Autopilotin asetukset riippuvat siitd, mikd autopilottitietokone jarjestelmaan on yhdistetty.
Jos jarjestelmaan on yhdistetty useampi kuin yksi autopilotti, Autopilotin asetukset -
valintaikkuna ndyttad aktiivisen autopilotin asetukset.
Autopilotin asetukset voidaan jakaa kayttajan tekemiin ja autopilotin asennuksen ja
kdyttodnoton aikana tehtaviin asetuksiin.
Kayttdjdasetuksia voidaan muuttaa toimintaolosuhteiden tai kdyttdjan mieltymysten
mukaisesti.
Asennusasetukset on madritetty autopilottijarjestelman kdyttdonotossa. Naihin asetuksiin
ei myohemmin pida tehdd muutoksia.

Seuraavissa osioissa kerrotaan kunkin autopilotin tietokoneen asennusasetuksista.
Kayttajdasetukset 10ytyvat kdyttdoppaasta.

NAC-1 - mallikohtaiset asennusasetukset

SETTINGS
@ Tutka Karttakompassi pilota -

“ ’ @ Kayttgonotto...
Autopilotti
Ohjausvaste '

() Nayigointi

Kdyttoonotto
Kaytetddn veneen ohjauksen kalibrointiin (kaapeliohjattava tai hydraulinen ohjaus) NAC-1:n
kanssa.
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= Huomautus: Autopilotin kdyttddnotto on suoritettava ennen ensimmaista kayttokertaa
seka aina kun sen oletusasetukset on palautettu.

Kaapeliohjattavien laitteiden kalibrointi

- Huomautus: Jotta kalibroinnin voi suorittaa, perasinldhteen asetuksena on oltava
perasinanturi.

Aloita kalibrointi valitsemalla perdsinanturin kalibrointivaihtoehto ja noudata nayton ohjeita.

= Huomautus: Varmista keskittdessasi moottoria kalibroinnin aikana, ettd moottori on
visuaalisesti keskelld, kun ikkunassa nakyva arvo on 0. Jos néin ei ole, keskitd moottori
silmamaardisesti ennen kuin kohdistat fyysisen sijainnin valintaikkunan arvoon
painamalla OK-painiketta.

Kun kalibrointi on valmis, vahvista kalibrointi valitsemalla perdsimen testi.
Jos kalibrointi ei lapaise perdsimen testausta:
varmista, ettd moottori liikkkuu
varmista, ettd perasinanturin lukema liilkkuu moottorin kierron mukaan
tarkista NAC-1-aseman kaapeli
varmista, ettd moottoria saa liikutettua kdsin sujuvasti joka suuntaan
tarkista mahdolliset muut mekaaniset ongelmat
tarkista johtoliitdnnat
suorita perasimen kalibrointi uudelleen.

Hydraulijarjestelman kalibrointi
Hydraulisella ohjauksella varustetuissa aluksissa kdytetaan perasimen virtuaalianturin (VRF)
kalibrointia silloin, kun perdsinanturia ei ole kaytettdvissa.

- Huomautus: Perdsinldhteen on oltava VRF-tilassa, jotta tdmdan kalibroinnin voi suorittaa.
Aloita kalibrointi valitsemalla VRF-kalibrointivaihtoehto ja noudata ndytdn ohjeita.

- Huomautus: Kun autopilotti yrittdd kadntda moottoria kalibroinnin aikana, varmista, etta
moottorin liikkeet ovat huomattavissa ja ettd moottori kdantyy oikeaan suuntaan, ennen
kuin valitset ikkunassa Kylla. Jos valitaan Ei, NAC-1 kddntdd suunnan ja lisdd tehoa
seuraavalla kerralla, kun se kddntdd moottoria kalibroinnin aikana.

- Huomautus: Ei pitdd mahdollisesti valita muutaman kerran, jotta pumpun teho riittaa
varmasti kddntdmaan moottoria suurilla nopeuksilla.

Ohjausvaste

Kaytetadn ohjausherkkyyden lisddmiseen tai véhentdmiseen. Matala vastetaso vahentaa
perdsimen toimintaa ja saa aikaan 16ysemman ohjauksen. Korkea vastetaso lisda perdsimen
toimintaa ja saa aikaan tiukemman ohjauksen. Liian korkea vastetaso saa veneen tekemaan S-
kadannoksia.

NAC-2/NAC-3 - mallikohtaiset asennusasetukset

Lisatietoa NAC-2:n tai NAC-3:n maarityksesta ja kayttddnotosta on autopilotin mukana
tulleessa kayttdonoton oppaassa.

AC70/AC80 - mallikohtaiset asennusasetukset
AC70-/AC80-mallin tietokoneiden monitoimindytdssa ei ole erityisid asennusasetuksia.

- Huomautus: Monitoimindyttdd ei voi kayttdd AP70/AP80-jdrjestelmdn madrittdmisessa
tai kdyttdonotossa. Lue lisad autopilottijarjestelman mukana toimitetuista asiakirjoista.

Polttoaineasetukset

Polttoainetoiminto seuraa aluksen polttoaineen kulutusta. Yhteenlasketut tiedot ilmaisevat
matkan ja kauden polttoaineen kulutuksen. Tietojen perusteella lasketaan polttoainetalous,
joka nakyy laitesivuilla ja tietopalkissa.

Jotta toimintoa voidaan kayttdd, aluksessa on oltava Navicon polttoaineen virtausanturi tai

NMEA 2000 -moottorin sovitinkaapeli/vayla ja Navicon polttoainetietojen tallennusvaline.
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Navicon polttoaineen virtausanturi ei edellytd erillisen polttoainetietojen tallennusvalineen
kayttda. Tarkista moottorin valmistajalta tai jalleenmyyjéltd, onko moottorissa tietojen
|ahetystoimintoa ja mika sovitin on saatavilla NMEA 2000 -kytkentdd varten.

Kun fyysinen yhteys on muodostettu, varmista, ettd lahde on valittuna. Useat polttoaineen
virtausantureita tai polttoainetietojen tallennusvalineitd kayttavat moottorit edellyttdvat
moottorin sijainnin maarittdmista laiteluettelossa. Yleisia ldhteen valintaan liittyvia tietoja on
kohdassa "Verkkoasetukset" sivulla 37.

SETTINGS

“ ’ @ Navigointi Polttoainetta kulutettu

Tankkaus...
E‘B Polttoaine
Etsi tankkauspiste...

~

Bt ) (e Aluksen asetukset...

Aluksen asetusten maarittaminen

Vessel Setup (Aluksen asetusten madritys) -valintaikkunassa valitaan moottoreiden lukumaars,
polttosailididen lukumaara ja aluksen kaikkien polttoainesdilididen polttoaineen
kokonaismaara.

ALUKSEN ASETUKSET
Polttoainetta jaljelld
Polttoainetta kulutettu
Moottorien lukumdara
1
Polttoainetankkien maara
1

Aluksen polttoainekapasiteetti (gal)
0

Nimellinen polttoaineenkulutus (mi/gal)
460312

Tallenna Peruuta

Polttoainetta jdljelld -mittaus

Polttoainetta jaljelld -mittaus voidaan madrittdd moottorien kdyttamasta polttoaineen
maarasta tai polttoainesailion tason antureista. Nimellinen polttoaineen kulutus vaaditaan,
jotta polttoainetaloudellisuuden mittarin asteikko voidaan maarittaa. Tama arvo madritetaan
ajan mittaan kertyvastd kokemuksesta. Vaihtoehtoisesti veneen valmistaja tai suunnittelija
saattaa pystya arvioimaan arvon.

- Huomautus: Matkalla polttoainetason antureista tehty Polttoainetta jaljelld -mittaus voi
olla epéatarkka aluksen liikkumisen vuoksi.

- Huomautus: Nimellisen polttoaineenkulutuksen asetuksen maarityksessa pitaisi ottaa
huomioon aluksen tyypillinen kuorma. Esimerkiksi taynna olevat polttoaine- ja vesisailiot,
satamaveneet, tarvikkeet jne.

Polttoaineen virtauksen maarittaminen

Kun moottoreiden lukumaara on madritetty, maaritd, mika polttoaineen virtausanturi on
yhdistetty mihinkin moottoriin. Siirry Network (Verkko) -sivun Device list (Laiteluettelo) -
luettelosta vuorotellen kunkin anturin Device Configuration (Laitemadritys) -valintaikkunaan
ja maarita Location (Sijainti) vastaamaan moottoria, johon laite on yhdistetty.

Unconfigure (Poista madritys) — palauttaa laitteen oletusasetukset ja poistaa kaikki
kéyttdjdasetukset.

Reset Fuel Flow (Palauta polttoaineen virtaus) — palauttaa vain Fuel K-Value (Polttoaineen K-
arvo) -asetuksen, jos se on madritetty Calibrate (Kalibroi) -kohdassa. Vain Navico-laitteiden
asetukset voidaan palauttaa.
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LAITELUETTELO u
EP-10: Fuel Flow (PAAP) 3766245955646228644
RO ep_10: L FLo - DEVICE INFoRMATION “
NR9
Laite: EP-10: Fuel Flow
RO Nimi:
NRS| Valmistaja: Lowrance
NRO Ohjelmistoversio: 1.2.0 GO395D
Malli: 1.0.0
RF25 Osoite: 48
Sarjanumero: 3766245955646228644
Instanssi: 0
. Tila: [o]'¢
EP-10: FUEL FLOW - LAITTEEN KONFIGUROINTI “
Laite EP-10: Fuel Flow
Sijainti PAAP -
Lisdasetukset PAAP
Instanssi STBD Poista konfigurointi
Tuntematon Nollaa polttoainevirtaus.

Kalibrointi

Kalibrointia voidaan tarvita, jotta mitattu virtaus ja todellinen polttoaineen virtaus saadaan
vastaamaan toisiaan. Kalibrointi kdynnistetdan Refuel (Uudelleentankkaus) -valintaikkunasta.
Kalibrointi voidaan suorittaa vain Navicon polttoaineen virtausanturilla.

1. Aloita taydelld polttoainesdiliolla ja kdytd moottoria tavalliseen tapaan.

2. Kun polttoainetta on kulunut vahintdan useita litroja (muutama gallona), sdilio tulee
tayttaa uudelleen. Valitse sitten Set to full (Madrita taydeksi) -asetus.

3. Valitse Calibrate (Kalibroi) -asetus.

4. Maaritd Actual amount used (Todellinen kulutusmaard) -arvo sailioon lisatyn
polttoainemadran mukaan.

5. Tallenna asetukset valitsemalla OK. Fuel K-Value (Polttoaineen K-arvo) -kohdassa tulisi nyt
nakya uusi arvo.

= Huomautus: \Voit kalibroida useita moottoreita toistamalla edelliset vaiheet kullekin
moottorille. Voit myods kayttad kaikkia moottoreita samanaikaisesti ja jakaa Kulutettu
maard -arvon moottoreiden lukumaaralld. Tassa on oletuksena kaikkien moottoreiden
kohtuullisen tasainen polttoaineen kulutus.

- Huomautus: Calibrate (Kalibroi) -asetus on kdytettavissa vain, kun Set to full (Maarita
tdydeksi) on valittuna ja polttoaineen virtaus on yhdistetty ja maaritetty ldhteeksi.

= Huomautus: Polttoaineantureilla voidaan mitata enintdan 8:aa moottoria.

Polttoainetaso
Kaikkien polttoainesdilididen jdljelld oleva polttoainemdadrd voidaan mitata sopivaan

polttoainesdilion pinnankorkeusanturiin yhdistetyn Navico-nestetasoanturin avulla. Sdilididen

madrd on madritettdva polttoaineasetussivun Vessel Setup (Aluksen asetusten maaritys) -
valintaikkunassa, jotta nestetasoanturit voidaan madrittaa sailioille erikseen.

Valitse Network (Verkko) -sivulla Device list (Laiteluettelo) ja tarkista kunkin anturin Device
Configuration (Laitemaadritys) -valintaikkuna. Maarita sitten sdilion sijainti, polttoainetyyppi ja
sdilion koko.

Jos haluat maarittda nestetasoanturin tiedot laitepalkkiin tai laitesivun mittariin, katso
lisdtietoja kayttdohjeesta.

- Huomautus: Nestetasoantureiden kanssa voidaan kayttaa enintadn viitta sailiota.

- Huomautus: Yhteensopivan moottorin vaylan ldhettdmat sdilidtiedot voidaan myos
tuoda ndkyviin, mutta kyseisen tietoldhteen sdiliota ei voi kuitenkaan maarittaa tassa
yksikossa.
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Langattomien toimintojen asetukset
Tassd kohdassa maaritetdaan langattomien toimintojen asetukset.

Lisdtietoja langattomien toimintojen asetusten madrittdmisestd ja yhteyksista on
kdyttoohjeessa.

Info
Eﬁ Polttoaine Laitteen nimi
KEy-»> ljet ja tripit Lehteet...
Laitelista
A Halytykset
h Vianmaaritys
f Yksikot Komentosillan konfigurointi
() Langaton SimNet-ryhmét...
Suodatus...
ﬁ Verkko
Kalibrointi 4
Qs Sirius-tila
WA Simulaattori NMEA2000 4

Laitteen nimi

Nimi kannattaa maarittad jarjestelmissa, joissa on useampi kuin yksi samantyyppinen ja -
kokoinen laite.

Lahteet
Tietoldhteet toimittavat jarjestelmaan reaaliaikaisia tietoja.

Jos laite on yhdistetty useampaan kuin yhteen samoja tietoja toimittavaan lahteeseen,
kayttdjd voi valita ensisijaisen Idhteen. Varmista ennen lahteen valinnan aloittamista, etta
kaikki ulkoiset laitteet ja verkot on yhdistetty ja niihin on kytketty virta.

“ * SETTINGS
o Navigointi Automaattinen valinta

Info

Perdsinanturi

. . >
Hﬂ Polttoaine Laitteen nimi Kompassi
N Lihteet Navigointi >
-
< Jaljet ja tripit . >
Laitelista Siainti
A isiytykset PO Suhteellinen tuuli ~ »
= Wy Nayton maarittaminen
i »
& Visikit Vianmiritys Tosituuli
Veneen nopeus >
) Langaton Komentosillan konfiguroi P
° SimNet-ryhmat Meren limpétila 3
s Verkko Suodatus Matkaloki »
»
mad Alukset Kalibrointi Syys
»
»

- Simulaattori Sirius-tila

Automaattinen valinta

Automaattinen valinta etsii kaikki laitteeseen yhdistetyt |ahteet. Jos kullekin tietotyypille on
saatavilla useampi kuin yksi ldhde, valinta tehddén siséisen prioriteettiluettelon mukaan. Tama
vaihtoehto soveltuu useimpiin asennuksiin.

Manuaalinen Idhteen valinta
Manuaalista valintaa tarvitaan yleensd vain, kun samoille tiedoille on useampi kuin yksi lahde
ja automaattisesti valittua lahdettd ei haluta kéyttaa.

Automaattinen valinta I

Kompassi Ryhmd Simrad

Navigointi Lisatoiminnot...

NR9 ev3 iGPS NSS [Tam laite]

Suhteellinen tuuli GS25 Simrad [100044#]
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Ryhmqdin Idhteen valinta

Yksikkd voi kayttda samoja tietoldhteitd, joita kaikki muut verkon tuotteet kdyttédvat, tai
vaihtoehtoisesti se voi kdyttaa tietolahdettd muista yksikdista riippumatta.

Jos yksikkd on osa ldhderyhmaa, kaikki ldhteen valinnan muutokset vaikuttavat kaikkiin
samaan ryhmaan kuuluviin yksikdihin.

- Huomautus: Jotta ryhmavalinta voidaan ottaa kayttoon, yksikon asetuksena pitad olla
Simrad-ryhma.

Laitteet, joilla ei ole valittua ryhmaa, voivat kayttaa eri Idhteita kuin muut verkkolaitteet.

Ldhteen valinnan lisdasetukset
Tama mahdollistaa joustavimman ja tarkimman manuaalisen hallinnan sen suhteen, mitké
laitteet tarjoavat tietoa.

Joskus automaattinen valinta ei méaarita haluttua lahdettsd, mutta tdman voi mahdollisesti
korjata lahteen valinnan lisdasetuksissa.

Laiteluettelo
Kun valitset laitteen luettelosta, saat nakyviin laitteen lisatietoja ja toimintoja.

Kullekin laitteelle voi madrittdd oman numeron madritysasetuksissa. Mdarita verkon identtisille
laitteille yksilolliset numerot, jotta yksikkd voi erottaa ne toisistaan. Valitsemalla Data (Tieto)
saat nakyviin kaikki laitteesta ldhtevat tiedot.

= Huomautus: Useimmissa tapauksissa muiden valmistajien tuotteille ei yleensa pysty
madrittdmaan numeroa.

Vianmaaritys
Vianmadritystiedoista on hy&tya verkon ongelmien tunnistamisessa.

NMEA 2000

Antaa tietoja NMEA 2000 -vdyldn toiminnasta.

- Huomautus: Seuraavat tiedot eivat aina ilmaise ongelmaa, joka voidaan ratkaista
verkkoasettelun tai liitettyjen laitteiden ja niiden verkkotoiminnan vahdisilla muutoksilla.
Rx- ja Tx-virheet kuitenkin ilmaisevat todenndkdisesti fyysisen verkon ongelmia, jotka

voidaan ratkaista korjaamalla paate, lyhentamalld rungon tai liitantojen pituuksia tai
vahentamalla verkkosolmujen (laitteiden) maaraa.

uDB
Nayttad tietoja Ethernet-toiminnasta.

SimNet-ryhmit

Talla toiminnolla ohjataan parametrien asetuksia joko yleisesti tai yksikkdryhmissa. Toimintoa
kdytetdan suurissa aluksissa, joissa useita yksikoita on yhdistetty verkon kautta. Mdarittamalla
useita yksikoitd samaan ryhmaan yhden yksikdn paivittdmiselld on sama vaikutus myos
ryhman muihin jaseniin.

Jos jokin asetuksista edellyttaa erillista ohjausta, maarita ryhmaksi Ei mitaan.

Vaimennus

Jos tiedot vaikuttavat virheellisilta tai liian ailahtelevilta, niitd voidaan vakauttaa
vaimentamalla. Kun vaimennus on poistettu kdytostd, tiedot esitetdan raakamuodossa ilman
vaimennusta.

Kalibrointi

Korjaus (positiivinen tai negatiivinen) on mahdollista maaritta, jos NMEA 2000 -lahteistd
saadut tiedot ovat epdtarkkoja. Korjaus maéritetdan NMEA 2000 -laitteessa.

- Huomautus: Valitse lisdasetus, jos haluat mukauttaa vain tdman ndytdn paikallisia
korjauksia.
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- Huomautus: Kolmansien osapuolien antureita ei yleensa voi kalibroida. Paikallista
korjausta voidaan kuitenkin kdyttaa.

NMEA 2000 -asetusten maarittaminen

Reittipisteen vastaanotto
Valitse tdma asetus, jos NMEA 2000 -verkon kautta reittipisteitd luova ja vieva laite voi siirtaa
tietoja suoraan yksikkdon.

Reittipisteen Idhetys
Valitse Send waypoint (Ldheta reittipiste) -asetus, jos yksikkd voi [ahettda reittipisteitd toiseen
laitteeseen NMEA 2000 -verkon kautta.

- Huomautus: Jarjestelma voi ldhettaa tai vastaanottaa yhden reittipisteen kerrallaan
kyseisen reittipisteen luontihetkelld. Reittipisteiden joukkotuonnista tai -viennista on
lisdtietoa kdyttdohjeessa.

NMEA 0183:n maarittaminen

NMEA 0183 -portit on maaritettava liitettyjen laitteiden nopeuteen sopiviksi. Ne voidaan
my6s maarittda lahettdmaan vain vastaanottavien laitteiden edellyttamat lauseet.

Reittipisteen vastaanotto
Valitse tama asetus, jos NMEA 0183 -verkon kautta reittipisteita luova ja vieva laite voi siirtaa
tietoja suoraan yksikkoon.

Siirtonopeus
Nopeus tulee maarittad vastamaan NMEA 0183 -tuloon ja -1dhtodn kytkettyja laitteita. Tulo ja
1ahtd (Tx, Rx) kdyttavat samaa siirtonopeusasetusta.

=> Huomautus: AlS-ldhetinvastaanottimet toimivat tavallisesti NMEA 0183-HS -verkossa
(nopea), ja ne vaativat 38 400 baudin siirtonopeuden.

Sarjaulostulo
Valinnalla maaritetdan, lahetetdankd tiedot Tx-linjoja pitkin. Lisdksi valinta mahdollistaa
lahtolauseiden luettelon muokkauksen.

Sarjan Idhtélauseet

Tassa luettelossa voidaan maarittda muille laitteille NMEA 0183 -portin kautta lahetettavat
lauseet. NMEA 0183 -verkon rajallisen kaistanleveyden vuoksi vain tarvittavat tiedot kannattaa
ottaa kdyttdon. Mitd vdahemman lauseita valitaan, sitd nopeampi on lauseiden Idhetysnopeus.

Ethernet/Wi-Fi

NMEA 0183 -tietovirta ldhetetdan Wi-Fi- tai Ethernet-yhteyden kautta ja sitd voi kdyttaa
tableteilla ja tietokoneilla. Valintaikkuna tarjoaa IP- ja porttitiedot, joita yleensa tarvitaan
sovelluksen madritykseen kolmannen osapuolen laitteisiin.

- Huomautus: Muut monitoimindytdt eivat voi purkaa naita tietoja takaisin NMEA
0183:een ja kayttada tietoja ldhteend. Jotta voit jakaa tietoja, fyysinen NMEA 2000- tai
NMEA 0183 -yhteys tarvitaan silti.
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Muiden valmistajien tuotteiden tuki

CZone

CZone-yhteys NMEA 2000:een

Yhdistettdessa CZone-verkkoon on suositeltavaa liittdd nama kaksi verkon runkoa yhteen BEP-
verkkoliitantasillalla.

CZone-/NMEA 2000 -verkkoliitantasilta eristdd naiden kahden verkon virran, mutta
mahdollistaa tietojen vapaan jakamisen molemmin puolin.

Liitantasiltaa voidaan kayttad myods NMEA 2000 -verkon laajennuksena, kun verkon
enimmadissolmuraja (solmu = mikd tahansa verkkoon liitetty laite) on ylitetty tai kun kaapelin
enimmadispituus 150 m ylitetdan. Kun liitantdsilta on asennettu, voidaan lisatd 40 solmua ja
kasvattaa kaapelin pituutta.

Liitantasilta on saatavissa BEP-jdlleenmyyijaltasi. Lisatietoja on BEPin sivustossa
www.bepmarine.com.

NMEA2000

| iimi

CZONE

CZonen madrittaminen

SETTINGS

Ky > rgz=

(@) Langaton Naytd kaynnistettaessa v

=5 Verkko

Alukset

Aseta akku tayteen...

Taustavalo

Aseta DIP-kytkin... 00000000

CZone

Jotta voit olla yhteydessa verkkoon liitettyihin CZone-moduuleihin, yksikdlle on maaritettava
yksildllinen CZone-ndyton vaihtokytkimen asetus.

CZone-jarjestelman toiminnot maaritetddn CZone-asetustiedostossa, joka on tallennettu
kaikkiin CZone-moduuleihin ja NSS evo3S -sarjaan. Tiedosto luodaan CZone-
maaritystyokalulla, erikoistuneella tietokonesovelluksella, joka on saatavilla BEP Marine Ltd:std
seka tietyiltd CZone-jélleenmyyjilta.

Lisatietoja on CZone-jarjestelman mukana tulleessa dokumentaatiossa.

Vaihtokytkimen asetuksen mdidiritys

Jokaiselle tuotteelle, joka voi hallita ja tarkastella CZone-laitteita, on maaritettava virtuaalinen
vaihtokytkinasetus. Tama asetus on yksildllinen jokaiselle laitteelle. Yleensd se maaritetaan,
kun maaritystiedosto on jo luotu CZone-jdrjestelmaan, mutta se voidaan myds maarittaa
etukateen. Voit suorittaa maarityksen Asetukset-sivun CZone-valikossa.

Kun madaritys on jo kdytettavissa verkossa, se aloittaa latauksen NSS evo3S -sarjaan heti, kun
vaihtokytkin on maaritetty. Ald keskeyté toimintoa, ennen kuin se on valmis.

CZonen mddrittdminen ndkymddn kdynnistettdessd
Kun tdmad asetus on valittuna, CZonen hallintasivu nakyy ensimmaisena joka kerta, kun NSS
evo3S kdynnistetaan.

Taustavalo
Kun tdma otetaan kdyttdoon, NSS evo3S synkronoi taustavaloasetukset minkd tahansa CZone-
ndyton liittyman asetusten kanssa, jotka on maaritetty jakamaan taustavaloasetukset.

- Huomautus: CZone-madrityksissa pitdd myods olla NSS evo3S madritettynd ohjaimeksi.
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Naviop

Jos laite on samassa NMEA 2000 -verkossa Naviop Loop -jdrjestelmdn kanssa, laitteella
voidaan kayttaa Naviop Loop -jdrjestelmaa.

Lisdtietoja on Naviop-jarjestelmaa koskevassa dokumentaatiossa.

Mercury

Jos yksikkd on samassa NMEA 2000 -verkossa kuin yhteensopiva Mercury Marine VesselView -
tuote tai VesselView Link, tietyt ominaisuudet vapautetaan yksikossa automaattisesti. Kun
ominaisuudet ovat kdytossd, ndyttd saattaa pyytda kayttajaltd perusmadritystietoja. Lisatietoja
saat VesselView®-oppaasta tai moottorin jalleenmyyjalta.

Suzuki Marine

Jos laite on samassa NMEA 2000 -verkossa kuin yhteensopiva Suzuki-tuote tai yhdyskaytava,
erillisen Suzuki-mittaripaneelin lukitus poistetaan, ja se otetaan kdyttdéon automaattisesti.
Tietoldhteen valinta tehddan tavallisten NMEA 2000 -lahteiden tavoin.

Yamaha

Jos NMEA 2000 -verkkoon on liitetty yhteensopiva Yamaha-yhdysvdyld, Yamaha-
moottorikuvake lisatdan aloitussivulle.

Jos haluat lisda tietoa maadrityksistd, Yamaha-paneelista ja ndytetyista tiedoista seka Troll
Control -toiminnosta, lue Yamaha-kéyttdopas tai moottorin valmistajan toimittama
kayttdopas.

Evinrude

Jos Evinrude-moottorin hallintapaikka on kaytettavissé NMEA 2000 -verkossa, Evinrude-
moottoreita voi valvoa ja ohjata yksikdsta kdsin. Kun toiminto on kdytettaviss, Evinrude-
kuvake lisataan aloitussivulle.

Enintdan kahta hallintapaikkaa ja nelja@ moottoria tuetaan.
Saat lisdtietoja moottorin kdyttéohjeesta tai valmistajalta.

Power-Pole

Power-Pole-ankkurit

Tama laite voidaan liittdd Power-Pole-ankkureihin Bluetoothin kautta.

Kun ankkuri(t) on yhdistetty tdhan laitteeseen, Power-Pole-painike lisdtdén hallintapalkkiin.
Lisatietoja Bluetooth-pariliitoksesta ja Power-Pole-ankkurien kdytdstd on kdyttdoppaassa.

Power-Pole-latausmoduuli

Laite voidaan liittda Power-Pole-latausmoduuliin C-Monster-yhdyskdytévan kautta. Vain yksi
yhdyskaytdva voi toimia NMEA 2000 -verkossa kerrallaan.

Kun laite vastaanottaa kelvollisia tietoja, latauspainike lisatédan ohjauspalkkiin.
Lisatietoa akun lataustoiminnosta on kayttdohjeessa.

Katso asennus-, johdotus- ja maaritysohjeet latausmoduulin mukana toimitetusta Power-
Pole-ohjeista.

FLIR-kameran maarittaminen

Yhteensopivissa FLIR-kameroissa on plug and play -toiminto, kun niitd kdytetdan yhdessa
DHCP-isantana toimivan laitteen kanssa. Jos suoritat maarityksen verkossa, jossa ei ole
kdytossa DHCP-isantaa, lisatietoa saat osoitteesta www.simrad-yachting.com tai ottamalla
yhteytta tekniseen tukeen.

FLIR-asetukset ovat lisdasetusikkunassa.
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Liite

Tekniset tiedot

Tekniset tiedot

Naytto

Tarkkuus

9" laite

1280 x 720

12" laite

1280 x 800

16" laite

1920 x 1080

Tyyppi

High Visibility SolarMax HD® IPS optisesti
liimattu TFT

Kirkkaus

1 200 nitia

Kosketusndytto

Taydellinen kosketusnayttd (monikosketus)

Katselukulmat asteina (tavallinen arvo,
kun kontrastisuhde = 10)

80° yld/ala, 80° vasen/oikea

Sédhkotiedot

Syéttéjinnite

12/24V DC (10-31,2 V DC min.—maks.)

Enimmidiisvirrankulutus

9" laite

23W+-4W

12" laite

30W+-5W

16" laite

45 W +-5W

Suositeltu sulakekoko

9 tuuman yksikko

5A

12" laite

5A

16" laite

5A

Ymparistotiedot

Kayttolimpotila-alue

—-15.455°C(5..131°F)

Sdilytyslampétila

-20..+60 °C (4..140 °F)

Vedenpitdvyyden luokitus

IPX 6 ja 7

Kosteus

I[EC 60945 Kostea ldampd 66 °C (150 °F), kun
suhteellinen ilmankosteus 95 % (48 h)

Iskut ja tdrind

100 000 20 G:n kierrosta

Sijainti

Sisdaanrakennettu 10 Hz:n GNSS-vastaanotin
GPS- ja GLONASS-jarjestelmiin, tukee
Galileo-, Beidou- ja QZSS-yhdistelmid.
SBAS (WAAS, EGNOS, MSAS, GAGAN).

Kayttoliittyma/yhteys

Ethernet

9" laite

1 portti (5-nastainen liitin)

12"ja 16" laitteet

2 porttia (5-nastainen liitin)

NMEA 2000

1 portti (Micro-C-liitanta)

NMEA 0183

1 puhuja/kuuntelija (4 800, 9 600, 19 200,
38 400 baudia - valinnaisen sovitinkaapelin
kautta)

Kaikuluotain

2 porttia
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Videotulo

2 porttia (komposiittivideo RCA - valinnaisen
sovitinkaapelin kautta)

Videoldhto

9" laite

12" ja 16" laitteet

1 portti (HDMI 1.4 ja HDCP)

Datakortinlukija

2 korttipaikkaa (microSD, enint. 32 Gt, FAT32)

Langattomat

802.11b/g/n

Bluetooth

Bluetooth 4.0 ja Bluetooth Classic -tuki

usB

9"ja 12" laitteet

16" laite

1 portti (USB A)
Ulostulo: 5V DC, 1,5 A

Fyysiset tiedot

Mitat (LxKx S)

Katso "Mittapiirustukset" sivulla 45.

Paino (vain ndytto)

9" laite

14kg (3,11 Ibs)

12" laite

3,1 kg (6,83 Ibs)

16" laite

47 kg (10,25 Ibs)

Kompassin turvaetdiisyys -
metrijdrjestelmdi, brittildinen jdrjestelmd

50 cm (1,7 jalkaa)

Asennustyyppi

Teline- (mukana) tai paneeliasennus

Liite | NSS evo3S Asennusohje




Mittapiirustukset

9 tuuman yksikko

131.0 mm (5.15")
18.5 mm (0.73")
69.6 mm
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Tuetut tiedot

NMEA 2000 -yhteensopiva PGN-luettelo

NMEA 2000 PGN (vastaanotto)

59392 ISO-kuittaus

59904 ISO-pyyntd

60160 ISO-siirtoyhteyskadytanto, tiedonsiirto
60416 ISO-siirtoyhteyskaytantd, yhteys
65240 ISO-kdskyosoite

60928 ISO-osoitevaatimus

126208 ISO-komentoryhmatoiminto

126992 Jarjestelman aika
126996 Tuotetiedot

126998 Maaritystiedot

127233 Mies yli laidan -ilmoitus (MOB)
127237 Suunnan/jalkien hallinta
127245 Perasin

127250 Aluksen ohjaussuunta
127251 Kdaanndsnopeus

127252 Nyokkaily

127257 Asento

127258 Eranto

127488 Moottorin parametrit: nopea paivitys
127489 Moottorin parametrit: dynaaminen
127493 Lahetysparametrit: dynaaminen

127500 Kuorman ohjaimen liitannan tila / ohjaus
127501 Binaarinen tilaraportti

127503 AC-tulon tila

127504 AC-13hdon tila

127505 Nestetaso

127506 Yksityiskohtainen DC-tila
127507 Laturin tila

127508 Akun tila

127509 Muuntimen tila

128259 Nopeus: vesiviittaus
128267 Veden syvyys

128275 Etdisyystiedot

129025 Sijainti: nopea paivitys
129026 COGja SOG: nopea paivitys
129029 GNSS-sijaintitiedot

129033 Kellonaika ja pdivamadra
129038 AlS-luokan A sijaintiraportti
129039 AlS-luokan B sijaintiraportti
129040 AlS-luokan B laajennettu sijaintiraportti
129041 AlS-navigointiohjeet
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129283
129284
129539
129540
129545
129549
129551
129793
129794
129798
129801
129802
129283
129284
129539
129540
129794
129801
129802
129808
129809
129810
130060
130074
130306
130310
130311
130312
130313
130314
130316
130569
130570
130571
130572
130573
130574
130576
130577
130578
130579
130580
130581
130582
130583
130584

Reittivirhe

Navigointitiedot

GNSS-DOPit

AlS-luokan B laajennettu sijaintiraportti

GNSS RAIM -lahto

DGNSS-korjaukset

GNSS:n differentiaalikorjauksen vastaanottimen signaali
AlS UTC- ja pdivdysraportti
AlS-navigointiohjeet

AlS SAR - ilma-aluksen sijaintiraportti
Reittivirhe

AlS-turvallisuusilmoituksen ldhetys

Reittivirhe

Navigointitiedot

GNSS-DOPit

GNSS-satelliitit nakyvissa

AlS-luokan A staattiset ja matkakohtaiset tiedot
AlS-turvallisuusilmoitus
AlS-turvallisuusilmoituksen lahetys
DSC-soittotiedot

AlS-luokan B staattisten "CS"-tietojen raportti, 0sa A
AlS-luokan B staattisten "CS"-tietojen raportti, osa B
Merkinta

Reitti- ja WP-palvelu — WP-luettelo — WP-nimi ja -sijainti
Tuulitiedot

Ympadristoparametrit

Ymparistoparametrit

Lampdtila

Kosteus

Todellinen ilmanpaine

Lampatila, laajennettu alue

Viihde — nykyinen tiedosto ja tila

Viihde — kirjastotietojen tiedosto

Viihde — kirjastotietoryhma

Viihde - kirjastotietojen haku

Viihde — tuetun ldhteen tiedot

Viihde — tuetun vydhykkeen tiedot

Pienen aluksen tila

Suuntatiedot

Aluksen nopeuskomponentit

Viihde — jarjestelman maarityksen tila

Viihde — jérjestelman madrityksen tila

Viihde — vydhykkeen madrityksen tila

Viihde — vydhykkeen ddnenvoimakkuuden tila

Viihde — kdytettavissa olevat dédnentoiston tasauksen esiasetukset

Viihde - Bluetooth-laitteet
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130585 Viihde - Bluetooth-lahteen tila

NMEA 2000 PGN (ldhetys)
60160 ISO-siirtoyhteyskdytanto, tiedonsiirto
60416 ISO-siirtoyhteyskaytanto, yhteys
126208 ISO-komentoryhmatoiminto
126992 Jarjestelman aika

126993 Heartbeat

126996 Tuotetiedot

127237 Suunnan/jalkien hallinta
127250 Aluksen ohjaussuunta
127258 Eranto

127502 Kytkinpankin hallinta
128259 Nopeus: vesiviittaus
128267 Veden syvyys

128275 Etdisyystiedot

129025 Sijainti: nopea paivitys
129026 COG ja SOG: nopea paivitys
129029 GNSS-sijaintitiedot
129283 Reittivirhe

129285 Navigointi — reitin/reittipisteen tiedot
129284 Navigointitiedot
129285 Reitin/reittipisteen tiedot

129539 GNSS-DOPit

129540 GNSS-satelliitit nakyvissa

130074 Reitti- ja WP-palvelu — WP-luettelo — WP-nimi ja -sijainti
130306 Tuulitiedot

130310 Ymparistoparametrit

130311 Ymparistoparametrit

130312 Lampatila

130577 Suuntatiedot

130578 Aluksen nopeuskomponentit
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Tuetut NMEA 0183 -lauseet

TX/RX-GPS

Nimi Kuvaus RX TX
X

DTM Datumiviite

GGA Global positioning system (GPS) fix data X X
GLC Maantieteellinen sijainti — Loran-C

GLL Maantieteellinen sijainti - latitudi/longitudi X X
GSA GNSS DOP ja aktiiviset satelliitit X X
GNS GNSS fix data X

GSV GNSS satellites in view X X
VTG Nopeus ja suunta maansuhteen X X
ZDA Kellonaika ja pdivamaara X X

TX/RX - navigointi

Nimi Kuvaus RX TX

AAM Reittipisteen saapumishalytys X
APB Suunta-/jélkiohjaimen (autopilotti) lause B X
BOD Ohjaussuunta ldhtopaikasta maaranpadhan X
BWC | Ohjaussuunta ja etdisyys reittipisteelle — Isoympyra X
BWR Ohjaussuunta ja etaisyys reittipisteelle — Loksodromi X
RMB Suositellut navigoinnin vahimmadistiedot X
XTE Reittivirhe — mitattu X
RTE Reitit X

WPL Reittipisteen sijainti X

TX/RX - kaikuluotain

Nimi Kuvaus RX TX
X

DBT Syvyys kaikuanturin alla X
DPT Syvyys X X
MTW | Veden ldmpdtila X X
VLW Etdisyyden kaksoisndyttd maalla/vesilld X X
VHW | Veden nopeus ja suunta X X

TX/RX - kompassi

Nimi Kuvaus [19.¢ TX
X

HDG Suunta, poikkeama ja eranto X
HDT Suunta X
THS Todellinen suunta ja tila X X
ROT Kdannosnopeus X
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TX/RX - tuuli

Nimi Kuvaus RX TX

MWD | Tuulen suunta ja nopeus X X

MWV | Tuulen nopeus ja kulma X X

TX/RX-AIS/DSC

Nimi Kuvaus RX TX

DSC Digitaaliselektiivikutsun tiedot X
DSE Laajennettu digitaaliselektiivikutsu X
VDM AlS VHF data-link message X
VDO AlS VHF data-link own-vessel report X

- Huomautus: AlS-lauseita ei ole yhdistetty NMEA 2000 -verkkoon.

TX/RX - MARPA

Nimi Kuvaus RX TX

TLL Kohteen leveys- ja pituusasteet X

T™M Seuratun kohteen sanoma X

= Huomautus: Nama ovat vain ldhtdlauseita.

TX/RX - tutka

RSD Tutkajérjestelman tiedot *x

OsD Oman aluksen tiedot *x

- Huomautus: *x — Idhetetddn vain, kun tutkandyttd on ndkyvissa.

TX/RX - MISC

Nimi  Kuvaus RX TX ‘
MOB | Mies yli laidan -ilmoitus X

VBW Nopeuden kaksoisndytt® maalla/vesilld X

XDR Anturin mitat X X
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