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Johdanto

Vastuuvapausilmoitus

Navico kehittdd tuotteitaan jatkuvasti. Siksi piddtamme oikeuden tehda tuotteeseen milloin
tahansa my&s sellaisia muutoksia, jotka eivat sisédlly tdhdn ohjeeseen. Ota yhteyttd Idhimpadan
jalleenmyyjdadn, jos tarvitset lisdtietoa.

Omistaja on yksin vastuussa laitteen asentamisesta ja kdyttamisestd tavalla, joka ei aiheuta
onnettomuuksia, henkildvahinkoja tai omaisuusvahinkoja. Téman tuotteen kdyttdja on yksin
vastuussa turvallisten veneilykdytdntdjen noudattamisesta.

NAVICO HOLDING AS SEKA SEN TYTARYHTIOT JA SIVULIIKKEET SANOUTUVAT IRTI
KORVAUSVASTUUSTA SILLOIN, KUN TUOTETTA ON KAYTETTY TAVALLA, JOKA SAATTAA
AIHEUTTAA ONNETTOMUUKSIA TAI VAHINKOA TAI RIKKOA LAKIA.

Tassa ohjeessa tuote esitetdan sellaisena kuin se ohjeen tulostushetkelld oli. Navico Holding
AS sekd sen tytaryhtiot ja sivuliikkeet pidattavat oikeuden tehda muutoksia teknisiin tietoihin
ilman erillista ilmoitusta.

Hallitseva kieli

Tama lauseke, kdyttdohjeet ja muut tuotetta koskevat tiedot (dokumentaatio) voidaan
kadntaa toiselle kielelle tai ne on kddnnetty toiselta kielelta (kddnnos). Mikali ristiriitoja
havaitaan dokumentaation eri kddnnosten valilld, dokumentaation englanninkielinen versio
on virallinen versio.

Tavaramerkit

Navico” on Navico Holding AS:n rekisterdity tavaramerkki.
Simrad® on kdytéssé Kongsbergin lisenssilla.

Bluetooth® on Bluetooth SIG, Inc..n rekisterdity tavaramerkki.
C-MAP’ on Navico Holding AS:n rekisterdity tavaramerkki.
C-Monster” on JL Marine Systems, Inc.:n tavaramerkki.
CZone" on Power Products LLC:n tavaramerkki.

Evinrude® on BRP US, Inc:n rekistersity tavaramerkki.

FLIR® on FLIRin rekisterdity tavaramerkki.

FUSION-Link™ Marine Entertainment Standard™ on FUSION Electronics Ltd..n rekisteroity
tavaramerkki.

Mercury” on Mercuryn rekisterdity tavaramerkki.
Navionics® on Navionics, Inc..n rekisterdity tavaramerkki.

NMEA” ja NMEA 2000” ovat National Marine Electronics Associationin rekisterdityja
tavaramerkkeja.

Power-Pole” on JL Marine Systems, Inc.n rekisterdity tavaramerkki.

SD™ ja microSD™ ovat SD-3C, LLC:n tavaramerkkeja tai rekisterdityja tavaramerkkeja
Yhdysvalloissa ja muissa maissa.

SiriusXM°® on Sirius XM Radio Inc.:n rekisterdity tavaramerkki.
SmartCraft VesselView on Mercuryn rekisteréity tavaramerkki.
Suzuki” on Suzukin rekisteraity tavaramerkki.

Yamaha® on Yamahan rekisterdity tavaramerkki.

Navico-tuotteet
Tdssd kayttoohjeessa viitataan seuraaviin Navico-tuotteisiin:
Broadband Radar™ (laajakaistatutka)
Broadband 3G™ -(3G-laajakaistatutka)
Broadband 4G™ -(4G-laajakaistatutka)
DownScan Imaging™ (DownScan)
DownScan Overlay™ (tietokerros)
FishReveal™ (FishReveal)
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ForwardScan™ (ForwardScan)

GoFree™ (GoFree)

Genesis® (Genesis)
Halo™-pulssikompressiotutka (Halo-tutka)
SonicHub® (SonicHub)

StructureMap™ (StructureMap)

Tekijanoikeudet
Tekijanoikeudet © 2020 Navico Holding AS.

Takuu

Takuukortti toimitetaan erillisena asiakirjana. Jos sinulla on kysyttavaa, siirry yksikon tai
jarjestelman tuotesivustoon osoitteeseen

www.simrad-yachting.com

Vaatimustenmukaisuustiedot

Vakuutukset

Asianmukainen vaatimustenmukaisuusvakuutus on saatavilla tuotetta koskevassa osiossa
seuraavassa osoitteessa:

www.simrad-yachting.com

Eurooppa
Navico vastaa siita, ettd tuote on seuraavien vaatimusten mukainen:
RED 2014/53/EU -direktiivin CE-vaatimukset

Yhdysvallat
Navico vastaa siitd, etta tuote on seuraavien vaatimusten mukainen:

FCC-saanndstdn osa 15. Kayttd on kahden seuraavan ehdon alaista: (1) laite ei saa
aiheuttaa haitallisia hairioitd ja (2) laitteen tulee sietdd mitd tahansa hairidita, myos sellaisia,
jotka voivat haitata toimintaa.

Varoitus: Kdyttajaa varoitetaan, ettd muutokset tai muokkaukset, joita
vaatimustenmukaisuudesta vastaava osapuoli ei ole nimenomaisesti
hyvaksynyt, voivat mitatoida kdyttajan oikeuden kayttaa laitetta.

= Huomautus: Tama laite tuottaa, kdyttda ja saattaa sateilld radiotaajuusenergiaa. Jos sitd
ei asenneta ja kdytetd ohjeiden mukaisesti, se saattaa aiheuttaa haitallista hairiotd
radiolikenteelle. Tietyn laiteasennuksen hdiriottdmyytta ei voi kuitenkaan taata. Jos tdma
laite aiheuttaa haitallista hairiota radio- tai televisiovastaanottoon, joka voidaan havaita
kytkemalld ja katkaisemalla laitteen virta, kdyttdjaa kehotetaan korjaamaan hairi6 jollakin
tai useilla seuraavista tavoista:

- Huomautus: Tama laite on testattu ja todettu luokan B digitaalisen laitteen rajojen
mukaiseksi FCC-sadnndstdn osan 15 mukaan. Tédma laite tuottaa, kdyttdd ja saattaa
sateilld radiotaajuusenergiaa. Jos sitd ei asenneta ja kdytetd ohjeiden mukaisesti, se
saattaa aiheuttaa haitallista hairidta radioliikenteelle. Tietyn laiteasennuksen
hairiottdmyyttd ei voi kuitenkaan taata. Jos tdma laite aiheuttaa haitallista hairiota radio-
tai televisiovastaanottoon, joka voidaan havaita kytkemalld ja katkaisemalla laitteen virta,
kéyttdjda kehotetaan korjaamaan hairi¢ jollakin tai useilla seuraavista tavoista:

vastaanottoantennin suuntaaminen uudelleen tai sen paikan vaihtaminen
laitteen ja vastaanottimen valisen etdisyyden lisddminen

laitteen ja vastaanottimen kytkeminen eri virtapiireihin

neuvon kysyminen jalleenmyyjalta tai kokeneelta tekniselta asiantuntijalta
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ISED Canada

Tama laite on ISED (Innovation, Science and Economic Development) Canadan
lisenssittdmien RSS-standardien mukainen. Kayttd on kahden seuraavan ehdon alaista: (1)
laite ei saa aiheuttaa hairioitd ja (2) laitteen tulee sietdd mitd tahansa hairioita, myos sellaisia,
jotka voivat haitata sen toimintaa.

Innovation, Science and Economic Development Canada (ISED) -ilmoitus: ISED Canada -
saddosten mukaan tatd radioldhetintd saa kdyttda vain sellaisen antennin kanssa, jonka tyyppi
ja suurin (tai tata pienempi) vahvistus ovat ISED Canadan ldhettimelle hyvaksymid. Muiden
kéyttdjien kokemien radiohdirididen valttdmiseksi antennin tyyppi ja vahvistus tulisi valita niin,
ettd ekvivalenttinen isotrooppinen sdteilyteho (EIRP) ei ylitd onnistuneeseen viestintdan
tarvittavaa tehoa.

ISED Canada on hyvaksynyt tdmén radioldhettimen (tunnista laite sertifikaattinumerolla tai
mallinumerolla, jos luokka I) kdytettavaksi alla lueteltujen antennityyppien kanssa niin, ettd
kunkin ilmoitetun antennityypin suurin sallittu vahvistus ja tarvittava antennin impedanssi on
otettu huomioon. Sellaisten antennityyppien, joita ei ole tdssa luettelossa ja joiden vahvistus
on suurempi kuin kyseiselle tyypille ilmoitettu enimmaisvahvistus, kdyttd on ehdottomasti
kielletty tdman laitteen kanssa.

Australia ja Uusi-Seelanti
Navico vastaa siita, ettd tuote on seuraavien vaatimusten mukainen:

radioliikenteen (sahkdmagneettisen yhteensopivuuden) standardin (2017) mukaiset
tason 2 laitteet
radioliikenteen (lyhyen kantaman laitteet) standardit 2014.

Tietoa tasta kayttoohjeesta

Tama kayttdohje koskee laitteen kdyttdd. Ohjeessa oletetaan, ettd kaikki laitteet on asennetty,
niiden asetukset on madritetty ja ettd jarjestelma on kayttovalmis.

Tdssd kayttoohjeessa kdytetyt kuvat saattavat olla hieman erilaisia kuin laitteesi ndytto.

Tarkeita huomioita tekstikaytannoista
Lukijan erityishuomiota vaativat térkedt tekstin kohdat on korostettu seuraavasti:

- Huomautus: kdytetaan kiinnittamaan lukijan huomio kommenttiin tai muihin tarkeisiin
tietoihin.

Varoitus: kdytetddn varoittamaan henkildstéa mahdollisista
loukkaantumisriskeista tai laite- tai henkildvahingoista seka kertomaan
ndiden riskien ehkaisemisesta.

Kdyttooppaan versio

Tama kayttdopas on kirjoitettu ohjelmistoversiolle 19.3. Kdyttdohjetta paivitetdan
saanndllisesti uusiin ohjelmistoversioihin sopivaksi. Uusin kdyttdohjeen versio on ladattavissa
seuraavasta osoitteesta:

www.simrad-yachting.com

Kdannetyt kdyttoohjeet
Taman kdyttdohjeen kadannetyt versiot ovat saatavana seuraavassa osoitteessa:
www.simrad-yachting.com

Kayttoohjeen selaaminen ndytossa

Yksikkdon sisaltyy PDF-katseluohjelma, jonka avulla kdyttéohjeita ja muita PDF-tiedostoja voi
lukea laitteen ndytdssa.

Kayttoohjeet voi lukea laitteeseen liitetysta tallennusvalineesta tai ne voi kopioida laitteen
sisaiseen muistiin.
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TALLENNUSTILA

4 & 1

Siirrot
- » | Tallenteet =0 ‘
- " X Polars YKSITYISKOHDAT - OPERATOR MANUAL.PDF x
Tallennustila .
+1 1. Wallpaper Tyyppi pdf
Koko 26.1 MB
. transfer Luotu 07/30/2019
Muokattu 07/17/2019

Operator Manual.pdf
Nimed

Nakyma Kopioi Poista

uudelleen

Laitteen rekisterointi

Saat rekisterdintikehotteen, kun kdynnistat laitteen. Laitteen voi rekisterdidd myos
noudattamalla ohjeita, jotka tulevat ndkyviin, kun rekisterdintivaihtoehto valitaan
jarjestelmaasetusten tai jarjestelmanhallinnan valintaikkunassa.
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Johdanto

Etuohjaimet
O B
C @GG D
G
F ,Qﬁ@,,, G
[ 7i©= H
IEQ) ﬂ CiK
L —
1
A
Kosketusnaytto

B Sivut/Koti
Painamalla tatd avaat aloitussivun sivun valintaa ja asetusten muokkaamista
varten.

C WheelKey - kdyttdjan madritettavissa oleva nappdin. Katso "Konfiguroitava WheelKey"
sivulla 20.
Oletusarvo, kun jarjestelmaan ei ole liitetty autopilottia:
Lyhyt painallus vaihtaa paneelien valilld jaetun nakyman tilassa.
Pitka painallus suurentaa aktiivisena olevan paneelin jaetun nayton tilassa.

Oletusarvo, kun jarjestelmaén on liitetty autopilotti:
Lyhyt painallus avaa autopilottiohjauksen ja kytkee autopilottitoiminnon
valmiustilaan.
Pitkd painallus vaihtaa paneelien vélilld jaetun ndkyman tilassa.

D Valikko-nappain
Painallus avaa aktiivisen paneelin valikon.

E Kiertonuppi
Suurenna tai selaa valikoita kiertamalld ja avaa valinta painamalla.

F Enter-ndppdin
Valitse vaihtoehto tai tallenna asetukset painamalla.

G Exit-ndappain
Painallus sulkee valintaikkunan, palaa valikossa edelliselle tasolle ja poistaa
kohdistimen paneelista.

H MOB
Enter- ja Exit-ndppdinten painaminen samanaikaisesti luo MOB-merkin aluksen
sijainnin kohdalle.

| Nuolindppaimet

Painallus aktivoi kursorin tai siirtaa sita.
Kayttd valikoissa: selaa valikkoa ja sdatda arvoa.
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J Merkintadpainike
Aseta reittipiste aluksen sijaintiin tai, kohdistimen ollessa aktiivisena,
kohdistimen sijaintiin.
Pitamalla ndppainta painettuna saat nakyviin Piirto-valintaikkunan, jossa voit
lisata uusia tai hallita vanhoja reittipisteita, reitteja ja jalkia.

K Virtapainike
- Kytke yksikkd ON- tai OFF-tilaan painamalla taté painiketta pitkaan.
Jos ndppdintd painetaan kerran, ndyttdon avautuu Jarjestelmaasetukset-
valintaikkuna. Usealla lyhyelld painalluksella voidaan vaihdella oletusarvoisten
himmennystasojen valilla.

L Kortinlukija

Kortinlukija

Muistikortin kdyttotavat:

karttatiedot
Ohjelmistopaivitykset
Kayttéjatietojen siirto
Kayttdjatietojen tallentaminen
Jarjestelmdn varmuuskopiointi

= Huomautus: Alé lataa, siirr tai kopioi tiedostoja karttakorttiin. Se voi vahingoittaa
karttakortissa olevia karttatietoja.

Kortinlukijan suojakansi on aina suljettava huolellisesti heti kortin asettamisen tai poistamisen
jalkeen veden sisadnpdasyn estamiseksi.

Aloitussivu
Aloitussivulle pddsee mista tahansa toiminnosta painamalla Koti-painiketta.
AB C D E F

= '
- ~ Bridge Control ~

Time Plot

Instruments

Asetukset-painike
Tyokalupalkki

Tilapalkki

Sovellussivun painikkeet

Komentosillan hallinta

m m O N @ >

Sulkemispainike, sulkee nykyisen paneelin.
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G  Jarjestelmanhallinta-painike
H  Suosikit-palkki
| Mies yli laidan (MOB) -painike

Asetukset-painike

Valitsemalla tdman voit kdyttda sovellus- ja ominaisuusasetusten valintaikkunoita.
Valintaikkunoissa voi luoda kdyttdjdasetuksia ja madrittdd ominaisuuksia asennuksen aikana.
Lisdtietoja Asetukset-valintaikkunoista on kutakin sovellusta koskevan luvun loppupuolella.

Tyokalurivi-painikkeet
Sellaisten asetusten ja tydkalujen kdyttaminen, jotka eivat kuulu tiettyyn paneeliin.
Tyokalurivi-painikkeiden selitykset ovat kohdassa "Tydkalut ja asetukset” sivulla 140.

Tilapalkki

Nayttad jarjestelman tilan. Tilapalkin kuvakkeiden maaritelmét ovat kohdassa "Tilapalkin
kuvakkeiden mddritelmdt" sivulla 157.

Sovelluspainikkeet
Avaa sovellus valitsemalla sen painike. Aloitussivulla ndkyvat sovelluspainikkeet madrdytyvat
sen mukaan, mitd sovelluksia jarjestelmddn on madritetty.

Kun sovelluspainiketta painetaan pitkadn, nakyviin tulevat sovellukselle esimaaritetyt sivujaot.
Avaa jaettu sivu valitsemalla esimaaritetyn sivujaon painike.

Komentosillan hallinta

Padset kayttamaan Komentosillan hallinta -ominaisuutta pyyhkdisemalla aloitussivulla
alaspdin. Komentosillan hallinta -ominaisuuden avulla voit hallita, mitkd sivut nakyvat useissa
ndytoissa samaan aikaan. Lisatietoja on kohdassa "Komentosillan hallinta” sivulla 24.

Jarjestelmaasetukset-painike

Avaa Jarjestelméaasetukset-valintaikkunan. Jarjestelmaasetukset-valintaikkunasta paasee
muokkaamaan kaikkia perusjarjestelmaasetuksia. Katso "fdrjestelmdasetukset-valintaikkuna” sivulla
18.

Suosikit-palkki

Suosikit-palkissa on esiasetettuja sivuja ja suosikkisivuja. Avaa sivu valitsemalla suosikkisivun
painike.

Suosikkisivut voivat olla yhden tai monen paneelin sivuja. Nayton koko maaraa sen, montako
sovelluspaneelia yhdella suosikkisivulla voi olla.

Suosikit-palkissa on myos suosikkisivujen muokkaustydkaluja. Kaikkia suosikkisivuja voidaan
muokata. Lisdtietoja suosikkisivujen lisddmisestd ja muokkaamisesta on kohdassa "Suosikkisivujen
mukauttaminen” sivulla 21.

Suosikki-palkki ponnahdusikkunana sivulla
Suosikki-palkin saa nékyviin mille tahansa sovellussivulle seuraavalla tavalla:
Paina pitkdan Koti-nappainta.
Paina pitkaan Koti-painiketta.
Paina pitkdan kauko-ohjaimen Sivut-painiketta.
Paina samanaikaisesti ndppaimiston Crtl- ja puolipiste (;) -ndppaimia.

Mies yli laidan -reittipiste
Voit tallentaa hatatilanteiden varalle Mies yli laidan (MOB) -reittipisteen aluksen nykyisen
sijainnin kohdalle painamalla.

MOB:n luominen
Mies yli laidan (MOB) -reittipisteen luominen:
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Reittipist~
M

Valitse aloitussivun MOB-painike.
Paina Enter- ja Poistu-painikkeita samanaikaisesti.
Paina kauko-ohjaimen MOB-painiketta.

Kun MOB-toiminto otetaan kayttdon, jarjestelma suorittaa seuraavat toiminnot
automaattisesti:

- MOB-reittipiste luodaan aluksen sijaintipaikkaan.

- Nayttdéon vaihtuu zoomattu karttapaneeli, joka on keskitetty aluksen sijainnin mukaan.
- Jarjestelmad ndyttaa navigointiohjeet, joilla padstaan takaisin MOB-reittipisteeseen.

MOB-reittipisteitd voi luoda useita. Alus ndyttda edelleen navigointiohjeet alkuperdiseen
MOB-reittipisteeseen. Seuraaviin MOB-reittipisteisiin on navigoitava manuaalisesti.

MOB:-reittipisteen poistaminen
MOB-reittipisteen voi poistaa valikosta, kun se on aktivoitu.

MOB-reittipisteeseen navigoinnin lopettaminen

Jarjestelma ndyttaa navigointiohjeita MOB-reittipisteeseen, kunnes kadyttdja peruuttaa
navigoinnin valikosta.

Sovellussivut

A B

TROLLING $~

SOUTH POINTE PARK
POS
N 25°45.875"
W 80°07.739"
DEPTH ft

14.5

TIME
3:24:05 p.m.

| |
E D

A Koti-/Sivut-painike

B  Sovelluspaneeli

C  Valikko-painike

D  Mittaripalkki

E  Hallintapalkki

Sovelluspaneelit

Sovelluspaneeli ndyttaa sovelluksen, ja siind on valikko muokkausvaihtoehdoilla.
Sovelluspaneeleista ja valikkovaihtoehdoista on lisatietoja taman kayttdoppaan kutakin
sovellusta koskevassa luvussa.

Esimaaritetyt sivujaot
Esimadritetyn sivujaon avulla voit ndyttdd monta sovellussivua samassa ruudussa.

Voit muuttaa jakoa esiméadritetyssa sivujaossa. Katso "Monen paneelin sivujen jaon mukauttaminen”
sivulla 23.
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Valikko-painike

Nayttad aktiivisen paneelin valikon. Valikkovaihtoehdoilla voit mukauttaa kuvaa.
Paneelivalikon vaihtoehdoista on lisdtietoja tdaman kayttdoppaan kutakin sovellusta
koskevassa luvussa.

Mittaripalkki
Mittaripalkki ndyttaa jarjestelmaan liitettyjen anturien tietoja.
Mittaripalkki nékyy paneelissa oletusarvoisesti. Voit poistaa mittaripalkin kdytosta.

Voit valita ndytettdvan esiasetetun palkin ja muuttaa siind ndytettavia tietoja. Katso "Mittaripalkin
mukauttaminen” sivulla 21.

Hallintapalkki

Hallintapalkissa olevilla painikkeilla voi kdynnistda jarjestelmassasi kdytdssa olevia ohjaimia tai
ominaisuuksia. Eri ohjaimet on kuvattu kdyttdoppaan niitd koskevissa luvuissa.
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Perustoiminnot

Jarjestelman virran kytkeminen ja katkaiseminen
Jérjestelmadn kytketdan virta painamalla virtapainiketta.
Laite sammutetaan painamalla pitkdadn virtapainiketta.

Jos painike vapautetaan, ennen kuin jérjestelma on kokonaan sammunut, virrankatkaisu
peruuntuu.

Yksikdn virran voi katkaista myds Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Ensimmainen kaynnistys

Kun yksikkd kdynnistetddn ensimmaisen kerran tai asetusten palauttamisen jalkeen, ndyttéon
avautuu erilaisia valintaikkunoita. Saat maaritettya olennaisimmat asetukset vastaamalla
valintaikkunan kehotteisiin.

Asetuksia voi maarittaa lisda tai muuttaa Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Kosketusnayton, nappaimiston ja hiiren kaytto
Kosketusndytdn, nappdimiston ja hiiren kdytdsta on lisdtietoa kohdassa Liite" sivulla 155.

Kauko-ohjaimet

Voit liittad kauko-ohjaimen verkkoon ja hallita yksikkdd etdnd. Kauko-ohjaimen mukana
toimitetaan erillinen kdyttdopas.

Lisatietoa kdytettdvissa olevista kauko-ohjaimista on tuotteen verkkosivulla osoitteessa
www.simrad-yachting.com

Alylaitteet voidaan my®s liittda yksikkdon, ja niilla voidaan hallita yksikkod eténa. Lisétietoja
alylaitteiden liittdmisesta yksikon etahallintaa varten on kohdassa "Monitoimindytdn etdohjaus"
sivulla 134.

Jarjestelmaasetukset-valintaikkuna

Jarjestelmaasetukset-valintaikkunasta paasee muokkaamaan kaikkia
perusjdrjestelmaasetuksia.

Valintaikkunassa nakyvat painikkeet vaihtelevat toimintatilan ja liitettyna olevien laitteiden
mukaan.

Jos kayttdon otettavien ja kdytdstd poistettavien toimintojen painike nakyy korostettuna,
kyseinen toiminto on otettu kayttoon.

Voit ndyttda valintaikkunan seuraavasti:

Paina virtapainiketta.
Valitse aloitussivun Jarjestelmaasetukset-painike.
Pyyhkdise ndyton yldlaidasta alaspéin sovellussivuilla.

JARJESTELMAASETUKSET

84 O ¥ C

Valmiustila ~ Asetukset =~ Sammuta Kirkkaus Yotila

il
8 0@
C-MAP

Efibarkc Yhdista

Kosketusiukitus  Langaton | Mittaripalkii

Toimintojen kayttoonotto

Valitse sen toiminnon painike, jonka haluat avata, madrittaa tai ottaa kayttdon tai poistaa
kdytosta. Jos kdyttdon otettavien ja kdytdsta poistettavien toimintojen painike nakyy
korostettuna, kyseinen toiminto on otettu kdyttoon.

Valmiustila

Valmiustila sadstaa virtaa kytkemalld nayton ja ndppainten taustavalaistuksen pois kaytdsta.
Jarjestelma jatkaa toimintaansa taustalla.

Perustoiminnot | NSS evo3S Kayttdjdn ohjekirja



Valmiustila valitaan Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Normaali kdyttotila palautetaan valmiustilan jalkeen painamalla lyhyesti virtapainiketta.

Nayttovalaistus

Kirkkaus
Esiasetettuja taustavalaistuksen tasoja voi selata painamalla lyhyesti virtapainiketta.

Nayton taustavalaistusta voi saatad Jarjestelmdasetukset-valintaikkunassa.

Yétila
Yétilan voi ottaa kayttdon tai poistaa kdytdsta Jarjestelmdasetukset-valintaikkunassa.
Yotila-asetuksella varipaletti mukautetaan olosuhteisiin, joissa valoa on vahan.

Kosketusnayton lukitseminen
Kosketusnayton voi lukita tilapaisesti, jotta jarjestelmaa ei kdytettdisi vahingossa.
Kosketusnayttd lukitaan Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Kun kosketusnaytto on lukittuna, yksikkda voi edelleen kéyttad nappaimilla tai kauko-
ohjaimella.

Lukitus avataan painamalla virtapainiketta.

Mittaripalkki
Valinta ottaa mittaripalkin kdyttéon ja poistaa sen kdytdsta vain aktiivisella sivulla.

Rekisterointi
Opastaa laitteen rekisterdinnissa.

Kuvankaappaus
Kuvankaappauksen ottaminen:
Paina samanaikaisesti Sivut- ja virtandppainta.

Kuvankaappaukset tallentuvat sisdiseen muistiin.
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Jarjestelman mukauttaminen

Aloitussivun taustakuvan mukauttaminen

Aloitussivun taustakuvaa voi mukauttaa. Voit valita jarjestelmdssa olevan kuvan tai kdyttda
omaa jpg- tai png-muodossa tallennettua kuvaasi.

Kuvat voi tallentaa mihin tahansa tallennustilaselaimessa nakyvaéan kansioon. Jarjestelma
kopioi taustakuvaksi valitun kuvan automaattisesti Wallpaper (Taustakuvat) -kansioon.

TALLENNUSTILA

R 4 & 1

—
Reittipisteet Kaikutallen... Siirrot

YKSITYISKOHDAT - WALLPAPEROT,JPG
U +| ). Tallenteet
Tyyppi JPEG-kuva
Koko 103.3kB

Luotu 07/30/201

Muokattu 08/16/201

Nakymd  |Asetataustak...  Kopioi

). Polars

Tallennustila

,: ). Wallpaper
Grey wallpaper.png

wallpaper01.jpg

u

Konfiguroitava WheelKey
Voit maarittad yksikdon etuosan WheelKey-valitsimen toiminnot.

Voit maérittdd WheelKeyn valitsemalla Jarjestelmdasetukset-valintaikkunassa Konfiguroi
pikandppdin.

Pitkdn painalluksen toiminnon mukauttaminen

Voit maarittad, avaako pitkd painallus paneelissa valikon vai ndyttadko se paneelissa kursorin
avustintoiminnon.

SETTINGS

LF Jirjestelm
Y > passs

Q Palvelut

Palauta oletukset...
Power control

Lisdtoiminnot...

LISAASETUKSET

T
 Relttipisteet

[" Laitteisto
< |Kaytelitymé
o Kursori

Viive seuraavan asetuksen antamiseen, enner
otetaan kiyttsin (ms)

Liukuséétimen viive 200

Kursori avustin Salli kursori avustin toiminnon pitkélls pailh

—Painalluksen kesto 1000 Paina ja pidd (1000ms-1500ms)

Monen paneelin sivut

Monen paneelin sivulla olevien paneelien kokoa voi muuttaa Jarjestelmdasetukset-
valintaikkunassa. Katso "Monen paneelin sivujen jaon mukauttaminen” sivulla 23.

Sivulla voi olla useita paneeleita, mutta ne voivat olla aktiivisia vain yksi kerrallaan. Aktiivinen
paneeli ndkyy rajattuna.

Vain aktiivisen paneelin valikkoa voi kdyttaa.

2 paneelin sivu 3 paneelin sivu
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Takaisin

Cruise

Kalastus

Palkki 2

Pois

Ankkurointi

Polttoaine

Yleinen

Varjokursori monen paneelin sivulla

Kun kursoria kdytetaan kaikuluotainkuvassa (kaikuluotain, DownScan tai SideScan) monen
paneelin sivulla, kursori ndkyy varjostettuna toisessa kaikuluotainpaneelissa (kaikuluotain,
DownScan tai SideScan), karttapaneelissa ja tutkanaytolla.

Suosikkisivujen mukauttaminen

Uusien suosikkisivujen liséaminen

- Huomautus: N3yton koko maarda sen, montako suosikkisivua sallitaan sekd montako
sovelluspaneelia yhdelld suosikkisivulla voi olla.

SIVUJEN MUOKKAUS “

Muodosta haluamasi sivuasemointi vetdmalla
Katta Tutka I

Eilisattyjd paneeleita

Kaiku.

Tyhjennd Tallenna Hylkéd

Suosikkisivujen muokkaaminen
Valitse suosikkipaneelin muokkauspainike ja sitten:

Voit poistaa sivun valitsemalla suosikkipainikkeen X-kuvakkeen.
Avaa sivun muokkauksen valintaikkuna valitsemalla suosikkipainikkeen tyokalukuvake.

SIVUJEN MUOKKAUS “

Muodosta haluamasi sivuasemointi vetdmalla

Katta

Kaiku

Muokkaa

Tyhjennd Tallenna Hylkaa

Mittaripalkin mukauttaminen

- Huomautus: Aktivoi sovelluksen mittaripalkki, jotta voit kayttda mittaripalkin valikkoa.

Mittaripalkin ottaminen kdytto6n tai poistaminen kaytosta
Mittaripalkki ndkyy paneelissa oletusarvoisesti.

Voit ottaa mittaripalkin kdyttéon tai poistaa sen kdytosta Jarjestelmdasetukset-
valintaikkunassa.

Esiasetetun mittaripalkin valitseminen
Valikkoa kdyttamalla voit valita esiasetetun aktiviteettipohjaisen mittaripalkin.

Tietojen muuttaminen
Tiedot voi muuttaa valikosta.
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VALITSE DATA

v Akku
4 Alus

Eranto

: Lopeta
Kauden paras polttoainetaloudellist
parasp * muokkaus...
Korkeus

Kulutus

Kurssi maan péalla

Ka@nndsnopeus

Mittaripalkin asetusten palauttaminen
Voit ndyttda esiasetetut oletusmittarit palauttamalla mittaripalkin asetukset Muokkaa-
valikossa.

Polttoainetaloudellisuuden mittari

Voit ndyttda polttoainetaloudellisuuden mittarin mittaripalkissa eri sovellussivuilla. Valitse
esiasetettu polttoaineen aktiviteettipalkki tai muuta mittarin ldhteeksi
Polttoainetaloudellisuus, se 16ytyy Valitse tiedot -valintaikkunan Alus-luokasta.

Nykyisen taloudellisuuden digitaalinen lukema

Polttoainetaloudellisuuden mittayksikot

Tehokkuus 100 %, tdma vastaa "nimellistd kulutusta
Tehokkuus 120 %
Keskiméaardinen polttoainetaloudellisuus

Valitdon taloudellisuus

6O mMmmON W >

Nykyinen polttoaineen taso

Polttoainetaloudellisuuden mittari ndyttaa valittoman seka historiallisen keskimaaraisen
polttoainetehokkuuden. Vihredn vydhykkeen alku edustaa "nimellistd
polttoainetaloudellisuutta”, ja se ndyttaa liséksi 20 prosentin alueen, jotta
polttoainetehokkuus voidaan ndyttaa nimellisen polttoainetaloudellisuuden ylédpuolella.
Mitd tehokkaampaa polttoaineen kulutus on, sitd enemman ulompi sininen asteikkotaulu
siirtyy ylospain kohti asteikon vihredd osaa. Jos saavutat aluksen nimellisen tehokkuuden, olet
vihredlla vyohykkeelld. Jos saavutat nimellistd tehokkuutta paremman tehokkuuden, olet
vihredn vydhykkeen yldosassa.

Nimellinen polttoainetaloudellisuus voidaan maarittaa Aluksen asetukset -valintaikkunassa,
joka on nakyvissa polttoaineasetusten valintaikkunassa.

Voit resetoida keskimaaraisen polttoainetaloudellisuuden Polttoaineasetukset-valintaikkunan
Resetoi taloudellisuus -painikkeella. Resetoinnin jalkeen jarjestelma alkaa laskea uutta
keskiarvoa.

Voit asettaa polttoainetaloudellisuuden mittarin mittayksikot Yksikot-asetukset-valintaikkunan
Taloudellisuus-kentdssa.
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Monen paneelin sivujen jaon mukauttaminen

1. Avaa monen paneelin sivu.

2. Avaa Jarjestelmdaasetukset-valintaikkuna.

3. Valitse Aseta jako -vaihtoehto. Monen paneelin sivulle ilmestyy sadtokuvake.
4. Valitse saatokuvake ja siirrd jako haluamaasi kohtaan.

5. Voit tallentaa tai hyldtd muutokset vastaavien valikkovaihtojen kautta.

JRRJESTELMAASETUKSET
H B O
Valmiustila ~ Asetukset  Sammuta ’ e
‘ rel
=
=~ |3 =)
Langaton | witarpa | [EESSFRCS

Ominaisuuksien ottaminen kayttoon ja niiden poistaminen

kaytosta

Jarjestelman pitdisi automaattisesti tunnistaa yhteensopiva, yksikkdon liitetty laite. Jos néin ei

tapahdu, ota ominaisuus kayttoon Lisdasetukset-valintaikkunassa.

“ ’ LF Jarestelma Palauta oletukset...

Power control
Y Toiminnot

O Palies

LISAASETUKSET

Lisatoiminnot....

» Reltipisteet

 Laiteisto

Alkaplottaus I Masrits, naytetsanks Alkaplottaus-toiminnot.

Video Maittia, néytetaanks Video-toiminnot

Masritas, ngtetainks SonicHub/FUSION-Link-toiminnot.

Toimintojen ja sovellusten aktivointi / aktivoinnin

poistaminen

Voit aktivoida toimintoja ja sovelluksia tai poistaa niiden aktivoinnin kdyttamalla
Jarjestelmaasetukset-toimintoa.

a- Jarjestelma Hallitse ominaisuuksia ja sovelluksia

ﬁ Toiminnot
Q Palvelut

Toimintojen ja sovellusten hallinta

Voit hallita ja asentaa/poistaa toimintoja ja sovelluksia. Kun toiminto/sovellus poistetaan,
kuvake poistuu aloitussivulta. Toiminto/sovellus voidaan asentaa uudelleen.

Lisatoiminnon avaaminen
Jotkin lisdtoiminnot ovat myytavissa erikseen. Lisdtoimintoja voi avata antamalla
lisdtoimintojen avauskoodin.

Valitse avattava lisdtoiminto. Noudata annettuja osto-ohjeita ja anna lisdtoiminnon
avauskoodi.

Kun lisdtoiminnon avauskoodi on annettu yksikkdon, kyseistd toimintoa voi kayttaa.

- Huomautus: Lisdtoiminnon avaamisvaihtoehto on kdytettdvissa ainoastaan silloin, jos

yksikkdsi tukee lukittua toimintoa.
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Salasanasuojaus

Voit estdd jarjestelmaasetusten luvattoman kdytén maarittamalla PIN-koodin. Katso "PIN-koodi"
sivulla 141.

Komentosillan hallinta

Tietoa komentosillan hallinnasta

Komentosillan hallinta -ominaisuuden avulla voit hallita, mitka sivut nakyvat useissa naytoissa
samaan aikaan. Ominaisuus on kaytdssa aluksissa, joissa on monta nayttda kdytossa
samanaikaisesti, ja sen avulla voidaan nopeasti maarittad ndytettavat tiedot.

Jarjestelmassd voi olla korkeintaan nelja eri komentosiltaa, ja yhteen komentosiltaan voi
ryhmittda korkeintaan nelja ndyttda. Kukin ndyttd voidaan maarittdd vain yhteen
komentosiltaan.

Kun naytot sisaltyvat komentosiltaan, voit madrittdd 12 sivumadritysta (esiasetukset) kullekin
komentosillalle.

Nayttojen lisédaminen komentosiltaan

- Huomautus: Kaikki ndytot on oltava kytketty toimintaan, jotta niitd voidaan kayttaa
komentosillan madrityksessa.

-

. Avaa Komentosillan konfigurointi -valintaikkuna
2. Valitsemalla taman voit madrittad uuden komentosillan tai muokata aiemmin luotua
- Valitun komentosillan Komentosillan konfigurointi tulee nékyviin, ja luettelossa nakyvat
kaikki ndytdt, joita ei ole vield madritetty komentosiltaan.
3. Valitse ndyttd, jonka haluat lisdtd komentosiltaan.
- Jdrjestd ndytot vasemmalta oikealle samalla tavalla kuin ndytot ndkyvat nykyisessa
komentosillassa/kojelaudassa/ohjauspaikassa.
4. Nimed komentosilta uudelleen tarvittaessa
5. Tallenna maaritys

Komentosillan hallinta -painike nakyy kaikkien komentosiltaan maaritettyjen ndyttdjen
aloitussivulla.

servGs ©=@
() Navigointi Info

By Polttoaine Laitteen nimi

Lahteet...
Laitelista

A ilytyiset

Vianméiritys

) visikit Komentosillan konfigurointi
() Langaton

255 Verkko

mmd Alukset

" Simulaattori

Tallenna Hylkaa

Komentosillan nayttojen esiasetettujen sivujen maarittaminen
1. Aktivoi Komentosillan hallinta -paneeli pyyhkadisemalld alaspain aloitussivulla.
2. Uusissiltasivu lisataan valitsemalla lisdyskuvake. Sivua voi muokata valitsemalla
muokkauskuvakkeen.
3. Valitse ndytto, jolle haluat madrittaa esiasetetun sivun.
- Valitun ndytdn sivuasettelun asetus luetaan verkosta, ja siind ndytetdan
padominaisuudet ja madritetyt suosikkisivut.
4. Valitse haluttu sivu.
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- Valitse tyhja sivu, jos et halua sisallyttaad kyseistd ndyttod valittuihin komentosillan
esiasetuksiin.
5. Toista vaiheet 3 ja 4, kunnes kaikille ndytdille on maaritetty sivu kaikissa komentosillan
esiasetuksissa.
6. Poistu lisdys- tai muokkaustilasta ja tallenna maaritykset valitsemalla muokkauskuvake.

~Komentosillan halli... ~

d

Komentosillan esiasetusten valitseminen
Voit ndyttda saatavilla olevat komentosillan esiasetukset avaamalla Komentosillan hallinta -
vaihtoehdon aloitussivulla.

Kun valitset jonkin esiasetusmaarityksistd, kaikki kyseiseen komentosiltaan kuuluvat laitteet
siirtyvat esiasetetuille sivuille.

~ Komentosillan halli... ~

L

Tallennustila

~ Siut v
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Enemman,
valintoja
Kartta Iahde
cMAP

Aé

Kartat

Karttapaneeli
A
T |
o
—
|
D C
A Pohjoisen merkki
B Alus
C  Kartta-alueen asteikko
D  Koordinaattiviivat*
E  Etdisyysrenkaat®

*Valinnaiset karttakohteet. Valinnaiset karttakohteet voi ottaa kdyttoodn tai poistaa kdytodstad
yksittdin Kartta-asetukset-valintaikkunassa.

Karttatiedot

Jarjestelma voidaan toimittaa esiladatuilla kartoilla varustettuna.
Kattava tuettujen karttojen valikoima l6ytyy tuotteen sivustosta.

- Huomautus: Karttavalikon vaihtoehdot voivat vaihdella kdytdssa olevan kartan mukaan.

Karttakorteilla olevat kartat jaetaan Ethernet-verkossa, joten aluksessa tarvitaan vain yksi
karttakortti.

- Huomautus: Jarjestelma ei siirry kdyttamaan siihen esiladattuja karttoja automaattisesti,
jos karttakortti poistetaan. Epatarkka kartta nakyy ndytdssd, kunnes karttakortti sydtetaan
takaisin laitteeseen tai kdyttdja vaihtaa esiladatut kartat kdyttédn manuaalisesti.

Kartan lahteen valinta
Valikossa on luettelo kdytettavissa olevista karttalahteista.

Jos kdytettavissa on samanlaisia karttaldhteitd, jarjestelma valitsee automaattisesti kartan,
jossa on tarkimmat tiedot alueelta.

Kahden karttalahteen nayttaminen

Jos kdytettavissa on useita karttaldhteitd, voit tarkastella kahta karttatyyppid yhta aikaa yhdelld
sivulla kdyttamalld kahta karttapaneelia.

Aktivoi kumpikin karttasivu ja valitse sen lahde valikosta.

Alussymboli

Alussymboli ilmaisee aluksen sijainnin, kun jarjestelmdssa on voimassa oleva GPS-sijainnin
lukitus. Jos GPS-sijaintia ei ole kdytettdvissd, alussymbolissa nakyy kysymysmerkki.

Jos suuntatietoja ei ole saatavana, aluksen kuvakkeen suunnaksi maardytyy suunta maan
suhteen (COG).
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Kartan zoomaaminen

© 50NM Kartta-alueen asteikko ja etdisyysrenkaiden vali (jos kdytdssd) nakyvat karttaruudussa. Voit

5NM muuttaa mittakaavaa zoomaamalla karttaa lahemmas tai kauemmas.

Kartan panorointi
Karttaa voi siirtda eri suuntiin seuraavilla tavoilla:

Nayton vetaminen
Siirré kursori karttapaneelin reunaan nuolipainikkeilla

Kartan suunta
Voit maarittaa, miten karttaa kdédnnetdaan paneelissa.

Takaisin

Kartan suunta -painike
Kartan suunnan voi maarittaa kayttamalla valikkoa, mutta suuntaa voi vaihdella myds ndyton
Kartan suunta -painikkeella.

Suuntaus
Pohjoinenylds

Etunéytts

Enemman,
valintoja

Kartan suunta -painikkeessa oleva punainen nuoli osoittaa, missa suunnassa on pohjoinen.

Pohjoinen yl6s

()
Nayttda kartan niin, ettd pohjoinen on ylhaalla.
Suunta ylds
A
| (. Nayttad kartan niin, ettd aluksen suunta (A) on kohti ndyton
yldreunaa. Suuntatiedot tulevat kompassilta. Jos ohjaussuunta
ei ole kdytettdvissd, jdrjestelma kdyttdd GPS:n mukaista suuntaa
maan suhteen (COQG).
Kurssi ylos
B
| ) Kartan suunta maardytyy sen mukaan, navigoidaanko vai ei.
Navigointi kdynnissa: halutun kurssin linja (B) on ylhaalla.
Ei navigointia: aluksen todellinen kulkusuunta (COG) on
ylhaalla.
Etunaytto

Siirtaa aluskuvaketta paneelissa ja suurentaa ndkyman aluksen edessa.

Karttakohteiden tietojen tuominen nakyviin

Kun valitset kartalta jonkin kohdan, reittipisteen, reitin tai kohteen, sen perustiedot tulevat
nadkyviin. Saat tietyn karttakohteen kaikki saatavilla olevat tiedot nakyviin valitsemalla kyseisen
kohteen ponnahdusikkunan. Voit avata lisdtietoikkunan myds valikosta.
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- Huomautus: Jos kaytat C-MAP-karttoja, voit valita kartalta kohteita ja tuoda ndkyviin
tietoa kohteen palveluista seka sijaintiin tai kohteeseen liittyvdad multimediasiséltda
(valokuvia).

- Huomautus: Kohteen perustietoja ei tule ndkyviin, jos ponnahdusikkunoita ei ole otettu
kéyttoon kartta-asetuksissa.

Uusi
0 reittipiste...
i Mene
N "”%kl (: Kursori
[Thelpin®s Canal I
Hlorida State Recreatiqn Area
\® A Cape Florida Old Lighthouse Tower
e Florda Ghannel
Etsi
INFORMAATIO
\\ o "' & Cape Florida Old Lighthouse Tower
CapeHolda

N 25°40.023'
W 80°09.355'

Etaisyys: 15.73NM
Suuntima: 193°M

POI-Other
Towers

Kursorin kayttaminen ruudussa
Kursori ei ndy oletusarvoisesti ruudussa.

Kun kursori otetaan kayttdon, kursorin sijainnin ikkuna tulee nakyviin. Kun kursori on
aktiivinen, ruutua ei voi panoroida eika se seuraa aluksen liikkeita.

N 25°24.160
W 79055'651I 0 . oo 0 oo .o 0
21.8 NM, 159 °M Kohdistimen sijaintiin siirtyminen

Voit navigoida valittuun kuvan kohtaan sijoittamalla kohdistimen paneeliin ja kayttamalla
sitten valikon Mene kursorille -vaihtoehtoa.

Kursorin avustintoiminto

= Huomautus: Ohjattu kursoritoiminto on kdytettavissa, jos se on kdytossa. Katso "Pitkdn
painalluksen toiminnon mukauttaminen” sivulla 20.

Kursorin avustintoiminnon avulla voit hienosaatda ja sijoittaa kursorin tarkasti peittamatta
tietoja sormellasi.

Aktivoi kursori ruudulla ja paina sitten ndyttda pitkdan sormellasi, jolloin kursorisymboli
muuttuu sormesi ylapuolella ndkyvaksi valintaympyraksi.

Irrottamatta sormea naytolta veda valintaympyra haluttuun kohtaan.
Kun irrotat sormen naytoltd, kursori palaa normaalitoimintaan.

Etaisyyden mittaaminen
Kohdistinta voidaan kdyttda aluksen ja valitun kohdan tai karttaruudun kahden pisteen
valisen etdisyyden mittaamiseen.
o 1. Siirrd kohdistin kohtaan, johon haluat mitata etdisyyden. Kdynnistd mittaustoiminto
valikosta.

N 25°51.829 M . 5 . - . .
e bk Mittauskuvakkeissa ndkyy aluksen keskelta kohdistimen sijaintiin piirretty viiva. Etdisyys

1.85 NM, 255 °M nadkyy kohdistintietojen ikkunan luettelossa.
2. Mittauspisteiden paikkaa voi muuttaa vetamalld jompaa kumpaa kuvaketta
mittaustoiminnon ollessa kdytossa.

= Huomautus: Suunta mitataan aina harmaasta kuvakkeesta siniseen kuvakkeeseen.

Mittaustoiminto voidaan kdynnistdd myds ilman aktiivista kohdistinta. Talldin kumpikin
mittauskuvake on aluksi aluksen sijainnin kohdalla. Harmaa kuvake seuraa alusta aluksen
liikkuessa, kun taas sininen kuvake pysyy paikassa, joka syotettiin toiminnon kayton alussa.
Mittauspisteitd voi siirtdd vetamalla jompaakumpaa kuvaketta.

Mittaustoiminnon voi lopettaa valitsemalla Lopeta mittaus.
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Reittien luominen karttaruudussa

1. Ota kohdistin kdyttoon karttaruudussa.

2. Valitse valikosta Uusi reitti -vaihtoehto.

3. Lisda ensimmadinen reittipiste karttaruutuun.
4. Jatka lisaamalla jaljelld olevat reittipisteet.

5. Tallenna reitti valitsemalla valikosta Tallenna .

Kohteiden haku karttaruuduissa
Karttaruudusta voi etsia muita aluksia tai erilaisia karttakohteita.

Ota kohdistin kdyttdon ruudussa ja hae kohdistimen kohdalla olevia kohteita. Jos kohdistinta
ei ole aktivoituy, jarjestelma hakee kohteita aluksen sijainnin perusteella.

ETSI ALUKSELTA

Valitse kategoria josta haluat etsid

Reittipisteet Karttamerkit
Reitit Koordinaatit
Kerros

Jaljet Alukset

Polttoaine

= Huomautus: Polttoaineasemien hakuun tarvitaan SiriusXM Marine -tilaus.

= Huomautus: Alusten hakuun tarvitaan yhteydessa oleva AlS-vastaanotin.

Meripelastustoiminto (SAR)

Meripelastustoiminto (SAR) luo kartalle hakukaavareitin PS- tai CS-hakukaavana (rinnakkaiset
etsintdreitit vaaka- tai pystysuunnassa).

Ominaisuuden on oltava kdytossa lisdasetuksissa, jotta voit kayttda sita.

SETTINGS

L Jaresteima Palauta oletukset...

Y Toiminnot

Listoiminnot...
& palvelut

LISAASETUKSET

4 Toiminnot

Mairittas, naytetiank SAR-toiminnot.

Violetti alue tarkoittaa itse maarittdmaasi aluetta. Vaaleanoranssilla varjostettu alue tarkoittaa
jarjestelman laskemaa aluetta.

Hakualueen asettaminen

Aseta kursori kartalle pisteen A sijaintiin. Madrita sitten hakualue Uusi etsintdkuvio -
valikkokohdassa. Téma avaa meripelastuksen muokkausikkunan.
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« Poista kursori

Uusi/

Men

Takaisin

Muokkaa

Peruuta

AsetaA
kursorille

Aseta B
kursorille
Aseta C
kursorille
Aseta D
kursorille

Muunna
reitiksi

Piste A
N 26°18.219'W 79°08.253'

Piste B
N 26°18.219' W 79°06.022'
Piste C
N 26°16.219' W 79°06.022'
Piste D
N 26°16.219'W 79°08.252'

» Aloituskulma (CSP)
D

Takaisin

Uusi

. X reittipiste...
«Poista kursori

Uusi reitti...

New search
pattern

Suunta
Parallel

Jaljen leveys (m)
300

Aloita etsintd

Maarita hakualueen nelja nurkkaa antamalla nurkkakohtien koordinaatit.
Seuraavat asetukset on maaritettava:

Jéljen leveys maarittad, miten paljon tilaa rinnakkaisten etappien valiin jaa (etappien pituus
on suurin mahdollinen).

Alusten lukumadra maarittad, kuinka monta meripelastusreittia luodaan. Kullekin alukselle
luodaan oma meripelastusreitti. Ensimmadisen aluksen reitti merkitdan punaisella ja sita
seuraavien alusten mustalla katkoviivalla. Alusten vélinen etdisyys vastaa eri jalkien valista
etaisyytta.

Suunta voi olla joko PS (rinnakkainen vaakasuunnassa) tai CS (rinnakkainen
pystysuunnassa). PS-suunnassa reitti kulkee hakualueen pisimman mahdollisen sivun
suuntaisesti. CS-suunta on pdinvastainen, eli reitti kulkee lyhimman sivun suuntaisesti.
Aloituskulma (CSP) madritetadn valitsemalla se kulma, josta haku halutaan aloittaa.

Jérjestelma laskee etappien maéarén ja niiden véliset etdisyydet. Se myos laskee aloituskohdan
(Commence Start Position, CSP) puolittamalla jalkien valityksen aloitusnurkasta.
Aloitussuuntima lasketaan hakunelién pisimman sivun kanssa rinnakkaiseksi suuntimaksi
aloituskohdasta katsottuna.

Hakuparametrien muokkaus

Voit muuttaa hakukaavan parametreja Edit SAR (Muokkaa meripelastusta) -valintaikkunan
kautta.

Voit myds muuttaa hakualueen neljad nurkkaa kayttamalla kohdistimen asetusvalikon
vaihtoehtoja. Sijoita kohdistin kartalle ja valitse sitten haluamasi vaihtoehto kohdistimen
asetusvalikosta.

= Huomautus: Jos valitset Edit SAR (Muokkaa meripelastusta) -valintaikkunan Sulje-
vaihtoehdon, muutokset tallennetaan ja valintaikkuna suljetaan. Valinta ei paata
meripelastusta.

Hakukaavan ulkopuolisten osallistuvien alusten tunnistus

Kun otat AlS-kohteet ja tutkan tietokerrokset kayttoon, ndet osallistuvat alukset, jotka eivat ole
hakukaavallaan. Kun alukset on tunnistettu, voit ohjata ne takaisin oikealle reitille.

Meripelastuksen lopettaminen
Keskeytd etsinnat Cancel Search pattern (Peruuta hakukaava) -valikkokohdasta.

Meripelastuksen muuttaminen reitiksi

Reitiksi muuttamisen avulla pystyt nimeamaan reitin, muokkaamaan sita ja tallentamaan sen
reittikirjastoosi.

3D-kartat

3D-asetuksella maan ja merenpohjan muodot ndytetadn kolmiulotteisena graafisena
nakymana.
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- Huomautus: Kaikki karttatyypit toimivat 3D-tilassa, mutta kartta nakyy littednd, jos
kdytdssa ei ole vastaavan alueen 3D-karttoja.

Kun 3D-karttavaihtoehto on valittuna, kierron (A) ja panoroinnin (B) kuvakkeet nakyvat
karttapaneelissa.

3D-kartan panorointi
Voit siirtaa karttaa mihin suuntaan tahansa valitsemalla panorointikuvakkeen ja panoroimalla
sitten haluamaasi suuntaan.

Voit palauttaa kartan aluksen sijaintiin Palaa alukseen -vaihtoehdolla.

Kuvakulman sdaataminen
Kuvakulmaa saddetdan valitsemalla kiertokuvake ja panoroimalla karttapaneelia.

Katselusuuntaa vaihdetaan panoroimalla vaakatasossa.
Nakyman kallistuskulmaa muutetaan panoroimalla pystytasossa.

- Huomautus: Aluksen sijainnin mukaan keskitetyssd nakymdssad voi sdatdd vain
kallistuskulmaa. Katselusuunta maaraytyy kartan suunta-asetusten mukaan. Katso "Kartan
suunta” sivulla 27.

Jaljet
Avaa Jaljet-valintaikkunan. Taté valintaikkunaa kdytetaan jalkien hallintaan. Katso "Jaljet" sivulla
44,

Jalkien varitys tietojen perusteella
Jaljen voi varittda maarittamiesi ldhdetietojen ja enimmais- ja vahimmadisraja-arvojen
perusteella seuraavasti:

Voit maarittaa varitettdvan lahteen (tietojen tyyppi). Jos haluat poistaa varityksen kaytosta,
valitse lahteeksi Ei mitaan.

Takaisin J. Takaisin
Jaljet... None
Vari jaljel 506
50
sTW
i | Kartanvalinnat Korkea
15 Wind Speed
Kartta lahde
C-MAP Demo.3¢ Matala R vind speed Apparent

VARI JALJET KORKEA RAJA

Matala
4.34488

Peruuta

Vareina voi olla vihredn, keltaisen ja punaisen eri sdvyja. Vihrea tarkoittaa asettamaasi
enimmaisrajaa. Keltainen tarkoittaa enimmais- ja vahimmaisrajojen keskiarvoa. Punainen
tarkoittaa véhimmadisrajaa. Jos arvo on enimmadisarvon ja keskiarvojen valillg, se nakyy
vihertavan keltaisena. Jos arvo on keskiarvon ja véahimmadisarvon valilla, se nakyy oranssina.

- Huomautus: Jiljet ndkyvat oletuksena Edit Track (Muokkaa jalked) -valintaikkunassa
tehdyn variasetuksen mukaisesti. Jalkien varitys lahdetietojen perusteella ohittaa Edit
Track (Muokkaa jalked) -valintaikkunassa maaritetyn varityksen.

Jos jaetussa paneelissa ndytetdan vahintadn kaksi karttaa, yhden kartan varildhteen tai
enimmadis- ja véhimmadisarvojen muuttaminen ei vaikuta muihin karttoihin.
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t Takaisin

Sirius-sdd

Kerros
Fol} Grib-sid
Enemman :
SonarChart™ Live
SCL History

Tutka

Lampdkartta

Takaisin

Varit
i

Poista historia

Kartan tietokerrokset
Karttapaneeliin voi lisdta tietokerroksia.

Kun jokin tietokerros on valittuna, karttavalikko laajenee niin, ettd siind nakyvat myds valitun
tietokerroksen perusvalikkotoiminnot.

Tietokerrosten valikkotoimintojen tiedot on kuvattu tarkemmin niille varatuissa luvuissa tdssa
kdyttoohjeessa.

Lampokartan tietokerros

Lampokartan tietokerroksen avulla néet veden lampétilahistorian véreina kartalla.
Tietokerroksen lampétilatiedoille tarvitaan veden lampétilan lahde.

Vérialuetta sdddetddn automaattisesti tallennettujen enimmais- ja vahimmaislampétilojen
mukaisesti.

Ldpindkyvyys
S3a3taa tietokerroksen lapindkyvyyttd. Kun pienin mahdollinen ldpindkyvyys on valittu
asetuksissa, tietokerros peittdd paneelin tiedot Idhes taydellisesti.

Varit
Maarittaa veden lampatiloja kuvaavat varit. Paneelissa nakyy my®os selite, jossa kerrotaan
kuhunkin tallennettuun lampatilaan liittyvat varit.

Poista historia
Poistaa kaikki tdhan mennessa kerdtyt lampokarttatiedot. Lampokarttatiedot poistetaan
automaattisesti, kun yksikdsta katkaistaan virta.

C-MAP-kartat

Tassa luvussa kuvataan kaikki C-MAP-karttojen valikkovaihtoehdot. Toiminnot ja valikon
vaihtoehdot voivat vaihdella kaytossa olevien karttojen mukaan. Tassa osiossa nakyvat C-
MAP-kartan valikot.

- Huomautus: Valikkokohta ndkyy harmaana, jos se ei ole kdytettavissd nakyvissd olevassa
kartassa.

C-MAPin vuorovedet ja virtaukset

Jérjestelma voi ndyttdd C-MAPin vuorovedet ja virtaukset. Ndiden tietojen avulla voidaan
ennustaa virtausten ja vuorovesien ajankohdat, vedenpinnan korkeudet, suunnat ja
voimakkuudet. Tdmad on tdrked tydkalu matkan suunnittelussa ja navigoinnissa.

Suurilla zoomausalueilla vuorovedet ja virtaukset ndytetdaan nelidkuvakkeina, joissa on kirjain
T (vuorovedet, tides) tai C (virtaus, current). Kun valitset jommankumman kuvakkeen, nakyviin
tulevat kyseisen sijainnin vuorovesi- tai virtaustiedot.

Dynaamisia virtaustietoja voidaan tarkastella |lahentamalld yhden meripeninkulman suuruisen
zoomausalueen sisaan. Talld alueella virtauskuvake muuttuu dynaamiseksi, animoiduksi
kuvakkeeksi, joka ndyttaa virtauksen nopeuden ja suunnan. Dynaamiset kuvakkeet ovat
mustia (enemman kuin 6 solmua), punaisia (enemman kuin 2 solmua ja vdahemman tai yhta
paljon kuin 6 solmua), keltaisia (enemman kuin 1 solmu ja véhemman tai yhta paljon kuin 2
solmua) tai vihreitd (yhta paljon tai vahemman kuin 1 solmu) sijainnissa olevasta virtauksesta
riippuen.

Jos virtausta ei ole (0 solmua), se ndytetaan valkoisella, nelionmallisella kuvakkeella.
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Kartan valinnaf!

Kartta ldhde

Takaisin

Kuvakerros
Pois

Valokuvan [apind.

Rasterikartta

Kalastuskartta

Yksityiskohdat
Taysi

Kategoriat...
=

s

Dynaamiset virtauskuvakkeet

C-MAP-kohtaiset kartta-asetukset

Valokuva kartan pddilld

Photo overlay (Valokuva kartan paalld) -toiminnolla alueen satelliittikuvia voi ndyttaa kartan
paalla. Kuvien saatavuus vaihtelee alueen ja karttaversion mukaan.

Kuvat voi avata kartan paélle joko 2D- tai 3D-tilassa.

Eivalokuvaa kartan pédlli Valokuva kartan pélld, vain maa- Tdydellinen valokuva kartan pédilld
alueet

Valokuvan lapindkyvyys
Valokuvan lapindkyvyys (transparency) saataa kartan paalld olevan kuvan lapikuultavuutta.

Kun pienin mahdollinen ldpindkyvyys on valittu asetuksissa, kuva peittda kartan tiedot Idhes
taydellisesti.

Pienin ldpindkyvyys Lépindikyvyysasetus 80

Raster Charts (Rasterikartat)
Vaihtaa ndkyman perinteisen paperikartan nakoiseksi.

Rasterin Idpindkyvyys
Talld asetuksella sdddetdan rasterikuvien lapinakyvyytta.

Korkean resoluution syvyyskdyrdt
Ottaa kdyttoon syvyyskdyrien tihedmman esitystavan tai poistaa sen kaytosta.

Kartan tiedot

- Taysi— Nayttaa kaikki kdytossa olevan kartan saatavilla olevat tiedot.

« Keski — Ndyttda navigointiin tarvittavat védhimmaistiedot.

- Matala — Nayttda perustason tiedot, joita ei voi poistaa ja jotka sisaltavat tietoja, joita
tarvitaan kaikilla maantieteellisilld alueilla. Naita ei ole tarkoitettu riittdviksi turvalliseen
navigointiin.
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Takaisin

Sywyyssuodatus
m

Takaisin
Navigointi
Syvyysvarjostukset
Paperikartta
Perinteinen

Turvavarjostukset

Takaisin
Syvyys 1

Syvyys 2

Muokkaus...

Karttakategoriat
Tahan siséltyy useita kategorioita ja alakategorioita. Kategorioita voi ottaa kdyttoon / poistaa
kdytosta yksitellen sen mukaan, mitd tietoja halutaan nahda.

Valintaikkunan luettelossa nakyvat kategoriat vaihtelevat kdytettyjen karttojen mukaan.

Varjostetut korkeusmuodot
Varjostaa merenpohjan pinnanmuodot.

Ei syvyyskdyrid
Poistaa syvyyskdyrat kartasta.

Syvyyden vdrit
Madrittaad kartassa kdytettdvan syvyyspaletin.

Navigointi

Syvyysalueiden vdrisdvyt vaihtelevat jarjestelman asettamien syvyysalueen arvojen
perusteella. Jos syvyys on tietylld alueella, jarjestelma valitsee kyseisen alueen tarkan varin.
Matalampi vesi ndkyy tummemman sinisend ja syvempi vaaleampana.

Syvyysvarjostus

Vareilld varjostetaan syvyysalueita syvyyden arvon perusteella. Jarjestelma interpoloi varin
alueen syvyyden mukaan. Syvempi vesi nakyy tummemman sinisend ja matalampi
vaaleampana.

Paper chart (Paperikartta)
Syvyyksien vdrisdvyt vastaavat sda- ja valtamerentutkimusorganisaation (National Oceanic
and Atmospheric Administration, NOAA) paperikarttojen vareja.

Perinteinen
Syvyysalueiden varisdvyt perustuvat karttatietojen maarittamiin tietoihin. Kartoilla on oma
varipaletti, joka maéritetdan karttatiedoissa.

Turvavarjostukset
Syvyysalueiden varisdvyt perustuvat turvasyvyysrajaan. Toiminto maarittaa rajan, jonka
jalkeen syvyys nakyy ilman sinista savytysta.

Syvyyssuodatus
Suodattaa nékyvistd ne syvyydet, jotka ovat madritettyd arvoa matalampia.

Syvyyden turvaraja

Kartoissa kdytetdan eri varisdvyja matalan ja syvan veden erottamiseen. Kun syvyyden
turvarajan savypaletti on otettu kdyttdéon, voit maarittdd haluamasi syvyyden turvarajan seka
varin/savyt eri syvyyksille.

Varjostus
Varjostaa merenpohjan eri alueet valitun varjostusluokan mukaan.

- Huomautus: Pohjan koostumuksen ja kasvillisuuden varjostus ei ole kdytettavissa C-
MAP-kartoissa.

Syvyys 1 ja Syvyys 2
Syvyyden esiasetukset, jotka madrittavat eri syvyyksien varjostuksen varit.

Mukautus
Syvyyksien 1 ja 2 varjostuksen syvyyskynnystd, varid ja lapindkyvyytta voi saataa.
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3D exaggeration (Liioiteltu 3D)

Nama grafiikka-asetukset ovat kdytettavissa vain 3D-tilassa. Liioitellussa nakyméssa
maanpinnan kohoumien ja vedenpohjan syvanteiden piirrettyihin linjoihin sovelletaan
kerrointa, joka saa piirrokset ndyttdmaan korkeammilta tai syvemmilta.

= Huomautus: Asetus nakyy harmaana, jos karttakortissa ei ole tietoja.

Genesis Layer
Genesis Layer ndyttda korkean resoluution ddriviivat, jotka on laadittu yhteisty©ssa
laatutarkistuksen ldpdisseiden Genesis-kdyttajien kanssa.

Talld vaihtoehdolla voit ottaa Genesis Layer -toiminnon kdyttodn tai poistaa sen kaytodsta
karttakuvassa.

Kaytettdvissd ainoastaan silloin, jos C-MAP-kartta sisaltdad Genesis Layer -tietoja.

Navionics-kartat

Jotkin Navionicsin ominaisuudet edellyttévat viimeisimpia tietoja Navionicsilta. Ndiden
ominaisuuksien kohdalla nakyy ilmoitus, jossa kerrotaan, ettda ominaisuus ei ole kdytettavissa,
jos kdytdssa ei ole asianmukaista Navionics-karttaa tai -karttakorttia. Lisatietoa ndiden
ominaisuuksien edellytyksista on osoitteessa www.navionics.com.

Voit myos saada ilmoituksen, jos yritat kayttaa rajoitettua ominaisuutta Navionics-karttakortin
ollessa pois kaytosta. Jos haluat ottaa kortin kayttdon, ota yhteyttd Navionicsiin.

Navionicsia koskevat kartta-asetukset

Kuvakerros
Kuvakerros-toiminnolla alueen satelliittikuvia voi ndyttaa kartan paalla. Kuvien saatavuus
vaihtelee alueen ja karttaversion mukaan.

Kuvat voi avata kartan pdélle joko 2D- tai 3D-tilassa.

Eivalokuvaa kartan pédlli Valokuva kartan pdlld, vain maa- Tdydellinen valokuva kartan pédilld
alueet

Valokuvan Ildpindkyvyys

Valokuvan lapindkyvyys (transparency) saataa kartan paalla olevan kuvan lapikuultavuutta.
Kun pienin mahdollinen ldpindkyvyys on valittu asetuksissa, kuva peittda kartan tiedot Idhes
taydellisesti.
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Pienin ldpindkyvyys Suurin ldpindkvyvyys

Kartan sdivytys
Savytystoiminto (Shading) lisaa karttaan tietoa pinnanmuodoista.

Kalastusalue

Valitse syvyysalue, jonka sisalla Navionics tayttyy eri varilla.

Nain voit korostaa tietyt syvyysalueet kalastusta varten. Alue on vain niin tarkka kuin taustalla
olevat karttatiedotkin ovat, eli jos kartta sisaltda syvyyskayria vain viiden metrin vélein,
varjostus pyoristetddn lahimpadn kdytettdvissa olevaan syvyyskayraan.

L. , ||
Ei korostettua syvyysaluetta Korostettu syvyysalue: 6—-12m

Matalan veden korostus
Tdama toiminto korostaa matalat vesialueet, joilla veden syvyys on nollan metrin ja valitun
syvyyden valilld (korkeintaan 10 metrid / 30 jalkaa).

Matalan veden alueita ei ole korostettu Matalan veden korostus: 0-3 m

Syvyyden turvaraja
Navionics-kartoissa kdytetddn sinisen eri sdvyja matalan ja syvan veden erottamiseen.

Valittuun rajaan perustuva turvasyvyys piirretaan ilman sinista varjostusta.

= Huomautus: Sisddnrakennettu Navionics-tietokanta sisaltda tietoja 20 metrin syvyyteen
saakka, jonka jélkeen kaikki on valkoista.

Yhteison muokkaukset

Siirtyy karttakerroksessa, Navionics-muokkaukset mukaan lukien. Kyseessa ovat kdyttéjien
Navionics-yhteis6on lataamat kayttajatiedot ja muokkaukset, jotka ovat nyt kdytettavissa
Navionics-kartoissa.

Lisatietoja on kartan mukana tulleissa Navionicsin tiedoissa tai Navionicsin sivustossa
0soitteessa www.navionics.com.

SonarChart
Jérjestelma tukee Navionicsin SonarChart-toimintoa.
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SonarChartin batymetrisessa kartassa ndkyvat korkean resoluution pohjatiedot ja
vakionavigointitiedot. Lisatietoja on osoitteessa www.navionics.com.

SonarChart Live
SonarChart Live on reaaliaikainen ominaisuus, jossa laite luo tietokerroksia syvyyskayrista
omien luotaustesi perusteella.

Lapinakyvyys
M Kun valitset SonarChart Live -kerroksen, valikko laajenee nayttamaan SonarChart Live -
I [ Minimi syvyys
om asetukset.
Varit
Red
Lapinakyvyys
SonarChart Live -tietokerros piirretddn muiden karttatietojen paalle. Karttatiedot ovat
kokonaan peitossa pienimmalld mahdollisella lapindkyvyydella. Lapindkyvyyttd muuttamalla
voit tuoda esiin kartan tietoja.
Minimisyvyys
Saataa sitd, mitd SonarChart Liven mallinnus pitda turvasyvyytend. Tamd vaikuttaa SonarChart
Live -alueen varitykseen. Kun alus Idhestyy turvasyvyyttd, SonarChart Liven alue muuttuu
vahitellen yksinkertaisesta harmaasta/valkoisesta punaiseksi.
Paletit
Kaytetdan kuvan vdripaletin valintaan.
SCL-historiatiedot
Kun valitset tdméan kohdan, voit tarkastella aiemnmin tallennettuja tietoja kartan
tietokerroksessa.
SC-tiheys
Ohjaa SonarChartin ja SonarChart Liven kdyrien tiheyttd.
Sdvytetty pohja
Talld toiminnolla erilaiset syvyysalueet voidaan ndyttaa sinisen eri sévyina.
Navionicsin dynaamiset vuorovesi- ja virtauskuvakkeet
Nayttad vuorovedet ja virtaukset mittarilla ja nuolella staattisissa vuorovesi- ja virtaustiedoissa
kdytettyjen vinonelickuvakkeiden sijaan.
Navionicsin kartoissa saatavilla olevat vuorovesi- ja virtaustiedot liittyvat tiettyyn
paivamaaraan ja kellonaikaan. Jarjestelma nayttaa vuorovesien ja virtausten kehittymisen ajan
my&ta animoimalla nuolet ja/tai mittarit.
Dynaamiset vuorovesitiedot Dynaamiset virtaustiedot
Kaytdssd ovat seuraavat kuvakkeet ja symbolit:
Virtauksen nopeus
Nuolen pituus riippuu nopeudesta, ja symboli kddntyy virtauksen suunnan mukaisesti.
Virtausnopeus ndytetaan nuolisymbolin sisalld. Punaista symbolia kdytetdan, kun
virtausnopeus kasvaa, ja sinista symbolia, kun se pienenee.
Vuoroveden korkeus
R R Mittarissa on 8 merkintdd, ja se madaritetddn arviointipdivan absoluuttisen enimmais-/
E ﬁ v vahimmaisarvon mukaan. Punaista nuolta kdytetdan, kun vuorovesi nousee, ja sinistd nuolta,

kun se laskee.
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- Huomautus: Kaikki numeroarvot ndytetddn kyseisen jarjestelman mittayksikoissa, jotka
kayttdja on madrittanyt.

Kivien suodatustaso
Piilottaa kivien tunnistuksen kartalla tietyn syvyyden alapuolella.

Taman avulla kartasta tulee selkedmpi alueilla, joilla monet kivet sijaitsevat syvyydessd, joka
on selvasti oman aluksen syvayksen alapuolella.

Syvyyskadyrdit
Madrittad, mita syvyyksid ndet kartalla aina madritettyyn turvasyvyyteen saakka.

Esitystyyppi
Nayttad merikarttatietoja, kuten symboleita, navigointikartan vareja ja tekstid, joko
kansainvalisille tai yndysvaltalaisille esitystyypeille.

Merkinndt
Madrittad, mitkd alueen tiedot, kuten paikkojen nimet ja alueista tehdyt muistiinpanot, ovat
naytettavissa.

Kartan tiedot
Tarjoaa eri tasoisia tietoja maantieteellisesta kerroksesta.

Easy View
Suurennustoiminto, joka kasvattaa karttakohteiden ja tekstin kokoa.

- Huomautus: Kartassa ei ndy merkintaa siitd, ettd tama toiminto on aktiivinen.

Kartta-asetukset

Kartta-asetukset-valintaikkunan vaihtoehdot vaihtelevat jarjestelmassa valitun karttaldhteen
mukaan.

SETTINGS “
Q Jirjestelma 3D-aluksen valinta Keskipulpetti -
s Etaisyysrenkaat
ﬁ Toiminnot
Suuntaviivat...
Q (it ForwardScan V)
“ * @ Kartta Synkronoi 2D/3D-kartat
@ Kaiku Ponnahdustiedot 4
Ruudukko
© Tutka 5
Reittipisteet v
@ Autopilotti Reitit v
@ Navigointi Jaljet v

Eﬁ Polttoaine

3D-aluksen valinta
Madrittad, mitd kuvaketta kdytetdan 3D-kartoissa.

Etdisyysrenkaat
Etdisyysrenkaiden avulla voi esittda aluksen etdisyyden muihin paneelissa ndkyviin kohteisiin.
Jarjestelma saataa asteikon automaattisesti paneelin asteikon mukaisesti.

Suuntaviivat

Talld asetuksella madritetddn aluksen ja muiden AlS-kohteina ndkyvien alusten keulalinjat.
Valitsemalla tdman voit ndyttad tai piilottaa aluksen suunta- ja kurssiviivat.

Viivan pituus
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A: Otsikko
B: Kurssi maan paalla (COG)

Keulalinjan pituus asetetaan joko kiintedksi etdisyydeksi tai osoittamaan matkaa, jonka alus
liikkuu tiettynd aikana. Jos alukselle ei valita mitdan vaihtoehtoa, aluksesta ei ndyteta
keulalinjoja.

Aluksen ohjaussuunta perustuu kadytdssa olevalta kulkusuunta-anturilta saatuihin tietoihin.
Kurssi maan paalla (COG) perustuu kaytossa olevalta GPS-anturilta saatuihin tietoihin.
Aluksen ohjaussuunta ja COG perustuvat GPS-tietoihin.

Muiden alusten COG-tiedot sisaltyvat AlS-jdrjestelmasta tulleeseen ilmoitukseen.

ForwardScan

Jos ForwardScan on kdytdssad ja valittuna, ForwardScanin suuntaviiva ndytetdan kartalla. Katso
"Suuntaviiva" sivulla 95.

SonarChart Live -vuorovesikorjaus

Valittuna vuorovesikorjausominaisuus kdyttad laheisten vuorovesiasemien tietoja (jos
saatavissa) SonarChart Liven kdyttdmien syvyysarvojen sddtdmiseen luotauksen tallentamisen
aikana.

Synkronoi 2D/3D-kartat

Linkittdd yhdessa kartassa ndytetyn sijainnin toisessa kartassa ndytettyyn sijaintiin, kun 2D- ja
3D-kartat ndkyvat ndytdssa vierekkain.

Ponnahdustiedot
Tdssd kohdassa valitaan, ndkyvatkod paneelin kohteiden perustiedot silloin kun kohde valitaan.

Ruudukko
Nayttdd/piilottaa pituus- ja leveysasteiden koordinaattiviivat paneelissa.

Reittipisteet, reitit ja jaljet
Nayttdd/piilottaa ndma kohteet karttapaneeleissa.

- Huomautus: Jotta jdljet nakyvat karttaruudussa, Jaljet-valintaikkunan Naytto-
vaihtoehdon ja kartta-asetusten valintaikkunan Jaljet-vaihtoehdon pitaa olla valittuina.
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Reittipisteet, reitit ja jaljet

Reittipisteiden, reittien ja jalkien valintaikkunat
Ndissd valintaikkunoissa on lisda naille kohteille suunniteltuja muokkaustoimintoja ja

asetuksia.

REITTIPISTEET, REITIT JA JALJET

Reittipisteet ~ Reitit m

Naytts Talk

REITTIPISTEET, REITIT JA JALJET

Reittipisteet [ECIUM Jaljet
In

Nimi —
ﬂ,"fr— REITTIPISTEET, REITIT JA JALET “
B » hd Route001
Reittipisteet " | — Reittipisteet [NSEENE
oute0l® Tkoni | Nimi Etisyys Sijainti Aika
SimMi Suuntima
imMiam) oy 4807NM N 1°58.954'

Uusi reitti‘ tokar
Uusi reittipiste...

Lajittele Poista kaikki Poista kaikki

7:31
W 0°42.399'  07/30/2019

Etsi...

Nimi symbolilla

Piirto-valintaikkuna

Avaa Piirto-valintaikkuna pitdamalld merkinta-/reittipistepainiketta painettuna. Valitse jokin
vaihtoehto, niin padset lisddmaan uusia tai hallinnoimaan vanhoja reittipisteitd, reitteja tai

jalkia.
[* Uusi reittipiste kursorille...
[* Uusi reittipiste alukselle...
» & Uusi reitti...

Uusi jalki...

Reittipisteet

Reitit

Jaljet

Reittipisteet

Tietoa reittipisteista

Reittipiste on merkki, jonka kayttdja luo
- karttaan

- kaikuluotainkuvaan

- tutkakuvaan

- navigointipaneeliin

Jokaisella reittipisteelld on tarkka sijainti ja koordinaatit leveys- ja pituusasteineen.

Kaikuluotainkuvaan asetetulla reittipisteelld on sijaintitietojen liséksi syvyyden arvo.

Reittipiste merkitsee paikan, johon saatat haluta palata mydhemmin. Reittipisteitd voi myos

yhdistaa reitiksi. Tahan tarvitaan vahintdan kaksi reittipistetta.

Reittipisteiden tallentaminen

Reittipisteen voi tallentaa kursorin sijaintipaikkaan, jos se on aktiivisena, tai aluksen

sijaintipaikkaan, jos kursori ei ole aktiivisena.
Reittipisteen tallentaminen:

Paina kiertonuppia.
Paina merkkipainiketta.
Valitse valikosta Uusi reittipiste -vaihtoehto.
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New search

UUSI REITTIPISTE ALUKSELLE X

002

N 26°15.028' W 080°06.369'

Uusi
reittipiste... ' 00000.00 27152.43 9960 Northeast USA -

Mene
Enemmén valintoja... 8- C -

Tallenna Peruuta

Reittipisteen siirtaminen
Reittipisteen voi siirtda pois sijainnista, jos se on aktiivinen ja jos reittipiste on valittu valikossa.

Voit siirtaa reittipisteen uuteen paikkaan valitsemalla reittipisteen siirron valikkovaihtoehdon
ja valitsemalla sitten reittipisteen uuden sijainnin kuvassa.

Voit tallentaa reittipisteen uuteen sijaintiin valitsemalla valikosta Lopeta siirto.

Reittipisteen muokkaaminen

Reittipisteen kaikkia tietoja voi muokata reittipisteen muokkausikkunassa.
Valintaikkuna avataan valitsemalla reittipiste ja valitsemalla sitten valikossa Muokkaa.
Valintaikkunaan pédasee myds Reittipisteet -tydkalun kautta aloitussivulta.

Reittipisteiden poistaminen

Voit poistaa reittipisteen valitsemalla Poista-valikkovaihtoehdon, kun reittipiste on aktiivisena
paneelissa.

Voit poistaa reittipisteen myos valitsemalla sen ensin Reitit-valintaikkunassa ja sitten
poistamalla sen Muokkaa reittipistetta -valintaikkunassa.

Voit poistaa jarjestelmasta kaikki reittipisteet tai reittipisteet symbolien mukaan kayttamalla
reittipisteiden valintaikkunaa.

MOB-reittipisteet poistetaan samalla tavalla.

Voit varmuuskopioida reittipisteesi, reittisi ja jalkesi ennen niiden poistamista. Katso "Huolto"
sivulla 145.

Reittipisteen halytysasetukset
Voit asettaa jokaiselle luomallesi reittipisteelle halytyssateen. Halytys asetetaan Muokkaa
reittipistettd -valintaikkunassa.

- Huomautus: Reittipisteen halytyksen sdteen on oltava kdytdssa Halytys-valintaikkunassa,
jotta halytys aktivoituu veneesi saapuessa asetetun sateen sisdpuolelle. Lisdtietoja on
kohdassa "Halytys-valintaikkunat" sivulla 144.

Reitit

Tietoa reiteista
Reitti koostuu reittipisteiden sarjasta, joka maaritetadn siind jarjestyksessd, missa haluat sen
navigoida.

Kun valitset reitin karttaruudussa, se muuttuu vihredksi ja reitin nimi tulee nakyviin.

Uuden reitin luominen karttaruudussa

Ota kohdistin kdyttoon karttaruudussa.

Valitse valikosta Uusi reitti -vaihtoehto.

Sijoita ensimmaéinen reittipiste paikalleen karttaruutuun.

Jatka uusien reittipisteiden lisdamista karttaruutuun, kunnes reitti on valmis.
Tallenna reitti valitsemalla valikosta Save (Tallenna).

unhRwh =

Reitin muokkaaminen karttaruudussa

1. Aktivoi reitti valitsemalla se.
2. Valitse valikossa reitin muokkausasetus.
3. Sijoita uusi reittipiste karttaruutuun:
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- Jos madritat uuden reittipisteen etapille, uusi piste lisdtdaan aiemnmin luotujen
reittipisteiden valiin.
- Jos maaritat uuden reittipisteen reitin ulkopuolelle, uusi reittipiste lisataan reitin
viimeisen pisteen jdlkeen.
4. Voit vetaa reittipisteen uuteen sijaintiin.
5. Tallenna reitti valitsemalla valikosta Tallenna.

- Huomautus: Valikko muuttuu valitusta muokkausasetuksesta riippuen. Kaikki
muokkaukset vahvistetaan tai peruutetaan valikosta.

Reittien luominen aiemmin luoduista reittipisteista

Voit luoda uuden reitin yhdistamalla aiemmin luodut reittipisteet Reitit-valintaikkunassa.
Valintaikkuna avataan kayttamalla Reittipisteet-tydkalua aloitussivulla ja valitsemalla sitten
Reitit-valilehti.

Reitin luominen matkan perusteella

Voit luoda reitin aiemmin tekemadsi matkan perusteella. Valitse matka Triplntel-historian
valintaikkunasta ja sitten Luo reitti -vaihtoehto.

Jalkien muuntaminen reiteiksi

Jaljen voi muuntaa reitiksi jaljen muokkausvalintaikkunassa. Valintaikkuna avataan valitsemalla
jalki ja suorittamalla seuraavat toimenpiteet:

Jéljen ponnahdusikkunan valitseminen
Kierrettavan nupin painaminen
Jaljen valitseminen valikosta

Jaljen muokkausvalintaikkunaa voi kayttaa myds valitsemalla aloitussivulta Reittipisteet-
tyokalun.

Dock-to-Dock Autoreititys ja Easy Routing

Dock-to-dock Autorouting- ja Easy Routing -toiminnot ehdottavat uusia sijainteja
reittipisteille kartan tietojen ja veneen koon perusteella. Ennen toiminnon kayttamista
veneen syvdys, leveys ja korkeus pitda syottda jarjestelmaan. Veneen asetusten valintaikkuna
tulee nakyviin automaattisesti, jos tietoja puuttuu, kun toiminto aloitetaan. Katso ohjeet
veneen asetuksiin siirtymisestd kohdasta "Jdrjestelmdasetukset" sivulla 141.

- Huomautus: Dock-to-Dock Autoreititys- tai Easy Routing -toimintoa ei ole mahdollista
ottaa kayttdon, jos jokin valituista reittipisteista sijaitsee turvattomalla alueella.
Varoitusikkuna tulee nakyviin ja sinun pitaa siirtda tallaisella alueella olevat reittipisteet
turvalliselle alueelle.

- Huomautus: Jos saatavilla ei ole yhteensopivaa karttaa, Dock-to-dock Autorouting- tai
Easy Routing -valikkovaihtoehto ei ole kdytettavissa. Yhteensopivia karttoja ovat
esimerkiksi C-MAP MAX-N+, Navionics+ ja Navionics Platinum. Koko karttavalikoima on
nadhtdvissa osoitteissa www.gofreemarine.com, www.c-map.com ja Www.navionics.com.

1. Maaritd uudelle reitille vdhintaan kaksi reittipistetta tai avaa aiemmin luotu reitti
muokkausta varten.

2. Valitse Dock-to-dock Autorouting -valikkovaihtoehto ja sitten jokin seuraavista:

- Koko reitti, jos haluat jarjestelman lisddvan uusia reittipisteitd avoimen reitin
ensimmadisen ja viimeisen reittipisteen valiin.

- Valinta, jos haluat valita manuaalisesti reittipisteet, jotka maarittdvat automaattisen
reitityksen rajat, ja valitse sitten tarvittavat reittipisteet. Valitut reittipisteet nakyvat
punaisina. Voit valita vain kaksi reittipistettd. Jarjestelma hylkaa reittipisteet, jotka ovat
valitun aloitus- ja paatepisteen valissa.

3. Voit aloittaa automaattisen reitityksen valitsemalla Hyvaksy.

- Kun automaattinen reititys on valmis, reitti tulee nakyviin esikatselutilassa ja etapit
nadkyvat eri varisind ilmoittaen turvallisista ja turvattomista alueista. Navionics kdyttaa
punaista (turvaton) ja vihreda (turvallinen) ja C-MAP taas kdyttda punaista (turvaton),
keltaista (vaarallinen) ja vihreda (turvallinen).

Voit siirtda reittipisteita tarvittaessa, kun reitti on esikatselutilassa.

. Valitsemalla Sdilyta-vaihtoehdon hyvaksyt reittipisteiden sijainnit.

v »
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6. Toista lopulta vaihe 2 (valinta) ja vaihe 3, jos haluat jarjestelman sijoittavan reittipisteet
automaattisesti reitin muiden osien kohdalla.
7. Lopeta automaattinen reititys ja tallenna reitti valitsemalla Tallenna.

Dock-to-Dock Autoreititys- ja Easy Routing -esimerkkeja
Koko reitti -asetus, jota kdytetdan, kun ensimmainen ja viimeinen reittipiste ovat
valittuna.

/,"; ) . \

Ensimmdinen ja viimeinen reittipiste Tulos automaattisen reitityksen jélkeen

Valinta-asetusta kdytetdan reitin automaattisen reitityksen osassa.

Kaksi reittipistettd valittuna Tulos automaattisen reitityksen jiilkeen

Muokkaa reittia -valintaikkuna

Voit hallita reitteja ja reittipisteita tai muuttaa reitin ominaisuuksia Muokkaa reittia -
valintaikkunassa. Valintaikkuna avataan valitsemalla aktiivisen reitin ponnahdusikkuna tai
valitsemalla ensin reitti ja sitten lisdtiedot valikossa.

Valintaikkunan saa avattua myos kayttamalla Reittipisteet-tyokalua aloitussivulla ja
valitsemalla sitten reitin valintaikkunassa.

Valitse muokkausvalintaikkunassa reittipiste, jos haluat lisdtd uuden reittipisteen sen jdlkeen

tai poistaa reittipisteen.
Valitse Naytd, jos haluat ndyttaa reitin kartalla.

MUOKKAA REITTIA u
Route001
Etappi‘ ittipis Etdisyys (NM) | Suuntima (°M)

0 Rpt006

1 Rpt007 8.40 094

2 Rpt008 9.99 197
Poista Nayta Aloita...

Reittien poistaminen

Voit poistaa reitin valitsemalla Poista-valikkovaihtoehdon, kun reitti on aktiivisena paneelissa.
Voit poistaa reitin myds valitsemalla sen ensin Reitit-valintaikkunassa ja sitten poistamalla sen

Muokkaa reittid -valintaikkunassa.
Voit poistaa kaikki reitit jdrjestelmasta kayttamalla Reitit-valintaikkunaa.

Voit varmuuskopioida reittipisteesi, reittisi ja jalkesi ennen niiden poistamista. Katso "Huolto"

sivulla 145.
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Jaljet

Tietoa jaljista
Jéljet ovat graafinen kuvaus veneen aiemmista kulkureiteista. Niiden avulla voit tarkastella,
missa veneelld on kuljettu.

Esimerkki Jaljet-valintaikkunasta:

REITTIPISTEET, REITIT JA JALJET “
Reittipisteet ~ Reitit

Naytté Tallennus Nimi Viri Pisteet
] Today's activity track 0

v Track0o1 7’4

v Track001 7’2

v Track002 s 27
v Track003 7’3

v Track004 7’2

v Wed Dec4 2019, 11:20a.m. ”s0

Uusi... Asetukset Poista kaikki Etsi...

Automaattinen jalkien seuranta

Jarjestelma asetetaan tehtaalla seuraamaan automaattisesti aluksen liikkeitd ja piirtamaan ne
karttaruutuun. Jarjestelma jatkaa jdljen tallennusta, kunnes jaljen pituus ylittdd enimmaisrajan.
Taman jalkeen se alkaa korvata vanhimpia pisteita automaattisesti.

- Huomautus: Jotta jéljet ndkyvat karttaruudussa, sekad Jaljet-valintaikkunan Naytto-
vaihtoehdon ettd kartta-asetusten valintaikkunan Jdljet-vaihtoehdon pitaa olla valittuina.

Jalkien tallennus ja naytto

Kun uuden jdljen tallennus aloitetaan, vanha jalki piilotetaan karttaruudun selkeyttamiseksi.
Jos vanhan jdljen Naytté-vaihtoehto on valittuna, se pysyy nakyvissa karttaruudussa.

- Huomautus: Jotta jédljet ndkyvat karttaruudussa, seka Jaljet-valintaikkunan Naytto-
vaihtoehdon ettd kartta-asetusten valintaikkunan Jdljet-vaihtoehdon pitaa olla valittuina.

Uuden jaljen luominen
Voit aloittaa uuden jaljen Jaljet-valintaikkunassa. Valintaikkuna avataan

kayttamalld Reittipisteet-tydkalua aloitussivulla ja valitsemalla Jaljet-valilehti
valitsemalla Piirto-valintaikkunasta Uusi jalki- tai Jéljet-vaihtoehto
valitsemalla karttavalikosta Jaljet-vaihtoehto.

Muokkaa jalkea -valintaikkuna

MUOKKAA JALKI X

Track001

7’ | v/|Nayta
Kuvaus

Luo reitti

Tallenna Peruuta

Voit hallita jdlked ja muuttaa sen ominaisuuksia kdyttdmalld Muokkaa jélked -valintaikkunaa.
Tama valintaikkuna avataan valitsemalla jaljen ponnahdusikkuna tai valitsemalla haluttu jélki
karttavalikosta.

Valintaikkunan saa avattua myos kdyttdmalld Reittipisteet-tydkalua aloitussivulla ja
valitsemalla sitten jéljen Jaljet-valintaikkunassa.

Jalkien varitys
Voit varittad jalkia seuraavalla tavalla:
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Valitse haluamasi jalki Jaljet-valintaikkunassa ja maarita koko jaljelle vari Muokkaa jalki -
valintaikkunassa.

Tee valinta, niin jarjestelma varittaa jéljen ldhdetietojen ja enimmadis- ja
vahimmaisasetusten mukaisesti. Katso "Jilkien vritys tietojen perusteella” sivulla 31.

Jalkien poistaminen

Voit poistaa jaljen valitsemalla sen ensin Jaljet-valintaikkunassa ja sitten poistamalla sen
Muokkaa jalked -valintaikkunassa.

Voit poistaa kaikki jdljet jarjestelmastd kayttamalla Jaljet-valintaikkunaa.

Voit varmuuskopioida reittipisteesi, reittisi ja jalkesi ennen niiden poistamista. Katso "Huolto"
sivulla 145.

Jaljen lokimerkintaasetukset

Jaljet koostuvat viivoin yhdistetyista pisteistd. Viivojen pituus maaraytyy tallennustiheyden
mukaan.

Jéljen pisteitd voi sijoitella esimerkiksi aika-asetusten tai etdisyyden mukaan. Liséksi voidaan
maarittaa, ettd jarjestelma lisda reittipisteen automaattisesti aina kurssin muuttuessa.

Lokimerkintdasetukset maaritetdaan Jaljet ja tripit -asetusikkunassa tai valitsemalla Jaljet-
valintaikkunassa Asetukset-painikkeen.

C-MAP Embark
Voit kdyttdd C-MAP Embark -sivustoa tietokoneella tai kayttad C-MAP Embark -sovellusta
alylaitteellasi seuraavien toimintojen hallintaan:

Reittipisteet

Reitit

Jaljet

Yksikdn C-MAP Embark -toiminnolla voi synkronoida yksikén ja C-MAP Embarkin.

Vaatimukset
C-MAP Embark -tili
Synkronointia varten yksikén on oltava yhteydessa Internetiin.

Synkronointi
Voit synkronoida monitoimindytdn ja C-MAP Embarkin avaamalla C-MAP Embark -toiminnon
jarjestelmaasetusikkunasta tai palveluasetusikkunasta.

Kirjautumisen jalkeen jarjestelma ilmoittaa viimeisimman synkronoinnin ajankohdan ja
ndyttda seuraavat vaihtoehdot:

Muuta - voit muuttaa kirjautumistunnukset

Auto synkronointi — synkronointi tapahtuu maaraajoin taustalla, kun jarjestelma on
yhdistetty internetiin

Synkronoi nyt — synkronoi jarjestelman valittomasti

C-MAP EMBARK “

Pida reittipisteesi synkronoituna C-Map Embark ja
veneen vlilla

TILITIEDOT

Xxx.xx@Navico.com Muuta
ASETUKSET

Auto synkronointi

Viimeeksi synkronoitu: Ei koskaan
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Navigointi

Tietoja navigoinnista

Jérjestelmaan sisdltyvan navigointitoiminnon avulla on mahdollista navigoida kohdistimen
osoittamaan sijaintiin, tiettyyn reittipisteeseen tai etukdteen madritetylla reitilla.

Jos jarjestelmassa on lisdksi autopilottitoiminto, autopilotti voi ohjata alusta.

Lisatietoja reittipisteiden sijoittamisesta ja reittien luomisesta on kohdassa "Reittipisteet, reitit ja
jaljet" sivulla 40.

Navigointipaneelit

Navigointipaneeli

Navigointipaneeli otetaan kayttdon Koti-sivulla joko koko sivun kokoisena tai osana jaettua
sivua.

0:10:21 -

Tietokentit
Aluksen ohjaussuunta
Suuntima seuraavaan reittipisteeseen

Reittitiedot
lImaisee reitin pituuden, reitin nimen ja arvioidun ajan, joka kuluu reitin paan
saavuttamiseen.

O Nn w >»

E  Ohjaussuunnan viiva ja sallittu suuntapoikkeaman raja
Ohjaussuunnan viiva osoittaa suunnitellun kurssin reittipisteesta reitilld seuraavana
olevaan pisteeseen. Navigoitaessa reittipistetta kohti (kursorin sijainti, MOB tai
annetut leveys- ja pituusasteet) ohjaussuunnan viiva ndyttaa suunnitellun kurssin
navigoinnin Idhtopisteesta tavoitteena olevaan reittipisteeseen.

F  XTE-raja
Jos XTE-virhe (Cross Track Error) ylittad maaritetyn XTE-rajan, naytdssa nakyy
punainen nuoli, jossa lukee etdisyys jaljen viivalta. Katso "XTE-raja” sivulla 48.

G  Alussymboli
lImaisee veneen sijainnin ja suunnan.

H  Reittipisteen tiedot
lImaisee etdisyyden reittipisteeseen, reittipisteen nimen ja arvioidun ajan, joka
kuluu reittipisteen saavuttamiseen.

Sijaintipaneelit

Voit vaihtaa ndkymaa navigointipaneelin ja sijaintipaneelin valilld. Sijaintipaneeli aktivoidaan
valikosta.

Nakyvissa on oletusarvoisesti yksi sijaintipaneeli, joka ndyttada GPS-sijainnin.
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Jos Loran on kdytdssa navigointiasetusten valintaikkunassa, ndkyvissa on kaksi sijaintipaneelia.
Tdama on osoitettu nuolisymboleilla paneelin vasemmalla ja oikealla puolella.

Voit vaihdella paneelien vélilla

valitsemalla vasemman tai oikean nuolisymbolin
kayttamalld nuolipainikkeita

4919 = Route001 945:17 swis o

12

N 25°44.955'

4919 = Route001 945:17 SN, m|

12

9960 23138.82

W 80°08.678' (3/6)39011.08

506 n 06 0

12.0 " 4885 - Rpto01 sa2:24 007

n

12.0 4885 ~ Rpt001 942:24

GPS-sijaintitiedot Loran-sijaintitiedot

Valikkovaihtoehtojen kayttaminen
Valikkovaihtoehtoja kéyttamalla voit:

reittipiste... < navigoida reittipisteeseen
Mene . . . T

reitipisteelle... navigoida reitilla

Aloita reitti...

Navigoinnin aikana valikkoon tulee lisda vaihtoehtoja, joita kayttamalla voit:

ohittaa reittipisteita reitin navigoinnin aikana

Ohit: . e . s . . .
" aloittaa reittipisteeseen tai reitin navigoinnin uudelleen
o e - peruuttaa reittipisteeseen tai reitin navigoinnin

Navigointi autopilotilla

Jos jarjestelméssa on autopilottitoiminto, se pyytda navigoinnin alussa asettamaan
autopilotin navigointitilaan.

- Huomautus: Kehotus maarittda autopilotti navigointitilaan ei ole kdytdssa, jos alustyypin
asetuksena on Purjehdus autopilotin kdyttddnoton valintaikkunassa.

Jollet halua kayttaa autopilottia, voit asettaa sen navigointitilaan myéhemmin autopilotin
ohjaintaulusta.

Lisatietoja autopilottitoiminnosta on kaytettavaa autopilottia kasittelevassa kappaleessa.

Navigointiasetukset

G Jirjestelma Menetelmé Loksodromi ~
“ ’ - Saapumisetaisyys... 0.05NM

Y Toiminnot

XTE-raja... 0.05NM
Q Palvelut Saapumishalytys
@ Kartta Eranto Auto

. Datumi...

@ Kaiku

Koord.jarj -
© Tutka

Phantom Loran v
@ Autopilotti Loran-asetukset...
@ Navigointi
Eﬂ Polttoaine

Navigointimenetelma

Kahden maantieteellisen pisteen valisen etéisyyden ja suuntiman laskemiseen on
kdytettdvissa erilaisia menetelmia.
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Isoympyrareitti on Iyhin reitti kahden pisteen valilld. Jos likut tallaisella reitilld, manuaalinen
ohjaus on kuitenkin hankalaa, silld suunta vaihtuu jatkuvasti (paitsi jos suunta on suoraan
pohjoiseen, eteldan tai padivdntasaajaa pitkin).

Loksodromit ovat linjoja, joiden suuntima on vakio. On mahdollista liikkua kahden sijainnin
valilla kdyttdmalla loksodromilaskentaa, mutta etdisyys on yleensa pitempi kuin isoympyraa
kdytettdessa.

Saapumisetdisyys

Madranpdana olevan reittipisteen ympadrille madaritetddn ndkymatdn ympyrd. Aluksen
katsotaan saapuneen reittipisteeseen, kun se on tdman sateen sisalla.

Reitin navigoinnin aikana saapumissade maarittaa pisteen, jossa kadnnos aloitetaan.

L A

Saapumissade (1) pitda sdataa veneen nopeuden mukaan. Mitd suurempi nopeus, sita
laajempi séde.

Tarkoituksena on saada autopilotti aloittamaan suunnanmuutoksen tarpeeksi ajoissa, jotta
kdantyminen seuraavalle osuudelle kdy sujuvasti.

Alla olevaa kuvaa voidaan kayttaa sopivan reittipisteen sateen valitsemisessa reitin luomisen
aikana.

30 +
25 +
0$W4—————— — — —
15 -
10
5

| .
1 1 T T 1 i
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 Y(1/100Nm)

- Huomautus: Reittipisteiden vdlinen etdisyys ei saa olla pienempi kuin reittipisteen
saapumissade.

XTE-raja
Maarittdd, miten paljon alus voi poiketa valitulta reitiltd. Jos alus ylittda tdman rajan, halytys
aktivoituu.

Saapumishalytys
Kun saapumishdlytys on kdytossd, halytys aktivoituu, kun alus saavuttaa reittipisteen tai kun
se on madritetyn saapumissateen sisalla.

Eranto

Eranto on tosisuuntiman ja magneettisen suuntiman vélinen ero, joka johtuu
maantieteellisen ja magneettisen pohjoisnavan eri sijainneista. Mahdolliset paikalliset
poikkeamat, kuten rautaesiintymat, voivat myos vaikuttaa magneettiseen suuntimaan.
Kun tilana on Auto, jarjestelma muuntaa magneettisen pohjoissuunnan todelliseksi
pohjoissuunnaksi automaattisesti. Valitse manuaalinen tila, jos haluat sy6ttdd oman
paikallisen erannon.
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N 25°44.044'
W 80°08.285"
43132.70 7980
62156.66

0.30 nm, 254 °M

Datumi

Jarjestelma kdyttdaa WGS-datumimuotoa, joka on kartoissa ja satelliittinavigoinnissa (mukaan

lukien GPS) kéytettava standardi.
Datumimuodon voi vaihtaa muihin jarjestelmiin sopivaksi.

Koordinaattijarjestelma
Madrittaa jarjestelmdssa kdytetyn maantieteellisen koordinaattijarjestelman.

Phantom Loran
Ottaa kdyttoon Phantom Loran -paikannusjdrjestelman.

Maérittda Loran-ketjut (GRI) ja halutun aseman reittipisteelle, kursorin sijainnin ja
sijaintipaneelin.

Grafiikkaesimerkissa nakyy kursorin sijainnin ikkuna Loran-sijaintitiedoilla.
Lisatietoja on Loran-jarjestelman dokumentaatiossa.
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Tripintel

Tietoja Tripintelista

TripIntelin avulla voit tallentaa ja palauttaa matkojen tietoja. Tietojen avulla voit tehda
tietoihin perustuvia paatodksia ennen matkan aloittamista tai matkan aikana.

TRIPINTEL “
JQITUEETTN Historia

Pysdyta trippimittari

TRIP NM TRIP h

32.3 2:41:29
» TRPAVG  km/h TRPMAX km/h
22.2 22.2

EcoTRIPNMAL PATRIP L [

1.3125 24.6

Pitkénajan tilastot ! Anio suuntainen toimintaside
jian tankkiin

... Polttoaine Vuorovesi

Nykyisen matkan tilastot
TripIntel-sivun tietovalilehdelld nakyvat nykyisen matkan tilastot:

- Kuljettu matka

- Kaytetty aika

- Keskinopeus

- Maksiminopeus

- Polttoainetaloudellisuus
- Polttoainetta kdytetty

Automaattinen matkan tallennus

Kaytettdvissd on automaattinen matkantunnistusominaisuus. Aloittaessasi navigoinnin sinua
pyydetddn aloittamaan matkan tallentaminen, jos sitd ei ole vield tehty ja jos aluksen nopeus
ylittda Jaljet ja tripit -asetusikkunassa asetetun nopeusrajoituksen. Sinua pyydetdan jatkamaan
matkaa tai aloittamaan uusi matka, jos matkaa ei tallennettu ennen virran katkaisemista.

Voit aloittaa tallentamisen myéhemmin manuaalisesti TripIntel-sivulla.

TRIPINTEL

Kaynnista trippimittari

TRIP  km TRIP h

Voit poistaa kdytdstd automaattisen matkantunnistusominaisuuden jalkien ja trippien
asetusten valintaikkunassa.

n == | SETTINGS
@ Navigointi Jaljet...

. Tallennusmuoto Auto -
Eﬁ Polttoaine

o~ Jaljet ja tripit

Etdisyys 1.85km
Aikajakso
A Halytykset Nopeuden kynnysarvo 3.00 kn

- Automaattinen tripin tunnistus v
f Yksikot P

Matkan tallennuksen kdaynnistaminen ja pysdyttaminen

Jos valitsit automaattisen matkatunnistuksen kehotteessa, etta et haluat aloittaa matkan
tallentamista, voit aloittaa tallentamisen manuaalisesti TripIntel-sivulla.
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Kaynnista ja Pysayta matka -vaihtoehdoilla voit madrittdd matkan tallennuksen. Niiden
avulla voit segmentoida yhden matkaosuuden useiksi matkoiksi, jolloin voit hallita paremmin
matkan kohdalle kirjattuja tietoja.

Pitkdnajan tilastot
Pitkdnajan tilastoissa voit tarkastella kauden matkatietoja.

PITKANAJAN TILASTOT u

MOOTTORIN KAYTTOTUNNIT

KESKmoottori
40:04h

MATKAMITTARD
Kokonaismatka

e ler LoV
263.7NM

Pitkénajan tilastot ’ Sdada kokonaismatkaa

POLTTOAINE

Polttoainetaloudellisuus
Keskiarvo: 0.2219 NM/L Paras: 0.2378 NM/L

Resetoi taloudellisuus

Kokonaismatkan saataminen

Voit muuttaa kokonaismatkaa valitsemalla Sdada kokonaismatkaa -painikkeen. Voit kayttaa
tatd asetusta, jos et ole tallentanut kulkemaasi matkaa tai sen osaa ja haluat sisallyttad matkan
pituuden kokonaismatkan tilastoon.

Resetoi taloudellisuus

Valitsemalla Resetoi taloudellisuus voit nollata polttoainetaloudellisuuden mittaripalkin
Polttoainetaloudellisuus-mittarissa.

Arvioitu toimintasade

TripIntel-sivulla oleva arvioitu toimintasade ilmaisee arvioidun kokonaisetdisyyden, jonka
vene voi kulkea historiallisen kulutuksen ja polttoainetankeissa jaljelld olevan polttoaineen
maaran perusteella.

- Huomautus: Arvioitu toimintasdde ilmaisee polttoaineenkulutuksen vain
yhdensuuntaisella matkalla, se ei sisdlld arviota polttoaineesta paluumatkalle nykyiseen
sijaintiisi. Kyseessa on etdisyys, jonka aikana veneen polttoaine loppuu kokonaan.

- Huomautus: Arvioitu toimintasdde lasketaan ainoastaan Polttoainetta jéljelld -arvosta, ei
polttoainetason antureiden perusteella. Kun tallennat tankkausta, valitse Aseta taydeksi
tai Lisda polttoainetta, jotta toimintasdde on tarkka.

Polttoainemittari

Polttoainemittari ndytetdan TripIntel-sivulla ja polttoainetaloudellisuuden mittarissa Aluksen
asetukset -sivun asetusten perusteella. Sinun on valittava Polttoainetta jdljelld -mittaustyyppi.

- Moottoreiden kuluttama polttoaine
- Polttoainesailion tason anturi(t)

- Huomautus: Tama koskee vain TripIntel-sivua ja taloudellisuuskayraa.

Tankkauksen tallennus

Valitsemalla Polttoaine-painikkeen voit tallentaa tankkaamasi maaran. Tankkaustietoja
kéytetdan polttoaineen jaljelld olevan maaran laskemiseen.

Vuorovesimittari

TripIntel-sivulla oleva vuorovesimittari ndyttaa vuoroveden korkeuden valitulla
vuorovesiasemalla.

Vuorovesimittari voi ndkyd myds mittaripalkissa. Katso "Mittaripalkin mukauttaminen” sivulla 21.
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Vuorovesikaaviot ja -asemat

Karttakorttien vuorovesiasemat nadyttavat TripIntelissa tietoja vuorovedestd.

VUOROVEDET

San Marino Island (GMT 0:00)
Etaisyys: 2.10NM

X -

03/15/2019

Suuntima: 216°M
Auringon lasku 11:2]

Tallennettujen matkojen tarkasteleminen
Tallennetut matkat on luetteloitu Triplntel-sivun Historia-valilehdella. Voit tarkastella matkan

tarkempia tietoja valitsemalla matkan luettelosta.

TRIPINTEL
Nykyinen Trippi
Nykyinen Trippi 2h 03m
TRIPPLHISTORIA
Tdndan, 9:47 32m19s
Tanén, 8:32 1h13m
Kendall Bay 58m 325

Muuta matkan tallennuksen nimet

Matkoille annetaan yleisnimet niiden luonnin yhteydessa. Voit muuttaa matkan nimen
itsellesi sopivammaksi valitsemalla sen Historia-luettelosta ja valitsemalla sitten nimen

matkahistorian yksityiskohtien valintaikkunasta.
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Tutka

Tietoja tutkasta
Jérjestelma tukee useita tutka-antureita.

Tdssd luvussa kuvataan erilaisten tuettujen tutkien ominaisuuksia ja asetuksia. Kdytettavissa
olevat ominaisuudet ja asetukset madrdytyvat jarjestelmaan kytkettyjen tutka-antennien
mukaan.

Tutkapaneeli

A B C D E F

SIMVESSELD
506 1600 knCOG 097 M
PA 558 NM/TCPA  PAST

[RNG 7.1 NM|BRG

Tutkan tietoikkuna
Suuntaviiva*
Kompassi*
Etdisyysrenkaat*
Nopea kuvanhallinta
Tietopalkki**

m m O N @ >

* Valinnaiset tutkasymbolit. Kaikki tutkasymbolit voidaan ottaa kdyttdon ja poistaa kaytosta
samanaikaisesti tutkavalikosta tai yksittéin tutka-asetusten paneelissa kuvatulla tavalla.

** Voit ndyttad tai piilottaa tietopalkin kdyttamalla tutka-asetusten valintaikkunan Tietopalkki-
vaihtoehtoa.

Kaksoistutka

Voit muodostaa yhteyden mihin tahansa kahteen tuettuun tutkaan ja néhda molempien
tutkien kuvat samaan aikaan.

- Huomautus: Laajakaistatutkassa nakyy hairiditd useimmilla alueilla, kun pulssi- tai Halo-
tutka seka laajakaistatutka lahettdvat signaalia samaan aikaan samassa veneessa.
Suosittelemme signaalin ldhettdmistd samanaikaisesti vain yhdelld tutkalla. Voit
esimerkiksi kdyttaad laajakaistatutkaa tavallisessa navigoinnissa tai pulssi- tai Halo-tutkaa
saarintamien paikantamiseen, rannikoiden maarittdmiseen kaukaa ja Racon-laukaisuun.

Voit valita kaksoistutkandyton pitamalla Tutkasovellus-painiketta painettuna aloitussivulla tai
luomalla suosikkisivun, jolla on kaksi tutkandyttda.

Tutkalahteen valinta

Tutka madritetdan tutkanaytdssa valitsemalla jokin tutkaldahdevalikossa kdytettavissa olevista
tutkista. Jos kdytdssa on moniruutuinen tutkandyttd, tutka maaritetadn jokaiselle tutkan
ruudulle erikseen. Aktivoi jokin tutkaruuduista ja valitse sitten jokin tutkaldhdevalikossa
kéytettavissa olevista tutkista. Tee samoin toisen tutkaruudun osalta ja valitse ruutuun jokin
vaihtoehtoinen tutka.

- Huomautus: Tutkaldhteen kolminumeroinen luku on tutkan sarjanumeron kolme
viimeista numeroa.

Tutka | NSS evo3S Kdyttdjan ohjekirja | 53



Tutkan tietokerros
Karttaan voi lisata tietokerrokseksi tutkan kuvan. Taman avulla voit tulkita tutkakuvaa helposti
korreloimalla tutkan kohteet kartan objektien kanssa.

- Huomautus: Tutkan tietokerrosta kdyttdvassa jdrjestelmdssa pitda olla ohjaussuunnan
anturi.

Kun tutkan tietokerrokset ovat valittuina, tutkan perustoiminnot ovat kaytettavissa
karttaruudun valikosta.

Tutkan tietokerroksen lahteen valinta karttaruuduissa

Jos haluat valita karttaruudussa nékyvan tutkan tietokerroksen tutkaldhteen, valitse
tutkalahde valitsemalla Tutkan valinnat ja sitten Lahde-karttaruudun valikon asetukset.

Jos kartan sivuilla on useampi kuin yksi tutkan tietokerroksia sisaltéva kartta, kullekin
karttaruudulle voidaan maarittaa eri tutkaldhde. Aktivoi jokin karttaruuduista ja valitse sitten
jokin tutkalahdevalikossa kaytettdvissa olevista tutkista. Tee samoin toisen tutkan
tietokerroksen sisaltdvan karttaruudun osalta ja valitse ruutuun jokin vaihtoehtoinen tutka.

Tutkan toimintatilat
Tutkan toimintatiloja hallintaan tutkavalikosta. Kéytettavissa ovat seuraavat tilat:

Sammuta

Virta tutka-antenniin on kytketty pois kdytosta. Sammutustoiminto on kaytettdvissa vain, kun
tutka on valmiustilassa.

Valmiustila
Tutka-antennin virta on kytkettynd, mutta tutka ei Idheta signaaleja.

- Huomautus: Voit myds asettaa tutkan valmiustilaan Jarjestelmaasetukset-
valintaikkunassa.

Lahetys

Antennin virta on kytkettyna, ja se |ahettda signaalia. Havaitut kohteet piirretdan tutkanaytolle
(PPLIle).

- Huomautus: Voit my6s asettaa tutkan |3hetystilaan Jarjestelmaasetukset-
valintaikkunassa.

Tutka-alue
Voit maarittad tutka-alueen valitsemalla tutkandyt®ssa olevat zoomauskuvakkeet.

Kaksi aluetta

Tutkaa on mahdollista kdyttaa kahden alueen tilassa, kun yhteys on muodostettu kahden
alueen kayttda tukevaan tutkaan.

Tutka ndkyy tutkalahteiden valikossa kahtena tutkan virtuaalildhteena A ja B. Kunkin tutkan
virtuaalilahteen alue ja tutkaohjaimet ovat tdysin itsendisia, ja Iahde voidaan valita tietylle
kartalle tai tutkandytdlle samalla tavalla kuin kaksoistutkakin kohdassa "Tutkaldhteen valinta" sivulla
53.

- Huomautus: Jotkin ohjaimet, jotka liittyvat itse tutkan fyysisiin ominaisuuksiin, eivat ole
lahteestd riippumattomia. Naitd ovat pikaskannaus, antennin korkeus ja suuntiman
kohdistus.

MARPA on tdysin itsendinen, ja korkeintaan 10 kohdetta voidaan seurata kunkin tutkan
virtuaalildhteen kohdalla.

Kullekin tutkan virtuaalildhteelle voidaan lisaksi maarittaa kaksi itsendista varoaluetta.
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Tutkasektorin vaimennus

Jos tutkassasi on sektorin vaimennustoiminto, voit madrittda tutkandyton sisélld korkeintaan
neljd sektoria, joiden sisalla ei laheteta tutkatietoja. Nain voit vaimentaa oman veneesi
ominaisuuksien tai toissijaisen tutkan aiheuttamia hairiditd. Vaimentaminen tapahtuu tutkan
padkuvassa ja tutkan tietokerroksessa kartalla. Kaytdssa oleva sektori ndkyy sinipunaisena
rajauksena, ja vaimennetun alueen halki menee kolme kaarta. Lisatietoja tutkasektorin
vaimennuksesta on yksikdn asennusohjeessa.

Tutkan pdanayttd Tutkan tietokerros kartalla

Tutkakuvan saataminen

Voit yrittdd parantaa tutkakuvaa saatamalla tutkan herkkyyttd ja suodattamalla meren ja
sadolojen aiheuttamat satunnaiset kaiut.

Tutkaohjauskuvat sijaitsevat tutkandytdn oikeassa ylakulmassa. Voit muokata kuvan asetuksia
valitsemalla tutkaohjauskuvan tai painamalla kierrettdvaa nuppia. Valittu ohjausyksikkd
laajenee ja ndyttdd nimen kokonaisuudessaan. Liséksi nakyviin tulee liukupalkki. Voit sen
jalkeen s&ataa arvoa joko kaantamalld kierrettavaa nuppia tai kayttamalla liukupalkkia.

Voit myds muokata kuvan asetuksia tutkavalikossa.
Valikkovaihtoehdot voivat vaihdella tutkan suorituskyvyn mukaan.

Tutkatilat

Kayttotilat ovat saatavilla esiasetetuilla ohjauksen asetuksilla eri ympaéristoille. Kaikki tilat eivat
ole kaytettdvissa kaikissa tutkaldhetin-vastaanottimissa.

Kahden alueen tilat
Tutkaa on mahdollista kdyttaa kahden alueen tilassa, kun yhteys on muodostettu kahden
alueen kayttda tukevaan tutkaan.

Tilat voidaan maarittaa erikseen jokaiselle alueelle. Voit esimerkiksi kayttdd avomeritilaa
alueella A ja sdatilaa alueella B. Alueet vaikuttavat kuitenkin toisiinsa seuraavissa tapauksissa:

Kun kummankin alueen tilana on Lintu, enimmadisalue voi olla enintdan 24
meripeninkulmaa ja alueen tarkkuus pienenee.

Pikaskannaus — Antennin kddntymisnopeus madritetdan kahden valitun tilan hitaampaan
arvoon. Esimerkiksi pikaskannaus ei ole kdytossa kdytettdessa Satama- ja Saa-tiloja, koska
Saad-tilassa pikaskannaus on pois kaytosta.

Hairionpoisto-asetus voi vaikuttaa kummallakin alueella havaittuun tai niiltd poistettuun
hairioon.

Aaltovidlkkeen poisto tiettyyn suuntaan

Tama tila on kaytdssa automaattisesti, kun VAHVISTUS = AUTO ja MERI = SATAMA tai
AVOMERI. Tarkoituksena on sallia pienempien alusten nakyminen aaltovalkkeen
suojanpuolella. Tutkavastaanottimen VAHVISTUS-asetusta kasvatetaan dynaamisesti
pyyhkéisyn aikana suojanpuolen suuntaan, jotta kohdeherkkyys kasvaa suuremmassa
merenkaynnissa.

Kun VAHVISTUS tai MERI = MANUAALINEN, Aaltovélkkeen poisto tiettyyn suuntaan -tila on
pois kaytosta (kaikkiin suuntiin).
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Lisaksi TYYNI-, KOHTUULLINEN- tai KOVA STC-kurvi-asetukset ovat kdytettdvissa Tutkan
valinnat -valikossa, ja niiden avulla voit optimoida tutkakuvaa paremmin mieltymystesi
mukaiseksi.

Herkkyys
Vahvistus ohjaa tutkavastaanottimen herkkyytta.

Suurempi vahvistus tekee tutkasta herkemman tutkasignaaleille, mikd mahdollistaa
heikompien kohteiden nayttamisen. Jos vahvistus on liian suuri, kuvassa voi olla hairioita ja
taustakohinaa.

Vahvistuksessa on manuaali- ja automaattitila. Voit siirtyd manuaali- ja automaattitilojen valilla
liukupalkissa tai painamalla kierrettédvaa nuppia pitkaan.

Aaltovalke

Aaltovalkkeen avulla suodatetaan aluksen lahelld olevien satunnaisten aaltojen tai kovan
merenkadynnin aiheuttamien kaikujen vaikutukset.

Kun Aaltovalke-asetusta suurennetaan, aaltojen kaiun aiheuttaman kuvan sekavuuden
suodattamista vahennetdan.

Jarjestelmassd on esiasetetut Aaltovalke-asetukset satama- ja avomerioloihin kaikkiin
tutkajarjestelmiin Haloa lukuun ottamatta. Taman lisaksi kdytettavissd on manuaalinen tila,
jossa voit itse saatda asetuksia. Kaikissa jarjestelmissa Haloa lukuun ottamatta voit valita
Aaltovalke-tilat valikosta tai painamalla pitkaan kierrettdvaa nuppia. Voit saataa Aaltovalke-
arvoa vain manuaalisessa tilassa.

Automaattinen meren poikkeama

Automaattiseen asetukseen voidaan madrittda poikkeama, jolloin merenkdynnin ohjausta
voidaan hienosadtda automaattisessa tilassa (Auto-tilassa kdytetddn adaptiivista aaltovélkkeen
poistoa tiettyyn suuntaan).

Sadevilke

Sadevalkkeen avulla voidaan pienentdd sateen, lumen tai muiden sddolojen vaikutusta tutkan
kuvaan.

Arvoa ei pida suurentaa liikaa, koska se voi suodattaa todellisia kohteita.

Kursorin kdayttaminen tutkanaytolla
Kursori ei ndy oletusarvoisesti tutkandytolla.
Kun asetat kursorin tutkandytolle, kursorin sijainnin ikkuna aktivoituu.

Kohdistimen sijaintiin siirtyminen
Voit navigoida valittuun kuvan kohtaan sijoittamalla kohdistimen paneeliin ja kdyttamalla
sitten valikon Mene kursorille -vaihtoehtoa.

Kursorin avustintoiminto

- Huomautus: Ohjattu kursoritoiminto on kdytettavissa, jos se on kaytdssa. Katso "Pitkdn
painalluksen toiminnon mukauttaminen" sivulla 20.

Kursorin avustintoiminnon avulla voit hienosaatda ja sijoittaa kursorin tarkasti peittamatta
tietoja sormellasi.

Aktivoi kursori ruudulla ja paina sitten ndyttda pitkdan sormellasi, jolloin kursorisymboli
muuttuu sormesi yldpuolella ndkyvaksi valintaympyraksi.

Irrottamatta sormea naytolta veda valintaympyra haluttuun kohtaan.
Kun irrotat sormen naytolta, kursori palaa normaalitoimintaan.
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Tutkan lisdaasetukset
Valikkovaihtoehdot voivat vaihdella tutkan suorituskyvyn mukaan.

Hairionpoisto

Madrittad tutkan kayttdman hdirionsuodatuksen maaran. Kohdeherkkyys kasvaa pidemmilla
alueilla, kun hallinnan arvoksi madaritetddn Matala tai Korkea, mutta tdmd heikentdd kohteen
erittelyd.

- Huomautus: Jotta saat tutkan maksimialueen suorituskyvyn, ldhetd vain yhdelld alueella,
maarita hairionpoiston hallinnan arvoksi Korkea ja aseta kynnysarvo mahdollisimman
pieneksi. Oletusarvo 30 % vahentda kuvan sekavuutta. Jos joillakin alueilla esiintyy erittdin
paljon hairiétd, yritd saada paras mahdollinen tutkakuva kokeilemalla Pois-asetusta.

Tutkan kynnysarvo

Kynnysarvo maarittaa tarvittavan signaalivahvuuden heikoimmille tutkasignaaleille. Tdman
arvon alapuolella olevat tutkasignaalit suodatetaan, eika niitd ndyteta.

Oletusarvo: 30 %.

Kohteen laajennus
Kohteen laajennus liséé alueen kohteiden kestoa, jolloin ne on helpompi havaita.

Tutkahairiéiden poistaminen

Muiden, samalla taajuusalueella toimivien tutkayksikkojen tutkasignaalit saattavat aiheuttaa
hairioita.

Suuri asetus vahentdd muiden tutkien aiheuttamia hairioita.

Jotta heikotkin kohteet huomataan, hairionpoiston asetukseksi kannattaa asettaa alhainen,
kun hairioita ei ole.

Kohteiden erottelu
Hallitsee tutkan kohteiden erittelyd (kohteiden vélinen erottelu on ndkyvampaa).

Pikaskannaus
Madrittaa tutka-antennin kddntymisnopeuden. Tdma asetus antaa nopeammat
kohdepdivitykset.

- Huomautus: Enimmaisnopeuden saavuttaminen riippuu tutkan asetuksista, tilasta ja
alueesta. Tutka kadntyy vain niin nopeasti, kuin sen nykyiset asetukset sallivat.

Merenkaynti

Aseta merenkdynnin ohjaus sen hetkisten meriolosuhteiden mukaisesti, jolloin aaltovalkkeen
poisto on paras mahdollinen.

Kohteen tehostus

Kohteen tehostuksen hallinta lisda pulssin kestoa tai vdhentda tutkan taajuutta, jolloin alueen
kohteet ndkyvat suurempina ja tutkan herkkyys kasvaa.
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Tutkan nayttoasetukset
Nayton asetusvaihtoehdot riippuvat tutkan antennista.

VelocityTrack

- Huomautus: Kun VelocityTrack-toiminto on kdytossd, antennin pydrimisnopeus saattaa
laskea.

- Huomautus: Kun tutkaa kdytetdan kahden alueen kdyttotilassa ja toisen alueen asetus
on vahintdan 36 nm, kuvassa saattaa nakya tavallista enemman VelocityTrack-
varityshairiditd maa-alueiden paalla.

Doppler-varitys auttaa navigoinnissa erottamalla omaa alustasi lahestyvat tai sitd vaistavat
liikkuvat kohteet. Tutka ilmaisee, onko kohde lahestymadssa vai vaistdmassa omaa alustasi.
Tama edellyttad kummankin seuraavan ehdon tayttymista:

Kohteen suhteellinen nopeus on VelocityTrack-nopeusrajoitusta suurempi.
Kohde ei ole maantieteellisesti paikoillaan (esim. maa tai merkkipoiju).
Kaytettdvissd on seuraavat valinnat:

Pois kdytosta (OFF) — Doppler-varitys poistetaan kdytdsta.
Normaali — ldhestyvat ja vdistavat kohteet ndytetdan varillising.
Lahestyvat kohteet — ainoastaan lahestyvat kohteet ndytetadn varillisina.

Lahestyvien ja vaistavien kohteiden véri riippuu kdytetysta varipaletista seuraavasti:
Tutkakuvien véripaletit

Véistavat kohteet ovat sinisia kaikissa tutkakuvien varipaleteissa.
Lahestyvien kohteiden varit tutkakuvien véripaleteissa:

- Musta/punainen-varipaletti — keltainen

- Valkoinen/punainen-vdripaletti — keltainen

- Musta/vihred-varipaletti — punainen

- Musta/keltainen-varipaletti — punainen

Tutkan tietokierroksen varipaletit kartalla

Vaistavat kohteet ndkyvat tummanharmaana.
Lahestyvat kohteet ndkyvat keltaisena.

VelocityTrack-asetukset

Tdssa valintaikkunassa voi maarittdd kohteiden nopeusrajoitukset, joiden ylittyessa kohteet
ndytetddn varillisina.

Nopeusrajoituksen voi maarittad koskemaan ainoastaan valitun tutkapaneelin tutkaldhdetta
tai kaikkia jarjestelmaan kytkettyja tutkaldhteita. Asetus otetaan kdyttdon ainoastaan niissa
tutkissa, joihin on kytketty virta ja jotka ovat yhdistettyind jarjestelmdan asetuksen
tekohetkelld. Jos valitset kaikki tutkaldhteet, myds jalkeenpdin yhdistetyt tutkat kdyttavat
automaattisesti maaritettyja arvoja.

VelocityTrack-esimerkkejdi

Liikkuvien kohteiden lahestyminen ja vdistdminen voidaan ndyttdd neutraalina (ilman varid)
joissakin tilanteissa. Navigoivan henkildn on tunnettava ndmad tilanteet, jotta han pystyy
kdyttdamaan VelocityTrack-toimintoa apuna térmaysten valttamisessa.

Alla on annettu esimerkkeja VelocityTrack-toiminnosta kahdessa navigointitilanteessa. Kuvissa
ndytetadn, miten kohteen (A) kulkureitti ristedd oman aluksen (B) kulkureitin kanssa.
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Esimerkeissa on kuvattu kohteen lilkkkuminen (1-5) viiden tutkakuvan aikana tutkan ollessa
suhteellisen liikkeen tilassa.

Esimerkissd € oman aluksen suunta maan suhteen (COG) on 0° ja nopeus 0 solmua.
Esimerkissd D oman aluksen suunta maan suhteen (COG) on 0° ja nopeus 10 solmua.

Molemmissa esimerkeissa kohteen suunta maan suhteen (COG) on 270° ja nopeus 20
solmua.

Esimerkeissa kdytetddan samoja vareja kuin tutkan musta/vihrea- tai musta/keltainen-
nakymissa seuraavasti:

Punainen (C1/C2 ja D1/D2) merkitsee, ettd kohde on omaa alusta lahestyvalla reitilld. Sen
suhteellinen nopeus on siind vaiheessa VelocityTrack-nopeusrajoitusta suurempi.

Variton (€3 ja D3/D4) merkitsee télla hetkelld neutraalia, silld sen suhteellinen nopeus on
siind vaiheessa VelocityTrack-nopeusrajoitusta pienempi.

Sininen (C4/C5 ja D5) merkitsee, ettd kohde on vdistamassa omaa alusta ja ettd sen
suhteellinen nopeus on siind vaiheessa VelocityTrack-nopeusrajoitusta suurempi.

Tutkasymbolit

Tutka-asetusten paneelissa maaritetyt tutkasymbolit voi ottaa kdyttddn samanaikaisesti. Katso
tutkandyton kuva, jossa tutkan lisdtoiminnot ovat nakyvissa.

Kohteen jiljet
Voit maarittad, kuinka pitkat jaljet kukin kohde jattaa tutkandytolla. Voit myds poistaa
kohteiden jaljet kdytdsta.

= Huomautus: Todellinen likke (TM) on suositeltavaa, kun kohteiden jaljet ovat kdytdssa.

Kohteen jalkien poistaminen ndytolta.

Kun kohteen jaljet ndytetdaan ndytolld, tutkavalikko laajenee siséltdmaan asetuksen, jonka
valitsemalla voit tyhjentaa kohteiden jaljet tutkanaytolta valiaikaisesti. Kohteen jéljet alkavat
ndkyd uudelleen, ellet poista niita kaytosta edelld kuvatulla tavalla.

Tutkan varit
Erilaisia vareja (paletteja) kayttamalld voit ndyttaa yksityiskohtia tutkandytolla.

Tutkan suunta

Tutkan suunta nakyy tutkandyton vasemmassa ylakulmassa joko merkillda HU (Heading UP,
ohjaussuunta ylhaalld), NU (North Up, pohjoinen ylhaalld) tai CU (Course up, kurssi ylhaalla).
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Suunta ylos

Suunta ylos -tilassa suuntaviivan kohdistus tutkandytolla (PPI) on 0° ohjaussuunta-asteikolla ja
kohti ndyton ylalaitaa. Tutkakuva ndytetdan suhteessa omaan laivaan. Laivan kadntyessa myos
tutkakuva kdantyy.

- Huomautus: Suunta ylds on kdytettdvissa ainoastaan suhteellisen liikkeen tilassa. Se on
myds ainoa mahdollinen suuntatila, jos tutkaa ei ole yhdistetty kulkusuunnan lahteeseen.

Pohjoinen ylos

Pohjoinen ylos -tilassa pohjoinen on tutkandytdn kohdassa 0°. Tutkandytdn suuntaviiva on
kohdistettu oman laivan suuntiman mukaan kompassin tietojen perusteella. Laivan
kdantyessa suuntaviiva muuttaa suuntaa laivan suuntiman mukaan, mutta tutkakuva pysyy
liikkumattomana.

Pohjoinen ylos -suuntatila ei ole kdytettavissa, jos tutkaan ei ole yhdistetty kulkusuunnan
ldhdettd. Jos suuntatiedot menetetdan, jarjestelma siirtyy automaattisesti Suunta ylos -tilaan.

Kurssi ylos

Kurssi ylds -tilassa ohjaussuunta-asteikon ylaosa tarkoittaa laivan todellista kurssia pohjoisesta
mitattuna Kurssi ylos -tilan valintahetkelld. Laivan kdantyessa ohjaussuunta-asteikko pysyy
paikoillaan, vaikka suuntaviiva kdantyykin laivan mutkitellessa ja kurssin muuttuessa.

Kurssi ylos -suuntatilan voi nollata valitsemalla Kurssi ylés -tilan uudelleen.

Tutkan liiketila

Tutkan liike ndkyy tutkandyton vasemmassa yldkulmassa joko merkilla TM (True motion,
todellinen litke) tai RM (Relative motion, suhteellinen liike).

Suhteellinen liike
Suhteellisen liikkeen tilassa alus pysyy paikoillaan tutkandytossa (PPI) ja kaikki muut kohteet
liikkuvat suhteessa aluksen paikkaan.

Voit itse valita kiintean paikan kohdassa "Tutkandytdn (PPI) keskikohdan korjaus” sivulla 61 kuvatulla
tavalla.

Todellinen liike

Todellisessa likkeessd alus ja liikkuvat kohteet liikkuvat tutkandytossa (PPI) eteenpdin
liikuttaessa. Kaikki paikallaan olevat kohteet pysyvat paikallaan. Kun aluksen kuvakkeen paikka
on 75 prosenttia tutkandytdn sateestd (A), tutkakuva piirretddn uudelleen ja aluksen kuvake
sijoitetaan uudelleen (B) 180 astetta nykyisen suuntiman vastakkaiselle puolelle.

2\ /7

QB

Todellisen lilkkeen ollessa valittuna tama liiketila voidaan nollata valikon kautta. Nain
tutkakuva voidaan nollata ja aluksen kuvake voidaan siirtdd manuaalisesti aloituskohtaansa.

- Huomautus: Todellisen liikkeen tila on kdytettdvissa ainoastaan tutkandyton ollessa joko
suuntatilassa Pohjoinen ylos tai Kurssi ylos.
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Tutkandyton (PPI) keskikohdan korjaus
Voit asettaa antennin keskikohdan eri paikkaan tutkandytdssa (PPI). Seuraavissa osioissa
kuvatut vaihtoehdot ovat kaytettavissa.

suuntaylés [* Takaisin
Sijai X
wormue.] IS
Etundytt
@ @
Tosiliike
Tutkandytdn keskikohta: Nédkymd

Tutkandiyton keskikohta: Keski eteenpdin Tutkandytdn keskikohta: Korjaus

- Huomautus: Ohjaussuunta-asteikko on yhteisen vertailukohdan (CCRP) mukainen, kun
taas korjauksen avulla tutkan antennin paikkaa tutkandytossa siirretdan. Suurin sallittu
poikkeama keskikohdasta on 75 % nykyisen alueen sateesta. Tama saattaa johtaa siihen,
ettd CCRP-arvo on ohjaussuunta-asteikon ulkopuolella. Naissa tilanteissa mittaukset
tehddén edelleen CCRP:n mukaan ja ohjaussuunta-asteikkoa tiivistetdan tarpeen mukaan.

Keski
Keski-vaihtoehto palauttaa antennin tutkandyton (PPI) keskikohtaan.

Etundytto

Etundytto-vaihtoehtoa kdytetddn, kun halutaan mahdollisimman hyva nakyvyys aluksen
etupuolelle. Kun toiminto on valittuna, tutkandyton keskikohta siirretdan 70 prosenttiin
tutkandyton sateestd ja 180 astetta ndytdn yldosan vastakkaiselle puolelle.

- Huomautus: Etundyttd on valittavissa ainoastaan silloin, kun tutkan suunnaksi on
asetettu Suunta ylos.

Korjaus
Talld toiminnolla voit kdyttaa kursoria tutkandyton keskikohdan valitsemiseen.

Siirrd kursori haluamaasi korjauksen sijaintiin ja vahvista valinta.

EBL/VRM-merkit

EBL (electronic bearing line) ja VRM (variable range marker) mahdollistavat kantaman ja
suuntiman nopeat mittaukset tutka-alueella oleviin aluksiin ja maa-alueisiin. Tutkakuvaan
voidaan sijoittaa kaksi eri EBL-/VRM-merkkid.

EBL-/VRM-merkit sijoitetaan oletusarvoisesti aluksen keskiosaan. Vertailupisteen poikkeama
on kuitenkin mahdollista sijoittaa mihin tahansa tutkakuvan valittuun sijaintiin.

Kun EBL-/VRM-merkki on sijoitettu, voit ottaa sen kdyttdon tai poistaa kdytdsta valitsemalla
tarvittavat merkit tietopalkista tai poistamalla merkin valinnan valikosta.

EBL-/VRM-merkin maarittaminen
1. Varmista, ettd kursori ei ole aktiivinen.
2. Aktivoi valikko, valitse EBL/VRM ja valitse sitten EBL/VRM 1 tai EBL/VRM 2

- EBL/VRM on nyt sijoitettu tutkakuvaan.

3. Valitse valikosta saatoasetus, jos haluat muuttaa merkin sijaintia, ja sédda sitten merkkia
vetamalld se haluamaasi sijaintiin tutkakuvassa.

4. Tallenna asetukset valitsemalla Tallenna-vaihtoehto.

EBL-/VRM-merkkien sijoittaminen kursorin avulla

1. Siirrd kursori tutkakuvan paalle.
2. Avaa valikko.
3. Valitse jokin EBL-/VRM-merkeista.

- EBL-viiva ja VRM-ympyra sijoitetaan kursorin sijainnin mukaisesti.
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EBL-/VRM-merkin poikkeaman asettaminen

1. Varmista, ettd kursori ei ole aktiivinen.

2. Aktivoi valikko, valitse EBL/VRM ja valitse sitten merkki, jonka poikkeaman haluat asettaa.
3. Valitse poikkeaman asetuksen maarittaminen.

4. Madrita poikkeaman sijainti asettamalla kursori tutkandyttdon.

5. Tallenna asetukset valitsemalla Tallenna-vaihtoehto.

Voit nollata EBL-/VRM-keskityksen aluksen sijainnin mukaan valikossa.

Varoalueen maarittaminen aluksen ymparille

Varoalue on joko pyored tai sektorialue, jonka voit madrittda tutkakuvaan. Kun alue on
aktivoitu, halytys ilmoittaa, kun tutkakohde tulee alueen sisdan tai poistuu silta.

Varoalueen madrittaminen

1. Varmista, ettd kursori ei ole aktiivinen.
2. Aktivoi menu, valitse Varoalueet ja valitse sitten jokin varoalueista.
3. Valitse alueen muoto.

- Saatdasetukset riippuvat varoalueen muodosta.
4. Valitsemalla Saada voit maarittaa varoalueen asetukset. Arvot voidaan asettaa valikosta tai
vetdmalla tutkandytolta.

- A: Suuntima, suhteessa aluksen ohjaussuuntaan
- B:Sywyys
- C:Kantama, suhteessa aluksen keskiosaan
- D:Leveys
5. Tallenna asetukset valitsemalla Tallenna-vaihtoehto.

N

Muoto: sektori Muoto: ympyri

Halytysasetukset

Halytys aktivoituu, kun tutkakohde tulee varoalueen rajojen sisdpuolelle. Voit valita halytyksen
aktivoinnin, kun kohde saapuu alueelle tai poistuu sielta.

Herkkyys
Varoalueen herkkyyttd sadtamalld voidaan estaa pienista kohteista aiheutuvat halytykset.

MARPA-kohteet

Jos jarjestelma sisaltda ohjaussuunnan anturin, MARPA-toiminnon (Mini Automatic Radar
Plotting Aid) avulla voidaan jdljittad jopa kymmenen tutkakohdetta.

Voit myds ottaa kayttdoon halytyksia liian Iahelle tulevista kohteista. Katso kohta "Tutkan asetukset”
sivulla 64.

MARPA-jdljitys on tarked tyokalu tdrmdysten estamisessa.

- Huomautus: MARPA tarvitsee sekd tutkan ettd yksikon ohjaussuuntatiedot.

MARPA-kohdesymbolit
Jérjestelmassa kdytetddn seuraavia kohdesymboleja:

7

L MARPA-kohteen hakeminen. Tdma vie yleensa antennin 10 tdyttd pyordytysta.
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MARPA-kohteen seuranta, liikkumaton tai ankkurissa.

Seuranta ja turvallinen MARPA-kohde suuntaviivoilla.

Vaarallinen MARPA-kohde.
Kohde mdaritelldan vaaralliseksi, kun se tulee tutkandytolla madritetyn varoalueen
sisapuolelle.

Jos jarjestelma ei saa kohteesta signaaleja tietyn ajan kuluessa, kohde maaritetdan
kadonneeksi.

Kohdesymboli nakyy sijainnissa, jossa kohde on viimeksi tunnistettu ennen sen
katoamista.

O AEN e

Valittu MARPA-kohde, aktivoidaan sijoittamalla kursori kohteen kuvakkeen paalle.
Kohteen tilalle tulee oletusarvoinen kohdesymboli, kun kursori siirretdan pois.

T~
I_O_I

MARPA-kohteiden seuranta

1. Siirrd kursori tutkakuvan kohteen péalle.
2. Valitse valikossa Hae kohteet .
3. Toista prosessi, jos haluat seurata useampia kohteita.

Kun kohteet on havaittu, kohteen hakeminen ja seuranta voi edellyttdd jopa 10
tutkapyyhkaisya.

MARPA-kohteiden jaljitystoiminnon peruuttaminen

Kohteiden jdljityksen aikana tutkavalikko laajenee sisdltamaan asetuksia yksittdisten kohteiden
peruuttamiselle tai jaljitystoiminnon keskeyttamiselle.

Voit peruuttaa yksittdisten kohteiden jaljittdmisen valitsemalla kohteen kuvakkeen ennen
valikon aktivointia.

MARPA-kohdetietojen tarkasteleminen

Jos ponnahdusikkuna on aktiivinen, voit MARPA-kohteen valitsemalla ndyttda kohteen
perustiedot. Tiedot kolmesta alusta lahimmastda MARPA-kohteesta ovat nakyvissa myos
tietopalkissa.

Tietojen valitsemisen jdlkeen voit ndyttaa tarkemmat kohteen tiedot valikosta.
Voit ndyttda tietoja kaikista MARPA-kohteista kdyttamalla aloitussivunAlukset-asetusta.

MARPA-hdlytysasetukset
Voit maarittaa seuraavat MARPA-halytykset:

MARPA-kohde kadotettu

Ohjaa sitd, aktivoidaanko halytys, kun MARPA-kohde kadotetaan.

MARPA ei kaytettavissa

Ohjaa sitd, aktivoidaanko halytys, jos kdytettdvissasi ei ole tarvittavia syotteitd MARPAN
toimimiseen (voimassa oleva GPS-sijainti ja tutkapalvelimeen liitetty ohjaussuunta-anturi).

Tutkatietojen tallentaminen

Voit tallentaa tutkatietoja ja tallentaa tiedoston laitteen sisdiseen muistiin tai laitteeseen
liitettyyn tallennusvdlineeseen.

Tallennettua tutkatiedostoa voidaan kdyttad tapahtuman tai toimintavirheen kirjaamiseen.
Myds simulaattori voi kdyttda tallennettua tutkatiedostoa.

- Huomautus: Tallennuksen valikkovaihtoehto on kdytettdvissa, jos tallennus on otettu
kdyttoon jarjestelman lisdasetuksissa.

Jos kaytettavissa on useampia tutka, voit valita tallennettavan lahteen.
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Tutkan asetukset

o Jarjestelma Pohjoisen osoitin
ﬁ Toiminnot
n * & ralvelut
@ Kartta
@ Kaiku Suuntimat p—
Tietopalkki N
© Tutka
MARPA >
@ Autopilotti Asennus...
@ Navigointi
Eﬂ Polttoaine

Alueympyrét

Aluemerkit

Kompassi

LSRRESRRESRRENRNEN

Suuntaviiva

Tutkasymbolit

Voit valita, mitkd tutkan lisdtoiminnot voi ottaa kdyttodn tai poistaa kaytdstd yhteisesta
valikosta. Lisatietoa on tutkandytdn kuvassa.

Suuntimat

Tallad valitaan, mitataanko tutkan suuntima suhteessa maantieteelliseen/magneettiseen
pohjoisnapaan (°T/°M) vai suhteelliseen suuntaan (°R).

Tietopalkki
Ottaa kayttdon / poistaa kaytdsta tutkan tietopalkin. Lisatietoa on tutkanayton kuvassa.

Tietopalkki voi ndyttaa korkeintaan kolme kohdetta, joista vaarallisimmat nakyvat ylimpana.
Voit halutessasi ndyttdd MARPA-kohteet ylimpana ja ennen AlS-kohteita, vaikka AlS-kohteet
olisivat lahempana alusta.

MARPA-asetukset

Historian pituus
Jalkia kayttamalla voidaan visualisoida seuratun kohteen aikaisempia sijainteja.

Historian pituus madrittdd, kuinka pitkalta ajalta jalked ndytetaan.

Turvaympyrd

Aluksen ymparille voidaan lisatd ympyra esittdamaan vaara-aluetta. Ympyran sdde on sama
kuin 13hin ldhestymispiste, joka on maaritetty Vaaralliset alukset -valintaikkunassa. Lisdtietoja
on kohdassa "Vaarallisten alusten mddrittdminen” sivulla 68.

Asennus

Asennus-asetusta kdytetddn tutkan asentamisessa erillisissa tutkan tai yksikdn
asennusohjeissa kuvatulla tavalla.
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AlS

Tietoa AlS-jarjestelmasta

Jos jarjestelmaan on liitetty yhteensopiva AlS (Automatic Identification System), AlS-kohteet
voidaan ndyttda ja niitd voidaan jaljittdd. Saat nakyviin myos alueella olevien DSC-lahettimien
viestejd ja sijainnin.

AlS-kohteet voidaan ndyttaa tietokerroksina kartalla ja tutkakuvissa.

AlS on tarkead tydkalu turvallisen matkanteon ja tormaysten valttdmisen kannalta. Voit myds
ottaa kdyttdon halytyksia liian Iahelle tulevista AlS-kohteista tai kadonneista kohteista.

w0

AlS-alukset karttaruudussa AlS-alukset tutkandytolld

AlS-kohteen valitseminen
Kun valitset AlS-kuvakkeen, symboli muuttuu valitun kohteen symboliksi. Kohteita voi olla
valittuna vain yksi kerrallaan.

- Huomautus: Ponnahdustiedot on sallittava, jotta aluksen nimi ndkyy. Katso "Kartta-
asetukset" sivulla 38.

AlS-alusten haku

AlS-kohteita haetaan valikon Etsi-toiminnolla. Jos kursori on aktiivinen, jarjestelma hakee
aluksia kursorin osoittaman sijainnin ympariltd. Jos kursori ei ole aktiivinen, jarjestelma hakee
aluksia aluksen sijainnin ympadrilta.

Kohdetietojen nayttaminen

Alukset-valintaikkuna
Alukset-valintaikkunassa nakyy luettelo kaikista kohteista.

Kohteet luetellaan valintaikkunassa oletusarvoisesti niiden etdisyyden mukaan omasta
aluksesta. Lajittelujarjestystd voi vaihtaa. Voit myds valita ndytettavaksi vain tietyntyyppiset
kohteet.

Alukset-valintaikkunassa luetellaan myds vastaanotetut AlS-viestit.

ALUKSET “
LERLEILU Viestit
Nimi Etdisyys  CPA Tyyppi
Suuntima TCPA Tila
SIM VESSELA 0.76NM 117m  AIS

233°T  EDELLINEN turvallinen
e 2431 DEALINEN tunlinen
SIM VESSELD i7" (0002 tunalinen
SIM VESeLE 23071 EDELLINEN turalinen

Jarjesta Nakyma

Nimi Kaikki

AlS-alustiedot
Yksityiskohtaisia tietoja AlS-kohteesta saa AlS-alustiedot-valintaikkunasta.
Voit ndyttda valintaikkunan seuraavasti:
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SIMVESSELA

506 150

SIM VESSELB

506 200

RNG 042 N

SIM VESSELE

06 0.0
A 081
RNG 081

Valitse AlS-ponnahdusikkuna.
Valitse valikosta kohta Info.

AIS ALUSTIEDOT

SIM VESSELA (MMSI: 366771124)
Kutsutunnus: ABC1234 Tila: Turvallinen

IMO: 123 Navigointitila: Moottorikaytil:
AIS-luokka: A Syéys(m): 1.0
Tyyppi: Tuntematon latitudiz N 25°45.086"
Pituus (m):  12.2 longitudi: W 80°07.184'
Leveys(m): 6.1 Tarkkuus:  Korkea (10m)
ROTCYs): 0.0
SOG (km/h): 27.78
COG(T): 265
Sl 22 Suunta (°T): 265
Etdisyys (NM): 138 Maaranpas:  MIAMI
M) (D ETA: 04/10/2008 12
TCPA (h): PAST
Suhteellinen nopeus (km/h): 37.06

Suhteellinen kurssi (T): 228

AlS-tiedot tutkanaytoilla
Tutkan tietopalkki sisdltaa tietoja kohteista.

Lahin kohde on kohdeluettelossa ylimmaisend, ja kohteet on varikoodattu kohteen tilan
mukaan.

AlS-aluksen kutsu

Jos jarjestelmassa on VHF-radio, joka tukee NMEA 2000- tai NMEA 0183 -yhteyden kautta
|ahetettdvid DSC (Digital Select Calling) -kutsuja, voit ottaa DSC-yhteyden muihin aluksiin
yksikon kautta.

Kutsu-valinta on kdytettavissa AlS-alustiedot-valintaikkunassa ja Aluksen tila -valintaikkunassa.
Katso "Kohdetietojen ndyttdminen” sivulla 65.

DSC-aluksen seuranta

DSC (Digital Selective Calling) on puoliautomaattinen menetelmd, jolla pyydetéan tai
vastaanotetaan sijaintitietoja DSC VHF -radiolla varustetuista aluksista. Lisétietoa
kdyttoohjeista on VHF-radion kdyttboppaassa.

DSC-sijaintisanomia on useita tyyppejd, esimerkiksi hatakutsut. Sanomatyyppi maarittaa
kutsun tai puhelun mukana lahetetyt tiedot sekd sen, miten radio ja MFD reagoivat
saapuvaan puheluun.

DSC-aluksen kuvake vastaanotettujen koordinaattien kohdalla. Sijaintitietojen
lisaksi osa radioista ldhettdd myds COG- ja SOG-tiedot. Nain kuvake on mahdollista
suunnata oikein.

n Kun DSC-sanoma on vastaanotettu, MFD:n karttaruudussa ja tutkandytdssa nakyy

Hataviestin saapuessa ndytdssa nakyy halytysruutu, joka ilmaisee, etta viesti on vastaanotettu.
Sen voi lukea alusten valintaikkunan viestien valilehdessa. Alusten valintaikkunan saa ndkyviin
valitsemalla tydkalupalkista Alukset-painikkeen.

AIS SART

Kun AIS SART (meripelastustransponderi) on aktivoitu, se alkaa lahettaa sijainti- ja
tunnistustietoja. AlS-laitteesi vastaanottaa nama tiedot.

Jos kdyttamasi AlS-vastaanotin ei ole yhteensopiva AlS SARTIn kanssa, se tulkitsee
vastaanotetut AlS SART -tiedot vakiomallisen AlS-lahettimen signaaliksi. Karttaan on sijoitettu
kuvake, mutta se on AlS-aluskuvake.

Jos kayttamasi AlS-vastaanotin on yhteensopiva AIS SARTIn kanssa, AIS SART -tietoja
vastaanotettaessa tapahtuu seuraavaa:

AlS SART -kuvake on kartassa paikassa, joka saatiin AIS SARTIsta.
Halytysviesti tulee nakyviin.

Jos sireeni on otettu kdyttdon, halytysviestin jalkeen kuuluu halytysaani.

= Huomautus: kuvake on vihres, jos vastaanotetut AIS SART -tiedot ovat testi eivatkd
aktiivinen viesti.
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AIS SART -hdlytysilmoitus

Nayttdéon tulee halytysilmoitus, kun tietoja vastaanotetaan AlS SART -lahettimelta. lImoitus
sisaltad AlS SART -lahettimen yksilollisen MMSI-numeron sekd lahettimen sijainnin, etdisyyden
ja ohjaussuunnan alukseesi nahden.

MIES YLI LAIDAN (MOB)

AIS SART aktivoitu

MMSI: 970010666
Latitudi: N 58°27.449'
Longitudi: E 5°59.244'
Suuntima (°M):

Etaisyys (NM):

Jatd huomiotta Tallenna reittipiste Aktivoi MOB

Voit toimia seuraavilla tavoilla:

J&td huomiotta
- Halytysdani lakkaa kuulumasta, ja ilmoitus sulkeutuu. Halytys ei tule uudelleen nakyviin.

- Huomautus: Jos ohitat halytyksen, AlS SART -kuvake jaa nakyviin karttaan ja AIS SART
sailyy Alukset-luettelossa.

Tallenna reittipiste

- Reittipiste tallentuu reittipisteluetteloon. Taman reittipisteen nimen edessa lukee MOB
AlS SART ja viivan jélkeen SART-Idhettimen yksildllinen MMSI-numero. Esimerkki: MOB
AIS SART - 12345678.

Aktivoi MOB

- Nayttoon vaihtuu zoomattu karttapaneeli, joka on keskitetty AIS SART -lahettimen
sijainnin mukaan.

- Jarjestelma luo aktiivisen reitin AIS SART -Idhettimen sijaintiin.

- Huomautus: Jos MOB-toiminto on jo aktiivinen, sen kdyttama reitti suljetaan ja
korvataan uudella AIS SART -I3hettimen sijaintiin kulkevalla reitilla.

- Huomautus: Jos AlS lakkaa vastaanottamasta AlS SART -ilmoituksia, AlS SART pysyy
Alukset-luettelossa 10 minuuttia sen jalkeen, kun viimeinen signaali on vastaanotettu.

Alushalytykset

Voit maarittaa useita halytyksid, jotka varoittavat maaritettyjen rajojen sisalle ilmestyvista
kohteista tai aiemmin havaituista kohteista, jotka poistuvat alueelta.

HALYTYKSET “
Aktiivinen  Historia [ASAUISE

|
‘>J§nnite

» Puuttuvat tiedot

»cis

A
Halytykset
Vaarallinen alus v
AlS-alus kadotettu v 1.0 (NM)
Viesti alukselta v
~MARPA-kohde kadotettu v

AlS-kohdesymbolit

J Turvallinen AlS-kohde, jonka kulkusuunnan keulalinja on poistettu kdytosta.
Lihavointi osoittaa vaarallisen AlS-kohteen.

Liikkuva ja turvallinen AlS-kohde ja kulkusuunnan keulalinja.

Vaarallinen AlS-kohde, havainnollistettu lihavoinnilla.
Kohteen vaarallisuus maaraytyy CPA- ja TCPA-asetusten perusteella.
Lisatietoa on kohdassa "Vaarallisten alusten maarittdminen".
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Kadonnut AlS-kohde.

Jos jarjestelma ei saa kohteesta signaaleja tietyn ajan kuluessa, kohde

& maadritetdan kadonneeksi.

Kohdesymboli ndkyy sijainnissa, jossa kohde on viimeksi tunnistettu ennen
sen katoamista.

Valittu AlS-kohde, aktivoidaan valitsemalla kohdesymboli.
r Kohteen tilalle tulee oletusarvoinen kohdesymboli, kun kohdistin siirretddn
pois symbolin paalta.

&) AISSART (AlS-meripelastuslihetin).

<—> AtoN (navigointiohjeet)

Aluksen asetukset

SETTINGS

e MMSL.. 0
ey Yhsikot Tkonien lajittelu...
“ * () Langaton Suuntaviivat...

Vaaralliset alukset...

% Verkko

Nopeus ja kurssi Absoluuttinen -

mmb Alukset AlS-ikonien suunta Suunta -

MMSsI

Kaytetadn oman aluksen MMSI (Maritime Mobile Service Identity) -numeron syottamiseen
jarjestelmaan. Tdma numero on sydtettavd, jotta pystyt vastaanottamaan osoitteellisia
viesteja AlS- ja DSC-aluksista. Myds MMSI-numero on sydtettava, jotta omaa alusta ei
maariteta AlS-kohteeksi.

Kuvakkeiden suodattimet
Jos laitteeseen on kytketty AlS-laite, kaikki kohteet ndkyvat naytossa oletusarvoisesti.

Voit poistaa kaikki kohteet nakyvista tai suodattaa kuvakkeet suojausasetusten, etdisyyden ja
aluksen nopeuden mukaan.

IKONILAJITTELU
Piilota kaikki

Piilota turvalliset

v Piilota etddmmat kuin 2NM

v Piilota hitaammat kuin 5km/h

Tallenna Peruuta

Extension lines (Keulalinjat)

Maarittaa kurssin pituuden maan suhteen ja ohjaussuunnan suuntaviivat omalle aluksellesi ja
muille aluksille.

Suuntaviivojen pituus voidaan maarittaa osoittamaan matkaa, jonka alus liikkuu tiettyna
aikana.

Oman aluksesi ohjaussuuntatiedot luetaan aktiivisesta ohjaussuunnan anturista ja COG-tiedot
saadaan aktiivisesta GPS:std. Muiden alusten COG-tiedot sisaltyvat AlS-jdrjestelmasta
tulleeseen ilmoitukseen.

Vaarallisten alusten maarittaminen

CPA (I&hin Idhestymispiste)- ja TCPA (aika lahimpaan ldhestymispisteeseen) -arvojen avulla voi
maarittad, milloin jotakin kohdetta tulee pitad vaarallisena. Kun kohde tulee CPA-etdisyydelle
tai TCPA-aikarajan sisddn, symboli muuttuu vaarallisen kohteen symboliksi.
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VAARALLISET ALUKSET

Alukset luokitellaan vaarallisiksi kun niiden kurssin ldhin ldhestymispiste
arvioidaan pienemmaksi kuin méaritetty etdisyys (tietyn ajan kuluessa).

Léhin ldhestymispiste (m)

Aika lahimpdan lahestymispisteeseen (mm:ss)

Tallenna Peruuta

Nopeus ja kurssi

Suuntaviivan avulla voidaan ilmaista kohteiden nopeutta ja kurssia joko absoluuttisena
(todellisena) liikkeena tai suhteessa omaan alukseesi.

AlS-symbolin suunta
Asettaa AlS-kuvakkeen suunnan joko ohjaussuunnan tai COG-tietojen perusteella.

AIS | NSS evo3S Kayttdjan ohjekirja



KHz /4%

Kaikuluotain

Laitetiedot

Kaikuluotaintoiminto tuottaa ndkymadn siitd, milta vesi ja pohja nayttavat aluksen alapuolella.
Sen avulla on helppo havaita kalat ja tutkia merenpohjan rakennetta.

Vaatimukset
Yksikossa on sisdinen kaikuluotain. Yhteensopiva kaikuluotainanturi on pakollinen.

Kuva
A Pinta
B  Pohja
C  Kalakaaret
D  Mittausalueasteikko
E  Syvyys
F Lampaotila
G  Taajuus

Useita lahteita

Voit maarittad |ahteen kuvalle aktiivisessa paneelissa. Voit ndyttad samanaikaisesti kaksi eri
ldhdetta kayttamalld usean paneelin sivua.

Lisatietoa paneelin lahteen valinnasta on kohdassa "Ldhde" sivulla 73.

Kuvan zoomaus
Kuvaa voi zoomata.

Zoomaustaso nakyy kuvassa. Jos kursori on aktiivinen, jarjestelma zoomaa kursorin
osoittamaan kohtaan.
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Zoomauspalkki
Zoomauspalkki (A) nakyy, kun kuvaa zoomataan.
Voit tarkastella vesikerroksen eri osia vetamalld zoomauspalkkia pystysuoraan.

Kursorin kdyttaminen ruudussa
Kohdistinta ei ndy kuvassa oletusarvoisesti.

Kun asetat kohdistimen paneeliin, kuva pysahtyy ja kohdistintietojen ikkuna muuttuu
aktiiviseksi. Kohdistimen syvyys ja alue ndytetdan kohdistimen sijainnissa.

Historian tarkasteleminen

Paneelin yldlaidassa nakyy historiapalkki (A) aina , kun paneelissa nakyy kursori. Historiapalkki
ndyttda parhaillaan tarkastelemasi kuvan suhteessa koko tallennettuun kuvahistoriaan.

Voit tarkastella historiaa panoroimalla kuvaa.
Normaalia vieritysta jatketaan poistamalla kursori.

A
b

Lokitietojen tallentaminen

Lokitietojen tallennuksen aloittaminen

Voit tallentaa lokitietoja ja tallentaa tiedoston laitteen sisdiseen muistiin tai siihen liitettyyn
tallennusvalineeseen.

Tietojen tallennuksen aikana vasemmassa ylakulmassa nakyy vilkkuva punainen symboli.
Valilla ndyton alalaitaan tulee nakyviin tallennuksesta kertova ilmoitus.

Tallennusasetukset madritetaan tallennuksen valintaikkunassa.

KAIKUTALLENNUS “

Tiedostonimi
Sonar_2019-09-08_19.30.17

Tiedostomuoto
sI3 (includes ForwardScan / StructureScan3D)

Tallenteen kohde
Sisdinen muisti

—_— Tavua per kaikuluotaus
Lisdtoiminnot 3200
Kaikuluotaintalle... »
Luo StructureMap
Tallenna Peruuta

Lokitietojen tallennuksen lopettaminen
Pysdyta tallennus -asetuksella voit lopettaa lokitietojen tallennuksen.

TALLENTAA KAIKUA
Tiedostonimi Sonar_2019-09-08_19.30.17.sI3

- Tavua per kaikuluotaus 3200
Lisatoiminnoti » Aikaa jaljelld 4 pdivaa03:59:59
Kaikuluotaintalle... Kulunut aika 0:01:27
6.9 MB

Tiedoston koko
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Alue
Auto: 8m

Taajuus

HerkWS

Vari
76%

Lisatoiminnot»

Lisda valintoja*

Tallennettujen tietojen tarkasteleminen

Sekd sisdiseen muistiin ettd ulkoiseen vdlineeseen tallennetut kaikuluotaintiedot saa ndkyviin,
kun kaikuasetusten valintaikkunassa valitaan Nayta kaikuluotaintallenne -vaihtoehto. Katso
"Kaikuluotainasetukset" sivulla 79.

Kaikuluotainlokien lataaminen C-MAP Genesis -palveluun

Voit ladata kaikuluotainlokeja C-MAP Genesis -palveluun suorittamalla jonkin alla olevista
toimenpiteista:

- Kayta Palvelut-valikkoa. Toimi kehotteiden mukaan, jotka pyytavat kirjautumaan ja
siirtdmaan lokitiedostoja C-MAP Genesis -palveluun.

Q Jarjestelmé C-MAP Genesis Ei kirjauduttu sisdan

» & Palvelut

Kayta Tallennustila-valintaikkunaa. Valitse Kaikutallenteet-kuvake ja siirrettdvat lokit. Jos
olet jo kirjautunut C-MAP Genesis -palveluun, tiedostot siirretédan. Jos et ole vield
kifjautunut sisaan, valitse siirtokuvake ja toimi kehotteiden mukaan, jotka pyytavat
kirjautumaan ja siirtdmaan lokitiedostoja C-MAP Genesis -palveluun. Voit kirjautua
palveluun ja siirtad tiedostoja mydhemmin, kun yksikkdsi on yhdistetty internetiin.

TALLENNUSTILA

= =
-~ =) Reittipisteet Kaikutallen... Siirrot

Tallennustila
=" Omattiedostot :

= Asetukset tietokanta

Kuvan muokkaus

Voit mukauttaa kuvaa valikossa. Kun kohdistin on aktivoituna, joidenkin valikon vaihtoehtojen
tilalla ndkyy kohdistintilan toimintoja. Valitse Poista kursori, kun haluat palata normaaliin
valikkoon.

Mittausalue
Alueen asetuksilla maaritetdan ndytdssa nakyvan veden syvyys.

- Huomautus: Jos matalassa vedessd asetetaan syva alue, jarjestelmad saattaa lakata
tunnistamasta syvyytta.

Esiasetetut mittausaluetasot
Esiasetettu mittausaluetaso voidaan valita valikosta manuaalisesti.

Auto range (Automaattinen mittausalue)

Automaattisen alueen ollessa kaytdssa jarjestelma ndyttda automaattisesti koko alueen veden
pinnasta pohjaan asti.

Automaattinen on suositeltu asetus kalojen paikantamiselle.

Valitse valikosta ensin Alue ja sitten Auto.

Taajuus

Yksikko tukee useita kaikuanturin taajuuksia. Kdytettavissa olevat taajuudet madraytyvat
kéytettavaksi madritetyn anturin mallin mukaan.

Esimerkiksi matala 50 kHz:n taajuus kulkeutuu syvalle. Se muodostaa levean keilan, mutta
on muita taajuuksia herkempi hdiriille. Se sopii hyvin pohjan erittelyyn ja hakuun laajalta
alueelta.

Esimerkiksi 200 kHz:n korkea taajuus tuottaa tarkan erittelyn. Se ei ole kovin herkka
hairigille. Se sopii hyvin kohteiden erotteluun ja nopeisiin aluksiin.
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Takaisin
Hairionpoisto
Matala

V6
I

Vierintysnopeus
aali
Ka‘\kugulssinogeus

Kaikuluotaintalle...

Herkkyys

Vahvistus ohjaa herkkyyttd. Mitd suurempi herkkyys on, sitd enemman yksityiskohtia kuvassa
nakyy. Suuri herkkyysasetus saattaa kuitenkin aiheuttaa héiriita. Jos taas herkkyys on liian
pieni, heikot kaiut eivat valttamatta nay.

Kaytettdvissd on manuaalinen ja automaattinen herkkyystila. Herkkyyden asetus on
oletusarvoisesti Auto.

Vari
Vahvojen ja heikkojen kaikusignaalien eri varit ilmaisevat signaalin eri vahvuuksia. Kdytettavat
varit riippuvat valitusta paletista.

Mitd enemman lisdat variasetusta, sitd enemman kaikuja nakyy varissa asteikon vahvojen
signaalien padssa.

Lahde

- Huomautus: Kaytettavissa vain, jos kdytettavissa on useita samalla ominaisuudella
varustettuja lahteita.

Maadrittaa kuvan lahteen valitussa paneelissa.

Voit ndyttdad samanaikaisesti kaksi eri Idhdettd kdyttamalld usean paneelin sivua. Kunkin

paneelin valikon vaihtoehdot ovat erillisia.

- Huomautus: Anturien kdyttdminen samalla taajuudella saattaa aiheuttaa hairiita.

Tietoja lahteen asetuksista on NSS evo3S -asennusohjeessa.

Etdisyyden mittaaminen

Kohdistinta voidaan kdyttda kuvan kahden havainnon valisen etdisyyden mittaamiseen.
1. Siirrd kursori kohtaan, josta haluat aloittaa etdisyyden mittaamisen.

2. Valitse Mittaa-valikkovaihtoehto.

- Huomautus: Mittaa-vaihtoehtoa ei ole valikossa, jos kohdistinta ei ole sijoitettu kuvaan.
3. Siirrd kursori toisen mittauspisteen kohdalle.
- Mittauspisteiden valille piirretaan viiva, ja etdisyys naytetaan kohdistintietojen
ikkunassa.
4, Jatka uusien mittauspisteiden valitsemista tarvittaessa.

Valikkovaihtoehtojen avulla voit siirtda aloitus- ja lopetuspisteitd, kunhan mittaustoiminto on
aktiivinen.

Voit palata tavalliseen kuvan selaukseen valitsemalla Lopeta mittaus -valikkovaihtoehdon.

Lisaasetukset
Lisdasetukset-valikkovaihtoehto on kdytettdvissa vain, kun kursori ei ole aktiivinen.

Hairion poisto
Hairidonpoisto suodattaa signaalin hairioita ja véhentdd kuvan sekavuutta.

TVG

Aallot ja veneen vanavesivirrat saattavat aiheuttaa kuvan sekavuutta vedenpinnan ldhella.
TVG (Time Variable Gain) -asetus vdahentaa vedenpinnan hairiokohinaa pienentamalla
vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan ldhella.

Vieritysnopeus
Nayton kuvan vieritysnopeuden voi valita. Suurella vieritysnopeudella kuva péivittyy nopeasti,
kun taas pieni vieritysnopeus tuottaa pidemman historian.

- Huomautus: Joissakin olosuhteissa voi olla tarpeen muuttaa vieritysnopeutta, jotta
kuvasta saadaan mahdollisimman informatiivinen. Téllainen tilanne on esimerkiksi silloin,
kun kuva sopeutetaan suureen nopeuteen veneen pysyessa paikallaan kalastuksen
aikana.
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Takaisin

Jako
Ei jakoa
Varit
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Lampokayra
Pohjalinja
A-Scope
Pois

Zoom-palkit
v

DownScan-,
kerros
hd

Kaikupulssinopeus

Kaikupulssinopeusasetuksella sdddetddn nopeutta, jolla kaikuanturi Idhettaa signaalin veteen.
Kaikupulssinopeuden oletusasetuksena on enimmadisasetus. Kaikupulssinopeutta voi olla
tarpeen saataa, kun halutaan vahentaa hairioita.

Kaikuluotaintallenne

Valitsemalla tdman voit kdynnistaa ja pysdyttaa kaikuluotaimen lokitietojen tallennuksen.
Lisdtietoja on kohdassa "Lokitietojen tallentaminen” sivulla 71.

Lisda vaihtoehtoja

Nayttojen jakaminen

Zoomaus

22.4

20.0°C
83kHz /3x

A Zoomaustaso

B  Zoomauspalkit

Zoomaustilassa kaikuluotaimen kuva nakyy suurennettuna ruudun vasemmassa laidassa.
Zoomaustason oletusasetuksena on 2x. Suurin zoomaustaso on 8x.

Nayton oikeassa laidassa olevat mittausalueen zoomauspalkit ilmaisevat suurennetun
mittausalueen. Zoomauskertoimen kasvaessa mittausalue pienenee. Tama kay ilmi siitd, etta
zoomauspalkkien vélinen etdisyys pienenee.

Siirrd zoomauspalkkeja kuvassa yl6s tai alas, kun haluat tarkastella vesikerroksen eri syvyyksia.

Pohjalukitus

Pohjalukitustila on hyddyllinen, kun halutaan tarkastella kohteita pohjan tuntumassa. Téssa
tilassa ruudun vasemmassa reunassa nakyy kuva, jossa pohja on kuvattu litistettyna.
Mittausalueasteikko muuttuu niin, ettd mittaus tehdddn merenpohjasta (0) yldspain. Pohja ja
nollalinja ndkyvat aina vasemmanpuoleisessa kuvassa mittausalueasteikosta riippumatta.
Ruudun vasemman laidan kuvan skaalauskerroin muuttuu Zoomaus-kohdassa kuvatulla
tavalla.

Paletit
Kaytetdan kuvan varipaletin valintaan.

Lampétilatiedot
Lampatilatiedot havainnollistavat veden lampaétilan muutoksia.
Kun toiminto on kaytdssd, varillinen viiva ja lampaotila-arvot lisdtadn kuvaan.
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Pohjalinja
Kun ominaisuus on kaytossd, pohjapinnalla nékyy linja. Pohjalinja auttaa erottamaan pohjan
seka kalat ja rakenteet toisistaan.

Reaalisignaali
Reaalisignaali on ruudulla ndkyva kaikuluotaus. Todellisen kaiun voimakkuus nakyy leveytend
ja vérin voimakkuutena.

Reaalisignaalin tehostettu ja vaakasuora nakymd
Reaalisignaalin tehostetussa ja vaakasuorassa nakymassad on 2 ilmaisinta:

Tehostettu reaalisignaali -kuva
Vaakasuora reaalisignaali -kuva

Risti-ilmaisin — ilmaisee, missa kohtaa kaikuluotausta pohja sijaitsee.

O N o >»

Kynnysarvoviiva — ilmaisee nykyisen herkkyyden. Kertoo ruudulla nakyvan
vastaanotetun kaiun reaalisignaalin. Herkkyysasetus auttaa erottamaan
vastaanotetuista kaiuista kaikukohteet ja kohinan.

Reaalisignaalin vaihtoehdot

R
70
—
E——
Tavallinen Tehostettu Vaakasuora
Q Takaisin
|“ o
Poistaa reaalisignaalin ruudulta.

Tavallinen

Tehostettu

vaakasuora Tavallinen
Nayttda reaalisignaalin pystysuorassa ruudun sivuosassa. Tavallisen reaalisignaalin ndytén
ulkomuoto ei ole mukautettavissa.

Zoom-palkit

Jos kursori asetetaan ruudulle, reaalisignaali ndyttda edelleen uusimman kaikuluotauksen,
kuten se nakyy ruudulla.

Vari

Tehostettu
Nayttad reaalisignaalin pystysuorassa ruudun sivuosassa. Valitsemalla Ulkomuoto-valikon voit
vaihtaa tehostettuun reaalisignaalin ndyttoon.

Jos kursori asetetaan ruudulle, reaalisignaali ndyttda kaikuluotauksen kursorin kohdalla.
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Takaisin
Pois
Tavallinen

Tehostettu

I Vaakasuora

Takaisin

Viiva

Taytto

Vari

Vaakasuora

Nayttaa reaalisignaalin vaakasuorassa ruudun alaosassa. Valitsemalla Ulkomuoto-valikon voit
vaihtaa vaakasuoraan reaalisignaalin ndyttoon.

Jos kursori asetetaan ruudulle, reaalisignaali nayttda kaikuluotauksen kursorin kohdalla.

Ulkomuoto

Ulkomuoto-valikko on kéytettavissa, kun reaalisignaalin asetukseksi on madritetty tehostettu
tai vaakasuora.

Viiva
Nayttdd reaalisignaalin yhtend viivana.

Taytto
Nayttad reaalisignaalin harmaan varisena.

Vari
Nayttad kunkin reaalisignaaliarvon saman vérisend kuin ruudulla. Jos reaalisignaaliarvo on alle
herkkyysraja-arvon tai sita ldhelld, vdri on harmaa. Harmaa reaalisignaali ilmaisee, ettd

kaikukohteita ei ole. Harmaat reaalisignaalit korvaavat ruudulla ndkyvan taustavarin, joka
ilmaisee my®s, ettd kaikukohteita ei ole.
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Zoomauspalkki

Zoomauspalkki (A) nakyy, kun kuvaa zoomataan.

Voit tarkastella vesikerroksen eri osia vetamalld zoomauspalkkia pystysuoraan.

DownScan-kerros

Kun jarjestelmdan on yhdistetty DownScan-yhteensopiva kaikuanturi, DownScan-kuvia
voidaan lisata tietokerroksena tavalliseen kaikuluotainkuvaan.

Kun DownScan-kerros on valittuna, kaikuluotainvalikko laajenee niin, etta siind nakyvat myos

DownScan-asetukset.

Pysayta

Pysdyttad kuvan, jotta voit tutkia sitd tarkemmin.

Pysdytystoiminto keskeyttda kaikuluotaimen signaalin ldhettamisen. Jarjestelma ei kerad
tietoja, kun se pysdytetadn talla tavalla.

Kalasymboli

Kalakohteiden nayttotavan voi valita. Voit myds maarittad ddnimerkin ilmoittamaan siitd, etta

ruudussa nakyy kalasymboli.

Perinteiset kalakaaret
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Kalasymbolit ja syvyystiedot

- Huomautus: Kaikki kalasymbolit eivat ole todellisuudessa kaloja.

Varivaihtoehto

Talld toiminnolla voit muuttaa tiettyja vdreja kuvassa.

- Huomautus:Vain merenpohjan yldpuolella olevat varit muutetaan kuvassa.

Vdrien vaihtaminen

- Huomautus: Kayta varoen, silld jotkin vdrimuutokset voivat piilottaa esteitd ja muita

kohteita.

Valitse vaihtovari.

L o

Alug
Auto: 18
Herkkyy

Var

Lisdtoiminno

Enemma
valintoj

A-Scopefl
Zoom-palkit
Tauko
Kalasymbolit§ s

Poi

Varivaihto
Poi

Poista var

Takaisin f,

Minuuttimerkhm

Valitse Vdrivaihtoehto-valikkovaihtoehto.
Valitse varit, joita haluat muuttaa.
Naytd vaihtovdrit valitsemalla Varivalitsin-vaihtoehto.

Takaisin
' I
[
3

-
(=
T

7

8

Tallenna muutokset valitsemalla Takaisin-vaihtoehto.

Kun varimuutokset otetaan kayttdon, varivaihtoehto ndyttaa varipalkin.
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Pois

I Vérivaihto

* Vérivaihto
e

Jos palettia muutetaan, varimuutokset otetaan siind kayttdon. Jos valkoinen valitaan
tummalle taustapaletille, vaihtaminen palettiin, jossa on vaalea tausta, muuttaa
automaattisesti vaintovarin mustaksi. Jos tumma vari valitaan vaalealle taustakuvalle, se
vaihtuu valkoiseksi, jos paletti muutetaan tummaksi taustaksi.

Védrimuutosten poistaminen
Voit poistaa varimuutokset valitsemalla Varivaihtoehto-asetuksen ja poistamalla sitten varin
valinnan. Voit ottaa vdrivaihtoehtotoiminnon pois kdytosta poistamalla kaikki varimuutokset.

Vérin poistaminen

Poistaa kuvan tietyt varit, jolloin paletin taustavari nakyy niiden paikalla. Tama piilottaa kuvan
valitut varit tehokkaasti.

s Til
[ e

Alug
Auto: 18 A-Scope

Takaisin

Zoom-palkit | 2
v

Herkkyy :
Tauko
r vl

Var: :
Kalasymbolit § s
Pois
Lisdtoiminno Varivaihto | ©
Pois

v

- Huomautus: Kayta varoen, silla jotkin varimuutokset voivat piilottaa esteitd ja muita
kohteita.

. Valitse Poista vari -valikkovaihtoehto.

. Valitse vdrit, jotka haluat poistaa. Valittu vari vaihtuu valkoiseksi valikossa. Valittu vari
poistetaan kuvasta, ja sen tilalla ndkyy paletin taustavari.

3. Tallenna muutokset valitsemalla Takaisin-vaihtoehto.

N ==

Kun varin poistoa kaytetdan, sen valikkovaihtoehto néyttaa varipalkin.

-5

Poista vari
Pois

Poista vari
]

Voit ottaa varin poistotoiminnon pois kdytdstd poistamalla kaikki varimuutokset.

Minuuttimerkit

Madrittad, ndytetddnkd minuuttimerkitsinviiva (A) kuvassa. Kukin musta ja valkoinen raita
viivassa kuvaa yhtd minuuttia. Jos signaalissa on katkoksia, siitd ilmoitetaan kolmiolla (B).

1 A __0
|

40 +» =

23.8°C
200kHz
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Kaikuluotainasetukset

n == | SETTINGS “
Q Jirjestelma Sisainen kaiku CH1 v
Sisainen kaiku CH2 v
ﬁ Toiminnot
Jaettu kaikuluotain v
& ralelut Verkkoluotaimen tila Manliafides

Naytd kaikuluotaintallenne...
Structure kélikorjaus... 0.0m

Asennus...

Palauta kaiun oletusasetukset...

@ Autopilotti

Kayta verkon syvyys ja ldmpétilatietoja Estetty -

Sisdisen kaikuluotaimen CH1 ja CH2
Kun asetus on valittuna, sisdisen kaikuluotaimen kanava on valittavissa kaikuluotainruudussa.
Kun asetus ei ole valittuna, se poistaa sisdisen kaikuluotaimen kanavan kdytosta yksikossa. Se

ei ole valittavana kaikuluotainlahteend verkon minkdan yksikon kohdalla. Poista tdma valinta
kéytosta kanavilla, joihin ei ole liitetty kaikuanturia.

Verkkoluotain

Valitsemalla tdman voit jakaa tdman yksikon anturit muiden samaan Ethernet-verkkoon
liitettyjen yksikoiden kanssa. Lisdksi asetuksen on oltava valittuna, jotta voit havaita muut
saman verkon kdytettdvissa olevat kaikuluotainlaitteet.

Kun asetus ei ole valittuna, tdhan yksikkoon liitettyja antureita ei voi jakaa muiden samaan
verkkoon liitettyjen yksikkdjen kanssa. Talloin yksikkd ei mydskadn voi havaita muita verkkoon
liitettyjd lahteitd, joissa tdmd ominaisuus on kaytdssa.

Lisatietoa kaikuluotaimen maarittdmisesta on erillisessa asennusoppaassa.

Verkkoluotaintila

Verkkoluotaintilan asetuksella valitaan, voiko kerralla valita vain yhden kaikuluotainldhteen vai
useita lahteita.

- Huomautus: Yksittdinen lahde on automaattisesti valittuna, jos verkkoon on liitetty
vanhempia kaikuluotaimia. Tata asetusta ei voi muuttaa, jos verkkoon on liitetty
vanhempia kaikuluotaimia. Usean l&hteen tila tulee valita, jos verkkoon ei ole liitetty
vanhoja kaikuluotaimia.

= Huomautus: Kun tila vaihdetaan usean ldhteen tilaksi, odota 30 sekuntia ja katkaise
sitten virta kaikista lahteistd. Odota 1 minuutti ja kdynnista sitten kaikki liitettynd olevat
ldhteet uudelleen.

Kaikuluotainlokin tarkasteleminen
Tatd kdytetdan tallenteiden tarkastelemiseen. Lokitiedosto nékyy pysdytettynd kuvana.
Vieritystd ja ndyttoa saddelldan valikossa.

Voit kdyttaa kuvassa kohdistinta, mitata etdisyyksia ja madrittda ndyttdasetuksia reaaliaikaiseen
kaikuluotainkuvaan. Jos valittuun lokitiedostoon on tallennettu useampaa kuin yhta kanavaa,
voit valita ndytettavan kanavan.

Structure-kolikorjaus

Kaikki anturit mittaavat veden syvyyden anturista pohjaan. Taman vuoksi veden
syvyyslukemissa ei huomioida anturin ja veneen alimman kohdan valista etdisyyttd vedessa
tai anturin ja veden pinnan vdlista etdisyytta.
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Voit ndyttda syvyyden aluksen alimmasta kohdasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhta
suureksi kuin kaikuanturin ja aluksen alimman kohdan valinen pystysuora etdisyys A
(negatiivinen arvo).

Voit ndyttda syvyyden veden pinnasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhta suureksi kuin
kaikuanturin ja veden pinnan valinen pystysuora etdisyys B (positiivinen arvo).

Syvyys anturin alla -poikkeaman arvoksi asetetaan 0.

Kadyta verkon syvyys- ja lampétilatietoja
Valitsee verkkoldhteen, josta syvyys- ja lampdtilatiedot jaetaan NMEA 2000 -verkossa.

Asennus

Kaytetadn asennukseen ja asetusten madrittdmiseen. Lisdtietoa on erillisessa
asennusoppaassa.

Palauta kaikuluotaimen oletusasetukset
Palauttaa kaikuluotaimen tehdasasetukset.

ForwardScanin asennus
Kaytettdvissd, kun ForwardScan-ominaisuus on liitetty.
Lisatietoja asennuksesta on kohdassa "ForwardScanin asennusasetukset” sivulla 95.
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SideScan

Tietoja SideScan-toiminnosta
SideScan tarjoaa laajan ja tarkan kuvan merenpohjasta veneen sivuilla.

SideScan-paneeli on kéytettdvissa, kun jarjestelmaan on kytketty SideScan-kaikuluotausta
tukeva anturi.

SideScan-paneeli

A Mittausalueasteikko
B Aluekuvakkeet

Kuvan zoomaus

Madritd etdisyys kuvan keskeltd vasemmalle ja oikealle kdyttdmalld alueen kuvakkeita tai
muuttamalla aluevalikon asetusta. Alueen muutos joko ldhentaa tai loitontaa kuvaa.

Kohdistimen kayttaminen ruudussa

Kun asetat kohdistimen paneeliin, kuva pysahtyy ja kohdistintietojen ikkuna muuttuu
aktiiviseksi. Kohdistimen kohdalla ndkyy aluksen ja kohdistimen valinen etdisyys vasemmalle/
oikealle.

Historian tarkasteleminen

Kuvaa voidaan panoroida SideScan-ndkymassd, jotta saadaan nakyviin aluksen sivut ja
historia. Tama tehdaan likuttamalla kuvaa vasemmalle, oikealle ja yl©s.

Normaalia SideScan-vieritystd jatketaan valitsemalla valikosta Poista kursori.

SideScan-tietojen tallentaminen

Nayttad lokin tallennuksen valintaikkunan. SideScan-tiedot voidaan tallentaa valitsemalla
Tallenna-valintaikkunassa oikea tiedostomuoto (xtf). Lisatietoja on kohdassa "Lokitietojen
tallentaminen” sivulla 71.
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Auto: 80m
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Kontrasti

Varit
3EE
Lisdtoiminnot*

Nakyma
Vasen + Oikea

Lisda valintoja*

Takaisin

G

LB
Vaihda v/o

Kuvan asetusten maarittaminen

Kuvan asetukset madritetdan SideScan-valikossa. Kun kohdistin on aktivoituna, joidenkin
valikon vaihtoehtojen tilalla ndkyy kohdistintilan toimintoja. Valitse Poista kursori, kun haluat
palata normaaliin valikkoon.

Lahde

- Huomautus: Kdytettdvissa vain, jos kdytettdvissa on useita samalla ominaisuudella
varustettuja ldhteita.

Madrittaa kuvan lahteen valitussa paneelissa.

Voit ndyttda samanaikaisesti kaksi eri Idhdettd kayttamalla usean paneelin sivua. Kunkin

paneelin valikon vaihtoehdot ovat erillisia.

- Huomautus: Anturien kdyttdminen samalla taajuudella saattaa aiheuttaa hairigita.

Tietoja lahteen asetuksista on NSS evo3S -asennusohjeessa.

Alue
Alue-asetuksella madritetdan etdisyys keskustasta vasemmalle ja oikealle.

Esiasetetut mittausaluetasot
Esiasetettu mittausaluetaso voidaan valita valikosta manuaalisesti.

Auto range (Automaattinen mittausalue)
Automaattisen alueen ollessa kaytossa jarjestelma ndyttaa automaattisesti koko alueen veden
pinnasta pohjaan asti.

Automaattinen on suositeltu asetus kalojen paikantamiselle.
Valitse valikosta ensin Alue ja sitten Auto.

Taajuudet

Kahta taajuutta tuetaan. 800 kHz tarjoaa parhaan kuvan heikentamatta kuvannusalueen
lagjuutta. 455 kHz:a voi kdyttda syvemmissa vesissa tai laajempaa aluetta varten.

Kontrasti
Madrittdd ndyton vaaleiden ja tummien alueiden valisen kontrastin.

= Huomautus: Autokontrasti on suositeltava asetus.

Paletit
Kaytetaan kuvan varipaletin valintaan.

View
Valitse, ndytetdankd SideScan-sivulla vain kuvan vasen tai oikea puoli vai molemmat puolet
yhté aikaa.

Lisaasetukset

TVG

Aallot ja veneen vanavesivirrat saattavat aiheuttaa kuvan sekavuutta vedenpinnan lahella.
TVG (Time Variable Gain) -asetus vahentad vedenpinnan hairiokohinaa pienentamalla
vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan lahella.

Kuvan vaihtaminen vasemmalle/oikealle

Vaihtaa tarvittaessa kuvan vasemman/oikean puolen keskendan, jotta se vastaa anturin
asennussuuntaa.
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Lisda valintoja

Takaisin

Tauko

Aluelinjat

Kaikuluotaintalle...

Lisda vaihtoehtoja

Pysayta

Pysdyttaa kuvan, jotta voit tutkia sitd tarkemmin.

Pysdytystoiminto keskeyttda kaikuluotaimen signaalin ldhettdmisen. Jarjestelma ei kerdd
tietoja, kun se pysdytetaan talla tavalla.

Aluelinjat
Kuvaan voi lisata aluelinjoja helpottamaan etdisyyden arviointia.

SideScan-tietojen tallentaminen

Nayttad lokin tallennuksen valintaikkunan. SideScan-tiedot voidaan tallentaa valitsemalla
Tallenna-valintaikkunassa oikea tiedostomuoto (xtf). Lisatietoja on kohdassa "Lokitietojen
tallentaminen” sivulla 71.

Kaikuluotainasetukset

Voit muokata kaikuluotainjarjestelman asetuksia kaikuluotaimen Asetukset-valintaikkunassa.
Katso "Kaikuluotainasetukset" sivulla 79.
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Auto: 12m

Kontrasti

Varit
3EA
Lisdtoiminnot>

FishReveal-,
asetukset

Lisdd valintoja»

DownScan

Tietoja DownScan-toiminnosta

DownScan tarjoaa tarkkoja kuvia rakenteesta ja kaloista suoraan veneen alla. DownScan-
paneeli on kdytettavissa, kun jarjestelmadn on kytketty DownScan-kaikuluotausta tukeva
anturi.

DownScan-paneeli

Kuvan zoomaus
Kuvaa voi zoomata.

Zoomaustaso nakyy kuvassa. Jos kursori on aktiivinen, jarjestelma zoomaa kursorin
osoittamaan kohtaan.

Kohdistimen kdyttaminen ruudussa

Kun asetat kohdistimen paneeliin, kuva pysahtyy ja kohdistintietojen ikkuna muuttuu
aktiiviseksi. Kohdistimen syvyys ndytetdan kohdistimen sijainnissa.

DownScan-historian tarkasteleminen
Kuvahistoriaa voidaan panoroida vetdamalla kuvaa vasemmalle ja oikealle.
Jos haluat jatkaa tavallista DownScan-vieritystd, poista kursori kuvasta.

DownScan-tietojen tallentaminen

Nayttad lokin tallennuksen valintaikkunan. DownScan-tiedot voidaan tallentaa valitsemalla
Tallenna-valintaikkunassa oikea tiedostomuoto (xtf). Lisatietoja on kohdassa "Lokitietojen
tallentaminen” sivulla 71.

DownScan-kuvan asetusten maarittaminen

Kuvan asetukset maaritetddan DownScan-valikossa. Kun kohdistin on aktivoituna, joidenkin
valikon vaihtoehtojen tilalla nakyy kohdistintilan toimintoja. Valitse Poista kursori, kun haluat
palata normaaliin valikkoon.

Lahde

- Huomautus: Kdytettdvissa vain, jos kdytettdvissa on useita samalla ominaisuudella
varustettuja |3hteita.

Maérittaa kuvan ldhteen valitussa paneelissa.

Voit ndyttda samanaikaisesti kaksi eri lahdettad kayttamalld usean paneelin sivua. Kunkin
paneelin valikon vaihtoehdot ovat erillisia.

- Huomautus: Anturien kdyttdminen samalla taajuudella saattaa aiheuttaa hairioita.

Tietoja lahteen asetuksista on NSS evo3S -asennusohjeessa.
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Mittausalue
Alueen asetuksilla maaritetdan ndytdssa nakyvan veden syvyys.

- Huomautus: Jos matalassa vedessd asetetaan syvd alue, jarjestelmad saattaa lakata
tunnistamasta syvyytta.

Esiasetetut mittausaluetasot
Esiasetettu mittausaluetaso voidaan valita valikosta manuaalisesti.

Auto range (Automaattinen mittausalue)
Automaattisen alueen ollessa kaytdssa jarjestelma ndyttdd automaattisesti koko alueen veden
pinnasta pohjaan asti.

Automaattinen on suositeltu asetus kalojen paikantamiselle.
Valitse valikosta ensin Alue ja sitten Auto.

Mukautettu mittausalue

Talld asetuksella sekd mittausalueen yla- ettd alarajat voidaan asettaa manuaalisesti.
Voit asettaa mukautetun alueen valitsemalla valikosta ensin Alue-vaihtoehdon ja sitten
Mukautus-vaihtoehdon.

- Huomautus: Mukautetun mittausalueen asettaminen siirtaa jarjestelman manuaaliseen
mittausaluetilaan.

Taajuudet

Kahta taajuutta tuetaan. 800 kHz tarjoaa parhaan kuvan heikentamatta kuvannusalueen
laajuutta. 455 kHz:a voi kayttda syvemmissa vesissa tai laajempaa aluetta varten.

Kontrasti
Madrittaa nayton vaaleiden ja tummien alueiden valisen kontrastin.

= Huomautus: Autokontrasti on suositeltava asetus.

Paletit
Kaytetaan kuvan varipaletin valintaan.

FishReveal
Valitse FishReveal ndhdaksesi kalakaaret kuvassa.
Kun FishReveal on kaytdssa, valikko laajenee ndyttdamaan FishReveal-asetukset.

Herkkyys

Hallitsee DownScan-kuvan FishReveal-tietojen herkkyyttd. Suurella herkkyysarvolla naytéssa
nakyy paljon lisatietoja. Pienemmalla herkkyysarvolla tietoja nakyy véhemman. Jos
yksityiskohtia on liikaa, kuvasta voi tulla vaikeasti tulkittava. Jos taas herkkyys on liian pieni,
heikot kalakaaret eivat valttamatta nay.

Vdri

Saataa kalakaarien varejd, jotta ne olisi helpompi erottaa muista kohteista. Varin muuttaminen
saattaa helpottaa kalojen havaitsemista ja pohjassa tai pohjan lahella olevien tarkeiden
rakenteiden erottamista itse pohjasta.

TVG

Aallot ja veneen vanavesivirrat saattavat aiheuttaa kuvan sekavuutta vedenpinnan lahella.
TVG (Time Variable Gain) -asetus vahentad vedenpinnan hairiokohinaa pienentamalla
vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan lahella.

Varit
Valittavana on useita nayttovareja, jotka on optimoitu erilaisiin kalastusolosuhteisiin.
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Lisda valintoja

Takaisin

Tauko
FishReveal
v

Aluelinjat

Kaikuluotaintalle...

- Huomautus: Varipaletti on usein kdyttdjan mieltymysten mukainen valinta, ja se voi
vaihdella kalastusolosuhteiden mukaan. On suositeltavaa valita varipaletti, joka tarjoaa
hyvadn kontrastin kuvan yksityiskohtien ja FishReveal-kaarten vdlille.

Lisaasetukset

TVG

Aallot ja veneen vanavesivirrat saattavat aiheuttaa kuvan sekavuutta vedenpinnan ldhella.
TVG (Time Variable Gain) -asetus vdahentaa vedenpinnan hairiokohinaa pienentamalla
vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan ldhella.

Lisaa vaihtoehtoja

Pysayta
Pysdyttaa kuvan, jotta voit tutkia sitd tarkemmin.

Pysdytystoiminto keskeyttda kaikuluotaimen signaalin ldhettdmisen. Jarjestelma ei keraa
tietoja, kun se pysdytetdadn talla tavalla.

FishReveal-asetus
Kun FishReveal on kdytossa, ndet kalakaaret kuvassa. Katso "fishReveal" sivulla 85.

Aluelinjat
Kuvaan voi lisata aluelinjoja helpottamaan syvyyden arviointia.

DownScan-tietojen tallentaminen

Nayttaa lokin tallennuksen valintaikkunan. DownScan-tiedot voidaan tallentaa valitsemalla
Tallenna-valintaikkunassa oikea tiedostomuoto (xtf). Lisatietoja on kohdassa "Lokitietojen
tallentaminen” sivulla 71.

Kaikuluotainasetukset

Voit muokata kaikuluotainjdrjestelman asetuksia kaikuluotaimen Asetukset-valintaikkunassa.
Katso "Kaikuluotainasetukset” sivulla 79.
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Depth 42.00 ft
Temp 32,0°F

N 30°25.627'
W 81°14.483'
519 ft, 277 °M

3D-kaikuluotain

Tietoja 3D-kaikuluotauksesta

3D-kaikuluotausteknologia auttaa kalastajia ndkemdan vedenalaiset rakenteet ja pohjan
muodot mukautettavassa, kolmiulotteisessa muodossa.

Vaatimukset

3D-kaikuluotaussivu on kdytettavissd, kun jarjestelmaan on kytketty 3D-kaikuluotausta tukeva
anturi 3D-luotainmoduulin kautta.

3D-paneeli

3D-ndkymdssa meren pohja rakentuu reaaliaikaisesti suoraan veneen alla veneen liikkuessa.
Jos vene ei liiku, kuva pysyy paikallaan. Naet myds muita vedenalaisia kohteita ja kalaparvia.
3D-ndkyma ndyttad sekd vasemman ettd oikean tietokanavan.

B C

Syvyys, ldmpatila ja taajuus
Anturin keila

Mittausalue

3D-paneelin painikkeet
Syvyyden ilmoittava viiva

Zoomauspainikkeet

O mMmm O N ® >

Contrast (Kontrasti)

Kuvan zoomaus
Kuvaa voi zoomata.

Zoomaustaso nakyy kuvassa. Jos kursori on aktiivinen, jarjestelma zoomaa kursorin
osoittamaan kohtaan.

Kohdistimen kayttaminen 3D-kuvassa

Kohdistinta ei ndy kuvassa oletusarvoisesti.

Voit ottaa kohdistimen kdyttoon 3D-kuvassa valitsemalla Kursori kdytossa -painikkeen.
Kun kohdistin asetetaan kuvaan, kohdistimen tietoikkuna ja historiapalkki aktivoituvat.

Kohdistimen tietoikkunassa nakyy kaytettavissa olevat tiedot kohdistimen sijainnista, kuten
aluksen ja kohdistimen sijainnin vdlinen etaisyys.

Historiapalkilla voi panoroida taaksepdin tallennetuissa tiedoissa. Historiapalkin korostettu osa
ndyttda parhaillaan tarkastelemasi kuvan suhteessa koko tallennettuun kuvahistoriaan. Katso
"Kuvahistorian tarkasteleminen" sivulla 88.

> Huomautus: Historiapalkin voi poistaa kdytosta. Katso "Poista Live-jélki" sivulla 90.
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Reittipisteiden tallentaminen

Voit tallentaa reittipisteen asettamalla kohdistimen ruutuun ja valitsemalla sitten Uusi
reittipiste -valikkovaihtoehdon.

UUSI REITTIPISTE ALUKSELLE x
N 26°15.028' W 080°06.369'
I 00000.00 27152.43 9960 Northeast USA -
Mene
Enemmén valintoja... 8- C -

Tallenna Peruuta

Jos kohdistin on asetettu 3D-kuvan paalle, reittipisteeseen ej sisdllyteta syvyystietoja. 3D-
kuvan reittipisteen alle piirretdén viiva, joka osoittaa pisteen kohdan meren pohjassa.

3D-tilavaihtoehdot
3D-paneelissa on kaksi tilaa:
alustila
kohdistintila.

Voit vaihtaa tilojen valilla 3D-paneelin painikkeiden avulla. Voit myds palata kohdistintilasta
alustilaan valitsemalla Poista kursori -valikkovaihtoehdon.

3D-alustila
Tassa tilassa nakyma on lukittu alukseen ja kuva liikkuu aluksen mukana.

Kameraa voi kiertaa aluksen ympari ja kameran voi suunnata alaspain tai katsomaan aluksesta
enemman sivullepdin:

Voit muuttaa kameran kiertoa ndytdssad vaakasuuntaisesti vetamalla.
Voit muuttaa kameran korkeutta ja kallistusta vetamalla ndytossa pystysuuntaisesti.

3D-kohdistintila

Kun kohdistintila otetaan kayttodn, kameran sijainti on sama kuin silloin, kun kohdistintila
aktivoitiin.

Kuva ei liiku aluksen mukana kohdistintilassa. Kuvaa voi zoomata ja kameraa voi kiertda
kaikkiin suuntiin ndytdssa vetamalla.

Kohdistintilaan sisdltyvat kohdassa "Kohdistimen kdyttdminen 3D-kuvassa" sivulla 87 kuvatut
kohdistintoiminnot.

Kalojen mallinnus

Kun vedessa havaitaan kohteita, ne ndytetdan pisterykelmina. Pisteen vari kuvastaa kohteen
intensiteettid, ja pisteen vdrit séddetddn automaattisesti valitun varipaletin mukaisiksi.

Kuvahistorian tarkasteleminen

Historiapalkin korostettu osa ndyttda parhaillaan tarkastelemasi kuvan suhteessa koko
tallennettuun kuvahistoriaan.

Historiapalkki tulee oletusarvoisesti ndkyviin, kun kohdistin on aktiivinen. Historiapalkki
voidaan poistaa kdytosta, kiinnittdd ndyton yldreunaan tai maarittad ndkymadan vain silloin,
kun kohdistin on aktiivinen. Katso "Poista Live-jdlki" sivulla 90.

3D-kuvissa historiapalkki on ndyton ylareunassa.
Kuvahistoriaa voi panoroida vetamalla kuvaa tai vetamalla historiapalkin korostettua aluetta.
Jos haluat jatkaa vieritysta niin, ettad ndet nykyiset tiedot, poista kursori.
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Kuvan asetusten maarittaminen

Lahde
Alue
Auto: 30m

- Huomautus: Kdytettdvissa vain, jos kdytettdvissa on useita samalla ominaisuudella
varustettuja lahteita.

Kontrasti

Vari Maérittaa kuvan lahteen valitussa paneelissa.

En s L R L sl o .
3‘ . : Voit ndyttda samanaikaisesti kaksi eri lahdettad kayttamalld usean paneelin sivua. Kunkin
i paneelin valikon vaihtoehdot ovat erillisia.
- Huomautus: Anturien kdyttdminen samalla taajuudella saattaa aiheuttaa hairisita.
Lisad valintoja»
Tietoja lahteen asetuksista on NSS evo3S -asennusohjeessa.
Alue
Alue-asetuksella madritetddn etdisyys keskustasta vasemmalle ja oikealle.
Esiasetetut mittausaluetasot
Esiasetettu mittausaluetaso voidaan valita valikosta manuaalisesti.
Auto range (Automaattinen mittausalue)
Automaattisen alueen ollessa kdytdssa jarjestelma ndyttda automaattisesti koko alueen veden
pinnasta pohjaan asti.
Automaattinen on suositeltu asetus kalojen paikantamiselle.
Valitse valikosta ensin Alue ja sitten Auto.
Taajuudet
Kahta taajuutta tuetaan. 800 kHz tarjoaa parhaan kuvan heikentamatta kuvannusalueen
lagjuutta. 455 kHz:a voi kdyttda syvemmissa vesissa tai laajempaa aluetta varten.
Kontrasti
Madrittad ndyton vaaleiden ja tummien alueiden valisen kontrastin.
- Huomautus: Autokontrasti on suositeltava asetus.
Paletit
Kaytetddn kuvan varipaletin valintaan.
Lisdasetukset
Takaisin TVG
pp— 6 Aallot ja veneen vanavesivirrat saattavat aiheuttaa kuvan sekavuutta vedenpinnan ldhella.
o— f’hd , TVG (Time Variable Gain) -asetus vahentaa vedenpinnan hairidkohinaa pienentamalla
alhdav/o

vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan lahella.

Pystykorostus
Matala

_—— Kuvan vaihtaminen vasemmalle/oikealle
Vaihtaa tarvittaessa kuvan vasemman/oikean puolen keskendan, jotta se vastaa anturin
asennussuuntaa.
Pystykorostus

Tama asetus venyttda tietoja siten, etta syvyyserot nakyvat paneelissa suurempina. Se auttaa
havaitsemaan syvyyden muutoksia matalilla alueilla.

Kohteiden herkkyys

Talld asetuksella valitaan, montako ja minkad voimakkuuden pistettd vesikerrokseen
sisdllytetdan. Alhaisemmalla asetuksella ndet vahemman héiridita ja asioita, joita et halua
nahda. Suuremmalla asetuksella ndet enemman tietoja.
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Lisda valintoja

Takaisin

Tauko
Poista Live-jalki
Nakyman lukitus
v
Syvyyden Korostus
Yldraja

20

Alaraja
10

Auto herkkyys -toiminto sdataa tasot optimaalisiksi automaattisesti. Automaattista herkkyytta
voi 53dtda (+/-) omien mieltymystensa mukaan, samalla kun se on toiminnassa.

Lisda vaihtoehtoja

Pysayta
Pysdyttad kuvan, jotta voit tutkia sitd tarkemmin.

Pysdytystoiminto keskeyttda kaikuluotaimen signaalin ldhettdmisen. Jarjestelma ei kerdaa
tietoja, kun se pysdytetdan talla tavalla.

Poista Live-jalki
Poistaa vanhat reaaliaikaiset tiedot ndytdstd ja ndyttda vain uusimpia tietoja.

Nakyman lukitus

Kun tdma asetus on kaytdssd, kamera sdilyttdd asetetun kierron aluksen suhteen. Jos
esimerkiksi kddnndt kameraa veneen tyyrpuurin puolelle, kamera kdantyy veneen kadntyessa
ja sdilyttad nakyman tyyrpuurin puolelle.

Syvyyden korostus

Korostaa (A) mddritetyn syvyysalueen. Alaraja madrittdd matalimman korostettavan
syvyysalueen (B). Yldraja maarittaa syvimman korostettavan syvyysalueen (C).

Korostusvari madaraytyy valitun varipaletin mukaan.

Kaikuluotainasetukset

Voit muokata kaikuluotainjdrjestelman asetuksia kaikuluotaimen Asetukset-valintaikkunassa.
Katso "Kaikuluotainasetukset" sivulla 79.
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StructureMap

Tietoja StructureMap-toiminnosta

StructureMap-toiminto lisdd SideScan-ldhteestd saatuja SideScan-kuvia kartan paalle.
Toiminto auttaa hahmottamaan vedenalaista ympadristda suhteessa aluksen sijaintiin ja
helpottaa SideScan-kuvien tulkintaa.

StructureMap-kuva

StructureMap on mahdollista tuoda nakyviin karttaruudussa tietokerroksina. Kun
StructureMap-tietokerros on valittuna, karttavalikossa nakyvat myds valittavissa olevat
StructureMap-asetukset.

Seuraavan esimerkin karttapaneelissa on Structure-tietokerros ja perinteinen SideScan-
paneeli.

StructureMap-lahteet

Rakennelokit voidaan lisdta karttoihin kerroksiksi kahdesta ldhteestd, mutta vain yhta niista voi
werios | Poista Live-alki tarkastella kerrallaan.

Structure

Live data — kdytetdan, kun SideScan-tietoja on saaltavilla
Saved files (Tallennetut tiedostot) — ndma ovat tallennettuja SideScan-tietoja, jotka on
muunnettu StructureMap (*.smf) -muotoon.

Reaaliaikaiset tiedot

Kun asetukseksi valitaan reaaliaikaiset tiedot (Live), SideScan-kuvahistoria nakyy jalkend
aluksen kuvakkeen perdssa. Taman jdljen pituus vaihtelee yksikdn kdytettavissa olevan
muistin ja mittausalueen asetusten mukaan. Muistin tayttyessa vanhemmat tiedot poistuvat
automaattisesti, kun uusia tietoja lisdtdan. Kun hakualuetta suurennetaan, SideScan-
anturisignaalin Idhetysnopeus pienenee, mutta kuvahistorian leveys ja pituus suurenevat.

- Huomautus: Reaaliaikaisessa tilassa tietoja ei tallenneta. Kaikki viimeisimmat tiedot
haviavat, jos laitteen virta katkaistaan.

Tallennetut tiedostot

Tallennettujen tiedostojen tilaa kdytetddn StructureMap-tiedostojen tarkistukseen ja
tutkimiseen. Lisdksi sen avulla voidaan sijoittaa alus kiinnostavien kohteiden mukaan aiemmin
skannatulle alueelle. Tallennettuja tiedostoja voi kdyttda ldhteend, vaikka SideScan-lahteita ei
olisi kdytettavissa.

Kun tdma tila on valittu, StructureMap-tiedosto nakyy kartalla tiedostossa olevien
sijaintitietojen mukaisena tietokerroksena.

Jos kartta-asteikko on suuri, StructureMap-alue on rajattu laatikolla, kunnes asteikko on
riittdvan suuri tarkkojen rakenteiden ndyttamiseen.

- Huomautus: Kun lahteena kdytetdan tallennettuja tiedostoja, jarjestelma nadyttaa kaikki
tallennusvalineessa ja jarjestelman sisdisessa muistissa olevat StructureMap-tiedostot. Jos
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samalta alueelta on useampi kuin yksi StructureMap-kartta, kuvat limittyvat ja
karttandkymasta tulee sekava. Kartat kannattaa tallentaa erillisiin tallennusvalineisiin, jos
samalta alueelta tarvitaan useita lokeja.

StructureMap-vinkkeja

Jos haluat kuvan pitkdsta rakenteesta (esim. hylystd), 4la aja sen paalle, vaan ohjaa venettd
niin, ettd rakenne jad aluksen vasemmalle tai oikealle sivulle.
Ala nayta vanhoja jalkia paallekkain alueen rinnakkaisen luotauksen aikana.

StructureMapin kayttaminen karttakorttien kanssa

StructureMapin avulla voit kdyttaa kaikkia karttaominaisuuksia. StructureMap toimii niin
esiladattujen karttojen kuin C-MAPin, Navionicsin ja muiden valmistajien yhteensopivien
karttojen kanssa.

Kopioi StructureMap-karttakortteja kdyttaessasi StructureMap (.smf) -tiedostot yksikon
sisdiseen muistiin. StructureMap-tiedostoista kannattaa sdilyttaa kopiot ulkoisissa
karttakorteissa.

Structure-asetukset

StructureMap-asetuksia muutetaan Structure options (Rakenneasetukset) -valikossa. Valikko
on kéytettdvissa, kun rakennetietokerros on kdytossa.

Kaikki asetukset eivat ole kdytettavissa, kun ldhteena kdytetddn tallennettuja StructureMap-
tiedostoja. Tallaiset asetukset ndkyvat harmaina.

Range (Alue)
Asettaa hakualueen.

Transparency (Lapindkyvyys)
Madrittaa rakennetietokerroksen lapindkyvyyden. Kun pienin mahdollinen ldpinakyvyys on
valittu asetuksissa, StructureMap-kerros peittda kartan tiedot |ahes taydellisesti.

Paletit
Kaytetaan kuvan vdripaletin valintaan.

Contrast (Kontrasti)
Madrittaa ndyton vaaleiden ja tummien alueiden vélisen kontrastin.

Water column (Vesikerros)

Nayttad/piilottaa vesikerroksen reaaliaikaisessa tilassa.

OFF-tilassa syottikalaparvet eivat valttamatta ndy SideScan-kuvassa.

ON-tilassa veden syvyys saattaa vaikuttaa SideScan-kuvan tarkkuuteen kartalla.

Taajuudet

Kahta taajuutta tuetaan. 800 kHz tarjoaa parhaan kuvan heikentdmatta kuvannusalueen
lagjuutta. 455 kHz:a voi kdyttda syvemmissa vesissa tai laajempaa aluetta varten.

Clear live history (Poista reaaliaikainen historia nakyvista)
Poistaa vanhat reaaliaikaiset tiedot ndytostd ja ndyttda vain uusimpia tietoja.

Kaikuluotaintallenteen tiedot
Nayttad Kaikuluotaintallenne-valintaikkunan. Katso "Lokitietojen tallentaminen” sivulla 71.

Lahde

Madrittad kartan tietokerroksessa nakyvan StructureMap-lahteen. Katso "StructureMap-lihteet”
sivulla 91.

StructureMap | NSS evo3S Kayttdjan ohjekirja



ForwardScan

Tietoja ForwardScanista

ForwardScan-luotain on navigoinnin apuvaline, jonka avulla voit tarkkailla aluksen edesséa
olevaa vedenalaista ympdristda ja samalla liikkkua hitaasti eteenpdin.

Jotta voit kdyttdd ForwardScan-ominaisuutta, aluksessa taytyy olla ForwardScan-kaikuanturi.
Kaksoiskaikuluotain-ominaisuuden ansiosta kaikuluotain/CHIRP ja ForwardScan-kaikuanturi
voidaan liittdd suoraan yksikkdon.

ForwardScan-kaikuanturi on liitettdva yhteensopivaan kaikuluotainmoduuliin (tai toiseen
verkon kautta jaettuun yksikkdon, jossa on sisainen luotain).

Jos luotain/CHIRP ja ForwardScan-kaikuanturi on yhdistetty eri kaikuluotainmoduuleihin (tai
toiseen verkon kautta jaettuun yksikkdon, jossa on sisdinen luotain), voit tarkastella
kumpaakin samanaikaisesti yhdelld laitteella.

Varoitus: Ald kdyta tatd laitetta paaasiallisena keinona navigointiin tai
vaarojen havaitsemiseen.

Varoitus: Al4 kdyta tata laitetta syvyyden mittaamiseen tai muiden uinti-
tai sukellusolosuhteiden arviointiin.

ForwardScan-kuva

A B C

‘ 50 100 150 200 250 300 400

A Syvyysalueen asteikko ja aluksen sijainti
B Etukantaman asteikko

C Pistetieto

D Pohja

E

Syvyyshistoria
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ForwardScan-kuvan asetusten maarittaminen

Lahde

- Huomautus: Kdytettdvissa vain, jos kdytettdvissa on useita samalla ominaisuudella
varustettuja lahteita.

Maérittaa kuvan lahteen valitussa paneelissa.

Voit ndyttda samanaikaisesti kaksi eri lahdettad kayttamalld usean paneelin sivua. Kunkin

paneelin valikon vaihtoehdot ovat erillisia.

- Huomautus: Anturien kdyttdminen samalla taajuudella saattaa aiheuttaa hairisita.

Tietoja lahteen asetuksista on NSS evo3S -asennusohjeessa.

Syvyys
Maarittaa syvyysalueen. Syvyysalue on oletusarvoisesti automaattisessa tilassa.

Etukantama

Hallitsee eteenpdin suunnattua hakualuetta. Suurin eteenpdin suunnattu alue on 91 metria
(300 jalkaa).

Hairion poisto
Hairidnpoisto suodattaa signaalin hairidita ja vahentaa kuvan sekavuutta.

Naytd alueet

Nayttad varoitusalueet (keltainen) ja kriittiset alueet (punainen). Katso "Kriittinen etukantama ja
kriittinen syvyys" sivulla 95.

Lisda vaihtoehtoja

Pysayta
Pysdyttaa kuvan, jotta voit tutkia sitd tarkemmin.

Pysaytystoiminto keskeyttda kaikuluotaimen signaalin ldhettamisen. Jarjestelma ei kerad
tietoja, kun se pysaytetaan talla tavalla.

Paletit
Kaytetaan kuvan vdripaletin valintaan.

Historian suhde

Maarittaa, kuinka paljon kaikuluotaimen historiaa ndytetaan veneen takana. Mita suurempi
suhde, sitd enemman historiaa ndytetaan.

Pistetieto

ForwardScan ndyttaa oletusarvoisesti vain alaosan. Valitsemalla tdman vaihtoehdon voit
maarittad, haluatko, etta vesikerroksessa ei ndyteta kaikuluotaimen tietopisteitd, naytetaan
kaikki tietopisteet vai ndytetadn vain pisteet (objektit).

Syvyyslinjat
Nayttad naytolla linjoja, jotka helpottavat syvyyden ja vedenalaisten kohteiden arviointia
nopeasti.

ForwardScan-tietojen tallentaminen

Nayttad tallennuksen valintaikkunan. ForwardScan-lokitiedot voidaan tallentaa valitsemalla
Tallenna-valintaikkunassa oikea tiedostomuoto (sI3). Lisdtietoja on kohdassa “Lokitietojen
tallentaminen" sivulla 71.
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Suuntaviiva

Kartan suuntaviivan avulla voit tarkkailla ForwardScania karttapaneelissa. Suuntaviivan varit
madritetadn ForwardScanin hélytysarvojen perusteella.

A Punainen - kriittinen
B Keltainen — varoitus

C Vihred - turvallinen

ForwardScan-viivojen maarittaminen
Voit tarkastella ForwardScan-suuntaviivaa karttaruudussa valitsemalla Kartta-asetukset-
valintaikkunassa ForwardScan.

Q Jarjestelma 3D-aluksen valinta Keskipulpetti ~
Etdisyysrenkaat
ﬁ Toiminnot
“ ’ | Suuntaviivat...
: et ForwardScan

@ Kartta Synkronoi 2D/3D-kartat

Ponnahdustiedot

ForwardScanin asennusasetukset
Voit suorittaa madrityksen ForwardScanin asennuksen valintaikkunassa.

n ’ —

Kayta verkon syvyys ja limpétilatietoja

ForwardScan asennus...

FORWARDSCAN ASENNUS

Kriittinen etukantama(m)

Kriittinen syvyys(m)

Etukantaman varoitus(m)

Varoitus syvyys(m)

Anturin kulma (aste)

Syvyyskorjaus(m)

Peruuta

Tallenna

Kriittinen etukantama ja kriittinen syvyys

Kriittinen etukantama ja kriittinen syvyys ovat kdyttajan valitsemia kynnysarvoja, jotka
maarittavat aluksen edessa olevan kriittisen alueen.

Jos hélytys on kaytossd ja liikut niin matalalle vesialueelle, ettd kriittisen alueen arvo ylittyy,
kriittisen alueen halytys aktivoituu.

Jos haluat saada halytyksia kriittisistd alueista, ota kdyttdon Etukantama-halytys
Halytysasetukset-valintaikkunassa. Lisdtietoja halytyksista on kohdassa "Halytykset" sivulla 143.

Voit ndyttda kuvan kriittiset varoitusalueet ottamalla kdyttdon Nayta alueet -valikon
vaihtoehdon.
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A Kriittinen alue

B Varoitusalue

Etukantaman varoitus ja varoitussyvyys

Maarita etukantaman varoituksen ja varoitussyvyyden kynnysarvot, jotka maarittavat
ForwardScan-kuvassa nakyvat varoitusalueen linjat.

Korjauskulma
Korjauskulman avulla voidaan hienosdataa anturin kulmaa, jos anturia ei ole asennettu
vedenpinnan suuntaisesti.

Jos kaikuanturin asennuskulma on virheellinen, jarjestelma voi tulkita kuvan vaarin.
Kulmaa voidaan saataa nollan (pystysuora) ja 20 asteen valilla.

Varoitus: Korjauskulmaan kannattaa tehda muutoksia varoen. Suuret
vaihtelut korjauskulma-arvossa voivat vadristaa syvyystietoja, mika lisaa riskia
osua vedenalaisiin esteisiin.

Syvyyskorjaus

Kaikki anturit mittaavat veden syvyyden anturista pohjaan. Tdman vuoksi veden
syvyyslukemissa ei huomioida anturin ja veneen alimman kohdan valista etdisyyttd vedessa
tai anturin ja veden pinnan vdlista etdisyytta.

Voit ndyttaa syvyyden aluksen alimmasta kohdasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhté
suureksi kuin kaikuanturin ja aluksen alimman kohdan vélinen pystysuora etdisyys A
(negatiivinen arvo).

Voit ndyttda syvyyden veden pinnasta pohjaan asettamalla poikkeaman yhta suureksi kuin
kaikuanturin ja veden pinnan valinen pystysuora etdisyys B (positiivinen arvo).

Syvyys anturin alla -poikkeaman arvoksi asetetaan 0.
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Vaihda pilottia

Autopilotti

Turvallinen kaytto autopilotilla

Varoitus: autopilotti on kateva navigoinnin apuvaline, mutta se El korvaa
ihmista.

Varoitus: varmista, etta autopilotti on asennettu oikein, otettu kayttdon ja
kalibroitu ennen kayttoa.

- Huomautus: Turvallisuussyistd kdytettavissa on oltava fyysinen valmiuspainike.

- Huomautus: \WheelKey voidaan maarittaa valmiustilapainikkeeksi. Katso "Konfiguroitava
WheelKey" sivulla 20.
Al3 kdytd automaattiohjausta seuraavissa tilanteissa:

Vilkkaasti liikennoidyilla alueilla tai kapeikoissa
Nakyvyyden ollessa heikko tai ddriolosuhteissa merelld
Alueilla, joilla autopilotin kaytto on lailla kielletty

Kaytettdessa autopilottia:

Al4 poistu ohjauspaikalta

Al3 sijoita magneettista materiaalia tai laitetta autopilottijérjestelman kayttaméan
ohjaussuunta-anturin ldhelle

Varmista aluksen kurssi ja sijainti séanndollisin valiajoin

Siirry aina autopilottitilasta valmiustilaan ja véhenna nopeutta tarpeen vaatiessa, jotta
valtytdan vaarallisilta tilanteilta

Autopilotin halytykset

Turvallisuussyista on suositeltavaa ottaa autopilotin halytykset kayttdon autopilotin kdyton
ajaksi.

Lisatietoja on kohdassa "Hdlytykset" sivulla 143.

Aktiivisen autopilotin valitseminen

Jos seka autopilottitietokone etta keulamoottori on madritetty MFD-ohjaukseen, vain toinen
niistd voi olla aktiivinen kerrallaan.

Molempien autopilottien painikkeet nakyvat hallintapalkissa.

Aktivoi autopilotti painamalla asianmukaista painiketta hallintapalkissa, ja paina sitten
autopilotin ohjaintaulun kytkentdpainiketta.

Autopilotin ohjaintaulu

| |
AUTOPILOTTI AUTOPILOTTI
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Autopilotin ohjaintaulu, poiskytketty
Autopilotin ohjaintaulu, kytketty
Tila-painike

Tilasta riippuvat tiedot

Tilasta riippuvat painikkeet

OO mMmm O N

Kytkentd-/Valmiustila-painike

Autopilotin kytkeminen kayttoon ja pois kaytosta
Autopilotin kytkenta:
Aktivoi viimeisin aktiivinen tila painamalla kytkentdpainiketta.

Tuo ndyttdon kaytettdvissa olevat tilat valitsemalla tilapainike, ja valitse sitten haluamasi

tila.
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Autopilotti kytkeytyy valittuun tilaan, ja autopilotin ohjaintaulu ndyttaa aktiivisen tilan
vaihtoehdot.

Autopilotin poiskytkenta:
Paina Valmiustila-painiketta.

Kun autopilotti on valmiustilassa, alusta on ohjattava manuaalisesti.

Autopilotin ilmoitus
Tilapalkki ndyttaa autopilottitiedot, kunhan autopilottitietokone on kytkettyna.

Autopilotin tilat

Autopilotissa on useita ohjaustiloja. Tilojen ja toimintojen lukumadra vaihtelee
autopilottitietokoneen, veneen tyypin ja kdytettavien syotteiden mukaan.

Non-Follow Up (NFU) -tila
Tdssd tilassa perdsintd hallitaan paapuurin ja styyrpuurin painikkeilla.

Aktivoi tama tila painamalla paapuurin tai styyrpuurin painiketta, kun autopilotti on
valmiustilassa.

Seuranta (FU) -tila

Tassa tilassa perasin liikkuu asetettuun perdsimen kulmaan. Perdsimen asento pidetaan
asetetussa kulmassa.

Asetetun perdsinkulman muuttaminen

Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.
Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen, kddnna kiertonuppia.
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Pida suunta -tila (A)
Tassd tilassa autopilotti ohjaa venettd asetettuun suuntaan.
Kun tila on aktivoitu, autopilotti valitsee kompassin nykyisen suunnan asetetuksi suunnaksi.

- Huomautus: Tassa tilassa autopilotti ei kompensoi virtauksen ja/tai tuulen (W)
aiheuttamaa ajelehtimista.

Asetetun ohjaussuunnan muuttaminen
Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.
Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen, kddnna kiertonuppia.

Ohjaussuunta muuttuu valittdmasti. Ohjaussuunta pidetddn kunnes seuraava ohjaussuunnan
muutos tehdaan.

Luoviminen Pidd suunta -tilassa

= Huomautus:Tila on kdytettdvissa vain, kun aluksen tyypin asetuksena on Purjehdus
(autopilotin madritys).

- Huomautus: Luovia tulee vain tuuleen pain, ja sitd pitda kokeilla ensin tyynelld merelld
kevyessa tuulessa, jotta voit selvittdd, kuinka se onnistuu aluksellasi.

Luoviminen Pida suunta -tilassa muuttaa suuntaa kiintean luovikulman mukaan, joko
paapuuriksi tai styyrpuuriksi.
Kdannosnopeuden luovin/jiipin aikana maaraa Autopilotin asetukset -valintaikkunan
Luoviaika. Katso "Autopilotin asetukset” sivulla 104.
Luovimisen aloittaminen:

Valitse luovipainike tilaluettelosta ja valitse sitten luovimisen suunta.

Ei ajautumista -tila
Ei ajautumista -tilassa alusta ohjataan laskettua reittiviivaa pitkin sen hetkisestd sijainnista ja
kdyttdjan asettamaan suuntaan.

Kun tila otetaan kayttoon, autopilotti piirtdd nakymattéman reittiviivan aluksen senhetkisen
ohjaussuunnan perusteella aluksen sijainnista. Autopilotti kdyttaa nyt sijaintitietoja
reittietdisyyden laskemiseen ja automaattisesti ohjaa alusta lasketun reitin mukaisesti.

- Huomautus: Jos alus ajelehtii pois reittiviivalta virtauksen ja/tai tuulen (W) takia, alus
seuraa viivaa, jolla on kallistuskulma.

Asetetun reittiviivan muuttaminen
Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.
Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen, kddnna kiertonuppia.

NAV-tila

Varoitus: NAV-tilaa tulee kdyttaa vain avovesilla. Navigointitilaa ei saa
kdyttaa purjehdittaessa, silla kurssimuutokset voivat saada aikaan
odottamattomia luoveja/jiippeja.

Ennen NAV-tilaan siirtymistd navigaattorin on navigoitava reittia tai kohti reittipistetta.

NAV-tilassa autopilotti ohjaa alusta automaattisesti tiettyyn reittipisteeseen tai etukateen
madritettya reittia pitkin. Sijaintitietojen avulla voidaan muuttaa kurssia, jolloin alus pysyy
kohteeseen kulkevalla reittiviivalla.

- Huomautus: Lisatietoja navigoinnista on kohdassa "Navigointi" sivulla 46.
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NAV-tilavaihtoehdot
Seuraavat painikkeet ovat kdytettavissa autopilotin ohjaintaulussa, kun NAV-tila on valittuna:

Kdynnista uudelleen
Kaynnista navigointi uudelleen aluksen nykyisesta sijainnista.

Ohita

Ohittaa aktiivisen reittipisteen ja ohjaa alusta kohti seuraavaa reittipistettd. Tdma toiminto on
kaytettavissad vain silloin, kun reitilld on useampi kuin yksi reittipiste aluksen sijainnin ja reitin
paatepisteen valilla.

Peruuta

Peruuttaa aktiivisen navigoinnin ja poistaa nykyisen reitilld tai reittipisteeseen navigoinnin
valinnan. Autopilotti kytkeytyy Pida suunta -tilaan ja ohjaa alusta siihen suuntaan, joka oli
aktiivisena Peruuta-painiketta painettaessa.

- Huomautus: Tama poikkeaa valmiustilan valinnasta, silld valmiustilassa nykyinen
navigointi ei pysahdy.

Kddnnos NAV-tilassa
Kun alus saavuttaa reittipisteen, autopilotti antaa danihalytyksen ja ndyttaa ndytdssa
valintaikkunan, jossa on uuden reitin tiedot.

Kaytdssa on raja sallitulle kurssimuutokselle seuraavaan reittipisteeseen.

Jos tarvittava kurssimuutos seuraavaan reittipisteeseen on pienempi kuin kurssimuutoksen
raja, autopilotti muuttaa suuntaa automaattisesti.

Jos tarvittava kurssimuutos on asetettua rajaa suurempi, sinua pyydetaan varmistamaan,
ettd aiottu kurssimuutos on hyvaksyttava. Jos kadnnosta ei hyvaksytd, alus jatkaa nykyiseen
asetettuun ohjaussuuntaan.

Kurssimuutoksen rajan asetus riippuu autopilottitietokoneesta. Katso lisatietoja
autopilottitietokoneen oppaasta.

Tuulitila

- Huomautus: Tuulitila on kadytettdvissad vain, kun aluksen tyypin asetuksena on Purjehdus.
Tuulitilan aktivoiminen ei ole mahdollista, jos tuulitiedot puuttuvat.

Tuulitilassa autopilotti ottaa sen hetkisen tuulikulman viitekohdaksi ja s3dtaa veneen
ohjaussuunnan tahan viitekulmaan.

Autopilotti pitaa veneen asetetussa tuulikulmassa siihen saakka, kunnes uusi tuulikulma
asetettu.

Varoitus: Tuulitilassa autopilotti ohjaa suhteellisen tai todellisen
tuulikulman eika kompassisuunnan mukaan. Muutokset tuulessa voivat
saada aikaan aluksen ohjautumisen vaaralle kurssille.

Asetetun viitteellisen tuulikulman muuttaminen
Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.
Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen, kddnnd kiertonuppia.

Viitteellisen tuulikulman muutos tapahtuu heti.

Luovi ja jiippi tuulitilassa

Luovi/jiippitoiminto tuulitilassa heijastaa vastahalssin asetettua tuulikulmaa.

Luovi ja jiippi tuulitilassa voidaan suorittaa, kun purjehduksen viitteend on suhteellinen tai
todellinen tuuli. Kummassakin tapauksessa todellisen tuulikulman pitaa olla alle 90 astetta
(luovi) ja enemman kuin 120 astetta (jiippi).

Kadnnosnopeuden luovin/jiipin aikana maaraa Autopilotin asetukset -valintaikkunan
Luoviaika. Katso "Autopilotin asetukset” sivulla 104.
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Luovin tai jiipin aloittaminen:
Valitse Luovi/jiippitoiminto tilavalikosta.

Kaannoskuviot
Jérjestelma sisaltaa useita kddnnoskuvioita, joita voi kayttaa, kun autopilotti on Auto-tilassa.
Kaannoskuvioiden maara vaihtelee autopilottitietokoneen mukaan.

- Huomautus: Kddnnoskuviot eivat ole kdytettavissa, jos aluksen tyypin asetuksena on
Purjehdus.

Kddnndksen aloittaminen
Valitse Kadnnos-valintaikkunassa Paapuuri tai Styyrpuuri.

Kddnnoksen muuttujat
Kaikilla kddnnoskuvioilla U-kdanndsté lukuun ottamatta on asetukset, joita voit muokata juuri
ennen kuin aloitat kddnndksen tai milloin tahansa veneen kaantyessa.

U-kdénnés
Muuttaa nykyista ohjaussuuntaa 180 astetta. Kun autopilotti on aktivoitu, se siirtyy Auto-
tilaan.

Kadnnosnopeus on Kadnndsnopeus-asetuksen mukainen.

C-kéddnnos
Ohjaa alusta ympyralla.
Kaannoksen muuttuja:
Kadnnosnopeus. Arvon suurentaminen saa aluksen kddntymaan pienemmalle ympyrélle.

Spiraali
Kaantaa alusta spiraalin muodossa niin, ettd ohjauskuvion sade pienenee tai suurenee.
Kaannoksen muuttujat:

Aloitussade
muutos/kadnnds. Jos tama arvo on nolla, vene kddntyy ympyrdssa. Negatiiviset arvot
tarkoittavat pienenevaa ja positiiviset suurenevaa sadetta.

Siksak
Ohjaa alusta siksak-muotoisen kddnndskuvion mukaan.

Kadnnoksen muuttujat:

Kurssinmuutos
Etapin pituus

Nelio
Ohjaa alusta neliGnmuotoisen kddnndskuvion mukaan tehden 90 asteen kurssimuutoksia.

Kddnnoksen muuttuja:
Etapin pituus

S-kddnnés
Saa aluksen mutkittelemaan padohjaussuunnan ympadrilld. Kun autopilotti on aktivoitu, se
siirtyy S-kdannos-tilaan.
Kaannoksen muuttujat:
Kurssinmuutos
Kdannoksen sade

Kurssia voi muuttaa kdédnnoksen aikana kdantamalla kiertonuppia.

Syvyyden seuranta
Asettaa autopilotin noudattamaan syvyyskdyran vaihteluja.
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= Huomautus: DCT-kddnndskuvio on kaytettavissa vain, jos jarjestelman syvyydensyottd
on kelvollinen.

Varoitus: Al4 kdytd DCT-kdanndskuviota, ellei merenpohja sovellu sen
kayttamiseen. Ald kayta sita kivikkoisilla vesilld, joissa syvyys vaihtelee
huomattavasti pienella alueella.

Vo | X | X

- Huomautus: Jos syvyystiedot menetetadn DCT-toiminnon aikana, autopilotti siirtyy
automaattisesti Auto-tilaan.
On suositeltavaa ottaa AP-syvyystieto puuttuu -halytys kdyttdon, kun DCT on kaytossa.
Kun tdma halytys on aktivoitu, annetaan halytys, jos syvyystiedot menetetddn DCT-
toiminnon aikana.

DCT-kddnndksen aloittaminen:
Ohjaa vene siihen syvyyteen, jota haluat seurata, ja syvyyskdyran suuntaan
Aktivoi Auto-tila ja valitse sitten syvyyskdyran seuranta samalla, kun tarkkailet
syvyyslukemaa
Valitse paapuurin tai styyrpuurin painike, mika kdynnistaa pohjan kaltevuutta valittuun
suuntaan noudattavan syvyyskayrdohjauksen

= =

Paapuuri Styyrpuuri
(Syvyys vihenee paapuuriin pdin) (Syvyys vihenee styyrpuuriin péin)

Kaannoksen muuttujat
Ref. syvyys: Tama on DCT-toiminnon viitesyvyys. Kun DCT on kdynnistetty, autopilotti lukee
nykyisen syvyyden ja asettaa sen viitesyvyydeksi. Viitesyvyytta voi muuttaa, kun toiminto
on kaynnissa.
Syvyysvahvistus: Talla parametrilld asetetaan suhde maaritetyn perdsinkulman ja valitun
syvyyskayran valilld. Mita suurempi syvyyden lisdyksen arvo on, sitd enemman perdsinta
kaytetadn. Jos arvo on liian pieni, asetetusta syvyyskayrasta ajelehtimisen
kompensoiminen kestad kauan eika autopilotti pysty pitamaan alusta valitussa syvyydessa.
Jos arvo asetetaan liian suureksi, ylitys kasvaa ja ohjaus on epdvakaa.
CCA: CCA on kulma, joka lisataan asetettuun kurssiin tai vahennetaan siita. Talla
parametrilla voit asettaa veneen mutkittelemaan viitesyvyyden ymparilla S-liikkkein. Mita
suurempi CCA-arvo on, sitd suurempi mutkittelu on sallittua. Jos CCA-arvoksi on asetettu
nolla, mutkittelua ei tapahdu.
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Ammattilaistason autopilottijarjestelmdn kdyttaminen
Jos monitoimindyttojarjestelma on liitetty ammattilaistason autopilottijérjestelmaan,
autopilottia voidaan kayttda sen avulla.

- Huomautus: Monitoimindyttda ei voi kdyttdd ammattilaistason autopilottijarjestelman
maarittdmisessa tai kdyttddnotossa.

Lisatietoja autopilottijarjestelmastd saat erillisesta autopilottijarjestelman dokumentaatiosta.

Autopilottilahteet

Ammattilaistason autopilottijarjestelmalld on omat ldhderyhmat. Jos monitoimindyttda
kdytetdan ammattilaistason autopilottijarjestelman kayttdmiseen, monitoiminayton on
kdytettdva samoja lahderyhmia autopilottijérjestelman kanssa.

Monitoimindyttd havaitsee liitetyn ammattilaistason autopilottijarjestelman, ja nakyviin
tulevassa kehotteessa kysytaan, pitdisikd monitoimindyton ottaa kdyttéon ammattilaistason
autopilotin yhteensopivuus.

= Aprofessional autopilot has been detected.
Would you like to enable professional autopilot compatibility ( unit will restart )2

Kylld: monitoimindyttd kdynnistyy uudelleen kdyttden samoja lahderyhmia
ammattilaistason autopilotin kanssa, ja autopilottia voidaan kdyttdd monitoimindyton
kanssa.

Ei: monitoiminayttd jatkaa omien Idhderyhmiensa kayttamistd. Monitoimindyttda ei voi
kayttda autopilotin kdyttamiseen.

Jos Ei-vaihtoehto valitaan, kysymysta ei kysyta uudelleen. Asetuksen voi muuttaa valitsemalla
Lisdasetukset-valintaikkunassa ammattilaistason autopilotin yhteensopivuuden.

Autopilotin ohjaintaulu ammattilaistason autopiloteille
Ammattilaistason autopilotin ohjaintaulussa on kdytettavissa lisapainikkeita ja -kenttia.

AUTOPILOTTI
KSulje

PIDA
SUUNTA

NORMAL

Valmiustila

A Potkurin osoitin

B Tyoprofiili-painike

Komennon siirto

AUTOPILOTTI @)

AUTOPILOTTL
< Takaisin

PIDA
SUUNTA

N & awormsia

AP70/80-jarjestelma voidaan madrittdd Master-jarjestelmana tai avoimena jarjestelmana.
Ndma vaihtoehdot ohjaavat hallinnan siirtoa ohjausyksikoiden valilla autopilottijdrjestelmassa.

Lisatietoja on AP70/80-kdyttdoppaassa.

Hallinnan siirron toiminto ja komentopyyntd riippuvat jarjestelman maarityksesta ja
autopilottiohjaimen tilasta, kuten jaljempana on kuvattu.
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AUTOPILOTTL AUTOPILOTTL AUTOPILO AUTOPILOTTI

AUTOPILOTTL . AUTOPILOTTL ) AUTOPILOTTI
Ksulje Ksulje Ksulje Hallinnan siirto
Hallinnan siirto Hallinnan siirto Hallinnan siirto

PIDA
SUUNTA

oancl

PIDA
SUUNTA

193 "5 aninen
o

hallinnan
siirtamiseksi.

Hallintapyynts.
Paina ‘Salli’
siirtadksesi
hallinnan.

Toinen laite on
lukinnut
Lukitse muut hallinnan. Paina

P

hallintapaikat?

® @ ® @
E 5 E S
8 8 3 8
El 2 E =2

pyytaaksesi
hallintaa

Salli

Ota komento Lukitse Pyynto

Peruuta

Peruuta Peruuta Peruuta

Padlle

A B C D

A Passiivinen yksikkd — avoin jarjestelma: pyyda hallintaa valitsemalla Ota komento -
painike.
Hallinta siirretadn heti.

B Lukitsematon yksikko: lukitse/avaa muita yksikoitd valitsemalla tietokentta.

Lukittu yksikko: pyyda hallintaa valitsemalla Ota komento -painike.
Pyynto lahetetdan hallitsevalle yksikolle.

D Hallitseva yksikkd: vahvista hallinnan siirron pyynto.
Komento siirretddn, kun pyynndn esittdja vahvistaa siirron.

Potkureiden ottaminen kdyttoon / poistaminen kaytosta

Jos potkuri on kaytettavissa autopilotin hallinnassa, Potkuri-painike on nékyvissa autopilotin
hallintapalkissa. Painikkeella on seuraavat ilmaisimet ja toiminnot:

- Potkuri kdytettdvissa mutta poissa kdytdsta.
Diszbled - Valitsemalla tdman voit ottaa potkurin kdyttdon.

. Potkuri kdytossa. Punaiset ja vihredt nuolet osoittavat potkurin suuntaa.
@ - Valitsemalla tdman voit poistaa potkurin kdytdsta.

Potkuri on kdytdssa mutta talld hetkelld estetty korkean nopeuden

vuoksi.

Hidasta aluksen nopeutta, jotta voit ottaa potkurin kayttoon.

Tyoprofiilin valitseminen

AP70/AP80 tukee useita tydprofiileja eri autopilotin asetuksilla. Aktiivinen tydprofiili nakyy
monitoimindytdn autopilotin ohjaintaulussa.

Tyoprofiili-painike on kdytettavissa autopilotin ohjaintaulussa tai sen tilapaneelissa
monitoimindytdn koosta riippuen.

Tyoprofiilin valitseminen:

Tuo ndyttodn kaytettdvissa olevat tydprofiilit valitsemalla tydprofiilin painike, ja valitse
sitten haluamasi tyoprofiili.

Autopilotin asetukset

Autopilotin asetukset riippuvat siitd, miké autopilottitietokone jarjestelmaan on yhdistetty.
Jos jarjestelmaan on yhdistetty useampi kuin yksi autopilotti, Autopilotin asetukset -
valintaikkuna ndyttaa aktiivisen autopilotin asetukset.

Autopilotin asetukset voidaan jakaa kayttajan tekemiin ja autopilotin asennuksen ja
kdyttdonoton aikana tehtaviin asetuksiin.

Kayttdjdasetuksia voidaan muuttaa toimintaolosuhteiden tai kdyttdjan mieltymysten
mukaisesti.
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Asennusasetukset on madritetty autopilottijdrjestelman kdyttéonotossa. Ndihin asetuksiin
ei mydhemmin pidd tehdd muutoksia.

Seuraavissa osioissa kerrotaan kunkin autopilotin tietokoneen kayttajdasetuksista.
Asennusasetukset [6ytyvat asennusoppaasta.

Yleiset kdyttajaasetukset
Seuraavassa on kuvattu kaikkien autopilottien yleisimmat kdyttdjaasetukset.

Karttakompassi
Voit lisata karttaruudussa nakyvan veneesi ymparille kompassisymbolin. Kompassisymboli on

poissa kaytdstd, kun kohdistin on aktivoituna ruudussa.

NAC-1 - mallikohtaiset kayttdjaasetukset

Karttakompassi Piilota +

Kayttdonotto...

Ohjausvaste l

Ohjausvaste

Kaytetaan ohjausherkkyyden lisddmiseen tai véhentdmiseen. Matala vastetaso vahentaa
perdsimen toimintaa ja saa aikaan |6ysemman ohjauksen. Korkea vastetaso lisda perdsimen
toimintaa ja saa aikaan tiukemman ohjauksen. Liian korkea vastetaso saa veneen tekemaan S-
kadannoksia.

NAC-2/NAC-3 - mallikohtaiset kayttajaasetukset

SETTINGS

Karttakompassi Piilota -
Autopilotti...

Ohjaus... 3
@ A Purjehdus...

@ Navigointi Asennus 4

Autopilotti
Vaihtaa nakyman edelliselle aktiiviselle sivulle.

Ohjaus

Ndiden asetusten avulla voidaan muuttaa autopilottitietokoneen kdyttédnoton yhteydessa
asetettuja hitaan ja nopean nopeuden parametreja manuaalisesti. Lisatietoja saat erillisestad
autopilottitietokoneen dokumentaatiosta.

Jos valitset hitaan tai nopean nopeuden, ndyttddn avautuu valintaikkunat seuraavien
parametrien muuttamista varten.

Kaannosnopeus: Haluttu kddnnodsnopeus kddnnyttdessad asteina minuutissa.
Perasinvahvistus: Tlla parametrilla asetetaan madritetyn perdsimen ja
ohjaussuuntavirheen vélinen suhde. Mitd suurempi perdsinarvo on, sitd enemman
perdsinta kdytetadn. Jos arvo on liian pieni, ohjaussuuntavirheen korjaaminen kestda kauan
eikd autopilotti pysty sdilyttdmadn vakaata kurssia. Jos arvo asetetaan liian suureksi, ylitys
kasvaa ja ohjaus on epdvakaa.

Vastaperdsin: Suuntavirheen ja kdytetyn perdsinarvon muutoksen valinen suhde.
Korkeampi vastaperdsinarvo pienentda perdsimen toimintaa nopeammin asetettua
ohjaussuuntaa lahestyttdessa.

Autotrimmi: Ohjaa sitd, miten voimakkaasti autopilotti kdyttdd perasintd kompensoimaan
jatkuvaa ohjaussuunnan poikkeamaa, esimerkiksi ulkoisten tekijoiden, kuten tuulen tai
virtauksen, vaikuttaessa ohjaussuuntaan. Matalampi autotrimmi poistaa tasaisen
ohjaussuunnan poikkeaman nopeammin.

- Huomautus: VRF-tilassa talld parametrilla ohjataan perdsinarvion aikavakiota. Matalampi
arvo nopeuttaa perasinarviota, eli se saavuttaa veneen liikkeet nopeammin.
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Alustaperdsin: Madrittda, miten jarjestelma liikuttaa perdsinta siirryttdessa manuaalisesta

ohjauksesta automaattiseen tilaan.

- Perdsinkulman raja: Maarittad perdsimen maksimiliikkeen, jonka autopilotti pystyy
saamaan perasimessa aikaan automaattitiloissa, asteina keskilaiva-asennosta.
Perdsinkulman raja -asetus on aktiivinen vain automaattiohjauksessa suorassa kurssissa,
ei kurssin muutosten aikana. Perdsinkulman raja -asetus ei vaikuta Seuranta- tai Ei
seurantaa -ohjauksiin.

- Suuntapoikkeaman raja: Maarittda suuntapoikkeamahalytyksen rajan. Kun todellinen
suunta poikkeaa asetetusta suunnasta enemman kuin valitun rajan verran, annetaan
hélytys.

Perdsinkulman raja: Madrittda perdsimen maksimiliikkeen, jonka autopilotti pystyy saamaan

perdsimessa aikaan automaattitiloissa, asteina keskilaiva-asennosta. Perdsinkulman raja -

asetus on aktiivinen vain automaattiohjauksessa suorassa kurssissa, ei kurssin muutosten
aikana. Perdsinkulman raja -asetus ei vaikuta Seuranta- tai Ei seurantaa -ohjauksiin.

Suuntapoikkeaman raja: Maarittda suuntapoikkeamahalytyksen rajan. Kun todellinen

suunta poikkeaa asetetusta suunnasta enemman kuin valitun rajan verran, annetaan

halytys.

Jalkivaste: Madarittdd, miten nopeasti autopilotti reagoi rekisterdityddn reittietdisyyden.

Jaljen Idhestymiskulma: Maarittad kulman, jota kdytetddn aluksen lahestyessa etappia. Tata

asetusta kdytetddn sekd aloitettaessa navigointi ettd kdytettdessa reittipoikkeamaa.

Kurssinmuutoksen vahvistuskulma: Maarittdd kurssimuutoksen rajan seuraavalle

reittipisteelle. Jos kurssimuutos on tatd asetettua rajaa suurempi, sinua pyydetaan

varmistamaan, ettd aiottu kurssimuutos on hyvaksyttava.

Purjehtiminen

- Huomautus: purjehdusparametrit ovat kdytettavissa vain, kun aluksen tyypin asetuksena

on Purjehdus.

Taman asetuksen avulla voidaan muuttaa autopilottitietokoneen kadyttddnotossa asetettuja
parametreja manuaalisesti. Lisatietoja asetuksista saat erillisestd autopilottitietokoneen
dokumentaatiosta.

Luoviaika: ohjaa kddnndksen nopeutta (luoviaika), kun luovitaan tuulitilassa.
Luovikulma: ohjaa kulmaa, johon vene luovii, vdlilld 50-150° Pidad suunta -tilassa.
Tuulitoiminto: valitse, mita tuulitoimintoa autopilotti kayttda ollessaan tuulitilassa.
- Automaattinen:
jos todellinen tuulikulma (TWA) on <70°: tuulitila kdyttaa toimintoa suhteellisen tuulen
kulma (AWA)
jos todellinen tuulikulma (TWA) on >70°: tuulitila kdyttda toimintoa todellinen
tuulikulma (TWA).
- Suhteellinen
- Todellinen
Manuaalinen nopeus: jos kdytettdvissa ei ole veneen nopeutta koskevia tietoja eikd SOG-
tietoja tai niitd ei pidetd luotettavina, on mahdollista antaa nopeuden ldhdetieto
manuaalisesti, ja autopilotti kdyttda sitd apuna ohjauslaskelmissa

AC70/AC80 - mallikohtaiset kdyttdjaasetukset
AC70-/AC80-mallin tietokoneiden monitoimindytdssa ei ole erityisid kdyttdjdasetuksia.

- Huomautus: Monitoimindyttda ei voi kayttda AP70/AP80-jarjestelman madarittamisessa

tai kdyttdonotossa. Lue lisda autopilottijarjestelman mukana toimitetuista asiakirjoista.
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Keulamoottorin autopilotti

Turvallinen kaytto autopilotilla

Varoitus: autopilotti on kateva navigoinnin apuvaline, mutta se El korvaa
ihmista.

Varoitus: varmista, etta autopilotti on asennettu oikein, otettu kayttdon ja
kalibroitu ennen kayttoa.

- Huomautus: Turvallisuussyistd kdytettavissa on oltava fyysinen valmiuspainike.

- Huomautus: \WheelKey voidaan maarittaa valmiustilapainikkeeksi. Katso "Konfiguroitava
WheelKey" sivulla 20.

Al3 kdytd automaattiohjausta seuraavissa tilanteissa:
Vilkkaasti liikennoidyilla alueilla tai kapeikoissa
Nakyvyyden ollessa heikko tai ddriolosuhteissa merelld
Alueilla, joilla autopilotin kaytto on lailla kielletty

Kaytettdessa autopilottia:
Al4 poistu ohjauspaikalta
Al3 sijoita magneettista materiaalia tai laitetta autopilottijérjestelman kayttaméan
ohjaussuunta-anturin ldhelle
Varmista aluksen kurssi ja sijainti séanndollisin valiajoin
Siirry aina autopilottitilasta valmiustilaan ja véhenna nopeutta tarpeen vaatiessa, jotta
valtytdan vaarallisilta tilanteilta

Autopilotin halytykset

Turvallisuussyista on suositeltavaa ottaa autopilotin halytykset kayttdon autopilotin kdyton
ajaksi.

Lisatietoja on kohdassa "Hdlytykset" sivulla 143.

Aktiivisen autopilotin valitseminen

Jos seka autopilottitietokone etta keulamoottori on madritetty MFD-ohjaukseen, vain toinen
niistd voi olla aktiivinen kerrallaan.

& Molempien autopilottien painikkeet nakyvat hallintapalkissa.

Vaihda pilottia

E
5
2

Aktivoi autopilotti painamalla asianmukaista painiketta hallintapalkissa, ja paina sitten
autopilotin ohjaintaulun kytkentdpainiketta.

Keulamoottorin autopilotin ohjaustaulu

KEULAMOOTTORI KEULAMOOTTORI

KSulje <KSulje

SUUNTA

. D PIDA

KEULAMOOTTORI $~

@ Piille ca €]

A Hallintapalkki
B  Autopilotin ohjaintaulu, poiskytketty
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Autopilotin ohjaintaulu, kytketty
Tila-painike

Tilasta riippuvat tiedot

Tilasta riippuvat painikkeet

& m m O N

Kytkenta-/Valmiustila-painike

Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen paneeli, sitd ympardi reunaviiva.

Autopilotin kytkeminen kayttoon ja pois kaytosta
Autopilotin kytkenta:

Aktivoi viimeisin aktiivinen tila painamalla kytkentdpainiketta.
Tuo ndyttdodn kaytettdvissa olevat tilat valitsemalla tilapainike, ja valitse sitten haluamasi
tila.

KEULAMOOTTORI KEULAMOOTTORI KEULAMOOTTORK

KEULAMOOTTORI
KSulje KSulje KSulje

< Takaisin

PIDA PIDA PIDA

SUUNTA suunta ’ SQUNTA @ Mo
HERE
: : i o o

PIDA
SUUNTA

N
8
£
5]
=

KEULAMOOTTORI $~

Valmiustila ® Paille

Autopilotti kytkeytyy valittuun tilaan, ja autopilotin ohjaintaulu ndyttaa aktiivisen tilan
vaihtoehdot.

Autopilotin poiskytkenta:
Paina Valmiustila-painiketta.

Kun autopilotti on valmiustilassa, alusta on ohjattava manuaalisesti.

Autopilotin ilmoitus
Tilapalkki ndyttaa autopilottitiedot, kunhan autopilottitietokone on kytkettyna.

Autopilotin tilat

Autopilotissa on useita ohjaustiloja.

Ankkuritilat
Naissa tiloissa keulamoottori pitda aluksen valitussa sijainnissa.

- Huomautus: Tuulet ja virtaukset saattavat vaikuttaa aluksen kulkusuuntaan
ankkuritilassa.

Kaytettdvissa ovat seuraavat ankkurivalinnat:

Kohdistin
Navigoi kohdistimen osoittamaan paikkaan ja pitaa sitten aluksen kyseisessa sijainnissa.

Reittipiste
Navigoi valittuun reittipisteeseen ja pitaa sitten aluksen kyseisessa sijainnissa.

Tdmadi sijainti
Sdilyttaad aluksen nykyisen sijainnin.
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Sijainnin muuttaminen ankkuritilassa
Aseta alus uuteen sijaintiin kayttamalla nuolipainikkeita ankkuritilassa. Jokainen painikkeen
painallus siirtdd ankkurin sijaintia 1,5 m (5 ft) valittuun suuntaan.

Pida suunta -tila
M Tassd tilassa autopilotti ohjaa venettd asetettuun suuntaan.

Kun tila on aktivoitu, autopilotti valitsee kompassin nykyisen suunnan asetetuksi suunnaksi.

- Huomautus: Tassa tilassa autopilotti ei kompensoi virtauksen ja/tai tuulen (W)
aiheuttamaa ajelehtimista.

w W Asetetun ohjaussuunnan muuttaminen
\ - Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.
Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen, kddnna kiertonuppia.

Ohjaussuunta muuttuu valittdmasti. Ohjaussuunta pidetddn kunnes seuraava ohjaussuunnan
muutos tehdaan.

NAV-tila

Varoitus: NAV-tilaa tulee kdyttaa vain avovesilla.

Ennen NAV-tilaan siirtymista navigaattorin on navigoitava reittia tai kohti reittipistetta.

NAV-tilassa autopilotti ohjaa alusta automaattisesti tiettyyn reittipisteeseen tai etukateen
maaritettya reittia pitkin. Sijaintitietojen avulla voidaan muuttaa kurssia, jolloin alus pysyy
reittiviivalla ja kohteeseen kulkevalla reitill3.

Kun alus saapuu madranpaahéan, autopilotti siirtyy valittuun saapumistilaan. On tarkeda valita
navigointitarpeisiin soveltuva saapumistila, ennen kuin NAV-tila aktivoidaan. Katso
"Saapumistila” sivulla 111.

NAV-tilavaihtoehdot
Seuraavat painikkeet ovat kdytettdvissa autopilotin ohjaintaulussa, kun NAV-tila on valittuna:

>0

>l
Kdynnista uudelleen
Kaynnista navigointi uudelleen aluksen nykyisesta sijainnista.

Ohita

Ohittaa aktiivisen reittipisteen ja ohjaa alusta kohti seuraavaa reittipistettd. Tdma toiminto on
kdytettdvissa vain silloin, kun reitilld on useampi kuin yksi reittipiste aluksen sijainnin ja reitin
paatepisteen valilla.

Kaannoskuvio-ohjaus
Jérjestelma siséltdad useita automaattisia kddnnosohjaustoimintoja.

KEULAMOOTIQI ™" ¢y amooTTORI . .. . e . e . . .
QT — Kun valitset kddnndskuvion, jarjestelma luo valiaikaiset reittipisteet valitulle kddnndkselle.
< Takaisin

Kaannoksen viimeinen reittipiste on reitin loppupiste. Kun alus saavuttaa reitin loppupisteen,
se siirtyy saapumistilaan. Katso "Saapumistila” sivulla 111.

) u-kaannés

©  C-kddnnés

Spiraali

Siksak C)

Nelio

S-kadnnas

Kddnnoksen aloittaminen
Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.
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Kddnnoksen muuttujat
Kaikilla kddnnoskuvioilla on asetukset, joita voit muokata juuri ennen kuin aloitat kddnndksen
seka milloin tahansa veneen kaantyessa.

U-kddnnos
Muuttaa nykyista ohjaussuuntaa 180 astetta.
Kaannoksen muuttuja:

Kadnnoksen sade

C-turn (C-kddnnos)
Ohjaa alusta ympyralla.
Kaannoksen muuttuja:

Kaannoksen sade
Asteet kddnnokseen

Spiraali
Kaantaa alusta spiraalin muodossa niin, etta ohjauskuvion séde pienenee tai suurenee.
Kaannoksen muuttujat:

Aloitussade
Sateen muutos silmukkaa kohden
Silmukkojen lukumaara

Siksak-kddnnokset
Ohjaa alusta siksak-muotoisen kddnndskuvion mukaan.
Kaannoksen muuttujat:

Kurssimuutos etappia kohden
Etapin pituus
Etappien lukuméaara

Nelio
Ohjaa alusta nelionmuotoisen kaanndskuvion mukaan tehden 90 asteen kurssimuutoksia.

Kaannoksen muuttuja:

Etapin pituus
Etappien lukuméaara

S-kddnnés
Saa aluksen mutkittelemaan padohjaussuunnan ympadrilla.
Kaanndksen muuttujat:

Kaannoksen sade
Kurssinmuutos
Etappien lukuméaéara
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Keulamoottorin nopeuden saataminen

Pida suunta -tilassa, NAV- -tilassa ja kddnnoskuvio-ohjauksessa autopilottijdrjestelma voi
hallita keulamoottorin nopeutta.

Asetettu tavoitenopeus nakyy autopilotin ohjaintaulussa.

Keulamoottorin tavoitenopeutta voi hallita kahdella tavalla:
Potkurin nopeus, madritettyna tehon prosenttiosuutena (A)
Vakionopeus (B)

Voit vaihtaa ndiden nopeusvalintojen valilla valitsemalla nopeuskuvakkeen.

Nopeutta voi lisdtd/vahentda esimaaritetyin askelin plus- ja miinuspainikkeilla. Nopeus
voidaan maarittdd myds manuaalisesti valitsemalla nopeuskentta (C).

Jaljen tallentaminen

Jéljen voi tallentaa reittind autopilotin ohjaintaulusta. Jos jaljen tallennus on poissa kaytosta,
toiminnon voi ottaa kdyttdédn autopilotin ohjaintaulussa.

Lisatietoja on kohdassa "Reittipisteet, reitit ja jdiljet" sivulla 40.

Autopilotin asetukset
Autopilotin asetukset -valintaikkunan asetukset voivat vaihdella.

s y— [
@ Kartta Saapumistila
Ankkurointipisteen asetukset...
€@ nuopioti
avigointi

Karttakompassi

Voit lisata karttaruudussa nakyvan veneesi ymparille kompassisymbolin. Kompassisymboli on
poissa kaytdstd, kun kohdistin on aktivoituna ruudussa.

Valitse aktiivinen pilotti
Asetuksella valitaan, ohjaako autopilotti keulamoottoria vai perdmoottoreita.

Autopilottipalkin automaattinen piilotus

Talld asetuksella maaritetadn, nakyykod autopilotin tietopalkki autopilotin ollessa
valmiustilassa.

Saapumistila

Autopilotti vaihtaa navigointitilasta valittuun saapumistilaan, kun alus saapuu perille
kohteeseensa.

Valmiustila
Kytkee autopilotin pois kdytdstd. Keulamoottoria hallitaan kddessé pidettavalld
kaukosaatimelld tai jalkapolkimella.

Pidd suunta
Tassa tilassa aluksen suunta lukitaan ja pidetdan samana.

Ankkuri
Ankkuroi aluksen maaranpadhan.

Ankkurointipisteen maaritys

Keulamoottori voi tallentaa useita ankkurointipisteitd, joiden etuliite on MTG. Keulamoottorin
ankkurointipisteet nakyvat Ankkurointipiste-valintaikkunassa.
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Nama MTG-ankkurointipisteet voidaan tallentaa reittipisteend MFD-jdrjestelmaan. MTG-
ankkurointipisteen sijaintia voidaan tarkentaa, jotta se vastaa tarkasti olemassa olevaa
reittipistetta tai aluksen nykyista sijaintia.

ANKKUROINTIPISTEET

N 50°52.100'
\ o 000"
MTGD002 ANKKUROINTIPISTE “
Nimi
MTGD003 MTGDO01
Sijainti
MTGD004 N 50°52.100°
W 1°22.000'
MTGD005
Tallenna reittipisteend...
MTGDO006
Korvaa reittipisteelld...
MTGD007
Korvaa tahan...
MTGD008

Naytd Mene

Ghost-keulamoottorin polkimen painikkeiden maarittaminen
Voit maarittdad Ghost-sarjan keulamoottorin polkimen kolme toimintopainiketta (A, B ja C).

Valitse avattavasta luettelosta toiminto niille painikkeille, jotka haluat maarittaa.

SETTINGS KONFIGUROI OHJELMOITAVAT KEULAMOOTTORIN NAPPAIMET

@ Kartta Karttakompassi

@ Kaiku Saapumistila

Konfiguroi keulamoottorin Lyhyt painallus
@ Tutka

©  Constanton
@ Autopilotti

OO Course lock
@ Navigointi

B rolttoaine & Heading lock

o~ Jaljet ja tripit

; Halytykset

Tallenna Peruuta
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Peramoottorin autopilotti

Turvallinen kaytto autopilotilla

Varoitus: autopilotti on kateva navigoinnin apuvaline, mutta se El korvaa
ihmista.

Varoitus: varmista, etta autopilotti on asennettu oikein, otettu kayttdon ja
kalibroitu ennen kayttoa.

- Huomautus: Turvallisuussyistd kdytettavissa on oltava fyysinen valmiuspainike.

- Huomautus: \WheelKey voidaan maarittaa valmiustilapainikkeeksi. Katso "Konfiguroitava
WheelKey" sivulla 20.

Al3 kdytd automaattiohjausta seuraavissa tilanteissa:
Vilkkaasti liikennoidyilla alueilla tai kapeikoissa

Nakyvyyden ollessa heikko tai ddriolosuhteissa merelld
Alueilla, joilla autopilotin kaytto on lailla kielletty

Kaytettdessa autopilottia:
Al4 poistu ohjauspaikalta
Al3 sijoita magneettista materiaalia tai laitetta autopilottijérjestelman kayttaméan
ohjaussuunta-anturin ldhelle
Varmista aluksen kurssi ja sijainti séanndollisin valiajoin
Siirry aina autopilottitilasta valmiustilaan ja véhenna nopeutta tarpeen vaatiessa, jotta
valtytdan vaarallisilta tilanteilta

Autopilotin halytykset

Turvallisuussyista on suositeltavaa ottaa autopilotin halytykset kayttdon autopilotin kdyton
ajaksi.

Lisatietoja on kohdassa "Hdlytykset" sivulla 143.

Aktiivisen autopilotin valitseminen

Jos seka autopilottitietokone etta keulamoottori on madritetty MFD-ohjaukseen, vain toinen
s niistd voi olla aktiivinen kerrallaan.

E
g
=2

& Molempien autopilottien painikkeet nakyvat hallintapalkissa.

Vaihda pilottia

Aktivoi autopilotti painamalla asianmukaista painiketta hallintapalkissa, ja paina sitten
autopilotin ohjaintaulun kytkentdpainiketta.
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Peramoottorien autopilotin ohjaustaulu
A B C

| | |
AUTOPILOT

AUTOPILOT

Close Close

e — D Ly -— D

Heading hold

®

Power steer

S

AUTOPILOT &)

®
g
=
2
=
E

Hallintapalkki

Autopilotin ohjaintaulu, poiskytketty
Autopilotin ohjaintaulu, kytketty
Tilan osoitin

Tilapainikkeet

Kaannokset-painike

Tilasta riippuvat painikkeet

I O moONnNw>

Valmiustila-painike

Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen paneel, sitd ymparoi reunaviiva.

Autopilotin kytkeminen kayttoon ja pois kaytosta
Autopilotin kytkenta:

Aktivoi viimeisin aktiivinen tila painamalla kytkentapainiketta.
Tuo ndyttddn kaytettdvissa olevat tilat valitsemalla tilapainike, ja valitse sitten haluamasi
tila.

AUTOPILO A
AUTOPILOTTI AUTOPILOTTL AUTOPILOTTI

KSulje KSulje < Takaisin
PIDA PIDA
SUUNTA

N & s
A

N v

FOLLOW uP

@ ® ()
§ 5 §
8 g B
= z =

AUTOPILOTTI @)

Valmiustila Palle

Autopilotti kytkeytyy valittuun tilaan, ja autopilotin ohjaintaulu ndyttaa aktiivisen tilan
vaihtoehdot.

Autopilotin poiskytkenta:
Paina Valmiustila-painiketta.

Kun autopilotti on valmiustilassa, alusta on ohjattava manuaalisesti.
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Autopilotin ilmoitus
Tilapalkki ndyttaa autopilottitiedot, kunhan autopilottitietokone on kytkettyna.

Autopilotin tilat

Autopilotissa on useita ohjaustiloja. Tilojen ja toimintojen lukumadra vaihtelee
autopilottitietokoneen, veneen tyypin ja kdytettavien syotteiden mukaan.

Non-Follow Up (NFU) -tila
Tdssd tilassa perdsintd hallitaan paapuurin ja styyrpuurin painikkeilla.

Aktivoi tdma tila painamalla paapuurin tai styyrpuurin painiketta, kun autopilotti on
valmiustilassa.

Perdsimen asennon muuttaminen
Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.

Perasin litkkuu niin kauan kuin painiketta painetaan.

Pida suunta -tila (A)
Tdssd tilassa autopilotti ohjaa venettd asetettuun suuntaan.
Kun tila on aktivoitu, autopilotti valitsee kompassin nykyisen suunnan asetetuksi suunnaksi.

- Huomautus: Tassa tilassa autopilotti ei kompensoi virtauksen ja/tai tuulen (W)
aiheuttamaa ajelehtimista.

Asetetun ohjaussuunnan muuttaminen
Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.
Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen, kddnna kiertonuppia.

Ohjaussuunta muuttuu valittdmasti. Ohjaussuunta pidetdan kunnes seuraava ohjaussuunnan
muutos tehdaan.

Ei ajautumista -tila

Ei ajautumista -tilassa alusta ohjataan laskettua reittiviivaa pitkin sen hetkisesta sijainnista ja
kdyttdjan asettamaan suuntaan.

Kun tila otetaan kayttoon, autopilotti piirtdd nakymattéman reittiviivan aluksen senhetkisen
ohjaussuunnan perusteella aluksen sijainnista. Autopilotti kdyttaa nyt sijaintitietoja
reittietdisyyden laskemiseen ja automaattisesti ohjaa alusta lasketun reitin mukaisesti.

- Huomautus: Jos alus ajelehtii pois reittiviivalta virtauksen ja/tai tuulen (W) takia, alus
seuraa viivaa, jolla on kallistuskulma.

Asetetun reittiviivan muuttaminen
Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.
Kun autopilotin ohjaintaulu on aktiivinen, kdanna kiertonuppia.

NAV-tila

Varoitus: NAV-tilaa tulee kdyttaa vain avovesilla. Navigointitilaa ei saa
kdyttaa purjehdittaessa, silla kurssimuutokset voivat saada aikaan
odottamattomia luoveja/jiippeja.

Ennen NAV-tilaan siirtymistd navigaattorin on navigoitava reittia tai kohti reittipistetta.

NAV-tilassa autopilotti ohjaa alusta automaattisesti tiettyyn reittipisteeseen tai etukdteen
madritettya reittia pitkin. Sijaintitietojen avulla voidaan muuttaa kurssia, jolloin alus pysyy
kohteeseen kulkevalla reittiviivalla.

- Huomautus: Lisdtietoja navigoinnista on kohdassa "Navigointi" sivulla 46.
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AUTOPILOTTI @)

»| Ohita

AUTOPILOTTL

< Takaisin

FOLLOW UP.

AUTOPILOTTI &)

AUTOPILOTTL

< Takaisin
N U-kddnnss

C-kdénnds

Spiraali

Siksak
Nelio
S skidnnos

Syvyys

NAV-tilavaihtoehdot
Seuraavat painikkeet ovat kdytettavissa autopilotin ohjaintaulussa, kun NAV-tila on valittuna:

Kdynnista uudelleen
Kaynnista navigointi uudelleen aluksen nykyisesta sijainnista.

Ohita

Ohittaa aktiivisen reittipisteen ja ohjaa alusta kohti seuraavaa reittipistettd. Tdma toiminto on
kaytettavissad vain silloin, kun reitilld on useampi kuin yksi reittipiste aluksen sijainnin ja reitin
paatepisteen valilla.

Peruuta

Peruuttaa aktiivisen navigoinnin ja poistaa nykyisen reitilld tai reittipisteeseen navigoinnin
valinnan. Autopilotti kytkeytyy Pida suunta -tilaan ja ohjaa alusta siihen suuntaan, joka oli
aktiivisena Peruuta-painiketta painettaessa.

- Huomautus: Tama poikkeaa valmiustilan valinnasta, silld valmiustilassa nykyinen
navigointi ei pysahdy.

Kddnnos NAV-tilassa

Kun alus saavuttaa reittipisteen, autopilotti antaa danihalytyksen ja ndyttaa ndytdssa

valintaikkunan, jossa on uuden reitin tiedot.

Kaytdssa on raja sallitulle kurssimuutokselle seuraavaan reittipisteeseen.
Jos tarvittava kurssimuutos seuraavaan reittipisteeseen on pienempi kuin kurssimuutoksen
raja, autopilotti muuttaa suuntaa automaattisesti.
Jos tarvittava kurssimuutos on asetettua rajaa suurempi, sinua pyydetaan varmistamaan,
ettd aiottu kurssimuutos on hyvaksyttava. Jos kadnnosta ei hyvaksytd, alus jatkaa nykyiseen
asetettuun ohjaussuuntaan.

Kurssimuutoksen rajan asetus riippuu autopilottitietokoneesta. Katso lisatietoja
autopilottitietokoneen oppaasta.

Kaannoskuviot

Jérjestelma siséltaa useita kddnnoskuvioita, joita voi kayttaa, kun autopilotti on Auto-tilassa.
Kaannoskuvioiden maara vaihtelee autopilottitietokoneen mukaan.

- Huomautus: Kddnnoskuviot eivat ole kdytettavissd, jos aluksen tyypin asetuksena on
Purjehdus.

Kddnnoksen aloittaminen
Paina paapuurin tai styyrpuurin painiketta.

AUTOPILOTTI
AUTOPILOTTI

Ly < Takalsin

U-KAANNGS

(S)
E
S
g
2

AUTOPILOTTI @)

Kddnnoksen muuttujat

Kaikilla kdannoskuvioilla U-kdanndsta lukuun ottamatta on asetukset, joita voit muokata juuri
ennen kuin aloitat kddnndksen tai milloin tahansa veneen kaantyessa.
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U-kddnnés
Muuttaa nykyistd ohjaussuuntaa 180 astetta. Kun autopilotti on aktivoitu, se siirtyy Auto-
tilaan.

Kaannodsnopeus on Kadnnodsnopeus-asetuksen mukainen.

C-kdidnnos
Ohjaa alusta ympyralla.
Kaannoksen muuttuja:
Kdannosnopeus. Arvon suurentaminen saa aluksen kadntymaan pienemmalle ympyrélle.

Spiraali
Kaantaa alusta spiraalin muodossa niin, ettd ohjauskuvion sdde pienenee tai suurenee.
Kaannoksen muuttujat:

Aloitussade
muutos/kadnnds. Jos tama arvo on nolla, vene kdantyy ympyrdssa. Negatiiviset arvot
tarkoittavat pienenevaa ja positiiviset suurenevaa sadetta.

Siksak
Ohjaa alusta siksak-muotoisen kddnndskuvion mukaan.

Kaannoksen muuttujat:

Kurssinmuutos
Etapin pituus

Nelio
Ohjaa alusta nelionmuotoisen kdanndskuvion mukaan tehden 90 asteen kurssimuutoksia.

Kaannoksen muuttuja:
Etapin pituus

S-kddnnos
Saa aluksen mutkittelemaan padohjaussuunnan ympadrilld. Kun autopilotti on aktivoitu, se
siirtyy S-kdannos-tilaan.
Kaannoksen muuttujat:
Kurssinmuutos
Kaannoksen sade

Kurssia voi muuttaa kddnnoksen aikana kdantamalla kiertonuppia.

Syvyyden seuranta
Asettaa autopilotin noudattamaan syvyyskayran vaihteluja.

= Huomautus: DCT-kddnndskuvio on kdytettdvissa vain, jos jarjestelman syvyydensyottd
on kelvollinen.

Varoitus: Al4 kdytd DCT-kdanndskuviota, ellei merenpohja sovellu sen
kayttamiseen. Ald kayta sita kivikkoisilla vesilld, joissa syvyys vaihtelee
huomattavasti pienella alueella.
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- Huomautus: Jos syvyystiedot menetetddn DCT-toiminnon aikana, autopilotti siirtyy
automaattisesti Auto-tilaan.
On suositeltavaa ottaa AP-syvyystieto puuttuu -halytys kdyttoon, kun DCT on kaytossa.
Kun tdma halytys on aktivoitu, annetaan halytys, jos syvyystiedot menetetdan DCT-
toiminnon aikana.

DCT-kdannoksen aloittaminen:

- Ohjaa vene siihen syvyyteen, jota haluat seurata, ja syvyyskdyran suuntaan

- Aktivoi Auto-tila ja valitse sitten syvyyskdyran seuranta samalla, kun tarkkailet
syvyyslukemaa

- Valitse paapuurin tai styyrpuurin painike, mikd kdynnistad pohjan kaltevuutta valittuun
suuntaan noudattavan syvyyskayrdohjauksen

= =

Paapuuri Styyrpuuri
(Syvyys vihenee paapuuriin pdin) (Syvyys vihenee styyrpuuriin pdin)

Kaannoksen muuttujat
Ref. syvyys: Téma on DCT-toiminnon viitesyvyys. Kun DCT on kdynnistetty, autopilotti lukee
nykyisen syvyyden ja asettaa sen viitesyvyydeksi. Viitesyvyyttd voi muuttaa, kun toiminto
on kdynnissa.
Syvyysvahvistus: Télld parametrilld asetetaan suhde maaritetyn perdsinkulman ja valitun
syvyyskdyran valilld. Mita suurempi syvyyden lisdyksen arvo on, sitd enemman perdsinta
kaytetddn. Jos arvo on lilan pieni, asetetusta syvyyskayrdstd ajelehtimisen
kompensoiminen kestdd kauan eikd autopilotti pysty pitdmaan alusta valitussa syvyydessa.
Jos arvo asetetaan liian suureksi, ylitys kasvaa ja ohjaus on epdvakaa.
CCA: CCA on kulma, joka lisdtaan asetettuun kurssiin tai vdhennetaan siita. Talla
parametrilla voit asettaa veneen mutkittelemaan viitesyvyyden ymparilla S-liikkein. Mita
suurempi CCA-arvo on, sitd suurempi mutkittelu on sallittua. Jos CCA-arvoksi on asetettu
nolla, mutkittelua ei tapahdu.

Autopilotin asetukset

Autopilotin asetukset riippuvat siitd, mikd autopilottitietokone jarjestelmaan on yhdistetty.
Jos jarjestelmaan on yhdistetty useampi kuin yksi autopilotti, Autopilotin asetukset -
valintaikkuna ndyttaa aktiivisen autopilotin asetukset.

@ Tutka Karttakompassi pilota -
Ky > ) Kayttsonotto...
Autopilotti
Ohjausvaste .
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Karttakompassi

Voit lisata karttaruudussa nakyvan veneesi ymparille kompassisymbolin. Kompassisymboli on
poissa kaytdstd, kun kohdistin on aktivoituna ruudussa.

Valitse aktiivinen pilotti
Asetuksella valitaan, ohjaako autopilotti keulamoottoria vai perdmoottoreita.

Autopilotin tietoldhteet
Voit valita perdmoottorin autopilotin tietoldhteen automaattisesti tai manuaalisesti.

Autopilottipalkin automaattinen piilotus

Talld asetuksella maaritetdan, nakyyko autopilotin tietopalkki autopilotin ollessa
valmiustilassa.

Kdyttoonotto
Kaytetddn veneen ohjauksen kalibrointiin (kaapeliohjattava tai hydraulinen ohjaus) NAC-1:n
kanssa.

- Huomautus: Autopilotin kdyttddnotto on suoritettava ennen ensimmaista kdyttokertaa
seka aina kun sen oletusasetukset on palautettu.

Ohjausvaste
Kaytetaan ohjausherkkyyden lisddamiseen tai véhentdmiseen. Matala vastetaso vahentaa
perdsimen toimintaa ja saa aikaan |6ysemman ohjauksen. Korkea vastetaso lisaa perdasimen

toimintaa ja saa aikaan tiukemman ohjauksen. Liian korkea vastetaso saa veneen tekemaan S-
kadannoksia.
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Mittarit

Tietoa Mittaripaneeleista

Paneelit koostuvat useista mittareista, joita voidaan sijoitella kojelautaan. Paneeleihin voi
lisdtd analogisia ja digitaalisia mittareita sekd painemittareita. Mukana on esimaaritettyja
kojelautoja ja malleja.

Esimerkki:

.

7:46:36 a.m.

Kojelaudan luominen
Luo oma kojelauta valitsemalla Uusi.

[ vash mrrrae %

Luo uusi mittaristopohja valitsemalla tyyli.

ad | . A,
»

Aloita tyhjasta Kopioi vanha pohja Kiyté olemassaolevaa
mallia

Aloita tyhjasta
Valitsemalla tdmadn voi luoda oman kojetaulun tyhjasta.
Nimed kojelauta ja hallinnoi kojelaudan mittareita valikon vaihtoehdoilla.

Kopioi vanha pohja
Valitsemalla tdméan voit kopioida tekemasi pohjan.
Nimed kojelauta ja hallinnoi kojelaudan mittareita valikon vaihtoehdoilla.

Kdyta olemassa olevaa mallia
Luo kojetaulu valitsemalla esimadritetty malli. Mallikojelaudat vastaavat aluksesi maarityksia.
Nimea kojelauta ja hallinnoi kojelaudan mittareita valikon vaihtoehdoilla.

[ st wra x

Digits2x1 Digits2x2 Digits3x4 Engines

» Navigation Saling

(Q,’
\,&

Kiyta olemassaolevaa

Peruuta
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Kojelaudan mukauttaminen
Dashboard Muokkausvaihtoehtoja kayttamalla voit

Navigation . . . . .
muuttaa kojelaudan mittarien tietoja
madrittaa rajoja analogisille mittareille

Muokkaus - muuttaa kojelaudan asettelua.

i

Uusi - Huomautus: Esimaaritettyjen kojelautojen tai valmiista malleista luotujen kojelautojen
asettelua ei voi muuttaa.

Lisdid mittareita
Valitse mittari valikosta ja aseta se haluamaasi kohtaan kojelaudassa.

Lisaa mittareita

Nappadinten kdyttaminen
Valitse lisdttava kohde nuolipainikkeilla ja paina Enter-ndppéinta.

Mittaritietojen valitseminen
Valitse mittari kojelaudasta ja sitten Info-valikkovaihtoehto, jotta saat valittua mittarissa
ndytettavat tiedot.

VALITSE DATA

v Akku

Kuvateksti + Alus

# Kulutus

Kurssi maan palla

Kaanngsnopeus

Kojelaudan valitseminen
Voit vaihdella kojelautojen valilla

pyyhkdisemalld paneelissa vasemmalle tai oikealle
valitsemalla kojelaudan valikosta.
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Videoldhde

Video1

Kierto kaytossa
v

Vaihtovali (s)
10s

Takaisin
Videostandardi
PAL

Kirkkaus

-

Saturaatio
-

Kontrasti
s

Savy
[ 5d3

Peilikuva

Video

Tietoja videotoiminnosta
Taman videotoiminnon avulla voit katsoa video- tai kameraldhteitd jarjestelmastasi.
Lisdtietoa kameran liittdmisesta on yksikon erillisessa -asennusoppaassa.

Videopaneeli
Videokuva skaalataan videopaneelin mukaan. Alueet, joita kuva ei kata, ndkyvat mustana.

Videopaneelin maarittaminen

Videon lahde

Jos ldhteitd on useita, voit katsoa vain yhtd kanavaa tai vaihtaa saatavilla olevien
videoldhteiden kuvien valilla.

Vaihtovali voi olla 5-120 sekuntia.

Valinnaiset asetukset
Valikon vaihtoehdot voivat vaihdella valitun videoldahteen mukaan.

Asetuksia sdddetdan erikseen jokaisen videoldhteen kohdalla.
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VALINNAT

Takaisin

Audiopalvelin

Audio

Tietoja aanitoiminnosta

Jos jarjestelmadn on asennettu/liitetty yhteensopiva audiopalvelin, voit kdyttaa laitetta
aluksen danijarjestelman hallintaan ja mukautukseen.

Lisdtietoja asennuksesta ja liitdnndstd on yksikdn asennusohjeessa ja danilaitteen mukana

tulleessa dokumentaatiossa.

Ainen ohjaustaulu
Ohjainpainikkeet, tydkalut ja asetukset vaihtelevat yhdestd audioldhteesta toiseen.

A
|

Hallintapalkki

Adnen ohjaustaulu, pienet ja suuret naytot
Suurennuspainike, laajentaa ddnen ohjaustaulun
Lahde ja lahteen tiedot

Hallintapainikkeet

m m O N @ >

Virtapainike
Pienissd ndytdissa virtapainike sijaitsee ldhdeluettelossa.

Aédnentoistojirjestelman méirittiminen

Audiopalvelin
Jos samaan verkkoon on yhdistetty useampia danildhteitd, yksi laitteista on valittava

aanentoistopalvelimeksi. Jos vain yksi laitteista on nakyvissd, se valitaan oletusarvoisesti
aanentoistopalvelimeksi.

Kaiuttimien maarittaminen

- Huomautus: Mikserivaihtoehtojen maard vaihtelee kdytdssa olevan
danentoistopalvelimen mukaan.

Audio | NSS evo3S Kdyttdjan ohjekirja
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MIKSERIT

VALINNAT

Takaisin

Viritinalue

Kaiutinvyohykkeet
Tama laite voidaan maarittaa eri danivydhykkeita varten. Vyodhykkeiden maardan vaikuttaa
jarjestelmaan kytketty danentoistopalvelin.

Kunkin alueen tasapainoa, ddnenvoimakkuutta ja ddnenvoimakkuuden rajaa voi sddtaa
erikseen. Basson ja diskantit saadot vaikuttavat kaikkiin alueisiin.

Pdd-dcdnenvoimakkuuden sdddin
Adnenvoimakkuutta sadtamalld saddetdan oletusarvoisesti kaikkien kaiutinalueiden
danenvoimakkuutta.

Jokaista kaiutinaluetta voi saataa erikseen. Voit myos valita, mihin alueisiin
danenvoimakkuuden saataminen vaikuttaa.

Audiolahteen valinta

Voit ndyttda luettelon danildhteistd Ldhde-painikkeella. Léhteiden maara maardytyy aktiivisen
danentoistopalvelimen mukaan.

Bluetooth-laitteet
Jos danentoistopalvelimesi tukee Bluetooth-tekniikkaa, Bluetooth nakyy luettelossa lahteena.

Asnen ohjaustaulun Bluetooth-kuvakkeen avulla voi muodostaa laitepareja
audiopalvelimesta ja Bluetooth-laitteesta, kuten dlypuhelimesta tai tabletista.

AM/FM-radion kaytto

Virittimen alueen valinta
Ennen kuin voit kdyttad FM-, AM- tai VHF-radiota, valitse sijainnillesi oikea alue.

Radiokanavat
AM-/FM-radiokanavan virittaminen:
Pida vasenta tai oikeaa ddnenhallintapainiketta painettuna.

Kanavan tallentaminen suosikiksi:
Valitse Suosikki-valikkovaihtoehto.

Suosikkikanavien selaaminen:
Valitse yl6s- tai alas-danenhallintapainike.

Suosikkikanavien luettelot
Suosikkiluettelossa voi valita kanavan ja poistaa luetteloon tallennettuja kanavia.

VALINNAT

FM ASEMAT - SUOSIKIT
< Takaisin

Tallenna suosikiksi

101.00 MHz

Suosikit
Kuuntele

Viritinalue

Sirius-radio
- Huomautus: Sirius-radio on kaytdssa vain Pohjois-Amerikassa.
Jos jdrjestelmaan on liitettynd yhteensopiva Sirius XM -vastaanotin, voit hallita vastaanotinta

danen hallintapalkista.

Sirius-palvelu kattaa Yhdysvaltojen sisdvesi- ja rannikkoalueet Atlantin valtamerelle ja
Tyynellemerelle, Meksikonlahdelle ja Karibianmerelle saakka. Kdytettdvissa olevat SiriusXM-
tuotteet vaihtelevat valitun tilauspaketin mukaan. Lue lisdé osoitteesta www.siriusXM.com ja
palvelimen asiakirjoista.
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VALINNAT

Takaisin

gl Video standard

Audiopalvelin

Sirius-kanavien luettelot
Sirius-kanavien ndyttdmiselle on useita vaihtoehtoja.

VALINNA KANAVAT - KATKKI
KANAVAT

Kuvaus suosikki| Tila

Kan
469 e Tilattu

ﬂb Tilattu

Tilattu

sSxm
SIRIUSXM
PREVIEV

"D

pandora

[XM Preview

xL Pandora Now Tilattu

Sirius-suosikkikanavat
Voit luoda omia suosikkikanavia kaikkien kanavien ja tilattujen kanavien luetteloista.

Sirius-kanavan valinta
Kanavan valitseminen:
- Valitse vasen tai oikea danenhallintapainike.

Suosikkikanavien selaaminen:
- Valitse yl6s- tai alas-adnenhallintapainike.

Kanavien lukitseminen
Voit lukita valitsemasi Sirius-kanavat niin, ettei niita lahetetd. Kanavien lukitsemiseksi tai
lukituksen poistamiseksi on sydtettava kayttdjan valitsema 4-numeroinen koodi.

DVD-videon katsominen

Jos audiopalvelin tukee DVD-toistoa, voit hallita DVD-soitinta dadnen ohjaustaulusta, kun
audioldhteen tilana on DVD.

Videostandardi
Valitse audiopalvelimen videomuoto audiopalvelimeen liitetyn ndytén mukaan.

Audio | NSS evo3S Kdyttdjan ohjekirja
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N 24°03.491
W 81°30.898’

115.5NM, 224 °M
Moderate rain

Si4

Tietoja sadominaisuudesta

Jérjestelma sisaltaa sadtoimintoja, joiden avulla kdyttaja voi tarkastella sddennustetietoja
kartoista. Tamad auttaa saamaan selkedmman kuvan todennakdisista sadoloista.

Jarjestelma tukee GRIB-muodossa olevia saatietoja, jotka ovat ladattavissa séddpalvelujen eri
tarjoajilta.

Jérjestelma tukee myds SIRIUS Marine Weather Servicen sddtietoja. Tama palvelu on
kdytettdvissa vain Pohjois-Amerikassa.

Tuulimerkit

Tuulimerkkien kddntyminen ilmaisee suhteellisen tuulen suunnan, ja sen loppupda nayttas,
mistd suunnasta tuulee. Alla olevassa kuvassa tuulee luoteesta.

Tuulimerkin péassa oleva pienten ja suurten vakasten yhdistelma ilmaisee tuulen nopeuden.

Nolla solmua / madritteleméatdn tuulen suunta

Pieni vakanen = 5 solmua

Nuolivdkdnen = 50 solmua

©
/\O Suuri vékdnen = 10 solmua

Jos tuulimerkin padssd on 5 ja 10 solmun vakasten yhdistelmd, laskemalla ne yhteen saat
tuulen kokonaisnopeuden. Alla olevassa esimerkissd on 3 suurta vakastd ja 1 pieni vakanen =
35 solmua, seka 1 nuolivakadnen ja 1 suuri vakanen = 60 solmua.

™, a

Tuulen nopeus: 35 solmua Tuulen nopeus: 60 solmua

Saatietojen nayttaminen
Jos ponnahdusikkunat ovat kdytossa, voit valita sddkuvakkeen, joka ndyttda perustiedon
havainnosta.

Kun valitset ponnahdusikkunan, havainnosta ndytetdan tarkempia tietoja. Voit myos tuoda
tarkemmat tiedot ndkyviin valikosta, kun sddkuvake on valittuna.

[ CHART INFO

Forecast @kMiami’ FL * Foecast @Miami, FL (City forecast)

FORECAST FOR MIAMI, FL
Wednesday night

Cloudy. Low 72F. Winds E at 10 to 15 mph.
Thursday

Scattered Thunderstorms. High 79F. Winds Eat 10 t

Thursday night
Thunderstorms Early. Low 73F. Winds ESE at 10 to 2

GRIB-saa

GRIB-tiedosto sisaltda ennustetietoja tietylle madrdlle pdivid. Sddtiedot on mahdollista
animoida ja siten ndyttad, miten sadjdrjestelmat ovat kehittymdassa.

Saad | NSS evo3S Kayttdjan ohjekirja



e

GRIB-tietojen tuominen

Muistiin tuodut GRIB-tiedot voidaan nayttaa kartan kerroksena. Tiedostot voidaan tuoda

mista tahansa tallennustilan hallinnassa nakyvésta sijainnista.

= Huomautus: Tuodut GRIB-tiedot korvaavat muistissa olevat GRIB-tiedot.

Voit tuoda GRIB-tiedostot
- Tallennustilan hallinnasta

- Karttapaneelin Ennuste-valikkokohdasta. Grib-sddasetukset ovat kdytettavissa vain, jos

TALLENNUSTILA

~ &

Reittipisteet Kaikutallen..

| ¢ & Omattiedostot

Tallennustila

YKSITYISKOHDAT - WEATHER-WEST-NORWAY. GRB

Tyyppi grb
+ | Gribs Koko 85.3kB

-

‘ . Demo

weather-west-norwall KGR ENEUTE

Kopioi

Grib-saa on asetettu kartan kerrokseksi.

Luotu 07/31/2019
Muokattu 09/10/2014

Nimed
uudelleen

Tuo tiedosto...

Poista

VANHENTL

Kerros | TALLENNUSTILA
et DNMI-I
nh-sg Pivim
30.0NM P
sadasetukseft :ﬁ:ﬁ' =
Ennuste... 30.0NM Reittipisteet

a0

Kaikutallen..

Men
Mitta
Etsi.

Kartan valinn

Kerr
Grib-s

GRI
sadasetuks

‘

Takaisin

Tuulimerkit
v

Tuulimerkkien vali
.
Painekayrat
v
La‘ﬁinékyvyys
Animoi|

Ennuste...
CMCW.50k 24 3..611...

T
<. Omattiedostot
—

Poista va

— -

. Demo

<} Gribs

GRIB-sadn ndyttaminen tietokerroksena

Tuodut GRIB-séétiedot on mahdollista tuoda nakyviin karttaruudussa tietokerroksina.

weather-west-norway.grb

YKSITYISKOHDAT - WEATHER-WEST-NOR
Tyyppi

Koko

Luotu

Muokattu
GRIB-saatietotiedosto

Kun GRIB-saén tietokerros on valittuna, karttavalikossa ndkyy myos GRIB-sddn asetukset. Tassa

valikossa voit valita ndytettavat sadsymbolit, maarittad tuulimerkkien valisen etaisyyden ja

saataa saasymbolien ldpinakyvyytta.

w >
|
Sind [ ko ] £
e ¢
U Ul [ e
==y =

L

SR FRRN
C — 04/30/2016 6:00 am (+15)

A Tuulimerkit

Painekdyrat
C GRIB-tietoikkuna

GRIB-tietoikkuna

GRIB-tietoikkunassa nakyvat GRIB-sddennusteen paivdamaara ja kellonaika seka sulkeissa valittu
ennusteaika. Negatiivinen arvo sulkeissa kertoo historiallisista sdatiedoista.

Jos valitset kartan sijainnin, tietoikkuna laajenee sisaltdamaén valitun sijainnin saatiedot.
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GRIB-sdaaennusteen animointi

GRIB-tiedot sisaltavat ennustetietoja tietylle maéralle paivia. Sdatiedot on mahdollista
animoida ja sddennuste nayttda tietylle kellonajalle ja paivalle. Aika-asteikot voivat vaihdella
kdytossa olevan tiedoston mukaan.

Aikasiirtyma ndkyy suluissa GRIB-tietoikkunassa. Aika on suhteessa nykyiseen aikaan, jonka
jarjestelmaan liitetty GPS-laite antaa.

Valitse aika ja animointinopeus valikosta.
SiriusXM-saa

Tietoja SiriusXM-saasta

- Huomautus: SiriusXM-saa on kdytossa vain Pohjois-Amerikassa.
Sirius-merisadtiedot ovat kdytettavissa, kun jérjestelmaasi on liitetty Navicon
satelliittisdatietojen vastaanotinmoduuli ja kun tarvittava tilaus on voimassa.

Kaytettdvissd olevat vaihtoehdot madrdytyvat jarjestelmaan liitetyn satelliittisdatietojen
vastaanotinmoduulin ja tilauksen mukaan.

Sirius-sdapalvelu kattaa tiettyja Pohjois-Amerikan sisdvesi- ja rannikkoalueita. Lisatietoja on
osoitteessa www.siriusxm.com/sxmmarine.

Sirius-tilapaneeli
Kun sdadmoduuli on liitettynd jarjestelmaan, voit kdyttaa Sirius-tilapaneelia.

n ' () Langaton Suodatus...
= Kalibrointi

Sirius-tila

SIRIUS-TILA “

Séa tilaus aktiivinen. Satiedot toimivat.

Audio tilaus aktiivinen. Audio toimii.

Signaalivahvuus: 3/3
Weather status: Aktiivinen
Audiotila: Aktiivinen
ESN: 33NZ048N
Antenni: Liitetty
Palvelutaso: Avomeri

Diagnosoi

Signaalin vahvuus nakyy tilapaneelissa seuraavasti: 1/3 (heikko), 2/3 (hyva) tai 3/3 (suositeltu).
Siind nakyy myos antennin tila, palvelutaso ja sédmoduulin sahkdinen sarjanumero.

Sirius-sadpaneeli
Sirius-sda on mahdollista tuoda nakyviin karttaruudussa tietokerroksina.

Kun saan tietokerros on valittuna, karttavalikossa nakyvat myos valittavissa olevat saan
asetukset.
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Sademadran varisavyt
Kaupunkiennustekuvake
Tuulimerkki
Myrskykuvake
SST-véripalkki
SST-varisavy

m m O N ™ >

Paikallinen saa
Paikallinen saa -valintaikkuna ndyttaa nykyisen sijaintisi sdan ja sddennusteen.

PAIKALLINEN SAA “

3h 6h Su Ma Ti Ke To Pe
N 25°41.394', W 79°52.306' Miami/Ft. Lauderdale (Hollywood/M... Florida

Paikallinen saa *

o o ,
S i{:cg)(;t;élon 20% UV: Hig : ,- 320c
Cloud: Broken
Partly Cloudy 9kn
Sadasetukset
— Néikymd-asetukset
Takaisin
Nakyma Sademaara
Thonit Sademadrdn tyyppi ja voimakkuus ilmaistaan eri varisavyilla. Tummin vari osoittaa suurinta
o=y Paikallinen saa voimakkuutta.
Sadasetukset!
Merialueet» . T K - R R
e Sade Varit muuttuvat valilla vaaleanvihred (kevyt sade) - keltainen - oranssi
tiedotteet” - tummanpunainen (voimakas sade)
Saadot» . ..
ot Lumi Sininen
Animoi» . .
. Sekoitus Vaaleanpunainen

Merenpinnan ldmpétila (SST)
Voit ndyttda merenpinnan lampdtilan joko varisavyina tai teksting.
Jos valitset varikoodit, SST-varipalkki ndkyy ndytén vasemmalla puolella.

Voit maarittaa varikoodit merenpinnan lampaétilan ilmaisemiseen. Katso kohta "Virikoodien
sddtdminen” sivulla 130.

Ennusteen aallokkotiedot

Ennusteen aallonkorkeuksia voidaan ilmaista vareilla. Korkeimmat aallot ovat
tummanpunaisia ja matalimmat sinisia.

Voit madrittda varikoodit aallonkorkeuden ilmaisemiseen. Katso "Vérikoodien sddtdminen” sivulla
130.

Tuuliennustenuolet
Tuuliennustenuolet voi ndyttad tai poistaa nakyvista sddpaneelissa.

Pintaominaisuudet

Ottaa kdyttdon / poistaa kdytdstd pintaominaisuudet. Pintaominaisuuksiin sisaltyvat
sddrintamat, isobaarit ja painepisteet. Pintaominaisuuksia ei voi ndyttdd samaan aikaan kuin
Tuuli on nékyvissa.

Pilvihuiput

Ottaa Cloud tops (Pilvihuiput) -toiminnon kadyttdon tai poistaa sen kaytosta. Pilvihuiput
kertovat pilvien yldosan korkeuden. Véripalettina kdytetddn harmaata, ja tummempi harmaa

Saad | NSS evo3S Kayttdjan ohjekirja | 129



130|

kertoo alemmista pilvistd. Pilvihuippuja ei voi ndyttdd samaan aikaan sademadran tai kaikujen
aaripaiden kanssa.

= Huomautus: Tdma ominaisuus on kaytettdvissa vain tietyissa SiriusXM -tilauksissa.

Kaikujen aaripaat

Ottaa Echo tops (Kaikujen &aripaat) -toiminnon kayttdon tai poistaa kaytosta. Kaikujen
aaripaat ilmaisevat myrskyjen huiput. Kdytetty varipaletti on sama kuin sademaaran
varipaletti. Kaikujen aaripaita ei voi ndyttaa samaan aikaan sademaaran tai pilvihuippujen
kanssa.

- Huomautus: Tdmd ominaisuus on kadytettdvissa vain tietyissa SiriusXM -tilauksissa.

Sddkuvakkeet
Saatavilla on useita sadkuvakkeita, joiden avulla voidaan ndyttda nykyinen tai ennustettu saa.

Valitsemalla kuvakkeen voit ndyttda tarkemmat saatiedot.

Kaupunkisddennuste

Pintahavainnot

Trooppisen myrskyn seuranta: mennyt (harmaa) - nykyinen (punainen) -
tuleva (keltainen)

666 Hirmumyrskyn (luokka 1-5) seuranta: mennyt (harmaa) - nykyinen
(punainen) - tuleva (keltainen)

LLL Trooppisen hairion/matalapaineen seuranta: mennyt (harmaa) -
nykyinen (punainen) - tuleva (keltainen)

(T 4 Myrskyn tiedot

(4] Salamointi
A Seurantakehyksen sijainti ja varoitus
U Merialueen sijainti
Merialue

Valitusta tilauksesta riippuen SiriusXM-palvelut sisdltavat Yhdysvaltojen ja Kanadan
merialueiden sadtiedostusten kdytdn, avomerialueita lukuun ottamatta.

Voit valita merialueen ja tarkastella sen ennustetta. Voit my&s valita merialueen nykyiseksi
kiinnostavaksi alueeksi, jolloin saat ilmoituksen mahdollisista sadvaroituksista kyseisella
alueella.

Trooppiset tiedotteet
Voit lukea trooppisia tiedotteita, mukaan lukien tietoja trooppisista sddolosuhteista. Nama
tiedotteet ovat saatavilla koko Atlantin ja Itdisen Tyynenmeren alueella.

Virikoodien sddtdminen
Voit maarittdd merenpinnan lampétila-alueen ja aallonkorkeuden varikoodit.
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Lampotila ldmpimien arvojen yldpuolella ja kylmien arvojen alapuolella ndytetddn
tummemman punaisena ja sinisend.

Enimmaisarvoa korkeammat arvot ndytetddn tummemman punaisena. Vahimmadisarvoa
matalammilla aalloilla ei ole vdrikoodia.

Animoitu sddgrafiikka

Kayttoon kytkemadsi sadtiedot tallennetaan. Naita tietoja voidaan kdyttdd menneiden tai

tulevien sddolojen animointiin. Jarjestelmdssa kaytettdvissa oleva tietomaara riippuu

sadaktiviteetin maarasta — mitd monimutkaisempaa se on, sitd védhemman aikaa animoinnille

jaa.

Voit animoida menneen tai tulevan riippuen kayttdonotetusta sdanakymasta:

- Sademaéaran tietokerroksen avulla voit animoida menneen ja ainoastaan tehda oletuksia
lahitulevaisuuden sadolosuhteista.

- Varikoodatun aallonkorkeuden tietokerroksen avulla voit animoida tulevan (ennusteet).

Kun toiminto on aktivoitu, nykyisen graafisen animoinnin aika on nékyvissa paneelissa.

Léapindkyvyys
Saataa tietokerroksen lapindkyvyytta.
Saahalytykset

Voit maarittad salama- tai myrskyhalytykset laukeamaan, kun olosuhteet ovat tietyn
etdisyyden padssa aluksestasi.

Voit myds maarittaa halytyksen vakavana sadennustehalytyksend, joka annetaan valitsemallasi
merialueella.

Kansallinen sddpalvelu maarittda sddvahdin. Kun sddvahdin halytys on kdytdssd, halytys
laukeaa, kun alus on saapumassa saavahdin alueella tai on siella.

SETTINGS

Asetukset...

5 Jalietja tripit

Halytysaani sallittu
KV > pyrs
HALYTYKSET
Aktiivinen  Historia [RASEUIICHS

+ Jannite

+ Puuttuvat tiedot

«sid v
~Salamointi v 5 (NM)
~Rajusda v

Myrsky v 5(0NM)
Savahti
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Internetyhteys

Internetin kaytto
Jotkin tdmdn tuotteen ominaisuudet kdyttdvat Internet-yhteyttd tietojen lataamiseen.

Internetin kdyttd mobiiliyhteydelld tai megatavujen madran mukaan maksettavalla yhteydella
voi edellyttdd suuria datamaarid. Palveluntarjoaja saattaa perid maksun tiedonsiirrosta. Jos et
ole varma asiasta, varmista hinnat ja rajoitukset palveluntarjoajalta.

Ethernet-liitanta

Laite on automaattisesti liitetty internetiin, kun se on liitetty Ethernet-verkkoon, jossa on
internetyhteys.

Wi-Fi-yhteys

Kayta Wi-Fi-toimintoa seuraaviin asioihin:
Yhdista yksikkd internetiin. Lisatietoja on kohdassa "Langattomien toimintojen asetukset” sivulla 132.
Yhdista yksikké langattomiin laitteisiin, kuten alypuhelimiin ja tabletteihin. Alypuhelimia ja

tabletteja voidaan sen jalkeen kayttaa yksikdn tarkasteluun ja ohjaukseen etdtoimintona.
Lisatietoja on kohdassa "Monitoimindytdn etdohjaus” sivulla 134.

Langattomien toimintojen asetukset
Tassa kohdassa madaritetdan langattomien toimintojen asetukset.

SETTINGS “
B rolttoaine Yhdist Internettiin...
Jiljet ja tripit Yhdistd Puhelin/Tabletti...
Bluetooth v
A Halytykset
o Bluetooth-asetukset
y Vhsikot Sisadnrakennettu WiFi v
(¢)) Langaton WiFi-verkot Ei yhdistetty
ﬁ Verkko Sisdanrakennettu Hotspot v
Hotspot-asetukset NC35 mvel T

mmd Alukset )
Tallennetut hotspotit

MG Simulaattori Hallinnan kayttooikeudet

Yhdistaminen internetiin
Toimintoa kdytetddn yhdistdmiseen hotspotiin, jossa on internetyhteys.
Kun yhteys on muodostettu, ndkyviin tulee teksti Yhdistetty jo.

Yhdista puhelin/tabletti

Kaytetadn puhelimen tai tabletin yhdistamiseksi monitoimindyttdon. Katso "Monitoimindytin
etdohjaus” sivulla 134.

Bluetooth
Ottaa kdyttdon sisddnrakennetun Bluetooth-toiminnon.

Bluetooth devices (Bluetooth-laitteet)

Nayttad Bluetooth-laitteiden valintaikkunan. Sen avulla voidaan muodostaa Bluetooth-
laitepareja ja poistaa niita.

Kun valitset laitteen, voit

ndyttaa laitteen tiedot.
yhdistaa, katkaista yhteyden tai poistaa laitteen laiteluettelosta.
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BLUETOOTH LAITTEEN TIEDOT b ¢
Nimi:
MAC-osoite:
Tyyppi:
Puhelin

Liitantaprofiili
Auto

Unohda Connect Peruuta

Sisdanrakennettu Wi-Fi

Valitsemalla tdman asetuksen voit ottaa sisdisen Wi-Fi-yhteyden kdyttdon tai poistaa sen
kéytosta.

Wi-Fi-yhteyden poistaminen kaytostd vahentaa yksikon virrankulutusta.

Wi-Fi-verkot
Nayttad Wi-Fi-verkon yhteystilan. Jos monitoimindyttd on yhdistetty internetiin (Wi-Fi-
hotspot), hotspotin nimi (SSID) nakyy ndytdssa.

Hotspot-asetukset

Valitsemalla tdman saat nakyviin monitoiminadytdn hotspot-verkon nimen (SSID) ja avaimen.
Valikko on kadytettavissa vain, kun monitoimindyton sisddanrakennettu hotspot on otettu
kayttoon.

Tallennetut hotspotit
Nayttad langattomat tukiasemat, joihin yksikkd on aikaisemmin yhdistetty.

Kauko-ohjaimet

Kun langaton laite (dlypuhelin tai tabletti) on yhdistetty, sen tulisi ndkyd Remote controllers
(Kauko-ohjaimet) -luettelossa. Jos valitset Salli aina -asetuksen, laite pystyy muodostamaan
yhteyden automaattisesti eikd salasanaa tarvitse antaa uudelleen. Tastd valintaikkunasta voit
myos katkaista laiteyhteyden niiden laitteiden osalta, joita et enaa tarvitse.

Langattomat laitteet
Tassa valintaikkunassa nakyvat kaytettdvissa olevat langattomat laitteet.
Voit tuoda ndyttdoon lisdtietoja valitsemalla laitteen.

Lisdasetukset
Ohjelmistossa on tyokaluja vianmaaritysta ja langattoman verkon madritystd varten.

DHCP Probe

Langattomassa moduulissa on IP-osoitteet maarittdva DHCP-palvelin. Kaikki verkon
monitoimindytot ja laitteet saavat oman osoitteensa. Jos kdyttdympdristdon integroidaan
muita laitteita, kuten 3G-modeemi tai satelliittipuhelin, my®s muut verkon laitteet voivat
toimia DHCP-palvelimina. Jotta kaikki verkon DHCP-palvelimet 16ytyvat helposti, dhcp_probe
voidaan suorittaa yksikostd. Samassa verkossa voi olla kerrallaan kdytdssa vain yksi DHCP-laite.
Jos toinen laite 16ytyy, poista sen DHCP-ominaisuus kdytostd, jos mahdollista. Lisdtietoja on
laitteen ohjeissa.

- Huomautus: |perf ja DHCP Probe ovat vianmadritystyokaluja kayttdjille, jotka tuntevat
verkon terminologian ja kokoonpanon. Navico ei ole kyseisten tydkalujen alkuperdinen
valmistaja, eika se tarjoa tukea niiden kayttdéon.

Iperf

Iperf on yleinen verkon suorituskykya mittaava tyokalu. Silld voidaan testata aluksen
langattoman verkon suorituskykyd, jotta heikkoudet ja ongelmat voidaan tunnistaa. Sovellus
on asennettava tablettiin, ja sitd on kdytettava tabletilla.

Laitteessa on otettava kdyttoon Iperf-palvelin ennen testin aloittamista tabletilla. Kun sivulta
poistutaan, Iperf sammuu automaattisesti.
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Monitoiminayton etaohjaus

Kauko-ohjauksen vaihtoehdot
Monitoimindyttda voidaan ohjata etdna seuraavin tavoin:

alypuhelimella tai tabletilla, joka on yhdistetty samaan Wi-Fi-hotspotiin kuin
monitoimindyttd/-naytot

yhteensopivalla kauko-ohjaimella, joka on yhdistetty samaan NMEA-verkkoon kuin
monitoimindyttd. Kauko-ohjaimen mukana toimitetussa dokumentaatiossa on yhteys- ja
kayttotietoja.

alypuhelimella tai tabletilla, joka on yhdistetty Wi-Fi-tukiasemana toimivaan
monitoiminayttdon

- Huomautus: Turvallisuussyistd joitakin toimintoja ei voi ohjata kauko-ohjaimella.

Alypuhelimet ja tabletit

Link-sovellus
Link-sovellusta on kdytettava puhelimen tai tabletin yhdistdmiseksi monitoimindyttoon.
Yhdistettyna puhelimen tai tabletin Link-sovelluksella voidaan:

Tarkastella ja ohjata jarjestelmaa etaalta
Varmuuskopioida ja palauttaa asetuksia
Varmuuskopioida ja palauttaa reittipisteita, reitteja ja vanoja

Link-sovelluksen voi ladata puhelimen tai tabletin omasta sovelluskaupasta.

Langattomaan tukiasemaan yhdistaminen

Jos yhdistat puhelimen/tabletin ja monitoimindyton (-ndytdt) samaan langattomaan
tukiasemaan, voit hallita kaikkia saman verkon monitoimindyttdja puhelimella/tabletilla.

@lLink wil & 14:00 7 -
{ Settings Wi-Fi
Wi-Fi (¢ Q
v NavicoGuests 8= @
CHOOSE A NETWORK...

NavicoPrivate a =

SETTINGS
B{J Polttoaine Yhdistd Internettiin... Yhdistetty jo
Yhdista Puhelin/Tabletti...

~
oo Jaljet ja tripit

Bluetooth
‘ Halytykset

Bluetooth-asetukset
y el Sisédnrakennettu WiFi
() Langaton WiFi-verkot

Sisaanrakennettu Hotspot

Tukiasemana toimivaan monitoiminayttoon liittaminen

Jos kdytossasi ei ole Wi-Fi-verkkoa, voit kytked puhelimen tai tabletin suoraan
monitoimindyttoon.

SETTINGS

A Halytykset Yhdista Internettiin...

n ' } Visikot Yhdisté Puhelin/Tabletti...

() tangaton YHDISTA PUHELIN/TABLETTI

Verkon nimi (SSID)

Yhdistetty jo

Salasana

[

Lataa Link-sovellus 10S tai Android jarjestelmaan
| Y I hallitaksesi verkon latteita veneelldsi
B App store P Google Play
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Monitoimindyton verkkonimi (SSID) ndkyy kdytettdvissd olevana verkkona puhelimessa/

tabletissa.

Link-sovelluksen kaytto

Kaynnista Link-sovellus, niin ndet etdohjaukseen kaytettdvissd olevat monitoimindytot.

Luettelossa on sekd yhdistetyt ettd yhdistdmattdmat monitoimindytot.

Valitse monitoimindyttd, jota haluat hallita. Jos monitoimindyttdad ei ole yhdistetty, yhdista se

noudattamalla monitoimindytdn ja puhelimen/tabletin ohjeita.

< SIMRAD-MFD

SIMRAD-
NSS9 evo3
Simrad

Remote control

§  Rempte control

Wi-Fi-yhdistettyjen kauko-ohjaimien hallinta
Voit muuttaa kdyttétasoa ja poistaa Wi-Fi-yhdistettyja kauko-ohjaimia.

() Langaton Hotspot-asetukset

“ * | 2= verkio Tallennetut hotspotit

Hallinnan kayttGoikeudet
==d Alukg

HALLINTALAITTEET

Nimi Salliaina Valinnat

- Yhdistetty =l
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Puhelimen kdytto monitoiminayton kanssa

Tietoja puhelinintegraatiosta
Kun yksikkéon yhdistetdadn puhelin, voit

lukea ja lahettaa tekstiviesteja

nahda soittajan saapuvissa puheluissa.

= Huomautus: Alypuhelinta voi kdyttdd monitoimindyton etdohjaamiseen. Katso kohta
"Monitoimindyton etdohjaus" sivulla 134,
Rajoitukset iPhonelle:

Kun puhelin on yhdistetty monitoimindyttdon, vain saapuvat puhelut ja vastaanotetut
viestit ovat kaytettavissa.

Monitoimindytdsta ei voi lahettaa viesteja. iPhone ei tue viestien lahettamista liitetyista
Bluetooth-laitteista.

Puhelimen yhdistaminen ja pariliittaminen
- Huomautus: Puhelimen yhdistdaminen monitoimindyttoon edellyttaa, etta puhelimen
Bluetooth-ominaisuus on kaytossa.

- Huomautus: Jos haluat pariliittdd puhelimen toisen puhelimen ollessa pariliitettyna
monitoimindyttdon, katso ohjeet kohdasta "Bluetooth-laitteiden hallinta" sivulla 138.

= Huomautus: Yhdistd aina monitoimindytdsta puhelimeen, ei toiseen suuntaan.

Kayta tyokalupalkin puhelinkuvaketta puhelimen yhdistamiseksi monitoimindyttéon. Kun
kuvake valitaan, tapahtuu seuraavaa:

Monitoimindyton Bluetooth-ominaisuus kytkeytyy kdyttoon.
Bluetooth-valintaikkuna avautuu. Ikkunassa on luettelo kaikista kantoalueella olevista
Bluetooth-laitteista.

BLUETOOTH

LITETYT LAITTEET
Galaxy

al
i yhdistetty
* MUUT LAITTEET

i yhdistetty

N

Puhelin

Muut laitteet -kohdassa olevan puhelimen pariliittaminen:
Valitse pariliitettava puhelin ja noudata puhelimen ja monitoimindytén ohjeita.

Kun pariliitos on tehty, puhelin siirtyy valintaikkunan Liitetyt laitteet -osioon.
Pariliitetyn puhelimen yhdistaminen:
Valitse puhelin, johon haluat muodostaa yhteyden.

Kun puhelin ja yksikkd on yhdistetty, tilapalkissa nakyy puhelinkuvake.

Puhelimen viestit ja ilmoitukset tulevat nyt nakyviin monitoimindyttoon.

Puhelimen ilmoitukset

Kun puhelin ja yksikkd on pariliitetty ja yhdistetty, voit ndyttaa puheluhistorian ja
viestiluettelon painamalla puhelinkuvaketta.
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PUHELIN “
et
d * Viestit VTS

. _|

1Aug 2019 15:20:55

E') 1'm on the boat, will call back soon.

1Aug 2019 15:20:13

B’ Gone fishing.

Suodata

Pois Uusi viesti...

Asetukset

Viestiluettelossa nakyy oletusarvoisesti kaikki viestit. Luetteloon voidaan suodattaa nakyviin
vain lahetetyt tai vastaanotetut viestit.

Tekstiviestin luominen

= Huomautus: Tama toiminto ei ole kdytettavissa iPhone-puhelimissa.

Uuden tekstiviestin luominen:
Valitse Viesti-valintaikkunasta Uusi viesti -vaihtoehto.

Tekstiviestiin tai puheluun vastaaminen:
Valitse viesti tai puhelu, johon haluat vastata.

UUSI VIESTI

Tyhja viesti
m » I'm out on the boat.
I'm out on the boat, call you back later.

0n the water right now.

Tulevaan puheluun vastaaminen
Kaikkiin puheluihin on reagoitava puhelimella, joko vastaamalla tai hylkddmalld ne.
Voit vastata saapuvaan puheluun tekstiviestilla (ei iPhone-malleilla).

Viestiasetukset
Voit maarittaa viestipohjia ja sen, kuinka halytykset ndytetddn Asetukset-valintaikkunassa.

ASETUKSET

» Muokkaa viestipohjia ...
Halytyksen tyyppi
Ponnahdus

Aanihalytys

Puhelut ja viestit

Puhelimen vianmaaritys

iPhoneen yhdistaminen ei onnistu
Kun monitoimindyttd yrittdd ensimmaisen kerran yhdistad iPhoneen, saattaa esiintyd
seuraavia virheita:

- yhteyden muodostaminen ei onnistu ja ndyttdéon ilmestyy viesti, jonka mukaan
puhelimeen ei voi yhdistaa
- puhelimen luettelossa ei ole oikeaa monitoimindytdn nimea.

Jos ndin tapahtuu, kokeile seuraavaa:

+ Kdynnistd monitoimindyttd ja puhelin uudelleen.
- Tarkista, ettd puhelinta ei ole yhdistetty muihin Bluetooth-laitteisiin.
- Aseta iPhone manuaalisesti sallimaan monitoimindytdn ilmoitukset:
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il N Telenor & 16:45 7 % mm) Wil N Telenor & 16:46 7 % -

£ Settings Bluetooth { Bluetooth  MFD name
Bluetooth ‘:d )
Forget This Device
Now discoverable as * xxxoxxx iPhone”.
MY DEVICES * -~
- N 5 ~ Show Notifications g )
Bose Mini SoundLink ~ Not Connected (1) \L
MFD name Not Connected () =
Sync Contacts '\“K/
Misc P t =

Puuttuvat ilmoitukset
Puhelimen yhteysprofiilin oletusasetus on Auto.
Yhteysprofiiliksi tulee asettaa vaihtoehtoinen, jos jokin seuraavista tapahtuu:

Puhelin on yhdistetty ja halytystyypiksi on maaritetty ponnahdusikkuna tai ilmoitus, mutta
halytysta ei joko tule lainkaan tai se on pahasti viivastynyt.
Puhelin on yhdistetty, mutta puhelimessa ei ole ddnta puhelun aikana.

BLUETOOTH LAITTEEN TIEDOT b ¢
Nimi:
MAC-osoite:
Tyyppi:
Puhelin

Liitantaprofiili
Auto

Connect Peruuta

Katso ohjeet laitteen tietojen ndyttamiseksi kohdasta "Bluetooth-laitteiden hallinta” sivulla 138.

Katso ohjeet puhelinilmoitusten halytysasetusten muuttamiseksi kohdasta "Viestiasetukset"
sivulla 137.

Tekstiviestit nakyvit iPhonessa, mutta eivat monitoimindytossa
Tarkista, ettd tekstiviestisovellus ei ole avoinna ja aktiivisena iPhonessa.

Bluetooth-laitteiden hallinta

Kantoalueella olevat Bluetooth-laitteet ndytetdan Bluetooth-laitteiden valintaikkunassa. Katso
"Bluetooth devices (Bluetooth-laitteet)" sivulla 132.
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Simulaattori

Laitteen tiedot

Simulaatiotoiminnolla voit havainnollistaa yksikén toimintaa ilman yhteytta antureihin tai
muihin laitteisiin.

Tilapalkista ndkyy, onko simulaattori toiminnassa.

SETTINGS
() Langaton Kytke esittelytila padlle

Simuloi v

| % Verkko

Tiedostot...
mmdt Alukset
Lisdtoiminnot...

WANA - Simulaattori

Esittelytila

Tdssa tilassa nakyy esittely valitusta alueesta.

Esittely keskeytyy, jos yksikkoa kaytetdan esittelytilan aikana.
Kun tietty aika on kulunut, esittelytilan toistaminen jatkuu.

- Huomautus: Esittelytila on tarkoitettu jélleenmyyjille ja esittelykdyttoon.

Simulaattorin lahdetiedostot

Voit valita simulaattorin kdyttamét datatiedostot. Ne voivat olla ennalta tallennettuja
laitteeseesi kuuluvia datatiedostoja, itse tallentamiasi lokitiedostoja tai laitteeseen liitetylld
massamuistilaitteella olevia lokitiedostoja.

LAHDETIEDOSTOT X
Tutka
radar.rsf (sim)
Kaiku
Sonar.sl2 (sim)
AIS
i mitsn
Sirius-sda
riley.wx (sim)

Palauta oletustiedostot

Tallenna Peruuta

Simulaattorin lisaasetukset
Simulaattorin lisdasetuksilla simulaattoria pystytddn ohjaamaan manuaalisesti.

SIMULAATTORIN LISAASETUKSET b ¢
GPS-lahde
Simuloitu kurssi (oletus)
Nopeus (km/h)
2
Kurssi (°T)
0

Reittl

Aseta aloitussijainti

Tallenna Peruuta
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Reittipisteet

.Y
A

Vuorovedet
Halytykset

Alukset

B

TripIntel

Aurinko, Kuu

Tallennustila

Q

N

Puhelin

4]

Kauppa

Tyokalut ja asetukset

Tdssd luvussa kasitellddn tyokaluja ja asetuksia, jotka eivat kuulu nimenomaisesti mihinkdan
sovelluspaneeliin.

Sovelluksen asetuksista l6ytyy tietoja kyseisen sovelluksen luvusta.
Tyokalut ja asetukset ovat kdytettdvissa aloitussivulta.

Tyokalurivi

Reittipisteet

Sisaltda reittipisteiden, reittien ja jalkien valintaikkunat, joita kdytetadn naiden kayttajan
maarittdmien kohteiden hallintaan.

Vuorovedet

Nayttad alusta |dhinna olevan vuorovesiaseman vuorovesitiedot. Jarjestelma ndyttaa
kdytettavissa olevat vuorovesiasemat. Ndet aseman tarkemmat tiedot valitsemalla sen.

Halytykset
Aktiivisten ja menneiden halytysten valintaikkunat. Siséltda myds Halytysasetukset-
valintaikkunan, jossa on vaihtoehdot kaikille kdytdssa oleville jarjestelman halytyksille.

Alukset
Tila-luettelossa on seuraavien alustyyppien tila ja kdytettavissa olevat tiedot:

AlS
DSC
MARPA

Viestien valilehdessa nakyvat muilta aluksilta saadut viestit ja ilmoitukset. Naet lisdtietoja
valitsemalla viestin luettelosta.

Katso lisdtietoja kohdasta "AlS" sivulla 65.

Tripintel
TripIntelin avulla voit tallentaa ja palauttaa matkojen tietoja. Katso "Triplntel” sivulla 50.

Aurinko, Kuu

Nayttad auringonnousun, auringonlaskun, kuunnousun ja kuunlaskun sijainnille, joka
perustuu annettuun pdivamadardan ja sijainnin leveys-/pituusasteeseen.

Varastointi

Padsy tiedostonhallintajdrjestelmaan. Kdytetddn yksikon sisdisen muistin ja liitettyjen
tallennusvalineiden sisallon hallintaan.

Puhelin

Kaytetdan puhelimen yhdistamiseksi monitoimindyttdon. Katso kohta "Puhelimen kdyttd
monitoimindyton kanssa" sivulla 136.

Haku
Karttakohteiden (reittipisteiden, reittien, jalkien jne.) hakutoiminto.

Store

Yhdistda Navico-verkkokauppaan. Kaupassa voit selata tuotteita, tehda ostoksia, hankkia
toimintojen avaimia, ladata yhteensopivia karttoja jarjestelmaan ym.

= Huomautus: Ominaisuuden kayttd edellyttad, etta laite on yhdistetty internetiin. Katso
"Internetyhteys” sivulla 132,
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Asetukset

Jarjestelmaasetukset

SETTINGS “
n * ¢' Jarjestelma Kieli Suomi
Aluksen asetukset...
ﬁ Toiminnot
Tekstikoko Normaali -
& Palvelut Nappéinddnet Pois.
@ Kartta Aika...
@ Tutka Satellitit...
PIN-koodi »

Autopilotti
@ g Palauta oletukset...
@ Navigointi Power control

B Polttoaine USB-portit...
Lisdtoiminnot...

‘ Jaljet ja tripit

Kieli
Kaytetaan tassa yksikdssa kaytettavan kielen valintaan.

Aluksen asetukset
Kaytetddn veneen fyysisten tietojen madrittdmiseen.

Tekstin koko
Tassa kohdassa madritetdaan, minka kokoisena teksti nakyy valikoissa ja valintaikkunoissa.

Néppdinddnet
Asetuksella sdddetaan danen voimakkuutta, joka syntyy, kun yksikon kanssa ollaan fyysisessa
vuorovaikutuksessa.

Aika
Madrita aika-asetukset seka aika- ja paivamaaramuodot aluksen sijaintiin sopiviksi.

Satelliitit

Satelliitit-vaihtoehto nayttaa graafisen nakyman ja numeroarvot saatavilla olevista
satelliiteista.

- Huomautus: Satelliitit-valintaikkunan sisdltd vaihtelee liitetyn antennin mukaan.

SATELLIITIT “
Tila
o Ax 3D
EPE: 11.0m
8 HDOP: 1.50
@@ SNR4 parasta: 35.0
i SNR kaik. k-arvo: 26.0
[}
Sijainti Aika
(]
2] o N 58°27.365' 11:37:00 am
Q . o
E 5°58.688" 07/19/2019
GPS-ldhde
II I I 6525 Simrad [100044#]
I II II I Muuta Konfiguroi
521 252023 31 52 13 1 0.0

Valintaikkunassa voit valita ja madrittaa aktiivisen GPS-anturin.

PIN-koodi
Voit estdd jarjestelmdasetusten luvattoman kdytdon madrittamalla PIN-koodin.

Huomautus: Tallenna PIN-koodi ja sdilyta sita turvallisessa paikassa.

Kun madritat salasanasuojauksen, PIN-koodi pitdd antaa aina, kun jokin seuraavista kohdista
valitaan. Kun PIN-koodi on annettu oikein, kaikkia kohteita voidaan kdyttaa ilman, ettd PIN-
koodi pitda antaa uudelleen.

Asetukset, aktivoidaan aloitussivulla tai Jarjestelmdasetukset-valintaikkunassa
Halytykset, aktivoidaan tyokalupalkissa
Tallennustila, aktivoidaan tydkalupalkissa
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- Kauppa, aktivoidaan tyokalupalkissa

Oletusasetusten palauttaminen
Palauttaa valitut asetukset oletusarvoihin.

PALAUTA OLETUKSET “

Valitse tai kohteet. Nayttd ka E
uudelleen. Kaikki muut verkkonéytdt tulee olla sammutettuina.

Paikalliset asetukset v
Yleiset asetukset v
Simnet yleisresetointi v
Hlytyshistoria v

Reittipisteet ja reitit

Jaljet ja tripit

0K Peruuta

Virranhallinta
Asetus madrittda yksikon vasteen signaaliin, jota kdytetdan virranhallinnan johdossa.
Lisatietoja on yksikdn asennusohjeessa.

Lisdiasetukset
Tdssd voidaan madrittaa lisdasetukset ja se, miten jarjestelma ndyttaa erilaisia
kayttoliittymatietoja.

Ominaisuuksien ottaminen kdyttoon ja niiden poistaminen kdytosta
Ominaisuuksien valinnoilla voi ottaa kayttddn tai poistaa kaytosta ominaisuuksia, joita
jarjestelma ei ota kdyttdon tai poista kaytdstd automaattisesti.

“ * Sk

'a' Jarjestelmd Tekstikoko
ﬁ Toiminnot Nappéinaanet
Aika...
& Palvelut -
| Satelliitit...
@ fait PIN-koodi
@ Autopilotti Palauta oletukset...
o Power control | LISAASETUKSET
@ Navigointi
USB-portit... © Reitipisteet
Eﬁ foitioane Lisatoiminnot... NIERIETCIIWOT]
V. — Kiidagik
|- Aikaplottaus | Madrittds, naytetank
Video | Madriteds, négtetaink
Tutka Mairitts, nytetsnk

Rekisterdinti
Opastaa laitteen rekisterdinnissa.

Laitteen tiedot
Nayttad tata yksikkoa koskevat tekijanoikeustiedot, ohjelmistoversion ja tekniset tiedot.

Tuki-vaihtoehto avaa sisaanrakennetun Service Assistant -sovelluksen, josta on lisatietoa
kohdassa "Huoltoraportti” sivulla 147.

Palvelut
Taman avulla voit siirtya palveluita tarjoaville sivustoille.
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HALYTYS

A

Ankkurointihélytys
Ajautuminen>50.0 (m)

Halytykset

Tietoja halytysjdrjestelmasta
Jérjestelma suorittaa jatkuvia tarkastuksia vaarallisten tilanteiden ja jarjestelmavikojen varalta
jarjestelman ollessa kdynnissa.

Viestityypit
Viestit on luokiteltu sen mukaan, kuinka raportoitu tilanne vaikuttaa alukseen. Seuraavia
varikoodeja kdytetaan:

VEL Tarkeys ‘
Punainen Kriittinen halytys

Oranssi Tarked halytys

Keltainen Vakiotason halytys

Sininen Varoitus

Vihred Kevyt varoitus

Halytyksen ilmoitus
Halytystilanteesta ilmoitetaan seuraavasti:
Nayttdon ilmestyy halytysviesti.
Tilapalkissa nakyy halytyskuvake, ja tilapalkki vilkkuu halytyksen varisena.

Jos sireeni on otettu kdyttdon, halytysviestin jalkeen kuuluu halytysaani.

Yksittdisen halytyksen otsikkona nakyy halytyksen nimi. Lisaksi ndytdssa nakyvat halytyksen
lisatiedot.

Jos useampi kuin yksi halytys on aktiivisena samaan aikaan, ponnahdushalytys pystyy
ndyttdmaan kolme halytysta. Halytykset ndkyvat luettelossa esiintymisjarjestyksessa niin, etta
viimeisend annettu hélytys nakyy ylimpand. Muut halytykset nakyvat halytysten
valintaikkunassa.

Viestin hyvaksyminen

Halytysikkunassa nakyvat viestin hyvaksymisasetukset vaihtelevat halytyksen mukaan:
Sulje
Asettaa halytyksen tilan hyvaksytyksi. Sireeni/summeri sammuu ja halytysikkuna poistuu.
Halytys pysyy kuitenkin aktiivisena halytysluettelossa, kunnes halytyksen syy poistetaan.
Pois kaytosta
Poistaa nykyisen halytysasetuksen kaytosta. Halytys ei tule uudelleen nékyviin ellet ota
halytysta takaisin kayttoon Halytysasetukset-valintaikkunassa.

Viestissd ja sireenissa ei ole aikakatkaisua. Ne pysyvat aktiivisina, kunnes ne kuitataan tai
kunnes viestin aiheuttanut tekija on korjattu.

Halytykset

SETTINGS

o Navigointi Asetukset...

“ ’ B roltoaine Halytysaani sallittu v

s Jiljet ja tripit

A lyylset

Halytysaani sallittu
Ottaa sireenin kayttoon ja pois kaytosta.
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Halytys-valintaikkunat

Halytys-valintaikkunat aktivoidaan Halytysasetukset-valintaikkunassa tai valitsemalla
halytyspainike tyokalupalkissa.

HALYTYKSET

Aktiivinen  Historia [CSEUIE

Ei GPS-sijaintitietoa

—Matalan veden syvyysraja v 4.9(m)

—Syvan veden syvyysraja v 35.5(m)
Veden ldmpétilan muutos v 5 (°C/min)
Ankkurointihalytys v 50 (m)
Matala veneen nopeus v 5 (kn)

Kdytassdi olevat hdlytykset
Nayttaa luettelon kaikista aktiivisista halytyksista tietoineen. Halytykset pysyvat aktiivisina,
kunnes ne kuitataan tai kunnes halytyksen aiheuttanut tekija on poistettu.

Hdlytyshistoria
Nayttda halytyshistorian luettelon ja aikaleimat. Halytykset pysyvat luettelossa, kunnes ne
poistetaan manuaalisesti.

Asetukset
Luettelo kaikista jarjestelmassa olevista halytysvaihtoehdoista ja niiden nykyisista asetuksista.
Tasta luettelosta voit ottaa kdyttodn hélytysrajat, poistaa ne kdytdsta tai muuttaa niita.

144 | Halytykset | NSS evo3S Kéyttdjan ohjekirja



Huolto

Ennaltaehkaiseva huolto

Yksikdssa ei ole huollettavia osia. Siksi kdyttdjan hoidettavana ei ole monia ennalta ehkaiseviad
huoltotoimenpiteita.

Aurinkosuoja
Laite kannattaa suojata aurinkosuojalla aina, kun laitetta ei kayteta.

Nayttoyksikon puhdistaminen
Nayton puhdistaminen:

Nayton puhdistuksessa on kdytettdva mikrokuituliinaa tai pehmeaa puuvillaliinaa. Liuota ja
poista suolajadmat runsaalla vedelld. Suolakiteet, hiekka, lika ja muut vastaavat saattavat
naarmuttaa suojapinnoitetta, jos puhdistusliina ei ole riittdvan marka. Suihkuta laitteelle
makeaa vettd ja pyyhi kuivaksi pehmealld mikrokuitu- tai puuvillaliinalla. Ala paina liinalla
pyyhkiessasi.

Kotelon puhdistaminen:
Kayta lammintd vettd, jossa on hiukan astianpesuainetta tai muuta nestemadista
pesuainetta.

Hankaavat puhdistusaineet tai liuottimia (asetoni, mineraalitarpatti jne.) sisaltavat tuotteet,
happo, ammoniakki tai alkoholi saattavat vaurioittaa nayttda ja muovikoteloa. Valta niiden
kayttoa.
Noudata seuraavia kieltoja:

Al3 kayta vesisuihkua tai painepesuria.

Liittimien tarkistaminen

Tyonna liitinpistokkeet liittimeen. Jos liitinpistokkeissa on lukko tai asentoavain, varmista, etta
se on oikeassa asennossa.

Kosketusnayton kalibrointi
Voit kalibroida kosketusnadyton jarjestelmaasetuksissa.

SETTINGS

u ’ Q-Janestelma

Y Toiminnot

Palauta oletukset...

Power control

Lisdtoiminnot...

LISAASETUKSET

 Reittipiseet

4 Laitteisto

Kosketusnaytdn kalibrointi Sallii kosketusndytdn automaattisen kalibroinnin.

Ohjelmistopaivitykset
Muista varmuuskopioida kaikki mahdollisesti tarkedt kdyttdjatiedot ennen yksikdn pdivityksen
aloittamista. Katso "Jirjestelmdtietojen varmuuskopiointi” sivulla 147.

Asennettu ohjelmisto ja ohjelmistopdivitykset

Laitteen tiedot -valintaikkunassa nakyy laitteeseen asennetun ohjelmiston ohjelmistoversio
(A).

Jos yksikkd on yhdistetty internetiin, valintaikkunassa nakyy myos saatavilla olevat
ohjelmistopaivitykset (B).

Huolto | NSS evo3S Kayttdjan ohjekirja | 145



146 |

AIURSTII ASTLURSEL..

LF Jarjestelm Tekstikoko

A B
{} Toiminnot Nappaindanet ‘ ‘
Aika...
& ralvelut LAITTEEN TIEDOT
Satelliitit....
@ Kartta . NSS9 evo3
PIN-koodi Varsin -
@ Kaiku Palauta oletukel Ohjelmistoversio -
Alusta -
@ Tutka Powercontrol Ohjelmistopaivitys saatavilla
Lisétoiminnot...
@ Autopilotti Sari
Kuvankaappaus arjanumero
Navigointi Yhdisti = -
@ ste-- Viivakoodi
Eﬁ Polttoaine Laitteen tiedot
Kartat

Ohjelmiston paivittaminen, kun yksikko on yhteydessa internetiin

Jos yksikkd on yhteydessa internetiin, jarjestelma tarkistaa yksikon ja liitettyjen laitteiden
ohjelmistopaivitykset automaattisesti.

= Huomautus: Jotkin ohjelmistopdivitykset saattavat olla yksikossa kdytossa olevaa tilaa
suurempia. Talloin sinua kehotetaan liittamaan tallennuslaite.

= Huomautus: Al siirrd ohjelmistopéivitystietoja karttakortille.

= Huomautus: Ald sammuta laitetta tai etélaitetta, ennen kuin paivitys on valmis tai saat
kehotuksen kdynnistaa laitteen uudelleen.

Jérjestelma ilmoittaa, jos uusia ohjelmistopdivityksia on saatavilla. Voit myos kdynnistaa
pdivityksen manuaalisesti Paivitykset-valintaikkunasta.

SETTINGS

AIURSEI adELURSEL

tel
a (st tot Tekstikoko
“ * Y Toiminnot Nippéinaanet

Q Palvelut Alka...

Satelliit...
@ Kartta

PIN-koodi
@ Kaiku Palauta oletukset.

LAITTEEN TIEDOT
Powe

@ Tutka

NSO evo3S Kielipaketti
& Mapltt lsitg e
P P Copyright...
Sarjanumero
@ Navigointi Yhdis] Kolmannen osapuolen lisenssi
Viivakoodi

Bﬂ Polttoaine
Luo raportti
Tarkista saatavilla olevat paivi

PAIVITYKSET

Viimeksi tarkastettu:08/02/2019 9:27:17 am
Verkossa oleville laitteille on saatavilla pivityksis
Osa paivityksisti voidaan ladata suoraan.
Tai vierail simrad-yachting
PAIVITYS SAATAVILLA
LEFTUNIT, . , (Tamé laite)
Nykyinen versio:
Saatavilla oleva versio: Paina uudelleen kiynnistysts k

Ohjelmiston paivittaminen tallennuslaitteelta
Ohjelmistopdivityksen voi ladata osoitteesta www.simrad-yachting.com.

Siirrd paivitystiedosto(t) yhteensopivalle tallennuslaitteelle ja kytke tallennuslaite sitten
yksikkoon.

= Huomautus: Al siirrd ohjelmistopéivitystietoja karttakortille.
Vain taman yksikon paivittaminen:
- kdynnista yksikko uudelleen, jotta pdivitys kdynnistyy tallennuslaitteelta.

Taman yksikon tai liitetyn laitteen paivittaminen:
- Valitse paivitystiedosto valintaikkunasta.

= Huomautus: Ald sammuta yksikkdd tai liitettyd laitetta, ennen kuin péivitys on valmis tai
saat kehotuksen kdynnistaa laitteen uudelleen.
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TIEDOSTOT
© [ SWupdtr

ol Sonar logs
" . i
Tallennustila == "
B conve
ol | crashlog

NSS_evo3-19.1-62.1.108-Standard-1.upd

Huoltoraportti

» - System Volume Information

Jarjestelmassa on sisdinen Service Assistant -toiminto, joka luo raportin laitteesta.
Huoltoraporttia kdytetaan teknisten tukipyyntdjen apuna.

Siina voi olla myds tietoa verkkoon tai verkkoihin liitetyista laitteista.

Raportti sisaltdd ohjelmistoversion, sarjanumeron ja asetustiedoston tiedot.

Jos soitat tekniseen tukeen ennen raportin luomista, voit syottdd tapahtumanumeron, joka

auttaa seurannassa. Voit liittda raporttiin

ndyttdkuvia ja lokitiedostoja.

- Huomautus: Raportin liitteiden enimmaiskoko on 20 Mt.

Raportti voidaan tallentaa tallennusvalineeseen ja lahettaa tukipalveluun sahkopostitse.

Voit myds ladata sen suoraan, jos kdytdssasi on Internet-yhteys.

SETTINGS

Q Jarjestelma
“ ' ﬁ Toiminnot

AunsEn aseLunseL.
Tekstikoko

Néppainddnet

& Ppalvelut Aika...
Satelliitit...

@ Kartta

@ Kaiku

@ Tutka

@ Autopilotti

PIN-koodi

Palauta oletukset..

Power cor| LATTTEEN Trepor
.o | NSOevo3s
Lisatoimin|  versio
Ohjelmistoversio
Alusta -

Kielipaketti

Kuvankaa Copyright...

Sarjanumero

@ Navigointi
Eﬂ Polttoaine

Yhdistd... Kolmannen osapuolen lis

Luo raportti
Tarkista saatavilla olevat paivitykset

Viivakoodi

Kartat

Jarjestelmatietojen varmuuskopiointi

Suosittelemme ottamaan kayttdjan tiedoista ja jdrjestelmdasetusten tietokannoista
varmuuskopiot saannéllisesti.

Reittipisteet
TALLENNUSTILA
= P
/4 * e
Tallennustila Reittipisteet.|
I
-
‘ £ Asetukset (| YKSITYISKOHDAT - RETIPISTEET, REITIT, JALET JA TRIPIT X

Reittipisteet 1
Poistetut reittipisteet 0
Reitit 3
Poistetut reitit 0
Jiljet 81
Trippi 72
Kaytetty tila 342.9kB
Vapaa tila 62.5GB

Viealue... Poista kaikki

Tyhjennd

Tallennustila-valintaikkunan Reittipisteet-vaihtoehdon avulla voi hallita kdyttajatietoja.

Vientimuoto
Vientid varten on kdytettdvissd seuraavia muotoja:
- Kayttdjatietojen tiedoston versio 6
Kaytetdan reittipisteiden, reittien ja varitettyjen jélkien vientiin.
- Kayttdjatietojen tiedoston versio 5
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Kaytetddn vietdessa reittipisteitd ja reittejd, joilla on standardoitu UUID-tunnus. Sen kéyttd
on erittdin luotettavaa ja helppoa. Tietoihin kuuluu muun muassa reitin luontiaika ja -
pdivamaara.

Kayttdjatietojen tiedoston versio 4

Sopii parhaiten tietojen siirtoon jarjestelmastd toiseen, silld versio sisdltad kaikki lisatiedot,
joita jarjestelmat tallentavat eri kohteista.

Kayttdjatietojen tiedoston versio 3 (syvyyden kanssa)

Tatd versiota on syytd kdyttad siirrettdessa kdyttajatietoja jarjestelmastd vanhaan
tuotteeseen.

Kayttdjatietojen tiedoston versio 2 (ilman syvyytta)

Tata versiota voidaan kayttaa siirrettdessa kayttajatietoja jarjestelmastd vanhaan
tuotteeseen.

GPX (GPS Exchange, ilman syvyyttd)

Tatd muotoa kaytetddn yleisimmin verkossa. Sen avulla tietoja voidaan jakaa useimpien
GPS-jarjestelmien valilla. Kéytd tatd muotoa, jos olet siirtdmassa tietoja toisen valmistajan
tuotteeseen.

Vie kaikki reittipisteet
Vientitoimintoa kdytetaan kaikkien reittipisteiden, reittien, jalkien ja matkojen vientiin.

Vie alue
Vie alue -asetuksella valitaan alue, jonka tietoja viennissa kdytetaan.

1. Valitse Vie alue -vaihtoehto.
2. Maarita alue vetamalld rajausruutua.

o

3. Valitse valikosta vientiasetus.
4, Valitse tiedostomuoto.
5. Voit vieda tietoja muistikortille valitsemalla Vie-vaihtoehdon.

Tyhjennd kdyttdjdtiedot

Poistetut kdyttdjatiedot pysyvat yksikdn muistissa, kunnes tiedot tyhjennetdan. Jos
poistettuja, tyhjentdmattomia kayttajatietoja on runsaasti, tyhjennys voi parantaa
jarjestelman suorituskykya.

- Huomautus: Kun kayttdjatiedot on poistettu ja/tai tyhjennetty muistista, niitéd ei voi enaa
palauttaa.

Asetusten tietokannan vieminen

Voit viedd kayttdjan asetukset Tallennustila-valintaikkunassa olevan Asetusten tietokanta -
vaihtoehdon avulla.
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TALLENNUSTILA

*

Reittipisteet

| ‘= Omat tiedostot

o
Tallennustila Asetukset tietokanta

= Llokitietokanta

VIENTIASETUKSET

Valitse kohdekansio...

)
L Muistikortti - Y&

= Omat tiedostot

Jarjestelmaasetusten tuonti

jarjestelmaasetukset.

Varoitus: Jarjestelmdasetusten tuonti korvaa kaikki aikaisemmat

TALLENNUSTILA

>

=

t

Siirrot

| Tallenteet
~ | Polars

. —

Tallennustila

v . Wallpaper

| transfer

Operator Manual.pdf

Settings.set

1 Liita tallennuslaite yksikkdon.

2 Selaa muistia ja aloita tuonti valitsemalla haluamasi varmuuskopiotiedosto.
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Kolmannen osapuolen laitteiden integrointi

Useita kolmannen osapuolen laitteita voidaan liittda yksikkdon. Sovellukset ndkyvat erillisissa
paneeleissa tai integroituina muihin paneeleihin.

Jarjestelman pitdisi automaattisesti tunnistaa NMEA 2000 -verkkoon yhdistetty laite. Jos ndin
ei tapahdu, ota ominaisuus kayttoon Jarjestelmaasetukset-valintaikkunan lisdasetuksissa.

Kolmannen osapuolen laitetta kdytetddn valikoilla ja valintaikkunoilla muiden paneelien
tapaan.
Tdssd kayttooppaassa ei ole erityisia kdyttdohjeita kolmannen osapuolen laitteille. Lisatietoja

ominaisuuksista ja toiminnoista on kolmannen osapuolen laitteen mukana toimitetussa
dokumentaatiossa.

SmartCraft VesselView -integrointi

Kun yhteensopiva Mercury Marine VesselView -laite tai VesselView Link on NMEA 2000 -
verkossa, moottoreita voi valvoa ja ohjata yksikosta kasin.
Kun toiminto on kaytdssa myds lisdasetusikkunassa:
Mercury-kuvake lisataan aloitussivulle. Kun valitset sen, moottorin laitepaneeli tulee
nakyviin.
Voit muokata, mité tietoja ndytetdan laitepaneelissa. Katso "Mittarit" sivulla 120.
Mercury-asetusikkuna lisatdan. Voit sen avulla muuttaa moottorin asetuksia.
Mercury- ja alushallintapainikkeet lisataan hallintapalkkiin:
- Kun painat Mercury-painiketta, moottorin ja aluksen tiedot naytetaan.
- Kun painat aluspainiketta, moottorinohjain tulee nakyviin.

Kun ominaisuudet ovat kdytdssd, ndyttd saattaa pyytda kdyttdjaltd perusmadritystietoja.
Saat lisdtietoja VesselView-kayttdohjeesta ja moottorin valmistajalta.

FLIR-kameran hallinta

Jos Ethernet-verkossa on kaytettavissa yhteensopiva FLIR M -sarjan kamera, voit nayttaa
videon ja ohjata kameraa jdrjestelmasta.

Kun yhteys on muodostettu yhteensopivaan FLIR-kameraan , valikko sisaltaa paasyn FLIR-
kameran ohjaukseen.

- Huomautus: Voit aloittaa kameran ohjauksen mistd tahansa -yksikosta, joka on liitetty
Ethernet-verkkoon.

Yhteyden muodostaminen FLIR-videokameraan
Kun videopaneeli on aktiivinen, yksikkd tunnistaa yhteensopivan FLIR-kameran
automaattisesti, jos se on kdytettavissa Ethernet-verkossa.

- Huomautus: Kun Ethernet-verkkoon on liitetty DHCP-palvelin, FLIR-kamera pitaa
maarittas, ja silld pitad olla staattinen IP-osoite, ennen kuin yhteys voidaan muodostaa.
Onhjeita tietyn FLIR-kameramallin maarityksestd on FLIR-dokumentaatiossa.

- Huomautus: Ethernet-verkkoon voidaan liittda vain yksi FLIR-kamera.
Kun videopaneeli aktivoidaan, jarjestelma alkaa etsia yhteensopivaa FLIR-kameraa Ethernet-
verkosta.

Katkaistut yhteydet ilmaistaan paneelissa. Voit muodostaa yhteyden uudelleen valitsemalla
merkinnan.

Kun yhteys on muodostettu, valikko siséltda padsyn FLIR-kameran ohjaukseen.

- Huomautus: Voit aloittaa kameran ohjauksen mistd tahansa yhteensopivasta yksikdsta,
joka on liitetty Ethernet-verkkoon.

FLIR-kameran panorointi ja kallistus

Kun yhteys FLIR-kameraan on muodostettu, panorointi- ja kallistuspaneelin painikkeet
nakyvat videopaneelissa. Kameran panorointia ohjataan vasemmalla ja oikealla
nuolipainikkeella. Kameraa kallistetaan yla- ja alanuolipainikkeilla.

Kolmannen osapuolen laitteiden integrointi | NSS evo3S
Kayttdjan ohjekirja



Voit ohjata kameraa valitsemalla jokin paneelin nuolipainikkeista. Kamera jatkaa liikkumista
niin kauan, kun painat painiketta.

FLIR-videokuvan zoomaus
Voit zoomata videokuvaa kdyttdmalla zoomauspaneelin painikkeita.
Kaytettdvissd on kaksi zoomausvaihtoehtoa valitsemastasi FLIR-kameran ldhteen asetuksesta
riippuen:
Digitaalinen zoomaus
Kaytettdvissa vain, kun kamera on infrapunatilassa. Tssa tilassa zoomaus esitetdan tasoina
(0-, 2- ja 4-kertainen zoomaus). Jokainen zoomauspainikkeen painallus suurentaa tai
pienentda zoomaustasoa.
Optinen zoomaus
Kaytettdvissa pdivanvalotilassa. Tdssa tilassa kamera jatkaa zoomausta niin kauan, kun
painat zoomauspaneelin painiketta.

FLIR-kameran ldhdeasetukset
FLIR-kamera sisdltda seké paivanvalo- ettd infrapunavideoldhteet.
Kun infrapunaldhde on valittuna, seuraavat asetukset ovat kdytettavissa:

Vaihda vdripaletti

Siirtyy FLIR-videon |ahteen varipalettien valilla. Kukin paleteista maarittaa eri varin eri
l&dmpdtilaan.

Vaihda polariteetti

Kaantaa varipaletin.

Suzuki-moottoritietojen integrointi

Jos Suzuki C-10 -mittari on kaytettavissa NMEA 2000 -verkossa, moottoreita voi valvoa
yksikosta kasin.
Kun toiminto on kaytdssa myds lisdasetusikkunassa:
Suzuki-kuvake lisataan aloitussivulle. Kun valitset sen, moottorin laitepaneeli tulee nakyviin.
Voit muokata, mitéa tietoja ndytetadn laitepaneelissa. Katso "Mittarit" sivulla 120.

Saat lisatietoja moottorin kdyttdohjeesta tai valmistajalta.

Yamaha-moottoritietojen integrointimahdollisuus

Jos yhteensopiva Yamaha-yhdyskéytava on liitetty NMEA 2000 -verkkoon, moottoreita voi
valvoa yksikosta kasin.

Kun toiminto on kaytdssa myds lisdasetusikkunassa:

Yamaha-kuvake lisataan aloitussivulle. Kun valitset sen, moottorin laitepaneeli tulee
nakyviin.

Voit muokata, mita tietoja ndytetdan laitepaneelissa. Katso "Mittarit" sivulla 120.

Jos Yamaha-jarjestelmadssa on Troll Control -tuki, hallintapalkkiin lisdtaan uistelupainike.
Talla painikkeella voit ottaa uistelun hallinnan kayttdon tai poistaa sen kaytdsta sekd saataa
uistelunopeutta.

Saat lisdtietoja moottorin kdyttdohjeesta tai valmistajalta.

Evinrude

Jos Evinrude-moottorin hallintapaikka on kaytettavisséa NMEA 2000 -verkossa, Evinrude-
moottoreita voi valvoa ja ohjata yksikdsta kdsin. Kun toiminto on kdytettavissd, Evinrude-
kuvake lisataan aloitussivulle.

Enintadn kahta hallintapaikkaa ja neljdd moottoria tuetaan.
Saat lisdtietoja moottorin kdyttdohjeesta tai valmistajalta.

FUSION-Link-integraatio

Jérjestelman kautta voi ohjata jarjestelmadn liitettyja yhteensopivia FUSION-Link-laitteita.
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FUSION-Link-laitteet ndkyvat ylimdaraisind Iahteind audiotoimintoa kdytettdessa. Ylimaardisia
kuvakkeita ei ole kdytettdvissa.

Lisatietoa on kohdassa "Audio” sivulla 123.

BEP CZone -integrointi

Yksikkd voidaan integroida BEP:n CZone-jarjestelmadan, jota kdytetdan aluksen hajautetun
sahkojarjestelmdn ohjaamiseen ja valvontaan.

CZone-kuvake on kdytettavissa aloitussivun tyodkalurivissa, kun verkossa on kdytettavissa
CZone-jarjestelma.

CZone-jarjestelman mukana toimitetaan erillinen kdyttdopas. Lue tdstd oppaasta ja yksikon
asennusohjeesta lisatietoa CZone-jarjestelman asennuksesta ja maarittamisesta.

CZone-kojelauta
Kun CZone on asennettu ja sen asetukset on madritetty, laitepaneeleihin lisatdan CZone-
kojelauta.

Paneelissa vaihdetaan kojelaudasta toiseen pyyhkdisemallad paneelissa vasemmalle tai oikealle
tai valitsemalla kojelaudan valikosta.

CZone-kojelaudan muokkaaminen

Voit mukauttaa CZone-kojelauttaa muuttamalla kunkin mittarin tietoja. Kdytettavissa olevat
muokkausasetukset madrdytyvat mittarin tyypin ja sen mukaan, mitd tietoldhteitd
jarjestelmaan on liitetty.

Lisatietoja on kohdassa "Mittarit" sivulla 120.

Power-Pole-ankkurit

POWER-POLE™ Power-Pole-ankkureita voi ohjata veneeseen asennetusta C-Monster-ohjausjarjestelmasta ja
yksikdstd. Power-Polet on ensin yhdistettéva pariliitoksella laitteeseen kayttamalla
molemmissa tuotteissa olevaa langatonta Bluetooth-tekniikkaa.

Power-Pole-ohjaimet

Kun Bluetooth on otettu kdyttdon, Power-Pole-painike on kdytettavissa hallintapalkissa.
Power-Pole-ohjaintaulu tulee nakyviin, kun valitset painikkeen.

Katso ohjeet Bluetooth-laiteparien muodostamiseen kohdasta "Bluetooth devices (Bluetooth-laitteet)"
sivulla 132

Jos haluat yhdistaa kaksinkertaisia Power-Poleja, katso myos kohta "Kaksinkertaisten Power-Polien
yhdistdminen" sivulla 153.
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Kun Power-Pole-ohjaintaulu on avattuna, jarjestelma muodostaa yhteyden yhdistettyihin
Power-Poleihin. Ohjainpainikkeet ovat kdytettavissd, kun yhteys on vahvistettu.

Power-Pole-ohjaintaulussa on ohjauspainikkeet jokaiselle yksikkodn yhdistetylle Power-
Polelle.

Jos painat AUTO-painikkeita yhden kerran, jarjestelma nostaa ja laskee Power-Polet
automaattisesti kokonaan ylos tai alas. Manuaalisilla nosto- ja laskupainikkeilla voit nostaa ja
laskea Power-Polet haluamallesi korkeudelle.

Yksinkertainen Power-Polen ohjaintaulu Kaksinkertainen Power-Polen ohjaintaulu
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Hatavirran
siirto

Hatavirran
siirto

Kaksinkertaisessa ohjaintaulussa voit nostaa ja laskea Power-Poleja erikseen.
Synkronointipainiketta (lenkkien kuva) painamalla voit ohjata kumpaakin Power-Polea niin,
ettd Auto-painikkeita tai manuaalisia nosto- ja laskupainikkeita tarvitsee painaa vain kerran.

Pysy yhdistettynd

Voit avata Power-Pole-asetusten valintaikkunan painamalla Power-Pole-ohjaintaulun
asetuspainiketta. Asetuksissa voit valita, etta laite on jatkuvasti yhteydessa kaikkiin siihen
yhdistettyihin Power-Pole-ankkureihin.

- Huomautus: Kun valitset Pysy yhdistettynd -vaihtoehdon, ohjaimet ovat nopeasti
kdytettdvissa, mutta ankkureita ei voi kdyttdd samaan aikaan toisesta yksikostd. Poista
tdma valinta, jos haluat muodostaa yhteyden muista yksikoista.

Power-Pole-asetusten valintaikkunan kautta pystyt myos lisdédmaan tai poistamaan Power-
Pole-ankkureita. Téma valinta avaa saman Bluetooth-laitteiden valintaikkunan, joka avautuu
my®ds langattomien toimintojen asetusten valintaikkunan kautta. Katso "Bluetooth devices
(Bluetooth-laitteet)" sivulla 132.

Kaksinkertaisten Power-Polien yhdistaminen
Jos veneeseen on asennettu kaksinkertaiset Power-Polet, niistd ensin yhdistetysta tulee
automaattisesti Port (Paapuuri) ja toisesta Starboard (Tyyrpuuri) Power-Pole-ohjaimiin.

Power-Polet voidaan vaihtaa toisin pdin, mutta niiden yhteys on ensin purettava. Tdaman
jalkeen Bluetooth-muisti on nollattava poistamalla Bluetooth-valinta ja valitsemalla se
uudelleen Wireless settings (Langattoman asetukset) -valintaikkunassa. Kun Bluetooth on
otettu uudelleen kdyttdon, jatka Power-Polejen yhdistdmistd oikeassa jarjestyksessa.

Power-Pole-latausmoduuli
Power-Pole-akkuhallintajdrjestelma ndyttda akun tilatietoja.

Katso asennus-, johdotus- ja madritysohjeet latausmoduulin mukana toimitetusta Power-
Pole-asiakirjasta.

A Moottorin akku/akut

B Akkuliitannat

C Power-Pole-latausmoduuli

D Lisdakku/-akut

E Latausmoduulin AC-virtalahdeliitanta

Akkukuvakkeet

Vari ‘ Merkitys
Vihred Hyva taso
Keltainen Kohtuullinen taso
Punainen Kriittinen taso

Akku- ja AC-lihdeliitannét

Vari ‘ Merkitys ‘
Sininen Virrankulku
Harmaa Ei virrankulkua

Hatavirran siirto

Jos moottorisi akun varaus on vahissa ja haluat siirtda virtaa lisdakusta moottorin akkuun,
valitse tdmd vaihtoehto.
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Varoitus: Jos akkua kdytetdan, kun sen varaus on erittain alhainen, akku voi
vaurioitua.

Naviop

Jos laite on samassa NMEA 2000 -verkossa Naviop Loop -jarjestelman kanssa, laitteella
voidaan kayttad Naviop Loop -jdrjestelmaa.

Lisatietoja on Naviop-jarjestelmaa koskevassa dokumentaatiossa.
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Kosketusnayton toiminnot
Kosketusndytdn perustoiminnot eri ruuduissa on koottu seuraavaan taulukkoon.

Kayttdoppaan muissa osissa kerrotaan tarkemmin paneelikohtaisista
kosketusnayttotoiminnoista.

Kuvake Kuvaus ‘

x1
A
¢b
- anmp
-y
Selaa pikaisesti esimerkiksi reittipisteluetteloa sipaisemalla sita. Lopeta
selaaminen napauttamalla ndyttoa.
f
oy
A

$

Napauta

- Paneelin aktivointi monen paneelin sivulla
Kursorin sijoittaminen paneeliin
Valikkovaihtoehdon ja valintaikkunan kohdan valinta
Valintaruudun valinta ja valinnan poistaminen
Valitun kohteen perustietojen ndyttdminen

Paina pitkaan
Ohjatun kursoritoiminnon kayttddnotto paneelissa, jossa on kursori.
Paneelipainike: kdytettavissa olevien ndyton jakovaihtoehtojen

3s nayttaminen

Suosikkipainike: muokkaustilan valinta

G

Selaa kaytettdvissa olevien vaihtoehtojen luetteloa ottamatta kdyttodn
mitdan niista.
Liukupalkissa liukusadtimen liikuttamiseen ylos ja alas.

-
"
Asemoi kartta tai kaikuluotainkuva paneeliin panoroimalla.

4
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Nappaimiston kaytto

Nappéaimiston voi liittdd vain, jos jokin yksikon USB-porteista on vapaana.

Kaikki ndppaimiston ndppaimet toimivat tavalliseen tapaan kirjoitettaessa tekstia

tekstikenttiin.

Seuraavassa taulukossa esitellddn ndppdimistdon toimintaa ja pikandppdimia. Kaikissa kohdissa
ndppaimia painetaan lyhyesti, ellei toisin mainita.

- Huomautus: Pikandppdimet koskevat yhdysvaltalaista ndppaimistoasettelua. Kaikki
pikandppdimet eivat valttdmatta toimi muilla ndppaimistdasetuksilla.

Nappaimiston

e eas Toiminto

ndppdimet
Valikko

Avaa valikon.
Ctrl+ M
F1

Avaa aloitussivun.
Ctrl +P
F2

Avaa karttasivun.
Ctrl +H
F3

Avaa tutkasivun.
Ctrl+R
F4

Avaa kaikusivun.
Ctrl+E
F5

Avaa navigointisivun.
Ctrl + N
F6

Avaa laitesivun.
Ctrl +1

F12 (pitka painallus)

Asettaa MOB-merkin aluksen sijaintipaikkaan.

Ctrl (kaksoisnapsautus)

Vaihtaa ohjauksen seuraavaan nayttéon, joka on liitetty yksikkoon
(USB-portin asetuksen pitaa tukea vaihtoa).

- Huomautus: Tama ei koske kaikkia yksikoita.

Ctrl+B Keskittda kartan aluksen sijaintipaikkaan.
Ctrl+D Vaihtaa paneelista toiseen monen paneelin sivulla.
Ctrl+ G Avaa Mene-valikon.
Ctrl+K Sijoittaa reittipisteen aluksen/kursorin sijaintipaikkaan.
Ctrl+ L Toimii konfiguroitavana WheelKey-valitsimena.
Ctrl+0 Avaa Uusi reittipiste -valintaikkunan.
Ctrl+Q Avaa Jarjestelmdasetukset-valintaikkunan.
Ctrl+5S Siirtdd autopilottijarjestelman valmiustilaan.
Ctrl+ U Siirtda autopilottijarjestelman Pidd suunta -tilaan.
Ctrl +; Nayttdd Suosikki-paneelin ponnahdusikkunana aktiivisella sivulla.
Ctrl +\
Ottaa kuvankaappauksen.
PrintScn
Esc Peruuttaa muutoksetja pglaa edelliselle valikkotasolle.
Sulkee avoinna olevan valikon.
Enter Ottaa kdyttdon / vahvistaa nykyisen valinnan.
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Nappaimiston Toiminto

nappdimet

Siirtavat kursoria paneelissa ja toimivat valikoiden/
valintaikkunoiden kayttondppdimina.

Liukupalkissa liukusaddinta voidaan liikuttaa ylos ja alas yla- ja
alanuolilla.

Nuolindppadimet

-ja+ Zoomaus

Hiiren kaytto
Hiiren voi liittda vain, jos jokin yksikdn USB-porteista on vapaana.

Hiiren osoitin tulee ndkyviin, kun hiirtd liikutetaan. Osoitin hdvida nakyvista automaattisesti,
kun hiirtd ei ole kdytetty muutamaan sekuntiin.

Sijoita kursori paneeliin tai valitse vaihtoehto painamalla hiiren ykkdspainiketta.

Painamalla hiiren ykkdspainiketta pitkdan ja vetdmalld hiirta voit

- tehda veto-, sipaisu- tai pyyhkdisytoimintoja

- valita tekstid syottokentdssa

- panoroida karttaa

- panoroida tarkastellaksesi kaikuluotainhistoriaa tai syvyytta

- siirtda liukusaddinta ylos- tai alaspain liukupalkissa.

Vierityspyoralld voit zoomata zoomattavaa paneelia tai kuvaa tai selata valikon ja

valintaikkunan vaihtoehtoja.

Hiiren kakkospainikkeen kayttd maardytyy sen mukaan, onko kursori aktiivinen vai ei.

- Aktiivinen kursori: voit ndyttaa kursorin kohdalla olevan kohteen tiedot painamalla
hiiren kakkospainiketta.

- Kursori ei aktiivinen: voit ndyttaa tai piilottaa paneelivalikon painamalla hiiren
kakkospainiketta.

Tilapalkin kuvakkeiden maaritelmat
Tilapalkissa voi nakyd seuraavia kuvakkeita jarjestelmadn ja asetusten mukaan:

Kuvake  Madritelma ‘

Halytys — Jarjestelmad |ahettda vakiotason (keltainen), tarkedn (oranssi) tai
kriittisen (punainen) halytyksen. Kuvakkeen voi poistaa tilapalkista
hyvaksymalld halytyksen Halytykset-valintaikkunassa. Muuta tarvittaessa
halytysasetuksia tai korjaa tilanne niin, ettei jarjestelma ldhetd samaa
halytystd heti uudelleen.

A 005 °M

LROF & Autopilotin tilat: automaattinen suunnan sdilytys, seuranta, navigointi,
ajelehtimisen esto, valmiustila. Autopilotin tila valitaan autopilotin
ohjaintaulusta.

“n -n
2 H A B
SHO N -l %
Mol
olS Bo
=1 b1 N
mgo-h
o o
=] =|

c-Turn HPS go5 °

H

Autopilotin kddnndkset — Autopilotti kddntaa alusta kddnnostilassa: C-
kadnnos, syvyyskddnnos, S-kdanndkset, spiraalikddnnds, nelivkdadnnos,
siksak-kdannos. Useimmiten kddnnoskuvakkeen tilalle ilmestyy
kadnndksen padtyttyd autopilotin tilan kuvake. Autopilotin kddnnds
valitaan tai peruutetaan autopilotin ohjaintaulusta.

Depth HDG 005 °M

s-TurnsHPC 005 °M

spiral PG 005°M

Square M

ZigzagHPS 005 °M

Tiedostojen lataus, esim. ohjelmistopadivitystiedostot, C-MAP Genesis -
lokit, GRIB-sadtiedostot ja PredictWind-reitit.

Laite on yhteydessd internetiin. Laitteella voi ladata tiedostoja
Internetista tai Internetiin.
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Maaritelma
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GPS-signaalin vahvuus: vahva, keskivahva ja heikko. GPS-antennin sijainti
seka sen ja satelliittien valilld olevat esteet saattavat vaikuttaa signaalin
vahvuuteen. Toisinaan saatetaan tarvita hyvalle paikalle sijoitettu
ulkoinen GPS-antenni.

' ' - - |
HE HEE

GPS-signaali WAAS-parannusjdrjestelmaa kaytettdessa on vahva,
keskivahva tai heikko.

Yksikkdon on liitetty ulkoinen ndppdimisto.

Yksikkdon on liitetty ulkoinen hiiri.

Matkapuhelin yhdistetaan yksikkoon Bluetoothin kautta.

Jarjestelma simuloi. Simulaattorin saa otettua kayttdon tai poistettua
kaytosta Simulaattorin asetukset -valintaikkunassa.

Tutka on pysdytettyna. Jos haluat tutkan jatkavan |dhettamistd, valitse
tutkasivun valikosta lahetysvaihtoehto.

Tutka ldhettaa signaaleja. Jos haluat pysdyttda tutkan, valitse tutkasivun
valikosta pysdytysvaihtoehto.

Yksikkoéodn on liitetty yhteensopiva kauko-ohjain.

Jarjestelma synkronoi tietoja kdynnistyksen aikana.

Tiedostonsiirto-ongelma, joka johtuu Internet-yhteyden katkoksista.

Matkan tallennus. Lisatietoa on TripIntel-tydkalun kohdassa.

I ECIEN I

Tiedostojen lataus, esim. huoltoraportti, C-MAP Genesis ja reittitiedostot
PredictWind-reititykseen.
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