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Johdanto

Vastuuvapauslauseke

Navico kehittdd tuotteidensa ominaisuuksia jatkuvasti ja siksi pidattad oikeuden tehda
muutoksia tuotteisiin koska tahansa ilman ennakkoilmoitusta. Mainitut muutokset saattavat
olla uudempia kuin tdmdn asennusohjeen sisdltamat tiedot. Jos tarvitset lisdtietoja ota yhteys
lahimpaan jélleenmyyjaan.

Taman laitteen ja siihen liittyvien antureiden ja lisélaitteiden asennus ja kdytto tavalla, joka ei
aiheuta onnettomuuksia, henkildvahinkoja tai vahinkoja omaisuudelle, on tdysin kayttdjan
vastuulla. Tdman tuotteen kayttdjd vastaa asianmukaisten ja turvallisten veneilykdytantojen
noudattamisesta.

NAVICO HOLDING AS, YHTION TYTARYHTIOT, HAARAKONTTORIT JA YHTEISTYOKUMPPANIT
EIVAT VASTAA TAMAN TUOTTEEN EPAASIALLISEN TAI VAARAN KAYTON AIHEUTTAMISTA
VAHINGOISTA TAI LAIN VASTAISESTA KAYTTOTAVASTA AIHEUTUNEISTA VAHINGOISTA.

Madraava kieli: Tama lausunto, kaikki liittyvat kdyttdohjeet, oppaat ja muu tuotteeseen liittyva
tieto (dokumentointi) saattaa olla kddnnetty tai saatetaan kaantaa muille kielille (kd&nnos).
Dokumentoinnin ja kddnnosten valisissa mahdollisissa ristiriitatilanteissa dokumentoinnin
englanninkielistd versiota pidetddn virallisena versiona.

Taman asennusohjeen tiedot vastaavat tuotteen ominaisuuksia painohetkelld. Navico
Holding AS, yhtidn tytdryhtiot, haarakonttorit ja yhteistydkumppanit pidattavat oikeuden
teknisten tietojen muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta.

Tavaramerkit

Navico” on Navicon rekisterdity tavaramerkki.

Simrad” on kdytdssa Kongsbergin lisenssilla.

Navionics® on Navionics, Inc.n rekisterdity tavaramerkki.

NMEA® ja NMEA 2000° ovat National Marine Electronics Associationin rekisterdityja
tavaramerkkejd.

SiriusXM” on Sirius XM Radio Inc.:n rekisterdity tavaramerkki.
SimNet” on Navicon rekisterdity tavaramerkki.

Fishing Hot Spots” on Fishing Hot Spots Inc. Copyright© 2012 Fishing Hot Spotsin rekisterdity
tavaramerkki.

FUSION-Link™ Marine Entertainment Standard™ on FUSION Electronics Ltd.:n rekisteréity
tavaramerkki.

C-MAP* on C-MAPIn rekisterdity tavaramerkki.

FLIR® on FLIRin rekisterdity tavaramerkki.

Mercury” on Mercuryn rekisterdity tavaramerkki.

SmartCraft VesselView” on Mercuryn rekisterdity tavaramerkki.
Suzuki” on Suzukin rekisterdity tavaramerkki.

SD™ ja microSD™ ovat SD-3C, LLC:n tavaramerkkeja tai rekisterdityja tavaramerkkeja
Yhdysvalloissa ja muissa maissa.

Wi-Fi* on Wi-Fi Alliancen” rekisterdity tavaramerkki
Muut karttatiedot: Copyright© 2012 NSI, Inc.: Copyright© 2012 Richardson’s Maptech.
Bluetooth® on Bluetooth SIG, Inc..n rekisterdity tavaramerkki.

HDMI” ja HDMI™, HDMI-logo ja High-Definition Multimedia Interface ovat HDMI Licensing
LLC:n tavaramerkkeja tai rekisterdityja tavaramerkkeja Yhdysvalloissa ja muissa maissa.

Navico-tuotteet
Tassa kayttoohjeessa saatetaan viitata seuraaviin Navico-tuotteisiin:

Broadband Radar™ (laajakaistatutka)
Broadband 3G™ -tutka (3G-laajakaistatutka)
Broadband 4G™ -tutka (4G-laajakaistatutka)
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Broadband Sounder™ (Broadband Sounder)
DownScan Imaging™ (DownScan)
DownScan Overlay™ (Overlay)
ForwardScan™ (ForwardScan)

GoFree™ (GoFree)
Halo™-pulssikompressiotutka (Halo-tutka)
INSIGHT GENESIS® (Insight Genesis)
SonicHub® (SonicHub)

StructureMap™ (StructureMap)
StructureScan® (StructureScan)
StructureScan® HD (StructureScan HD).

Tekijanoikeudet
Tekijanoikeudet © 2016 Navico Holding AS.

Takuu

Takuukortti toimitetaan erillisend dokumenttina laitteen mukana.

Tarvittaessa lisdtietoja on saatavissa Internet-sivuilta laitemerkin ja laitetyypin alta:
www.simrad-yachting.com.

Vaatimustenmukaisuustiedot
Laite on seuraavien vaatimusten mukainen:

EU-direktiivin 2014/53/EY CE-vaatimukset

Radioliikenteen (séhkdmagneettisen yhteensopivuuden) standardin (2008) mukaiset tason
2 laitteiden vaatimukset

FCC-sadnndstdn osa 15. Kayttd on kahden seuraavan ehdon alaista: (1) laite ei saa
aiheuttaa haitallisia hairioitd ja (2) laitteen tulee sietdd mitd tahansa hairiditd, myos sellaisia,
jotka voivat haitata toimintaa.

Asianmukainen vaatimustenmukaisuusvakuutus on saatavilla tuotetta koskevassa osiossa
seuraavassa osoitteessa: www.simrad-yachting.com.

Internetin kdytto

Jotkin tdmadn tuotteen ominaisuudet kdyttavat Internet-yhteytta tietojen lataamiseen.
Internetin kayttd mobiiliyhteydelld tai megatavujen mddran mukaan maksettavalla yhteydelld
voi edellyttad suuria datamadrid. Palveluntarjoaja saattaa perid maksun tiedonsiirrosta. Jos et
ole varma asiasta, varmista hinnat ja rajoitukset palveluntarjoajalta.

Tietoa tasta kayttooppaasta

Tama kayttdopas koskee NSS evo3-tuotteen kdyttdd. Oppaassa oletetaan, etta kaikki laitteet
on asennettu, niiden asetukset on méadritetty ja ettd jarjestelma on kéyttovalmis.

Kayttoopas edellyttad kayttajaltd perustietoa navigoinnista sekd merenkulun sanastosta ja
kdytannoista.

Lukijan erityishuomiota vaativat tarkedt tekstin kohdat on korostettu seuraavasti:

- Huomautus: kdytetaan kiinnittamaan lukijan huomio kommenttiin tai muihin tarkeisiin
tietoihin.

Varoitus: kdytetddn varoittamaan henkildstéa mahdollisista
loukkaantumisriskeista tai laite- tai henkildvahingoista seka kertomaan
ndiden riskien ehkdisemisesta.

Kayttoohjeen versio

Tama kayttdohje on kirjoitettu ohjelmistoversiolle 1.0. Kayttdohjetta paivitetdan saannollisesti
uusiin ohjelmistoversioihin sopivaksi. Uusin kdyttdohjeen versio on ladattavissa osoitteesta
www.simrad-yachting.com.
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Kayttoohjeen selaaminen naytossa

Yksikkoon sisaltyy PDF-katseluohjelma, jonka avulla kdyttdohjeita ja muita PDF-tiedostoja
pystyy lukemaan laitteen ndytdssa. Kdyttdohjeet voi ladata osoitteesta www.simrad-
yachting.com.

Kayttdohjeet voi lukea kortinlukijaan sydtetyltd kortilta tai ne voi kopioida yksikdn sisdiseen
muistiin.
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Nakyma Kopioi Nimed uudelleen Poista

PDF-tiedostoa selataan kdyttamalld valikon vaihtoehtoja tai ndppaimia ja ndytdssa nakyvia
painikkeita seuraavasti:

Haku, tietylle sivulle siirtyminen, siirtyminen yksi sivu yl&s- tai alaspdin

Valitse sopiva paneelipainike.

Sivujen vieritys

Kaanna kierrettdvaa nuppia.

Panorointi sivulla

Veda sormea ndytolld halumaasi suuntaan.

Zoomaus

Nipista tai levitd kuvaa sormin.

PDF-katseluohjelman sulkeminen

Paina X-ndppainta tai valitse ruudun oikeasta ylakulmasta X.

Ohjelmistoversio

Taman laitteen ohjelmiston version voi tarkistaa Tietoja-toiminnon avulla. Tietoja-toiminto
|6ytyy Jarjestelmdasetukset-valikosta.

Lisatietoja ohjelmiston paivittamisesta on kohdassa "Ohjelmistopdivitykset" sivulla 128.
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Esittely

Etuohjaimet
I PO~
1
O 5
6 — T2 \lu! :
O m .
o Aol
12 — 1
1
Kosketusnaytto
2 Sivut-/Kotipainike — avaa aloitussivun sivun valintaa ja asetusten muokkaamista
varten.
3  WheelKey - kdyttajan madritettavissa, katso "WheelKeyn mddrittdminen” sivulla 20.
Oletusarvo, kun jdrjestelmdadn ei ole liitetty autopilottia:
Lyhyt painallus vaihtaa paneelien valilld jaetun ndkyman tilassa.
Pitkd painallus suurentaa aktiivisena olevan paneelin jaetun ndyton tilassa.
Oletusarvo, kun jarjestelmdaén on liitetty autopilotti:
Lyhyt painallus avaa autopilottiohjauksen ja kytkee autopilottitoiminnon
valmiustilaan.
Pitkd painallus vaihtaa paneelien vélilla jaetun ndkyman tilassa.
4  Valikkopainike — painallus avaa aktiivisen paneelin valikon.
5 Kiertonuppi - suurenna tai selaa valikoita kiertamalla ja avaa valinta painamalla.
6  Enter-painike — painallus vahvistaa valinnan tai tallentaa asetuksen.
7  Exit-painike - painallus sulkee valintaikkunan, palaa valikossa edelliselle tasolle tai
poistaa kohdistimen paneelista.
8  MOB - Enter- ja Exit-painikkeiden painaminen samanaikaisesti luo MOB-merkin
aluksen sijainnin kohdalle.
9  Nuolipainikkeet — painallus aktivoi kohdistimen tai siirtaa sita.
Kayttd valikoissa: selaa valikkoa ja sddtaa arvoa.
10 Merkintédpainike - aseta reittipiste aluksen sijaintiin tai, kohdistimen ollessa
aktiivisena, kohdistimen sijaintiin.
11 Virtapainike — pitkd painallus kytkee laitteen virran paalle tai pois.
Yksittdinen painallus avaa Jarjestelmaasetukset-valintaikkunan. Useammin
painamalla voit valita nayton oletuskirkkauden kolmesta vaihtoehdosta.
12 Kortinlukija
13  Kahden korttipaikan kortinlukijat
Aloitussivu

Aloitussivulle pddsee mistd tahansa toiminnosta painamalla lyhyesti Koti-ndppainta
ruudun vasemmassa ylakulmassa.
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Reittipisteet

B\

¢

Vuorovedet

A

Halytykset £
$65)

Alukset Mittarit Autopilotti
TripIntel

Aurinko, Kuu

Kaiku Structure

Aikaplottaus ForwardScan

Muokkaa

(9]

1 Sovellukset
Nayta sovellus koko sivun kokoisessa ruudussa valitsemalla jokin ndista painikkeista.
Kun painiketta painetaan pitkddn, nakyviin tulevat sovellukselle etukdteen
madritetyt sivun jakoasetukset.

2 Asetukset-painike
Valitsemalla tdman voit kdyttad Asetukset-valintaikkunaa.
3  Tyokalut
Valitse tehtdvan suorittamiseen tai tallennetun tiedon selaamiseen tarvittavan
ikkunan painike.
4  Suosikit
Nayta ruutuyhdistelma valitsemalla jokin naista painikkeista.
Kun painat suosikkipainiketta pitkaan, padset muokkaamaan suosikkiruutua.
5  Sulkemispainike
Valitse tdma painike, kun haluat poistua aloitussivulle ja palata aiemmalle
valittuna olleelle sivulle.
6 Virtapainike
Valitsemalla tdman voit katkaista yksikosta virran.
7  Miesylilaidan (MOB) -painike
Voit tallentaa Mies yli laidan (MOB) -reittipisteen aluksen nykyisen sijainnin kohdalle

Sovellussivut

Palauta kursori

Jokainen jarjestelmaan yhdistetty sovellus ndkyy paneelina. Sovellus voi ndkya koko sivuna tai
yhdessd muiden paneelien kanssa monen paneelin sivulla.
Kaikille sovellussivuille padsee aloitussivulta.

1 Aloituspainike
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Sovelluspaneeli

3  Mittaripalkki
Navigointi- ja anturitiedot. Kdyttdja voi poistaa palkin kdytdsta tai muuttaa sen
asetuksia.
Valikko-painike
5 Zoomauspainikkeet
Jarjestelmaasetukset-valintaikkuna
Nopea paasy jarjestelman perusasetuksiin.

Avaa valintaikkuna painamalla lyhyesti virtapainiketta tai pyyhkdisemalld ndyttoa
ylhaalta alaspain.

7  Tilapalkki
Valintaikkuna
Tietoa kayttdjalle tai kdyttajan syottamia tietoja.
9  Halytys
Nakyy vaaratilanteissa tai jos jarjestelmaan tulee vika.

10 Valikko
Paneelikohtainen valikko.

Sivujen jakaminen
Yhdella sivulla voi olla enintdén 4 paneelia.

I % - 2 "B
2 paneelin sivu 3 paneelin sivu 4 paneelin sivu

Jaetulla sivulla olevien paneelien kokoa voi muuttaa Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Esimaaritetyt sivujaot
Jokaiselle koko ndytén sovellukselle on maaritetty etukateen useita sivujakoja, joissa valittu
sovellus nakyy yhdessa kunkin muun paneelin kanssa.

- Huomautus: Esimadaritettyjen sivujakojen lukumaérada ei voi muuttaa eikd sivuja
mukauttaa tai poistaa.

Esimadritetylle jaetulle sivulle pddsee painamalla pitkddn paaikkunan painiketta.

Suosikkisivut

Kaikkia esiohjelmoituja sivuja on mahdollista muokata, jonka lisaksi niitd on mahdollista
poistaa. Voit myds luoda omia esiohjelmoituja sivuja. Muistiin voi tallentaa enintddn 12
suosikkisivua.

Lisatietoja kohdassa "Uusien suosikkisivujen lisddminen” sivulla 21.

Kolmannen osapuolen laitteiden integrointi

Tietyt kolmannen osapuolen laitteet ovat liitettdvissa NSS evo3—Iaitteeseen. Sovellukset
ndytetddn erillisissa paneeleissa tai osana muita paneeleita.
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Jérjestelma tunnistaa normaalisti NMEA2000-verkkoon liitetyt kolmannen osapuolen
valmistamat laitteet. Ellei ndin tapahdu, ota toiminto kayttdon Jarjestelman asetukset -valikon
kautta.

Kolmannen osapuolen laitetta kdytetddn valikkojen ja ikkunoiden avulla kuten muitakin
ndyton paneeleita.

Tama kayttdohje ei sisallda kolmannen osapuolen laitteiden kdyttdohjeita. Lisatietoja
kolmannen osapuolen laitteiden ominaisuuksista ja toiminnoista on saatavissa asianomaisen
laitteen valmistajan toimittamista dokumenteista.

SmartCraft VesselView -integrointi

SmartCraft-tiedot voidaan ndyttaa ja vuorovaikutus on kdytettavissa yksikon kautta, kun
verkkoon on liitetty Mercury VesselView® 4, 7,403, 502, 702, 703 tai Link.

Kun ominaisuudet ovat kdytossa, ndyttd saattaa pyytda kdyttajaltd perusmaaritystietoja.
Lisatietoja saat VesselView®-oppaasta tai moottorin jdlleenmyyjalta.

Moottorikuvake tulee nakyviin aloitussivulla, kun laite on kaytettavissa.

Suzuki-mittaristo

Jos Suzuki C10 -mittari on kaytettdvissa verkossa, Suzuki-moottorikuvake lisataan
aloitussivulle. My6s sivujen muokkauksen valintaikkunaan lisdtdan kuvake. Voit ndyttaa
Suzuki-mittariston koko sivun kokoisena ruutuna tai osana moniruutuista sivua.

Mittariston ulkoasu ja sisdltd riippuvat valitun ruudun koosta. Digitaalisia mittareita on
mahdollista mukauttaa, lisdtietoja on kohdassa "ruudun mukauttaminen" sivulla 106.

FUSION-Link - integrointi
FUSION-Link —laitteet jotka on liitetty NMEA 2000 —verkkoon ovat ohjattavissa NSS evo3 —
jarjestelman kautta.

FUSION-Link —laitteet ndkyvat erillisind tietoldhteind audiotoimintoa kéytettdessd. Muita
kuvakkeita ei ole kdytettavissa.

Lisatietoja kohdassa "Audio” sivulla 107 .

FLIR-kameran integrointi

Jos Ethernet-verkossa on kaytettavissa FLIR M -sarjan kamera, voit ndyttaa videon ja ohjata
kameraa NSS evo3-yksikdsta.

FLIR-kameraa ohjataan videopaneelista eika aloitussivulla ndy lisdkuvakkeita.
Lisdtietoa on kohdassa "Video" sivulla 118.

BEP CZone - integrointi

NSS evo3 HDS Gen3 integroituu BEP:n CZone-jérjestelman kanssa ja mahdollistaa aluksen
sahkolaitteiden valvonnan ja ohjauksen.

CZone-symboli ndkyy Tydkalut-paneelissa Kotisivulla mikéli CZone-jarjestelma on
kéytettdvissa verkon yli.

CZone-jarjestelman mukana on toimitettu erillinen manuaali. Lisdtietoja mainitussa
manuaalissa ja laitteen NSS evo3 Asennusohjeessa, joka siséltda CZone-jarjestelman
asennukseen ja konfigurointiin liittyvid ohjeita.

CZone-kojelauta
Kun CZone on asennettu ja sen asetukset on maaritetty, Instruments -paneeleihin lisétaan
CZone-kojelauta.
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Aluksen kojelauta Kalastuskojelauta (Zone-kojelauta
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Paneelissa vaihdetaan kojelaudasta toiseen vasemmalla ja oikealla nuolisymbolilla tai
valitsemalla kojelaudan valikosta.

CZone-kojelaudan muokkaaminen

Voit mukauttaa CZone-kojelauttaa muuttamalla kunkin mittarin tietoja. Kaytettavissa olevat
muokkausasetukset maardytyvat mittarin tyypin ja sen mukaan, mita tietolahteita
jarjestelmaan on liitetty.

Lisatietoja on kohdassa "Laitepaneelit” sivulla 106.

Kauko-ohjaimet

Voit liittdd kauko-ohjaimen verkkoon ja hallita yksikkoa etana. Lisatietoa kaytettavissa olevista
kauko-ohjaimista on tuotteen verkkosivulla osoitteessa

www.simrad-yachting.com.
Kauko-ohjaimen mukana toimitetaan erillinen kdyttdopas.
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Sammuta

Valmiustila

Peruskaytto

Jarjestelmaasetukset-valintaikkuna

Jérjestelmaasetukset-valintaikkunasta padsee muokkaamaan kaikkia
perusjarjestelmaasetuksia. Valintaikkuna avataan painamalla lyhyesti virtapainiketta tai
pyyhkéisemalld nayttoa ylhaalta alaspain.

Valintaikkunassa nakyvat kuvakkeet saattavat vaihdella. Esimerkiksi jakamisen
muokkausvaihtoehto on kaytettavissa vain, jos Jarjestelmaasetukset-valintaikkunan
avaushetkelld on avattuna jaettu sivu.

JARJESTELMAASETUKSET “
o
e VI -3

Jarjestelmédn
kirkkaus

|
f"’"‘* ——
¢C &8 7|03

Yotila Kosketusluki... ~ Langaton | Mittaripalkki

Asetukset  Valmiustila =~ Sammuta

Toimintojen kayttoonotto

Valitse sen toiminnon kuvake, jonka haluat ottaa kayttdon tai poistaa kdytosta. Jos kayttdon
otettavien ja kdytostd poistettavien toimintojen kuvake nékyy korostettuna, kyseinen
toiminto on otettu kdyttodn. Edellisessa kuvassa laitepalkin kuvake on korostettu.

Jarjestelman virran kytkeminen ja katkaiseminen

Jarjestelman virta katkaistaan painamalla virtapainiketta tai valitsemalla Sammuta-
vaihtoehto aloitussivulla tai Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Jos virtapainike vapautetaan, ennen kuin jarjestelma on kokonaan sammunut,
virrankatkaisu peruuntuu.

- Huomautus: Jos yksikkd on madritetty Slave-tilaan, sen virtaa ei voi katkaista
virtapainikkeella eikd Jarjestelmdasetukset-valintaikkunassa ndy
virrankatkaisuvaihtoehtoa.

Ensimmainen kdynnistys

Kun yksikko kdynnistetddn ensimmadisen kerran tai tehdasasetusten palauttamisen jalkeen,
ndyttdon avautuu ohjattu asetusten madritystoiminto. Maaritd tarkeimmaét asetukset
noudattamalla ohjatun asetusten maaritystoiminnon kehotteita.

Voit maarittad asetuksia mydhemmin jarjestelman asetuksissa ja muuttaa ohjatussa asetusten
maaritystoiminnossa valittuja asetuksia.

Valmiustila

Valmiustila sdastda virtaa kytkemalld ndyton ja ndppainten taustavalaistuksen pois kdytdsta.
Jarjestelma jatkaa toimintaansa taustalla.

Valmiustila valitaan Jarjestelmdasetukset-valintaikkunassa.
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Jarjestelmdn
kirkkaus

Kosketusluki...

:

Mittaripalkki

Nayttovalaistus

Kirkkaus
Nayton taustavaloa voi sadtda milloin tahansa Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.

Esiasetettuja taustavalaistuksen tasoja voi selata painamalla lyhyesti virtapainiketta.
Yétila
Yotila-asetuksella varipaletti ja taustavalo mukautetaan olosuhteisiin, joissa valoa on vahan.

- Huomautus: Kartan yksityiskohdat eivat valttdmatta ndy kovin selvasti, kun yétila on
valittuna.

Langaton

Tarjoaa langattoman yhteyden asetuksia, jotka riippuvat langattoman yhteyden tilasta. Voit
esimerkiksi muodostaa yhteyden tukiasemaan tai vaihtaa liityntapisteeseen. Lisétietoa
asetuksista on kohdassa "Langaton yhteys" sivulla 97.

Kosketusnayton lukitseminen

Kosketusnayton voi lukita tilapaisesti, jotta jarjestelmad ei kaytettdisi vahingossa.
Kosketusndyttd kannattaa lukita, kun ndytolld on paljon vettd esimerkiksi kovan
merenkaynnin tai rajuilman vuoksi. Toiminto on kateva myaos silloin, kun nayttd pitaa
puhdistaa samalla kun yksikkd on toiminnassa.

Kun kosketusnaytto on lukittuna, yksikkda voi kdyttaa vain ndppdimilla.
Kosketusnayttd lukitaan Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa.
Lukitus avataan painamalla lyhyesti virtapainiketta.

Mittaripalkki

Valinta ottaa mittaripalkin kdyttdéon ja poistaa sen kdytdsta vain aktiivisella sivulla.

Kosketusnayton kdayttaminen
Kosketusndytdn perustoiminnot eri ruuduissa on koottu seuraavaan taulukkoon.

Kayttboppaan muissa osissa kerrotaan tarkemmin paneelikohtaisista
kosketusnayttdtoiminnoista.

Kuvake Kuvaus

Napauta

- Paneelin aktivointi monen paneelin sivulla
Kursorin sijoittaminen paneeliin
Valikkovaihtoehdon ja valintaikkunan kohdan valinta
Valintaruudun valinta ja valinnan poistaminen
Valitun kohteen perustietojen nayttdminen

Paina pitkaan:

Ohjatun kursoritoiminnon kayttéénotto tai valikon avaaminen

paneelissa, jossa on kursori. Katso "Pitkdn painalluksen toiminnon

mukauttaminen" sivulla 20.

Valitse tiedot -valintaikkunan avaaminen mittaripaneelissa
@35 - Paneelipainike: kdytettévissa olevien ndyton jakovaihtoehtojen
nayttaminen
Suosikkipainike: muokkaustilan valinta
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Kuvake Kuvaus

1
v Selaa kaytettdvissa olevien vaihtoehtojen luetteloa ottamatta kdyttodn
mitddn niista.

"

Asemoi kartta tai kaikuluotain-kuva paneeliin panoroimalla.

4
'@? Loitonna karttaa tai kuvaa nipistamalla sormia yhteen.

b
== ey
-y
Selaa pikaisesti esimerkiksi reittipisteluetteloa sipaisemalla sitd. Lopeta
selaaminen napauttamalla ndyttoa.
f
oy
{S‘
&~
/
>4
s

4
{l? Lahenna karttaa tai kuvaa levittamalla sormia erilleen.

Valikoiden ja valintaikkunoiden kayttaminen

Valikot
Sivuvalikko ndytetaan valitsemalla sivun oikeasta ylakulmasta MENU-painike.

Voit aktivoida valikon toiminnon ja ottaa jonkin vaihtoehdon kayttéon tai poistaa sen
kaytosta valitsemalla sen.

Liukusadtimen arvoa voi saatda kahdella tavalla:

- vetamalla liukusaadinta

- valitsemalla kuvakkeen + tai -.

Valikoita voi kayttaa myos kierrettavalla nupilla:

Selaa valikon vaihtoehtoja kiertamalla nuppia.
Valitse korostettu kohta painamalla nuppia.
Muuta valitun kohdan arvoa kiertdamalla nuppia.

Jos haluat palata edelliselle valikkotasolle, valitse Takaisin-valikkovaihtoehto tai X-ndppdin.
Poistu sitten valikosta.
Kohdistimen tila (aktiivinen vs. ei-aktiivinen) muuttaa valikon vaihtoehtoja.

Valintaikkunan ruudut

Valintaikkunan syottokentat ja painikkeet valitaan napauttamalla ndyttda tai kdyttamalla
kierrettavaa nuppia.

Numeronappaimisto ja aakkosnumeerinen nappaimisto tulevat nakyviin automaattisesti, kun
kdyttdjan pitaa syottad tietoja valintaikkunoihin. Nappdimina toimii virtuaalindppdimisto.
Syotetyt tiedot vahvistetaan valitsemalla virtuaalinenEnter-ndppdin tai painamalla
kierrettdvaa nuppia.

Valintaikkuna suljetaan tallentamalla tai peruuttamalla sivulle sydtetyt tiedot.
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Reittipist~
M

Valintaikkuna voidaan sulkea myos valitsemalla sen oikeasta yldkulmasta X tai painamalla X-
nappainta.

Sivujen ja paneelien valitseminen

Sivun valitseminen
Koko sivun paneeli valitaan painamalla tarvittavan sovelluksen painiketta aloitussivulla.
Suosikkisivu valitaan painamalla vastaavaa suosikkipainiketta.
Esimadritetty jaettu paneeli valitaan painamalla halutun sovelluksen kuvaketta pitkaan.

Aktiivisen paneelin valitseminen
Sivulla voi olla useita paneeleita, mutta ne voivat olla aktiivisia vain yksi kerrallaan. Aktiivinen
paneeli ndkyy rajattuna.

Vain aktiivisen paneelin sivuvalikkoa voi kdyttaa.
Paneeli aktivoidaan napauttamalla sita.

Suosikit-paneelin nayttaminen ponnahdusikkunana sivulla
Voit ndyttda Suosikit-paneelin ponnahdusikkunana milld tahansa sivulla pitamalla Koti-
nappainta painettuna.

Voit nadyttaa suosikkisivun valitsemalla sen ponnahdusikkunasta. Paneeli siirtyy valittuun
suosikkiin kolmen sekunnin kuluttua.

Mies yli laidan -reittipisteen luominen

Voit luoda hatatilanteiden varalle Mies yli laidan (MOB) -reittipisteen aluksen nykyisen
sijainnin kohdalle valitsemalla MOB-painikkeen aloitussivulla.
Voit my&s tallentaa Mies yli laidan (MOB) -reittipisteen aluksen nykyisen sijainnin kohdalle
painamalla Enter- ja Exit-painikkeita samanaikaisesti. Enter- ja Exit-painikkeiden painaminen
samanaikaisesti luo MOB-merkin aluksen sijainnin kohdalle.
Kun MOB-toiminto otetaan kayttdon, jarjestelma suorittaa seuraavat toiminnot
automaattisesti:
MOB-reittipiste luodaan aluksen sijaintipaikkaan
ndyttdon vaihtuu zoomattu karttapaneel, joka on keskitetty aluksen sijainnin mukaan
jarjestelma nayttda navigointiohjeet, joilla padstadn takaisin MOB-reittipisteeseen.

Useita MOB-reittipisteitd voi tallentaa painamalla MOB-painikkeita toistuvasti. Alus ndyttaa
edelleen navigointiohjeet alkuperdiseen MOB-reittipisteeseen. Seuraaviin MOB-reittipisteisiin
on navigoitava manuaalisesti.

MOB-reittipisteeseen navigoinnin peruuttaminen

Jérjestelma ndyttdd navigointiohjeita MOB-reittipisteeseen, kunnes kdyttdja peruuttaa
navigoinnin valikosta.

MOB-reittipisteen poistaminen

1. Aktivoi MOB-reittipiste valitsemalla se.

2. Voit ndyttdd MOB-reittipisteen valintaikkunan napauttamalla MOB-reittipisteen
ponnahdusikkunaa tai painamalla Enter-nappainta tai kierrettdvaa nuppia.

3. Valitse valintaikkunasta poistoasetus.

MOB-reittipisteen voi my&s poistaa valikosta, kun se on aktivoitu.
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Nayttokuva

Voit ottaa ndyttdkuvan painamalla samanaikaisesti Koti-ndppaintéd ja virtapainiketta.
Nayttokuvat tallentuvat sisdiseen muistiin.

Nayttokuvavaihtoehto on otettava kdyttoon Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa, ennen
kuin ndyttokuvia voi ottaa kosketusndytosta. Kun toiminto on otettu kdyttodn, voit ottaa
ndyttokuvan kosketusndytosta kaksoisnapauttamalla avoinna olevan valintaikkunan
otsikkopalkkia tai kaksoisnapauttamalla tilapalkkia, jos mikddn valintaikkuna ei ole avattuna.

Lisatietoa tiedostojen tarkastelusta on kohdassa "Tiedostot" sivulla 123.
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TripIntel

Aurinko, Kuu
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Tiedostot

GoFree Kauppa

Jarjestelman muokkaus

Aloitussivun taustakuvan mukauttaminen

Aloitussivun taustakuvaa voi mukauttaa. Voit valita jarjestelmdssa olevan kuvan tai kdyttaa
omaa jpg- tai .png-muodossa tallennettua kuvaasi.

Kuvat voi tallentaa mihin tahansa tiedostoselaimessa nékyvaan kansioon. Jarjestelma kopioi
taustakuvaksi valitun kuvan automaattisesti Wallpaper (Taustakuvat) -kansioon.

TIEDOSTOT “
|
4 Omattiedostot B
=
|
v | Cookies B
{*1 Gribs B
v | Tallenteet =0
‘f‘ Polars B
'YKSITYISKOHDAT - WALLPAPER01.JPG
» ) SD_Card : “
‘ Tyyppi JPEG-kuva
" Koko 103.3kB
Y Wallgaper Luotu 12/01/2016
wallpaper01.jpg Muokattu 08/16/2016
‘ ifwallpaperoz.jpg -
~wallpaper03.ipg T

Nékyma

R Kopioi Nimed uudelleen Poista

WheelKeyn maarittaminen

Voit maarittad, mita toimintoja voidaan suorittaa yksikon etuosan WheelKeyn lyhyelld ja
pitkalld painalluksella.

Voit maarittad WheelKeyn valitsemalla Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa Konfiguroi
pikandppain.

Valitse PIKANAPPAIMEN KONFIGUROINTI -valintaikkunassa Lyhyt painallus tai Pitka
painallus ja valitse sitten vaihtoehto ndkyviin tulevasta luettelosta.

Pitkdn painalluksen toiminnon mukauttaminen

Lisaasetukset-valintaikkunassa voit maarittaa, avaako pitkd painallus paneelissa valikon vai
ndyttadko se paneelissa kursorin avustintoiminnon.

LISAASETUKSET “

I
> Reittipisteet

i Laitteisto
l Kayttsliittyms
|‘> Kursori
| Liukussstimen viive 200 Xiti;eaan i (ms; i ennen kuin edellinen annettu asetus
Kursori avustin Sallii kursori avustin toiminnon pitkalla painalluksella, muuten valikko avataan. |
Painalluksen kesto 1000 Paina ja pida (1000ms-1500ms)
Yondyton tekstin vari -

Paneelien koon muuttaminen

Valittuna olevan jaetun sivun paneelien kokoa voi muuttaa. Seka suosikkisivujen etta
esimadritettyjen jaettujen sivujen paneelien kokoa voi muuttaa.

1. Aktivoi Jarjestelmaasetukset-valintaikkuna

2. Valitse valintaikkunasta jakamisen muokkausvaihtoehto.

3. Muuta paneelin kokoa vetdamalld mukautuskuvaketta.

4. Vahvista muutokset napauttamalla yhtd paneeleista tai painamalla kierrettdvaa nuppia tai
Enter-nappadinta.
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Muutokset tallentuvat valittuna olevalle suosikkisivulle tai jaetulle sivulle.

Salasanasuojaus
Voit estdd jarjestelmdasetusten luvattoman kdyton madrittamalld PIN-koodin.

Huomautus: Suosittelemme, etta tallennat PIN-koodin (salasanan) ja sailytat sitd turvallisessa
paikassa, jos kaytat tatd ominaisuutta.

Kun madritat salasanasuojauksen, PIN-koodi pitdd antaa aina, kun jokin seuraavista kohdista
valitaan. Kun PIN-koodi on annettu oikein, kaikkia kohteita voidaan kayttdd ilman, ettd PIN-
koodi pitda antaa uudelleen.

- Asetukset, aktivoidaan Tyokalut-paneelissa tai Jarjestelmdasetukset-valintaikkunassa

- Halytykset, aktivoidaan Tyokalut-paneelissa

- Tiedostot, aktivoidaan Tyokalut-paneelissa

- GoFree Kauppa, aktivoidaan Tydkalut-paneelissa

- Asetukset, aktivoidaan kartta-asetusten Kartta-valikossa

Salasanasuojaus otetaan kdyttoon ja poistetaan kaytostd Jarjestelmaasetukset-
valintaikkunassa

ASETUKSET “

L Jarjestelmi Kieli Suomi
Tekstikoko Normaali -
@ Kartta
Ndppdindanet Pois
@ il Aika...
@ Tutka Konfiguroi pikandppain...
s Satelliitit...
@ Autopilotti
PIN-koodi Aseta PIN...
Navigointi ;
@ L Palauta oletukset... POBSTARIN::
B Polttoaine Virranhallinta...

Lisdtoiminnot...

Uusien suosikkisivujen lisaaminen
1. Avaa sivun muokkauksen valintaikkuna valitsemalla aloitussivun suosikkiruudusta Uusi.

2. Maarita uusi sivu vetamalld ja pudottamalla sivukuvakkeita.

3. Muuta ruutujen sijoittelua tarvittaessa (mahdollista vain 2 tai 3 ruudun kanssa).

4. Tallenna sivun asettelu.

Jérjestelma tuo nakyviin uuden suosikkisivun, ja uusi sivu ndkyy suosikkisivujen luettelossa
aloitussivulla.
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Suosikkisivujen muokkaaminen

1. Valitse suosikkipaneelin muokkauskuvake.
- Voit poistaa sivun valitsemalla suosikkikuvakkeen X-kuvakkeen.

- Avaa sivun muokkauksen valintaikkuna valitsemalla suosikkikuvakkeen tydkalukuvake.
2. Lisaa tai poista paneeleita sivun muokkauksen valintaikkunassa.
3. Poistu suosikkien muokkaustilasta tallentamalla tai hylkdamalla tekemasi muutokset.

Mittaripalkin ulkoasun maarittaminen
Jérjestelmaan liitetyt tietoldhteet ovat ndkyvissa mittaripalkissa.

Voit maarittad mittaripalkin ndyttamaan yhden tai kaksi palkkia. Jos maaritat nakyviin kaksi
palkkia, voit maarittda palkkien vaihdon automaattisesti. Voit maarittaa mittaripalkeissa
nakyvat tiedot.

Valikkoa kdyttamalla voit valita esiasetetun aktiviteetin yhdelle tai molemmille palkeille. Kun
aktiviteettipalkki on valittuna, esiasetetut laitemittarit nakyvat mittaripalkissa.

Voit poistaa mittaripalkin kdytosta Jarjestelmdasetukset-valintaikkunassa.

- Huomautus: Valinta poistaa mittaripalkin kdytdsta vain aktiivisella sivulla.

Mittaripalkin ottaminen kayttoon/poistaminen kaytosta

1. Aktivoi Jarjestelmaasetukset-valintaikkuna

2. Voit ottaa mittaripalkin kayttoon ja poistaa sen kaytosta aktivoimalla mittaripalkin
kuvakkeen tai poistamalla sen aktivoinnin.

Valitse esiasetettu aktiviteettipalkki

1. Ota mittaripalkki kdyttoon valitsemalla se.
2. Avaa valikko painamalla MENU (Valikko) -painiketta.
3. Valitse Palkki 1 tai Palkki 2 ja valitse sitten esiasetettu aktiviteettipalkki.

Esiasetetut mittarit nakyvat mittaripalkissa. Voit muuttaa mittaria aktiviteetin mittaripalkissa.
Lisatietoa on alla olevassa Muokkaa mittaripalkin siséaltoad -kohdassa.

Muokkaa mittaripalkin sisaltoa

1. Ota mittaripalkki kdyttdon valitsemalla se.

2. Avaa valikko painamalla MENU-painiketta.

3. Voit muuttaa laitemittarin valitsemalla ensin Muokkaa ja sen jélkeen mittarin, jonka
haluat muuttaa.

4. Valitse ndytettava sisalta Valitse tiedot -valintaikkunasta.

5. Tallenna muutokset valitsemalla Valikko ja sitten Lopeta muokkaus.

Polttoainetaloudellisuuden mittari

Voit ndyttda polttoainetaloudellisuuden mittarin mittaripalkissa eri sovellussivuilla (esimerkiksi
Kartta-, Tutka-, Kaiku- ja Nav-sivuilla). Valitse esiasetettu polttoaineen aktiviteettipalkki tai
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muuta mittarin ldhteeksi Polttoainetaloudellisuus. Lisatietoa mittarin ldhteen muuttamisesta
on kohdassa "Mittaripalkin ulkoasun méddrittdminen" sivulla 22.

niHdh w N

7 6

Nykyisen taloudellisuuden digitaalinen lukema
Polttoainetaloudellisuuden mittayksikot

Tehokkuus 100 %, tama vastaa "nimellista kulutusta”
Tehokkuus 120 %

Keskiméaardinen polttoainetaloudellisuus

Valiton taloudellisuus

N & 1 A W N =

Nykyinen polttoaineen taso

Polttoainetaloudellisuuden mittari ndyttaa valittoman seka historiallisen keskimaaraisen
polttoainetehokkuuden. Vihredn vyohykkeen alku edustaa "nimellistd
polttoainetaloudellisuutta”, ja se ndyttaa liséksi 20 prosentin alueen, jotta
polttoainetehokkuus voidaan nayttaa nimellisen polttoainetaloudellisuuden yldpuolella.

Mita tehokkaampaa polttoaineen kulutus on, sitd enemman ulompi sininen asteikkotaulu
siirtyy ylospain kohti asteikon vihredd osaa. Jos saavutat aluksen nimellisen tehokkuuden, olet
vihredlla vyohykkeelld. Jos saavutat nimellistd tehokkuutta paremman tehokkuuden, olet
vihredn vydhykkeen yldosassa.

Nimellinen polttoainetaloudellisuus voidaan maarittaa Aluksen asetukset -valintaikkunassa,
joka on nakyvissa polttoaineasetusten valintaikkunassa.

Voit resetoida keskimaaraisen polttoainetaloudellisuuden Polttoaineasetukset-valintaikkunan
Resetoi taloudellisuus -painikkeella. Resetoinnin jalkeen jarjestelma alkaa laskea uutta
keskiarvoa.

Voit asettaa polttoainetaloudellisuuden mittarin mittayksikdt Yksikot-asetukset-valintaikkunan
Taloudellisuus-kentdssa.

Komentosillan hallinta

Komentosillan hallinta -ominaisuuden avulla voit hallita, mitka sivut nakyvat useissa naytoissa
samaan aikaan. Ominaisuus on kaytdssa aluksissa, joissa on monta nayttda kdytdssa
samanaikaisesti, ja sen avulla voidaan nopeasti madrittad ndytettavat tiedot.

Jarjestelmassa voi olla korkeintaan nelja eri komentosiltaa, ja yhteen komentosiltaan voi
ryhmittda korkeintaan nelja ndyttda. Kukin ndyttd voidaan maarittdd vain yhteen
komentosiltaan.

Kun naytot sisdltyvat komentosiltaan, voit madrittdd 12 sivumadritysta (esiasetukset) kullekin
komentosillalle.

Nayttojen lisddminen komentosiltaan

- Huomautus: Kaikki ndytot on oltava kytketty toimintaan, jotta niitd voidaan kayttaa
komentosillan maarityksessa.

1. Avaa Komentosillan konfigurointi -valintaikkuna
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~ Bridge Control ~

2.

3.

4.
5.

Valitsemalla tdman voit maarittdd uuden komentosillan tai muokata aiemmin luotua

- Valitun komentosillan Komentosillan konfigurointi tulee nakyviin, ja luettelossa
nakyvat kaikki ndytot, joita ei ole vield madritetty komentosiltaan.

Valitse ndytto, jonka haluat lisétd komentosiltaan.

- Jdrjestd ndytot vasemmalta oikealle samalla tavalla kuin ndytot ndkyvat nykyisessa
komentosillassa/kojelaudassa/ohjauspaikassa.

Nimed komentosilta uudelleen tarvittaessa

Tallenna maaritys

Komentosillan hallinta nékyy kaikkien komentosiltaan maaritettyjen yksikkojen
kotisivulla.

ASETUKSET “

@ Autopilotti Info
@ Navigointi Laitteen nimi

Lahteet...
EQ Polttoaine

~.
< Jaljetja tripit Vianmaritys

Laitelista

A tilytykset Komentosillan konfigurointi

I o |
MuokkaaBriicke1
i MuokkaaBriicke2
= i Lisda uusi komentosilta
KOMENTOSILLAN KONFIGUROINTI - BRUCKET ‘ .

Briicke1

Vedi nytit vasemmalta alla oleviin laatikoihin tehdiksesi komentosiltanakyman.

Tallenna

Hylkad

.o e seee o

Komentosillan ndyttojen esiasetettujen sivujen madrittaminen

1.

Aktivoi Komentosillan hallinta -paneeli pyyhkaisemalld alaspdin Komentosillan hallinta -

kohdassa aloitussivulla.

Siirry muokkaustilaan valitsemalla muokkauskuvake

Valitse ndytto, jolle haluat madrittad esiasetetun sivun

- Valitun sivun sivuasettelun asetus luetaan verkosta, ja siind ndytetaan padaominaisuudet
ja maaritetyt suosikkisivut

Valitse haluttu sivu

- Valitse tyhja sivu, jos et halua sisallyttaa kyseista ndyttoa valittuihin komentosillan
esiasetuksiin

Toista vaiheet 3 ja 4, kunnes kaikille naytéille on maaritetty sivu kaikissa komentosillan

esiasetuksissa

Poistu muokkaustilasta ja tallenna maaritykset valitsemalla muokkauskuvake uudelleen

~ Bridge Control ~
l‘
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Komentosillan esiasetusten valitseminen

Voit ndyttda saatavilla olevat komentosillan esiasetukset pyyhkdisemalld alaspéin
Komentosillan hallinta -kohdassa aloitussivulla.

Kun valitset jonkin esiasetusmaarityksistd, kaikki kyseiseen komentosiltaan kuuluvat laitteet
siirtyvat esiasetetuille sivuille.

~ Bridge Control ~
1*
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Kartat

Karttatoiminnolla ndet aluksesi sijainnin maa-alueisiin ja muihin kartan kohteisiin
suhteutettuna. Karttaruudussa voit suunnitella ja navigoida reittejd, maarittaa reittipisteita ja
tuoda ndkyviin AlS-kohteita.

Karttapaneeli

Reittipiste*

Alus ja keulalinja (keulalinja vapaavalintainen)
Reitti*

Pohjoisen merkki

Koordinaattiviivat*

Alueympyrat*

Kuljettu reitti*

Kartta-alueen asteikko

O 0 N & 1 b W N =

Kantamarenkaiden vali (ndkyvissa vain, jo kantamarenkaat on otettu kdyttoon)

* Valinnaiset karttakohteet. Valinnaiset karttakohteet otetaan kdyttoon tai poistetaan kaytosta
yksitellen kartta-asetusten valintaikkunassa.

Karttatiedot
Jarjestelmadn kuuluu erilaisia karttoja alueen mukaan.

Kaikki yksikot tukevat Navicon Insight-karttoja, joihin sisaltyy myos Insight Genesis.
Jérjestelma tukee myos Navionicsin ja C-MAPIn karttoja seké useiden eri kartanvalmistajien
luomaa AT5-muotoista sisaltéd. Koko karttavalikoima on ndhtavissa osoitteissa
www.gofreeshop.com, www.c-map.com ja www.navionics.com.

- Huomautus: Tassa kdyttdohjeessa kdydaan lapi kaikki mahdolliset karttavalikon
vaihtoehdot. Ne voivat vaihdella kdytossa olevan kartan mukaan.

Karttakorteilla olevat kartat jaetaan Ethernet-verkossa, joten aluksessa tarvitaan vain yksi
karttakortti.

- Huomautus: Jarjestelma ei siirry kdyttdmaan siihen sisdltyvia karttoja automaattisesti, jos
karttakortti poistetaan. Epdtarkka kartta nakyy ndytdssd, kunnes karttakortti sydtetdan
takaisin laitteeseen tai kdyttdjad vaihtaa sisdiset kartat kdyttddn manuaalisesti.

Kahden karttatyypin nayttaminen

Jos sisadnrakennettuna, korttipaikassa tai Ethernet-verkossa on kdytettdvissa useita
karttatyyppejd, voit tarkastella kahta karttatyyppid yhta aikaa sivulla kdyttamalla kahta
karttapaneelia.
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Palauta kurso

Uu
reittipiste
Mer
Koordinaa

Mittz

Etsi

Kartan valin

Kerrc
P

10 nm

Takaisin

Suuntaus
Pohjoinen ylds
Etundytto
3D

Yht.muok

Nakyma»

Asetukset»

Kartta lahde
Navionics

Aé

Voit valita kaksoiskarttapaneelin pitdmalla Kartta-sovelluspainiketta painettuna Koti-sivulla tai
luomalla suosikkisivun, jolla on kaksi karttapaneelia.

Kartan tyypin valinta

Karttatyyppi madritetdan karttaruudussa valitsemalla jokin karttaldahdevalikossa kaytettavissa
olevista karttatyypeista.

Jos kdytdssa on moniruutuinen karttaruutu, karttatyyppi maaritetddn jokaiselle karttaruudulle
erikseen. Aktivoi jokin karttaruuduista ja valitse sitten jokin karttaldhdevalikossa kdytettavissa
olevista karttatyypeistd. Tee samoin toisen karttaruudun osalta ja valitse ruutuun jokin
vaihtoehtoinen karttatyyppi.

Jos jarjestelmassa, korttipaikassa tai Ethernet-verkossa olevat kartat ovat samanlaisia,
jarjestelma valitsee automaattisesti kartan, jossa on tarkimmat tiedot alueelta.

Kartan panorointi
Karttaa voi siirtad joka suuntaan vetamalla nayttda sormella.

Kohdistin ja kohdistin-ikkuna poistetaan ruudusta valitsemalla valikosta Clear cursor (Poista
kohdistin nakyvistd) tai painamalla X-ndppdainta. Samalla kartta keskitetdan aluksen sijainnin
mukaan.

Kartta-asteikko

Karttaa voi zoomata kayttamalla zoomausruudun kuvakkeita, kierrettdvda nuppia tai
kosketustoimintoa, jossa nipistamalld kahta sormea yhteen voi loitontaa kuvaa ja vetamalla
sormia erilleen lahentda sita.

Kartta-alueen asteikko ja alueen renkaiden vali (jos kdytdssd) nakyvat karttaruudun oikeassa
alakulmassa.

Alussymboli

Alussymboli ilmaisee aluksen sijainnin, kun jarjestelmassa on voimassa oleva GPS-sijainnin
lukitus. Jos GPS-sijaintia ei ole kdytettdvissd, alussymbolissa nakyy kysymysmerkki.

Aluksen asemointi karttapaneeliin

Kartan suunta

Karttaa voi kadntda ruudussa usealla eri tavalla. Ruudun oikeassa yldkulmassa ndkyva kartan
suunnan symboli osoittaa pohjoissuunnan.

A h0} e

Pohjoinen ylds Suunta ylos Kurssi ylds

Pohjoinen yl6s
Nayttad kartan niin, ettd pohjoinen on ylhaalla.

Suunta ylos

Nayttda kartan niin, ettad aluksen ohjaussuunta on nayton yldreunassa. Suuntatiedot tulevat
kompassilta. Jos ohjaussuunta ei ole kdytettavissa, jarjestelma kayttda GPS:n mukaista suuntaa
maan suhteen (COG).

Kurssi ylos
Nayttad aluksen TODELLISEN suunnan kartalla yléspdin suunnattuna. Tama ei ole aina aluksen
suunniteltu kulkusuunta.
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N 59°01.280'
E 13°37.148'
110.5 mi, 104 °M

N 59°21.788"'
E 14°31.685"

Etundytto

Siirtaa aluksen kuvakkeen lahemmaksi ndyton alareunaa jolloin ndkyma aluksen edessa
laajenee kattamaan suuremman alueen kartalla.

Karttakohteiden tietojen tuominen nakyviin

Kun valitset kartalta jonkin kohdan, reittipisteen, reitin tai kohteen, sen perustiedot tulevat
nakyviin. Saat tietyn karttakohteen kaikki saatavilla olevat tiedot ndkyviin valitsemalla kyseisen
kohteen ponnahdusikkunan. Voit avata lisatietoikkunan myds valikosta.

- Huomautus: Jos kaytat C-MAP-karttoja, voit valita kartalta kohteita ja tuoda ndkyviin
tietoa kohteen palveluista seka sijaintiin tai kohteeseen liittyvda multimediasisaltda
(valokuvia).

- Huomautus: Kohteen perustietoja ei tule nakyviin, jos ponnahdusikkunoita ei ole otettu
kayttdon kartta-asetuksissa.

MUOKKAA REITTIPISTETTA x
’ N25°43.000' W080°01.533' Néytd ikoni ja nimi
22 Muistiinpanot Syvyys (m)

00000.00
Halytyksen side (NM)
00.00

Luotu: 10:08 12/02/2016

Poista

Kohdistimen kayttaminen karttaruudussa
Kohdistin ei ndy oletusarvoisesti karttaruudussa.

Kun kohdistin otetaan kdyttoon, kohdistimen sijainnin ikkuna tulee ndkyviin. Kun kohdistin on
aktiivinen, karttaa ei voi panoroida eika kartta seuraa aluksen liikkeita.

Kohdistin ja kohdistin-ikkuna poistetaan ruudusta painamalla X-ndppdinta tai valitsemalla
valikosta Poista kursori. Samalla kartta keskitetddn aluksen sijainnin mukaan.

Kohdistimen saa siirrettyd aiempaan paikkaansa valitsemalla valikosta Palauta kursori .
Poista kursori ja Palauta kursori ovat kdtevid toimintoja, kun ndytdssa halutaan ndyttaa
vuorotellen aluksen nykyinen sijainti ja kohdistimen sijainti.

Mene kursori

Voit navigoida valitsemaasi kohtaan kartalla sijoittamalla kursorin paneeliin haluamaasi
kohtaan ja valitsemalla valikosta Mene kursori —valikkovaihdon.

Ohjattu kursoritoiminto

= Huomautus: Ohjattu kursoritoiminto on kdytettavissa, jos se on kdytossa. Katso "Pitkdn
painalluksen toiminnon mukauttaminen” sivulla 20.

Ohjatun kursoritoiminnon avulla voit hienosaatda ja sijoittaa kursorin tarkasti peittamatta
tietoja sormellasi.

Aktivoi kursori ruudulla ja paina sitten ndyttoda pitkdan sormellasi, jolloin kursorisymboli
muuttuu sormesi yldpuolella ndkyvaksi valintaympyraksi.

Irrottamatta sormea naytolta veda valintaympyra haluttuun kohtaan.
Kun irrotat sormen naytoltd, kursori palaa normaalitoimintaan.

Etdisyyden mittaaminen

Kohdistinta voidaan kayttaa aluksen ja valitun kohdan tai karttaruudun kahden pisteen
valisen etdisyyden mittaamiseen.

1. Siirrd kohdistin kohtaan, josta haluat aloittaa etdisyyden mittaamisen. Kdynnista
mittaustoiminto valikosta.
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- Mittauskuvakkeissa nakyy aluksen keskeltd kohdistimen sijaintiin piirretty viiva. Etdisyys
nakyy kohdistintietojen ikkunan luettelossa.
2. Voit siirtda mittauspisteitd vetdmalld jompaakumpaa kuvaketta, kun mittaustoiminto on
kaytossa.

= Huomautus: Suunta mitataan aina harmaasta kuvakkeesta siniseen kuvakkeeseen.

Mittaustoiminnon voi kdynnistaa myds ilman aktiivista kohdistinta. Talléin kumpikin
mittauskuvake on aluksi aluksen sijainnin kohdalla. Harmaa kuvake seuraa alusta aluksen
liikkuessa, kun taas sininen kuvake pysyy paikassa, joka syotettiin toiminnon kaytdn alussa.

Mittaustoiminto poistetaan kdytosta valitsemalla Finish measuring (Lopeta mittaus) tai
painamalla X-ndppdinta.

Reittipisteiden tallentaminen

Reittipisteen voi tallentaa kursorin sijaintipaikkaan, jos se on aktiivisena paneelissa, tai aluksen
sijaintipaikkaan, jos kursori ei ole aktiivisena paneelissa, suorittamalla seuraavat toimet:

Kierrettavan nupin painaminen
Merkintapainikkeen painaminen
Uusi reittipiste -asetuksen kdyttdminen valikossa

UUSI REITTIPISTE KURSORILLE

003

N 25°43.436" W 080°08.213'

Enemman valintoja...

Tallenna Peruuta

Reittien luominen
Voit luoda karttaruudussa reitteja seuraavien ohjeiden mukaisesti.

1. Siirrd kohdistin karttaruutuun.

2. Valitse valikosta Uusi ja sitten Uusi reitti.

3. Sijoita ensimmainen reittipiste kartalle napauttamalla karttaruutua.
4, Jatka lisaéamalla jéljella olevat reittipisteet.

5. Tallenna reitti valitsemalla valikosta Tallenna .

- Huomautus: Lisatietoja on kohdassa "Reittipisteet, reitit ja jdljet" sivulla 39.

Kohteiden haku karttaruuduissa
Karttaruudusta voi etsia muita aluksia tai erilaisia karttakohteita.

Ota kursori kdyttdon ruudussa ja hae kursorin kohdalla olevia kohteita. Jos kursoria ei ole
aktivoitu, jarjestelma hakee kohteita aluksen sijainnin perusteella.

ETSI ALUKSELTA “

Valitse kategoria josta haluat etsia
Reittipisteet Karttamerkit
Reitit Alukset
Jaljet Koordinaatit
Polttoaine

- Huomautus: Polttoaineasemien hakuun tarvitaan voimassa oleva SIRIUS-datapaketin
tilaus ja alusten hakuun yhteydessa oleva AlS-vastaanaotin.
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3D-kartat

3D-asetuksella maan ja merenpohjan muodot ndytetadn kolmiulotteisena graafisena
nakymana.

- Huomautus: Kaikki karttatyypit toimivat 3D-tilassa, mutta kartta nakyy littednd, jos
kéytdssa ei ole vastaavan alueen 3D-karttoja.

Kun 3D-karttavaihtoehto on valittuna, panoroinnin ja kierron kuvakkeet nakyvat
karttaruudussa.

3D-kartan panorointi
Voit siirtaa karttaa mihin suuntaan tahansa valitsemalla panorointikuvakkeen ja panoroimalla
sitten haluamaasi suuntaan.

Panorointi lopetetaan painamalla X-ndppainta tai valitsemalla valikosta Palaa alukseen -
vaihtoehto. Samalla kartta keskitetdan aluksen sijainnin mukaan.

Kuvakulman saataminen
Kuvakulmaa sdddetdan valitsemalla kiertokuvake ja panoroimalla karttapaneelia.

Katselusuuntaa vaihdetaan panoroimalla vaakatasossa.
Nakyman kallistuskulmaa muutetaan panoroimalla pystytasossa.

- Huomautus: Aluksen sijainnin mukaan keskitetyssd nakyméssa voi sdatad vain
kallistuskulmaa. Katselusuunta maaraytyy kartan suunta-asetusten mukaan. Katso "Aluksen
sijoittaminen karttapaneeliin" sivulla 27.

3D-kartan zoomaaminen
3D-karttaa voi zoomata kdyttdmalld zoomausruudun kuvakkeita tai kierrettdvaa nuppia.

Kartan tietokerrokset

Tutka-, Structure-, SonarChart Live (vain Navionics-kartat) ja sddtiedot on mahdollista tuoda
nadkyviin karttapaneelissa tietokerroksina.

Kun jokin tietokerros on valittuna, karttavalikko laajenee niin, ettd siind nakyvat myds valitun
tietokerroksen perusvalikkotoiminnot.

Tutka-, Structure- ja sdatoiminnoista kerrotaan tarkemmin tdman kayttdohjeen vastaavissa
osissa. Lisatietoa SonarChart Livesta on kohdassa "SonarChart Live" sivulla 33.

Insight- ja C-MAP-kartat

Tassa luvussa kuvataan kaikki Insight- ja C-MAP-karttojen valikkovaihtoehdot. Toiminnot ja
valikon vaihtoehdot voivat vaihdella kdytdssa olevien karttojen mukaan. Tdssa osiossa nékyvat
Insight-kartan valikot.

- Huomautus: Valikkokohta ndkyy harmaana, jos se ei ole kdytettavissa nakyvissa olevassa
kartassa. Esimerkiksi rasterikartat eivat ole kdytettdvissa Insightissa, joten Rasterikartta-
valikkokohta nakyy harmaana, kun Insight-kartat tuodaan nakyviin.

Insightin ja C-MAPin vuorovedet ja virtaukset

Jérjestelma voi ndyttaa Insightin ja C-MAPiIn vuorovedet ja virtaukset. Ndiden tietojen avulla
voidaan ennustaa virtausten ja vuorovesien ajankohdat, vedenpinnan korkeudet, suunnat ja
voimakkuudet. Tdmd on tdrked tydkalu matkan suunnittelussa ja navigoinnissa.

Suurilla zoomausalueilla vuorovedet ja virtaukset ndytetdan nelidkuvakkeina, joissa on kirjain
T (vuorovedet, tides) tai C (virtaus, current). Kun valitset jommankumman kuvakkeen, nakyviin
tulevat kyseisen sijainnin vuorovesi- tai virtaustiedot.

Dynaamisia virtaustietoja voidaan tarkastella |lahentamalld yhden meripeninkulman suuruisen
zoomausalueen sisdan. Talla alueella virtauskuvake muuttuu dynaamiseksi, animoiduksi
kuvakkeeksi, joka ndyttaa virtauksen nopeuden ja suunnan. Dynaamiset kuvakkeet ovat
mustia (enemman kuin 6 solmua), punaisia (enemman kuin 2 solmua ja vdhemman tai yhta
paljon kuin 6 solmua), keltaisia (enemman kuin 1 solmu ja véhemman tai yhta paljon kuin 2
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solmua) tai vihreitd (yhta paljon tai vdhemman kuin 1 solmu) sijainnissa olevasta virtauksesta
riippuen.
Jos virtausta ei ole (0 solmua), se ndytetaan valkoisella, nelionmallisella kuvakkeella.

) IO e
) S AR o N o

4 4
g ESONY - e W
Staattiset virtaus- ja vuorovesikuvakkeet Dynaamiset virtauskuvakkeet

Insight- ja C-MAP-kohtaiset kartta-asetukset

Suunta, laajennettu ndkyma eteenpdin, 3D ja karttaldhteen muuttaminen (kuvattu aiemmin
- tdssa osiossa) koskevat kaikkia karttatyyppeja.
Suuntaus .
Pohjoinen ylés ESItys
Etunéytto Kartat voi esittda monin tavoin.
ED)
Esitys»
Kartanva
Nakyma»
Kartta lahde
Insight

Rasterikuva Korkearesoluutioiset syvyyskdyrdstdt

Shaded Relief (Varjostettu korkokartta)
Varjostaa merenpohjan pinnanmuodot.

No Contours (Ei syvyyskayrid)
Poistaa syvyyskayrat kartasta.

Raster Charts (Rasterikartat)
Vaihtaa ndkyman perinteisen paperikartan nakoiseksi.

Raster transparency (Rasterin lapindkyvyys)
Talld asetuksella sdddetdan rasterikuvien lapinakyvyytta.

High resolution bathymetry (Korkearesoluutioiset syvyyskayrastot)
Ottaa kdyttdoon syvyyskdyrien tihedmman esitystavan tai poistaa sen kaytdsta.
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Takais|
stz ] Visityiskohdat
Tdysi
Etundyt|
Kategoriat...
Kuvakerros

Pois
Esity] Valokuvan [apina..

Nakyns -
b Syvyyden varit»
Kartta lahd
Insig Varjostus®
3D korostus?

Insight- ja C-MAP-ndyttoasetukset

Kartan tiedot
- Taysi
Kaikki karttatiedot ovat kaytossa.
- Keskitaso
Navigoinnissa tarvittavat vahimmaistiedot.
- Pieni
Perustason tiedot, joita ei voi poistaa ja jotka siséltavat tietoja, joita tarvitaan kaikilla
maantieteellisilld alueilla. N3ita ei ole tarkoitettu riittaviksi turvalliseen navigointiin.

Insight- ja C-MAP-karttaluokat
Insight- ja C-MAP-kartoissa on useita luokkia ja alaluokkia, joita voi ottaa kayttddn tai poistaa
kaytosta yksitellen sen mukaan, mitd tietoja halutaan nahda.

CHART CATEGORIES “
3 Lake Services
» Nautical Chart v
» POI-Other v
» Political Boundaries v
» Roads v
» Topo Boundaries v
» Water v
» Water Structure v

Kuvakerros

Kuvakerrostoiminnolla voit ndyttaa alueen satelliittikuvia kartan paalla. Kuvien saatavuus
vaihtelee alueen ja karttaversion mukaan.

Kuvat voi avata kartan paalle joko 2D- tai 3D-tilassa.

Eivalokuvaa kartan pédlli

Valokuva kartan pédlld, vain maa- Tdydellinen valokuva kartan pédilld

alueet

Valokuvan lapindkyvyys
Lapindkyvyys sadtad kartan paalld olevan kuvan ldpikuultavuutta. Kun pienin mahdollinen
lapindkyvyys on valittu asetuksissa, kuva peittdd kartan tiedot Idhes taydellisesti.

Pienin ldpindkyvyys

Lépindikyvyysasetus 80
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Kartta ldhde
Navionics

Syvyyden vdrit
Maarittaa kartassa kdytettavan syvyyspaletin.

Paper chart (Paperikartta)
Vaihtaa kartan ulkoasun perinteisen paperikartan nakoiseksi.

Turvasyvyys

Insight- ja C-MAP-kartoissa kdytetddn sinisen eri sévyja matalan (vaaleat savyt) ja syvan
(tummat sdvyt) veden erottamiseen. Madrittele haluamasi turvasyvyys, kun olet ottanut
ominaisuuden kayttoon. Turvasyvyystoiminto madrittaa rajan, jonka jalkeen syvyys nékyy
ilman sinistd varjostusta.

Syvyyssuodatus
Suodattaa nékyvistd ne syvyydet, jotka ovat madritettyd arvoa matalampia.

Varjostus
Varjostaa merenpohjan eri alueet valitun varjostusluokan mukaan.

- Huomautus: Pohjan koostumuksen ja kasvillisuuden varjostus ei ole kdytettavissa C-
MAP-kartoissa.

Syvyys 1 ja Syvyys 2
Syvyyden esiasetukset, jotka madrittavat eri syvyyksien varjostuksen varit.

Mukautus
Syvyyksien 1 ja 2 varjostuksen syvyyskynnysta, varia ja lapindkyvyytta voi sadtaa.

3D exaggeration (Liioiteltu 3D)

Nama grafiikka-asetukset ovat kdytettavissa vain 3D-tilassa. Liioitellussa nakyméssa
maanpinnan kohoumien ja vedenpohjan syvanteiden piirrettyihin linjoihin sovelletaan
kerrointa, joka saa piirrokset ndyttdamaan korkeammilta tai syvemmilta.

- Huomautus: Asetus ndkyy harmaana, jos karttakortissa ei ole tietoja.

Navionics-kartat
Jotkin Navionicsin ominaisuudet edellyttévat viimeisimpia tietoja Navionicsilta. Ndiden

ominaisuuksien kohdalla ndkyy ilmoitus, jossa kerrotaan, ettd ominaisuus ei ole kdytettavissa,

jos kdytossa ei ole asianmukaista Navionics-karttaa tai -karttakorttia. Lisdtietoa ndiden
ominaisuuksien edellytyksistd on osoitteessa www.navionics.com

Navionicsia koskevat kartta-asetukset

Suunta, laajennettu ndkyma eteenpadin, 3D ja karttaldhteen muuttaminen (kuvattu aiemmin

tdssd osiossa) koskevat kaikkia karttatyyppeja.

Yhteison muokkaukset

Siirtyy karttakerroksessa, Navionics-muokkaukset mukaan lukien. Kyseessa ovat kayttdjien
Navionics-yhteisdon lataamat kayttajatiedot ja muokkaukset, jotka ovat nyt kdytettavissa
Navionics-kartoissa.

Lisatietoja on kartan mukana tulleissa Navionicsin tiedoissa tai Navionicsin sivustossa
osoitteessa www.navionics.com.

SonarChart Live
SonarChart Live on reaaliaikainen ominaisuus, jossa laite luo tietokerroksia syvyyskayrista
omien luotaustesi perusteella.
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Valitse Navionics-karttavalikossa Kerros ja sitten SonarChart Live, jolloin voit ndyttad sen
kartan tietokerroksena.

Kun valitset SonarChart Live -kerroksen, valikko laajenee ndyttamaan SonarChart Live -
asetukset. Asetusten avulla voit ndyttaa lapinakyvyyden ja védhimmadissyvyyden.

Lapinakyvyys

SonarChart Live -tietokerros piirretddn muiden karttatietojen paalle. Karttatiedot ovat
kokonaan peitossa pienimmalld mahdollisella lapindkyvyydella. Lapindkyvyyttd muuttamalla
voit tuoda esiin kartan tietoja.

Minimisyvyys

Saataa sitd, mitd SonarChart Liven mallinnus pitda turvasyvyytend. Tamd vaikuttaa SonarChart
Live -alueen varitykseen. Kun alus Idhestyy turvasyvyyttd, SonarChart Liven alue muuttuu
vahitellen yksinkertaisesta harmaasta/valkoisesta punaiseksi.

Navionics-ndyttoasetukset

Kartan varjostus
Varjostustoiminto lisda karttaan tietoa pinnanmuodoista.

Navionicsin dynaamiset vuorovesi- ja virtauskuvakkeet
Nayttdd vuorovedet ja virtaukset mittarilla ja nuolella staattisissa vuorovesi- ja virtaustiedoissa
kdytettyjen vinoneliokuvakkeiden sijaan.

Navionicsin kartoissa saatavilla olevat vuorovesi- ja virtaustiedot liittyvat tiettyyn
pdivdmadraan ja kellonaikaan. Jarjestelma ndyttad vuorovesien ja virtausten kehittymisen ajan
my®&td animoimalla nuolet ja/tai mittarit.

DANGER-CHA

Dynaamiset vuorovesitiedot Dynaamiset virtaustiedot

Kaytdssd ovat seuraavat kuvakkeet ja symbolit:

Virtauksen nopeus

@@ Nuolen pituus riippuu nopeudesta, ja symboli kddntyy virtauksen
suunnan mukaisesti. Virtausnopeus ndytetaan nuolisymbolin sisalld.
Punaista symbolia kdytetdan, kun virtausnopeus kasvaa, ja sinista
symbolia, kun se pienenee.

A Vuoroveden korkeus
E ﬁ - Mittarissa on 8 merkintdd, ja se maaritetdan arviointipaivan absoluuttisen
enimmadis-/vahimmadisarvon mukaan. Punaista nuolta kdytetaan, kun
vVuorovesi nousee, ja sinista nuolta, kun se laskee.

- Huomautus: Kaikki numeroarvot ndytetaan kyseisen jarjestelman mittayksikoissa, jotka
kéyttdjd on maarittanyt.

Easy View
Suurennustoiminto, joka kasvattaa karttakohteiden ja tekstin kokoa.

- Huomautus: Kartassa ei ndy merkintaa siitd, ettd tama toiminto on aktiivinen.
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Kuvakerros
Kuvakerrostoiminnolla voit ndyttaa alueen satelliittikuvia kartan paalld. Kuvien saatavuus
vaihtelee alueen ja karttaversion mukaan.

Kuvat voi avata kartan pdélle joko 2D- tai 3D-tilassa.

ErTd

Eivalokuvaa kartan pédlli Valokuva kartan pddlld, vain maa- Tdydellinen valokuva kartan pédild
alueet

o Ci

Valokuvan lapindkyvyys
Lapindkyvyys sadtad kartan paalld olevan kuvan ldpikuultavuutta. Kun pienin mahdollinen
lapindkyvyys on valittu asetuksissa, kuva peittdd kartan tiedot ldhes tdydellisesti.

N 59°55.077 o
E 1040374 S

3.79nm, 347°M . ¥

Pienin Idpindkyvyys Suurin Idpindkvyvyys

SonarChart
Jérjestelma tukee Navionicsin SonarChart-toimintoa.

SonarChartin batymetrisessa kartassa nakyvat korkean resoluution pohjatiedot ja
vakionavigointitiedot. Lisatietoja on osoitteessa www.navionics.com.

SC-tiheys
Ohjaa SonarChartin ja SonarChart Liven kdyrien tiheyttd.

Kalastusalue

Valitse syvyysalue, jonka sisélla Navionics tayttyy eri varilla.

N&in voit korostaa tietyt syvyysalueet kalastusta varten. Alue on vain niin tarkka kuin taustalla
olevat karttatiedotkin ovat, eli jos kartta sisaltaa syvyyskayrid vain viiden metrin vélein,
varjostus pyoristetdan ldhimpaan kaytettdvissa olevaan syvyyskayraan.

Ei korostettua syvyysaluetta Korostettu syvyysalue: 6~12m

Matalan veden korostus
Korostaa matalan veden alueet.

Talld toiminnolla voit korostaa alueet, joilla veden syvyys on nollan metrin ja valitun syvyyden
vélilla (korkeintaan 10 metrid/30 jalkaa).

Kartat | NSS evo3 Kayttdjan ohjekirja | 35



Pohjoinen y

Etundyt]

Yht.mud

Nakyn

\

Kartta lahc
Navion:

p—

g Takais o
i Takaisin
Suuntal|

Savytetty pohja
POIS
Huomautus
Taysi

Esitystapa

us

Kartan tiedot

Vakio

Turvasyvyys
20

Kayrien syvyys
Kaikki

Kivisuodatin
Pois

Matalan veden alueita ei ole korostettu Matalan veden korostus: 0-3 m

Navionics-kartta-asetukset

Sévytetty pohja
Talld toiminnolla erilaiset syvyysalueet voidaan ndyttaa sinisen eri savyina.

Esitystapa
Sisdltaa merikarttatietoja, kuten symboleita, navigointikartan vareja ja tekstid, joko
kansainvalisille tai yhdysvaltalaisille esitystavat.

Huomautus
Madrittaa, mitka alueen tiedot, kuten paikkojen nimet ja alueista tehdyt muistiinpanot, ovat
naytettavissa.

Kartan tiedot
Tarjoaa eri tasoisia tietoja maantieteellisestd kerroksesta.

Turvasyvyys
Navionics-kartoissa kdytetddn sinisen eri sdvyja matalan ja syvan veden erottamiseen.

Valittuun rajaan perustuva turvasyvyys piirretddn ilman sinista varjostusta.

- Huomautus: Sisdanrakennettu Navionics-tietokanta sisdltda tietoja 20 metrin syvyyteen
saakka, jonka jalkeen kaikki on valkoista.

Kayrien syvyys
Maarittaa, mita syvyyksia ndet kartalla aina maaritettyyn turvasyvyyteen saakka.

Kivisuodatin
Piilottaa kivien tunnistuksen kartalla tietyn syvyyden alapuolella.

Taman avulla kartasta tulee selkedmpi alueilla, joilla monet kivet sijaitsevat syvyydessd, joka
on selvasti oman aluksen syvayksen alapuolella.

Kartta-asetukset
Kartta-asetussivulla tehdyt asetukset ja ndyttdvalinnat koskevat kaikkia karttapaneeleita.

ASETUKSET “

L+ Jarjestelma 3D-aluksen valinta Keskipulpetti -
Aluksen asetukset...
@ Kartta
Etdisyysrenkaat v
@ Kaiku Suuntaviivat...
@ Tutka ForwardScan v
@ Autopilotti SonarChart Live vuorovesikorjaus v
Synkronoi 2D/3D-kartat
@ Navigointi

Ponnahdustiedot v
Eﬁ Polttoaine Ruudukko v
o Jalietja tripit Reitipisteet v
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3D Alussymboli
Maérittaa 3D-kartoissa kdytettavan alusta kuvaavan ikonin.

Aluksen asetukset

Aluksen asetuksia kdytetddn automaattisen reitin laskennassa. Veneen syvays, leveys ja
korkeus on syotettava jarjestelmadan, jotta Navionicsin Dock-to-Dock Autoreititys- ja Easy
Routing -toimintoja voi kayttaa.

- Huomautus: Dock-to-Dock Autoreititys ei ole kdytettdvissa yksikoissa, joita kdytetdan
Yhdysvaltain aluevesilla.

Etdisyysrenkaat
Etdisyysrenkaiden avulla on mahdollista hahmottaa etdisyydet aluksen ja muiden
karttakohteiden valilla helpommin.

Etaisyysrenkaiden valinen etdisyys maaraytyy automaattisesti kartan valitun mittakaavan
mukaan.

Suuntaviivat

Talla asetuksella maaritetddn aluksen ja muiden AlS-kohteina nakyvien alusten keulalinjat.
A: ohjaussuunta

B: kurssi maan paalla (COG)

Keulalinjojen pituudet asetetaan joko kiintedksi etdisyydeksi tai osoittamaan matkaa, jonka
alus liikkuu tiettyna aikana. Jos alukselle ei valita mitddn vaihtoehtoa, aluksesta ei ndytetd
keulalinjoja.

Aluksen ohjaussuunta perustuu kdytssa olevalta kulkusuunta-anturilta saatuihin tietoihin.
Kurssi maan padlla (COG) perustuu kaytdssa olevalta GPS-anturilta saatuihin tietoihin.

Muiden alusten COG-tiedot sisaltyvat AlS-jdrjestelmasta tulleeseen ilmoitukseen.

SUUNTAVIIVAT “

TAMAALUS

Kurssi maan paalla

Suunta

Pituus
1nm

MUUT ALUKSET
Kurssi maan pdalla

Pituus
2min

Tallenna Peruuta

ForwardScan

Jos ForwardScan on kaytdssa ja valittuna, ForwardScanin suuntaviiva ndytetaan kartalla.
Lisatietoa on kohdassa "Suuntaviiva" sivulla 93.

SonarChart Live -vuorovesikorjaus

Valittuna vuorovesikorjausominaisuus kdyttda laheisten vuorovesiasemien tietoja (jos
saatavissa) SonarChart Liven kdyttamien syvyysarvojen saatamiseen luotauksen tallentamisen
aikana.

Synkronoi 2D/3D—kartta

Linkittaa toisella kartalla ndytetyn sijainnin siten ettd myds toisella kartalla nakyy sama sijainti
silloin kun vierekkdin katsellaan 2D- ja 3D-karttoja.

Ponnahdustiedot

Taman toiminnon avulla voit maarittaa naytetaanko karttakohteiden perustiedot kun kohde
on valittu.
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Karttaruudukko
Madrittad ndytetadnkd vai piilotetaanko kartalla nakyvat latitudi- ja longitudiviivat
(karttaruudukko).

Reittipisteet, Reitit, Tracks

Mainittujen kohteiden péalle/poiskytkentd karttapaneeleissa. Avaa myds Reittipisteet, Reitit ja
Tracks ikkunan mainittujen kohteiden hallintaa varten.
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Siirra...

Muokkaa...
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Reittipisteet, reitit ja jaljet

Reittipisteet

Reittipiste on merkki, jonka kayttdja luo karttaan, tutkakuvaan tai kaikuluotainkuvaan.
Jokaisella reittipisteelld on tarkka sijainti ja koordinaatit leveys- ja pituusasteineen.
Kaikuluotainkuvaan asetetulla reittipisteelld on sijaintitietojen lisaksi syvyyden arvo. Reittipiste
merkitsee paikan, johon saatat haluta palata mydhemmin. Reittipisteitd voi myds yhdistaa
reitiksi. Tahan tarvitaan vahintaan kaksi reittipistetta.

Reittipisteiden tallentaminen
Reittipisteen voi tallentaa kursorin sijaintipaikkaan, jos se on aktiivisena paneelissa, tai aluksen
sijaintipaikkaan, jos kursori ei ole aktiivisena paneelissa, suorittamalla seuraavat toimet:
Kierrettavan nupin painaminen
Merkintapainikkeen painaminen
Uusi reittipiste -asetuksen kdyttdminen valikossa

UUSI REITTIPISTE KURSORILLE

003

N 25°43.436" W 080°08.213'

Enemman valintoja...

Tallenna Peruuta

Reittipisteen siirtaminen

Valitse siirrettava reittipiste. Reittipisteen kuvake laajenee merkiksi siitd, ettd se on aktivoitu.
Avaa valikko ja valitse sielta reittipiste.

Valitse Siirra.

Valitse uuden reittipisteen paikka.

Vahvista uusi sijainti painamalla Enter-nappainta tai kierrettdvaa nuppia.

mkhwh=

Reittipiste tallentuu nyt automaattisesti uuteen sijaintiin.

Reittipisteen muokkaaminen
Reittipisteen kaikkia tietoja voi muokata Muokkaa Reittipistetta -valintaikkunassa.

Valintaikkuna avataan valitsemalla reittipisteen ponnahdusikkuna, painamalla kierrettavaa
nuppia tai valitsemalla ikkuna valikosta, kun reittipiste on aktiivisena.

Valintaikkunaan péaasee myds Reittipisteet -tydkalun kautta aloitussivulta.

[ Muokkaa RermrsTETA X

7 06w 057w CIEE CE
x ) } N25°43.000' W080°01.533 Néytd ikoni ja nimi -
ot NS 1\ Muistiinpanot Syvyys (m)
\ 00000.00
Hlytyksen sade (NM)
00.00

Luotu: 10:08 12/02/2016

Poista

Reittipistehdlytyksen asetukset

Voit asettaa kullekin reittipisteelle yksilollisen ympyran, keskipisteend reittipiste. Halytys
asetetaan Muokkaa reittipistetta —ikkunan kautta.

- Huomautus: Reittipisteeseen saapumiseen liittyvan halytysalueen sade tulee asettaa
PAALLE-tilaan halytysikkunan kautta jotta halytys kaynnistyy, kun alus saapuu kyseisen
etdisyyden paaha reittipisteesta. Lisatietoja kohdassa "Halytysikkuna" sivulla 122.
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Reitit

M Reitti koostuu reittipisteiden sarjasta, joka maaritetadn siina jarjestyksessd, missa haluat sen
j navigoida.

o/c/ Kun valitset reitin karttaruudussa, se muuttuu vihredksi ja reitin nimi tulee ndkyviin.

Jérjestelma tukee Navionics Autorouting- ja C-MAP Easy Routing -toimintoja Ominaisuus
ehdottaa automaattisesti reittipisteitd reitin ensimmadisen ja viimeisen reittipisteen valilld tai
valittujen reittipisteiden valilla monimutkaisella reitilla. Voit kdyttda toimintoa luodessasi uutta
reittia tai muokatessasi jo tallennettuja reitteja.

Uuden reitin luominen karttaruudussa

Ota kohdistin kayttoon karttaruudussa.

Valitse valikosta New route (Uusi reitti) -vaihtoehto.

Sijoita ensimmadinen reittipiste paikalleen karttaruutuun.

Jatka uusien reittipisteiden lisddmista karttaruutuun, kunnes reitti on valmis.
Tallenna reitti valitsemalla valikosta Save (Tallenna).

mhRwh=

Reitin muokkaaminen karttaruudussa

1. Aktivoi reitti valitsemalla se.
2. Valitse valikossa reitin muokkausasetus.
3. Sijoita uusi reittipiste karttaruutuun:
- Jos maaritat uuden reittipisteen etapille, uusi piste lisdtdan aiemmin luotujen
reittipisteiden valiin.
- Jos maaritat uuden reittipisteen reitin ulkopuolelle, uusi reittipiste lisataan reitin
viimeisen pisteen jalkeen.
4. Voit vetaa reittipisteen uuteen sijaintiin.
5. Tallenna reitti valitsemalla valikosta Tallenna.

= Huomautus: Valikko muuttuu valitusta muokkausasetuksesta riippuen. Kaikki
muokkaukset vahvistetaan tai peruutetaan valikosta.

Dock-to-Dock Autoreititys ja Easy Routing

Dock-to-Dock Autoreititys- ja Easy Routing -toiminnot ehdottavat uusia sijainteja reittipisteille
kartan tietojen ja veneen koon perusteella. Ennen toiminnon kdyttamista veneen syvays,
leveys ja korkeus pitda syottaa jarjestelmaadn. Veneen asetusten valintaikkuna tulee nakyviin
automaattisesti, jos tietoja puuttuu, kun toiminto aloitetaan.

- Huomautus: Yksikoissd, jotka on suunniteltu myyntiin Yhdysvalloissa, ei ole
automaattisen reitityksen ominaisuuksia. Automaattisen reitityksen ominaisuudet on
poistettu kaytodsta kaikista Yhdysvaltojen ulkopuolisista yksikoistd, kun niitd kdytetaan
Yhdysvaltojen aluevesilla.

= Huomautus: Dock-to-Dock Autoreititys- tai Easy Routing -toimintoa ei ole mahdollista
ottaa kayttoon, jos jokin valituista reittipisteista sijaitsee turvattomalla alueella.
Varoitusikkuna tulee nakyviin ja sinun pitaa siirtaa tallaisella alueella olevat reittipisteet
turvalliselle alueelle.

- Huomautus: Jos saatavilla ei ole yhteensopivaa karttaa, Dock-to-Dock Autoreititys- tai
Easy Routing -valikkovaihtoehto ei ole kdytettavissa. Yhteensopivia karttoja ovat
esimerkiksi C-MAP MAX-N+, Navionics+ ja Navionics Platinum. Koko karttavalikoima on
ndhtavissa osoitteissa www.gofreemarine.com, www.c-map.com ja www.navionics.com.

1. Maaritd uudelle reitille vahintaan kaksi reittipistettd tai avaa aiemmin luotu reitti
muokkausta varten.
2. Valitse Dock-to-Dock Autoreititys ja sitten:

- Valitse Koko reitti, jos haluat jarjestelman lisddvan uusia reittipisteita avoimen reitin
ensimmadisen ja viimeisen reittipisteen valiin.

- Valitse Valinta, jos haluat valita manuaalisesti reittipisteet, jotka maarittavat
automaattisen reitityksen rajat, ja valitse sitten tarvittavat reittipisteet. Valitut
reittipisteet nakyvat punaisina. Voit valita vain kaksi reittipistettd. Jarjestelma hylkaa
reittipisteet, jotka ovat valitun aloitus- ja paatepisteen valissa.
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3. Voit aloittaa automaattisen reitityksen valitsemalla Hyvaksy.

- Kun automaattinen reititys on valmis, reitti tulee nakyviin esikatselutilassa ja etapit
nakyvat eri varisind ilmoittaen turvallisista ja turvattomista alueista. Navionics kdyttda
punaista (turvaton) ja vihreda (turvallinen) ja C-MAP taas kdyttda punaista (turvaton),
keltaista (vaarallinen) ja vihreda (turvallinen).

Voit siirtda reittipisteita tarvittaessa, kun reitti on esikatselutilassa.

Valitsemalla Sadilyta hyvaksyt reittipisteiden sijainnit.

6. Lopulta toista vaihe 2 (Valinta) ja vaihe 3, jos haluat jarjestelman sijoittavan reittipisteet
automaattisesti reitin muiden osien kohdalla.

7. P&ata automaattinen reititys ja tallenna reitti valitsemalla Tallenna.

vk

Dock-to-Dock Autoreititys- ja Easy Routing -esimerkkeja

Koko reitti -asetus, jota kdytetdan, kun ensimmadinen ja viimeinen reittipiste ovat
valittuna.

/18
/
/1

Ensimmdinen ja viimeinen reittipiste Tulos automaattisen reitityksen jélkeen

Valinta-asetusta kdytetdan reitin automaattisen reitityksen osassa.

\

Kaksi reittipistettd valittuna Tulos automaattisen reitityksen jiilkeen

Reittien luominen aiemmin luoduista reittipisteista

Voit luoda uuden reitin yhdistamalld aiemmin luodut reittipisteet Reitit-valintaikkunassa.
Valintaikkuna avataan kayttamalla Reittipisteet-tyokalua aloitussivulla ja valitsemalla sitten
Reitit-valilehti.

REITTIPISTEET, REITIT JA JALJET q
Reittipisteet BLEIOM |ljet

Nimi UUSI REITTI u

wer | ROULE007 < Ny

Route003 | grappi Reittipiste Etiisyys (NM) |Suuntima (°M)

Route004 VALITSE LISATTAVA REITTIPISTE

Route005
Uusi reittipiste... I

Route006 8 001

Luo karta 2 002
0 kaytt

ista Lisaa...

Jalkien muuttaminen reiteiksi

Jaljen voi muuntaa reitiksi Muokkaa jalki -valintaikkunassa. Valintaikkuna avataan aktivoimalla
jalki ja valitsemalla sitten jéljen ponnahdusikkuna, painamalla kierrettavaa nuppia tai
valitsemalla valikosta Jaljet.
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Muokkaustoimintoa voi kdyttdd myos valitsemalla Reittipisteet-tydkalun aloitussivulla.

MUOKKAA JALKI b ¢
J41ki001
7’ B v Naytd Tallennus

Kuvaus

Luo reitti

Poista Tallenna Peruuta

Muokkaa reittia -valintaikkuna

Voit lisdtd ja poistaa reittipisteitd Muokkaa reittia -valintaikkunassa. Valintaikkuna avataan
valitsemalla aktiivisen reitin ponnahdusikkuna, painamalla kierrettavaa nuppia tai valitsemalla
ikkuna valikosta.

Valintaikkuna voidaan avata myos kdyttamalld Reittipisteet-tyokalua aloitussivulla.

MUOKKAA REITTIA u
Route001
VEtappi‘ ittipi Etdisyys (NM) | Suuntima (°M)
0 Rpt006
1 Rpt007 8.40 094
2 Rpt008 9.99 197
Poista NENE] Aloita...

Tracks

Jéljet ovat graafisia esityksid aluksen aiemmin kulkemasta matkasta. Niiden avulla on helppo
seurata, missa aluksella on kuljettu. Jéljet voidaan muuntaa reiteiksi Muokkaa-
valintaikkunassa.

Jarjestelma asetetaan tehtaalla seuraamaan automaattisesti aluksen liikkeitd ja piirtamaan ne
karttaruutuun. Jarjestelma jatkaa jdljen tallennusta, kunnes jaljen pituus ylittdd enimmaisrajan.
Taman jalkeen se alkaa korvata vanhimpia pisteita automaattisesti.

Automaattisen seurantatoiminnon saa poistettua kaytdsta Tracks -valintaikkunasta.

Uusien jalkien luominen

Uuden jdljen voi aloittaa Jaljet-valintaikkunasta, joka valitaan aloitussivun Reittipisteet-
tyokalulla.

Jalkien asetukset

Jéljet koostuvat viivoin yhdistetyista pisteistd. Viivojen pituus maaraytyy tallennustiheyden
mukaan.

- Huomautus: Jaljet-vaihtoehto on otettava kayttdon myos kartta-asetuksissa (asetukseksi
on valittava ON), jotta jaljet tulevat nakyviin.
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ASETUKSET

Reittipisteet

. A

Alukset -
B
Tripintel ‘

Aurinko, Kuu j

)

Jaljet...
Autopilotti Tallennusmuoto
Navigointi
Polttoaine Nopeuden kynnysarvo

Jljet ja tripit Automaattinen tripin tunnistus
Halytykset

Yksikot

Langaton

Auto

3.00kn

Reittipisteet-, Reitit- ja Jaljet-valintaikkunat

Reittipisteet-, Reitit- ja Jaljet-valintaikkunoissa on lisda naille kohteille suunniteltuja
muokkaustoimintoja ja asetuksia.

Valintaikkunat avataan napsauttamalla Reittipisteet-painiketta Tyokalut-paneelissa

aloitussivulla.

REITTIPISTEET, REITIT A JALJET

Niigtts |Tallennsie Nimi

Reittipisteet ~ Reitit MEIES

v
Nimi
Route002
Route003
Route004

Route005

Route006

Rt99

m REITTIPISTEET, REITIT JA JALJET
i

Reittipisteet BRELIN Jaljet

Aloita Loppu Etapit  |Etisyys (NM)
REITTIPISTEET, REITIT A JALJET
Reittipisteet ERETISENEN
Tkoni | Nimi Etdisyys

Suuntima

£8 002
8 007
8 Jay»

&8 Kko2

& moB
Lajittele Poista kaikki

Sijainti

N 60°08.561"
E 24°59.409'
N 50°33.886'
W 0°50.053'
N 25°43.000'
W 80°01.533"
N 25°32.011'
W 80°07.703"
N 25°26.146'
W 80°09.266'
N 25°35.976'

Aika

7:55
10/14/2016
10:36
10/14/2016
10:08
12/02/2016
9:41
11/30/2016
11:49
12/01/2016
9:04

Nimi symbolilla Poista kaikki
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Navigointi

Jérjestelmadn sisdltyvan navigointitoiminnon avulla on mahdollista navigoida kohdistimen
osoittamaan sijaintiin, tiettyyn reittipisteeseen tai etukdteen madritetylla reitilld.

Jos jarjestelmassa on lisdksi autopilottitoiminto, autopilotti voi ohjata alusta.

Lisatietoja reittipisteiden sijoittamisesta ja reittien luomisesta on kohdassa "Reittipisteet, reitit ja
jaljet" sivulla 39.

Navigointipaneelit
Nav- ja Sijainti-paneeleissa voi ndyttaa tietoja navigoinnin aikana.

Navigointipaneeli

;!ptM; 0:01:26 - 3
1 7 1

Navigointipaneeli otetaan kdyttdon aloitussivulla joko koko sivun kokoisena tai osana monen
paneelin sivua.

Tietokentit
Reittitiedot
Aluksen ohjaussuunta

Suuntima seuraavaan reittipisteeseen

i A W N =

Ohjaussuunnan viiva ja sallittu suuntapoikkeaman raja

Ohjaussuunnan viiva osoittaa suunnitellun kurssin reittipisteesta reitilld seuraavana
olevaan pisteeseen. Navigoitaessa reittipistettd kohti (kursorin sijainti, MOB tai
annetut leveys- ja pituusasteet) ohjaussuunnan viiva ndyttaa suunnitellun kurssin
navigoinnin Idhtopisteesta tavoitteena olevaan reittipisteeseen.

6  Alussymboli

lImaisee etdisyyden ja ohjaussuunnan suhteessa suunniteltuun kurssiin. Jos XTE-
virhe (Cross Track Error) ylittad maaritetyn XTE-rajan, ndytdssa nakyy punainen
nuoli, jossa lukee etdisyys jaljen viivalta. Lisatietoa on kohdassa "XTE-raja" sivulla 47.

7  Reittipisteen tiedot

Sijaintipaneelit
Voit vaihtaa ndkymaa navigointipaneelin ja sijaintipaneelin valilld. Sijaintipaneeli aktivoidaan
valikosta.

Nakyvissa on oletusarvoisesti yksi sijaintipaneeli, joka ndyttda GPS-sijainnin.
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Uusi
reittipiste...

Mene
reittipisteelle...

Aloita reitti...

Sijainti

Jos Loran on kdytdssd, ndkyvissa on kaksi sijaintipaneelia. Tdama on osoitettu nuolisymboleilla
paneelin vasemmalla ja oikealla puolella.

Voit siirtyd paneeleiden vélilla valitsemalla vasemman tai oikean nuolisymbolin tai kdyttdmalla
nuolindppdimia.

1.70 SimMiami  0:05:05

N 25°45.591

80°09.008"

06 °M

0.75 SimWpt  0:02:14 1 33

(6/6)56496.37

06 °M

A 0.63 't 0:01:53 77
GPS-sijaintitiedot Loran-sijaintitiedot

Tietokenttien muokkaaminen
Voit muuttaa navigointipaneeleissa nakyvia tietokenttia.

Avaa valikko.

Valitse valikosta muokkausasetus.
Aktivoi muokattava kentta.
Valitse tiedon tyyppi.

Tallenna muutokset.

mkwhN=

Navigointi kohdistimen osoittamaan paikkaan

Voit aloittaa navigoinnin kursorin osoittamaan paikkaan karttaruudussa, tutkanaytolla tai
luotain-/kaikuluotainpaneelissa.

Aseta kursori valitun madranpaan kohdalle ruudussa ja valitse sitten Mene kursorille -kohta
valikosta.

- Huomautus: Mene kursorille -valikkokohta ei ole kdytettdvissa, jos navigointi on
aloitettu.

Reitin navigointi
Reitin navigointi aloitetaan karttaruudussa tai Route (Reitti) -valintaikkunassa.

Kun reitin navigointi on aloitettu, valikko laajenee ja siina nakyvat vaihtoehtoina myos
navigoinnin peruuttaminen, reittipisteen ohittaminen ja reitin aloittaminen uudelleen
aluksen nykyisesta sijainnista.

Reitin aloittaminen karttaruudussa
Aktivoi reitti ruudussa ja valitse sitten valikosta reitin navigointivaihtoehto.
Voit myds aloittaa navigoinnin haluamastasi kohdasta valitsemalla reittipisteen.

Reitin navigoinnin aloittaminen Reitti-valintaikkunassa
Navigointi aloitetaan Reitti-valintaikkunassa seuraavasti:

Valitse Reittipiste-tyokalu aloitussivulla ja valitse sitten Reitit-valilehti.
Valitse valikosta reitin lisdtiedot.
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Reittipist~
M

REITTIPISTEET, REITIT JA JALJET

Reittipisteet BUGIIS Jljet
Nimi ‘Aluita Loppu Etapit lEtéisyys(NM)

Route009 MUOKKAA REITTIA “
Route010
Route010 (2 Route009 v Nayti
Route011

Etappi | Reittipiste Etdisyys (NM) | Suuntima (°M)
Route012 | 1 Ipotas3 4678 066
Route03 | 1y potasa 27.3 237
Vusireittl-.| ) potass 14.2 151
3 Rpt4S6 26.0 241

Poista Nayta Aloita...

Navigoinnin peruuttaminen
Navigoinnin aikana valikko sisaltaa vaihtoehdon navigoinnin peruuttamiseen.

Navigointi autopilotilla
Jos jarjestelmdssa on autopilottitoiminto, se pyytad navigoinnin alussa asettamaan
autopilotin navigointitilaan.

- Huomautus: Kehotus maarittda autopilotti navigointitilaan ei ole kdytdssa, jos alustyypin
asetuksena on Purjehdus autopilotin kdyttdénoton valintaikkunassa.

Jollet halua kadyttaa autopilottia tai jos veneen asetuksena on Purjehdus, voit asettaa sen
navigointitilaan mydhemmin autopilotin ohjaintaulusta. Lisatietoja autopilottitoiminnosta on
kohdassa "Autopilotti" sivulla 52.

Navigointiasetukset

X
= ASETUKSET X
el g Kaiku Menetelma Loksodromi -
a\
Vuorovedet @ Tutka Saapumisetaisyys... 0.05NM
[ XTE-raja... 0.05NM
@ Autopilotti
Saapumishalytys v
@ Navigointi Eranto Auto
Ei] Polttoaine Datumi...
Tripintel St Koord.jarjestelmd Asteet/Minuutit
< Jaljet ja tripit
A 7 Phantom Loran v
: Halytykset
i bl Loran-asetukset...
P Yisikit

Navigointimenetelmat

Kaytossa on erilaisia menetelmia laskea kartalla olevien kahden pisteen valinen etdisyys ja
suuntima.

Isoympyrdmenetelma tuottaa lyhimman reitin kahden pisteen valilld. Jos kuljettava matka on
erittdin pitkd, on vastaavan ohjaussuunnan yllapitdminen vaikeaa koska ohjaussuunta
muuttuu koko ajan (poislukien pohjoisesta eteldan tai painvastoin ja paivantasaajaa pitkin
kulkevat reitit).

Loksodromi tuottaa reitin jossa ohjaussuunta on vakio. Kahden pisteen valinen matka on
mahdollista kulkea samaa ohjaussuuntaa yllapitden mutta kuljetun matkan pituus on
tyypillisesti pitempi kuin isoympyrdmenetelmad kdytettdessa.
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N 25°44.044'
W 80°08.285"
43132.70 7980
62156.66

0.30 nm, 254 °M

Saapumissidde
Maarittaa nakymattdman ympyran kohteena olevan reittipisteen ympérille.

Aluksen tulkitaan saapuneen reittipisteeseen kun se on mainitun ympyran rajaaman alueen
sisapuolella.

XTE—raja
Tama asetus maarittad kuinka kauas alus voi poiketa ennalta madaratylta reittilinjalta ennen
kuin XTE-halytys (reitiltdpoikkeamishélytys) liipaistuu.

Saapumishalytys

Kun saapumishdlytys on paallg, jarjestelmad kdynnistda halytyksen kun alus saapuu kohteena
olevaan reittipisteeseen tai kun alus tulee mdaritetyn etdisyyden padhan kohteena olevasta
reittipisteesta.

Eranto

Magneettinen eranto on tosipohjoisen ja magneettisen pohjoisen erotus ja vaihtelee
maantieteellisten alueiden kesken. Paikalliset hdiriét kuten rautamalmiesiintymat aiheuttavat
muutoksia paikallisesti.

Tilassa AUTO jarjestelma muuntaa magneettisen pohjoisen automaattisesti tosi pohjoisen
lukemaksi. Valitse MANUAALINEN jos haluat syottda paikallisen erannon itse.

Datumi

Useimmat paperiset merikartat perustuvat WGS84-datumiin, jota kdytetdadn myds NSS evo3
—laitteessa.

Jos kéyttamasi merikortit perustuvat johonkin toiseen datumiin, sinun tulee maarittaa laitteen
datumi samaksi kuin kdyttamiesi merikorttien datumi.

Koordinaattijarjestelma

Valittavissa on useampia koordinaattijarjestelmia joilla latitudi- ja longituditiedot ndytetaan
karttapaneelissa.

Phantom Loran
Mahdollistaa Phantom Loran -paikannusjdrjestelman kayton.

Loran-asetukset
Mahdollistaa Loran-ketjujen (GRI) madrityksen sekd paneelin suosituimman aseman
reittipisteiden, kursorin sijaintia sekd sijaintipaneelin syottoa varten.

Graafinen esimerkki ndyttaa kursorin sijainti-ikkunan joka sisalté Loran-sijaintitiedot.
Lisatietoja Loran-jarjestelman omassa dokumentaatiossa.
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Alukset

B

TripIntel

Aurinko, Kuu

’i
Tiedostot

Tripintel

TripIntelin avulla voit tallentaa ja palauttaa matkojen tietoja. Tietojen avulla voit tehda
tietoihin perustuvia paatoksia ennen matkan aloittamista tai matkan aikana.

= Huomautus: Aluksen polttoaine pitdd madrittda tdtd ominaisuutta varten. Lisdtietoja on
yksikon erillisessd asennusoppaassa.

- Huomautus: Jotta saat parhaat tulokset, EP-85R-tallennuslaitteessa kannattaa suorittaa
ohjelmistoversio 2.4.0 tai uudempi tai uusin polttoainetietojen hallinta-anturin
ohjelmisto.

Tuo Triplntel-sivu nakyviin valitsemalla tydkaluruudussa TripIntel-painike.

TRIPINTEL u
Stop trip

TRIP  km TRIP hrs

2.95 o0:23:04

TRPAVG kn TRPMAXkn

5.2 12.8

EcOTRP km/L TRP FUEL L

3.5448 (.2

Long term statistics

Nykyisen matkan tilastot
TripIntel-sivun tietovalilehdelld nakyvat nykyisen matkan tilastot:

+ Kuljettu matka

- Kaytetty aika

- Keskinopeus

< Maksiminopeus

- Polttoainetaloudellisuus
- Polttoainetta kdytetty

Automaattinen matkan tallennus

Kaytettdvissd on automaattinen matkantunnistusominaisuus. Aloittaessasi navigoinnin sinua

pyydetddn aloittamaan matkan tallentaminen, jos sité ei ole vield tehty ja jos nopeus on ollut

yli 2 solmua 20 sekunnin ajan. Sinua pyydetdan jatkamaan matkaa tai aloittamaan uusi matka,
jos matkaa ei tallennettu ennen virran katkaisemista.

MATKAMITTARIN TALLENNUS

Jarjestelma huomasi, etté olet matkalla, mutta matkamittaria ei ole kaynnistetty
Haluatko kdynnistaa uuden matkamittarin?

[C]Ala muistuta seuraavalla kerralla

Kaynnista trippimittari Ei kiitos

Voit aloittaa tallentamisen myéhemmin manuaalisesti TripIntel-sivulla.

Voit poistaa kdytdstd automaattisen matkantunnistusominaisuuden jalkien ja trippien
asetusten valintaikkunassa.

ASETUKSET
Jaljet...

Tallennusmuoto
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Matkan tallennuksen kdaynnistaminen ja pysdyttaminen

Jos valitsit automaattisen matkatunnistuksen kehotteessa, etta et haluat aloittaa matkan
tallentamista, voit aloittaa tallentamisen manuaalisesti TripIntel-sivulla.

Kaynnista ja Pysayta matka -vaihtoehdoilla voit madrittdd matkan tallennuksen. Niiden
avulla voit segmentoida yhden matkaosuuden useiksi matkoiksi, jolloin voit hallita paremmin
matkan kohdalle kirjattuja tietoja.

Pitkanajan tilastot

Pitkdnajan tilastoissa voit tarkastella kauden matkatietoja, kuten moottorin kdyttotunteja,

kuljettua kokonaismatka ja polttoainetaloudellisuutta.

PITKANAJAN TILASTOT “

MOOTTORIN KAYTTOTUNNIT

Keskimoottori
40:04h

MATKAMITTARI

Kokonaismatka
758.0 NM

Saada kokonaismatkaa

POLTTOAINE

Polttoainetaloudellisuus
Keskiarvo: 0.8324 NM/L Paras: 1.3209 NM/L

Resetoi taloudellisuus

Kokonaismatkan saataminen

Voit muuttaa kokonaismatkaa valitsemalla Sdada kokonaismatkaa -painikkeen. Voit kdyttaa
tdtd asetusta, jos et ole tallentanut kulkemaasi matkaa tai sen osaa ja haluat sisallyttad matkan
pituuden kokonaismatkan tilastoon.

Resetoi taloudellisuus

Valitsemalla Resetoi taloudellisuus voit nollata polttoainetaloudellisuuden mittaripalkin
Polttoainetaloudellisuus-mittarissa.

Arvioitu toimintasade

TripIntel-sivulla oleva arvioitu toimintasade ilmaisee arvioidun kokonaisetdisyyden, jonka
vene voi kulkea historiallisen kulutuksen ja polttoainetankeissa jéljelld olevan polttoaineen
maaran perusteella.

= Huomautus: Arvioitu toimintasade ilmaisee polttoaineenkulutuksen vain
yhdensuuntaisella matkalla, se ei sisalld arviota polttoaineesta paluumatkalle nykyiseen
sijaintiisi. Kyseessa on etdisyys, jonka aikana veneen polttoaine loppuu kokonaan.

- Huomautus: Arvioitu toimintasade lasketaan ainoastaan Polttoainetta jdljelld -arvosta, ei
polttoainetason antureiden perusteella. Kun tallennat tankkausta, valitse Aseta taydeksi
tai Lisdd polttoainetta, jotta toimintasade on tarkka.

Polttoainemittari

Polttoainemittari ndytetdan TripIntel-sivulla ja polttoainetaloudellisuuden mittarissa Aluksen
asetukset -sivun asetusten perusteella. Sinun on valittava Polttoainetta jaljelld -mittaustyyppi.

Moottoreiden kuluttama polttoaine
Polttoainesailion tason anturi(t)

- Huomautus: Tama koskee vain TripIntel-sivua ja taloudellisuuskayraa.
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Tankkauksen tallennus
Valitsemalla Polttoaine-painikkeen voit tallentaa tankkaamasi maaran. Tankkaustietoja
kdytetddn polttoaineen jaljelld olevan maaran laskemiseen.

Vuorovesimittari

TripIntel-sivulla oleva vuorovesimittari ndyttad vuoroveden korkeuden valitulla
vuorovesiasemalla.

Vuorovesikaaviot ja -asemat

Karttakorttien vuorovesiasemat ndyttavdt tietoja vuorovedesta. Valitsemalla
vuorovesipainikkeen voit tarkastella vuorovesikaavioita ja maarittda vuorovesiaseman, jonka
tietoja haluat tarkastella. Jos vuorovesiasemaa ei ole valittu, ndytetadn ldhimman aseman
vuorovesitiedot.

BIG RIVER COVE (GMT -10:00) 15/04/2015
Distance: 86.0mi Bearing: 221°M

Sunse

Tallennettujen matkojen tarkasteleminen

Tallennetut matkat on luetteloitu TripIntel-sivun Historia-vélilehdella. Voit tarkastella matkan
tarkempia tietoja valitsemalla matkan luettelosta.

TRIPINTEL “
Informaatio

Tamdn pdivan toiminnat

TRIPPI HISTORIA

Trip 1 14m 37s 4.39NM
Ladies Bay-Karaka B 1m10s 3.62NM
Tibbs Beach-Coxs Bay 45m 10s 14.10NM
Whites Bay-Sandy Bay 37m 455 137N
Sandy Bay-Little Bay 17m13s 5.03NM
View Bay- Shelly Bay 1h14m 20.00NM

Muuta matkan tallennuksen nimet

Matkoille annetaan yleisnimet niiden luonnin yhteydessa. Voit muuttaa matkan nimen
itsellesi sopivammaksi valitsemalla sen Historia-luettelosta ja valitsemalla sitten nimen
matkahistorian yksityiskohtien valintaikkunasta. Voit muuttaa matkan nimen nakyviin
tulevassa Tripin nimi -valintaikkunassa.
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TRIPINTEL

Informaatio

TRIPPI HISTORIA|

N 25°30.587"
W 80°10.520
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Tandan
9051-00:56
Kesto

5m 298

Kuliettu matka
1,62 (NM)
Nopeus
Keskiarvo: 17.7 (kn)
Maks: 20 (kn)
Polttoainetta kaytetty
5791

Polttoainetaloudellisuus
Keskiarvo: 0.7943 (NM/L)




AUTOPILOT
1

Nav.

v
No

No drft

Settings

Autopilotti

Jos jarjestelmaan on yhdistetty yhteensopiva autopilottitietokone, autopilottitoiminto on
jarjestelman kaytettavissa.

Jérjestelma sallii korkeintaan yhden autopilottitietokoneen verkossa.

Nayttoyksikkd havaitsee verkossa kaytettavissa olevan autopilottitietokoneen automaattisesti
ja antaa yhdistetyn tietokoneen kayttdoon asetukset, madritykset ja kayttajavalikot.

Lisatietoja autopilottitietokoneen asentamisesta ja maarityksistd on autopilottitietokoneen
mukana tulevissa oppaissa.

Turvallinen kaytto autopilotilla

Varoitus: autopilotti on kateva navigoinnin apuvaline, mutta se El korvaa
ihmista.

Autopilotin aktivointi

Voit aktivoida autopilotin mistd tahansa paneelista valitsemalla autopilottiruudun
mittaripalkissa ja valitsemalla sen jdlkeen tilan autopilotin ohjaimessa.

Siirtyminen automaattisesta tilasta manuaaliseen

ohjaukseen

Voit vaihtaa autopilotin valmiustilaan mistd tahansa automaattisesta toimintatilasta
autopilotin ponnahdusikkunassa tai kayttamalla fyysista valmiustilapainiketta.

- Huomautus: Kun yksikkod on yhdistetty EVC-jarjestelmaan SG05:n kautta, manuaalinen
ohjaus on mahdollista autopilotista huolimatta. Katso "Autopilotin kdyttdminen EVC-jdrjestelmdssd’
sivulla 59.

4

Autopilotin merkinta sivuilla

1 2 3

® G M
007

Set fieaing

N 25°43.971'
W 80°07.733'
5.41NM,187°M -~

Not Connected

1 Autopilotin merkinta tilapalkissa
2 Autopilotin ponnahdusikkuna

3 Autopilottiruutu mittaripalkissa

Autopilotin tilan ilmaisu tilapalkissa
Tilapalkki nayttaa autopilotin tietoja aina kun autopilotin tietokone on liitetty jarjestelmaan.

Symbolit ndytetdaan mikali autopilotti on passiivisessa tilassa tai toisen autopilotin
ohjausyksikdn lukitsema.
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Autopilotin ponnahdusikkuna
Autopilottia ohjataan autopilotin ponnahdusikkunasta.

Ponnahdusikkuna sijaitsee kiintedssa paikassa sivulla, ja se on kaytettavissa kaikkien sivujen
kohdalla, paitsi kun Autopilotti-paneeli on aktiivinen.

Kun autopilotin ponnahdusikkuna on aktiivisena, taustalla olevaa paneelia tai sen valikkoa ei
voi kayttaa.

Jos haluat poistaa ponnahdusikkunan sivulta, valitse oikeassa ylakulmassa Xtai paina X-
ndppaintd. Voit ottaa sen uudelleen kdyttdon valitsemalla autopilottiruudun mittaripalkissa.

Kaytettavissa ovat seuraavat ponnahdusikkunat:

Autopilottiohjain: ndyttaa aktiivisen tilan, otsikon, perasimen ja eri ohjaustietoja
aktiivisesta autopilottitilasta riippuen. Ohjaussuuntaa voidaan muuttaa manuaalisesti vain,
kun paapuurin ja styyrpuurin nuoliosoittimet nakyvat punaisena ja vihreana.

Tilan valinta: sisdltda kddnndskuvion valinnan kayton.

Kdannoskuvion valinta

- Huomautus: Ohjaustoiminto ei ole kdytettavissa, jos veneen tyypiksi on maaritetty
PURJEHDUS autopilotin kayttédnoton valintaikkunassa, vaan sen sijaan kdytéssa on
luovi-/jiippitoiminto. Katso "Luoviminen AUTO-tilassa" sivulla 54. Katso myos kohta "Luoviminen
TUULI-tilassa" sivulla 57.

AUTOPILOT X

AUTOPILOT AUTOPILOT

™ 359" "N ‘N 0 @
X < Nav. \I U-Tum Girde
4 6 4 5 6
No BVA S > DO
No drift i) Standby Tignag Square
8 8 ®
% FU =
Settings. Depth
Autapilotin ohjaintaulu Tilan valinta Kédnndskuvion valinta

Autopilotin kuvake mittaripalkissa
Voit valita ndytetddnkd autopilotin kuvake mittaripalkissa.

Jos autopilotin ponnahdusikkuna on kytketty pois paaltd voit kytked sen takaisin kdyttéon
valitsemalla mittaripalkin kuvakkeen.

Autopilotti-paneeli

Autopilotti-paneelin avulla voidaan ndyttda navigointitiedot. Se voidaan nadyttaa koko sivun
kokoisena tai yhdessd muiden paneelien kanssa.

Autopilotti-paneelin tietokenttien maara riippuu paneelin koosta.

Rpt005

as °m A oG 007‘ SOG  kn x
v

350 2.0

oD NM | ® 5 : " 06 °M 007
348 %0 007 57

318 on

DTW  NM XTE
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Tietokentit
Autopilotti-paneelissa on kdytossa seuraavat lyhenteet:

cTs Ohjauskurssi
DTD Etdisyys kohteeseen

DTW Etaisyys seuraavaan reittipisteeseen

SOG Nopeus maan suhteen

COG Kurssi maan suhteen

XTE Cross Track Error, reittivirhe (L: vasen tai R: oikea)
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Autopilotin tilat

Autopilotissa on useita ohjaustiloja. Tilojen ja toimintojen lukumaara riippuu
autopilottitietokoneesta, veneen tyypista ja kdytettavista syotteistd, kuten seuraavien
ohjaustilojen kuvauksessa on esitetty.

Valmiustila

Valmiustilaa kdytetaan silloin, kun venetta ohjataan ohjauspaikalta. Voit vaihtaa autopilotin
valmiustilaan painamalla Valmiustila-painiketta autopilotin ponnahdusikkunassa tai
kayttamalla fyysista valmiustilapainiketta.

Ei seurantaa -tila (NFU, tehostettu ohjaus)

NFU-tilassa voit hallita perdsinta kdyttamalla autopilotin ponnahdusikkunan paapuurin ja
styyrpuurin nuolipainikkeita. Perdsin liilkkuu niin kauan kuin painiketta painetaan.

Aktivoi NFU-tila painamalla ponnahdusikkunan paapuurin ja styyrpuurin nuolipainikkeita,
kun autopilotti on valmius- tai seurantatilassa.

Voit palata valmiustilaan painamalla valmiustilan painiketta autopilotin
ponnahdusikkunassa tai kdyttdmalla fyysista valmiustilapainiketta.

Seurantaohjaus (FU)

Seuranta-tilassa perasinkulmaa hallitaan kiertonupilla. Paina kierrettdvda nuppia ja maaritd
sitten perasinkulma kiertdmalld sitd. Perdsin siirtyy haluttuun kulmaan ja pysahtyy.

Seurantatila valitaan autopilotin ponnahdusikkunasta.
= Huomautus: Jos autopilotin ponnahdusikkuna on suljettuna tai jos halytysikkuna

aktivoituu yksikossd, joka hallitsee seurantatilassa olevaa autopilottia, autopilotti siirtyy
automaattisesti valmiustilaan.

Varoitus: Ruoria ei voi hallita manuaalisesti seurantaohjaustilassa.

AUTO-tila (automaattinen kompassi)

AUTO-tilassa autopilotti antaa perdsinkomentoja, joita edellytetdan aluksen ohjaamiseen
asetettuun suuntaan automaattisesti.

AUTO-tila valitaan autopilotin ponnahdusikkunasta. Kun tila on aktivoitu, autopilotti
valitsee veneen nykyisen suunnan asetetuksi suunnaksi.

Asetetun ohjaussuunnan muuttaminen AUTO-tilassa

Asetettua ohjaussuuntaa saddetaan kierrettavalla nupilla, autopilotin ponnahdusikkunan
Paapuuri-/Styyrpuuri-nuolipainikkeilla tai valitsemalla autopilotin ponnahdusikkunan Suunta-
ruutu ja antamalla haluttu suunnan arvo.

Ohjaussuunta muuttuu heti. Uusi ohjaussuunta pidetaan, kunnes seuraava ohjaussuunnan
muutos tehdaan.

Ohjaussuunnan kaappaus

Kun alus on kdantymassa AUTO-tilassa, hetkellinen toimintatilan nollaus aktivoi
ohjaussuunnan kaappaustoiminnon. Tama keskeyttda kdadanndksen automaattisesti ja alus
ryhtyy jatkamaan ohjaussuuntaa joka luettiin kompassianturilta silld hetkelld kun tila
aktivoitiin uudelleen.

Luoviminen AUTO-tilassa

- Huomautus: Luovitoiminto on kaytettdvissad vain, kun jarjestelman aluksen tyypiksi on
maaritetty PURJEHDUS autopilotin kdyttdonoton valintaikkunassa eika se ole
kédytettdvissa NAC-1-autopilottitietokoneissa.
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AUTOPILOT

Luovia tulee vain tuuleen pdin, ja sitd pitda kokeilla ensin tyynelld merelld kevyessa tuulessa,
jotta voit selvittdd, kuinka se onnistuu veneelldsi. Eri veneiden (aina huviveneistd
kilpaveneisiin) erilaisista ominaisuuksista johtuen luovitoiminnon suorituskyky voi vaihdella
veneen mukaan.

Luoviminen AUTO-tilassa on erilaista kuin luoviminen TUULI-tilassa. AUTO-tilassa luovikulma
on kiinted ja kayttajan madarittdma. Lisatietoja on kohdassa "Luoviminen TUULI-tilassa" sivulla 57.
Luovitoiminto aloitetaan AUTO-tilassa.

Kun luovisuunta on valittu, autopilotti muuttaa valitun kurssin maaritetyn kiintean
luovikulman perusteella.

Voit keskeyttda luovioperaation valitsemalla vastakkaisen luovisuunnan, kunhan luovimisen
valintaikkuna on avoinna. Kun toiminto keskeytetaan, vene palaa viimeksi maaritettyyn
kurssiin.

Ei ajautumista -tila

Ei ajautumista -tilassa yhdistyvat autopilotti ja GPS:n sijaintitiedot.

Ei ajautumista -tilassa alusta ohjataan laskettua reittiviivaa pitkin kdyttdjan asettamaan

suuntaan. Jos aluksen suunta ajelehtii pois alkuperdisesta suunnasta virtauksen ja/tai tuulen

takia, alus seuraa viivaa, jolla on kallistuskulma.

1. K3anna alusta haluttuun suuntaan

2. Ota Ei ajautumista -tila kayttoon. Autopilotti piirtdd nakymattdman ohjaussuunnan viivan
veneen sen hetkisen ohjaussuunnan perusteella veneen sijainnista

Toisin kuin AUTO-tilassa (kompassitila) , autopilotti kayttaa sijaintitietoja reittivirheen

laskemiseen ja pitda reitin automaattisesti suorana.

Kun jarjestelma on Ei ajautumista -tilassa, kayta paneelissa olevia paapuurin/styyrpuurin

nuolipainikkeita autopilotin ponnahdusikkunassa tai kierrettavaa nuppia ohjaussuunnan

viivan nollaukseen.

Vaisto

Jos esteen vaistdminen Ei ajautumista -tilassa on tarpeen, voit asettaa autopilotin
valmiustilaan ja kdyttda tehostettua ohjausta tai ohjata ohjauspaikalta, kunnes este on
ohitettu.

Jos palaat Ei ajautumista -tilaan 60 sekunnin sisallg, voit jatkaa aiemmin asetettua suuntimaa
pitkin.

Jos et reagoi, valintaikkuna poistuu ndytosta ja autopilotti siirtyy Ei ajautumista -tilaan ja
kdyttda sen hetkistd ohjaussuuntaa asetettuna suuntimana.

NAV-tila

Varoitus: NAV-tilaa tulee kdyttaa vain avovesilla.

Autopilotilla venettd voidaan ohjata automaattisesti tiettyyn reittipisteeseen tai etukdteen
maadritettya reittia pitkin. GPS:sta saatujen sijaintitietojen avulla voidaan muuttaa kurssia,
jolloin vene pysyy reittiviivalla ja kohteeseen kulkevalla reitilla.

- Huomautus: Jotta navigointiohjaus olisi asianmukainen, NSS evo3 -yksikdn on saatava
kelvollista tietoa sijainnista. Automaattiohjaus on testattava ja todettava asianmukaiseksi
ennen NAV-tilaan siirtymista.

Automaattisen navigoinnin aloittaminen

Kun aloitat navigoinnin maaritetylla reitilld tai reittipisteeseen karttapaneelissa, saat
kehotuksen asettaa autopilotin navigointitilaan. Jos hylkdat pyynnon, voit kdynnistaa
navigointitilan autopilotin ohjaimesta.

- Huomautus: Kehotus maarittda autopilotti navigointitilaan ei ole kaytdssa, jos alustyypin
asetuksena on Purjehdus autopilotin kdyttdénoton valintaikkunassa. Kun aloitat
navigoinnin, autopilotin ohjaimesta pitda valita navigointitila.

Kun navigointitila otetaan kayttéon, autopilotti pitaa aluksen automaattisesti etapilla.
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Kun alus saavuttaa reittipisteen saapumissateen, autopilotti antaa danihalytyksen ja ndyttaa
ndytdssa valintaikkunan, jossa on uuden reitin tiedot. Jos tarvittava kurssimuutos seuraavaan
reittipisteeseen on pienempi kuin navigointimuutoksen raja, autopilotti muuttaa suuntaa
automaattisesti. Jos reitin tarvittava kurssimuutos on asetettua rajaa suurempi, sinua
pyydetddn varmistamaan, etta aiottu kurssimuutos on hyvaksyttava.

- Huomautus: Lisdtietoa navigointiasetuksistaon kohdassa "Navigointiasetukset” sivulla 46.

Reittipisteen saapumissade
Saapumisetdisyys maarittaa pisteen, jossa kddnnds aloitetaan reitin navigoinnin aikana.

L A

Saapumissade (1) pitda saataa veneen nopeuden mukaan. Mitd suurempi nopeus, sita
laajempi séde. Tarkoituksena on saada autopilotti aloittamaan suunnanmuutoksen tarpeeksi
ajoissa, jotta kddntyminen seuraavalle osuudelle kdy sujuvasti.

Alla olevaa kuvaa voidaan kdyttda sopivan reittipisteen sateen valitsemisessa reitin luomisen
aikana.

|
1 T 1 i
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 Y(1/100Nm)

X-akseli = veneen nopeus solmuina
Y-akseli = saapumissade, séde 1/100 Nm

Esimerkiksi kun veneen nopeus on 20 solmua, reittipisteen sateen pitdisi olla 0,09 Nm.

- Huomautus: Reittipisteiden vdlinen etdisyys ei saa olla pienempi kuin reittipisteen
saapumissade.

TUULI-tila

- Huomautus: TUULI-tila on kdytettdvissa vain, jos jarjestelmd on madritetty purjeveneelle
autopilotin kdyttdonoton valintaikkunassa. Tama tila ei ole kdytettavissa NAC-1-
autopilottitietokoneissa.

Ennen TUULI-tilan kdyttddnottoa pitdd varmistaa, ettd tuulianturista on saatavilla kelvollista
tietoa.

Ota tuuleen perustuva ohjaus kayttddn seuraavalla tavalla:

1. Siirrd autopilotti AUTO-tilaan.

2. Saada veneen suuntaa, kunnes tuulikulma on sellainen, jonka haluat sdilyttaa.

3. Aktivoi autopilotin valikko valitsemalla autopilotin ohjaimessa tilan ilmaisin, ja valitse sitten
TUULI-tila.

Valittu ohjauskurssi ja tuulikulma maaritetddn kompassisuunnasta ja tuulianturista silla
hetkelld, kun TUULI-tila valitaan. Sen jalkeen autopilotti muuttaa kurssia niin, etta tuulikulma
sdilyy, koska tuulen suunta voi muuttua.
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Luoviminen TUULI-tilassa

- Huomautus: Luovitoiminto on kdytettdvissd vain, kun jarjestelman aluksen tyypiksi on
maaritetty PURJEHDUS autopilotin kdyttdonoton valintaikkunassa eika se ole
kéytettdvissa NAC-1-autopilottitietokoneissa.

Luovia tulee vain tuuleen pain, ja sita pitaa kokeilla ensin tyynelld merelld kevyessa tuulessa,
jotta voit selvittdd, kuinka se onnistuu veneellasi. Eri veneiden (aina huviveneista
kilpaveneisiin) erilaisista ominaisuuksista johtuen luovitoiminnon suorituskyky voi vaihdella
veneen mukaan.

Luovi tuulitilassa AUTO-verrattuna suoritetaan, kun purjehduksen viitteena on suhteellinen
tai todellinen tuuli. Todellisen tuulikulman pitaa olla alle 90 astetta.

Kddnnosnopeuden luovin aikana antaa purjehdusparametrien aikana maaritetty luoviaika.
Luoviaikaa hallitsee my&s veneen nopeus, jotta luovin aikana ei menetetd nopeutta.

Luovitoiminto aloitetaan TUULI-tilassa.

Kun luoviminen aloitetaan, autopilotti heijastaa heti maaritetyn tuulikulman keulan
vastakkaiselle puolelle.

Voit keskeyttda luovioperaation valitsemalla vastakkaisen luovisuunnan, kunhan luovimisen
valintaikkuna on avoinna. Kun toiminto keskeytetdan, vene palaa viimeksi maaritettyyn
kurssiin.

Jiippi
Jiippi on mahdollista suorittaa, kun todellinen tuulikulma on yli 120 astetta.

Veneen nopeus maarittaa jiippiin kdytettdvan ajan, jotta se on mahdollisimman nopea
hallinnan rajoissa.

Kaannoskuvio-ohjaus
Autopilotti sisaltda useita automaattiohjaustoimintoja, kun autopilotti on AUTO-tilassa.

= Huomautus: Ohjaustoiminto ei ole kdytettavissa, jos veneen tyypiksi on maaritetty
PURJEHDUS autopilotin kdyttdonoton valintaikkunassa, vaan sen sijaan kdytdssa on
luovi-/jiippitoiminto.

Kaannoksen aloittaminen
Kaannos aloitetaan valitsemalla haluttu kddnndskuvake ja sen jalkeen kddnndksen suunta
valitsemalla paapuuri- tai styyrpuuri-asetus kdaannoksen valintaikkunassa.

Kdannoksen lopettaminen
Kaannoksen voi lopettaa kddnnoksen valintaikkunassa.

Voit milloin tahansa kddnndksen aikana palata valmiustilaan ja manuaaliseen ohjaukseen
valitsemalla Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa Autopilotti valmiustila.

Voit myds lopettaa kddnndksen painamalla fyysista valmiustilanappainta ja palata ndin
valmiustilaan ja manuaaliseen ohjaukseen.

Kdannoksen muuttujat
Ohjaustoiminnoilla, U-kddnndsta lukuun ottamatta, on asetukset, joita voit muokata juuri
ennen kuin aloitat kddnnoksen sekd milloin tahansa veneen kaantyessa.

U-kdannos

U-kddnnds muuttaa asetettuna olevaa ohjaussuuntaa 180° vastakkaiseen suuntaan.
Kadnnoksen muutosnopeus on Muutosnopeuden raja-arvo -asetusten mukainen. Tatd ei voi
muuttaa kddnndksen aikana.

- Huomautus: Lisatietoja Muutosnopeuden raja-arvo -asetuksista on erillisessa NSS evo3 -
asennusohjeessa.

C-kdannos
Ohjaa alusta ympyranmuotoista reittid pitkin.
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Voit asettaa kddntymisnopeuden kdantymisvalikosta ennen kuin kdynnistat kddnnoksen tai
kdannoksen aikana. Kddntymisnopeuden lisdédminen pienentda kadntymissadetta.

Spiraalikdannos

Spiraalikddnnds kadntad venettd spiraalinmuotoista reittid jossa sade joko pienenee tai kasvaa
jatkuvasti. Aloitussade tulee maarittad ennen spiraalikddnndksen aloittamista, samoin sateen
muutos yhta kierrosta kohti. Jos muutos asetetaan nollaksi alus kulkee ympyranmuotoista
reittia. Negatiiviset arvot madrittavat pienentyvaa sadettd, positiiviset kasvavaa sadetta.

Sik—sak—kaannos
Ohjaa aluksen sik-sak-reittia pitkin.

Jos haluat navigoida sik-sak-reittid pitkin, aseta ohjaussuunnan muutos ennen kuin kdynnistat
kuvion.

Voit muuttaa pdaohjaussuuntaa, ohjaussuunnan muutosta seké legien pituutta sik-sak-kuvion
suorittamisen aikana.

Neliokaannos
Ohjaa alusta tietyn matkaa ja kdantaa ohjaussuuntaa 90° ja jatkaa ja toistaa kunnes nelioreitti
on suoritettu.

Voit muuttaa paaohjaussuuntaa seka legin pituutta koska tahansa kunnes alus suorittaa
seuraavan 90° kadannoksen.

Laiska S-kdannos
Ohjaa alusta laiskasti padohjaussuunnan molemmin puolin edestakaisin.
Aseta haluamasi ohjaussuunnan muutos ennen kuin kdynnistat kuvion.

Kadnnoksen aikana voit muuttaa pddohjaussuuntaa, ohjaussuunnan muutosta ja
kadntymissadettd kadntymisikkunan kautta.

Syvyyskéyrin seuranta, DCT™

Jos jarjestelmassa on luotain-/kaikuluotaintulo, autopilotti voidaan maarittdad noudattaman
syvyyskayraa.

Varoitus: Al kdyta tata toimintoa, ellei merenpohja sovellu sen
kdyttamiseen. Ala kayta sita kivikkoisilla vesilla, joissa syvyys vaihtelee
huomattavasti pienelld alueella.

Vo | X | X

Voit ottaa DCT-ohjauksen kayttddn seuraavasti:

1. Varmista, ettd kdytossasi on syvyyslukema ndytossa tai erillisessa syvyysmittarissa.

2. Ohjaa vene siihen syvyyteen, jota haluat seurata, ja syvyyskdyran suuntaan.

3. Aktivoi AUTO-tila ja valitse sitten syvyyskayrdohjaus ja tarkkaile syvyyslukemaa.

4. Valitse kddnnoksen valintaikkunassa paapuuri tai styyrpuuri, mika kdynnistda pohjan
kaltevuutta valittuun suuntaan noudattavan syvyyskayraohjauksen:
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Paapuuri Styyrpuuri
(Syvyys vihenee paapuuriin pdin) (Syvyys vihenee styyrpuuriin péin)

Seuraavat parametrit ovat kdytettavissa syvyyskdyran seurannassa:
Syvyysvahvistus

Talld parametrilld asetetaan suhde maaritetyn perdsinkulman ja valitun syvyyskayran valilla.
Mitd suurempi syvyyden lisdyksen arvo on, sitd enemman perdsinta kdytetaan.

Jos arvo on liian pieni, asetetusta syvyyskayrasta ajelehtimisen kompensoiminen kestaa kauan
eikd autopilotti pysty pitdmaan alusta valitussa syvyydessa.

Jos arvo asetetaan liian suureksi, ylitys kasvaa ja ohjaus on epavakaa.

Syvyyskayran ristikulma (CCA)

CCA on kulma, joka lisatdan asetettuun kurssiin tai vahennetaan siita.

Talld parametrilla voit asettaa veneen mutkittelemaan viitesyvyyden ympadrilld pehmein S-
liikkein.

Mité suurempi CCA-arvo on, sitd suurempi mutkittelu on sallittua. Jos CCA-arvoksi on asetettu
nolla, mutkittelua ei tapahdu.

NSS evo3 -sarjan kdyttaminen AP24-/AP28-jarjestelmassa

Komennon siirto

Jos NSS evo3 on liitettynd autopilottijarjestelmadn, kuten AP24- tai AP28-ohjausyksikkdon,
vain yksi ohjausyksikkd voi olla aktiivinen samaan aikaan. Ei-aktiivinen ohjausyksikkd on
merkitty neliolld, jonka keskelld on risti, autopilottiohjaimen ponnahdusikkunassa.

Etdaasemien lukitseminen
AP24:5s3/AP28:ssa on etdlukitustoiminto, joka poistaa autopilotin ohjauksen muista yksikoista.
Lukittu ohjausyksikkd on merkitty avainsymbolilla autopilotin ohjaimen ponnahdusikkunassa.

Kun etélukitustoiminto on kdytdssa AP24-/AP28-ohjausyksikossa, vain aktiivinen
ohjausyksikkd hallitsee toimintoja. Ohjauksen siirto NSS evo3-laitteeseen tai muihin
autopilotin ohjausyksikaihin jarjestelmassa ei ole mahdollista.

Voit poistaa etdasemien lukituksen vain hallinnassa olevasta AP24-/AP28-yksikosta.

Autopilotin kdyttaminen EVC-jarjestelmassa

Kun NSS evo3 on yhdistetty EVC-jdrjestelmddn SGO5:n kautta, manuaalinen ohjaus on
mahdollista autopilotista huolimatta.

Pilotin ponnahdusikkunan tilan ilmaisimen tilalle tulee viiva osoittamaan EVC-ohitusta.

Jarjestelma palaa NSS evo3-ohjaukseen valmiustilassa, jos perdsinkomentoa ei anneta EVC-
jarjestelmastd ennalta maaritetyn ajan kuluessa.

NSS evo3 -laitteen kayttaminen AP70-/AP80-jarjestelmassa

Jos monitoimindyttd on liitetty AP70/AP80-autopilottijarjestelmaan, autopilottia voidaan
kayttaa sen avulla.

AP70/AP80-autopilottijarjestelmassa vain yksi ohjausyksikkd voi olla aktiivinen samaan aikaan.

- Huomautus: Monitoimindyttda ei voi kayttdd AP70/AP80-jdrjestelmdn madrittdmisessa
tai kdyttdonotossa.
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m Potkurikuvake monitoimindyton tilapainikkeessa ilmaisee, etta potkurit on
maadritetty AP70/AP80-autopilottijdrjestelmdssa.

Lisatietoa AP70/AP80-autopilottijarjestelmasta on erillisessa AP70/AP80-dokumentaatiossa.

Autopilotin havaitseminen

AP70/AP80-jarjestelmalld on omat ldhderyhmat. Jos monitoimindyttoa kdytetadn AP70/AP80-
jarjestelman suorittamiseen, monitoimindytdn pitdd yhteensopivuussyista kdyttdd samoja
lahderyhmia kuin AP70/AP80-jarjestelmakin.

Kun monitoimindytto on liitetty AP70/AP80-jdrjestelmadan, se havaitsee AP70/AP80-
jarjestelman ja nakyviin tulee kehote, jossa kysytaan, pitdisikd monitoimindytdn kaynnistya
uudelleen ja kdyttada AP70/AP80-jarjestelman Iahderyhmia (uudelleenkdynnistys
ammattilaistason autopilotin yhteensopivuustilassa).

., Ammattilais autopilotti on havaittu.
"~ Haluatko sallia ammattilais autopilotin yhteensopivuuden. ( laite uudelleen kdynnistyy )?

Jos Kylla-vaihtoehto valitaan, monitoimindyttd kdynnistyy uudelleen kdyttden samoja
lahderyhmid kuin AP70/AP80-jarjestelmakin. Jos Ei-vaihtoehto valitaan, kysymys ei tule esiin
uudelleen ja monitoimindyttoa ei voi kdyttad AP70/AP80-jarjestelman kanssa.

Taman asetuksen voi muuttaa valitsemalla Lisdasetukset-valintaikkunassa ammattilaistason
autopilotin yhteensopivuuden.
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Mittarit Miarittis, sallitaanko af

Kdynnissa olevan potkurin symbolit
Kun potkurit ovat kdynnisséd AP70/AP80-jdrjestelmassa, potkurikuvakkeet nakyvat
monitoimindytdn autopilotin ohjaimen ponnahdusikkunassa.

Q= Myotapdivaan pyoriva potkuri.

= | Vastapaivain pyoriva potkuri.

Komennon siirto

AP70/AP80-jarjestelma voidaan maarittda Master-jarjestelmana tai avoimena jarjestelmana.
Master-madrityksessa Master-yksikkd ohjaa muita ohjausyksikéitd. Monitoiminayttd ei voi olla
Master-yksikkd Master-maarityksessa. Master-maarityksessa monitoimindyttd voi pyytaa
autopilotin ohjausta, ja monitoimindyton pitaa hyvaksya Master-yksikdn ohjaus, kun Master-
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yksikkd on hyvaksynyt ohjauksen siirron monitoimiyksikolle. Kun ohjaus on hyvaksytty,
monitoimindyttd on aktiivinen, ja sen avulla voidaan kdyttdd autopilottia.

Avoimen jdrjestelman maarityksessa monitoimindyttd voi alkaa ohjata autopilottia, kun
valitaan Tila-painike autopilotin ohjaimen ponnahdusikkunassa ja sitten Ota emd -
komennon siirron valintaikkunassa. Tassa tapauksessa monitoimindytosta tulee aktiivinen ja
muista ohjausyksikoistd tulee passiivisia.

Avoimessa jarjestelméasséd ohjausasemat voidaan lukita tilapdisesti, jotta jokin toinen
ohjausyksikkd ei vahingossa ala ohjata sita. Jos monitoimindytolld on ohjaus avoimessa
jarjestelmassa, monitoimindyttd voi lukita kaikki passiiviset ohjausyksikdt ja poistaa niiden
lukituksen. Jos monitoimindyttd on passiivinen ja lukitsematon, se voi pyytda autopilotin
hallintaa aktiiviselta ohjausyksikdlta. Monitoimindytdn pitad hyvaksyd ohjaus aktiiviselta
ohjaimelta, kun aktiivinen ohjain hyvaksyy ohjauksen siirron monitoiminaytolle.

Seuraavat ilmaisimet nakyvat autopilotin ohjaimen ponnahdusikkunan Tila-painikkeessa:

Passiivinen — monitoimindyttd ei ohjaa autopilottia. Jos ainoastaan
m passiivinen kuvake on nakyvissa, kyseessa on avoin lukitsematon

jarjestelma ja autopilotin voi ottaa ohjaukseen valitsemalla Tila-
painikkeen.

Lukittu jarjestelmd — avainkuvake ilmaisee, ettd kyseessa voi olla Master-
jarjestelma tai lukittu avoin jarjestelma.

Jos avainkuvake on ndkyvissa ja <10-, <1-, 10>-, 1>-painikkeet ovat
kdytdssa (punaiset tai vihredt nuolet ja valkoiset numerot), silloin
monitoimindyttd on aktiivinen ja se ohjaa autopilottia.

m Jos avainkuvake on ndkyvissd ja <10-, <1-, 10>-, 1>-painikkeet eivat ole
kdytdssa (mustat nuolet ja numerot), silloin monitoimindyttd on
passiivinen ja se ei ohjaa autopilottia. Valitsemalla Tila-painikkeen voit
pyytda ohjausta aktiiviselta ohjausyksikolta, jos kyseessa on lukittu avoin
jarjestelma, tai Master-yksikolta, jos kyseessa on Master-jarjestelma.

set heading

9 35
D

Aktiivinen avoimessa jarjestelmassd — monitoimindyttd ohjaa autopilottia

ei mitaan . e o
avoimessa jarjestelmassa.

Muiden ohjausyksikdiden lukitseminen ja lukituksen poistaminen

N E Fljlm Voit tuoda nékyviin Cmd/Potkuri-valinnan ponnahdusikkunan valitsemalla Cmd/Potkuri-
o b B asetuksen Tila-valinnan ponnahdusikkunassa.
4 B 6

No A S

NoDrift Auto Standby 3 3 Close
-2 a8 &

ﬁ Settings lmd/%& &)

Lock other stations. Enable thrusters.

&

Avaa muut kdyttopaikat - mahdollistaa sen, ettd muut ohjausyksikdt voivat ohjata
autopilottia ilman luvan pyytamista.

Lukitse muut kdyttopaikat — lukitsee muut ohjausyksikét, jolloin ne eivat voi ohjata
autopilottia. Kun muut ohjausyksikdt on lukittu, niiden pitad pyytaa autopilotin hallintaa
monitoimindytolta. Kun autopilotin ohjausta pyydetaan toiselta ohjausyksikolta,
monitoimindytdssa nakyy kehotus, jossa pyydetdan oikeutta komennon siirtoon.
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9, CMD)
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CMD transfer

Command requested!

Accept?

Yes No

Tyoprofiilin valitseminen

AP70/AP80 voidaan maarittaa kuudella eri tyoprofiililla, jotka sisaltavat eri tyotiloja ja -

asetuksia. Voit maarittaa eri tyoprofiilit AP70/AP80-ohjaimen avulla. Monitoimindytdssa

aktiivinen tydprofiili on ndkyvissa monitoimindytdn autopilotin ohjaimen ponnahdusikkunan

ja tilan valinnan ponnahdusikkunan Tila-painikkeessa. Jos monitoimindyttd ohjaa autopilottia,

voit sitd kdyttamalla valita aktiivisen tyoprofiilin.

Jos haluat vaihtaa tydprofiilin monitoimindyttda kayttdmalld, autopilotin pitdd olla

valmiustilassa.

1. Voit tuoda ndkyviin tilan valinnan ponnahdusikkunan valitsemalla Tila-painikkeen
autopilotin ohjaimen ponnahdusikkunassa.

2. Voit tuoda nékyviin maaritetyt tyoprofiilit tydprofiilien valinnan ponnahdusikkunassa
valitsemalla Tydprofiilit-painikkeen.

1 2 3
- HHY
NORMAL WORK-1 DYNAMI
4 5
— | —
AFTTH BOW TH

Close

3. Valitse aktivoitava tydprofiili
4. Sulje tydprofiilien valinnan ponnahdusikkuna valitsemalla Sulje.

Potkureiden ottaminen kayttoon ja poistaminen kaytosta

Voit tuoda nakyviin Cmd/Potkurit-valinnan ponnahdusikkunan valitsemalla Cmd/Potkurit-
painikkeen Tilat-valinnan ponnahdusikkunassa.

Cmd/Potkurit-valinnan ponnahdusikkunan asetuksilla voi ottaa potkurit kdyttdon tai poistaa
ne kaytosta.

1 3 Close

Lock other stations.

X

Enable thiusters

Autopilotin asetukset
Autopilotin asetukset voidaan jakaa kayttajan tekemiin ja autopilotin asennuksen ja
kdyttddnoton aikana tehtaviin asetuksiin.

Kayttdjdasetuksia voidaan muuttaa toimintaolosuhteiden tai kayttdjan mieltymysten

mukaisesti
Asennusasetukset on madritetty autopilottijarjestelman kayttdonotossa. Naihin asetuksiin

ei myohemmin pida tehdd muutoksia

Seka kayttdjdasetukset ettd asennusasetukset riippuvat siitd, mika autopilottitietokone
jarjestelmaan on yhdistetty.
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Seuraavissa osioissa kuvataan kdyttdjan muutettavissa olevat asetukset. Asetukset on kuvattu
tietokonekohtaisesti.

Asennusasetukset ovat saatavilla autopilottitietokoneiden mukana toimitetussa
dokumentaatiossa.

Karttakompassi

Voit halutessasi lisata karttaruudussa nakyvan veneesi ympadrille kompassisymbolin.
Kompassisymboli on poissa kaytdstd, kun kohdistin on aktivoituna ruudussa.

Autopilotin toiminnan lukitseminen yksikosta
Autopilotin luvattoman kdyton voi estda lukitsemalla yksikon. Lukitussa yksikossa nakyy

lukkosymboli ja teksti ponnahdusikkunassa. Automaattiset tilat eivat ole valittavissa lukitulla
nadytolla.

= Huomautus: L ukitustoiminto ei ole kdytettdvissa yksikossa, jossa on autopilottiohjaus!

Jos NSS evo3 kuuluu AP24-/AP28-jérjestelmadn, kaikki muut autopilotin ohjausyksikot
voidaan lukita autopilotin ohjausta varten AP24-/AP28-ohjausyksikosta.

NAC-2- ja NAC-3-autopilottitietokone

Ohjaus (NAC-2/NAC-3)

Ndiden asetusten avulla voidaan muuttaa autopilottitietokoneen kédyttddnotossa asetettuja
parametreja manuaalisesti. Lisdtietoja saat erillisestd autopilottitietokoneen
dokumentaatiosta.

Kaannosnopeus: Haluttu kddnnodsnopeus kddnnyttdessad asteina minuutissa

Perdsinvahvistus: Talla parametrilla asetetaan suhde maaritetyn perdsinkulman ja
ohjaussuuntavirheen vélilla. Mitd suurempi perdsinarvo on, sitd enemman perdsinta
kdytetddn. Jos arvo on liian pieni, ohjaussuuntavirheen korjaaminen kestda kauan eika
autopilotti pysty sdilyttdmaan vakaata kurssia. Jos arvo asetetaan liian suureksi, ylitys kasvaa
ja ohjaus on epdvakaa.

Vastaperdsin: Suuntavirheen ja kdytetyn perdsinarvon muutoksen valinen suhde.
Korkeampi vastaperdsinarvo pienentda perdsimen toimintaa nopeammin asetettua
ohjaussuuntaa ldhestyttdessa.

Autotrimmi: Ohjaa sitd, miten voimakkaasti autopilotti kdyttda perdsintd kompensoimaan
tasaisen ohjaussuunnan poikkeaman, esimerkiksi ulkoisten tekijoiden, kuten tuulen tai
virtauksen, vaikuttaessa ohjaussuuntaan. Matalampi autotrimmi poistaa tasaisen
ohjaussuunnan poikkeaman nopeammin.

- Huomautus: \VRF-tilassa talld parametrilla ohjataan perdsinarvion aikavakiota. Matalampi
arvo nopeuttaa perasinarviota, eli se saavuttaa veneen liikkeet nopeammin.

Alusta perdsin: Maarittaa, miten jarjestelma likuttaa perdsinta siirryttdessa manuaalisesta
ohjauksesta automaattiseen tilaan.
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- Keski: siirtdd perasimen nolla-asentoon.
- Todellinen: sdilyttaa perdsimen poikkeaman.

Perdsimen rajat: Mdarittad perasimen maksimiliikkeen, jonka autopilotti pystyy saamaan
perdsimessa aikaan automaattitiloissa, asteina keskilaiva-asennosta. Perdsimen rajat -asetus
on aktiivinen vain automaattiohjauksessa suorassa kurssissa, El kurssin muutosten aikana.
Perdsinraja ei vaikuta aikaohjaukseen

Suuntapoikkeaman raja: Maarittad suuntapoikkeamahalytyksen rajan. Kun todellinen
suunta poikkeaa asetetusta suunnasta enemman kuin valitun rajan verran, annetaan
halytys

Jalkivaste: Maarittda, miten nopeasti autopilotti reagoi rekisterditydan reittietdisyyden

Jaljen lahestymiskulma: Madarittaa kulman, jota kdytetdan aluksen lahestyessa etappia. Tata
asetusta kaytetdan sekd aloitettaessa navigointi ettd kdytettdessa reittipoikkeamaa

Kurssimuutos hyvaksymiskulma: Maarittda rajat kurssimuutokselle seuraavaan
reittipisteeseen. Jos kurssimuutos on tdtd asetettua rajaa suurempi, sinua pyydetaan
varmistamaan, etta aiottu kurssimuutos on hyvaksyttava.

Purjehdus (NAC-2/NAC-3)

- Huomautus: purjehdusparametrit ovat kdytettavissa vain, kun aluksen tyypin asetuksena
on Purjehdus.

Tuulitila: Valitse, mitd tuulitoimintoa autopilotti kdyttaa ollessaan tuulitilassa

- Automaattinen:
Jos todellinen tuulikulma (TWA) on <70°: tuulitila kdyttda toimintoa suhteellisen tuulen
kulma (AWA)
Jos todellinen tuulikulma (TWA) on >70°: tuulitila kdyttaa toimintoa todellinen
tuulikulma (TWA)

- Suhteellinen

- Todellinen

Luoviaika: Ohjaa kddnnoksen nopeutta (luoviaika), kun luovitaan tuulitilassa.
Luovikulma: Ohjaa kulmaa, johon vene luovii, valilla 50-150° AUTO-tilassa

Manuaalinen nopeus: Jos kdytettdvissa ei ole veneen nopeutta eikd SOG-tietoja tai niita ei
pidetd luotettavina, on mahdollista antaa nopeuden ldhdetieto manuaalisesti, ja
autopilotti kdyttda sitd apuna ohjauslaskelmissa

Ohjausvaste

- Huomautus: Kdytettdvissa vain NAC-1-autopilottitietokoneissa.

Kaytetadn ohjausherkkyyden lisddmiseen tai véhentdmiseen. Matala vastetaso vahentaa
perdsimen toimintaa ja saa aikaan ldysemmdn ohjauksen. Korkea vastetaso lisad perasimen
toimintaa ja saa aikaan tiukemman ohjauksen. Liian korkea vastetaso saa veneen aloittamaan $-
kdannokset.

Asennus
Kaytetaan autopilotin asennukseen ja kayttdonottoon. Lisdtietoa on erillisessa NSS evo3-
asennusohjeessa.

Kdyttoonotto

- Huomautus: Kdytettavissa vain NAC-1-autopilottitietokoneissa.

Kaytetadn perdsinanturin tai perasimen virtuaalianturin kdyttddnotossa. Lisatietoa on
erillisessé NSS evo3-asennusohjeessa.
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Tutka

Tutkandyttd voidaan madrittaa koko ndyton ndkymadan tai yhdistdd muiden paneelien kanssa.
Tutkakuva on my&s mahdollista tuoda nakyviin karttaruudussa tietokerroksena. Lisatietoja on
kohdassa "Kartan tietokerrokset" sivulla 30 (Chart overlay).

- Huomautus: Tutkan tietokerrokset edellyttavét tietoja ohjaussuunta-anturista tai
kompassista, jotta suunta on oikein suhteessa karttaan.

Tutkanaytto
1 \ v ! 7 J\ _|IR
1.5 nws 210 240 Glo
2 —|HU o~ .
s/ 0 VRM2
/ L o EBL2
~ tgh e RAL O GUARDZONE1 GUARD ZONE2
3 47 Badd N o o
150 £ Mode o Cus~
' 300~ HASTA LAVISTA safe
K 1 [506 0.0 kn OG 000 °M
- ) CPA 4576 NM TCPA PAST
“ RNG4576 NM BRG 35 °M
-120 AIS VESSEL
330 o LIPTON BJOERNSEN safe
S0G 0.0 kn COG 166 °M
CPA 4576 M TCPA  PAST
S RNG4576 N BRG 35 °M
5
257999790 safe
£ N 506 0.0 kn COG 171 °M
060 030 MN CPA 4576 NM TCPA PAST
L | _l RNG4576 NM BRG 35 °M
1 Alue
2 Suunta
3 Liike
4 Kompassi*
5 Suuntaviiva*
6 Kiertosaatimet
7 Alueympyrat*
8 Aluemerkit*
9 Tietopalkki

*Valinnaiset tutkasymbolit.

Kaikki tutkasymbolit voidaan ottaa kayttoon ja poistaa kdytostd samanaikaisesti tutkavalikosta
tai yksittain "tutka-asetusten paneelissa” sivulla 75 kuvatulla tavalla.

Kaksoistutka

Voit muodostaa yhteyden mihin tahansa kahteen tuettuun tutkaan ja néhda molempien
tutkien kuvat samaan aikaan.

- Huomautus: Laajakaistatutkassa nakyy hairi¢itd useimmilla alueilla, kun pulssi- tai Halo-
tutka seka laajakaistatutka lahettdvat signaalia samaan aikaan samassa veneessa.
Suosittelemme signaalin ldhettdmistd samanaikaisesti vain yhdelld tutkalla. Voit
esimerkiksi kdyttaa laajakaistatutkaa tavallisessa navigoinnissa tai pulssi- tai Halo-tutkaa
sddrintamien paikantamiseen, rannikoiden madrittdmiseen kaukaa ja Racon-laukaisuun.

Voit valita kaksoistutkandyton pitamalla Tutkasovellus-painiketta painettuna aloitussivulla
tai luomalla suosikkisivun, jolla on kaksi tutkandyttoa.
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Halo light

Medium

Tutkalahteen valinta

Tutka maaritetaan tutkandytossa valitsemalla jokin tutkaldhdevalikossa kaytettavissa olevista
tutkista. Jos kdytdssa on moniruutuinen tutkandytto, tutka madaritetdan jokaiselle tutkan
ruudulle erikseen. Aktivoi jokin tutkaruuduista ja valitse sitten jokin tutkaldhdevalikossa
kaytettavissd olevista tutkista. Tee samoin toisen tutkaruudun osalta ja valitse ruutuun jokin
vaihtoehtoinen tutka.

- Huomautus: Tutkaldhteen kolminumeroinen luku on tutkan sarjanumeron kolme
viimeistd numeroa.

Tutkan tietokerros
Karttaan voi lisata tietokerrokseksi tutkan kuvan. Taman avulla voit tulkita tutkakuvaa helposti
korreloimalla tutkan kohteet kartan objektien kanssa.

- Huomautus: Tutkan tietokerrosta kdyttavassa jarjestelmadssa pitda olla ohjaussuunnan
anturi.

Kun tutkan tietokerrokset ovat valittuina, tutkan perustoiminnot ovat kdytettavissa
karttaruudun valikosta.

Tutkan tietokerroksen lahteen valinta karttaruuduissa

Jos haluat valita karttaruudussa nakyvan tutkan tietokerroksen tutkaldhteen, valitse
tutkalahde valitsemalla Tutkan valinnat ja sitten Lahde-karttaruudun valikon asetukset.

Jos kartan sivuilla on useampi kuin yksi tutkan tietokerroksia sisaltéva kartta, kullekin
karttaruudulle voidaan maarittaa eri tutkalahde. Aktivoi jokin karttaruuduista ja valitse sitten
jokin tutkalahdevalikossa kadytettdvissa olevista tutkista. Tee samoin toisen tutkan
tietokerroksen sisaltdavan karttaruudun osalta ja valitse ruutuun jokin vaihtoehtoinen tutka.

Tutkan toimintatilat
Tutkan toimintatiloja hallintaan tutkavalikosta. Kéytettdvissa ovat seuraavat tilat:

Sammuta

Virta tutka-antenniin on kytketty pois kdytdsta. Sammutustoiminto on kaytettavissa vain, kun
tutka on valmiustilassa.

Valmiustila
Tutka-antennin virta on kytkettynd, mutta tutka ei Idheta signaaleja.

- Huomautus: Voit myds asettaa tutkan valmiustilaan Jarjestelmaasetukset-
valintaikkunassa.

Halo-valo
Sadtad Halo-tutkan jalustan sinisen korostusvalon tasoja. Valolle on valittavissa nelja tasoa.
Korostusvaloa voi saataa vain, kun tutka on valmiustilassa.

- Huomautus: Sinisen korostusvalon kaytto voi olla kielletty joillakin alueilla. Tarkista
paikalliset sdadokset, ennen kuin sytytat sinisen valon.

Lahetys
Antennin virta on kytkettynad, ja se |ahettaa signaalia. Havaitut kohteet piirretaan tutkanaytolle
(PPLIle).

- Huomautus: Voit myds asettaa tutkan lahetystilaan Jarjestelmaasetukset-
valintaikkunassa.

Tutka-alue

Voit maarittad tutka-alueen kdadantamalla kierrettdvaa nuppia tai valitsemalla tutkanadytossa
olevat zoomauskuvakkeet.
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Kaksi aluetta
(Vain 4G-laajakaista- ja Halo-tutka)

Tutkaa on mahdollista kdyttaa kahden alueen tilassa, kun yhteys on muodostettu 4G-
lagjakaistatutkaan tai Halo-tutkaan.

Tutka nakyy tutkaldhteiden valikossa kahtena tutkan virtuaalildahteend A ja B. Kunkin tutkan
virtuaalildhteen alue ja tutkaohjaimet ovat tdysin itsendisig, ja lahde voidaan valita tietylle
kartalle tai tutkanaytolle samalla tavalla kuin kaksoistutkakin kohdassa "Tutkaldhteen valinta” sivulla
66.

- Huomautus: Jotkin ohjaimet, jotka liittyvat itse tutkan fyysisiin ominaisuuksiin, eivat ole
lahteesta riippumattomia. Naitd ovat pikaskannaus, antennin korkeus ja suuntiman
kohdistus.

MARPA on tdysin itsendinen, ja korkeintaan 10 kohdetta voidaan seurata kunkin tutkan
virtuaalildahteen kohdalla.
Kullekin tutkan virtuaalildhteelle voidaan lisdksi maarittaa kaksi itsendista varoaluetta.

Kursorin kdyttaminen tutkanaytolla
Kursori ei ndy oletusarvoisesti tutkandytolla.

Kun asetat kursorin tutkandytolle, kursorin sijainnin ikkuna aktivoituu ja kursorivalikon
asetukset tulevat nakyviin.

Jos haluat poistaa kursorin ja kursorielementit ndytolta, valitse Poista kursori tai paina X-
nappainta.

Mene kursori

Voit navigoida valitsemaasi kohtaan kartalla sijoittamalla kursorin paneeliin haluamaasi
kohtaan ja valitsemalla valikosta Mene kursori —valikkovaihdon.

Ohjattu kursoritoiminto

- Huomautus: Ohjattu kursoritoiminto on kaytettavissd, jos se on kdytdssa. Katso "Pitkdn
painalluksen toiminnon mukauttaminen” sivulla 20.

Ohjatun kursoritoiminnon avulla voit hienosaataa ja sijoittaa kursorin tarkasti peittamatta
tietoja sormellasi.

Aktivoi kursori ruudulla ja paina sitten nayttda pitkaan sormellasi, jolloin kursorisymboli
muuttuu sormesi ylapuolella nakyvaksi valintaympyraksi.

Irrottamatta sormea naytolta veda valintaympyra haluttuun kohtaan.
Kun irrotat sormen ndytéltd, kursori palaa normaalitoimintaan.

Reittipisteiden tallentaminen
Reittipisteen voi tallentaa kursorin sijaintipaikkaan, jos se on aktiivisena paneelissa, tai aluksen
sijaintipaikkaan, jos kursori ei ole aktiivisena paneelissa, suorittamalla seuraavat toimet:

Kierrettavan nupin painaminen
Merkintapainikkeen painaminen
Uusi reittipiste -asetuksen kdyttaminen valikossa

UUSI REITTIPISTE KURSORILLE

003

N 25°43.436" W 080°08.213'

Enemman valintoja...

Tallenna Peruuta
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Tutkasektorin vaimennus
(Vain Halo-tutka)

Voit maarittdd tutkandyton sisalla korkeintaan neljd sektoria, joiden sisalla ei ldheteta
tutkatietoja. Ndin voit vaimentaa oman veneesi ominaisuuksien tai toissijaisen tutkan
aiheuttamia hairioitd. Vaimentaminen tapahtuu tutkan padkuvassa ja tutkan tietokerroksessa
kartalla. K&ytdssa oleva sektori nakyy sinipunaisena rajauksena, ja vaimennetun alueen halki
menee kolme kaarta. Lisdtietoja tutkasektorin vaimennuksesta on Halo-tutkan
asennusohjeessa.

- Huomautus: Tutkasektorin vaimennus on kdytettdvissa vain Halo-tutkissa.

Tutkan paanaytto Tutkan tietokerros kartalla

Tutkakuvan sadataminen

Voit yrittad parantaa tutkakuvaa sadtdmalla tutkan herkkyyttd ja suodattamalla meren ja
saaolojen aiheuttamat satunnaiset kaiut.

Tutkaohjauskuvat sijaitsevat tutkandyton oikeassa ylakulmassa. Voit muokata kuvan asetuksia
valitsemalla tutkaohjauskuvan tai painamalla kierrettavaa nuppia. Valittu ohjausyksikko
laajenee ja ndyttdd nimen kokonaisuudessaan. Lisdksi ndkyviin tulee liukupalkki. Voit sen
jalkeen saatda arvoa joko kaantamalld kierrettavaa nuppia tai kayttamalla liukupalkkia.

Voit my&s muokata kuvan asetuksia tutkavalikossa.

Tutkan kayttotilat

Tutkatilat ovat saatavilla optimoiduilla ohjauksen oletusasetuksilla eri ympaéristéille.
Kaytettdvissd ovat seuraavat tilat:

- Muokattu - T3ssa tilassa kaikkia tutkaohjauksia voidaan séataa, ja ne sdilytetddn tilan
muutoksen tai tutkan uudelleenkdynnistyksen jalkeen. Tutkan oletusasetukset ovat
yleiskdyttoon.

- Satama - Tdssd tilassa tutkan asetukset on optimoitu esimerkiksi ruuhkaisille vesivaylille
tai suuria rakennelmia siséltaville alueille, joissa tarvitaan hyvaa kohteen erittelyd ja nopeita
kuvapaivityksia.

- Avomeri — Tdssa tilassa tutka-asetukset on optimoitu avomeriolosuhteisiin ja yksittdisten
kohteiden suurentamiseen, jotta ne on helppo nahda.

- S@a - Tdssd tilassa tutka-asetukset on optimoitu sadevdlkkeen parhaaseen havainnointiin
ja esittdmiseen. Kuvan pdivitysnopeutta hidastetaan ja varisyvyytta lisataan.

- Lintu - T&ssé tilassa tutka-asetukset on optimoitu lintujen havainnointiin parhaalla
mahdollisella tavalla. Tutkan herkkyysasetus on enimmadistasolla. Tatd tilaa ei suositella
kdytettavaksi ruuhkaisissa satamaymparistoissa.

Kaikkia ohjaimia ei voi sadtaa jokaisessa tilassa. Seuraavassa luettelossa on esitetty kunkin
ohjaimen esiasetettu tila ja sdddettdvyys.

Alue Kynnysarvo
Muokattu: sdadettdva Muokattu: séddettava
Satama: taysi* Satama: 30 %
Avomeri: taysi* Avomeri: 30 %

Saa: taysi* S3d: 0%

Lintu: korkeintaan 24 nm Lintu: 0 %
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Vahvistus
Muokattu: sdddettava
Satama: saadettava
Avomeri: sdadettava
Saa: sdadettava

Lintu: sdddettava

Meri

Muokattu: sdddettava
Satama: saddettava
Avomeri: sdddettava
Saa: saadettava

Lintu: sdadettava

Sade

Muokattu: sdddettava
Satama: saddettava
Avomeri: sdddettava
S&é: saadettava

Lintu: sdadettdva
Hairionpoisto
Muokattu: sdddettava
Satama: keskitaso
Avomeri: korkea

Saa: keskitaso

Lintu: korkea

*Suurin kantama riippuu antennin pituudesta.

Kahden alueen tilat
(Vain Halo-tutka)

Kohteen laajennus
Muokattu: sdddettava
Satama: alhainen
Avomeri: keskitaso
Saa: POIS

Lintu: POIS
Hairionpoisto
Muokattu: sdddettava
Satama: sdadettava
Avomeri: saadettava
Sada: saadettava

Lintu: séadettava

Kohteiden erottelu
Muokattu: sdddettava
Satama: keskitaso
Avomeri: POIS

Saa: POIS

Lintu: POIS

Pikaskannaus
Muokattu: sdddettava
Satama: korkea
Avomeri: korkea

Saa: POIS

Lintu: POIS

Tilat voidaan méadrittaa erikseen jokaiselle alueelle. Esimerkiksi alueen A tilana voi olla Avomeri
ja alueen B tilana Saa. Kuitenkin joissain tapauksissa eri alueet ovat vuorovaikutuksessa
keskenaan:

Kun kummankin alueen tilana on Lintu, enimmaisalue voi olla enintdan 24
meripeninkulmaa ja alueen tarkkuus pienenee.

Pikaskannaus — Antennin kddntymisnopeus madritetdan kahden valitun tilan hitaampaan
arvoon. Esimerkiksi pikaskannaus ei ole kdytossa kdytettdessa Satama- ja Saa-tiloja, koska
Sad-tilassa pikaskannaus on pois kaytosta.

Hairionpoisto-asetus voi vaikuttaa kummallakin alueella havaittuun tai niiltd poistettuun
hairioon.

Aaltovalkkeen poisto tiettyyn suuntaan

(Vain 4G-laajakaistatutka)

Tama tila on kdytdssa automaattisesti, kun VAHVISTUS = AUTO ja MERI = SATAMA tai
AVOMERI. Tarkoituksena on sallia pienempien alusten ndkyminen aaltovalkkeen
suojanpuolella. Tutkavastaanottimen VAHVISTUS-asetusta kasvatetaan dynaamisesti
pyyhkéisyn aikana suojanpuolen suuntaan, jotta kohdeherkkyys kasvaa suuremmassa
merenkdynnissa.

Kun VAHVISTUS tai MERI = MANUAALINEN, Aaltovélkkeen poisto tiettyyn suuntaan -tila on
pois kaytosta (kaikkiin suuntiin).

Lisaksi TYYNI-, KOHTUULLINEN- tai KOVA STC-kurvi-asetukset ovat kdytettdvissa Tutkan

valinnat -valikossa, ja niiden avulla voit optimoida tutkakuvaa paremmin mieltymystesi
mukaiseksi.

Herkkyys
Vahvistus ohjaa tutkavastaanottimen herkkyytta.

Suurempi vahvistus tekee tutkasta herkemman tutkasignaaleille, mikd mahdollistaa
heikompien kohteiden nayttamisen. Jos vahvistus on lilan suuri, kuvassa voi olla hairioita ja
taustakohinaa.
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Vahvistuksessa on manuaali- ja automaattitila. Voit siirtyd manuaali- ja automaattitilojen valilla
liukupalkissa tai painamalla kierrettavaa nuppia pitkaan.

Aaltovalke

Aaltovdlkkeen avulla suodatetaan aluksen lahelld olevien satunnaisten aaltojen tai kovan
merenkdynnin aiheuttamien kaikujen vaikutukset.

Kun Aaltovalke-asetusta suurennetaan, aaltojen kaiun aiheuttaman kuvan sekavuuden
suodattamista vahennetdan.

Jarjestelmassa on esiasetetut Aaltovdlke-asetukset satama- ja avomerioloihin kaikkiin
tutkajarjestelmiin Haloa lukuun ottamatta. Taman lisaksi kdytettavissa on manuaalinen tila,
jossa voit itse saataa asetuksia. Kaikissa jarjestelmissa Haloa lukuun ottamatta voit valita
Aaltovalke-tilat valikosta tai painamalla pitkdan kierrettdvaa nuppia. Voit saataa Aaltovalke-
arvoa vain manuaalisessa tilassa.

Automaattinen meren poikkeama
(Vain Halo-tutka)

Automaattiseen asetukseen voidaan maarittad poikkeama, jolloin merenkdynnin ohjausta
voidaan hienosaatdd automaattisessa tilassa (Auto-tilassa kaytetaan adaptiivista aaltovéalkkeen
poistoa tiettyyn suuntaan).

Sadevailke

Sadevalkkeen avulla voidaan pienentaa sateen, lumen tai muiden sadolojen vaikutusta tutkan
kuvaan.

Arvoa ei pida suurentaa likaa, koska se voi suodattaa todellisia kohteita.

Tutkan lisaasetukset

Hairionpoisto
(Vain 4G-laajakaista- ja Halo-tutka)

Hairionpoiston hallinta maarittaa tutkan kdyttdman hairionsuodatuksen maaran.
Kohdeherkkyys kasvaa pidemmilld alueilla, kun hallinnan arvoksi maaritetddn Matala tai
Korkea, mutta tdmd heikentda kohteen erittelya.

Vihje: Jotta saat 4G-laajakaistatutkan maksimialueen suorituskyvyn, lahetd vain yhdelld
alueella, maaritd hairionpoiston hallinnan arvoksi Korkea ja aseta kynnysarvo mahdollisimman
pieneksi. Oletusarvo 30 % vahentda kuvan sekavuutta. Jos NSS evo3 -sarjan kohdalla valintana
on Pois, alueen suorituskyky on suunnilleen sama kuin 3G-tutkalla. Jos joillakin alueilla esiintyy
erittain paljon hairiotd, yritd saada paras mahdollinen tutkakuva kokeilemalla Pois-asetusta.

Tutkan kynnysarvo

Kynnysarvo maarittaa tarvittavan signaalivahvuuden heikoimmille tutkasignaaleille. Taman
arvon alapuolella olevat tutkasignaalit suodatetaan, eika niitd ndyteta.

Oletusarvo: 30 %.

Kohteen laajennus
Kohteen laajennus liséé alueen kohteiden kestoa, jolloin ne on helpompi havaita.

Tutkahairididen poistaminen

Muiden, samalla taajuusalueella toimivien tutkayksikkojen tutkasignaalit saattavat aiheuttaa
hairioita.

Suuri asetus vahentda muiden tutkien aiheuttamia hairidita.

Jotta heikotkin kohteet huomataan, hairionpoiston asetukseksi kannattaa asettaa alhainen,

kun hairioita ei ole.
Kohteiden erottelu

(Vain 4G-laajakaista- ja Halo-tutka)
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Kohteiden erottelun avulla voit hallita tutkan kohteiden erittelya (kohteiden valinen
erottelu on ndkyvampaa).

Pikaskannaus

(vain laajakaista- ja Halo-tutka)

Madrittaa tutka-antennin kddntymisnopeuden. Tdma asetus antaa nopeammat
kohdepadivitykset.

= Huomautus: Enimmaisnopeuden saavuttaminen riippuu tutkan asetuksista, tilasta ja
alueesta. Tutka kadntyy vain niin nopeasti, kuin sen nykyiset asetukset sallivat.

Merenkaynti

Aseta merenkdynnin ohjaus sen hetkisten meriolosuhteiden mukaisesti, jolloin aaltovalkkeen
poisto on paras mahdollinen.

Kohteen tehostus
(Vain 3G- ja 4G-laajakaista- ja pulssitutka)

Kohteen tehostuksen hallinta lisda pulssin kestoa tai vahentda tutkan taajuutta, jolloin alueen
kohteet ndkyvdt suurempina ja tutkan herkkyys kasvaa.

Tutkan nayttoasetukset

Asef

Tutkasymbolit
LisdasetulCy Symbolit Tutka-asetusten paneelissa madritetyt tutkasymbolit voi ottaa kdyttddn samanaikaisesti. Katso
Kohteen et tutkandyton kuva, jossa tutkan lisdtoiminnot ovat nakyvissa.
Pois
biaEy ceeys
Kohteen jiljet
il 1ol Voit maarittaa, kuinka pitkat jaljet kukin kohde jdttaa tutkanaytolla. Voit myods poistaa
Varoalue: o kohteiden jaljet kdytosta.
Suunta ylos
Sijainti - Huomautus: Todellinen litkke (TM) on suositeltavaa, kun kohteiden jaljet ovat kdytdssa.
Keski
Kohteen jilkien poistaminen naytolta.

Kun kohteen jéljet ndytetdan naytolld, tutkavalikko laajenee sisaltdmadn asetuksen, jonka
valitsemalla voit tyhjentdd kohteiden jdljet tutkandytolta valiaikaisesti. Kohteen jaljet alkavat
nakya uudelleen, ellet poista niitd kdytdstd edelld kuvatulla tavalla.

Tutkan varit
Erilaisia vdreja (paletteja) kayttamalld voit ndyttda yksityiskohtia tutkandytolla.

Tutkan suunta

Tutkan suunta nakyy tutkandyton vasemmassa ylakulmassa joko merkilld HU (Heading UP,
ohjaussuunta ylhaalld), NU (North Up, pohjoinen ylh&alld) tai CU (Course up, kurssi ylhaalld).

Ohjaussuunta ylhaalla
Kaantaa tutkakuvan niin, ettd nykyinen ohjaussuunta nakyy suoraan yldspain tutkakuvassa.

Pohjoinen ylhaalla
Kaantaa tutkakuvan niin, ettd pohjoinen on kuvan yldosassa.

Kurssi ylhaalla
Kaantaa tutkakuvan niin, ettd nykyinen navigointikurssi nakyy suoraan yldspain.

Tama vaihtoehto on kéytettavissa vain, kun jarjestelma navigoi aktiivisella reitilla. Jos et
navigoi aktiivisella reitilld, Ohjaussuunta ylhdalla -suuntaa kdytetdaan, kunnes
navigointitoiminto otetaan kayttoon.

Tutkan keskuksen asemointi

Voit siirtaa tutkandyttda (PPI) Keskita eri sijainteihin tutkandytdssd ja valitse, miten aluksen
symboli liikkuu tutkan kuvassa.
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Tutkan liike nakyy tutkandytdn vasemmassa ylakulmassa joko merkilla TM (True motion,
todellinen litke) tai RM (Relative motion, suhteellinen liike).

Tutkan sijaintia voi muuttaa vain, kun tutka lahettaa signaaleja.

Keskimmdinen Néikymd eteenpdin Mukautettu poikkeama

Keskimmadinen
Oletusasetus. Tutkan PPI-keskus on keskitettynd tutkandytdssa.

Ndkyma eteenpain
Siirtaa tutkan PPI-keskuksen ndyton alaosaan, jolloin nékyma eteenpdin on mahdollisimman
suuri.

Korjaus
Sallii PPI-keskuksen siirtdmisen mihin tahansa kohtaan tutkandytossa.

1. Valitse valikosta poikkeama-asetus.
2. Siirrd kursori kohtaan, jonne haluat sijoittaa tutkan keskuksen
3. Vahvista asetus valitsemalla Tallenna korjaus -painike paneelin oikeassa alakulmassa.

Todellinen liike

Todellisessa likkeessd alus ja liikkuvat kohteet liikkuvat tutkan naytolld liikkuessasi eteenpdin.
Kaikki paikallaan olevat kohteet pysyvat paikallaan. Kun aluksen symboli saavuttaa ndytdn
reunan, tutkakuva piirretddn uudelleen ja aluksen symboli siirtyy ndyton keskiosaan.

Kun todellinen liike on valittuna, valikko laajenee sisdltéden todellisen liikkeen
resetointiasetuksen. Taman avulla tutkakuva ja aluksen symboli voidaan siirtdd manuaalisesti
ndyton keskiosaan.

EBL/VRM-merkit

EBL (electronic bearing line) ja VRM (variable range marker) mahdollistavat kantaman ja
suuntiman nopeat mittaukset tutka-alueella oleviin aluksiin ja maa-alueisiin. Tutkakuvaan
voidaan sijoittaa kaksi eri EBL-/VRM-merkkia.

EBL-/VRM-merkit sijoitetaan oletusarvoisesti aluksen keskiosaan. Vertailupisteen poikkeama
on kuitenkin mahdollista sijoittaa mihin tahansa tutkakuvan valittuun sijaintiin.

Kun EBL-/VRM-merkki on sijoitettu, voit ottaa sen kdyttdon tai poistaa kdytosta valitsemalla
tarvittavat merkit tietopalkista tai poistamalla merkin valinnan valikosta.

EBL-/VRM-merkin maarittaminen

1. Varmista, ettd kursori ei ole aktiivinen.

2. Aktivoi valikko, valitse EBL/VRM ja valitse sitten EBL/VRM 1 tai EBL/VRM 2
- EBL/VRM on nyt sijoitettu tutkakuvaan.

3. Valitse valikosta sdatdasetus, jos haluat muuttaa merkin sijaintia, ja sdada sitten merkkia
vetdmalla se haluamaasi sijaintiin tutkakuvassa.

4. Tallenna asetukset valitsemalla Tallenna-vaihtoehto.

EBL-/VRM-merkkien sijoittaminen kursorin avulla

1. Siirrd kursori tutkakuvan péaalle.
2. Avaa valikko.
3. Valitse jokin EBL-/VRM-merkeista.

- EBL-viiva ja VRM-ympyra sijoitetaan kursorin sijainnin mukaisesti.
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EBL-/VRM-merkin poikkeaman asettaminen

1. Varmista, ettd kursori ei ole aktiivinen.

2. Aktivoi valikko, valitse EBL/VRM ja valitse sitten merkki, jonka poikkeaman haluat asettaa.
3. Valitse poikkeaman asetuksen maarittaminen.

4. Madrita poikkeaman sijainti asettamalla kursori tutkandyttdon.

5. Tallenna asetukset valitsemalla Tallenna-vaihtoehto.

Voit nollata EBL-/VRM-keskityksen aluksen sijainnin mukaan valikossa.

Varoalueen maarittaminen aluksen ymparille

Varoalue on joko pyored tai sektorialue, jonka voit madrittda tutkakuvaan. Kun alue on
aktivoitu, halytys ilmoittaa, kun tutkakohde tulee alueen sisdan tai poistuu silta.

Varoalueen madrittaminen

1. Varmista, ettd kursori ei ole aktiivinen.
2. Aktivoi menu, valitse Varoalueet ja valitse sitten jokin varoalueista.
3. Valitse alueen muoto.

- Saatdasetukset riippuvat varoalueen muodosta.
4. Valitsemalla Saada voit maarittaa varoalueen asetukset. Arvot voidaan asettaa valikosta tai
vetdmalla tutkandytolta.

- A: Suuntima, suhteessa aluksen ohjaussuuntaan
- B:Sywyys
- C:Kantama, suhteessa aluksen keskiosaan
- D:Leveys
5. Tallenna asetukset valitsemalla Tallenna-vaihtoehto.

Sijoitettuna voit ottaa varoalueet kayttdéon tai poistaa ne kaytosta valitsemalla asianmukaisen
osan tietopalkista.

v

)

Muoto: sektori Muoto: ympyri

Halytysasetukset

Halytys aktivoituu, kun tutkakohde tulee varoalueen rajojen sisdpuolelle. Voit valita halytyksen
aktivoinnin, kun kohde saapuu alueelle tai poistuu sielta.

Herkkyys
Varoalueen herkkyyttd sadtamalld voidaan estda pienista kohteista aiheutuvat halytykset.

MARPA-kohteet

Jos jarjestelma sisaltda ohjaussuunnan anturin, MARPA-toiminnon (Mini Automatic Radar
Plotting Aid) avulla voidaan jdljittad jopa kymmenen tutkakohdetta.

Voit myos ottaa kayttdoon halytyksia liian lahelle tulevista kohteista. Katso "Tutka-asetukset” sivulla
75.

MARPA-jaljitys on tarked tyokalu tdrmdysten estdmisessa.

- Huomautus: MARPA tarvitsee sekd tutkan ettd NSS evo3-laitteen ohjaussuuntatiedot.

MARPA-kohdesymbolit
Jérjestelmassa kdytetadn seuraavia kohdesymboleja:
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MARPA-kohteen hakeminen. Tama vie yleensa antennin 10 taytta pyoraytysta.

MARPA-kohteen seuranta, liilkkumaton tai ankkurissa.

Seuranta ja turvallinen MARPA-kohde suuntaviivoilla.

Vaarallinen MARPA-kohde.
Kohde maaritelladn vaaralliseksi, kun se tulee tutkandytolld madritetyn varoalueen
sisdpuolelle.

Jos jdrjestelma ei saa kohteesta signaaleja tietyn ajan kuluessa, kohde maaritetddn
kadonneeksi.

Kohdesymboli ndkyy sijainnissa, jossa kohde on viimeksi tunnistettu ennen sen
katoamista.

O P> o

Valittu MARPA-kohde, aktivoidaan sijoittamalla kursori kohteen kuvakkeen padlle.
Kohteen tilalle tulee oletusarvoinen kohdesymboli, kun kursori siirretdan pois.

T~
I_O_I

MARPA-kohteiden seuranta

1. Siirrd kursori tutkakuvan kohteen péalle.
2. Valitse valikossa Hae kohteet .
3. Toista prosessi, jos haluat seurata useampia kohteita.

Kun kohteet on havaittu, kohteen hakeminen ja seuranta voi edellyttda jopa 10
tutkapyyhkdisya.

MARPA-kohteiden jaljitystoiminnon peruuttaminen
Kohteiden jdljityksen aikana tutkavalikko laajenee siséltamaan asetuksia yksittaisten kohteiden
peruuttamiselle tai jaljitystoiminnon keskeyttamiselle.

Voit peruuttaa yksittdisten kohteiden jdljittdmisen valitsemalla kohteen kuvakkeen ennen
valikon aktivointia.

MARPA-kohdetietojen tarkasteleminen

Jos ponnahdusikkuna on aktiivinen, voit MARPA-kohteen valitsemalla ndyttda kohteen
perustiedot. Tiedot kolmesta alusta lahimmastd MARPA-kohteesta ovat nakyvissa myos
tietopalkissa.

Tietojen valitsemisen jdlkeen voit ndyttaa tarkemmat kohteen tiedot valikosta.
Voit ndyttda tietoja kaikista MARPA-kohteista kayttamalla aloitussivun Alukset-asetusta.

MARPA-hélytysasetukset
Voit maarittad seuraavat MARPA-halytykset:

MARPA-kohde kadotettu

Ohjaa sitd, aktivoidaanko halytys, kun MARPA-kohde kadotetaan.

MARPA ei kdytettavissa

Ohjaa sitd, aktivoidaanko halytys, jos kdytettavissasi ei ole tarvittavia syotteita MARPAN
toimimiseen (voimassa oleva GPS-sijainti ja tutkapalvelimeen liitetty ohjaussuunta-anturi).

Tutkatietojen tallentaminen

Voit tallentaa tutkatietoja ja tallentaa tiedoston NSS evo3 -laitteen sisdiseen muistiin tai
korttipaikassa olevaan muistikorttiin.

Tallennettua tutkatiedostoa voidaan kdyttaa tapahtuman tai toimintavirheen kirjaamiseen.
My®s simulaattori voi kdyttaa tallennettua tutkatiedostoa.

Jos kaytettavissad on useampia tutka, voit valita tallennettavan lahteen.

Tutka | NSS evo3 Kéayttdjan ohjekirja



Tutkan asetukset

ASETUKSET “

L Jarjestelmi Pohjoisen osoitin v
Alueympyrat v
@ Kartta ympy
Aluemerkit 7

@ sl Kompassi v
@ Tutka Suuntaviiva

@ _ Suuntimat (M-
Autopilotti
Tietopalkki 4
@ Navigointi
MARPA '
Eﬁ Polttoaine Asennus...

> Jaljet ja tripit

Tutkasymbolit
Voit valita, mitkd tutkan lisdtoiminnot voi ottaa kdyttodn tai poistaa kaytdstd yhteisesta
valikosta. Lisatietoa on tutkanadytdn kuvassa.

Suuntimat

Talld valitaan, mitataanko tutkan suuntima suhteessa maantieteelliseen/magneettiseen
pohjoisnapaan (°T/°M) vai suhteelliseen suuntaan (°R).

Tietopalkki

Ottaa kdyttdon / poistaa kdytosta tutkan tietopalkin. Lisatietoa on tutkandytdn kuvassa.
Tietopalkki voi ndyttaa korkeintaan kolme kohdetta, joista vaarallisimmat nakyvat ylimpana.
Voit halutessasi nayttaa MARPA-kohteet ylimpana ja ennen AlS-kohteita, vaikka AlS-kohteet
olisivat lahempana alusta.

MARPA-asetukset

Voit maarittad MARPA-jaljen pituuden, mikd helpottaa kohteen seurantaa.

Aluksen ymparille voidaan lisatd ympyra esittdmaan vaara-aluetta. Ympyrdn sdde on sama
kuin 13hin ldhestymispiste, joka on madritetty Vaaralliset alukset -valintaikkunassa. Lisdtietoa
on kohdassa "Vaarallisten alusten mddrittdminen” sivulla 105. Halytys aktivoituu, jos alus seuraa turva-
alueen sisdpuolelle.

Asennus

Asennus-asetusta kdytetddn tutkan asentamisessa erillisissd tutkan tai NSS evo3-
asennusohjeissa kuvatulla tavalla.
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Kaikuluotain

Kaikuluotaintoiminto tuottaa ndkyman siitd, milta vesi ja pohja nayttavat aluksen alapuolella.
Sen avulla on helppo havaita kalat ja tutkia merenpohjan rakennetta.

Yksikossa on sisdinen CHIRP-, Broadband-, StructureScan-, TotalScan- ja ForwardScan-
kaikuluotain.

EchosounderKuva

2 _— ‘41.5"°‘F“;u‘”

200kHz / 2x

Syvyyshalytys

Lampotila

Taajuus/zoomaus
Vahvistuksen/varin saatokuvakkeet
Kalakaaret

Yl&- ja alarajat

A-alue*

Lampdtilatiedot*

Zoomauspalkit*

Mittausalueasteikko

223V NV R WN=

Syvyyslinja*
12 Pohja

*Valinnaiset luotain-/kaikuluotainkohteet.

- Huomautus: Kaikuluotaimen lisdtoiminnot otetaan kdyttdon tai poistetaan kdytdsta
yksitellen. Katso "Kaikuluotaimen ndyttasetukset" sivulla 81.

Useita kaikuluotaimia

Voit maarittaa kaikuluotaimen lahteen kuvalle kaikuluotainpaneelissa. Voit ndyttaa
samanaikaisesti kaksi eri lahdettd kdyttamadlld jaettua paneelia. Lisdtietoa paneelin lahteen
valinnasta on kohdassa "Lihde" sivulla 79.

Kuvan zoomaus
Kuvaa voi zoomata
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kaantamalla kierrettdvad nuppia

kdyttdamalld paneelin zoomauskuvakkeita

nipistdamalla tai levittamalld sormia naytolla
Zoomaustaso ndkyy kuvan vasemman laidan yldosassa.

Kun kuvaa ldhennetddn, merenpohja pysyy ndytdn alalaidan lahelld riippumatta siitd, onko
kdytdssa automaattinen vai manuaalinen mittausalue.

Jos mittausalue on asetettu huomattavasti todellista syvyyttd pienemmaksi, yksikkd ei 16yda
pohjaa zoomauksen aikana.

Jos kohdistin on aktiivinen, yksikkd zoomaa kohdistimen osoittamaan kohtaan.

Zoomauspalkki
Zoomauspalkki nakyy, kun kuvaa zoomataan.

Voit tarkastella vesikerroksen eri osia vetamalld zoomauspalkkia pystysuoraan.

Kohdistimen kdyttaminen kuvassa

Kohdistinta voidaan kdyttda kohteeseen jaljelld olevan etdisyyden mittaamiseen, sijainnin
merkitsemiseen ja kohteiden valintaan.

Kohdistinta ei ndy kuvassa oletusarvoisesti.

Kun asetat kohdistimen kuvaan, nayton kuva pysahtyy ja nayttdoon tulee kohdistimen
osoittaman paikan syvyystieto. Lisdksi tietoikkuna ja historiapalkki muuttuvat aktiivisiksi.

Jos haluat poistaa kohdistimen ja kohdistinelementit ruudusta, valitse Poista kursori tai
paina X-nappainta.

Mene kursori

Voit navigoida valitsemaasi kohtaan kartalla sijoittamalla kursorin paneeliin haluamaasi
kohtaan ja valitsemalla valikosta Mene kursori —valikkovaihdon.

Ohjattu kursoritoiminto

- Huomautus: Ohjattu kursoritoiminto on kdytettavissa, jos se on kdytossa. Katso "Pitkdn
painalluksen toiminnon mukauttaminen" sivulla 20.

Ohjatun kursoritoiminnon avulla voit hienosdataa ja sijoittaa kursorin tarkasti peittamatta
tietoja sormellasi.

Aktivoi kursori ruudulla ja paina sitten ndyttda pitkdan sormellasi, jolloin kursorisymboli
muuttuu sormesi yldpuolella ndkyvaksi valintaympyraksi.

Irrottamatta sormea naytoltad veda valintaympyra haluttuun kohtaan.
Kun irrotat sormen ndytoltd, kursori palaa normaalitoimintaan.

Etdisyyden mittaaminen
Kursoria voidaan kayttaa kuvan kahden havainnon valisen etdisyyden mittaamiseen.

1. Siirrd kursori kohtaan, josta haluat aloittaa etdisyyden mittaamisen.
2. Kaynnista mittaustoiminto valikosta.
3. Siirrd kursori toisen mittauspisteen kohdalle.

- Mittauspisteiden valille piirretdan viiva, ja etaisyys naytetdan kursoritietojen paneelissa
4, Jatka uusien mittauspisteiden valitsemista tarvittaessa.

Valikon avulla voit siirtaa aloitus- ja lopetuspisteitd, kunhan mittaustoiminto on aktiivinen.
Kun valitset Lopeta mittaus tai painat X-ndppdintd, kuva palaa normaaliin vieritystilaan.

Reittipisteiden tallentaminen
Valitun sijainnin reittipisteen voi tallentaa sijoittamalla kursorin paneeliin ja suorittamalla
sitten seuraavat toimet:

Kierrettavan nupin painaminen
Merkintapainikkeen painaminen
Uusi reittipiste -asetuksen kdyttdminen valikossa
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UUSI REITTIPISTE KURSORILLE

003

N 25°43.436" W 080°08.213'

Enemman valintoja...

Tallenna Peruuta

Historian tarkasteleminen

Paneelin yldlaidassa nakyy vierityspalkki aina, kun kaikuluotainpaneelissa nakyy kursori.
Vierityspalkki ndyttaa parhaillaan tarkastelemasi kuvan suhteessa koko tallennettuun
kaikuluotaimen kuvahistoriaan.

Jos vierityspalkki on aivan oikeassa reunassa, tarkastelet parhaillaan uusimpia luotaustietoja.
Jos siirrdt kohdistimen ndytdn vasempaan laitaan, historiapalkki liikkuu vasemmalle. Samalla
uusien luotauslukemien vastaanottoon liittyva automaattinen vieritys kytkeytyy pois
toiminnasta.

Voit tarkastella kaikuluotainhistoriaa panoroimalla kuvaa.
Normaalia vieritysta jatketaan painamalla Poista kursori -painiketta tai X-ndppdinta.

Kuvan asetusten maarittaminen

Voit maarittda kuvan kaikuluotaimen asetuksilla. Kun kursori on aktivoituna, joidenkin
kaikuluotainvalikon vaihtoehtojen tilalla ndkyy kursoritilan toimintoja. Valitse Poista kursori,
kun haluat palata normaaliin kaikuluotainvalikkoon.

Alue
Alueen asetuksella madritetadn veden syvyys, joka nakyy ndytdssa.

Taajuus

Yksikkod tukee useita kaikuanturin taajuuksia. Kdytettdvissa olevat taajuudet madraytyvat
laitteeseen yhdistetyn kaikuanturin tyypin mukaan.

Kahta taajuutta voidaan tarkastella samaan aikaan valitsemalla kaksi kaikuluotainpaneelia
Koti-sivulta.

Taajuus on kaikuanturin valittdma "savel". Kaikuanturit on suunniteltu toimimaan eri
taajuuksilla, silla monilla taajuuksilla on erilaisia ominaisuuksia.

Esimerkiksi matala 50 kHz:n taajuus kulkeutuu syvalle. Se muodostaa levean keilan, mutta
on muita taajuuksia herkempi hairidille. Se sopii hyvin pohjan erittelyyn ja hakuun laajalta
alueelta.

Esimerkiksi 200 kHz:n korkea taajuus tuottaa tarkan erittelyn. Se ei ole kovin herkka
hairidille. Se sopii hyvin kohteiden erotteluun ja nopeisiin aluksiin.

Viri- ja vahvistusasetukset

Voit myds muokata kuvan asetuksia kaikuluotainvalikossa.

Herkkyys
Herkkyys ohjaa kaikuluotaimen herkkyytta.
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Mitd suurempi herkkyys on, sitd enemman yksityiskohtia kuvassa nakyy. Kuitenkin suuri
herkkyysasetus saattaa aiheuttaa hairiditd ndytdssa. Jos taas herkkyys on liian pieni, heikot
kaiut eivat valttdmatta ndy.

Automaattinen herkkyys
Automaattisen herkkyys asetus pitad herkkyyden tasolla, joka toimii hyvin useimmissa
olosuhteissa.

Kun herkkyys on automaattisessa tilassa, voit maarittaa positiivisen tai negatiivisen
poikkeaman, jota sovelletaan automaattisessa herkkyydessa.

Vari
Vahvojen ja heikkojen kaikusignaalien eri varit ilmaisevat signaalin eri vahvuuksia. Kdytettavat
varit riippuvat valitusta paletista.

Mitd enemman lisdat variasetusta, sitd enemman kaikuja nakyy varissa asteikon vahvojen
signaalien paassa.

Structure-asetukset

Kun jarjestelmdan on yhdistetty StructureScan-ldhde, DownScan-kuva voidaan lisata
tietokerroksena tavalliseen kaikukuvaan.

Antaa vaihtoehtoja DownScan-kuvan maaritykseen. Tama valikkovaihtoehto on saatavilla,
kun DownScan-kerros on valittuna kaikuasetusten valintaikkunassa. Lisatietoja on kohdassa
"Jilkien asetukset" sivulla 83.

Lihde
Valitsemalla voit maarittaa kuvan lahteen valitussa paneelissa.

Voit ndyttda samanaikaisesti kaksi eri Idhdettd kayttamalla jaettua paneelia. Kunkin paneelin
valikon ohjaimet ovat erillisia.

Lahde voi olla sisdinen kaikuluotain, toinen monitoimindyttd Ethernet-verkossa tai
kaikuluotainmoduuli. Lisdtietoa lahteiden maarittamisestd on erillisessa NSS evo3 -
asennusoppaassa.

- Huomautus: Kahden kaikuanturin kdyttdminen samalla taajuusalueella voi aiheuttaa
hairiota niiden valilla, ja ne voivat nékya kuvassa pystysuorina viivoina. Voit valttda taman
maarittamalld yhden kaikuanturin yhdelle taajuusalueelle (esimerkiksi keskitasoinen
CHIRP) ja toisen kaikuanturin eri taajuusalueelle (esimerkiksi korkea CHIRP) Taajuus-
valikossa.

Kuvan pysdyttaminen
Pysayttamalla kuvan voit tarkastella sita.

Tdama toiminto on hyddyllinen, kun sinun pitdd madrittaa reittipisteen tarkka sijainti kuvassa,
sekd myds, jos mittaat kahden kuvassa olevan elementin valista etdisyytta kursorilla.

Pysdytystoiminto keskeyttda luotaimen/kaikuluotaimen signaalin Idhettdmisen kaikuanturiin.
Jarjestelma ei kerdd luotain-/kaikuluotaintietoja, kun se pysdytetadn talld tavalla.

Lisdasetukset
Lisdasetukset ovat kdytettdvissad vain, kun kohdistin ei ole aktiivinen.

Hairionpoisto
Pilssipumput, moottorin tarind ja ilmakuplat saattavat hairitd signaalia ja tehda kuvasta
vaikeasti tulkittavan.

Hairionpoistotoiminto suodattaa signaalin hairidita ja véhentda kuvan sekavuutta.

TVG

Aallot ja veneen vanavesivirrat saattavat aiheuttaa kuvan sekavuutta vedenpinnan l&hella.
TVG (Time Variable Gain) -asetus vdahentaa vedenpinnan hairidkohinaa pienentamalla
vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan lahella.
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- Huomautus: Oletusarvona on korkein arvo 3 (asteikolla 0-3), jolloin kuvasta tulee selkein
useimmissa olosuhteissa.

Vieritysnopeus
Nayton kuvan vieritysnopeuden voi valita. Suurella vieritysnopeudella kuva péivittyy nopeasti,
kun taas pieni vieritysnopeus tuottaa pidemman historian.

- Huomautus: Joissakin olosuhteissa voi olla tarpeen muuttaa vieritysnopeutta, jotta
kuvasta saadaan mahdollisimman informatiivinen. Téllainen tilanne on esimerkiksi silloin,
kun kuva sopeutetaan suureen nopeuteen veneen pysyessa paikallaan kalastuksen
aikana.

Ping speed (Signaalin ldhetysnopeus)

Kaikupulssinopeusasetuksella sdddetddn nopeutta, jolla kaikuanturi Idhettaa signaalin veteen.
Signaalin ldhetysnopeuden oletusasetuksena on Max (Suurin). Signaalin ldhetysnopeutta voi
olla tarpeen sdatda, kun halutaan vahentad hairioitad tai sopeuttaa signaalit tiettyihin
kalastusolosuhteisiin.

Lokitietojen tallennuksen aloittaminen

Voit aloittaa lokitietojen tallentamisen ja tallentaa tiedoston laitteen sisdiseen muistiin tai
korttipaikassa olevaan muistikorttiin.

Tallennustoiminto otetaan kdyttdon valikon Lisdatoiminnot-kohdassa.

Tietojen tallennuksen aikana vasemmassa yldkulmassa nakyy vilkkuva punainen symboli.
Valilla ndyton alalaitaan tulee ndkyviin tallennuksesta kertova ilmoitus.

Al
Auto! =
B Takaisin KAIKUTALLENNUS “
Taajp — Tiedostonimi
200 Hdirionpoisto Sonar0001
Matala =
Lisitoimin Tiedostomuoto
i5aloiniy VG sI3 (includes ForwardScan / StructureScan3D)
O —
Herklf Tallenteen kohde

Vieritisnopeus > Siséinen muisti

aali Tavua per kaikuluotaus

- 3200
Kawkuﬁulssmogeus
Tee StructureMap

- -
Kaikuluotaintalle... PR .
Structu Siirrd Insight Genesikseen v

asetuk Yksityisyys
Tau

Nauhoitus Peruuta

Tiedostonimi
Maarita lokitiedoston (tallenteen) nimi.

Tiedostomuoto

Valitse avattavasta valikosta tiedostomuoto, slg (vain kaikuluotain), xtf (vain Structure®), sl2
(kaikuluotain ja Structure) tai sI3 (sisdltda StructureScan 3D:n).

- Huomautus: XTF-muotoa kdytetdan vain tiettyjen muiden valmistajien kaikuluotaimen
katseluohjelmien kanssa.

Tallenteen kohde
Valitse tallennetaanko tiedot sisdiseen muistiin vai muistikortille.

Bytes per sounding (Luotauskohtainen tavumaara)

Tassa kohdassa voit valita, montako tavua lokitiedostoon tallennetaan sekunnissa. Suuri
tavumaara tuottaa tarkemman tuloksen, mutta tiedostosta tulee suurempi kuin pienemmilla
tavumaaran asetuksilla.
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Create StructureMap (Luo StructureMap)

Tallennuksen paatyttya .sl2-muotoiset lokit voidaan muuntaa StructureMap-muotoon (.smf),
jos StructureScan on kaytettavissd verkossa. Lokitiedoston voi muuntaa StructureMap-
muotoon myds Files (Tiedostot) -kohdassa.

Upload to Insight Genesis (Lataa Insight Genesisiin)

Tiedostot ldhetetdan Insight Genesis -ohjelmistoon tallennuksen paatyttya, jos laite on
yhteydessa langattomaan tukiasemaan. Tietoa langattomista tukiasemista on kohdassa
"Langaton yhteys" sivulla 97.

Privacy (Yksityisyys)
Joillakin Insight Genesis -tileilld on mahdollista valita tallennettujen lokitiedostojen
asetukseksi Private (Yksityinen) tai Public (Julkinen).

Jaljella oleva aika
Nayttad tallenteita varten varatun tilan jaljelld olevan tallennusajan.

Lokitietojen tallennuksen lopettaminen

Kaikkien kaikuluotaintietojen tallennus lopetetaan kokonaan valitsemalla Tallentaa kaikua -
valintaikkunassa Pysayta.

- Huomautus: Jos Siirrd Insight Genesikseen on valittuna ja laite on yhteydessa
langattomaan tukiasemaan, laite |dhettaa tallennetut tiedostot Insight Genesis -
palveluun, kun valitset Pysayta-vaihtoehdon.

A

Auto!

Takaisin
Taaju
2001 Hdiriénpoisto

Matala
o TALLENTAA KAIKUA
Lisatoimini G
— — Tiedostonimi Sonar0001.s13
Herk| Tavua per kaikuluotaus 3200
= et sr;glrineus Aikaa jaljella 1 pdivdd23:07:00
v : Kulunut aika 0:00:03
%ku UIBSMGpALs Tiedoston koko 199.8 kB

Naky
Kaikuluotaintalle...
Structu

asetuk
Tau

Tallennettujen kaikuluotaintietojen tarkasteleminen

Seka sisdiseen muistiin ettd ulkoiseen valineeseen tallennetut kaikuluotaintiedot saa nakyviin,
kun kaikuasetusten valintaikkunassa valitaan Nayta kaikuluotaintallenne -vaihtoehto. Katso
"Kaikuluotainasetukset" sivulla 83.

Lokitiedosto nakyy pysdytettyna kuvana. Vieritysta ja ndyttdd saadelldan toistovalikossa.

Kohdistinta voi kdyttaa toistetussa kuvassa normaalisti ja kuvaa voi panoroida samalla tavalla
kuin muitakin kaikukuvia.

Jos valittuun kaikutiedostoon on tallennettu useampaa kuin yhtd kanavaa, voit valita
ndytettavan kanavan.

Toistotilasta poistutaan painamalla X-nappainté tai valitsemalla toistokuvan oikeasta
yldkulmasta X-symboli.

Kaikuluotaimen nayttoasetukset

Nayton jakovaihtoehdot
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Zoomaus
Zoomaustilassa kaikuluotaimen kuva nédkyy suurennettuna ruudun vasemmassa laidassa.

Zoomaustason oletusasetuksena on 2x. Zoomauksen voi valita pudotusvalikosta enintdéan 8-
kertaiseksi kdyttamalld ndppaimia +/- tai zoomauspainikkeita (+ tai -).

Nayton oikeassa laidassa olevat mittausalueen zoomauspalkit ilmaisevat suurennetun
mittausalueen. Zoomauskertoimen kasvaessa mittausalue pienenee. Tama kdy ilmi siitd, ettd
zoomauspalkkien vélinen etdisyys pienenee.

Pohjalukitus

Pohjalukitustila on hyddyllinen, kun halutaan tarkastella kaikuja pohjan tuntumassa. Tassa
tilassa ruudun vasemmassa reunassa nakyy kuva, jossa pohja on kuvattu litistettyna.
Mittausalueasteikko muuttuu niin, ettd mittaus tehdddn merenpohjasta (0) yldspain. Pohja ja
nollalinja ndkyvat aina vasemmanpuoleisessa kuvassa mittausalueasteikosta riippumatta.
Ruudun vasemman laidan kuvan skaalauskerroin muuttuu Zoomaus-kohdassa kuvatulla
tavalla.

Varit
Valittavana on useita ndyttdvarejg, jotka on optimoitu erilaisiin kalastusolosuhteisiin.

Temperature graph (Lampotilatiedot)
Lampdtilatiedot havainnollistavat veden lampaétilan muutoksia.
Kun toiminto on kaytdssa, varillinen viiva ja lampatila-arvot lisatdan Echosounder -kuvaan.

Depth line (Syvyyslinja)
Pohjapintaan lisatty syvyyslinja auttaa erottamaan pohjan seka kalat ja rakenteet toisistaan.

A-alue

A-alue ndyttaa kaiut ruudussa reaaliaikaisina. Todellisen kaiun voimakkuus nakyy leveytena ja
varin voimakkuutena.

Zoomauspalkit
Zoomauspalkit ilmaisevat suurennetun mittausalueen jaetussa ruudussa zoomausnakymilla.

Nayton oikeassa laidassa olevat mittausalueen zoomauspalkit ilmaisevat suurennetun
mittausalueen, joka nakyy vasemmassa reunassa. Zoomauskertoimen kasvaessa mittausalue
pienenee. Tama kdy ilmi siitd, ettd zoomauspalkkien vélinen etdisyys pienenee.

Voit siirtdd zoomauspalkkeja oikealla puolella ylos tai alas, jolloin vasemman puolen kuva
ndyttdd vesikerroksen eri syvyyksid.

Kalasymboli

Kaikujen ndyttotavan voi valita. Voit myds maarittad ddnimerkin ilmoittamaan siitd, etta
ruudussa nakyy kalasymboli.
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- Huomautus: Kaikki kalasymbolit eivat ole todellisuudessa kaloja.
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Jalkien asetukset

ASETUKSET “

Q Jarjestelmé Sisdinen kaiku v

Jaettu kaikuluotain v
@ Kartta
DownScan-kerros

@ LA Ndyta kaikuluotaintallenne...
@ Tutka Structure kélikorjaus (m)

@ Autopilotti Asennus...

ForwardScan asennus...
@ Navigointi

Eﬁ Polttoaine

-,

dljet ja tripit

Sisainen kaikuluotain
Valitsemalla voit lisdta sisdisen kaikuluotaimen valittavan olevien kaikuluotainten valikkoon.
Lisatietoa paneelin Iahteen valinnasta on kayttdohjeessa.

Kun asetus on poissa kaytdstd, se poistaa sisdisen kaikuluotaimen kaytdsta yksikodssa. Se ei ole
valittavana kaikuluotainldhteena verkon minkaan yksikdn kohdalla. Valitse asetus sellaisen
yksikon kohdalla, johon ei ole liitetty anturia.

Verkkoluotain
Voit jakaa kaikuluotainkuvat tasta yksikdsta muiden Ethernet-verkkoon liitettyjen yksikodiden
kanssa.

Lisatietoa kaikuluotaimen maarittdmisesta on erillisessa NSS evo3 -asennusoppaassa.

Overlay downscan (Alasluotauksen tietokerros)
Kun jdrjestelmdan on yhdistetty DownScan-ldhde, DownScan-kuvia voidaan lisétd
tietokerroksena tavalliseen Echosounder -kuvaan.

Kun toiminto on kaytdssd, Echosounder -valikko laajenee niin, etta siind nakyvat myos
DownScan-asetukset.

Kaikuluotaintallenteen tarkasteleminen
Tatd kdytetdan kaikuluotaintallenteiden tarkastelemiseen. Lokitiedosto nakyy pysdytettyna
kuvana. Vieritystd ja ndyttod saddellddn valikossa.

Voit kdyttad kuvassa kohdistinta, mitata etdisyyksia ja madrittda ndyttdasetuksia reaaliaikaiseen
kaikuluotainkuvaan. Jos valittuun kaikuluotaintiedostoon on tallennettu useampaa kuin yhta
kanavaa, voit valita ndytettavan kanavan.

Nayttdtoiminnosta poistutaan valitsemalla oikeasta ylakulmasta X.

Structure-kolikorjaus

Rakenneantureiden asetukset

Kaikki anturit mittaavat veden syvyyden anturista pohjaan. Taman vuoksi veden
syvyyslukemissa ei huomioida anturin ja veneen alimman kohdan valista etdisyytta vedessa
tai anturin ja veden pinnan valista etaisyytta.

Voit ndyttda syvyyden veneen alimmasta kohdasta pohjaan seuraavasti. Ennen Structure-
kolikorjauksen maarittdmista mittaa etdisyys rakenneanturista veneen alimpaan kohtaan. Jos
etdisyys on esimerkiksi 0,3 m (1 jalka), merkitse korjausarvoksi 0,3 metria (-1 jalka) (miinus
0,3 metrid [1 jalkal).

Voit ndyttda syvyyden veden pinnasta pohjaan seuraavasti. Ennen Structure-kélikorjauksen
madrittdmista mittaa etdisyys rakenneanturista veden pintaan. Jos etdisyys on esimerkiksi 0,3
m (1 ft), merkitse korjausarvoksi —0,3 metrid (1 ft) (plus) 0,3 metrid [1 ft]).

Arvo 0 (nolla) aiheuttaa sen, ettd ndytetty arvo on etdisyys anturista pohjaan.
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Asennus

Kaytetddn ldhdevalikossa valittavana olevien kaikuluotainldhteiden madarittdmisessa. Lisdtietoa
ldhteiden maarittdmisesta on erillisessd NSS evo3 -asennusoppaassa. Lisatietoa lahteen
valinnasta on kohdassa "Lihde" sivulla 79.

ForwardScanin asennus

Kaytetddn ForwardScanin asennukseen ja asetusten madrittdmiseen. Lisdtietoa on kohdassa
"ForwardScanin mddrittaminen" sivulla 94.
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StructureScan

StructureScan kayttaa korkeita taajuuksia ja tuottaa ndin merenpohjasta tarkan,
valokuvamaisen kuvan.

Yksikdssa on sisdinen StructureScan.

- Huomautus: StructureScan-toimintojen kaytto edellyttds, etta laitteeseen on asennettu
StructureScan HD, TotalScan- tai StructureScan 3D -kaikuanturi.

= Huomautus: Yhdistd StructureScan-anturit ainoastaan Sonar2-porttiin.

StructureScan-kuva

Nakyma
StructureScan-ruudun asetuksia ovat DownScan-kuva tai vasen/oikea sivuluotaus.
DownScan-kuva voidaan lisatd myos tietokerrokseksi perinteiseen kaikuluotainkuvaan.

6
N G

1 Syvyys

- Huomautus: Syvyyslukema riippuu rakenteen syvyyskorjauksen
asetuksesta, katso "Structure-kdlikorjaus" sivulla 83

Lampatila
Taajuus
Pohja

Zoomauksen (alasluotaus) / mittausalueen (sivuluotaus) kuvakkeet

o 1 A W N

Mittausalueasteikko

StructureScan-kuvan zoomaus
StructureScan-kuvaa voi zoomata

kaantamalla kierrettdvaa nuppia, kun kursori ei ole aktiivinen
kayttamalld paneelin zoomauskuvakkeita
nipistamalla tai levittamalld sormia naytolla

Zoomaustaso nakyy paneelin vasemman laidan yldosassa.
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Kohdistimen kayttaminen StructureScan-ruudussa
Kohdistinta ei ndy oletusarvoisesti StructureScan-kuvassa.

Kun asetat kohdistimen DownScan-kuvaan, ndytdn kuva pysdhtyy ja kohdistintietojen ikkuna
seka historiapalkki muuttuvat aktiivisiksi. DownScan-kuvassa nakyy kohdistimen osoittaman
kohdan syvyystieto.

Kun asetat kohdistimen SideScan-kuvaan, ndyton kuva pysadhtyy ja kohdistintietojen ikkuna
muuttuu aktiiviseksi. SideScan-kuvassa kohdistimen kohdalla nakyy aluksen ja kohdistimen
valinen etdisyys vasemmalle/oikealle.

Mene kursori

Voit navigoida valitsemaasi kohtaan kartalla sijoittamalla kursorin paneeliin haluamaasi
kohtaan ja valitsemalla valikosta Mene kursori —valikkovaihdon.

Ohjattu kursoritoiminto

- Huomautus: Ohjattu kursoritoiminto on kdytettavissa, jos se on kaytdssa. Katso "Pitkdn
painalluksen toiminnon mukauttaminen” sivulla 20.

Ohjatun kursoritoiminnon avulla voit hienosaataa ja sijoittaa kursorin tarkasti peittamatta
tietoja sormellasi.

Aktivoi kursori ruudulla ja paina sitten ndyttda pitkdan sormellasi, jolloin kursorisymboli
muuttuu sormesi ylapuolella ndkyvaksi valintaympyraksi.

Irrottamatta sormea naytolta veda valintaympyra haluttuun kohtaan.
Kun irrotat sormen naytoltd, kursori palaa normaalitoimintaan.

Etdisyyden mittaaminen
Kursoria voidaan kayttaa kuvan kahden havainnon valisen etdisyyden mittaamiseen.

1. Siirrd kursori kohtaan, josta haluat aloittaa etdisyyden mittaamisen.
2. Kdynnistd mittaustoiminto valikosta.
3. Siirrd kursori toisen mittauspisteen kohdalle.

- Mittauspisteiden valille piirretdan viiva, ja etdisyys ndytetdan kursoritietojen paneelissa
4. Jatka uusien mittauspisteiden valitsemista tarvittaessa.

Valikon avulla voit siirtadd aloitus- ja lopetuspisteitd, kunhan mittaustoiminto on aktiivinen.
Kun valitset Lopeta mittaus tai painat X-ndppdintd, kuva palaa normaaliin vieritystilaan.

Reittipisteiden tallentaminen

Valitun sijainnin reittipisteen voi tallentaa sijoittamalla kursorin paneeliin ja suorittamalla
sitten seuraavat toimet:

Kierrettavan nupin painaminen
Merkintdpainikkeen painaminen
Uusi reittipiste -asetuksen kdyttaminen valikossa

UUSI REITTIPISTE KURSORILLE

003

N 25°43.436" W 080°08.213'

Enemman valintoja...

Tallenna Peruuta

StructureScan-historian tarkasteleminen

Paneelissa nakyy vierityspalkki aina, kun kursori on aktiivinen StructureScan-ruudussa.
Vierityspalkki ndyttaa parhaillaan tarkastelemasi kuvan suhteessa koko tallennettuun
StructureScan-kuvahistoriaan. Vierityspalkki on joko aivan ndytdn oikeassa reunassa
(SideScan) tai ylhaalla (DownScan) valitun nakyman mukaisesti.
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Kuvahistoriaa voidaan panoroida vetamalla sitd ylos ja alas (SideScan) tai vasemmalle ja
oikealle (DownScan).

Normaalia StructureScan-vieritysta jatketaan painamalla Poista kursori -painiketta.

StructureScan-kuvan asetusten maarittaminen

Mittausalue

Mittausalueen asetuksella maaritetddn veden syvyys ja SideScan-mittausalue, joka nakyy
naytossa.

Automaattinen mittausalue
Kun mittausalueen asetukseksi valitaan Auto, jarjestelma madrittad mittausalueen veden
syvyyden mukaan.

Esiasetetut mittausaluetasot
Valittavana on useita esiasetettuja mittausaluetasoja.

Mukautettu mittausalue
Talld asetuksella sekd mittausalueen yla- ettd alarajat voidaan asettaa manuaalisesti.

StructureScan-taajuudet

StructureScan tukee kahta taajuutta. Taajuudella 455 kHz mittausalue ja kuvanlaatu ovat
ihanteelliset useimmissa tilanteissa, kun taas 800 kHz:n taajuus tuottaa enemman
yksityiskohtia matalissa vesissa.

Kontrasti
Madrittdd ndyton vaaleiden ja tummien alueiden valisen kontrastin.
Kontrastiasetusta muutetaan seuraavasti:

1. Valitse kontrastikuvake tai aktivoi valikosta Kontrasti-vaihtoehto. Varinsaatopalkki tulee
nakyviin.
2. Aseta arvo vetamalla palkkia tai kdyttdmalld kierrettdvaa nuppia.

Varit
Valittavana on useita nayttévareja, jotka on optimoitu erilaisiin kalastusolosuhteisiin.

Nakyma
StructureScan-sivun asetuksia ovat DownScan-kuva, pelkka vasen, pelkka oikea tai vasen/
oikea sivuluotaus.

StructureScan-kuvan pysdyttaminen
Pysayttamalla StructureScan-kuvan voit tarkastella rakenteita ja muita kuvia tarkemmin.

Tama toiminto on hyddyllinen, kun sinun pitdd maarittaa reittipisteen tarkka sijainti
StructureScan-kuvassa, sekd myos, jos mittaat kahden kuvassa olevan elementin valista
etdisyytta kursorilla.

StructureScan | NSS evo3 Kayttdjan ohjekirja



StructureScan-lisaasetukset

TVG

Aallot ja veneen vanavesivirrat saattavat aiheuttaa kuvan sekavuutta vedenpinnan lahella.
TVG (Time Variable Gain) -asetus vahentad vedenpinnan hairiokohinaa pienentamalla
vastaanottimen herkkyyttd vedenpinnan lahella.

- Huomautus: Oletusarvona on korkein arvo 3 (asteikolla 0-3), jolloin kuvasta tulee selkein
useimmissa olosuhteissa.

Rakennekuvan kaantaminen vasemmalle/oikealle

Vasemman- tai oikeanpuoleiset SideScanning-kuvat voi tarvittaessa kdantaa kaikuanturin
asennussuunnan mukaisiksi.

Range Lines (Rajaviivat)
Kuvaan voi lisata rajaviivoja helpottamaan syvyyden (DownScan) ja etdisyyden (SideScan)
arviointia.

StructureScan-tietojen tallentaminen

Voit tallentaa StructureScan-tiedot ja tallentaa tiedoston laitteen NSS evo3 sisdiseen muistiin
tai muistikorttiin. Lisatietoja on kohdassa "Kaikuluotaintietojen tallennuksen aloittaminen” sivulla 80.
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StructureMap

StructureMap-toiminnolla StructureScan-lahteesta saatuja SideScan-kuvia lisatdaan kartan
padlle. Toiminto auttaa hahmottamaan vedenalaista ymparistdd suhteessa aluksen sijaintiin ja
helpottaa SideScan-kuvien tulkintaa.

StructureMap-kuva

Seuraavan esimerkin karttapaneelissa on Structure-tietokerros ja perinteinen SideScan-
paneeli.

Kartalla liikutaan samaan tapaan kuin muutenkin Structuretietokerrosta kaytettaessa.

Karttaa ja skannattua kuvaa zoomataan kaantamalla kierrettdvaa nuppia, kdyttdmalla
zoomauskuvakkeita tai nipistamalla tai levittamalld ndytdn kuvaa sormilla.
Karttaa siirretaan ja skannattu kuva saadaan nakyviin vetamalla sitd haluttuun suuntaan.

Kohdistin poistetaan ruudusta painamalla X-ndppdinta tai valitsemalla Poista kursori -
vaihtoehto. Samalla kartta keskitetdan aluksen sijainnin mukaan.

Rakennetietokerroksen kdyttoonotto

1. Ota rakennetietokerros kayttoon karttavalikossa.
- My®ds rakennevaihtoehdot tulevat nakyviin karttavalikkoon.
- Rakennetietoja tulee nakyviin karttandyttéon heti rakennetietokerroksen kayttdénoton
jalkeen.
2. Valitse rakennelahde.
- Oletusasetuksena on Live data (Reaaliaikaiset tiedot).

- Huomautus: Rakennetietokerros voidaan ottaa kayttédn myds valitsemalla tallennettu
StructureMap-tiedosto tiedostoselaimessa.

StructureMap-lahteet

Rakennelokit voidaan lisata karttoihin kerroksiksi kahdesta lahteestd, mutta vain yhta niista voi
tarkastella kerrallaan.

Live data (Reaaliaikaiset tiedot) — Tata lahdetta kaytetaan, kun StructureScan-tiedot ovat
kdytettdvissa jdrjestelmassa.

Saved files (Tallennetut tiedostot) — Nama ovat tallennettuja StructureScan (*.s12) -tietoja,
jotka on muunnettu StructureMap (*.smf) -muotoon. Tallennettuja * smf-tiedostoja voi
kayttaa, vaikka jarjestelmaan ei olisi yhdistetty StructureScan-lahteita.

Reaaliaikainen lihde

Kun asetukseksi valitaan reaaliaikaiset tiedot (Live), SideScan-kuvahistoria nakyy jalkend
aluksen kuvakkeen perdssa. Tdman jdljen pituus vaihtelee yksikdn kaytettavissa olevan
muistin ja mittausalueen asetusten mukaan. Muistin tayttyessa vanhemmat tiedot poistuvat
automaattisesti, kun uusia tietoja lisdtdan. Kun hakualuetta suurennetaan, StructureScan-
kaikuanturisignaalin Idhetysnopeus pienenee, mutta kuvahistorian leveys ja pituus
suurenevat.

StructureMap | NSS evo3 Kayttdjan ohjekirja | 89



- Huomautus: Reaaliaikaisessa tilassa tietoja ei tallenneta. Kaikki viimeisimmat tiedot
havidvat, jos laitteen virta katkaistaan.

Tallennetut tiedostot
Kun asetukseksi valitaan tallennetut tiedostot (Saved files), StructureMap-tiedosto nakyy
kartalla tiedostossa olevien sijaintitietojen mukaisena tietokerroksena.

Jos kartta-asteikko on suuri, StructureMap-alue on rajattu laatikolla, kunnes asteikko on
riittavan suuri tarkkojen rakenteiden nayttamiseen.

Tallennettujen tiedostojen tilaa kdytetddn StructureMap-tiedostojen tarkistukseen ja
tutkimiseen. Lisdksi sen avulla voidaan sijoittaa alus kiinnostavien kohteiden mukaan aiemmin
skannatulle alueelle.

- Huomautus: Kun ldhteend kdytetdan tallennettuja tiedostoja, jarjestelma nayttaa kaikki
muistikortissa ja jarjestelman sisdisessa muistissa olevat StructureMap-tiedostot. Jos
samalta alueelta on useampi kuin yksi StructureMap-kartta, kuvat limittyvat ja
karttandkymasta tulee sekava. Kartat kannattaa tallentaa erillisiin muistikortteihin, jos
samalta alueelta tarvitaan useita lokeja.

StructureMap vinkkeja

Jos haluat kuvan pitkdsta rakenteesta (esim. hylystd), ala aja sen paalle, vaan ohjaa venetta
niin, ettd rakenne jaa aluksen vasemmalle tai oikealle sivulle.

Al3 kdyta Autorange-toimintoa samaan aikaan StructureScanin kanssa. Aseta rakenteen
mittausalue huomattavasti veden syvyytta suuremmaksi (kaksin- tai kolminkertaiseksi).
Nain alue tulee luodatuksi kokonaan ja muunnosta tulee mahdollisimman tarkka.

Ala ndyté vanhoja jalkia paallekkain alueen rinnakkaisen luotauksen aikana.

StructureScan-tietojen tallentaminen

StructureScan-tiedot voidaan tallentaa karttaruudussa, kun rakennetietokerros on kaytssa.
StructureScan-tallennukset voi kdynnistdaad myds StructureScan-ruudusta.
StructureScan-tietojen tallennuksen aikana nayton alalaidassa nakyy vilkkuva punainen
symboli ja tallennuksesta kertova ilmoitus.

= Huomautus: lImoituksessa kerrotaan tiedoston koko. Lokit kannattaa pitda alle 100 Mt:n
kokoisina, jotta tiedostojen muuntaminen kdy nopeammin.

Tallennus pysaytetddn valitsemalla tallennustoiminto uudelleen.

StructureScan-tietojen muuntaminen StructureMap-muotoon
Tallennuksen jalkeen StructureScan-lokitiedosto (.s12) muunnetaan StructureMap-muotoon
(smf) tallennuksen valintaikkunassa tai tiedostoselaimessa.

Voit luoda vakiolaatuisia tai korkearesoluutioisia tiedostoja. Korkean resoluution .smf-
tiedostoihin tallentuu enemman lisdtietoja, mutta niiden muunto kestaa pitempaan ja ne
ovat suurempikokoisia kuin resoluutioltaan vakiolaatuiset tiedostot.

Levytilan sddstamiseksi StructureScan (s12) -tiedostot kannattaa poistaa muunnon jalkeen.

StructureMapin kayttaminen karttakorttien kanssa

StructureMapin avulla voit kdyttaa kaikkia karttaominaisuuksia. StructureMap toimii niin
sisdisten karttojen kuin Navionicsin, Insightin ja muiden valmistajien yhteensopivien karttojen
kanssa.

Kopioi StructureMap-karttakortteja kdyttdessasi StructureMap (smf ) -tiedostot yksikdn
sisdiseen muistiin. StructureMap-tiedostoista kannattaa sailyttaa kopiot ulkoisissa
karttakorteissa.

Structure options (Rakenneasetukset)

StructureMap-asetuksia muutetaan Structure options (Rakenneasetukset) -valikossa. Valikko
on kaytettdvissa, kun rakennetietokerros on kaytossa.

Kaikki asetukset eivat ole kaytettavissa, kun ldhteend kaytetaan tallennettuja StructureMap-
tiedostoja. Tallaiset asetukset nakyvat harmaina.

StructureMap | NSS evo3 Kayttdjan ohjekirja



Range (Alue)
Asettaa hakualueen.

Transparency (Lapindakyvyys)
Madrittad rakennetietokerroksen lapindkyvyyden. Kun pienin mahdollinen I3pindkyvyys on
valittu asetuksissa, StructureMap-kerros peittdd kartan tiedot lahes téydellisesti.

Palette (Paletti)
Valitsee rakennepaletin.

Contrast (Kontrasti)
Madrittad ndytdn vaaleiden ja tummien alueiden vélisen kontrastin.

Water column (Vesikerros)

Nayttad/piilottaa vesikerroksen reaaliaikaisessa tilassa.

OFF-tilassa syottikalaparvet eivat valttdmatta ndy SideScan-kuvassa.

ON-tilassa veden syvyys saattaa vaikuttaa SideScan-kuvan tarkkuuteen kartalla.

Frequency (Taajuus)
Talla komennolla madaritetddn anturin toimintataajuus. 800 kHz varmistaa parhaan
erotuskyvyn ja 455 kHz taas paremman syvyysmittauksen ja kattavamman mittausalueen.

Hairionpoisto

Pilssipumput, moottorin tarind ja ilmakuplat saattavat hairitd signaalia ja tehda luotainndyton
kuvasta vaikeasti tulkittavan. Hairionpoistotoiminto suodattaa signaalin hairiita ja vahentaa
kuvan sekavuutta.

Clear live history (Poista reaaliaikainen historia ndkyvista)
Poistaa vanhat reaaliaikaiset tiedot ndytosta ja ndyttaa vain uusimpia tietoja.

Tiedon tallennus
Tallentaa StructureScan-tiedot.

Source (Lahde)
Valitsee StructureMap-lahteen.
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ForwardScan

ForwardScan-luotain on navigoinnin apuvaline, jonka avulla voit tarkkailla aluksen edessa
olevaa vedenalaista ympadristda ja samalla liikkkua hitaasti eteenpadin.

Jotta voit kayttdd ForwardScan-ominaisuutta, aluksessa taytyy olla ForwardScan-kaikuanturi.
Asennusohjeet 16ytyvat ForwardScan-kaikuanturin asennusoppaasta.

ForwardScan-kaikuanturi voidaan yhdistaa SonarHubiin ja jakaa Ethernet-verkon kautta. Voit
myos yhdistaa ForwardScan-kaikuanturin NSS evo3-yksikdn Sonar2-porttiin, jolloin Sonar1-
portti on CHIRP-kaikuanturin kaytettavissa.

- Huomautus: Kun NSS evo3-yksikkdon liitetty ForwardScan-anturi on kdytdssad. Sonar1-
porttiin liitetyt anturit pysaytetdan.

Varoitus: Al4 kayté téta laitetta pagasiallisena keinona navigointiin tai
vaarojen havaitsemiseen.

Varoitus: Ald kdyta tata laitetta syvyyden mittaamiseen tai muiden uinti-
tai sukellusolosuhteiden arviointiin.

ForwardScan-kuva

5
1 Kaikuanturin sijainti ndytetaan sivun lahtékohtana
2 Syvyysalueen asteikko ja aluksen sijainti
3 Etukantaman asteikko
4 Pistetieto
5 Pohja
6

Syvyyshistoria
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Syvyys

Auto: 2m

Etukantama
Auto: 49m

Hairionpoisto
0
Nékyma»

Tallenna...

Pysaytd

Takaisin
Varit
3_

Historian suhde
- 35%

Pistetieto
Tyhja

Néytd alueet

Syvyyslinjat

ForwardScan-kuvan asetusten maarittaminen

Syvyys
Madrittaa syvyysalueen. Syvyysalue on oletusarvoisesti automaattisessa tilassa.

Etukantama

Hallitsee eteenpdin suunnattua hakualuetta. Suurin eteenpdin suunnattu alue on 91 metria
(300 jalkaa).

Hairionpoisto
Hairidnpoisto suodattaa signaalin hairidita ja vahentaa kuvan sekavuutta.

Tallenna
Tallentaa ForwardScan-luotainlokit.

Pysayta
Pysdyttad eteenpdin suunnatut luotain-/kaikuluotainlahetykset.

ForwardScan-nayttoasetukset

Virit
Erilaisiin vesiolosuhteisiin on kaytettavissa useita erilaisia vareja.

Historian suhde

Madrittad, kuinka paljon luotaimen/kaikuluotaimen historiaa ndytetadn veneen takana. Mita
suurempi suhde, sitd enemman historiaa naytetaan.

Pistetieto

ForwardScan ndyttda oletusarvoisesti vain alaosan. Pistetietovalikon voit maarittad, haluatko,
ettd vesikerroksessa ei ndytetd luotaimen tietopisteitd, ndytetaan kaikki luotaimen tietopisteet
vai ndytetdan vain pisteet (objektit).

Nayta alueet

Nayttad varoitusalueet (keltainen) ja kriittiset alueet (punainen). Lisatietoa on kohdassa
"Kriittinen etukantama ja kriittinen syvyys" sivulla 95.

Syvyyslinjat
Nayttad naytolld linjoja, jotka helpottavat syvyyden ja vedenalaisten kohteiden arviointia
nopeasti.

Suuntaviiva

Suuntaviivan avulla voit tarkkailla ForwardScania karttaruudussa. Suuntaviivan varit
madritetadn ForwardScanin hélytysarvojen perusteella.
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ForwardScan-viiva

1 Punainen - kriittinen
2 Keltainen - varoitus

3 Vihrea - turvallinen

Voit tarkastella ForwardScan-suuntaviivaa karttaruudussa valitsemalla Kartta-asetukset-
valintaikkunassa ForwardScan.

ASETUKSET “

L Jarjestelmi 3D-aluksen valinta Keskipulpetti -

Aluksen asetukset...
@) Karta
Etdisyysrenkaat

@ Kaiku Suuntaviivat...

@ Tutka ForwardScan
@ Autopilotti SonarChart Live vuorovesikorjaus
Synkronoi 2D/3D-kartat v
@ Navigointi
Ponnahdustiedot
Eﬁ Polttoaine Ruudukko v
Jaljet ja tripit Reittipisteet v

ForwardScanin maarittaminen
Voit suorittaa maarityksen ForwardScanin asennuksen valintaikkunassa.

ASETUKSET

L+ Jarjestelmi Siséinen kaiku v

Jaettu kaikuluotain v
@ Kartta
DownScan-kerros

aiku Nyt kaikuluotain] FORNARDSCAN Asennus ©

@ Tutka Structure kolikorja Kriittinen etukantama(m) 030.5
Kriittinen syvyys(m 003.0
@ Autopilotti Asennus... yiyys(m)
ForwardScan asen Etukantaman varoitus(m)
@ Navigointi :
Varoitus syvyys(m)
Ei] Polttoaine Anturin kulma (aste) +00
~ Syvyyskorjaus(m) +0.0

Jaljet ja tripit

Tallenna Peruuta
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¢ Takaisin
Varit
3——'

Historian suhde
[ E30

Pistetieto
Tyhjs

Naytd alueet
v

Syvyyslinjat

Kriittinen etukantama ja kriittinen syvyys

Kriittinen etukantama ja kriittinen syvyys ovat kdyttdjan valitsemia kynnysarvoja, jotka
madrittavat aluksen edessa olevan kriittisen alueen.

Jos liikut niin matalalle vesialueelle, ettd kriittisen alueen arvo ylittyy, kriittisen alueen halytys
aktivoituu. Voit ndyttaa kriittiset varoitusalueet ottamalla kdyttoon Nayta alueet -valikon
vaihtoehdon.

ForwardScan-kuva, jossa Néytd alueet -kohta kéytdssd

1 Kriittinen alue

2 Varoitusalue

Etukantaman varoitus- ja Varoitus syvyys -kohtien arvot perustuvat Kriittinen etukantama- ja
Kriittinen syvyys -kohtien valittuihin arvoihin.

- Huomautus: Jos haluat saada varoituksia kriittisista alueista, ota kdyttd6n ForwardScan-
halytys Halytysasetukset-valintaikkunassa. Lisatietoja halytyksista on kohdassa Halytykset.

Anturin kulma

Suosittelemme asentamaan kaikuanturin pystysuoraan vesirajaan nahden. Jos se ei ole
mahdollista, Anturin kulma -asetus auttaa tasaamaan anturin kulman ja vesirajan valistd eroa.

Kulmaa voidaan sadtdd nollan (pystysuora) ja 20 asteen vdlilla.

Varoitus: Anturin kulmaan kannattaa tehdd muutoksia varoen. Suuret
vaihtelut anturin kulma-arvossa voivat vaaristaa syvyystietoja, mika lisaa riskia
osua vedenalaisiin esteisiin.

Syvyyskorjaus

Kaikki anturit mittaavat veden syvyyden anturista pohjaan. Taman vuoksi veden
syvyyslukemissa ei huomioida anturin ja veneen alimman kohdan (kuten kélin pohjan,
perdsimen tai skegin) valistd etdisyyttd vedessa tai anturin ja veden pinnan valista etdisyytta.

Ennen poikkeaman madrittdmista mittaa anturin ja veneen alimman kohdan tai anturin ja
veden pinnan vdlinen etdisyys.
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A Aluksen poikkeaman matalin kohta: aseta etdisyys anturista veneen alimpaan
kohtaan — tdma pitdad maarittad negatiiviseksi arvoksi. Esimerkiksi —0,3 m (-1 jalkaa).

B Aluksen poikkeaman matalin kohta: aseta etdisyys anturista veneen alimpaan
kohtaan — tdma pitdad maarittad negatiiviseksi arvoksi. Esimerkiksi —0,3 m (-1 jalkaa).

Syvyys anturin alla -poikkeaman arvoksi asetetaan O.
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Langaton

GoFree Kauppa

Langaton yhteys

Langattomalla GoFree-yhteydelld voit

kayttda jarjestelmada myods langattoman laitteen valitykselld ja tarkastella sité (puhelimella
tai tabletilla) tai ohjata sita (vain tabletilla) etdtoimintona

kayttad GoFree Shop -kauppaa

paivittaa kaikuluotaintallenteita ja luoda niista mukautettuja karttoja Insight Genesis -
palvelussa

ladata ohjelmistopaivityksia

muodostaa yhteyden muiden valmistajien sovelluksiin.

- Huomautus: Kartat, kaaviokuvat, ohjelmistopadivitykset ja muut datatiedostot saattavat
olla suuria. Tietopalveluntarjoaja saattaa peria maksun tiedonsiirrosta. Jos olet epavarma
asiasta, ota yhteytta palveluntarjoajaan.

Yksikdssd on sisddnrakennettu langaton toiminto, jonka avulla voidaan muodostaa yhteys
Internetiin ja langattomiin laitteisiin, kuten dlypuhelimiin ja tabletteihin.

Sisddnrakennetun langattoman toiminnon alkukokoonpanosta ja asetusten maadrityksesta
kerrotaan jarjestelman asennusohjeessa.

Yhteyden muodostaminen langattomaan tukiasemaan ja

yhteyden katkaiseminen

Yhteys langattomaan tukiasemaan muodostetaan valitsemalla Jarjestelmaasetukset-
valintaikkunassa Langaton ja sitten Ei yhdistetty. Nayttéon aukeaa Langattomat laitteet -
valintaikkuna. Valitse tdssa valintaikkunassa haluamasi tukiasema, kirjoita
sisddnkirjautumistiedot ja valitse Yhdistd. Kun langattomaan tukiasemaan on saatu yhteys,
tilaksi vaihtuu Client-tila. Téssa tilassa voit kdyttad GoFree Kauppaa.

Yhteys langattomaan tukiasemaan katkaistaan valitsemalla Jarjestelmaasetukset-
valintaikkunassa Langaton, sitten Yhdistetty tukiaseman_nimi ja sitten Katkaise yhteys.
Langattomaksi tilaksi vaihtuu Liityntapiste-tila. Tassa tilassa voit muodostaa yhteyden
langattomaan laitteeseen niin, etta esimerkiksi sovellukset, kuten GoFree Link, voivat kdyttaa
aluksen navigointitietoja.

GoFree Kauppa

Langattoman moduulin on oltava yhteydessa ulkoiseen langattomaan tukiasemaan, jotta
GoFree Kauppaa voi kayttaa.

GoFree Kaupassa voit selata, ostaa ja ladata jarjestelman kanssa yhteensopivaa sisaltod, kuten
navigointi- ja Insight Genesis -karttoja. Sisadnkirjautumisen jalkeen jarjestelma ilmoittaa
automaattisesti, jos jarjestelmadsi on saatavana uusia ohjelmistoversioita. Mahdollisen
pdivityksen voi ladata korttipaikassa olevaan korttiin. Latauksen voi myds siirtda myohempaan
ajankohtaan. Jos siirrdt latauksen myohemmaksi, latausilmoitus nakyy Jarjestelmaasetukset-
kohdassa Laitetiedot-valintaikkunassa.

GoFree Link

Langattoman toiminnon ansiosta jarjestelma on kdytettavissa myos langattomalla laitteella.
Jarjestelmaa voi tarkastella (puhelimella tai tabletilla) tai ohjata (vain tabletilla) etdatoimintona.
Jarjestelmaa tarkastellaan ja ohjataan langattomasta laitteesta GoFree Link -sovelluksilla, jotka
saa ladattua vastaavista sovelluskaupoista. Aktiivisena oleva sivu tulee ndkyviin langattomassa
laitteessa, kun kauko-ohjaus on hyvaksytty.

- Huomautus: Ennen kuin jdrjestelmaa voi tarkastella tai ohjata dlypuhelimella tai
tabletilla, langattomien toimintojen yhteys langattomaan tukiasemaan on katkaistava
(tukiasematilassa).

- Huomautus: Turvallisuussyista autopilotti- ja CZone-toimintoja ei voi ohjata
langattomalla laitteella.
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Tabletin yhdistaminen
Asenna GoFree-sovellus tablettiin ennen tdméan toimenpiteen suorittamista.

1. Maarita sisdisen langattoman tilaksi liityntapistetila. VVoit tehdé sen valitsemalla ensin

Langattomat laitteet -sivun Langattomien toimintojen asetukset -valintaikkunasta ja

valitsemalla sitten Sisdinen Wireless. Valitse sitten Tila-vaihtoehto ja sitten Sisdinen

liitantapiste.

Valitse laite Langattomat laitteet -sivulla, jotta voit tarkastella sen verkkoavainta.

3. Siirry tabletissa langattoman verkkoyhteyden sivulle ja etsi yksikkd tai langaton GoFree xux
-verkko. Jos alueella on useampi kuin yksi laite, tarkista yksikkdon yhdistetty langaton laite
yksikon langattomien laitteiden sivulta.

4. Muodosta verkkoyhteys kirjoittamalla verkkoavain tablettiin.

5. Avaa GoFree-sovellus. Jarjestelman pitdisi tunnistaa yksikko automaattisesti. Nakyva nimi
on oletusnimi tai laitteen nimiasetuksissa maaritetty nimi. Jos yksikkoa ei 16ydy, etsi laite
manuaalisesti ndyton ohjeiden mukaan.

6. Valitse yksikon kuvake. Yksikodssa nakyy seuraavanlainen kehote:

N

» Salli Navico Holding ohjata ndyttda?

7. Jos kyseessa on kertaluonteinen yhteys, valitse Yes (Kyll3). Jos laiteyhteytta kdytetaan
saanndllisesti ja haluat, ettd jarjestelma muistaa laitteen, valitse Always (Aina). Téman
asetuksen voi tarvittaessa muuttaa mydhemmin.

= Huomautus: Sisdinen langaton moduuli tukee vain sen omaa GoFree-yhteyttd. Muut
verkkoon yhdistetyt yksikdt eivat ole nakyvissa.

Alypuhelimen yhdistiminen
Asenna GoFree-sovellus dlypuhelimeen ennen tdman toimenpiteen suorittamista.

1. Maarita sisdisen Wirelessin tilaksi liityntapistetila. Voit tehda sen valitsemalla ensin
Langattomat laitteet -sivun Langattomien toimintojen asetukset -valintaikkunasta ja
valitsemalla sitten yksikdssa Sisdinen Wireless. Valitse sitten Tila-vaihtoehto ja sitten
Sisdinen liitantapiste.

2. Valitse laite Langattomat laitteet -sivulla, jotta voit tarkastella sen verkkoavainta.

3. Siirry dlypuhelimessa langattoman verkkoyhteyden sivulle ja etsi yksikkd tai langaton
GoFree xxxx -verkko. Jos alueella on useampi kuin yksi laite, tarkista yksikkdon yhdistetty
langaton laite yksikdn Langattomien toimintojen asetukset -valintaikkunan
langattomien laitteiden sivulta.

4. Muodosta verkkoyhteys kirjoittamalla verkkoavain dlypuhelimeen.

5. Avaa GoFree-sovellus dlypuhelimessa. Jarjestelman pitdisi tunnistaa yksikkd
automaattisesti. Nakyva nimi on oletusnimi tai laitteen nimiasetuksissa madritetty nimi. Jos
yksikkoa ei 16ydy, etsi laite manuaalisesti ndayton ohjeiden mukaan.

MFD:n ndyttd nakyy dlypuhelimessa. Jos haluat muuttaa MFD:n ndyttda dlypuhelimessa, voit
tehdd sen MFD:n avulla. MFD:n ndytdn muutos on nakyvissé dlypuhelimessa.

Lokitiedostojen lataaminen Insight Genesis -palveluun
Kaikuluotainlokitiedosto ladataan Insight Genesis -palveluun valitsemalla ladattava tiedosto
Tiedostot-paneelista ja valitsemalla sitten Siirrd Insight Genesikseen.

- Huomautus: Tallennettuja lokitiedostoja ei voi ladata Insight Genesis -palveluun, ellei
laite ole yhteydessa langattomaan tukiasemaan.

- Huomautus: Tallennetut lokitiedostot voi ladata Insight Genesis -palveluun myos silloin,
kun Kaikutallennus-valintaikkunassa on valittu Siirrd Insight Genesikseen -asetus.
Lisatietoja on kohdassa "Lokitietojen tallennuksen aloittaminen” sivulla 80.
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Tyyppi Kaikuluotaintallenne versio 3
Koko 194.9 MB

Luotu 12/06/2016

Muokattu 12/06/2016

Kaikuluotaintallenne

Siirrd Insight Genesikseen!

Nakyma Kopioi Nimed uudelleen Poista

Langattomien toimintojen asetukset
Tassa kohdassa madritetdan langattomien toimintojen asetukset.
Lisdtietoja on NSS evo3 -asennusohjeessa.

ASETUKSET “

@ Autopilotti Yhdistd langattomaan tukiasemaan...

N Hallintalaitteet
@ Navigointi

Langattomat laitteet
E{] Polttoaine

Jaljet ja tripit Lisdasetukset >

Client-asetukset

_% Halytykset

P skt

() Langaton

_B

Connect to a wireless hotspot (Muodosta yhteys langattomaan
tukiasemaan)

Nayttad sen langattoman laitteen valintaikkunan, jolla voidaan muodostaa yhteys
langattomaan tukiasemaan.

Kauko-ohjaimet

Kun langaton laite (dlypuhelin tai tabletti) on yhdistetty, sen tulisi ndkya Hallintalaitteet-
luettelossa. Jos valitset Salli aina, laite pystyy muodostamaan yhteyden automaattisesti eikd
salasanaa tarvitse antaa joka kerta erikseen. Tastd valikosta voit myds katkaista laiteyhteyden
niiden laitteiden osalta, joita et enda tarvitse.

Langattomat laitteet

Tdssd ikkunassa nakyvat sisdinen langaton moduuli ja kaikki yhdistetyt WIFI-1-laitteet seka
niiden IP-osoitteet ja kanavanumerot. Sisdisen langattoman tai WIFI-1-laitteen valitsemalla
saat lisdtietoja.

Jotta voit tarkastella ja muuttaa sisdisen langattoman tietoja (verkon nimea (SSID), verkon
avainta tai kanavaa), sisdisen langattoman on oltava liityntapistetilassa (siséinen WiFi). Jotta
voit valita verkon (tukiaseman), johon yhteys muodostetaan, sisdisen langattoman on oltava
Client-tilassa. Tila-asetuksella voit muuttaa tilaa.

Client settings (Asiakasasetukset)

Tuo nayttddn tietoa langattomasta tukiasemasta, johon laite on yhteydessa tai johon se on
viimeksi ollut yhteydessa. Voit maarittad valintaikkunasta tukiaseman, johon haluat laitteen
muodostavan yhteyden aina kun laite on sen kantama-alueella. Voit my®s poistaa
tukiaseman.
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Advanced (Lisdasetukset)
Kaynnistaa Iperf- ja DHCP Probe -tydkalut, jotka helpottavat vianetsintdd ja langattoman
verkon maaritysta.

- Huomautus: Iperf ja DHCP Probe ovat vianmaaritystydkaluja kayttdjille, jotka tuntevat

verkon terminologian ja kokoonpanon. Navico ei ole kyseisten tydkalujen alkuperdinen
valmistaja, eika se tarjoa tukea niiden kayttoon.
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AlS

Jos jarjestelmaan on liitetty yhteensopiva AlS (Automatic Identification System) -lahde, kaikki
ndiden laitteiden tunnistamat kohteet voidaan ndyttaa ja niitd voidaan jaljittad. Saat nakyviin
myos alueella olevien DSC-Idhettimien viesteja ja sijainnin.

AlS-kohteita voi lisata tutka- ja karttakuvien paalle. Toiminto parantaa turvallisuutta ja auttaa
estamaan térmayksia.

Voit myds ottaa kayttdoon halytyksia liian Iahelle tulevista AlS-kohteista tai kadonneista
kohteista.
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AlS-alukset karttaruudussa AlS-alukset tutkandytolld

AlS-kohdesymbolit

Jérjestelmassa kdytetddn seuraavia AlS-kohdesymboleja:

J Hiljainen AlS-kohde (liikkumaton tai ankkurissa).

Liikkuva ja turvallinen AlS-kohde ja kulkusuunnan keulalinja.

Vaarallinen AlS-kohde, havainnollistettu lihavoinnilla.
Kohteen vaarallisuus madraytyy CPA- ja TCPA-asetusten perusteella.
Lisatietoa on kohdassa "Vaarallisten alusten mddrittdminen" sivulla 105.

Kadonnut AlS-kohde.

Jos jarjestelma ei saa kohteesta signaaleja tietyn ajan kuluessa, kohde

& maaritetaan kadonneeksi.

Kohdesymboli nakyy sijainnissa, jossa kohde on viimeksi tunnistettu ennen
sen katoamista.

Valittu AlS-kohde, aktivoidaan valitsemalla kohdesymboli.
r Kohteen tilalle tulee oletusarvoinen kohdesymboli, kun kohdistin siirretddn
V pois symbolin paalta.

® AlS SART (AlS-meripelastuslahetin).

AlS-kohteiden tietojen katselu

AlS-kohteiden haku
AlS-kohteita haetaan Tyokalut-paneelin Etsi-toiminnolla.

AlS-kohteita voi hakea karttapaneelissa kayttamalla valikon Etsi-vaihtoehtoa. Jos kursori on
aktiivinen, jarjestelma hakee aluksia kursorin osoittaman sijainnin ymparilta. Jos kursori ei ole
aktiivinen, jarjestelma hakee aluksia aluksen sijainnin ymparilta.
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ETSI ALUKSELTA “

Valitse kategoria josta haluat etsid
Reittipisteet Karttamerkit
Reitit Alukset
Jaljet Koordinaatit
Polttoaine

Yksittdisten AlS-kohteiden tietojen tarkasteleminen

Kun kartta- tai tutkaruudusta valitaan AlS-kuvake, symboliksi vaihtuu valitun kohteen symboli.
Lisdksi ndyttoon tulee aluksen nimi.

Kohteen tarkemmat tiedot saa ndkyviin valitsemalla AlS-ponnahdusikkunan. Tiedot nakyvat
myds valikosta, kun kohde on valittuna.

AIS ALUSTIEDOT “

SIM VESSEL A (MMSI: 366771124)

Kutsutunnus: ABC1234 Tila: Turvallinen
IMO: 123 Navigointitila: Moottorikéytolla
AlS-luokka: A Syvays(m): 1.0

Tyyppi: Tuntematon Latitudi: N 25°45.100
Pituus (m): 12.2 Longitudi: W 80°07.000
Leveys (m): 6.1 Tarkkuus: Korkea (10m)

ROT(/s): 0.0
S0G(kn): 150

:l{}fntimar\‘(’\:l’\/!)l ?fs COG(°M): 272
taisyys (NM): - Suunta (°M): 272
CPA (NM): 372 Maranpaa: MIAMI
TCPA (h): 0:33:08 i

ETA: 10/04/2008 12:00
Suhteellinen nopeus (kn): 26.0

Suhteellinen kurssi (°M): 222

AlS-tiedot tutkanaytoilla

Tutkan tietopalkki siséltaa tietoja korkeintaan kolmesta AlS-kohteesta.

Lahin kohde on kohdeluettelossa ylimmaisend, ja kohteet on vérikoodattu kohteen tilan
mukaan.

AlS-aluksen kutsu

Jos jarjestelmassa on NMEA 2000 -yhteyden kautta ldhetettdvia DSC (Digital Select Calling) -
kutsuja tukeva VHF-radio, voit ottaa DSC-yhteyden muihin aluksiin NSS evo3 -laitteella.

Kutsuvalinta on kdytettdvissa AIS Alustiedot -valintaikkunassa ja Aluksen tila -
valintaikkunassa, joka avataan Tyékalut-ruudusta.

Kutsu-valintaikkunassa voit vaihtaa kanavaa tai peruuttaa kutsun. Kutsu-valintaikkuna
sulkeutuu, kun yhteys on muodostettu.

Call

% Do you wish to initate a call to SPIRITOFINDEPENDENCE on channel 72?

Call Change channel Cancel

AIS SART

Mikali AIS SART (Search and Rescue -majakka) aktivoituu se alkaa ldhettda sijainti- ja
tunnistetietojaan. Jarjestelmasi AlS-vastaanotin vastaanottaa mainitut tiedot mikéli majakka
on AlS-vastaanottimesi kuuluvuusalueella.

Jos AlS -vastaanottimesi ei ole AIS SART - yhteensopiva se tulkitsee vastaanotetut AIS SART -
tiedot kuten tavanomaisen AlS-lahettimen ldhettamaét tiedot. Symboli sijoitetaan kartalle
mutta symboli on sama kuin AlS-aluksen symboli.

Mikali AlS-vastaanottimesi on yhteensopiva AlS SART - jarjestelman kanssa, AlS SART -tietojen
vastaanotto ilmenee seuraavasti:

AIS | NSS evo3 Kéayttdjan ohjekirja



Alukset
TripIntel

Halytykset

Aurinko, Kuu

/4

Tiedostot

Q

Kartalle ilmaantuu AIS SART -symboli sijaintiin joka vastaa majakan |ahettdamaa sijaintietoa
Nayttoon tulee halytysviesti

Jos olet ottanut halytyssireenin kdyttdéon halytysviestia seuraa myos danihalytys.

- Huomautus: Symboli on vihred mikali vastaanotettu AlS SART -lahetys on testildhetys
eikd todellinen hataviesti.

AIS SART -halytysilmoitus

Nayttdon tulee halytysilmoitus, kun tietoja vastaanotetaan AlS SART -lahettimelta. lImoitus
sisaltdd AlS SART -lahettimen yksilollisen MMSI-numeron seka lahettimen sijainnin, etdisyyden
ja ohjaussuunnan alukseesi nahden.

MIES YLI LAIDAN (MOB)

AIS SART aktivoitu

MMSI: 970010666
Latitudi: N 58°27.449'
Longitudi: E 5°59.244'
Suuntima (°M):

Etaisyys (NM):

Jatd huomiotta Tallenna reittipiste Aktivoi MOB

Voit toimia seuraavilla tavoilla:

Jatd huomiotta
- Halytysaani lakkaa kuulumasta, ja ilmoitus sulkeutuu. Halytys ei tule uudelleen nakyviin.

- Huomautus: Jos ohitat halytyksen, AIS SART -kuvake jaa nakyviin karttaan ja AIS SART
sailyy alusluettelossa.

- Tallenna reittipiste
- Reittipiste tallentuu reittipisteluetteloon. Taman reittipisteen nimen edessa lukee MOB
AlS SART ja viivan jdlkeen SART-I&hettimen yksilollinen MMSI-numero. Esimerkki: MOB
AIS SART - 12345678.
- Aktivoi MOB
- Nayttoon vaihtuu zoomattu karttapaneeli, joka on keskitetty AIS SART -lahettimen
sijainnin mukaan.
- Jarjestelma luo aktiivisen reitin AIS SART -Idhettimen sijaintiin.

- Huomautus: Jos MOB-toiminto on jo aktiivinen, sen kdyttdma reitti suljetaan ja
korvataan uudella AIS SART -I3hettimen sijaintiin kulkevalla reitilla.

- Huomautus: Jos AlS lakkaa vastaanottamasta AlS SART -ilmoituksia, AIS SART pysyy
alusluettelossa 10 minuuttia sen jalkeen, kun viimeinen signaali on vastaanotettu.

AIS MOB -lisatiedot avataan nayttdéon valitsemalla karttaruudun AIS SART -kuvake.

Alushalytykset

Voit maarittaa useita halytyksid, jotka varoittavat maaritettyjen rajojen sisalle ilmestyvista
kohteista tai aiemmin havaituista kohteista, jotka poistuvat alueelta.

HALYTYKSET “
Aktiivinen  Historia BRSO

~Polttoainetta jaljelld paljon 341 (L) 283.0(L)
~Jarjestelman valvonta v
v Jannite v
» Puuttuvat tiedot v
»/Sad v

P Alukset
tVaaraIIinen alus v
‘ AlS-alus kadotettu v 1.0(NM)

‘ Viesti alukselta v
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Vaarallinen alus

Ohjaa sitd, aktivoidaanko halytys aluksen tullessa CPA-asetuksen etdisyytta ldhemmas TCPA:n
aikarajan sisalla. Lisdtietoa on kohdassa "Vaarallisten alusten mddrittdminen" sivulla 105.

AlS—alus kadonnut

Asettaa etdisyyden jonka mukaan AlS-alus maaritetddn kadonneeksi. Jos alus kadotetaan

kyseisen alueen sisapuolella halytys liipaistuu.

- Huomautus: Valintaruudun avulla valitaan ndytetddnkd ponnahdushalytysikkuna ja
kytketddnkd halytysdani paalle halytyksen liipaistuessa. CPA— ja TCPA—arvot
madrittavat sen, milloin alus tulkitaan vaaralliseksi riippumatta tdman asetuksen tilasta.

Alusviestit
Maarittaa aktivoituuko hélytys kun AlS-kohteelta on vastaanotettu viesti.

Aluksen asetukset

X

ASETUKSET b ¢
recises l| (O#) Navigointi MMSL... 125689593
N

> . Tkonien lajittelu...

woowier | B Polttoaine .

- Suuntaviivat...
== W Jljetja tripit :

Vaaralliset alukset...

il —!— Halytykset Nopeus ja kurssi Absoluuttinen -
Alukset » ™

y Vksikot AlS-ikonien suunta Suunta -

B

Trpintel () Langaton
A

=)
viyykser f| @em Verkko

Alukset

Oman aluksen MMSI-numero

Kayttajan tulee tallentaa jarjestelmaan oma MMSI-numero (Maritime Mobile Service Identity)
joka pitaa tilata vastaavalta viranomaiselta ennen kuin DSC-kutsujen vastaanotto tai lahetys
AlS- ja DSCjarjestelmia kdyttavilta aluksilta on mahdollista.

Oman MMSI-numeron sydttaminen on tarkedd myaos siksi, ettd tama estaa oman aluksen
nakymisen AlS-kohteena kartalla.

- Huomautus: Halytys-asetuksien Viesti alukselta -asetuksen tulee olla pdalld jotta MMSI-
viestit naytetaan ndytossa.

Ikonilajittelu
Jos laitteeseen on kytketty AlS-laite, kaikki kohteet ndkyvat ndytdssa oletusarvoisesti.

Voit poistaa kaikki kohteet nakyvista tai suodattaa kuvakkeet suojausasetusten, etdisyyden ja
aluksen nopeuden mukaan.

IKONILAJITTELU
Piilota kaikki
Piilota turvalliset

v Piilota etddmmat kuin 2NM

2solmua

v Piilota hitaammat kuin

Tallenna Peruuta
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Suuntaviivat
Kayttdjd voi maarittad oman aluksensa ja muiden alusten suuntaviivojen pituudet.

A: ohjaussuunta
B: kurssi maan paalla (COG)

Suuntaviivojen pituus voidaan maarittaa kiintedksi etdisyydeksi tai osoittamaan matkaa, jonka
alus liikkuu tiettynd aikana. Jos Tama alus -vaihtoehdolle ei valita mitdan vaihtoehtoa,
aluksesta ei ndyteta suuntaviivoja.

SUUNTAVIIVAT “

TAMAALUS

Kurssi maan paalla

Suunta

Pituus
1nm

MUUT ALUKSET
Kurssi maan pdalla

Pituus
2min

Tallenna Peruuta

Oman aluksesi ohjaussuuntatiedot luetaan aktiivisesta ohjaussuunnan anturista ja COG-tiedot
saadaan aktiivisesta GPS:std.

Muiden alusten COG-tiedot sisaltyvat AlS-jarjestelmasta tulleeseen ilmoitukseen.

Vaarallisten alusten maarittaminen

Aluksen ymparille voi maarittda ndkyméattdman halytysalueen. Kun asetettujen rajojen
sisapuolelle tulee jokin kohde, symboli muuttuu vaarallisen kohteen symboliksi. Jarjestelma
antaa halytyksen, jos halytykset on otettu kdyttdon Halytysasetukset-paneelissa.

VAARALLISET ALUKSET

Alukset luokitellaan vaarallisiksi kun niiden kurssin ldhin ldhestymispiste
arvioidaan pienemmaksi kuin méaritetty etdisyys (tietyn ajan kuluessa).

Léhin ldhestymispiste (m) 0152

Aika lahimpddn lahestymispisteeseen (mm:ss)

Tallenna Peruuta

Nopeuden ja kurssin ilmaisu

Jatkoviivaa voidaan kéyttda ilmaisemaan kohteiden nopeutta ja ohjaussuuntaa joko
absoluuttisen (tosi) liikkeen avulla kartalla tai suhteessa omaan alukseesi.

Liike ilmaistaan eri tyyppiselld jatkoviivalla, kuten alla olevasta esimerkista voidaan nahda.

AlS—alukset ja absoluuttisen liikkeen ilmaisu AlS—alukset ja suhteellisen liikkeen ilmaisu

AlS—kuvakkeen suuntaus
Asettaa AlS-kuvakkeen suuntauksen joko ohjaussuunnan mukaiseksi tai COG-tiedon mukaan.
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Mittaripaneelit

Instruments-paneelit koostuvat useista analogisista, digitaalisista ja palkkityylisistd mittareista.
Ne voi mukauttaa ndyttamaan valitut tiedot. Tiedot ndkyvat Instruments-paneelissa
kojelaudoissa. Yhteen Instruments-ruutuun voi maarittdd enintdan kymmenen kojelautaa.

- Huomautus: Jos haluat ndyttda polttoaine-/moottoritiedot, moottorin ja
polttoainetankin tiedot pitdd maarittda Asetukset-paneelissa.

Kojelaudat
Esimadritetyissa kojelautamalleissa nakyy alus-, navigointi- ja kalastustietoja.

Paneelissa vaihdetaan kojelaudasta toiseen ruudun vasemmalla ja oikealla nuolindppdimelld.
Kojelaudan voi valita myos valikosta.

VMGWPT kn XTE m 11D hrs DEPTH m S0G kn  WTRTMP. °G
-0.9 23L 2.9 46 1.0 304
N TN N w Ve -
DEPTH’ m S0G - kn RNGGP; - /NM T‘i":m“m hrs  LIVE ‘;:IELL? : °(i EOOLEROlHE“m:;C
2 43 114433 43 1.0 1.0 43 1.0 6.0
Aluksen kojelauta Navigointikojelauta Kalastuskojelauta

- Huomautus: Valikosta voi ottaa kdyttoon lisdd kojelautoja, jos verkkoon on yhdistetty
muita jarjestelmia (esim. CZone).

Instruments -ruudun mukauttaminen

Voit mukauttaa Instruments -ruutua muuttamalla kojelaudan mittarien nayttamia tietoja,
muuttamalla kojelaudan asettelua ja lisddamalla uusia kojelautoja. Voit myos asettaa rajat
analogisille mittareille.

Kaikki muokkausasetukset ovat kdytettdvissa Instruments -ruudun valikossa.

Kaytettavissd olevat muokkausasetukset maaraytyvat sen mukaan, mita tietolahteita
jarjestelmaan on liitetty.

Kojelaudan muokkaaminen

Aktivoi muokattava kojelauta ja sitten paina pitkddn muutettavaa mittaria ja valitse
ndytettavat tiedot tai tee jokin seuraavista toiminnoista:

Avaa valikko.

Valitse Muokkaa.

Valitse muutettava mittari. Valittu mittari nakyy varilliselld taustalla.
Valitse ndytettdvat tiedot, madritd rajat ja vaihda lopuksi tietolahde.
Tallenna muutokset valitsemalla valikosta Tallenna.

unhRwh =

Valitse tieto...

Lahteet»
o Konf|g_ur0|
rajat...
f Alus
v Alusta
v Alternator »
Engine Performance (SO0G)
Imusarjan paine
WIRTMP °C_DEPTH m TIME Tallenna
15.7 2 10:
° ° . Peruuta
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Audio

Jos SonicHub -palvelin, vesille suunniteltu FUSION -viihdejérjestelma tai NMEA 2000 -
aanentoistojarjestelma on yhdistetty NMEA 2000 -verkkoon, voit kdyttdd NSS evo3 -laitetta
aluksen danijarjestelman hallintaan ja mukautukseen.

Kun yhteys on muodostettu WM-3-satellittimoduuliin, jossa on aktiivinen tilaus, voit
sisallyttda SiriusXM -tuotteet jarjestelmaan. Voit myos yhdistda SiriusXM -radion FUSION-
jarjestelmaan. Sirius-aani- ja sddpalvelu kattaa Yhdysvaltojen sisévesi- ja rannikkoalueet
Atlantin valtamerelle ja Tyynellemerelle, Meksikonlahdelle ja Karibianmerelle saakka. Mukana
tulevat SiriusXM-tuotteet vaihtelevat valitun tilauspaketin mukaan. Lisétietoja on osoitteessa
www.siriusXM.com.

Ennen kuin voit aloittaa danilaitteen kdyton, se on asennettava NSS evo3 asennusoppaan ja
aanilaitteen mukana tulleen dokumentaation ohjeiden mukaisesti.

Ainen ottaminen kiyttoon

Jarjestelman pitdisi automaattisesti tunnistaa yhteensopiva, NMEA 2000 -verkkoon yhdistetty
aanilaite. Jos ndin ei tapahdu, ota ominaisuus kayttodn Lisdasetukset-valintaikkunassa.

L Jirestema Kl Suomi

Tekstikoko
@ Kartta
Nappdind

@ Kaiku Aika... ForwardScan
© nta Konfigure| | M

Sirius Weather

Normaali -

LISRASETUKSET

<

Maritt, néytetainks ForwardScan-toiminnot.

<

Miritad, naytetaanks Mitar-toiminnot,

<

Waritts, néytetasnks Sirus-s3d toiminnot.

i Satelliitit
@ Autopilotti ez Maritta: tetainks CZone-tc t
one v M, niytetsanks CZone-toiminnot.
PIN-kood g
® Navigointi lislaitteet Marittad, voidaanko lisélaitteiden tiedot liséta.
Palauta o

Audiopalvelin Miéritaa, naytetaanks SonicHub/FUSION LINK -toiminnot.

B Polttoaine Virranhall

-

™ Jaljetja trpit

Masritess, néytetianks autopilotin toiminnot. Aseta pois kiytists
Autopllott v "

yhteensopimattomien autopilottien tapauksessa
Ammattilais autopilott

e v Wi, salltaanke I
yhteensopivuus

Goree v Mairittad, voiko GoFree-moduuli Kiynnistia tehtavia tai muuttaa asetuksia.

SonicHub 2
NMEA 2000 -verkkoon liitettyd SonicHub 2:ta tuetaan.

SonicHub 2 -laitteen tiedot

Avaa Verkkoasetukset-valintaikkuna ja valitse SonicHub 2 -laite Laitelista-kohdasta. Tama avaa
SonicHub 2:n laitetiedot.

SONICHUB2 - DEVICE INFORMATION “

Laite: SonicHub 2

Nimi:

Valmistaja: Lowrance

Ohjelmistoversio: 10.3281

Malli: 1.0

Osoite: 5

Sarjanumero: FUSAKL0004343

Instanssi: 0

Tila: 0K

Konfiguroi

Tiedot
Paivita

Maarittaminen (Configure)
Valitsemalla taman voit maarittad laitteen.

Pdivitys (Upgrade)
Paivittad laitteen ohjelmiston.

Audio| NSS evo3 Kayttdjan ohjekirja | 107



108|

- Huomautus: Laitteeseen pitda liittdd USB-muistitikku, joka sisaltda ohjelmistopaivityksen.
Tuotteen verkkosivuilla voi olla saatavilla sédnndllisia ohjelmistopdivityksia.
Paivitystiedostoissa on tarkat ohjeet ohjelmiston asennusta varten.

Tehdasasetukset (Factory Reset)
Palauttaa laitteen tehdasasetukset.

SonicHub 2 on Bluetooth-yhteensopiva

SonicHub 2 on Bluetooth-yhteensopiva laite. Voit yhdistdd SonicHub 2:n Bluetooth-
yhteensopiviin danilaitteisiin kdyttdmalld sen langatonta Bluetooth-yhteytta.

Liitd SonicHub 2 Bluetooth-yhteensopivaan laitteeseen valitsemalla Bluetooth-laitteiden
kuvake Controls (Ohjaimet) -valikosta. Valitse kdytettavissa olevien laitteiden luettelosta
Bluetooth-laite, johon haluat muodostaa yhteyden, ja valitse sitten Pair (Liitd).

Not Connected

Bluetooth

Scan for devices

Marian HTC One} Marian HTC One
9E:DD:FF:72:8A:2C
Not paired

Pair new bluetooth device?

Pair

SonicHub 2 muodostaa yhteyden liitettyyn laitteeseen.

Bluetooth

Bluetooth
Bluetooth

Scan for devices
° Connecting...
Marian HTC One Scan for devices
9E:DD:FF:72:8A:2C Marian HTC One
Paired, but not connect 9E:DD:FF:72:8A:2C Marian HTC One
Paired, but not connect 9E:DD:FF:72:8A:2C
Connected

Liitettyjen laitteiden yhteyden muodostaminen ja katkaiseminen

SonicHub 2 muodostaa automaattisesti yhteyden laitteeseen, kun liitdt ne toisiinsa. Voit liittaa
sen useaan laitteeseen, mutta yhteys voidaan muodostaa vain yhteen laitteeseen kerrallaan.
Voit katkaista ja muodostaa yhteyden SonicHub 2:n liitettyihin laitteisiin manuaalisesti.

Voit katkaista yhteyden liitettyyn laitteeseen valitsemalla sen laitelistasta ja valitsemalla sitten
Disconnect (Katkaise yhteys).

Bluetooth

Scan for devices Marian HTC One

VEITERE ol | Disconnect from bluet rspemssns
9E:DD:FF:72:8A:2C
Eanneced Disconnect Scan for devices

Marian HTC One
9E:DD:FF:72:8A:2C
Paired, but not connected

Voit muodostaa yhteyden liitettyyn laitteeseen valitsemalla sen laiteluettelosta ja valitsemalla
sitten Connect (Yhdistd).
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Bluetooth

Scan for devices Marian HTC One

VEIEL LI | Connect to bluetooth (irTpewssns
9E:DD:FF:72:8A:2C

Paired, but not connect Scan for devices

Marian HTC One
9E:DD:FF:72:8A:2C
Connected

Pandora

SonicHub 2 tukee musiikin suoratoistoa Pandorasta Android-laitteelta (Bluetoothin kautta) tai
|OS-laitteelta (USB:n ja Bluetoothin kautta).

- Huomautus: Pandoraa voi kdyttad vain tietyissa sijainneissa. Lisdtietoa on Pandoran
sivustossa.

Voit kdyttad Pandoraa dlylaitteilla valikon ohjaimilla.

One Of These Days (Live) - Pink Floyd | X
Pink Floyd Radio

615 ©

PANDORA @ & I

Audio-paneeli
Voit aktivoida Audio-paneelin aktivoimalla Audio-kuvakkeen mittaripalkissa.

Ohjainpainikkeet, tydkalut ja asetukset vaihtelevat yhdestd audioldhteestd toiseen
mydhemmin tdssa luvussa kuvatulla tavalla.

Audioldhde
Adnen hallintapainikkeet

Audio-kuvake

A W N =

Audiotyokalu

Audion hallintapainikkeet

Symboli Viritin Toisto

Valitse kun haluat ndyttaa kaikki valittavissa olevat |ahteet
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Symboli Viritin Toisto

. . . Valitse kun Valitse kun
Valitse kun haluat valita edellisen/ )
. haluat kelata haluat valita
seuraavan taajuuden )
L . taakse/ edellisen/
Paina ja pida alaspainettuna kun
eteenpain seuraavan
haluat asettaa kanavan .
nopeasti kappaleen
Valitse kun haluat valita seuraavan
: o / N/A N/A
edellisen suosikkikanavan
n N/A N/A Valitse kun haluat aloittaa toiston
Valitse kun haluat keskeyttda
n N/A N/A . Y
toiston
m Valitse kun haluat ndyttaa aanenvoimakkuuden liukusaatimen

Audiotyokalut

Symboli Viritin Toisto
m Signaalivahvuus N/A N/A

Valitse kun haluat

vaihtaa toiston

N/A /A padlle/pois. Symboli
on varillinen kun

toiminto on

aktiivinen.

Valitse kun haluat
vaihtaa
satunnaistoiston
N/A N/A pddlle/pois. Symboli
on varillinen kun
toiminto on
aktiivinen.

an

Valitse kun haluat ndyttaa valikot joita kdytetdan kaiutinalueiden ja
paa-aanenvoimakkuuden saatoon.l

Valitse kun haluat

Valitse kun haluat Valitse kun haluat e e
o s . nayttad aktiivisen
ndyttaa virittimen nayttad VHF-radion | .
o ) S |dhteen oman
suosikkiasemalistan. suosikkikanavat

valikon.

Eoe

Valitse kun haluat nayttaa aktiivisen lahteen valinnaiset asetukset

Audiojarjestelman asetukset

Kaiuttimet

Kaiutinalueet
NSS evo3 laite voidaan asettaa ohjaamaan useampia audio- eli kaiutinalueita. Alueiden
lukumaara riippuu jarjestelmaan liitetysta audiopalvelimesta.

Voit saatda tasapainoa, ddnenvoimakkuutta ja asettaa dadnenvoimakkuuden raja-arvoja
yksittdin kullekin alueelle. Basso- ja diskanttisdadot ovat yhteisia kaikille alueille.
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Ainenvoimakkuuden paisiato

Oletusarvoisesti aanenvoimakkuuden saatd vaikuttaa samalla kaikkien kaiutinalueiden
danenvoimakkuuksiin. Voit myds madrittdd ne alueet joiden ddnenvoimakkuus seuraa
danenvoimakkuuden saatoa.

Virittimen alueen valinta
Ennen kuin voit kdyttdad FM-, AM- tai VHF-radiota, valitse sijainnillesi oikea alue.

Sirius—vastaanottimen irrottaminen AUX—Ildhteesta

Mikali Sirius-radiovastaanotin on liitetty FUSION—radioon/palvelimeen, AUX—I&hde liitetdan
automaattisesti Sirius-suoratoistoon. Sirius nakyy talloin Idhdelistassa kun FUSION-palvelin
on aktiivinen.

Voit kdyttdd AUX-Idhdettd toisen laitteen kanssa kun ensin irrotat Sirius-vastaanottimen AUX
—Il3hteesta.

= Huomautus: Jotta voisit kayttaa SiriusXM:aa, sinun tulee liittad valinnainen SirilusXM—
viritin FUSION-palvelimeen.

Adnentoistojadrjestelman kaytto
. Ota Audio-tietokerros kdyttoon valitsemalla mittaripalkin Audio-ruutu
2. Valitse asetuskuvake ja valitse sitten danentoistopalvelin
. Valitse Iahdekuvake ja valitse sitten dé@nentoistolahde
- Lahteiden maara madrdytyy aktiivisen danentoistopalvelimen mukaan
4. Hallitse danentoistojarjestelmda paneelin painikkeilla

-

w

Yleiskuva dénentoistojarjestelman hallintapainikkeista ja tydkaluista on kohdassa "Adnen
hallintapainikkeet" sivulla 109. Katso my®s kohta "Adnitykalut” sivulla 110.

Katso kdytettavissa olevat asetukset danentoistolaitteiston kdyttdohjeista.

Suosikkiasemat

Kun radion tai VHF-radiopuhelimen kanava on valittuna voit lisatd sen suosikkikanavalistaan.
Suosikkikanavien listaa on mahdollista katsella, silta voi valita kanavan tai poistaa kanavan.

Voit selata ldpi suosikkikanavia audiopaneelin ylds/alas-painikkeita.

Sirius-radio (vain Pohjois-Amerikka)

Kanavalista
Kanavalista ndyttaa kaikki kdytettavissa olevat Sirius-kanavat, olipa kdyttdjalld voimassa oleva
tilaus palveluun tai ei.

Suosikkilista
Voit luoda listan omista Sirius-suosikkikanavistasi kanavalistan avulla. Et voi kuitenkaan liittaa
suosikkilistaasi kanavia joihin sinulla ei ole voimassa olevaa tilausta.

Lukitus kanavat
Voit lukita valitut Sirius-kanavat pois kdytdstd. Kanavien lukituksen poisto tapahtuu
syottamallda madrittdmasi 4—numeroinen lukituskoodi.
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Saa

Jarjestelma siséltad sadtoimintoja, joiden avulla kdyttaja voi tarkastella sddennustetietoja
kartoista. Tamad auttaa saamaan selkedmman kuvan todennakdisista sadoloista.

Jarjestelma tukee GRIB-muodossa olevia saatietoja, jotka ovat ladattavissa séadpalvelujen eri
tarjoajilta.

Jarjestelma tukee myds SIRIUS Marine Weather Servicen sdatietoja. Tama palvelu on
kdytettdvissa vain Pohjois-Amerikassa.

Tuulimerkit

Tuulimerkkien kadntyminen ilmaisee suhteellisen tuulen suunnan, ja sen loppupaa nayttaa,
mistd suunnasta tuulee. Alla olevassa kuvassa tuulee luoteesta.

Tuulimerkin paassa oleva pienten ja suurten vakasten yhdistelma ilmaisee tuulen nopeuden.

Nolla solmua / méadrittelematdn tuulen suunta

Pieni vakanen = 5 solmua

Nuolivdkdnen = 50 solmua

©
/\O Suuri vékdnen = 10 solmua

Jos tuulimerkin pddssd on 5 ja 10 solmun vakasten yhdistelmd, laskemalla ne yhteen saat
tuulen kokonaisnopeuden. Alla olevassa esimerkissa on 3 suurta vakastd ja 1 pieni vakanen =
35 solmua, sekd 1 nuolivakdnen ja 1 suuri vakdnen = 60 solmua.

™, a

Tuulen nopeus: 35 solmua Tuulen nopeus: 60 solmua

Saitietojen nayttaminen

Jos ponnahdusikkunat ovat kdytossa, voit valita sddkuvakkeen, joka ndyttda perustiedon
havainnosta. Kun valitset ponnahdusikkunan, havainnosta ndytetadn tarkempia tietoja. Voit
myos tuoda tarkemmat tiedot nakyviin valikosta, kun sddkuvake on valittuna.

GRIB-saa

GRIB-tiedosto sisdltad ennustetietoja tietylle madralle pdivia. Sdatiedot on mahdollista
animoida ja siten ndyttda, miten sadjdrjestelmat ovat kehittymassa.

GRIB-tietojen tuominen

Muistiin tuodut GRIB-tiedot voidaan ndyttda kartan kerroksena. Katso "GRIB-sddn ndyttdminen
tietokerroksena" sivulla 113. Tiedostot voidaan tuoda mista tahansa resurssienhallinnassa
nakyvasta sijainnista.

= Huomautus: Tuodut GRIB-tiedot korvaavat muistissa olevat GRIB-tiedot.

Voit tuoda sddtiedoston kdyttdmalla Tyokalut-paneelin resurssienhallintaa tai karttaruudun
Ennuste-valikkokohtaa.

Kun valitset GRIB-tiedoston resurssienhallinnassa, tuontiasetus on kdytettavissa. Sen avulla
voit tuoda GRIB-tiedoston muistiin.

Tuo tiedot valitsemalla GRIB-tiedosto.
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Kartan valinn

Kerrd
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Animoi»

GRI

e

‘ Takaisin

Mer) Tuulimerkit
v

Mitte} Tuulimerkkien vali
.

Etsi. Painekdyrét
v
Kartan valinn: Léiinékyvyys
Kerrc
Grib® Animop

GRI
sadasetuks Ennuste...
MW 5024 3..611...

TIEDOSTOT

e Omat tiedostot

| Cookies

| Gribs
‘Farome_weatherapi_west_norway.grb

CMC_W_SOk_Zd_3h_53"' AQC 2L _EWW IN161171 NEAR arh

Tyyppi grb
Koko 10.8kB
Luotu 12/02/2016
Muokattu 1172172016
GRIB-sdétietotiedosto

GFS_W_50k_2d_3h_53

‘ mywavewam4_weath

‘fmywavewam4_weath

=

PWC W 50k 2d 3h 53N 495 3t -5W 20161121 0515.2rb

~Offshore-2016-10-20) Kopioi Nimed uudelleen Poista

- Karttapaneelin Ennuste-valikkokohdan valitseminen ndyttda GRIB-sdavalintaikkunan.

Valintaikkunan tiedostojen tuontiasetuksella voit avata resurssinhallinnan ja tuoda GRIB-

tiedoston muistiin.

Tassa valintaikkunassa voit myos valita kdytettavissa olevan GRIB-tiedoston. Kaytettdvissa

olevan GRIB-tiedoston valitseminen on sama asia kuin tiedoston tuominen muistiin.
Kaytettavissd olevat GRIB-tiedostot ovat tiedostoja, jotka on ladattu sddpalvelusta

(resurssienhallinnan) Gribs-hakemistoon.

GRIB-SAA “

Tuo tiedosto...

NYKYINEN GRIB-TIEDOSTO

CMC_W_50k 2d_3...61121_0545.grb
Pédivamaara: 21-nov-16 03:00, Paivaa: 2, X-Resol.: 18.1NM, Y-Resol.:
30.0NM

VANHENTUNEET GRIB-TIEDOSTOT
arome_weatherapi_west_norway.grb
Péivamaara: 1-des-16 06:00, Pdivéd: 3, X-Resol.: 1.4NM, Y-Resol.:
3.0NM
mywavewam4_weatherapi_skagerrak.grb
Péivamadra: 1-des-16 00:00, Péivéd: 3, X-Resol.: 1.5NM, Y-Resol.:
3.0NM

GRIB-sddn nayttaminen tietokerroksena

Tuodut GRIB-sdatiedot on mahdollista tuoda nakyviin karttaruudussa tietokerroksina.

Kun GRIB-sdan tietokerros on valittuna, karttavalikossa nakyy myos GRIB-sddn asetukset. Tassd

valikossa voit valita ndytettdavat sddsymbolit, madrittdd tuulimerkkien valisen etdisyyden ja

sadtad sadsymbolien ldpinakyvyytta.

Tdssd valikossa voit myds animoida sddennusteen. Katso "GRIB-sddennusteen animointi” sivulla 114.
Ennuste-valikkokohta nayttaa GRIB-tiedoston, joka on silld hetkelld muistissa ja

tietokerroksena kartassa. Valitsemalla Ennuste-valikkokohdan voit tuoda uuden GRIB-
tiedoston muistiin. Uuden tiedoston tuominen korvaa muistissa olevat GRIB-tiedot.

3

Tuulimerkit
Painekayrat
3 GRIB-tietoikkuna
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GRIB-tietoikkuna

GRIB-tietoikkunassa nakyvat GRIB-sddennusteen paivamaara ja kellonaika seka sulkeissa valittu
ennusteaika. Negatiivinen arvo sulkeissa kertoo historiallisista sddtiedoista.

Jos valitset kartan sijainnin, tietoikkuna laajenee sisaltdmaan valitun sijainnin sadtiedot.

GRIB-saaennusteen animointi

GRIB-tiedot sisdltdvat ennustetietoja tietylle madrdlle pdivid. Sdatiedot on mahdollista
animoida ja sddennuste ndyttaa tietylle kellonajalle ja paivdlle. Aika-asteikot voivat vaihdella
kdytdssa olevan tiedoston mukaan.

Aikasiirtyma nakyy suluissa GRIB-tietoikkunassa. Aika on suhteessa nykyiseen aikaan, jonka
jarjestelmaan liitetty GPS-laite antaa.

Valitse aika ja animointinopeus valikosta.

SiriusXM-saa
Kun olet yhteydessa Navico-séamoduuliin, voit tilata ja sisallyttaa Sirius-aani- ja Sirius Marine
Weather Service -palvelut jarjestelmaan (vain Pohjois-Amerikka).

Valitusta tilauspaketista riippuen Sirius-aani- ja sadpalvelu kattaa tiettyja Pohjois-Amerikan
sisavesi- ja rannikkoalueita. Lisatietoja on osoitteessa www.siriusxm.com/marineweather

Sirius-tilapaneeli
Kun sadamoduuli on liitettynd jarjestelmaan, voit kayttaa Sirius-tilapaneelia.

Signaalin vahvuus ndkyy tilapaneelissa seuraavasti: 1/3 (heikko), 2/3 (hyva) tai 3/3 (suositeltu).
Siind ndkyy myds antennin tila, palvelutaso ja sdédmoduulin sdhkdinen sarjanumero.

=
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NMEA2000
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& Verkko
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Sirius-sadanaytto
Sirius-sda on mahdollista tuoda nakyviin karttaruudussa tietokerroksina.

Kun sdan tietokerros on valittuna, karttavalikossa nakyvat myos valittavissa olevat saan
asetukset.
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Sirius-sadasetusten valikon avulla voit valita ndytettavat sadsymbolit ja niiden ulkoasun
karttaruudussa.

Sirius-nadyttoasetukset

Sademaara

Sademadaran tyyppi ja voimakkuus ilmaistaan eri varisavyilld. Tummin vari osoittaa suurinta
voimakkuutta.

Sade Vérit muuttuvat valilla vaaleanvihred (kevyt sade) - keltainen - oranssi
- tummanpunainen (voimakas sade)

Lumi Sininen

Sekoitus Vaaleanpunainen

Merenpinnan lampétila (SST)
Voit ndyttdd merenpinnan lampdtilan joko varisdvyina tai teksting.

Jos valitset varikoodit, SST-varipalkki nakyy ndytén vasemmalla puolella.

Voit maarittad varikoodit merenpinnan lampdtilan ilmaisemiseen. Lisatietoa on kohdassa
"Vérikoodien sddtdminen” sivulla 117.

Aaltomerkinta
Vareja kdytetdan ennusteen mukaisen aallonkorkeuden ilmaisemiseen. Korkeimmat aallot
ovat tummanpunaisia ja matalimmat sinisia.

Voit maarittaa varikoodit aallonkorkeuden ilmaisemiseen. Lisdtietoa on kohdassa "Virikoodien
sddtdminen" sivulla 117.

Pintaominaisuudet

Ottaa kdyttdon / poistaa kdytostd pintaominaisuudet. Pintaominaisuuksiin sisdltyvat
sadrintamat, isobaarit ja painepisteet. Pintaominaisuuksia ei voi ndyttdd samaan aikaan kuin
Tuuli on nékyvissa.

Pilvihuiput

Ottaa Cloud tops (Pilvihuiput) -toiminnon kayttdon tai poistaa sen kaytosta. Pilvihuiput
kertovat pilvien yldosan korkeuden. Véripalettina kdytetdan harmaata, ja tummempi harmaa
kertoo alemmista pilvista. Pilvihuippuja ei voi ndyttad samaan aikaan sademaaran tai kaikujen
aaripaiden kanssa.

= Huomautus: Tdma ominaisuus on kaytettdvissa vain tietyissa SiriusXM -tilauksissa.
Kaikujen aaripaat

Ottaa Echo tops (Kaikujen &aripaat) -toiminnon kayttdon tai poistaa kaytosta. Kaikujen
aaripaat ilmaisevat myrskyjen huiput. Kdytetty varipaletti on sama kuin sademaaran

varipaletti. Kaikujen aaripaita ei voi ndyttaa samaan aikaan sademaaran tai pilvihuippujen
kanssa.

- Huomautus: Tdmd ominaisuus on kadytettdvissa vain tietyissa SiriusXM -tilauksissa.
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Saakuvakkeet

Saatavilla on useita sadkuvakkeita, joiden avulla voidaan ndyttaa nykyinen tai ennustettu saa.
Valitsemalla kuvakkeen voit ndyttaa tarkemmat saatiedot.

Kaupunkisddennuste

Pintahavainnot

666 Trooppisen myrskyn seuranta: mennyt (harmaa) - nykyinen (punainen) -
tuleva (keltainen)

665 Hirmumyrskyn (luokka 1-5) seuranta: mennyt (harmaa) - nykyinen
(punainen) - tuleva (keltainen)

LLI Trooppisen hairion/matalapaineen seuranta: mennyt (harmaa) -
nykyinen (punainen) - tuleva (keltainen)

N4 Myrskyn tiedot

o Salamointi
SN Seurantakehyksen sijainti ja varoitus
u Merialueen sijainti

Paikallinen saa

ks Valitsemalla paikallissaan valikon voit ndyttaa Paikallinen saa -valintaikkunan. Valintaikkunassa
akaisin e . -
on alueen sadennuste ja halytykset.
Nakymé» . o .
aome Valitsemalla ajan valilehden voit tarkastella sen ennustetta.
Tkonit»
PAIKALLINEN SAA “
T 3h 6h Ke To Pe Lla Su Ma
N 25°32.756', W 80°11.827' Miami/Ft. Lauderdale (Hollywood/M... Florida
Trooppiset,
L Precipitation: 0%  UV: L esee
recipitation: . Low o
Saadot» Air: Good oo 3 C '
Cloud: Scattered eoee
Animoi» eaa " 0kn
= HALYTYKSET

A Dense Fog Advisory is in effect for Polk,
Hardee, Highlands and DeSoto Counties until
Wed Dec 7 14:00:00 2016.

A dense fog advisory means visibilities will
frequently be reduced to less than one quarter
mile. If driving, slow down, use your
headlights, and leave plenty of distance ahead

Merialueet
Valitusta tilauksesta riippuen SiriusXM-palvelut sisltavat Yhdysvaltojen ja Kanadan
merialueiden sadtiedostusten kdyton, avomerialueita lukuun ottamatta.

Voit valita merialueen kartalla ja tarkastella sen ennustetta. Voit myos valita merialueen
nykyiseksi kiinnostavaksi alueeksi, jolloin saat ilmoituksen mahdollisista sddvaroituksista
kyseiselld alueella.

Trooppiset tiedotteet

Voit lukea trooppisia tiedotteita, mukaan lukien tietoja trooppisista sddolosuhteista. Nama
tiedotteet ovat saatavilla koko Atlantin ja Itdisen Tyynenmeren alueella.
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Varikoodien saataminen
Voit maarittdd merenpinnan ldmpdétila-alueen ja aallonkorkeuden vérikoodit.

Lampdtila ldmpimien arvojen yldpuolella ja kylmien arvojen alapuolella ndytetddn
tummemman punaisena ja sinisend.

Enimmaisarvoa korkeammat arvot ndytetdadn tummemman punaisena. Vahimmadisarvoa
matalammilla aalloilla ei ole varikoodia.

Sirius-sadgrafiikan animointi

NSS evo3 tallentaa kdyttodnotetut sadtiedot. Naiden tietojen avulla voidaan animoida

menneet tai tulevat sddolosuhteet. Jarjestelmassa kdytettavissa oleva tietomdaara riippuu

sadaktiviteetin maarasta — mitd monimutkaisempaa se on, sitd véhemman aikaa animoinnille

jaa.

Voit animoida menneen tai tulevan riippuen kdyttdonotetusta sdanakymasta:

- Sademaaran tietokerroksen avulla voit animoida menneen ja ainoastaan tehda oletuksia
l&hitulevaisuuden sadolosuhteista.

- Varikoodatun aallonkorkeuden tietokerroksen avulla voit animoida tulevan (ennusteet).

Aktivoituna nykyisen graafisen animoinnin aika on nékyvissa karttaruudun vasemmassa
alakulmassa.

Saahalytykset

Voit maarittad salama- tai myrskyhalytykset laukeamaan, kun olosuhteet ovat tietyn
etdisyyden padssa aluksestasi.

Voit myds maarittaa halytyksen vakavana sadennustehalytyksend, joka annetaan valitsemallasi
merialueella.

Kansallinen sddpalvelu maarittda sddvahdin. Kun sddvahdin halytys on kdytdssd, halytys
laukeaa, kun alus on saapumassa saavahdin alueella tai on siella.

ASETUKSET

HALYTYKSET “
Aktiivinen  Historia m

I
¢ Puuttuvat tiedot
[

‘ Salamointi v 5(NM)
‘ Raju sdd v
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Video

Taman videotoiminnon avulla voit katsoa videoita tai kameraldhteitd jarjestelmastasi.

- Huomautus: Videokuvia ei jaeta Ethernet-verkosta. Voit katsella videota vain
videoldhteeseen liitetysta yksikdsta.

Jos Ethernet-verkossa on kdytettdvissa FLIR M -sarjan kamera, voit ndyttaa videon ja ohjata
kameraa jarjestelmasta.

Lisatietoa kameran liittdmisesta on erillisessé NSS evo3 -asennusoppaassa.

Videopaneeli
Videopaneeli voidaan maarittda yhtend paneelina tai osana monen paneelin sivua.
Videokuva skaalataan videopaneelin mukaan. Alueet, joita kuva ei kata, nakyvat mustana.

Videopaneelin maarittaminen

Videon ldhde
NSS evo3 tukee kahta videotulon kanavaa. Voit katsoa vain yhtd kanavaa tai vaihtaa saatavilla
olevien videokameroiden kuvien vdlilla.

Vaihtovali voi olla 5-120 sekuntia.

Videostandardi
NSS evo3 tukee NTSC- ja PAL-videota. Tarkista paikallinen videostandardi tai kameroiden
standardi.

Videokuvan sdatiaminen
Voit optimoida videondyton sadtamalla videokuvan asetuksia. Asetuksia sdddetdan erikseen
jokaisen videoldhteen kohdalla. Kaikkien asetusten oletusarvo: 50 %.

FLIR-kameran ohjaus
Kun yhteys on muodostettu FLIR-kameraan, valikko sisdltaa padsyn FLIR-kameran ohjaukseen.

- Huomautus: \Voit aloittaa kameran ohjauksen mista tahansa NSS evo3-yksikostd, joka on
liitetty Ethernet-verkkoon.

Yhteyden muodostaminen FLIR-videokameraan
Kun videopaneeli on aktiivinen, NSS evo3 tunnistaa FLIR-kameran automaattisesti, jos se on
kéytettdvissa verkossa.

- Huomautus: Kun Ethernet-verkkoon on liitetty DHCP-palvelin, FLIR-kamera pitaa
maarittas, ja silld pitad olla staattinen IP-osoite, ennen kuin yhteys voidaan muodostaa.
Ohjeita tietyn FLIR-kameramallin maarityksesta on FLIR-dokumentaatiossa.

- Huomautus: Ethernet-verkkoon voidaan liittda vain yksi FLIR-kamera.

Kun videopaneeli aktivoidaan, jarjestelma alkaa etsia FLIR-kameraa verkosta.

Katkaistut yhteydet ilmaistaan paneelindppaimelld. Voit muodostaa yhteyden uudelleen
valitsemalla tdman ndppéimen.

Kun yhteys on muodostettu, valikko sisaltaad padsyn FLIR-kameran ohjaukseen.
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- Huomautus: \Voit aloittaa kameran ohjauksen mistd tahansa NSS evo3-yksikostd, joka on
liitetty Ethernet-verkkoon.

FLIR-kameran panorointi ja kallistus

Kun yhteys FLIR-kameraan on muodostettu, panorointi- ja kallistuspaneelin painikkeet
nakyvat videopaneelissa. Kameran panorointia ohjataan vasemmalla ja oikealla
nuolipainikkeella. Kameraa kallistetaan yla- ja alanuolipainikkeilla.

Voit ohjata kameraa valitsemalla jokin paneelin nuolipainikkeista. Kamera jatkaa liikkumista
niin kauan, kun painat painiketta.

FLIR-videokuvan zoomaus
Voit zoomata videokuvaa kadyttdmalld zoomauspaneelin painikkeita.
Kaytettdvissa on kaksi zoomausvaihtoehtoa valitsemastasi FLIR-kameran ldhteen asetuksesta
riippuen:
Digitaalinen zoomaus
Kaytettavissd vain, kun kamera on infrapunatilassa. Téssa tilassa zoomaus esitetddn tasoina
(0-, 2- ja 4-kertainen zoomaus). Jokainen zoomauspainikkeen painallus suurentaa tai
pienentaa zoomaustasoa.
Optinen zoomaus
Kaytettavissd pdivanvalotilassa. Tassa tilassa kamera jatkaa zoomausta niin kauan, kun
painat zoomauspaneelin painiketta.

FLIR-kameran ldhdeasetukset
FLIR-kamera sisaltda seka paivanvalo- ettd infrapunavideolahteet.
Kun infrapunaldhde on valittuna, seuraavat asetukset ovat kdytettavissa:

Vaihda varipaletti

Siirtyy FLIR-videon I&hteen vdripalettien valilld. Kukin paleteista maarittad eri varin eri
ldampaotilaan.

Vaihda polariteetti

Kaantaa varipaletin. Esimerkiksi sen sijaan, etta valkoinen = kuuma ja musta = kylma, varit
ovat musta = kuuma ja valkoinen = kylma.

FLIR-kameran kotisijainti
Voit maarittaa nykyisen panoroinnin ja kallistuksen kameran kotisijainniksi.
Voit mydhemmin palata tdhan kamerasijaintiin nopeasti.
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Historiandytot

NSS evo3 voi ndyttaa historiatietoja eri nayttding, koko sivun kokoisina tai yhdistelmana
muiden paneelien kanssa.

Aikaplottauspaneeli

Aikaplottauspaneeli koostuu kahdesta ennalta maaritetysta pohjasta. Vaihda pohjien valilla
nuolipainikkeita napauttamalla. Voit valita pohjan myos valikosta.

Voit valita, mitka tiedot ndkyvat aikaplottauspaneelissa, ja maarittaa aikavalin
plottauskohtaisesti.

DEPTH

%
)
!

Pohja 1 Pohja 2

Puuttuvia tietoja

Jos tietoja ei ole saatavilla, asiaankuuluva plottaus muuttuu katkoviivaksi ja muodostaa
suoran viivan tiedon haviamisesta alkaen. Kun tiedot ovat taas saatavilla, tiedon havidmisen ja
|6ytymisen valisten pisteiden valille piirtyy keskiarvon perusteella katkoviiva.

Tietojen valinta
Kukin tietokenttd voidaan muuttaa ndyttamaan haluttua tietotyyppid ja aikavalid.

1. Valitse muokkausvaihtoehto valikosta
2. Aktivoi kenttd jota haluat muokata

3. Vaihda tietotyyppi ja alue tarvittaessa
4. Tallenna muutokset

Aikaplottauksiin tarjolla olevat tiedot ovat oletusarvoisesti jarjestelman kdyttdmadt tiedot. Jos
useampi kuin yksi tietoldhde on kdytettavissa valitulle tietotyypille voit valita vaihtoehtoisen
tietoldhteen tiedot ndytettdvaksi aikaplottauksessa. Voit vaihtaa tietotyypin valikon
tietoldhdevaihtoehdon avulla.
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ﬂ Ankkurointihalytys

=% Aautuminen>50.0 (m)

HALYTYS

m Ankkurointihalytys

** Ajautuminen >50.0 (m)

! Tuulitieto puuttuu

Halytykset

Halytysjarjestelma
Jérjestelma valvoo jatkuvasti erilaisia tietoja vaarallisten tilanteiden havaitsemiseksi seka

jarjestelmavikojen tunnistamiseksi jarjestelman ollessa kdynnissa. Kun halytysta edellyttava
tilanne tunnistetaan ndyttdon ilmestyy halytysviestin sisdltdvd ponnahdusikkuna.

Tilapalkkiin tulee nakyviin halytyssymboli ja tilapalkki vilkkuu halytyksen varia.

Jarjestelma valvoo jatkuvasti erilaisia tietoja vaarallisten tilanteiden havaitsemiseksi seka
jarjestelmavikojen tunnistamiseksi jarjestelman ollessa kdynnissa. Kun halytysta edellyttava
tilanne tunnistetaan nayttdon ilmestyy halytysviestin sisdltdvd ponnahdusikkuna.

Halytys tallentuu halytyslistaan jolloin halytyksen tiedot ovat tarkasteltavissa mika helpottaa
vaadittavien jatkotoimenpiteiden suorittamista.

Viestityypit
Viestit luokitellaan sen mukaan kuinka raportoitu tila vaikuttaa oman aluksesi tilanteeseen.
Kaytdssd ovat seuraavat varikoodit:

Vari Tarkeys

Punainen Kriittinen
Oranssi Tarkea
Keltainen Vakio
Sininen Varoitus
Vihrea Lieva varoitus

Yksittdinen hdlytys
Yksittdisen halytyksen otsikkona nakyy halytyksen nimi. Liséksi naytossa nakyvat halytyksen
lisatiedot.

Monta halytysta

Jos samaan aikaan on monta aktiivista halytystd, halytykset nakyvat enintdan 3 ilmoituksen
luettelona. Halytykset nakyvét luettelossa esiintymisjarjestyksessa niin, etta ensimmadisena
annettu halytys nakyy ylimpana. Muut halytykset nakyvat Halytykset-valintaikkunassa.

Viestin kuittaus

Valittavissa ovat seuraavat halytysvalikon vaihtoehdot joilla hélytykset ovat kuitattavissa:
Sulje
Asettaa halytyksen kuitattuun tilaan, mika tarkoittaa ettd olet tietoinen halytyksesta.
Sireeni/summeri sammuu ja hélytysikkuna poistuu naytolta.
Halytys kuitenkin sdilyy halytyslistalla kunnes hélytyksen syy on poistunut.
Kytke pois
Kytkee halytyksen asetuksen tilaan jossa halytystd ei enda voi ilmeta. Halytys ei voi toistua
ennen kuin se on kytketty uudelleen kayttoon.

Halytysviestille tai sireenille ei ole aikakatkaisua. Halytykset sailyvat aktiivisessa tilassa kunnes
olet kuitannut hélytyksen tai poistanut halytyksen syyn.
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Halytykset-valintaikkuna

Kaikkien halytysten asetukset maaritetddn Halytysasetukset-valintaikkunassa.

ASETUKSET b 4

§ | ~Etukantama v
@ Navig

‘ Matalan veden syvyysraja vl 50.3(m)
Eﬁ Poltt ~Syvan veden syvyysraja v/ 50.0(m)
‘ Jéljei Veden lampétilan muutos v 5(°C/min)
A vt ~Ankkurointihdlytys 50 (m)
. Ankkurointisyvyys v

Matala veneen nopeus v 50 (kn)

Halytysten valintaikkunat voi avata myds Tyokalut-paneelissa. Halytysten valintaikkunoissa on
tietoa aktiivisista halytyksistd ja hdlytyshistoriasta.

HALYTYKSET
Historia ~ Asetukset
- -
&Tuulitieto HALYTYKSET

@ Matalan v/
d Syvyys < 5(]

Aktiivinen BGISGIEN Asetukset

Syvyystieto puuttuu cleared 12:49 12/06/2016,

sywystieto| HALYTYKSET

Ankkuroint! Aktiivinen  Historia

Syvyystieto | - Czone v

Syvyystieto | Ei GPS-sijaintitietoa

Tuulitieto p Etukantama v

- Ankkurointi| ~Matalan veden syvyysraja v 50.3(m)

Ankkuroint/| |~ Syvan veden syvyysraja v 50.0(m)
Veden [dmpétilan muutos v 5(°C/min)
~Ankkurointihalytys 50 (m)
Ankkurointisyvyys v
~Matala veneen nopeus v 50(kn)
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Reittipisteet

A\
A

Vuorovedet
Halytykset
Alukset

B

TripIntel

Aurinko, Kuu

4
Tiedostot

Tyokalut

Oletusarvoisesti Tools (Tyokalut) -ruudussa on kuvakkeita sellaisten asetusten ja tyokalujen
kdyttoon, jotka eivat koske mitdan tiettya ruutua.

Tools (Tydkalut) -ruutuun voi tulla uusia kuvakkeita, jos yksikkdon lisataan ulkoisia laitteita.
Na&ita kuvakkeita tarvitaan ulkoisen laitteen toimintojen kdyttamiseen.

Reittipisteet
Yksityiskohtainen luettelo reittipisteistd, reiteista ja jaljista.
Valitse muokattava tai poistettava reittipiste, reitti tai jalki.

Vuorovedet
Nayttad vuorovesitiedot alusta Iahimman vuorovesiaseman osalta.

Valitse paneelinuolipainikkeet kun haluat vaihtaa paivamadraa tai valitse paivamaarakentta
jolloin pdaset kdyttdamaan kalenteritoimintoja.

Kaytettdvissd olevat vuorovesiasemat voidaan valita valikosta.

Halytykset

Aktiiviset halytykset
Lista aktiivisista halytyksista.

Halytyshistoria
Lista kaikista halytyksista aikaleimoineen.

Halytysasetukset
Lista kaikista jarjestelmassa kdytettavissa olevista halytysvaihtoehdoista nykyisine
asetuksineen.

Alukset

Tilaluettelo
Luettelo kaikista AlS-, MARPA- ja DSC-aluksista, joista on saatavana tietoa.

Viestiluettelo
Luettelo kaikista muilta AlS-aluksilta saaduista viesteistd, joissa on aikaleima.

Tripintel

Tarjoaa ominaisuuksia matkan hallintaan ja tietoa matkasta. Lisatietoja on kohdassa "Trip/ntel"
sivulla 48.

Aurinko, Kuu

Nayttdd auringonnousun, auringonlaskun, kuun nousun ja kuun laskun sydtetyn paivamadran
ja sijainnin (latitudi/longitudi) mukaan.

Tiedostot

Tiedostonhallintajarjestelmd, kdytetadn yksikodn sisdisen muistin ja asetetun SD-kortin sisalléon
selaamiseen.

Tiedostojen tarkasteleminen

Valitse Files (Tiedostot) -ruudusta tiedosto ja sitten Details (Lisdtiedot) -valintaikkunasta View
file (Naytd tiedosto).
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Tiedostojen kopiointi kortinlukijan korttiin

Voit kopioida ndyttdkuvia ja lokeja kortinlukijassa olevaan korttiin. Voit myds vieda
jarjestelmaasetuksia, reittipisteitd, reittejd ja jalkid korttiin. Lisatietoa tiedostojen viemisestd on
luvussa "Huolto" sivulla 127,

Haku

Karttakohteiden (reittipisteiden, reittien, jalkien jne.) hakutoiminto.

GoFree Kauppa

- Huomautus: Laitteen on oltava yhteydessa ulkoiseen langattomaan tukiasemaan, jotta
GoFree Kauppaa voi kdyttad. Katso "Yhteyden muodostaminen langattomaan tukiasemaan ja yhteyden
katkaiseminen" sivulla 97.

Avaa GoFree Kauppa -verkkosivuston. GoFree Kaupassa voit selata, ostaa ja ladata
jarjestelmaan sopivia karttoja. Voit myds ladata kaikuluotaintallenteet jaettaviksi Social Map -
yhteisdkartoiksi. Sisdankirjautumisen jalkeen jarjestelma ilmoittaa automaattisesti, jos
jarjestelmaasi on saatavana uusia ohjelmistoversioita. Mahdollisen paivityksen voi ladata
korttipaikassa olevaan korttiin. Latauksen voi myds siirtdd myohempaan ajankohtaan.
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Simulaattori

Simulaatiotoiminnolla voit havainnollistaa yksikdn toimintaa ilman liikkeelle Idhtemista tai

yhdistdmista sensoreihin tai muihin laitteisiin.

Tilapalkista nakyy, onko simulaattori toiminnassa.

=
Reittipisteet

a\

Vuorovedet

==

Triplntel
a

Halytykset

Demotila

ASETUKSET
E{] Polttoaine

‘ Jaljet ja tripit

__g_ Halytykset
P Visiket
() Langaton
% Verkko
==& Alukset

WAMA - Simulaattori

Simuloi
Demotila
Tiedostot...

Lisdtoiminnot...

Pois

Tassa tilassa yksikkd suorittaa tuotteen paatoiminnot automaattisesti, kuten vaihtaa sivuja,
muuttaa asetuksia ja avaa valikoita.

Esitys keskeytetaan napauttamalla kosketusndyttda tai painamalla ndppdinta demotilan
aikana. Aikakatkaisun jdlkeen demotila jatkuu ja muutetut asetukset palautuvat

oletusarvoihin.

- Huomautus: Demotila on tarkoitettu jélleenmyyijille ja esittelykdyttdon.

Simulaattorin lahdetiedostot
Voit valita simulaattorin kdyttamat datatiedostot. Jarjestelmassa on joukko lahdetiedostoja, ja
niitd voi tuoda lisda kortinlukijaan asetetusta kortista. Simulaattorissa voi kdyttad myos itse

tallennettuja lokitiedostoja.

LAHDETIEDOSTOT

Palauta oletustiedostot

Tutka radar.rsf (sim)
Kaiku Sonar.sl2 (sim)
AIS Ei mitaan

Sirius-sda riley.wx (sim)

Tallenna Peruuta

Simulaattorin lisaasetukset

Simulaattorin lisdasetuksilla simulaattoria pystytddn ohjaamaan manuaalisesti.

SIMULAATTORIN LISAASETUKSET “

GPS-lahde
Simuloitu kurssi (oletus)

Nopeus (kn)
20

Kurssi (°M)
7

Aseta aloitussijainti

Tallenna Peruuta
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GPS source (GPS-lahde)
Téssa valitaan, mista GPS-tiedot luodaan.

Speed (Nopeus), Course (Kurssi) ja Route (Reitti)

Arvot voidaan syottad manuaalisesti, kun GPS-1ahteeksi on madritetty Simulated course
(Simuloitu kurssi) tai Simulated route (Simuloitu reitti). Muutoin nopeus, kurssi ja muut GPS-
tiedot saadaan valitusta ldhdetiedostosta.

Aseta aloitussijainti
Siirtda aluksen kohdistimen sen hetkiseen sijaintiin.

- Huomautus: Tama asetus on kdytettdvissa vain, kun GPS-lahde on maaritetty
simuloidulle kurssille.
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Huolto

Ennaltaehkaiseva huolto

Yksikdssa ei ole huollettavia osia. Siksi kdyttdjan hoidettavana ei ole monia ennalta ehkaiseviad
huoltotoimenpiteita.

Laite kannattaa suojata mukana toimitetulla auringonsuojuksella aina, kun laitetta ei kdyteta.

Nayton puhdistaminen

Nayttd tulee puhdistaa soveltuvan puhdistusliinan avulla tarvittaessa. Poista suolajadamat
kayttamalla riittdvaa madrad puhdasta makeaa vetta. Kiteytynyt merivesi (suolat) voivat
aiheuttaa ndytdn pinnoitteeseen naarmuja mikali puhdistuksessa kdytetdan kosteaa kangasta.
Al3 paina ndytén pintaa likaa.

Mikali naytossa nakyvia jalkia ei ole mahdollista poistaa pelkalld puhdistusliinalla, kayta
lampiman veden ja isopropyylialkoholin seosta (50/50 seossuhteessa) ja puhdista nayttd. Ala
kayta liuottimia (asetonia, tarpattia jne.) tai ammoniakkipohjaisia aineita koska ne voivat
vaurioittaa ndytdn heijastuksenestokalvoa tai muovista kehysta.

Suojaa naytto aina kun sitd ei kaytetd asettamalla aurinkosuoja paikoilleen silla sen avulla voit
suojata ndyton muovista kehysta UV-sateilyn aiheuttamia haittoja vastaan.

Kortinlukijan luukun puhdistus

Puhdista kortinlukijan luukku saanndllisesti suolakiteiden poistamiseksi, suolakiteet voivat
aiheuttaa veden paasyn laitteen sisdosiin.

Avainten tarkistaminen

Varmista, ettd avaimia ei ole jumissa ala-asennossa. Heiluttamalla avainta saat sen takaisin
normaaliin asentoon.

Liittimien tarkistaminen
Liittimet tarkistetaan vain silmamaaraisesti.

Tyonna liitinpistokkeet liittimeen. Jos liitinpistokkeissa on lukko, varmista, etta se on oikeassa
asennossa.

NMEA-tietojen kirjaaminen lokiin

Kaikki NMEA TCP -yhteyden kautta ldhetetyt sarjan lahtolauseet kirjataan samaan sisdiseen
lokitiedostoon. Taman tiedoston voi viedd tarkasteltavaksi huoltoa ja vianmadritysta varten.
Tiedoston enimmaiskoko on maéaritetty etukdteen. Lokitiedoston sallittu koko saattaa olla
rajoitettu, jos jarjestelmaan on lisatty paljon muita tiedostoja (tallenteita, musiikkia, kuvia,
PDF-tiedostoja).

Jarjestelma kirjaa lokiin niin paljon tietoja kuin tiedostojen kokorajoitus sallii. Rajan tultua
vastaan jarjestelma alkaa korvata vanhimpia tietoja.

|. ASETUKSET

Reltpsiecy o Navigointi Léhteet...
o\

Vuorovedet. Eﬁ Polttoaine Laielete
N ~ Vianmaaritys
y < Jdljet ja tripit

Halytykset . Komentosillan konfigurointi

; Hallytykset SimNe-ryhmét...

f Yksikot Vaimentaa...
Kalibrointi

Triplntel Vastaanota reittipiste v
i () Langaton

1 Sirius-tila
Aurinko, Kuu E,E— Verkko

Baudinopeus 38400

Sarjaulostulo

NMEA2000 Sarjavayldn lahtolausekkeet...
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Lokitiedoston vienti

Lokitiedoston voi vieda Tiedostot-valintaikkunassa.

Lokitietokannan valinnan jalkeen ndyttdon tulee kehote, jossa pyydetdan valitsemaan
kohdekansio ja tiedoston nimi. Lokitiedosto kirjoitetaan valittuun sijaintiin hyvaksynnan
jalkeen.

RSD-lauseen ldhto

RSD NMEA 0183 -viestin 1ahtd voidaan ottaa kdyttdon (oletusarvoisesti poissa kaytodsta), kun
halutaan ldhettdd kohdistimen sijainnin tiedot ulkoiseen laitteeseen. Kohdistimen sijainnin
tietoja voidaan kayttaa eri laitteissa, kuten lampokameroissa, joissa on kdanto- ja
kallistustoiminto, sekd ulkoisissa tutkandytdissa.

ASETUKSET “

o Navigointi Lahteet...
NMEA0183-LAHTOLAUSEKKEET
B Polttoaine Laitelista I
- Vianmaaritys > /GPS
oo Jdljet ja tripit -
Komentosillan konfigurointi » Navigointi
; Halytykset SimNe-ryhmiit... %Kaiku
P isikat Vaimentaa... » Kompassi

Kalibrointi g
(@) Langaton Vastaanota reittipistq | * Tuuli
Sirius-tila
. Baudinopeus  384( | * MARPA
&= Verkko
NMEA2000 :
‘ Sarjaulostulo < Tutka
m==d Alukset
I B Sarjavaylan lahtolau

Ethernet/Wireless

RSD
» Sekal

Lahetysnopeus 0.9Hz, HDG 7Hz

- Huomautus: Lausemuotoa (NMEA 0183:n mukaisesti) ei kirjoitettu huomioimaan
kaksoistutkajdrjestelmia eika se siksi lahetd tunnistetietoja, joista voidaan erottaa lahteet.
Kun ndytossa nakyy samanaikaisesti kaksi tutkandyttda, ndkyvissa ovat ainoastaan
ensimmaisen (vasemmanpuoleisen) tutkan RSD-tiedot. RSD tutkandytdssa ilmaisee, ettd
kyseinen ominaisuus on kaytdssa.

Ohjelmistopaivitykset

Uusimman ohjelmiston voi ladata verkkosivustostamme osoitteesta www.simrad-
yachting.com.

Muista varmuuskopioida kaikki mahdollisesti tarkeat kayttajatiedot ennen yksikon paivityksen
aloittamista. Katso "Jdrjestelmdtietojen varmuuskopiointi" sivulla 129.

Jarjestelma tai Network analyzer ja Service Assistant voivat kertoa saatavilla olevista
ohjelmistopaivityksista.

Network Analyzer ja Service Assistant

Jérjestelmadssa on sisdinen Service Assistant -toiminto, joka luo raportin NMEA 2000- ja
Ethernet-verkkoon asennetuista laitteista, kuten ohjelmistoversioista, sarjanumeroista ja
asetustiedoston tiedoista, auttaen ndin teknisen tuen pyynnoissa.

Voit kdyttad Analyzer-toimintoa avaamalla Jarjestelmaasetukset-valintaikkunassa About
(Tietoa) -sivun ja valitsemalla Support (Tuki). Nakyviin tulee kaksi vaihtoehtoa:

Luo raportti

Analysoi verkkoa, pyytaa tukea varten tarvittavia tietoja ja luo raportin verkosta
automaattisesti kerattyja tietoja kayttamalla. Voit lisata nayttokuvia ja lokitiedostoja, jotka
liitetaan raporttiin. Raportin liitteiden enimmaiskoko on 20 Mt. Voit tallentaa raportin
muistikortille ja Iahettaa sen tukeen sahkopostitse, tai voit ladata sen suoraan, jos kaytossasi
on Internet-yhteys. Jos soitat tekniseen tukeen ensin, voit kirjoittaa tapahtumanumeron, joka
auttaa seurannassa.

Tarkista jarjestelman paivitykset
Analysoi verkkoa ja tarkistaa, onko yhteensopiville laitteille saatavilla pdivityksia.
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- Huomautus: Liitd yksikkd Internetiin ja tarkista uusimmat saatavilla olevat
ohjelmistoversiot. Ohjelmistoversioiden péivitys on tehty viimeksi silloin, kun paivitit
yksikdn tai muodostit Internet-yhteyden.

Ohjelmiston paivittaminen

- Huomautus: Poista kaikki karttakortit yksikostd ja asenna muistikortti, jossa on riittavasti
tallennustilaa, ennen kuin lataat ohjelmistopadivityksia tai luot ja tallennat raportteja
muistikortille.

= Huomautus: Ald sammuta monitoimindyttdd tai laitetta, ennen kuin paivitys on valmis
tai saat kehotuksen kdynnistaa paivitettava yksikkd tai laite.

1. Jos monitoimindyttd on liitetty Internetiin, voit ladata ohjelmistopaivityksen muistikortille
Paivitykset-valintaikkunasta. \Voit ladata ohjelmistopdivityksen myds osoitteesta
www.simrad-yachting.com Internetiin liitetyn dlylaitteen tai tietokoneen muistikortille.

2. Aseta ohjelmistopdivityksen sisdltdva muistikortti monitoiminayttoon.

3. Valitse pdivitettdva kohde Pdivitykset-valintaikkunasta ja noudata kehotteita.

Paivitys tehddan suorittaessasi kehotteen mukaisia toimintoja. Kehotteet saattavat pyytaa
kdynnistamaan laitteen uudelleen, jotta pdivitys suoritetaan loppuun. Voit kdynnistaa laitteen
ja suorittaa pdivityksen loppuun mydhemmin sopivampana ajankohtana.

Jarjestelmatietojen varmuuskopiointi

Luomasi reittipisteet, reitit ja jdljet tallennetaan jarjestelmaan. Suosittelemme ottamaan ndista
tiedostoista ja jarjestelmaasetustiedostoista saannollisesti varmuuskopiot. Tiedostot voi
kopioida korttiin kortinlukijan avulla.

Jarjestelmaasetusten tiedostolle ei ole tiedostomuotovaihtoehtoja vientia varten. Reittipiste-,
reitti- ja jalkitiedostojen vientiin on kdytettavissa seuraavat ldhtémuodot:

Kayttdjatietojen tiedoston versio 5

Tata versiota kdytetddn tuotaessa ja vietdessd reittipisteitd ja reittejd, joilla on standardoitu
UUID-tunnus. Sen kaytto on erittdin luotettavaa ja helppoa. Tietoihin kuuluu muun muassa
reitin luontiaika ja -pdivamaara.

Kayttdjatietojen tiedoston versio 4

Tama versio sopii parhaiten tietojen siirtoon jdrjestelmaésta toiseen, silld versio sisaltaa
kaikki lisatiedot, joita jarjestelmat tallentavat eri kohteista.

Kayttdjatietojen tiedoston versio 3 (syvyyden kanssa)

Tatd versiota on syyta kdyttda siirrettdessa kayttdjdtietoja jarjestelmastd vanhaan
tuotteeseen (Lowrance LMS, LCX).

Kayttdjatietojen tiedoston versio 2 (ilman syvyyttd)

Tata versiota voidaan kayttaa siirrettdessa kayttajatietoja jarjestelmastd vanhaan
tuotteeseen (Lowrance LMS, LCX).

GPX (GPS Exchange, ilman syvyyttd)

Tatd muotoa kdytetddn yleisimmin verkossa. Sen avulla tietoja voidaan jakaa useimpien
GPS-jarjestelmien valilld maailmanlaajuisesti. Kdyta tdtd muotoa, jos olet siirtdmdssa tietoja
toisen valmistajan tuotteeseen.

Northstar.dat (ilman jalkid)

Kaytetddn siirrettdessd tietoja vanhaan Northstar-laitteeseen.
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o

Alukset
N

TripIntel

Aurinko, Kuu
U

Tiedostot

GoFree Kauppa

Kaikkien reittipisteiden, reittien ja jilkien vienti
Vientitoiminnolla voit varmuuskopioida kaikki jarjestelmassa olevat reittipisteet, reitit, jaljet ja
tripit.

TIEDOSTOT “

g — Omat tiedostot =0

Reittipisteet, Reitit, Jaljet ja Tripit tietokanta

L Asetukset tietokanta
===
b 1‘ Siirrot (0/3)
| — Ta"enne tietokﬂ nta YKSITYISKOHDAT - REITTIPISTEET, REITIT, JALJET JA TRIPIT x
- Reittipisteet 58
Thermal lo Poistetut reittipisteet 0
— 8 Reitit 16
Poistetut reitit 0
Jljet 4
Trippi 1
Kaytetty tila 377.6kB
Vapaa tila 11.0GB

Vie alue... Poista kaikki Tyhjennd

Alueen vienti
Vie alue -asetuksella valitaan alue, jonka tietoja viennissa kdytetaan.

1. Valitse Vie alue.
2. Madritd alue vetamalld rajausruutua.

4. Valitse tiedostomuoto.
5. Aloita vienti valitsemalla sarjaporttikentta.

Reittipisteiden, reittien ja jalkien tyhjentaminen

Poistetut reittipisteet, reitit ja jaljet tallennetaan nayttdyksikdn muistiin, kunnes tiedot
tyhjennetddn. Tamad on tarpeen, jotta kayttdjatiedot voidaan synkronoida useiden yksikdiden
kesken Ethernet-verkossa. Jos poistettuja, tyhjentdmattomia reittipisteitd on useita, tyhjennys
vOi parantaa jarjestelman suorituskykya.

= Huomautus: Kun kayttdjatiedot on tyhjennetty muistista, niitd ei voi enda palauttaa.
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Hakemisto

A

Aikaplottaukset

Tietojen valinta 120
Aikaplottauspaneeli 120
Puuttuvia tietoja 120

AlS 107

AlS-kohteiden haku 101
Aluksen kutsu 102

DSC 102

lkonilajittelu 104
Kohdesymbolit 101
Kohteiden tietojen katselu 101
Kohteiden tietojen tarkasteleminen 102
Kuvakkeen suuntaus 105
Tiedot tutkanaytoilla 102
AIS SART 102

Halytys 103

Aktiivinen paneeli 18
alasluotauksen tietokerros 83
Aloitussivun tausta 20

Alue 78

Aluksen asetukset 104
Alushalytykset 103

Anturin kulma, ForwardScan 95
Audio 107

Hallintapainikkeet 109
Jarjestelman asetukset 110
Kaiutinalueet 110
Kaiuttimet 110

Kayttd 111

Ota kéyttodon 107

Siriuksen irrottaminen 111
Sirius-radio 111
Suosikkiasemat 111
Virittimen alueen valinta 111
Adnenvoimakkuuden pagsaatd 111
Audio

Paneeli 109

Audiotydkalut 110

Autopilot (Autopilotti)

AUTO-tila 54

TUULI-tila 56

Autopilotti 52

Aktivointi 52
AP24/28-jarjestelmat 59
Autopilotin kuvake mittaripalkissa 53
Autopilotin ponnahdusikkuna 53
Autopilotti-paneeli 53
Eiseurantaa-tila 54
Etdasemien lukitseminen 59
EVC-jarjestelma 59

lImaisu tilapalkissa 52

Jiippi 57

Karttakompassi 63
Kéannoskuvio-ohjaus 57
Luoviminen AUTO-tilassa 54
Luoviminen TUULI-tilassa 57
Merkinta sivuilla 52
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Reittipisteen saapumissade 56
Seurantaohjaus 54
Siirtyminen manuaaliseen
ohjaukseen 52

STBY (valmius) -tila 54
Syvyyden seuranta 58

Tilat 54

Vaistd 55

Autoreititys, katso Dock-to-Dock
Autoreititys 40

Autoreititys

Dock-to-Dock 40

C

C-MAP-kartta-asetukset 31
Controller- ja Viewer-sovellus
GoFree Link 97

CZone 13

D

Datumi 47

DCT 58

Demotila 125
Dock-to-Dock Autoreititys
Esimerkki 41

Koko reitti 40, 41
Valinta 40, 41

E

Easy Routing 40

Esimerkki 41

EBL/VRM-merkit 72
Ennaltaehkaiseva huolto 127
Ensimmainen kaynnistys

Ohjattu asetusten madritystoiminto
Eranto 47

Etéisyyden mittaaminen 28,77, 86

F

FLIR-kamera

Digitaalinen zoomaus 119
Integrointi 13

Kotisijainti 119
Lahdeasetukset 119
Ohjaus 118

Optinen zoomaus 119
Panorointi ja kallistus 119
Yhteyden muodostaminen 118
Zoomaus 119
ForwardScan 92

Anturin kulma 95
Asennus 84

Asetukset 94

Kriittinen etukantama 95
Kriittinen syvyys 95
Kriittisen alueen halytys 95
Kuva 92

Suuntaviiva 93

15
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FUSION-Link 13,107
G

GoFree

Kauppa 97

Langaton yhteys 97

GoFree

Link 97

Tabletin yhdistdminen 98
Alypuhelimen yhdistaminen 98
GRIB-saa 112

Animoitu sadennuste 114
Tietoikkuna 114

Tietojen tuominen 112
Tietokerros karttaruudussa 113

H

Hakutyokalu 124
Historianaytdt 120
Hairionpoisto 79
Halytykset
Halytysasetukset-valintaikkuna 122
Kuittaus 121

Monta halytysta 121
Viestityypit 121
Yksittdinen halytys 121
Halytysjarjestelma 121
Halytys

Kriittinen alue 95

Insight-kartta-asetukset 31
Internetin kayttd 4
Isoympyra 46

J

Jaettu Zoom, jossa zoomausnakyma
Kaikuluotain 82
Jaljet
Valintaikkuna 43
Jaljet
Uuden luominen 42
Jalkien muuntaminen reiteiksi 41, 42
Jarjestelmaasetukset-valintaikkuna 15
Jarjestelman asetukset
Eranto 47
Jarjestelman asetukset
Datumi 47
Koordinaattijarjestelma 47
Jarjestelman muokkaus 20
Jarjestelman suorituskyvyn
parantaminen 130
Jarjestelmatietojen varmuuskopiointi 129

K

Kaikuluotain 76
A-alue 82
Historian tarkasteleminen 78
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Kaikuluotaimen tietojen tallennuksen
aloittaminen 80
Kaikupulssinopeus 80
Kalasymboli 82
Kohdistimen kdyttdminen 77
Kuva 76

Lokitietojen tallennuksen
lopettaminen 81
Nayttoasetukset 81

Nayton jakaminen 81
Pysaytys 79
Structure-asetukset 79
Syvyyskorjaus 95
Tallennettujen tietojen
tarkasteleminen 81
Vieritysnopeus 80
Zoomaus 76
Zoomauspalkit 82
Zoomauspalkki 76
Kaikuluotain

Jaettu ikkuna, jossa zoomausnakyma 82
Kaikuluotaintallenteen
tarkasteleminen 83
kaikuluotaintietojen tallentaminen 88
Kaikupulssinopeus 80
Kaiutinalueet 110

Kaiuttimet 110

Kaksi aluetta, tutka 67
Kaksoistutka 65

kartat 26

3D-kartat 30

Aluksen asemointi karttapaneeliin = 27
Alussymboli 27

Asetukset 36
C-MAP-kartta-asetukset 30
Etunayttd 28

Etdisyyden mittaaminen 28
Insight-kartta-asetukset 30
Kaksoiskartat 26

Kartan tyypin valinta 27
Kartta-asteikko 27
Karttakohteiden haku 29
Karttakompassi 63
Karttapaneeli 26
Karttatiedot 26
Kohdistimen kdyttdminen 28
Kurssiylos 27
Navionics-kartta-asetukset 33
Pohjoinen ylos 27

Reittien luominen 29
Siirtyminen 27

Sisdiset kartat 26

Suunta 27

Suuntaylés 27

Tietokerros 30

Tutkan tietokerroksen ldhde 66
Zoomaus 27

Kartat

Symboli 27

Kojelaudat 106



Kolmannen osapuolen laitteiden
integrointi 12

Komentosillan hallinta 23
Esiasetettujen sivujen
madrittaminen 24
Komentosillan esiasetukset 25
Nayttojen lisddminen 23
Sivumaaritykset 23
Koordinaattijarjestelma 47
Kortti

Tiedostojen kopiointi 124
Kosketusnayttod

Kaytto 16

Lukitseminen 16
Kosketusnaytdn lukitseminen 16
Kriittinen etukantama 95
Kriittinen syvyys 95

Kriittisen alueen halytys 95
Kaytto

Kosketusnayttd 16
Kayttdohjeet, selaaminen 5
kdyttdohje

versio 4

Kayttdopas

Laitteen tiedot 4
Kaannoskuvio-ohjaus
Autopilotti 57

L

Laitepalkki 22

Ulkoasu 22

Langaton tukiasema

Yhteyden muodostaminen ja yhteyden
katkaiseminen 97

Langaton

Laitteen tiedot 99

Tabletin yhdistdminen 98
Alypuhelimen yhdistaminen 98
Loksodromi 46

ldmpdtilatiedot 82

M

Matkan hallinta 48

Mene kursori 28, 67,77, 86
Merenkdynti 71

Mies yli laidan (MOB)
MOB-reittipisteen poistaminen 18
MOB-reittipisteeseen navigoinnin
peruuttaminen 18

MOB:n luominen 18
Mittaripalkki

Aktiviteettipalkki 22

Muokkaa sisaltda 22

Ottaminen kayttdéon / poistaminen
kaytosta 22
Polttoainetaloudellisuuden mittari 22
Mittaripaneelit 106
MMSI—numero 104
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N

Navigoi 44
Autopilotilla 46
kursorin osoittamaan paikkaan 45
Navigointipaneeli 44
Paneelit 44
Reitin navigoinnin peruuttaminen 46
Reitit 45
Saapumishalytys 47
Sijaintipaneeli 44
Navigointiasetukset 46
Navigointi
Datumi 47
Menetelmat 46

[soympyra 46
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