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Precision-9-asennusopas

LOWRANCE

Yleista

Precision-9-kompassi on tarkoitettu purje- ja pikaveneisiin ndyttdmaan magneettista
ohjaussuuntaa. Se liitetddn veneen NMEA 2000 -verkkoon, jolloin sitd voidaan

hallita samassa verkossa olevien yksikoiden kautta. Precision-9-kompassi tuottaa
magneettisia ohjaussuuntatietoja sekd kddnndsnopeus-, sivuttais- ja pitkittdiskallistus- ja
nyokkailytietoja autopilottiohjaukselle.

= Huomautus: pitkittdis- ja sivuttaiskallistus tunnetaan B&G-tuotteissa nimilld kallistus ja
trimmi.

Asennus

Precision-9-kompassi voidaan asentaa tasaiselle pinnalle tai laipioon veneen pitkittais- tai
poikittaissuunnassa. Kiinnityspaikan on oltava tukeva ja (mahdollisimman) tarinaton seka
mahdollisimman lahella aluksen pitkittais- ja sivuttaiskallistuksen keskipistetta eli lahella
-+ % vesirajaa. Sen on oltava mahdollisimman kaukana magneettisten hairididen aiheuttajista,
kuten moottoreista (vah. 2 metrid), kdynnistyskaapeleista, muista suurista metalliesineista
’5& ja erityisesti autopilotin kayttoyksikosta. Terasrunkoisissa veneissa kompassi voidaan
2= asentaa 0,75-1 m (2,5-3,3 jalkaa) ohjaushytin ylapuolelle ei-magneettiseen telineeseen,
jos muita vaihtoehtoja ei ole.

= Huomautus: Kompassia ei saa kiinnittdd ylésalaisin! Anturin on oltava mahdollisimman
vaakasuuntainen.

Poraa reiat niille varattujen paikkojen keskikohdan lapi toimitukseen sisaltyvan
asennussarjan ja -mallin avulla.

Kompassi voidaan asentaa tasaiselle 1. Kun kompassi on paikallaan,
pinnalle joko suoraan tai seindkiinnikkeen kiinnitysruuvit kiristetdan aluksi vain
avulla. puoleen valiin.

2. Saada kompassin asentoa siten, etta 3. Kiinnita sitten kompassi tukevasti
se on samansuuntainen veneen paikalleen kiristamalla kiinnitysruuvit
keskiviivan kanssa. loppuun asti.
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Kytkenta

Precision-9-kompassi liitetadan NMEA 2000 -verkkoon mukana toimitetun T-liittimen avulla.

Asetukset

Parhaan mahdollisen suorituskyvyn takaamiseksi kompassi on kalibroitava ja kaikki
mahdolliset poikkeamat on kompensoitava.

Asetukset on madritettava asianmukaiselta ndyttolaitteelta kasin. Asetuksiin paasee
kasiksi joko Laitetiedot (Device Information) -valintaikkunasta (monitoimindytot) tai
erillisesta kalibrointiosiosta yksikon Asetukset-valikon kautta (esim. AP44).

Esimerkki 1: Simrad MFD

Asetukset

w Navigointi )
Laiteluettelo

B rolttoaine MalliniD

Precision-9 Compass - Device Information E3

Laite: Precision-9 Compass

5 Jljetja tripit NAC-2 Autopilot

NAC-2_Rudder feedback | ~Nimi:
Halytykset . »
NAC-2 Virtual rudderfeeqt] VAMstaia: - simrad
Skt Ohi 20012+
Malli: 1.0.0

» Osoite: 21
Precision-9 Compass Sarjanumero: 106746416
Instanssi: 0

Tila: 0K

Langaton

Konfiguroi
Verkko RF25-5 Rudder feedback

Kalibroi
Paivitd

Tiedot

Esimerkki 2: AP44

Asetukset

@ Kalibrointi
Vaimennus
Matka loki
Halytykset SyWys..

Autopilotti Suunta...
s . Kallistukset...
Jarjestelma

Ympéristd...
Perasin...

Kalibrointi

Suunta...

Aluksen nopeus...

Tuul. Korjaus

Kalibroi...

Eranto Manuaalinen: 0° =
Kéytd suuntatietona: COG

= Huomautus: jos kdytdt Navico-ndyttdyksikkdd, muttet I6ydd Precision-9:n
konfigurointivaihtoehtoa, tarkista onko yksikk6dsi saatavilla ohjelmistopdiivitys.

Kalibrointi
Hyvin suoritettu kalibrointi kompensoi veneen aiheuttamat poikkeamat (paikallinen
kenttd) ja varmistaa parhaan mahdollisen tarkkuuden sovittamalla anturit maapallon
magneettikentdan voimakkuuteen.
Kompassissa on kaksi kalibrointitilaa:

- Autokalibrointi

- Manuaalinen kalibrointi

= Huomautus: Kompassin kalibrointi tulee tehdd tyynissd olosuhteissa, joissa on
mahdollisimman vdhdn tuulta ja virtausta, jotta tulokset ovat hyvdt. Varmista, ettd veneen
ympdrilld on riittdvdsti avovettd tdyden kddnndksen tekemiseen.

= Huomautus: Parhaan mahdollisen suorituskyvyn takaamiseksi uusi kalibrointi voi olla
tarpeen, jos veneelld matkustetaan kauas alkuperdisestd kalibrointipaikasta, missé
maapallon magneettikenttd poikkeaa selvdsti alkuperdisestd. Tdmd johtuu siitd, ettd
maapallon magneettikentén voimakkuus vaihtelee alueittain.
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Konfiguroi

Autokalibrointi

Tassa tilassa kompassi keraa jatkuvasti magneettikentan tietoja ja pyrkii maarittamaan
parhaat mahdolliset kalibrointiparametrit. Asetusvalikossa ndytetaan kalibroinnin
tamanhetkinen tila seka mahdolliset varoitukset.

Tiloja on nelja, ja ne kaikki toimivat keskenaan hieman eri tavalla. Kaikissa tiloissa tietoja
keratdaan ja uusia kalibrointiparametreja lasketaan jatkuvasti. Tilat eroavat toisistaan siing,
miten ja milloin uusia parametreja kaytetaan.

Oletustilana on Auto, mika soveltuu useimmille kayttdjille, eika sita yleensa ole tarvetta
muuttaa. Jos kuitenkin haluat varmistaa, ettd kompassin kalibrointi ei muutu, voit asettaa
sen tilaksi Lukittu kalibroituasi kompassin.

Avaa Laitteen konfigurointi -ikkuna valitsemalla Konfiguroi.

Precision-9 Compass - Laitteen konfigurointi ES

Konfiguraatio
Laite Precision-9 Compass
Suuntiman korjaus (°) +007
Paikallinen kenttd (%) 7
Kenttakulma (°) 123.9
Pitkittéiskallistus korjaus (°) +000
Sivuttaiskallistus korjaus (°) +000
Kompassin autokalibrointi: 'Auto
Tila: Kalibroitu
Varoitus: Kaytossa olevat parametrit epakelpoja
Liséasetukset

Instanssi 000

Kuva tallenettu: shot083.png

Voit valita kompassin autokalibrointitilan pudotusvalikosta.

Auto
Uudet kalibrointiparametrit otetaan kdyttdoon vain, jos vanhat parametrit eivédt enaa
kelpaa.

Lukittu

Tassa tilassa kompassin kdyttamat parametrit eivat muutu automaattisesti. Jos uudet
parametrit ovat kayt6ssa olevia parametreja paremmat, nayttdéon ilmestyy seuraava
varoitusteksti: Kaytdssa olevat parametrit epakelpoja.

Paalla
Uudet kalibrointiparametrit otetaan kayttdon, jos ne ovat kaytossa olevia parametreja
paremmat.

Pois
Tassa tilassa ei kdytetad lainkaan autokalibroinnin parametreja, vaan kompassi kayttaa
manuaalista kalibrointia.

Tilat ja varoitukset
Tilat ja varoitukset naytetaan asetusikkunassa.

Tt kv

Ei kalibroitu Tarvittua magneettista raakadataa ei ole viela keratty.

Kalibroi Uudet kalibrointiparametrit I6ydetty, ja niita otetaan juuri kdyttoon.

Kalibroitu Kalibrointiparametrit |0ydetty ja otettu kayttdon.

--- Autokalibrointi on poissa kdytosta.

Varoitukset ___Kwaus

Ensimmdinen
kalibrointi Tietoja keratdaan ensimmaista kalibrointia varten.
kdynnissd

Eivaroituksia | Nykyiset parametrit toimivat hyvin.
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Varoitukset [ Kuwvaws

Kdytossd olevat = Nykyiset parametrit eivat ole kelvollisia. Jos tama ilmoitus nakyy
parametrit Lukittu-tilassa, tilaksi on vaihdettava ainakin valiaikaisesti Paalla tai
epdkelpoja Auto, jotta parametrit saadaan vaihdettua.

--- Autokalibrointi on poissa kaytosta.

Manuaalinen kalibrointi
Kalibrointi voidaan suorittaa mys manuaalisesti. Tama edellyttaa tdyden ympyran
ajamista aluksella useita kertoja. Manuaalinen kalibrointi voidaan kdynnistaa kahdella
tapaa:

- Painamalla asetusikkunan Kalibroi-painiketta Navico-ndyttoyksikdssa.

- Ajamalla kaksi perattdista 360 asteen kaannosta viiden minuutin kuluessa
kompassin virran kytkemisesta.

Huomautus: jos kdytdssdisi on Precision-9-kompassi ja jokin muu kuin Navico-ndyttoyksikko,
voit kdynnistdd manuaalisen kalibroinnin edelld esitetylld tavalla 2.

Kun kalibrointi on kdynnistetty, se viedaan loppuun tekemalla viela yksi 360 asteen
kaannos tasaisella, vakaalla ja hitaalla kdidnnosnopeudella (2-3°/s).

Jos kaynnistat kalibroinnin tavalla 1, ndyton ohjeet opastavat sinut toiminnon lapi. Kun
kalibrointi on valmis, nayttoon ilmestyy viesti.

Korjaukset

Ohjaussuunnan seka pitkittais- ja sivuttaiskallistuksen 1ahto6n voidaan asettaa korjaus.
Tama korjaus kompensoi asennuspoikkeamat.

Pitkittdis- ja sivuttaiskallistuksen korjaukset asetetaan siten, etta Iahtdarvot ovat 0, kun
alus on paikallaan satamassa.

Suuntiman korjausta kdytetddan kompensoimaan eroa veneen keskilinjan (A) ja kompassin
lukemaviivan (B) valilla.

1. Paikanna suuntima veneen sijainnista nakyvadn kohteeseen. Kayta karttaa tai karttaplotteria.
. Ohjaa venetté siten, ettd sen keskilinja on kohdistettu kohteen suuntaan osoittavan

suuntiman kanssa.

. Muuta korjauksen parametri siten, ettd suuntima kohteeseen ja kompassin lukemaviiva ovat

samat.

Huomautus: varmista, etté sekd kompassin lukemaviivalla ettd suuntimalla kohteeseen on
sama yksikkéd (Magneettinen tai Tosi).

Huomautus: Huomaa, ettd ndytetyissd ohjaussuunnan ja suuntiman arvoissa saattaa olla
viive. Anna ohjaussuunnan ja suuntiman arvojen asettua ennen korjauksen asettamista.

Kompassin tietojen nayttaminen
Nayta kompassin NMEA 2000 -verkolle lahettamat tiedot valitsemalla Tiedot-painike.

Precision-9 Compass - Device Information \;
Laite: Precision-9 Compass Dataluettelo ‘ x ‘
Nimi: s
Datatypin nimi Ao

Valmistaja: Simrad [Aaltoilu 7.8ft
Ohjelmistoversio: 2.0.0-rc2+ Attitude Pitch -08°
Malli: 1.0.0 Attitude Roll -0.1°
Osoite: 21 in Suunta Referenssi
Sarjanumero: 106746416 X Kadnnoksen aste -0.1°/sec
Instanssi: 0 Konfiguroi ] Suunta 327°M
Tila: 0K

Kalibroi

Tiedot J
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Mitat

1179 mm (4,69 tuumaa) |

119 mm (4,69 tuumaa)

36 mm
(1,42 tuumaa)
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119 mm (4,69 tuumaa) |

126 mm (4,96 tuumaa)
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Tekniset tiedot

Mitat: K: 36 mm (1,42 tuumaa), L &S: 119 mm
(4,69 tuumaa)

Paino:

- moduuli: 165 g (5,8 unssia)

- kiinnike: 130 g (4,6 unssia)

Virransyo6tto ja kayttoliittyma: 8-16'V, NMEA 2000

Virrankulutus: 04W

- NMEA 2000 - kuormituskerrointunnus (LEN): | 1

- NMEA 2000 -portit (tulo/lahto): 1

Kalibrointi: Automaattinen

Toistettavuus: + 1,0° (tai parempi)

Pitkittais-/sivuttaiskallistusalue: +45°

Ohjaussuunnan tarkkuus: + 2° kalibroinnin jalkeen

Dynaaminen suorituskyky:

- satunnaisherate = 10°, enintaan 1 Hz: Ohjaussuunnan virhe <2°
- ohjaussuunnan vaihesyotto 90°, nopeus Ohjaussuunnan virhe 10 s kddnnoksen
10°/s: jalkeen <2°
Ympadristonsuojelu: IPx7

Kompassin turvallinen etdisyys: 0,5m (1,7 jalkaa)
Lampétila:

- kaytto: -25..465 °C(-13..+149 °F)
- varastointi: -30...+70°C (-22...+158 °F)
Mukana toimitettu kaapeli: 4,5 m (15 jalkaa) sis. liitin
Kiinnitys: Laipio tai tasainen pinta
Materiaali: Muovinen

Annetut tiedot NMEA 2000 -muodossa
- Viestit: PGN 127250, 127251, 127257, 127252

- Annetut tiedot: magneettinen ohjaussuunta (20 Hz), kddnnosnopeus (20 Hz),
sivuttais-/pitkittdiskallistus (10 Hz), nyokkaily (10 Hz)

- Tilatiedot

Vaatimustenmukaisuustiedot
Precision-9-kompassi tayttda seuraavat vaatimukset:

- EMC-direktiivin 2014/30/EY CE-vaatimukset

- Radioliikenteen (séahkdmagneettisen yhteensopivuuden) standardin (2008)
mukaiset tason 2 laitteiden vaatimukset

Asianmukainen vaatimustenmukaisuusvakuutus on saatavilla seuraavien verkkosivujen
tuoteosiosta:

www.bandg.com / www.lowrance.com / www.simrad-yachting.com

Huomautus: Tdssd tuotteessa on kdytetty Eigen-projektin MPL v2.0 -lisenssin alaista koodia.
Osoite:http.//eigen.tuxfamily.org/.
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