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EMC-yhteensopivuus

Kaikki Raymarine Wireless -tuotteet valmistetaan teollisuuden parhaiden
standardien mukaisella tavalla kaytettavaksi vapaa-ajan merenkulun
sovelluksissa. Raymarine Wireless -laitteiden suunnittelu ja valmistus
tayttad soveltuvien EMC (Electromagnetic Compatibility) -standardien
maaraykset. QOikein tehty asennus on perusedellytys sille, ettd
suorituskykya ei vaaranneta.

/1 Tarkeaa

Micronet-mittareissa kaytetyn langattoman tiedonsiirtomenetelman
vuoksi mittareiden kayttéa suositellaan korkeintaan 18 metria (60 jalkaa)
pitkissa aluksissa. Ennen asennusta alumiini- tai terasrunkoiseen
alukseen pyydamme ottamaan yhteyttd Raymarine-
jalleenmyyjaan.

Kuten mika tahansa elektroninen laite myds Micronet-jarjestelma on
suunniteltu vain navigoinnin apuvalineeksi. Aluksen kapteenilla on aina
ja kaikissa olosuhteissa vime kadessa vastuu yllapitas riittavaa tahys-
tysta, jonka avulla toimintakyky nopeasti kehittyvissa tilanteissa on
mahdollista sailyttaa. Kaikki yritykset avata Micronet-tuote poistavat
takuun valittémasti. Akun vaihto tulee jattdad valtuutetun huollon
tehtavaksi ellei muutoin ohjeissa mainita.
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Johdanto

Keskeiset ominaisuudet

Micronet Race Master tarjoaa ainutlaatuisen yhdistelman ominaisuuksia
ja toimintoja:

Katseltavissa kummalta tahansa puolelta venetta

Kaksi LCD-nayttdpaneelia asennettuna kulmaan toistensa suhteen tarjo-
aa hyvan nakyvyyden kummalta tahansa puolelta venetta katsottaessa.

Aurinkokennokaytt6

Micronet Race Master saa kayttdenergiansa ymparistdsta. Runsaista
toiminnoista ja erinomaisesta nakyvyydesta huolimatta virrankulutus on
niin pieni ja teholdhde niin tehokas, etta aurinkokennolla toteutettu
akkujen lataus riittaa yllapitamaan akkujen latauksen.
Sisdanrakennettu kurssianturi

Sisdanrakennetun fluxgate-kompassianturin ansiosta Micronet Race
Master pystyy toimimaan tehokkaana kilpapurjehduskompassina, joka
siséltdd toiminnot tuulen keskimaaraisen suunnan maarittamiseksi,
tuulen suunnan muutoksien havaitsemiseksi seka lahtdlinjan siirtdmi-
seksi.

Palkkinaytté

Molemmat Micronet Race Masterin naytoista siséltavat analogisen palk-
kinayton, jonka avulla voi tarkastella tuulensuunnan muutoksia tai no-
peuden trimmin tai syvyyden muutoksia.

Etdohjausmahdollisuus

Hankkimalla valinnaisen Remote -etanaytdn voit hallita Race Masterida
misté tahansa osasta venetta.
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2. Perustoiminnot

2.1 Nayton tiedot
| vy

Halmikpnk

Palkkinaytti ' 3._'5! 13._' I_. ey

:_5 + ___:_ g Alanayits
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Bkun yaracstila — _.;_.'

Akumlataustila

2.2 Jarjestelman paalle- ja poiskytkenta
Voit kytke& Micronet Race Masterin paélle tai pois p&altd mink& tahansa

mittarin kautta painamalla 2 sekunnin ajan.
ﬂhEH |
- L BYE -

T

2.3 Tietojen néyttépa-neelit
Ylanaytto

Paalle

Pois paalta

‘ - q \ Kurssi naytetaan pysyvasti ylanaytossa.

Alanéaytto
Kéaytettavissa on kolme toimintoa. Voit selata toimintoja
Tarkemmat kayttéohjeet, kis. osiot 3 ja 4.

m‘ Kilpa-ajastin (TMR), alaspéin laskeva ajastin seké& kulunutta
aikaa mittaava ajanottotoiminto.
®i1 THMR =

Tuulen muutos (WND), nayttd4 tuulensuunnassa tapahtuvat
r' Iﬁ| muutokset tiukassa luovissa sekd veneen kulman suhteessa
Lt IND * keskimé&araiseen tuulensuuntaan myotatuuliosuuksilla.

Lahtoélinjan siirto (LINE), mahdollistaa suositun Iahtélinjan
E 5 paadyn tunnistamisen.

1 |NE =

painikkeella.
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Tehonhallinta ja akkujen toiminta-aika

Raymarine Wirelessin kaanteentekeva tehonhallintaratkaisu perustuu
virrantarpeen minimointiin seka auringonvalon hyddyntamiseen akkujen
lataamiseen. Mainittujen innovaatioiden ansiosta Race Master toimii
kaytannollisesti katsoen "ikuisesti”.

Akkujen varaustilaa ja lataustilaa ilmaistaan kahden naytolla nakyvan
kuvakkeen avulla:

Varaustaso i ja lataustaso _-"j.
Yhdessa kuvakkeet kertovat teholahteen kulloisenkin tilanteen.

Kirkas saa * Akun varaustaso on taysi, aurin-
ea- i - gonvalo lataa akkua (kts. Huom alla).
oL
T, Akun varaustaso on alhainen, aurin-

b
-

AR

gonvalo lataa akkua.

Akku on taynna eika tarvitse lisa-

Pilvipouta
. latausta.

|
-

Akun varaustaso on alhainen mutta
taso pysyy samana.

Akun varaustaso on taynna, akku ei
lataudu.

&

Akun varaustaso on alhainen, akku ei
lataudu.

#*

y
N
v | o

Suosittelemme, etta mittari jatetaan
paivanvaloon joksikin aikaa, jotta akku
ehtii latautua. Akun lataaminen tayteen
vaatii noin 12 tunnin latauksen Kirk-
kaassa auringonvalossa.

MATALA [l *
varaustaso

Yokaytossa virrankulutusta on mahdollista vahentaa oleellisesti kyt-
kemalla taustavalon taso asentoon 1.

Huom! Mikéli sisdinen akku on ladattu tayteen, akku ei lataudu
enempaa vaikka se olisikin auringonvalossa, joten lataustason kuvake
on tilassa, joka vastaa alhaista lataustasoa.

Mikali naytot varastoidaan pitemmaksi aikaa esimerkiksi talven ajaksi on
varmistettava, ettd akut on ladattu tdyteen ennen varastointia.

Varoitus: Keinovalo EI LATAA akkua! Race Master -nayton aset-
taminen lahelle keinovalolahdettd vahingoittaa mittaria. Suorita lataus
vain auringonvalon avulla.
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2.9

Torkkutila

Mikali kurssitiedoissa ei ole havaittu muutosta kymmeneen minuuttiin,
Race Master kytkeytyy automaattisesti pois paalta virran saastamiseksi.

Taustavalo
Voit saataa mittarin taustavalon missa tahansa toimintatilassa paina-
malla ja pitamalla alaspainettuna 2 sekunnin ajan painiketta.

Painamalla ja painikkeita voit selata asetusvaihtoehtoja (OFF, 1,
2ja3).

Taustavalo kytketdan pois paaltd automaattisesti paivanvalossa osana
virransaastétoimenpiteita, joten asetukset eivat vaikuta toimintaan
paivanvalossa.

Nappainlukko

Nappéinlukko suojaa mittaria vahingossa suoritettuja nappaimien pai-
nalluksia vastaan (kts. sivu 15). Toiminto on kytketty pois kéytosté ole-
tusarvoisesti.

Kun nappainlukko on aktivoitu, painikkeen painallus tuo nayttéon
nappainlukon poistokehotteen. Paina ja sitten jos haluat pois-
taa lukituksen (tdma tuo painikkeet kayttédn minuutin ajaksi, jonka jal-
keen nappainlukitus tulee uudelleen péaalle).

Aanimerkit ja halytykset
Micronet Race Master tuottaa tietyissa tilanteissa &ani-merkin ilmaisuna
héalytystilasta tai tarkeasta tilanteesta.

Virta paalle Naytostd kuuluu yksi merkkidani paallekytkennan
yhteydessa.

Painikeaanet Yksittainen merkkidani kuuluu joka kerta kun painiketta
painetaan. Toinen merkkidani kuuluu, kun painiketta on
pidetty alaspainettuna 2 sekunnin ajan.

Ajastin Yksi merkkiadni toistuu minuutin véalein alaslaskevan
ajastimen tilassa.

Kun aikaa on jaljella 1 minuutti &animerkki kuuluu joka
10. sekunti.

Kun aikaa on jaljella 10 sekuntia aanimerkki kuuluu joka
sekunnin vélein.

Kun aika on kulunut umpeen, mittarista kuuluu kolme
perattaista merkkiaanta.
Turvallisuus ja kaytosta poisto

Race Master sisaltdéd mangaanilitiumdioksidiakkuja, jotka on toimitet-
tava ongelmajatekeruupisteeseen. Ala toimita mitdan osaa mittarista
talousjatteiden keruupisteeseen. Selvitd ja noudata paikallisten viran-
omaisten jatteidenkeruuohjeita.

Epéselvissa tapauksissa palauta laite Raymarine-yhtiéon.

WWW.raymarine.com
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3 Kilpatoiminnot

3.1 Maaritelmia ja terminologiaa
Todellinen tuulensuunta [True Wind Direction (TWD)] - tuulen
nykyinen todellinen suunta veden suhteen kompassisuuntana ilmoi-
tettuna. Jos vene kulkee vastatuuleen, TWD-arvo on sama kuin veneen
kurssin lukema.
Keskiméaarainen tuulen suunta [Mean Wind Direction (MWD)] -
todellisen tuulensuunnan (TWD) keskiarvo riittavan pitkan aikavalin yli
laskettuna (jotta mahdolliset sdanndlliset edestakaiset tuulensuunnan
muutokset kompensoituvat pois tuloksesta).
Halssikulma [Tack Angle (TAK)] - kulma, jonka verran vene kaantyy
siirtyessaan tiukasta luovista halssilta toiselle. Tyypillisesti noin 90 as-
tetta.
Lahtélinjan siirto [Line Bias] - 1ahtdlinjan ja tuulen suhteen suorassa
kulmassa olevan viivan valinen kulma.

3.2 Suorituskyvyn optimointi kilpailuissa
Kilpaileminen ja tuulensuunnan muutokset
Useimpien olosuhteiden tapaan mydskaan tuuli ei pysy vakiona ja muut-
tumattomana tekijana purjehduskilpailuissa, silla seka tuulen suunta etta
tuulen voimakkuus vaihtelevat.
Miehisto reagoi refleksinomaisesti tuulenpuuskiin mutta pitempiaikaiset
muutokset tuulen suhteen ovat vaikeasti havaittavissa ilman apuvali-
neita. Yleensa tuuli kuitenkin vaihtelee oskilloivaan tyyliin vaihtaen puolta
keskimaaraisen tuulensuunnan (MWD) kummallakin puolella. Jokainen
muutos tuulen suhteen edellyttdd veneen kurssin korjausta jotta opti-
maalinen luovikulma sailyisi. Muutosta, joka muuttaa veneen kurssia la-
hemmas keskimaaraista tuulen suuntaa (MWD) tunnetaan nimella
‘nosto”, so. kurssia nostetaan. Vastaa- L e ,
vasti keskimaaraisesta tuulen suunnasta o 1
poispain kaannyttaessa puhutaan kurs-
sin “laskemisesta”. | A
Oskilloivissa tuuliolosuhteissa vene, joka i e 48 | ey
purjehtii suuremman osan aikaa nostet- L P |
tua kurssia saavuttaa kaantomerkin no-  §_ =% P
peammin (lynhyempi matka). Kilpailuti- {7 s | P
lanteessa etu on usein oleellinen. Vierei- Wy 1 A
sessd kuvassa oikealla oleva vene kul- e, § G e
kee lyhyemman matkan. Periaatteessa uiseasr  (if . ‘;.\
saman tyyppinen ilmi6 esiintyy myota- et g ",
tuuleen purjehdittaessa. Vene joka suo- =" ity ~."2
rittaa jiipin paéstakseen purjehtimaan  wess Sty | e e
paremmalla laskulla kulkee lyhyemman
matkan suojanpuolen kaantdmerkille kuin vene, joka purjehtii nostettua
kurssia.

6 Www.raymarine.com
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Hyédynnéa tuulensuunnan muutokset

Micronet Race Master on ainutlaatuinen tuulensuunnan muutoksia mit-
taava laite, joka tuottaa tarkkoja numeerisia tietoja ja graafisia nakymia,
jotka nayttavat muutokset selvasti ja tehokkaasti.

Kilpailun aikana voit saada valittémia tietoja seuraavilla tavoilla:

Kurssi kookkaina stabiileina numeroina digitaalisen nayton (ylanay-
ton) kautta.

Etaisyys jolla purjehdit keskimaaraisesta tiukasta luovikurssista (nos-
tettu tai laskettu kurssi) tarkkana digitaalisena numeerisena lukemana
(alanaytto).

Etéisyys jolla purjehdit nostettua tai laskettua kurssia palkkindyton
avulla ilmaistuna (valitdn visuaalinen nayttd, pystysuora palkkindyt-
t0).
Micronet Race Master antaa mainitut kriittiset tiedot purjehdittaessa
seka luovi- ettd mydtatuuliosuuksia. Pystyt purjehtimaan venetta maksi-
maalisella nopeudella luoviosuuksilla, silla pystyt tunnistamaan nostot ja
laskut jotka auttavat sinua paattamaan koska suorittaa halssinvaihto.
Halssinvaihtojen ja jiippien ajoitus on oleellisen tarkead purjehduskil-
pailuissa ja Micronet Race Master nayttaa tarvittavat tiedot tarkasti.
Kilpaileminen ja lahtélinjan siirto
Mikali 1ahtolinja on asetettu tar-kasti suoraan kulmaan tuulen suunnan
suhteen, etaisyys joka purjehditaan tuulenpuolen merkille on sama
rippumatta siita, mistd kohtaa lahtdlinjaa vene ylittaa linjaa. Mikali
lahtdlinja ei ole tarkalleen ottaen suorassa kulmassa tuulen suuntaan
jompi kumpi lah-télinjan paaty on
nk. suosittu paaty. Vene, joka ylit- MEnaialg

taa lahtélinjan suositun paan puo- ' i
lella, aloittaa purjehduksen tuulen : W s
puolelta ja on siten lahtdlinjan e Y
vastakkaisen puolen kohdalla ylit- \i

tavaa venettd edelld. Lahtdlinjan sl |

optimaalisen ylityskohdan ja teo- i et
reettisen tuulta vastaan kohtisuo- v i

ran 1ahtélinjan pisteen vélinen etai- i

Syys on nimeltaan lahtdlinjan siirto R

[Line Bias]. Mitd suurempi siirto- )
kulma on, sitd suurempi etu on wrsiig
saatavissa mikali lahtolinja ylite- el
taan suositun paadyn puolella. Taviaih
Oikealla oleva kuva nayttad mai- e
nittujen ylityskohtien suhteen.

Lahdon optimointi Race Masterin avulla

Micronet Race Masterin avulla voi maarittda nk. kohtisuoran linjan [Line
Perpendicular], mika on lahtélinjan tuulenpuolella oikeassa kulmassa
olevan linjan kurssi ja nayttaa lahtdlinjan siirron kulma seka lahtélinjan
suosittu paaty.

WWW.raymarine.com
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3.3

S
---- & JERC.
ey g B L P

Ennen kilpailua

Ohjelmoi keskimaarainen tuulensuunta [Mean Wind Direction (MWD)] ja
halssikulma [Tack Angle (TAK)] ja maarita 1ahtdlinjan siirto [Line Bias
(LINE)] ja aseta kilpa-ajastin [Race Timer (TMR)].

Keskimaaraisen tuulensuunnan (MWD) ja halssikulman (TAK)
asetus yksipainiketilassa

Siirry Wind Shift (WND) -sivulle.

Purjehdi vastatuuleen muutaman minuutin ajan maarittaaksesi
keskimaarainen tiukka luovikulma kummallakin halssilla.

Paina ja pida alaspainettuna . Nayttoon tulee pyorivia viivoja.

Ohjaa keskimaaraista luovikulmaa jommalla kummalla halssilla.

Kun nayttoon tulee viesti "TAC NOW", vaihda halssia ja purjehdi tiukkaa
luovia toisella halssilla.

Py&rivat viivat tulevat nakyviin uudelleen naytolle, pida tiukka luovikulma
edelleen kunnes nayttédon tulee nakyviin Tack Angle (TAK) -
ponnahdusikkuna.

Naytdssa nakyvaa arvoa on mahdollista saataa ja painikkeilla.
Yhdensuuntaisen lahtélinjan maaritys ja lahtélinjan siirto

Varmista, ettd keskimaarainen tuulensuunta [Mean Wind Direction
(MWD)] on saatu maaritettya (kts. edella).

Siirry Line Bias (LINE) -sivulle.

Purjehdi suoraan pitkin 1&htélinjaa ja paina

Nayttoon tulee ponnahdusikkuna, joka nayttda Line Bias -kulman seka

suositun lahtélinjan paadyn per maaritetty keskimaarainen tuulensuunta
[Mean Wind Direction (MWD)].

Kun ponnahdusikkuna sulkeutuu, alandytté nayttaa Line Perpendicular -
tiedon (kurssi suorassa kulmassa lahtdlinjaan tuulensuuntaan).

[~---la[ 180, 8 |

' |WNE - ) e = ' |WNE ¥
Lahtélinjan siirron suunnan tarkistaminen
Mikali tuuli muuttuu ennen 1ahtéa ja mikali olet saanut maaritettyad Line
Perpendicular -tiedon ylla kuvatulla tavalla, voit tarkistaa Line Bias -
tiedon koska tahansa seuraavasti:
Siirry Line Bias (LINE) -sivulle.
Ohjaa venetta kohti tuulen silmaa kunnes ylanaytdssa nakyva kurssi
vastaa alanaytén Line Perpendicular -arvoa.

86" 10

310 1345

345 345

|I|HE" |||"’JE1‘

Mikali tuulee styypuurin puolelta, linja on siirtynyt styyrpuurin puolelle,
jos tuulee paapuurin puolelta, linja on siirtynyt paapuurin puolelle.

Lahtoajastimen asettaminen
Siirry Race Timer (TMR) -sivulle.
Paina yhden sekunnin ajan, nakyviin tulee viimeksi kaytetty alaslas-

kennan arvo, joka vilkkuu. Tarvittaessa voit sdatéa arvoa ja pai-
nikkeilla. Paina poistuaksesi asetustilasta ja valmistautuaksesi alas-
laskentaan.

Kéaynnista alaslaskenta ensimmaisella lahtdomerkilla painamalla
Ajastin ilmoittaa kunkin tayden minuutin yhdella &d&nimerkilla.

Viimeisen minuutin aikana ajastin iimoittaa jokaisen kymmenen sekunnin
jakson yhdella aanimerkilla.

Viimeisten kymmenen sekunnin ajan ajastin ilmoittaa danimerkin joka
sekunti.

Lahtohetki [*START"] iimaistaain kolmella aanimerkilla.

Alaslaskennan paattyessa nayttoon tulee Wind Shift (WND) -sivu.
Ajastin laskee nyt kuluvaa aikaa taustalla kunnes ajastin pysaytetaan
selaamalla Race Timer (TMR) -sivulle ja painamalla kahden sekunnin
ajan.

Ajastimen saataminen

Voit tahdistaa alaslaskennan 1ahimpaan tayteen minuuttiin koska tahansa

alaslaskennan aikana painamalla
000 " 8S 10 RiCOo
' TMR - ' BUN ' BLUINa-  TMR -
Faina ja picld alaspai netiuna Walitsa Paira ja pedd alas painetiuna A jastin vabid na
T sy iy o s sy ks i pekenty-piks 1 sskunnin pjen berie esd aladaLeen e

AL ierein AsEtul sean aka s Lis hanitdea jar aren

"000 " 635 * EES
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3.4

Kilpailun aikana

Luoviosuudet

Suorita halssinvaihto kun tuuli kdantyy vahemman vastaiseksi jotta vene
jatkaisi purjehdusta nostavalla halssilla. Palkkinayttd ilmaisee tuulen-
suunnan muutokset 2,5 asteen askelin keskikohdan (nolla) kummallekin
puolelle. Keskiviivan ylapuolelle nouseva palkki ilmaisee nostavan, ala-
puolelle laskeva palkkinaytté vastaavasti laskevan muutoksen. Kun valit-
set Wind Shift (WND) -sivun, tuulensuunnan muutos asteina ilmaistaan
positiivisena + (nostava) tai negatiivisena - (laskeva) aste-lukuna.

1345 315
+ 15 I- 5
_u PN & " ND &
Oskilloivat tuuliolosuhteet

Jos tuuli vaihtelee saanndllisesti keskimaaraisen tuulensuun-

- I nan kummallakin puolella [Mean Wind Direction (MWD)], vaih-
da halssia laskevissa puuskissa jotta vene jatkaisi nostavalla

WM T * halssilla (so. vaihda halssia negatiivisilla muutoksilla.
Pysyvat tuulensuunnan muutokset

Pysyvat muutokset ovat tunnistettavissa siitd, etta toisella halssilla

on jatkuvasti laskeva kurssi, toisella nostava. Talloin voit sdataa

keskimaaraisen tuulensuunnan muutoksen [Mean Wind Direction

(MWD)] seuraavasti:

1 Purjehdi tiukkaa luovia jommalla kummalla halssilla.

2 Styypuurin halssilla paina #2#. Paapuurin halssilla paina . Uusi
keskimaarainen tuulensuunta [Mean Wind Direction (MWD)]
tallentuu muistiin.

3 Nayttdon tulee Mean Wind Direction (MWD) ponnahdusikkuna.

4 Tarvittaessa voit sdatéa arvoa ja painikkeilla.

Myétéatuuliosuudet
Suorita jiippi jotta saat pitaaksesi palkkinayton matalana ja jatkaaksesi

purjehdusta laskevaa halssia. Palkkinayttd nayttaa
A Em myétatuulikulman [Downwind Angle] (veneen ja keskimaarai-

WNTD > sen myotatuulen valinen kulma) 2,5 asteen portain valilla 0 ...
- 50 astetta. Naytdon alaosa vastaa nollaa.

Esimerkki: 45 asteessa palkki on lahes taydessa pituudessa ja vene pur-
jehtii 45 asteen kulmassa suhteessa keskimaaraiseen tuulensuuntaan.
Kun valitset Wind Shift (WND) -sivun, myotatuulikulma naytetdan
numeerisessa naytdssa ja suunta ilmaistaan symbolilla ' (Paapuuri) tai
# (Styyrpuuri).

Esimerkki: Kuvassa ylh&alla vene purjehtii 20 asteen kulmassa
styyrpuuriin keskimaaraisesta mydtasuuntaisesta tuulensuunnasta.

10
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4 Erikoistoiminnot

Keskimaaraisen tuulensuunnan (MWD) ja halssikulman (TAK)

maaritys tiukassa luovissa

1. Siirry Wind Shift (WND) -sivulle.

2. Purjehdi vastatuuleen luovia muutaman minuutin ajan ja maarita kes-
kimaarainen optimaalinen luovikulma kummallakin halssilla.

3. Ohjaa seuraavaksi keskimaardista optimaalista luovikulmaa jommma-
lla kummalla halssilla.

4. Paina jolloin naytdsta kuuluu kaksoisdanimerkki ja nayttéon tulee
nakyviin viesti "TAC NOW" kahden sekunnin ajaksi.

5. Vaihda halssia ja purjehdi keskim&aaraista optimaalista luovikulmaa
uudella halssilla.

6. Paina uudelleen, jolloin naytdsta kuuluu kolmoismerkkiaani ja
nayttoon tulee nakyviin Tack Angle (TAK) -ponnahdusikkuna
Tarvittaessa voit sdataé halssikulmaa eli Tack Angle (TAK) -asetusta

ja painikkeilla.
-___- - .:"I: = 1 e L .T.:..".__ ]
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Keskimaaraisen tuulensuunnan (MWD) asetus tunnettuun arvoon

Jos tiedat paikallisen keskiméaéaraisen tuulensuunnan arvon [Mean Wind

Direction (MWD)], voit asettaa sen koska tahansa toimimalla seuraavasti

(veneen ei tarvitse olla kulussa):

1. Siirry Wind Shift (WND) -sivulle.

2. Paina ja pid& alaspainettuna kahden sekunnin ajan, nayttéon tu-
lee pyoOrivia viivoja.

3. Paina , Nayttoon tulee Mean Wind Direction (MWD) -ikkuna.

4. Aseta haluamasi arvo ja painikkeilla.

.'__ — = — E-:::ﬂ'. =TI — EET T
===l YV IYAN- 10
LY WND ¢ e ' MDY WND

Halssikulman (TAK) asetus tunnettuun arvoon

Jos tiedat veneesi optimaalisen halssikulman [Tack Angle (TAK)], voit

asettaa sen koska tahansa seuraavasti (veneen ei tarvitse olla kulussa):

1. Noudata edelld kuvattua toimenpidetta ja tuo nayttéén Mean Wind
Direction (MWD) -ponnahdusikkuna.

2. Paina , nayttoon tulee Tack Angle (TAK) -ponnahdusikkuna.

3. Aseta haluamasi arvo ja painikkeilla.

JECERR: s
J4qc 86."- 1
L MWD = '« TRE ND
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Keskimaaraisen tuulensuunnan arvon (MWD) korjaus ohjaamalla
suoraan vastatuuleen.

Jotta tuulensuunnan muutos (Wind Shift) toimisi oikein, sinun tulee
varmistaa, etta halssikulma on saatu méaritettya jollakin edella kuvatuista
menetelmista.

1 Siirry Wind Shift (WND) -sivulle.

2 Ohjaa venetta suoraan kohti tuulta.

3 Paina ja pida alaspainettuna kahden sekunnin ajan, nayttéon tu-
lee pydrivia viivoja

4 Paina ja pida uudelleen alaspainettuna yhden sekunnin, nayt-
t66n tulee Mean Wind Direction (MWD) -ponnahdusikkuna.

Tarvittaessa voit saataa arvoa ja painikkeilla.
[===-= 5 . r3ya. i
| (] ' - l 3 HE* ’ |
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Raymarine Asetukset Ja kalibrointi
5 Asetukset ja kalibrointi
5.1 Kalibrointiasetuksien jarjestys
Asetukset on jaettu sivustoihin [Chapters], joista kukin sisaltda joukon
sivuja [Pages].
Asetussivuilla kaytetaan seka yla- etta alanayttoa.
Alla oleva kuva nayttaa kaytettavissa olevat sivustot ja sivut.
=P Pagess %2
e
| Compass | e Cotrgrass gy s Fusnting 6
Chogdin | =% feapersn ™ el ﬂ"'-'::;'* Formal uﬂ-ﬂ
o
*-IEI' [— e i L o by Lim g it
Lv e S T e e ey L
Optone. AL = _“"'!I' s Puply g Do |5 Padony
Cregier hemiking Lok Conpasi Mo A
"-'j-:: o3 Pogn s | Higpirkiba Vg s pet 1 Dawo-til [ pe——
Heah |, DCispiay
(=i e S
Fnir |
Fowe
Taydellinen kuvaus kustakin asetussivusta, kts. osio 5.4.
5.2 Asetuksien ja kalibroinnin suoritus

Siirtyminen asetuksiin:

Varoitus: Asetustilaan ei voi siirtyd silloin, kun naytdssa nakyy Race
Timer (TMR) tai Wind Shift (WND) -sivu. Selaa nayttéon Line Bias (Line)
-sivu jotta voisit siirtya edelleen asetuksiin.

Siirry asetuksiin Line Bias (LINE) -sivulle painamalla ja pitamalla alas-
painettuna , Nayttdon tulee ensimmaisen asetussivun otsikko.
Voit muuttaa aktiivista sivustoa seuraavasti:

Paina toistuvasti kunnes haluamasi sivuston otsikkosivu on naytos-
sa.

Kun olet selannut sivustot 1api, nayttdén tulee jalleen ensimmaisen
sivuston otsikkosivu.

Mikali naytdssa on sivuston jokin asetustietoja sisaltava sivu, sinun tulee
palata ensin otsikkosivulle ennen kuin voit siirtya toiselle sivustolle.

Voit siirtya asetussivuilla seuraavasti:
Voit selata sivuja ja painikkeilla.

WWW.raymarine.com . 13
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5.3

5.4

Asetustietojen muokkaus
Asetustietoja (parametreja) on kolmea tyyppia:

Kayttajan muokattavissa oleva numeerinen arvo (esimerkiksi
magneettinen varioaatio voidaan asettaa arvoon 03 astetta).

Voit muokata numeerista arvoa seuraavasti:
Paina . Arvo alkaa vilkkua.

Saada arvoa tai painikkeilla.
Vahvista uusi asetusarvo painamalla

Vaihtoehtoluettelo (esimerkiksi kurssitiedon vaste voi saada arvon
SLO , mED tai FASt).

Voit valita vaihtoehdon luettelosta seuraavasti:

Paina . Valittu vaihtoehto alkaa vilkkua.

Valitse haluamasi vaihtoehto tai painikkeella.

Vahvista uusi asetusarvo painamalla
Kaksi vaihtoehtoista asetustilaa (esimerkiksi nappéainlukko voidaan
asettaa paalle [ON] tai pois paalta [OFF]).

Voit vaihtaa asetustilaa seuraavasti:

Paina . Asetustila vaihtuu tilasta toiseen.

Asetuksien kuvaukset

Alla olevissa kuvauksissa oletusasetukset on kuvattu vahvennetulla.

Kompassi-sivusto [Compass Chapter]
Kurssivaste [Heading Response]

. . Asettaa kompassilukeman paivitysnopeuden.
H | Auto (automaattinen), SLO (hidas), mED (medium), FASt

| (nopea).

Kompassin siirto [Compass Offset]

nen veneen magneettinen kurssi (kalibrointiprosessi kts. sivu 27).
Mitattu reaaliaikainen kurssi nakyy alanayton alarivilld, syoétetty
siirtoarvo alanayton ylarivilla muodossa +/- astetta (0 ... +/- 180.

9, Mahdollistaa naytetyn kurssin asettamisen samaksi kuin todelli-
H |

lﬂS.fl
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Asetukset ja kalibrointi

Magneettinen variaatio [Magnetic Variation]

[] !Hﬂ'_&

»"1 Mahdollistaa paikallisen magneettisen erannon manuaalisen
syottamisen. Asetusvali W90 ... E90.

Kurssin nayttémuoto [Heading Forma])

Jarjestelma on mahdollista asettaa nayttamaan kurssitiedot joko
Hdg magneettlsena [MAG (Magnetic)] tai todellisena [TRU
| (True)]. Magneettinen eranto on asetettava, jotta Tosinaytto
| [True] nayttomuoto voidaan ottaa kayttéon (kts. ylla). Tosi-vaih-
toehto ilmaistaan ylandytdssa nakyvan symbolin TRUE avulla,

jos symbolia ei ndy, kurssitiedot naytetddn magneettisena.

Magneettinen deviaatio [Magnetic Deviation]

l‘HE'I,]'J-

.. Mahdollistaa kompassin korjauksen (magneettisten esineiden ja
kohteiden kuten moottorin aiheuttamien hairididen kompensoin-

). Kalibrointiprosessi, kis. sivu 17. Syotettaessa ylanaytolla na-
| kyy syotetty maksimideviaation arvo (katkoviivat ilmoittavat, etta
kompassin korjausta ei ole suoritettu).

Vaihtoehdot-sivusto [Options Chapter]
Automaattinen verkkoon liittdminen [Auto Networking]

Nayttdjen tai

INWHI-

antureiden

Nappainlukko [Key Lock]

uFF

. ﬂEb‘_"l

painamalla

lisddmiseen Micronet-verkkoon.

Lisatietoja Auto Networking -toiminnosta on Race Master System
-jarjestelma -nimisessa kayttbohjeessa, joka on ladattavissa
Hut n‘ Tacktick-yhtion Internet-sivuilta osoitteesta  www.tacktick.com.

Voit vaihtaa nappainlukon péaalle [ON] tai pois paalta [OFF]

WWW.raymarine.com
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Naytén kontrasti [Display Contrast]
= aw Madrittad LCD-naytdn katselukulman, sdada tarpeen mukaan
asennuskohteen vaatimusten mukaisesti.
Vaihtoehdot ovat: 1 - 7, oletusasetus 4.

[ EDN_"'

Demo-tila [Demonstration Mode]
= ar | Mahdollistaa simuloitujen tietojen naytén silloin, kun mittari El
ole asennettu osaksi Micronet-jarjestelmaa. Vain demokayttoon.
Race Master palaa oletusasetukseen OFF [pois kaytosta] kun
EF_F_ | virta kytketdan pois paalta.

[ EHM_"

Tehdasasetukset [Factory Reset]

-+ . Palauttaa kaikki asetukset takaisin tehtaalla maaritettyihin ole-
tusasetuksiin. Kun painat kaynnistyy kolmen sekunnin pi-
tuinen alaslaskenta, jonka paatteeksi tehdasasetukset palau-
tuvat kayttoon. Voit keskeyttad alaslaskennan ja peruuttaa nol-

“BST _| lauksen painamalla alaslaskennan aikana.

Toiminta-sivusto [Health Chapter]
Race Master -nayton tila [Status]

= .= U0 ylAnayttddn jarjestelmaan liitettyjen Micronet-laitteiden
lukuméaaran. Ohjelmistoversio naytetdan alanaytdssa. Akkujen

lataus- ja varaustasot ndytetdan soveltuvin kuvakkeiden avulla.

16 i
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6 Kalibrointi

Kun Race Master on asennettu veneeseen ja Auto Networking -toimen-
pide eli verkkoon asennus on suoritettu, on suoritettava viela kalibroin-ti.
Race Masteria ei tule kayttaa navigointiin ennen kuin kalibrointitoimen-
piteet on suoritettu ohjeiden mukaisella tavalla.

Veneessé olevien magneettisten kohteiden kompasille aiheuttamat héi-
ridét on kompensoitava suorittamalla deviaatioita korjaava kompassin
kierto.

Toimenpiteen seurauksena kompassin lukema saadaan nayttamaan tar-
kemmin oikeaa kurssia kompassisuunnasta riippumatta.

Voit kdynnistaa kalibroinnin seuraavasti

Kun naytolla on Line Bias (LINE) -sivu, paina ja pida alaspainettuna
kahden sekunnin ajan jolloin naytto siirtyy asetustilaan.
Paina toistuvasti kunnes naytdlle tulee Heading-sivusto.
Suorita poikkeaman korjaus (kompassin kierto) nain:
¥ “= | Paina selataksesi nayttoon DEV-sivun.
- e am| Paina siirtyaksesi Compass Calibration Mode -tilaan.
K&aanna venetta hitaasti pitaen nopeuden alle 4 solmussa, yksi
360 asteen kierroksen tulee kestda noin 2 minuuttia. Jatka ve-
" JEN » neen kaantamista kunnes naytolle ilmestyy lukema (tyypillisesti
- noin 1,25 kierroksen jalkeen).
Huom: Mikali veneen kaantymisnopeus on liian nopea, nayttdon tulee
viesti "FAST TRN'". Kierroksen suoritusta ei tarvitse talldin keskeyttaa,
mutta vahennd kierroksen suoritusnopeutta pienentdmalla nopeutta tai
laajentamalla kierroksen aluetta.
Paina poistuaksesi Compass Calibration Mode -tilasta.
Suorita kurssin kohdistus seuraavasti
Kayta suuntimakompassia tai veneen kiinteda ohjauskompassia ja oh-
jaa tunnettua kurssia.
Varoitus: Kayta kiintedd kompassia vain mikali tiedat ettd sille on
suoritettu tarkistus ja kompensointi.
Paina toistuvasti kunnes naytdssa on Compass Offset -
sivu.Paina siirtyaksesi muokkaustilaan [Edit Mode].
Muuta naytolla ndkyva kurssi (pienet numerot) ja painik-
keilla tunnettuun arvoon.

Nayttd nayttaa syotetyn korjauksen.

Poistu muokkaustilasta painamalla

& Paina ja pida alaspainettuna poistuksesi asetustilasta ja
e palataksesi normaaliin toimintatilaan.

www.raymarine.com 17
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Asennus

Varoitus: Race Master tulee asentaa pystyasentoon siten, etta kallistus
pystysuorasta suunnasta on korkeintaan 20 astetta, jotta sisdanraken-
nettu kompassianturi toimisi oikein.

Ihanteellisessa tapauksessa nayttd asennetaan silman tasolle tai hie-
man silman tasoa alemmas. Mikali tdma ei ole mahdollista, naytén kont-
rastin asetusta on ehka sdadettdva optimaalisen nakyvyyden takaa-
miseksi (kts. sivu16).

Valitse asennuskohde siten, ettd Race Master sijoittuu mahdollisimman
etaadlle magneettisista kohteista, jotka voivat aiheuttaa hairidita naytén
sisdanrakennetun kompassianturin toimintaan.

Kiinnitd asennusosa sopivaan telineeseen tai laipioon kayttamalla mu-
kana toimitettuja pultteja tai ruuveja. Varmista, etté telineen taso on suo-
rassa kulmassa suhteessa veneen keskilinjaan. Pienid poikkeamia on
mahdollista kompensoida noudattamalla kalibrointiohjeissa annettuja
ohjeita (kts. sivu 17).

Lisatietoja Race Masterin eri asennustelinevaintoehdoista, kis.
Raymarine-yhtion Internet-sivut osoitteessa www.raymarine.com.

18

micro www.raymarine.com

sssssssssss

Hoito ja vianmaaritys

8.2

Huolto ja vianmaaritys

Hoito ja yllapito

Kaikki Micronet-tuotteet on tiivistetty veden vaikutuksia vastaan, joten
laitteita ei voi avata. Kaikki havaitut yritykset avata Micronet-laitteita
poistavat takuun. Puhdista laite kostealla pehmealld kankaalla. Ala kayta
pesuaineita, liuottimia tai hankausaineita. Micronet-nayton vahingoit-
tumisen valttdmiseksi mittari tulee sailyttaa ja varastoida mukana toi-
mitetun pehmeé&n suojalaukun sisalla. Mikali nayttd aiotaan varastoida
pitemmaksi aikaa, esimerkiksi talvisailytyksen ajaksi, varmista ensin etta
akut on ladattu tayteen.

Vianmaaritys

Race Master sammuu itsestaan

a) Alus on maissa tai kiinnitetty siten, ettd sen keulan suunta ei paase
muuttumaan lainkaan. Race Master kytkeytyy pois péaltd automaat-
tisesti virran saastamiseksi mikali kurssissa ei havaita muutosta kym-
meneen minuuttiin. Kytke mittari takaisin paalle.

b) Race Masterin akkujen varaustaso on alhainen. Tarkista naytolla naky-
van akkusymbolin tila. Jos symboli vilkkuu, akku on ladattava. Jata mit-

tari kirkkaaseen auringonpaisteeseen vahintddn 12 tunnin ajaksi, jotta
akku ehtii latautua kunnolla.

Taustavalo kytkeytyy itsestdan pois paalta tai sitéd ei voi kytkea
takaisin paalle

a) Mittari on ulkona paivanvalossa. Race Master kytkeytyy automaat-
tisesti pois paalta virran saastamiseksi, jos se tunnistaa paivanvaloa.

b) Akkujen varaus ei riita taustavalaistukseen. Tarkista akun tila (varaus-
taso) ja lataa akku tarvittaessa asettamalla se kirkkaaseen auringon-
paisteeseen.

Jarjestelman nayttamat kompassitiedot eivat vastaa veneen
ohjauskompassin lukemia

Varmista, ettd Race Master on asennettu oikein, korkeintaan 20 asteen
kulmaan suhteessa pystyasentoon. Saattaa olla, ettd Race Masterin |a-
hella alle 70 cm:n etéisyydella on magneettisia kohteita. Poista mag-
neettiset kohteet tai suorita kompassin kalibrointi.

Palkkinaytt6 ei naytd nousua/laskua oikein

Race Masterin asetukset ovat vaarat. Varmista, etta keskimaarainen tuu-
lensuunta [Mean Wind Direction (MWD)] ja halssikuima [Tack Angle
(TA)] on asetettu oikein (kts. osio 3.3 ja luku 4).

Kompassianturista kuuluu heliseva ja/tai loiskuva aéani
Fluxgate-kompassianturi on ripustettu nivelien varaan ja sijoiettu nestet-
ta sisaltavaan kammioon veneen aiheuttamien liikkkeiden kuten keinun-
nan aiheuttamien hairididen minimoimiseksi. Adnet kuuluvat asiaan.

WWW.raymarine.com . 19
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Tekniset tiedot

Numerokoko:
Taustavalo:

Virta:

Nayttoyksikot:

Paino:
Kayttélampétila:
Taajuus:

27mm (ylanayttd), 18mm (alanayttd)

3 tasoa (sammutus paivanvalossa automaattisesti)
Jarjestelman yli vaikuttava tai paikallisen asetus
Aurinkopaneelilataus

300 tuntia paivakayttd, 7 yota kirkkaimmalla
taustavalon asetuksella.

20 yo6td himmeéalla taustavalon asetuksella ilman
latausta.

Veneen nopeus (solmua, km/h, maamailia/h)
Etéisyys (mpk, maamailia, km)

Sywyys (metrid, jalkaa, sylta)

Tuulennopeus (solmua, m/s, Boforia)

435 grammaa (1 paunaa)

-100 ... +60°C (149 ... 140°F)

868 MHz tai 916 MHz

20
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Takuu

Yleista
Kaikki  Raymarine Wireless -tuotteet on suunniteltu vaativiin
meriolosuhteisiin  liittyvien standardien mukaisesti. Jos tuotteet
asennetaan asennusohjeiden mukaisella tavalla ja jos niita kaytetdan
kayttoohjeiden mukaisesti ne toimivat luotettavasti pitkaan. Lisétietoja ja
teknistd apua on saatavissa Raymarinen yllapitdman kansainvalisen
maahantuojien ja jalleenmyyjien verkoston kautta.

Rajoitettu takuu

Takuu kattaa valmistuksessa tapahtuneista virheista johtuvat korjaukset
tai osien vaihdon seka tydkustannukset. Takuuaika on kaksi vuotta osto-
hetkesta eteenpain. Tacktickin takuu ei kata myytavyytta tai soveltuvuutta
tiettyyn tarkoitukseen.

Ehdot

e Takuuseen sisédltyvien toimenpiteiden edellytys on alkuperainen
ostokuitti, josta ilmenee alkuperdinen ostopaivamaara.

e Takuu kattaa vain alkuperdisen ostajan eikd se ole siirrettavissa
eteenpain.

* Tuotteet jotka on asennettu vaarin tai joista on poistettu sarjanumerot
eivat kuulu takuun piiriin.

* Raymarine Wireless -tuotteiden vikaantumisen seurauksena
aiheutuneiden suorien tai epéasuorien vahinkojen aiheuttamia
kustannuksia ei korvata.

* Raymarine ei vastaa valmistamiensa laitteiden kaytosta aiheutuneita
henkiloon kohdistuvia vahinkoja.

* Raymarine, sen jalleenmyyjat tai jakelijat eivat ole korvausvelvollisia
merikokeista, asennustarkistuksista tai veneelle suoritettavista kayn-
neista koituvista kustannuksista mahdollisen takuun voimassaolo-
ajasta riippumatta.

* Raymarine varaa itselleen oikeuden vaihtaa vialliseksi todettu tuote
lAhimpaan vastaavan tyyppiseen tuotteeseen takuuaikana.

e Taman takuun ehdot eivat poista lainsdadanndon maarittamia taan
tyyppiset takuuehdot sivuuttavia maarayksia.

Takuukaytanto

Tuote tulee palauttaa alkuperdisen hankintamaan maahantuojalle tai
jollekin sen jalleenmyyijalle. Perustellut vaatimukset kasitelldan ja tuote
palautetaan kustannuksitta takaisin lahettajalle. Jalleenmyyjat varaavat
itselleen oikeuden veloittaa poikkeksellisen suuret tai pikalahetyksiin
liittyvat kustannukset asiakkaalta.

i 21
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Vaihtoehtoisesti, mikali tuotetta kaytetdan muualla kuin alkuperaisen
hankintamaan alueella, laite voidaan palauttaa kayttbalueen maahan-
tuojalle tai jollekin maahantuojan jalleenmyyjalle. Naissd tapauksissa
takuu kattaa ainoastaan osat. Tyokustannukset, kasittelykulut ja paluu-
|&hetykset laskutetaan lahettgjalta.

Vastuuvapauslauseke

Raymarine Wireless -tuotteet on tarkoitettu navigoinnin apuvalineiksi,
jotka eivat korvaa pateviksi havaittuja merenkulun kaytantoja.
Raymarine pidéattaa itselladn oikeuden muuttaa tuotteiden teknisia omi-
naisuuksia ilman ennakkoilmoitusta osana noudattamaansa jatkuvan
tuotekehityksen kaytantda.

Tama laite tayttéa FCC:n saadosten (Part 15) vaatimukset.
Kayttda rajoittavat seuraavat kaksi ehtoa. (1) Laite ei saa
aiheuttaa haitallisia hairidita, ja (2) taman laitteen tulee sietaa € pmnn {I}
mahdollisesti vastaanotetut hairiét mukaan lukien mahdollisen
ei-toivotun kayton aiheuttamat hairiot.

Huom! Valmistaja ei vastaa mahdollisista laitteeseen tehtyjen
ei-valtuutettujen muutosten aiheuttamista hairidista radio- tai
TV-vastaanottoon tai lahetyksiin. Mainitun tyyppiset muutokset
saattavat poistaa kayttdjan oikeuden kayttda mainitun
tyyppisia laitteita.

Raymarine takaa taten, etta tama naytto tayttaa EU:n Direktiivin
1999/5/EC oleelliset vaatimukset seka muut liittyvat ehdot.

*UoTgd - @B - revDE*
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